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PREFACE

Par la publication drun gloseaire mrltilingue consacrE aux

nouvelles techniques de transport, le Bureau de terninologie de na direction

entend Dett re ä la d isposi t ion des t raducteurs,  des interprätes et  deg

experts appelEs ä s'exprimer en plusieure langues un inetrurnent de trevail
que nous souhaitons efficace et maniable. Le gl0esaire 8e rapporte, en

effet, ä des moyens et modes de transport modernes et dtavenir, dont la

terninologie est  en ple ine 6volut ion et  pour lesguels i l  nrexiste pae

eneore de dictionnaire en plusieurs langues.

cette deuxiöne €dition revue paraissant moins de deux ans apräs

la premiöre, tir6e ä 6O0 exemplaires, t€ooigne du euccäs que cet ouvrage a
recueilli auprEs des linguistes et des experts de la comrnautc europaenne

et du nonde ent ier .

De nouvel les n ises ä jour seront  sans aucuü doute npcessaires.

Bureau de terminologie remercie tous ceux qui voudront 1ui renouveler

lu i  'appor te r  
leur  p r6c ieux  concours .

A.  CIANCIO

Di rec teur  de  La  D i rec t ion  Traduc t ion ,
Documentat ion,  Reproduct ion,  BibLiothEque.

Le

e t
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INTSODUCTION

Les pays industr ial ia6a drEurope acconpliaeent, depuia plueieurs

ann6es, un effort spectaculaire de recherche et de d6veloppenent en vue
dr'am6liorer leurs modee et moyene de transport terreatres (interurbain,

urbain), nari t imes et adriens. La l i t t6rature fourni l le de projets

rlouveauxr mäme futurietea, toua de plus en ptue puiseants et autmalie6e

otr du moine faieant appel ä des techniques de pointe, tant pour la aus-
tentet ion et la propulaion que pour Ia gestion du parc. i l  est nalaieE
dren fournir un panoratna cmplet drautant que les efforts sont el l6s dans
des sens assez divergentg cEr certains paye marquent une pr6f6rence pour

lrune ou l .rautre technologie. Ctest ainai que lrAl lemegne a port6 lres-

sentieL de ges recherchea eur 1e transport terrestre guid6 ä courte et ä
longue distances, plue part icul iörenent sur 1a sustentat ion nagr6tique et

sur le moteur linEaire, la Grande-Bretagne a d6velopp6 par prioritE les

techniques du cousain drair pour lra6rogl isseur oarin, la France sregt

orientEe vers lra€rotrain et 1e turbotrain; drautres pays, enfin, ont

nis en chantier des projets dranEl. iorat ione des rnoyens cl.aasiques.

Dans le cadre cotmtunautaire, un groupe de hauts fonctionnaires de

la  Cq rm iss i on  a  d ress6 ,  en  1969 ,  une  L i s t e  de  p ro j e t s  p r6 f6 ren t i e l s  se

Pretant  ä une colLaborat ion europ6enne: mise au point  de disposi t i fs

d ta ides  6 lec t ron iques  ä  la  c i rcu la t ion  sur  les  g rands  axes  rou t ie rs

(act ion 30) ,  6tude d fun aErogl isseur de gros tonnage (act ion 32) ,  6tude

ProsPect ive de t ransports de voyageurs entre grandes aggLm6rat ions

(ac t ion 33) .

Concurrenment, la terminologie perrnettant de d6crire lee nouvelles

techniques a embolt€ le pas ä la nultiplication vertigineuse des innova-

t ions actuel lenent op6rationnellee, ä 1f6tat de prototype ou en projet.

Il en est r6ault€ un foisonnenent de n6ologiemes sans pareil, une almo-

nym.ie souvent anarchique. Auesi le pr€eent recueil de ternes ne conatitue

qufune preniöre tentative de collecte de cette terminologie en gectetion.
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Le vocabulaire ae trouve rEparti 8ur sept chapitree suivant les grandes

l ignes de la typologie c lassique :

l) lea aapecta aconooiques et leg asPects techniques

2) les transports terreslres guid€a, ä longue digtance (a6rotrain et turbotrain)

et  ä fa ib le d igtance ( t ranaports ä cabines,  t rot to i rs roulants,  n6troe)

3) les transports terrestree autonooea (individuels ä la deoande, texis collec-

tifs, voitures 6lectriques, voitures de E6curit6 et $ouneerD< modee de Propulgion)

4) Lee transporte maritimea (conteneurr manutention, navires uixtes)

5)  l ra6rogl isEeur et  les structureS dtr-couegin 'drai r

6) Ies nouveaut< systEmes dra6ronefs ä voilure fixe et ä voilure nobile

7) l rorganiaat ion de la c i rculat ion rout iere et  les a ides 6lectroniques.

Lrouvrage comprend deux parties, ä savoir un corPus syst6natique de

1.500 entr6es environ,  6tab1i ,  le p lus Eouvent en eix langues,  sur 1a bege de

textes origineux et un ensefoble de |ix index alphab6tiques eomprenant eu totel

prEs de 20.000 terneE. I ,es ar t ic les du eorpus sont  souvent aseort is  drune d6f i -

nition ou dtune explication dens une des languee de travail, tir6e dtune publi-

cetion originale et accornpagn6e drun sigle bibliographique Propre. Les index

sont suiv is d 'une l igte d 'ebraviat ions ainei  que drune bib l iographie select ive

(200  t i c res ) .

come cercaines expreseions, li6es ä des techniques cr66es dans lrun

ou lraütre pays, nrexistent pas encore danE toutes les langues consid6r6es, la

collecte de terge3 a dG sracconpagner dtune ection Cr6etrice. Dans Ia Beaure

du possible, la terrinologie proposae ne tend pas aimpleuent ä traduire Par une

paraphrase,  mais Aref force de respecter  la forme de pena6e de la langue draccuei l .

Enfin, pour apporter le maximum de renseigneuentg utilisables ä ce jour, nous

avons ajout6, en plrls de quelques illuBtrationa, une courte description des

€tudes en cours ou expErimentations r6centesr aouvent accompagndes de leur

s i g l e .

Les collEgues qui ont aiüebleüent contribu6 ä la r6alisation de ce

glossaite voudront bien trouver ici les reoercienents du Bureau de teruinologie.

Toute suggertion tendant ä au€liorer ou ä cory16ter la pr6sente Edition eera

viveoent appr6ci6e.

Bruxel les,  novembre 1976 Bureau de tetminologie
Div is ion Traduct ion !  Af fa i ree g6n6rales

Cmmission des Comunaut6s euroP6ennes
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INTRODUCTION

For a good many years, the industrialized nations of Europe have been
naking tremendous efforts in research and dever.opnnent to improve their
d i f ferent  means of  land ( interc i ty  and urban),  sea and. i ,  t " . r r "pora.
The technical  press abounds wi th new, not  to say futur is t ic ,  p lans,  each
one more powerful and automated than the other or at least enploying ad_
vanced technologies,  be i t  for  Levi tat ion,  propuls ion or  f leet  nanagemenE.
I t  i9 by no means easy to provide a conplete p icture s ince the ef for ts
involved have sheered of f  in d i f ferent  d i rect ions,  wi th some coun.r ies
ehowing a preference for one branch of technology and some for another.
I'{hile Gernany has concentrated the greater pErt of its effort on Bhort
and long-distanee guided ground t ransport ,  especia l ly  magnet ic lev i ta_
tion and the linear notor' the united Kingdom has given priority to air
cushion technol0gy for marine hovercraft and France has specialized in
the rla6rotraintr (tracked hovercraft) and the ,rturbotrain.. 

other coun-
tries have enbarked up on plans to improve traditional nethods of transport.

I l i th in the comnuni t ies themselves a group of  top comisgion of f ic ia le
drew up'  in 1969, a l is t  of  pr ior i t ies which could lend themselves to
European,cooperat ion :  -  the development of  e lectronic t raf f ic  a ide on
major roads (project  30);  the study of  a hovercraf t  of  considerabre groes
tonnage (project  32),  the fomard study of  passenger t ransport  between
large conurbat ions (project  33).

At the same time, the terminology needed to describe the new techDorogieg
has kept pace with the giddy nurriplication of innovations at present. in
operat ion,  at  the prototype stage or  on the drawing board.  The resul t
has been an unparalleled explosion of neol.ogisms or of synonyms bordering
on the anarchic.  This cor lect ion of  tems can therefore onry be a f i rs t
attempt at gather.ing together this fledgling teruinology.
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The vocabulary is  spl ic  up into 7 chapters as fo l lows :

l .  Economic and technical  aspects.

2.  Guided ground t ransPort ,  over long distances (aarotra in,  turbotra in)  and

over short  d istance (cabins,  uroving Pavements,  underground rai lways) '

3. Non-guided ground transport (incliviitual transit units on dernand, shared

Eaxis,  e lectr ic  cars,  safety vehic les and new means of  propuls ion) '

4.  Sea t ransport  (containers '  handl ing,  mixed-type ships) '

5.  Air  cushion vehic les and ai r  cushion struccures.

6.  Neu systems for  f ixed wing and non-f ixed wing ai rcraf t '

7 .  The organizat ion of  road t raf f ic  and ics e lectronic a ids '

The vocabulary coqr ises two Parts,  namely (a)  the main lext  arranged sysEe-

nat ical ly  wi th some I  500 encr ies,  drawn up for  the most part  in 6 languages

on the basis of  or ig inal  texts and (b)  the s ix a lphabet ical  indexes,  which

together make up a tota l  of  a lnost  20 000 terns.  Alongside the entr ies in

the main Eext ,  there is  ofcen a def in i t ion or  explanat ion ( in one of  the

working languages) taken f rom an or ig inal  publ icat ion and having i ts  own

bibl iographical  acronym at tached. A l is t  of  abbreviat ionE and a select ive

bib l iography (200 t ic les)  fo1low the indexes.

&r ing to the fact  that  certa in expressions ar ise out  of  the techniques deve-

loped in a given country and do not as yeE exist in all' the languages under

considerat ion,  Ehe col lect ion of  terms has,  of  necessi ty,  been acconrpanied

by a certa in degree of  judic ious creat ion.  l ' l t rere possib le '  the proposed

terminology does not  s inply render the idea by a paraphrase buE tr ies to

follow the fine of thought of the target language. In an attempt to provide

the maximum amount of useful up-to-date information, we have also indicated

projects,  studies in progress or  recent  exper iments,  usual ly  wi th their

acronlm.

The Terninology office would like to thank the colleagues who kindly

contr ibuEed to the preparat ion of  the glossary.  Any suggest ions for  the

improvement or the extension of the present edition wi1l. be warmly aPPre-

c i a ted .

Brussels,  N.ovember 1976 Terminology Off ice

Translat ion Div is ion :  General  Af fa i rs

Cosurission of the European Cmunities'
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EINLEITUNG

rn d.en europäiachen rndugtrieländern herrscht eeit mehreren Jahren eine
auasergewöhnlich rege Forschungstätigkeit in Hinblick auf die verbesserrmg

der Verkehremittel und -systene f{ir den Trsnsport zu lande, zu llasser rmd

in der Luft.  Die Fachl i teratur ist vol l  neuer - oft  avantgardist ischer -

Projekte, die einander beztigl ich Ieistungsfähigkeit und Autornatisierungs-

grad den Rang abzulaufen versuchen oder zunindeat die modernsten Techniken

ftlr Antrieb, Fithrung und Kontrollsysteme vorsehen. Es ist schwierig, einen

Geeantilberblick llber all diese Entwicklungen geben zu wollen, insbesondere

da sie unterechiedl ich ausgerichtet eind und die einzelnen Länder jeweils

ganz bestimrte Technologien bevorzugen. So liegt z.B. der Schwerpunkt der

Forschungsarbeit in der BRD auf dem Gebiet der spurgebundenen Fern- und
Nahverkehrseysteme nit llagnetschwebefllhrung und Linearrnotorantrieb, in

Groesbritannien auf dem Gebiet der Entwicklung von Luftkissen-lfasserfahr-

zeugen und deren Technologie, und in Frankreich auf dem Gebiet der Entwick-

lung dea A'erotrain und der fortgeschrittenen Turbinenzilge. In anderen

Ländern wiederun wurden Projekte zur Uodernisierung der klassischen Systeme

in Angriff genormen.

Auf Gemeinschaftsebene hat im Jahre 1969 eine Gruppe hohe! Beamter der Kom-

mission eine Liste vorrangiger Projekte zusmlenge8tel l t ,  die für eine

europäische Zusarmenarbeit in Frage kmmen :
- Entwicklung elektronischer llilfen für den Verkehr auf grossen Fernverkehrs-

strassen (Aktion 30)
- Strdie eines Groseraun=tuftkissenbootes (Aktion 30)
- Prospektivstudie über den Reiseverkehr zwischen grossen Ballungszentren

(Akt ion  33) .

Gleichlaufend mit der rmgeheuren Zunahme an operationellen oder noch im

Prototyp- bzw. isr Projektstadiun befinillichen Neuerungen entwickelte eich

in kurzer Zeit auch eine weitgehend neuartige Fachsprache mit zun Teil aben -

teuärlichen Neologismen und oft verwirrenden Synonynen. Das vorliegende

Glosear kann daher nicht viel mehr sein als ein erster Versuch, diese noch

nicht aue ge gorene Terninologie zusamenzrrstellen.
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Das Wortgut  verte i l t  s ich auf  7 Kapi te l :

l .  .Betr iebawir techaf t l iche und technische Aspekte

2. Zwangsgeführte systeoe ftir den Fernverkehr (A6rotrain, Turbinenzilge) und

für den Nahverkehr (Kabinenbahnen, RolLsteige, Untergfl^rrdbahnen usrt )

3. Autonone Landverkehrsmittel (neuartige Autobus- und Ta:<ikonzeptionen,

Sicherhei ts auto, Elektrof ahrzeuge sowie neuertiSe Ant riebssysteme)

4. Seeverkehrsmittel (neue Schiffstypen, Containerisierung, Be- r,rnd Entlade-

vorgänge, Kornbischiffe)

5. Luftkissenfahrzeuge und ihre Charakteristika

5.  Luf t fahrzeuge (Starr f lügler ,  Schwenkf lügler ,  usl t . )

7.  Strassenverkehr und elektronische Hi l fen.

Des Glossar enthäl t  arei  Tei le :  e inen systemat isch gegLiederten Hauptte i l  n i t

etwa t5OO (zuureist) sechsspraehigen Eintregungen auf <ler Grundlage von Original-

veröffentlichungen, sowie einen Indexteil nit eechs alphabetisch geordneten

Indexen und insgesant etna 20.OOO Begriffen. Die Eintragungen des llauPtteils

s ind of t  r r i t  e inem Beglei t text  in e iner der Arbei tssprachen der KEG versehent

der aus einer Originelveröffentlichung stannrt und urit einem llinneis auf seine

Fundstelle versehen ist. Hinter den Indexen befindet sich ein Abkürzungsver-

zeichnis und eine eelekt ive Bibl iographie mit  20O Eintragungen.

Das es filr menche Ausdrücke im Zusammenhang mit Techniken, die nur in dem

einen oder anderen Land entwickelt wurden, noch nicht in al1en anderen 5

sprachen allgemein akzeptierte Entsprechungen gibt, musste die gortsamrlung

gelegentlich Itspraehschöpferischlt abgerundet werden. Bei den vorgeschlagenen

Benennungen haben wir rms banüht, den Sachverhalt nicht einfach durch blosees

Umschreiben wiederzugeben, sondern auch - im Rahmen des Möglichen - der Menta-

l i tät  der Zie lsprache gerecht  zu werden.

Als zusätzliche Information bringen wir einige schematieche Zeichnungen aowie

eine hurze Beechreibung von einer Anzahl  interessanter Projekte,  d ie s ich in

der Entvicklung oder in der Erprobung befinden.

Das Ternrinologiebüro dankt allen Kol1egen, die liebenswürdigerweise bei der

Erstelhmg dieses Glossars Hi l fe le isteten und bi t tet  um wei tere Verbessenrngs-

und Ergänzungsvorschläge, die in einer Neuauflage betücksichtige werden könnten.

Brüsse1, Novernber 1976 Terninologiebüro
Abtei lung Itbersetzung : Allgeneine Angelegenheiten

Koünission der Europäischen Gemeinschaf ten
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INTRODUZIONE

r paesi industr iar. izzst i  drEuropa Etanno conpiendo da vari  anni
uno sforzo Bpettacolale ner campo del la r icerca e del1o svi luppo per nigl io-
rare i  loro sigteui e mezzL di trasporto terrestr i  ( interurbani, urbani).
La letteratura speciaLizzata pul lu1a di proeett i  nuovi, talvolta awenir is-
t ici ,  potenziat i  aenpre piü e senpre piü autonratizzatL o perromeno basati
8u tecniche dravanguardia sia per ra sostentazione e la propursione, sia
per l .a gestione de1 parco. Non ö faci le fornirne un panorama completo,
tanto piü che le azioni hanno seguito r. inee alquanto divergenti ,  a seconda
del1a preferenza data, nei vari  paesi, a questa o a quel la tecnologia. La
Germania, ad esempio, ha concentrato le eue r icerche soprattutto sur tras-
Porto terrestre guidato, a breve e a grande distanza, e piü part icolar-
rnente sul la sostentazione nagnetica e sul motore l ineare, Dentre la Gran
Bretagna ha dato la precedenza al lo svi luppo del le tecniche relat ive al
cuscino dtaria per i  veicol i  narini pneumosostentat i ,  1a Francia si E orien-
teta verso lraerotreno e i l  turbotreno, e altr i  paesi ancora hanno messo in
cantiere progett i  per i1 migl iormento dei mezzi di trasporto classici.

Nel lranbito comunitario, un gruppo di aLti  funzionari del la
connieeione ha coqi lato nel r969 un elenco dei progett i  che megrio si
prestano ad una col l .aborazione europea : measa a punto di disposit ivi  ausi-
l iar i  elettronici per Ia circolazione sui grandi assi stradal i  (azione 30),
studio di un veicolo a cuscino dtaria di grosso tonnellaggio (azione 32),
studio prospett ivo sui trasport i  di  viaggiatori  fra grandi agglonerati
(az ione 33) .

0rbene, con 1o sviluppo delle nuove tecniche, anche Ie lingue si
gono arr icchite, per poterle descrivere. 11 l inguaggio tecnico ha seguito
di pari  passo i1 vert iginoso noLtipl icarsi del le innovazioni giä operativo
al lo stato di protot ipo o in progetto, e i l  r isultato ö stato una f ior i tura
di neologisni senza precedenti ,  un r igogl io di sinonirni spesso caocico. La

Presente opera costi tuisce pertanto solo un primo tentat ivo di raccogliere
questa teruinologia in gestazione.
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I l  vocabolar io ä suddiv iso in 7 capi to l i ,  secondo Ie grandi  l inee

de l l a  t i po l og ia  c l ass i ca  :

l )  aspet t i  economici  e aspet t i  tecnic i

2)  t rasporei  terrestr i  guidat i ,  a grande distanza (aerotreni ,  turbotreni)  e a

breve distanza (Erasport i  mediante cabine,  narc iapiedi  oobi l i ,  netroPol i tane)

3) t rasport i  terrestr i  autonomi ( indiv idual i  su r ichiesta,  taesi  col let t iv i '

veicol i  e let t r ic i ,  vet ture di  e icurezza e nuovi  s i :qteo, i  d i  propuls ione)

4) t rasport i  uar i t t i rn i  (cc: . : . -* rEor i r  movimentazione,  navi  n iste)

5)  veicol , i  a cuscino drar ia e strut ture del  cuscino

6) nuovi  t ip i  d i  aeromobi le a vela lura f issa e a velatura nobi le

7) otganLzzazione del1a c i rcolazione stredale e d isposi t iv i  augi l iar i  e let t ronic i .

Lropera s i  ar t icola in due part i ,  e c ioö un t tcorpus" s isteoat ico di

1.500 voci  c i rca,  e laborato per 1o piü in sei  l ingue,  sul la base di  test i  or ig i -

nal i ,  e un cory lesso di  sei  indic i  a l fabet ic i  comprendente in tota le c i rca

20.000 ternr in i .  Le voci  f igurant i  nel  t tcorpust tsono sPeEso corredate di  una

def in iz ione o di  una spiegazione,  in una del1e l ingue di  lavoro,  et t inea a wra

pubbl icazione or ig inale e mrnira del la s ig la b ib l iograf ica corr ispondente.  Gl i

indic i  sono segui t i  da un elenco di  abbreviazioni  e da una bib l iograf ia selet t iva

(200  t i t o l i ) .

Poich6 ta lune espressioni ,  connesse a tecniche aorte nel l runo o nel l ra l t ro

paese, non esistono ancora in tut te le l ingue congiderete,  la raccol ta dei  temini

ha cdportato necessar ianente anche un lavoro creat ivo.  Ne1la rn ieura de1 possib i -

le,  la terminologia proposta non tende sämpl icemente a t radurre con una parafrasi ,

Ina cerca di  r ispet tare i  oodul i  nental i  del la l ingua r icevente.  Inf ine,  per for-

n i re l .a massima quant i tä possib i te d i  informezienl  6 tut t roggi  d isponibi l i  e ut i -

lLzzabi t l i t ,  s i  ö r i tenuto opportuno di  aggiungere'  o l t re ad alcun€ i l lustrazioni ,

una breve descr iz ione dei  proget t i ,  degl i  s tudi  in corso o dei  recent i  esper iment i ,

spesso indicandone anche 1a s ig la d ist int iva.

LtUfficio di terrninologia sentiteente ringrazia i colleghi che hanno

corteeemente contr ibui to a1- |a teaLLzzazione di  questo glossar io.  Qpals iasi  sugge-

r inento che possa permettere di  n ig l iorare o conpletare Ia presente ediz ione earä

bene accet to.

Bruxel les,  novembre 197 6 Uf f i c io  d i  te rminoLog ia
Div is ione Traduzione :  Af far i  general i

Comnissione det le Comuni tä Europee
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INLE ID ING

Sedert  meerdere jaren leveren de Europese geindustr ia l iEeerde

landen een geduchte inspanning op het gebied van onderzoek en ontwikkeling

ter verbetering van de verschillende wijzen en niddelen van vetvoer over

land ( interc i ty-  en stadsverkeer) ,  over zee en door de luchE. De vakl i te-

ratuur kr ioel t  van nieuwe, zel fs futur is t ische,  pruJEJten voor het  gebruik

van steedg krachtiger en meer geautomatiseerde vervoerniddelen waarbij een

beroep wordt gedaan op de meest geavanceerde technieken, zowel wat ophanging

er i  aandr i jv ing betref t  aLs het  beheer van het  voertu igpark.  I let  val t  n iet

mee er een volledig overzicht van te geven, vooral daar de gedane inspan-

ningen nogal sterk uiteenlopen ondat bepaalde landen de voorkeur geven aan

deze of  gene techniek.  Zo werd in Dui tsLand het  onderzoek vooral  ger icht

op het geleid vervoer over land op korte en lange afstand, en meer bepaald

op de magnet ische ondersteuning en de i . ineaire motor;  in Groot-Br i tanniä

werd de voorrang gegeven aan de ontwikke!.ing van luchtkussentechnieken

voor het luchtkussenvaartuig; in Frankrijk ging de aandacht naar de aäro-

t re in en de turbotre in;  andere landen tenslot te hebben projecten aangevat

ter  verbeter ing van de t radi t ionele vervoermiddelen.

In hbt kader van de Europese Gemeenschappen hebben een aantal

hoge ambtenaren van de Couunissie in 1969 een l i js t  opgesteld van prefe-

rentiäle projecten die zich voor Europese samenrrerking lenen I eLektronische

hulpmiddelen in het  wegverkeer op de hoofdtra jecten (act ie 30),  s tudie van

een luchtkussenvoertu ig voor zwere lasten (act ie 32),  s tudie van de voor-

ui tz ichten van het  re iz igersvervoer tussen grote agglmeracies (act ie 33).

De terminologie eigen aan deze nieuwe technieken heeft de duize-

lingwekkende toename van het aantal technische innovaties, reeds in toe-

passing,  in exper imenteel  of  in projectstadium, op de voet  gevolgd.  Het

resul.taat hiervan is een stortvloed van neologismen zonder lteerga, een

chaotische Etroom van synoniemen. Dit glossarir.rn is derhaLve slechts een

äerste poging deze terninologie in wording bi jeen te brengen.
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De woorden!.ijst mvat zeven hoofdstukken die betrekking hebben op :

l) de econonische en technieche aspecten

2) de geleide vervoeruiddelen voor lange-afstandeverkeer over land (aärotrein

en turbotre in)  en voor stadsverkeer (cabinesr ro l t rotEoirs,  metro)

3) de autonome vervoermiddelen voor verkeer over land (individuele op verzoek,

col lect ieve-taxi -systemen, e lektr ische autors,  vei l igheidsautors en nieuwe

voor ts turringssystemen)

4) het zeevervoer (container, vrachtverwerking, genengde scheepstypes)

5) het luchtkussenvoertuig en de luahtkussenst-rülitüien'

5)  n ieuwe vl iegtuigtypes neE vaste en verste lbare v leugels

7) de elektronische hulpniddeleu in en de organisat ie van heE wegverkeer.

Het werk bestaat  u i t  twee delen,  met name een gystemat isch corpus

van ongeveer 1.500 ar t ikelen,  neestal  in zes ta len,  sanelgebracht  op basis

van or ig inele teksten,  en zes al fabet ische l i js ten die samen ongeveer

20.000 termen bevat ten.  In vr i j  veel  ar t ikelen van heE corpus wordt  in 66n

van de werkt,alen een definitie of een verklaring Segeven die werd ontleend

aan een or ig inele publ icat ie en die is  voorz ien van een bib l iograf ische

afkorCing.  De index wordt  gevolgd door een Li js t  van afkort ingen en een

gese lec tee rde  b i b l i og ra f i e  ( 200  t i t e l s ) .

Aangezien bepaalde uitdrukkingen, eigen aan technieken die in 66n

of ander land werden gecreäerd, nog niet in a1le betrokken talen ingang

hebben gevonden, werd de verzaneling ternen noodgedwongen door woordschepping

aangevuld.  De voorgesEelde teroinologie wi l  n iet  zomaar een verta l ing bren-

gen d.m.v.  een onschr i jv ing,  maar t racht  de denkwi jze vaa de doel taal  te

eerbiedigen.  Ten einde zoveel  rnogel i jk  in l icht ingen te verschaf fen werden,

naast  i l lustrat ies,  tenslot te ook de projecten,  de ptannen in studie of  de

recente proefneningen vermeld,  d i t  d ikwi j ls  d.m.v.  van hun afkort ing '

HeE terminologiebureau dankt  b i j  dezen de col legars d ie bereid-

wi l1 ig hebben bi jgedragen tot  de verwezenl i jk ing van di t  g lossar ium. Elke

suggestie tot verbetering of aanvulling van deze uitgave zal ten zeerste

op  p r i j s  wo rden  ges te td .

Brusse l ,  november  197 6 Termino to giebureau
Afdel ing Verta l , ing :  Algemene Zaken

Coururissie van de Europese Gemeenschappen
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INDLEDNING

Europae industrilande har i mange är ydet en bemarkelseeverdig inilsata pä
det forsknings- og udviklingsmessige onräde ned henblik pä at forbedre deree
trEnsporteystener og 'r idler inden for landtraneport ( i  og nelrem bye!), so-
og luft transport.  Lit teraturen formelig wimler med nye og ofte futurist iske
projekter, al le bestandigt kraft igere og stadigt mere automatiserede el ler i
hvert fald ned brug af den mest avancerede teknik, bäde rned hensyn til under-
stotning og frerndrivning, og hvad angär materielparkens dri f t .  Det falder
vanskeLigt at give et fuLdkoment overblik, sä neget mere som bestrabel.serne
er gäet i ret afvigende retninger, fordi visse lande foretrakker den ene
erler den anden teknologi. säledes har Tyskland hovedsageligt rettet sin
forskning nod tvangsstyret Landtransport i ner- og fjerntrafik, navnlig nod
de nagnetiske loftesystemer og r. inearmotoren, storbri tannien har forst og
frernmest udviklet luftpudeteknikken i aogäende luftpudefartgjer, Frankrig
har rettet interessen mod luftpude- og turbotog; endelig har andre lande
ivarkeat projekter, der tager sigte pä at forbedre de klaeaieke Er:msport-
mid le r .

rnden for De europaiske Fellesskaber opstilLede en gruppe af Kmiseionens
h6jere t jenesterncnd i  1969 en l iate over projekter, der fortr inevis egnede
sig t i l  sanarbejde pä europeisk plan: udvikl ing af elektroniske hjelpeni i lLer
for traf ik pä hovedfardselsärer (akt ion 30), studie over et lufcpudefartgj
med stor tonnage (aktion 32), prospektivstudie over passagertransport mellen
store byonrräder (akt ion 33).

Den tenninoLogi, der beskriver de seneste tekniske fremskridt,  har udviklet
sig i same takt 8om den svinLende tilvaket af innovationer, der enten alle-
rede er operative el.Let pä prototype- el ler projektatadiet. Dette har regul-
teret i en vrimrel uden lige af neoLogisner og en ofte uordnet syaonyni.
Derfor udgOr nerverende samling af termer kun et forste forsgg pä en opstil.-
ling af denne terminoLogi, der endnu er i ain vorden.
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Ordfortegneleen fordeler sig pä 7 kapitLer efter f0lgende plan:

1) @konooieke og tekniske synapunkter

2) Tvangsstyrede landtransportsystenet i fjerntrafikken (luftPude- og $rbotog)

og i nertrafikken (kabinetransport, rullende fortove, undergrundsbaner m.v.)

3) Autonome landtranaportsystemer (taxabusEer, kollektivtexaer, el-bi1er,

e ikkerhedeb i ler og nye f rendrivning I sys tener)

4) S6traneport (konbinerede skibetyper, händtering og containerisering)

5) Luftpudelartpj;r'og luftpudens udformning

6) Nye f lykonstruktionet.(f ly ned faete og ned bevagelige vinger)

7) Vejtraf ik og elektronieke hjelpemidler.

Glosaret beatär af to afdel inger, nemlig er systematiek opati l let hoveddel

pä ca.1.500art ikler, 8om ofrest pä seks sprog og udarbejdet pä grundlag af

originaltekster aamt en afdeling med eeke alfabetieke indekser, der i alt

mfatter n€r ved 20.0OO termer. Artiklerne i hoveddelen er hyppigt forsynet

neil definition eller forklaring pä et af arbejdssprogene hentet fra en origi-

naltekst og efterfulgt af eo bibt iografisk reference. Efter indeks f indee

en forkortelgeal iete 8ant et udvalg af den benyttede l i t teratur (200 t i t ler).

Da visse udtryk knyttet til en ny teknik, aorn er frenrbragt i 6t land' endnu

ikke ekgisterer pä alle de pägaldende sprog, har opstillingen af tetmer nättet

eke i forbindelee med en aprogskabende indeats. Den foreeläede terminologi

eigter.ikke blot mod en mikrivende oversattelee, men fors$ger at resPektere

mälsprogets tankegang. For et bringe flest nulige af de i dag foreliggende

öplyeninger har vi endvidere. udorrer rogle fä illustrationer, medtaget en

kort beakrivelse af projekterl igangvarende studier eller nylige foreQg,

ofte ned tilh$rende akronym el. Ign.

Terninologicentralen bringer herved de kolleger, son velvilligt har bidraget

ril er virkeligggre dette glosar vor hjertelige tak. Ethvert forelag ti1

forbedring eller supplering af nervarende udgave vil blive modtaget ned tak-

nemelighed.

BruxelLes r november 197 6 Te rmino L og icentr al-en

Qverset te l .sesafdel ingen: generetLe sP6rgsmäl

Kmunissionen for De euroPaiske Fellesskaber
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3 0 0 1  -  3 l 6 t

3 t 6 2  3 t 9 l

3t92 3323

B)

c)



ry)
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Lrasporti  sraritt imi

A) Navi

navi mi s te

-  mercant i t  i  specia l |zzat i
a

nav l  per  iL  t raspor to  d i  un i tä  d i  car ico  (Por taconten i to r i ,

porEach ia t te  ecc .  )

B) Movimentazione

C) -Prqpglpiorre-

v )  Ve ico l i  a  cusc ino  d ta r ia

A) Tip i  d i  veicolo

B) St,ruttura del cuscino

C) Propuls ione (e l iche ,  vent i  I 'a tor i )

D) Condiz ioni  d i  volo (parametr i ,  carat ter is t iche)

E)  A l i sca f i

VI) E:gspof ti aerei

Vel ivol i  a velatura f isea ed a velatura rotante

AuSi l iar i  e let t ronic i  a l la c i rcolazione stradale

A) Natura e grandezze

circotazione,  t raf f ico ( fondamentale)

4001 4t20

4 0 0 1  4 1 0 5

4 1 0 6  -  4 l l 5

4 l l 6  4 t 2 0

500t  5 I  40

500 I  501 7

501 8 5052

5053 5078

5079  5 l  36

5t37 5 I 40

6001 607 4

7001 7 420

7 0 0 1  7 l  l 5

7 |  t6 7202

7203 7268

7269 7 420

vrr)

carat t ,er is t iche de11a c i rcot"azione 3 caPaci tä '
volurire, intensitäi tempi di Percorrenzar V€locitä

Dat i  prel in inar i  per la regolazione del  t raf f ico

Sisteni  d i  regolazione

- macroregolazione

- microregolazione (segnalet ica)

Auei l iar i  etet t ronic i  (nater iat i )

r ivelazione

trasmi e s ione

cal.colatori

comunicazione di messaggi stradali

vrrr) Abbreviazionr

B )

c)

D)
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INHOUDSOPGAVE

I) itnventaris van de_vergchillg4e_svgtemen

A) Economieche aspecten

B) Technische aspecten

I  001 -  t07g

r 0 0 r  r 0 2 3

to24 I 079

2001 2334

2001 2058

rr) Geleide vervoerniddelen voor verkeer over land

A) 0ndersteuning en voortstuwing
- nalnetibche en elektrodynamische ondersteuning

l ineaire motor

luchtkussen (cf. I I  c) aärotrain + V) Luchtkussenvoertuigen)

B) Geleid ing

- monorai l

2059 2tO9

- buietreinen en buievervoersystercn

C) Lange-afstandsverkeer tegen hoge soelheid ZllO - 2216
- projecten voor supelsnelle treinen: aärotrein, turbotrein, enz.
- perfectionering van de wicl-rail technieken
- autmatische treinbeheersing

D) verkeer over korte afstand (ltedaverkeer en voorstadeverkeer) 2zll - 2334
- projecten voor cebinebeansystenen
- P.R.T.-vervoer

- continu of quasi-continu vervoer (roltrottoir)
- ontwikkeling van de traditionele systemen (train, uetro)

III) 4g-t11none vervoermiddelen voor verkeer over land 3001 - 3323

A) Voertuigen : autobusgen, uulti-uode en dual-oode-systemen,
taxi rs,  e lektr ische en elektronieche wagena,
nieune voertu igtypea, vei l igheidsauto 3O0t -  3t6t

B) Inrichtingen voor zuivering van uitlaatgassen (rfachone,' auto) 3162 - 3t9l

c) voorrsruwinS 3lgz - 3323.
- motoren : verbrandingsootoren, hybride, elektrieche Dtoren
- turbines ;

-  e lektrochemiache voortetuwing :  accurB, bat ter i jen,
brandgtofcel len
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IV) Zeevervoer

A) Schepen

gemengde scheePstYPes

s p e c i a l e  b u l k  c a r r i e r s

goedereneenheden (  schePen,

B) Vrachtverr i rerk ing

C)  Voor ts  tuwing

l i c h t e r s ,  c o n t a i n e r s ,  P a l l e t t e n )

V) Vervoer over land_ e_n/of over zee : Luchtkussenvoertuigen

A)  Types  van luch tkussenvoer tu igen

B)  Luchtkussens t ruc turen

C )  V o o r t s t u w i n g  ( p r o p e l l e r s ,  v e n t i l a t o r e n )

D)  V luch tcond i t ies  (parameters ,  kenmerken)

E)  Draagv leuge lbo ten

VI)  Luchtvervoer

Vl ieg tu igen met  vas te  v leuge ls  en  draa iv leuge lv l ieg tu igen

VII) I,leg'erkegr_en elgFtroni,sche hulprni{delen

A) 
:';H:":'ä:::::*ee1)

kenmerken van het verkeer :

c a p a c i t e i t ,  v o l u m e ,  i n t e n s i t e i t ,  r e i s d u u r ,  s n e l h e i d

B) Voorafgaande gegevens

enqu6tes  en  te l l ingen

prograuma t  s en mode l len

c):": : : , : : :ä:",

mic ro rege l i ng  ( s i gna l i sa t i e )

D) 

: t : : : : : : l : " r "  

hulpmidderen (marer iä le)

t ransmiss ie

computers

overbrengen van mededelingen

VIII) Af kort iJrgen

400 I  4 t?a

4 0 0 t  4 I 0 5

4 1 0 6  4 l  I  s

4 l  I  6  4 t20

5 0 0 1  5 1 4 0

5 0 0 r  5 0 1  7

501 B 5052

5053  5078

5079  5  I  36

5 t37  5  I  40

600 I 607 4

7001  7420

7 0 0 1  7 l  l 5

7 t t 6  7 2 0 2

7 203 7 268

7 269 7 420
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INDHOLDSFORTEGNETSE

A) Okonomiske Byngpunkter

B) Tekniske synspunkrer

A) Underst0tning og fremdrivning
- magnet iske og elektrodynmiske lof tesystemer

l ine armo tor

luf tpude ( j f .  r r  c)  luf tpuderog + v)  luf tpudefarro jer)

B) Styresys temer

6nsk inneb aner

r$rtog og transport i  rprledning

C) Fjernrraf ik  ved hoj  hasr ighed

projekter  for  superhurt ige tog 3

- Luf tpude tog , turb ot og , osv .
- videreudvikt ing af skinne-hjulsystemer

automat isk styr ing af  togdr i f ten

D) Nerrraf ik

projekter  for  kabinesystemer

PRT-sys tem

kont inuer I ige e1l 'er nas ten-kontinuerl ige traneportsystemer
(ru l .Lende for tove)

vider:cudvikLing af tradit ionel le systemer s sporx/ogne, undergrundsbanei

r r r )

A) Kcretojer  :  busser,  mul t imodal .e og bi rnodale systemer,
ta:raerr elektriske og er.ektroniske bi ler,
nye bi l typer,  s ikkerhedsbi len

Afgi f tn ing af  uds rodningsgas ( forureningsfr i  b i1)

Fredrivning

- motorer (f orbrendingeurotorer, hybridmotorer, eL-aotorer) ;
turb iner

elektrokemisk fremdrivning : akktrmulatorer, batterier,
brends tofeel ler

r)

I I )

1001 L079

1001 1023

to24 1079

2001 2334

2001 2058

2059 2109

21L0 2216

22L7 2334

3001 3323

300 1 316 r.

3L62 3191

3L92 3323

B )

c )
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W) Sotranspor t

A) Skibe

kornbinerede skibstYPer

specia l  i  serede massegods skibe

transportenheder (sk ibe,  legtere,  containere '  pat l 'er)

D Händ_terjng

C ) Fremdrivning

V) Transporr pä land jorden o&/eller sOtransPort 3 luf !Pud9f3rt0 jer

A)  Forske l l ige  fa r tg js tYPer

B) Luftpudens udformning

C) Fremdrivning (propelLer,  vent i latorer)

D) Flyveforhold (pararnetre,  karakter is t ika)

E) BarePlansbäde

VI) Luf t trangport

Fly med faste og med roterende v inger

VII) Ve j t ,raf ik og elektroniske LielPemid ler

A) :1:::,:l:':::,:: 1,"ä:I,
Parametre t

kapae i te t ,  mengde,  in tens i te t ,  k@ret id  r  has t ighed

B) :'::."::;::i::: ::":::::::äI;::""
programrner og model ler

c):"ä:::::,ilff'
lokalreguler ing (s ignaler)

D) 

: ' : :ä:::: :  

hjerpeuridler (mareriel)

cransmis s ion

datamater

over f0 rse l  a f  nedde le lser

vrr r) Forkortetser

4001 4L20

4001 4105

410 6  41 ,15

4LL6 4120

5001  5140

5001  5017

5018 5052

5053  5078

5079 5 r  36

5L37 + 5140

600 1 607 4

700 1 7 420

7001  7115

7LL6 7202

7203 7268

7269 7 420
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CORPUS :

Franga i  s

E n g l  i s h

Deutsch

I t a l  i a n o

Neder I  ands

Dansk
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INVENTAIRE DES DIFFERENTS SYSTEMES

SYNOPSIS OF THE DIFFERENT SYSTEMS

AUFSTELLUNG DER SYSTEME

INVENTARIO DEI DIVERSI SISTEMI

INVENTARIS VAN DE VERSCHILLENDE SYSTEMEN

OVERSIGT OVER DE FORSKELLIGE SYSTEMER

5)
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Aapects äconaniquee/Ecoltottric aepects/Bet?iebsüinteclnf,tliche Geeichtspwtkte/
Aspetti eeonatici/Economi eche aspecten,/0konaniske eyteptmkter

F trenspolt hecton6trique Syetärne de traneport pour les d6- l00l
E transport over dietancea of placements ä lfiaterieur de grands

le's than .".  t i iäärr" centrea dractivi t6 et les eeroporra
(couprenant 1es tapis roulanta, les

D Hektoüeter-Verkehr petites nacellee port6es par un con-
r trasport i  ettometrici  voyeur ä chainec' etc') '

w
N hectoilecrisch vervoer

Da hektometert raneport

f transport par chemin de fer
ä  cour te  d is tance

E reg iona l  ra i lway  t ra f f i c

D Eisenbahn-Nahverkehr

I  t raf f ico ferroviar io a breve
d i s tanza

N regionaalra i lverkeer

Da j ernbane-nartrafik

F t ransport  terrestre ä grande
v i  t esse

E high speed ground transportation
HSGT

D Landschnellverkehr
erd gebundener Schnel lverkehr

I  t raspor t i  te r res t r i  ad  a l ta
ve loc  i t ä

N vervoer over land met hoge snelheid
snelvervoer over land
snetvervoer te land

Da banetransport  ved h$j  hast ighed

F t ransport  u l ,  t ra-rapide

E super h igh-speed t raf f ic
u l t ra -h igh-speed t ra f f i c

D Schnel 1s tverkehr

I  t rasporto superveloce
t raspor to  ad  a l t i ss ima ve loc i tä

N supersnel vervoer

Da transport ved serl ig hOj hasrighed
superhurt, ig transport

r 002

I 003

I 004
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I  005 F t ransport  rapide autmat ique

E rapid au t,ornatic transport

D Schne l lbe förderung (smi r teL)
m i t ' A u t o p i l o r

SBA

I  t raspor to  rap ido  au tomat ico

N snelvervoer met automat ische
ge le i d i ng

automat i  sch snelvervoer

Da hurt ig t ransport  med automa-
t i s k  s t y r i ng

I  006 F  t ranspor t  rap ide  ä  cour te
d i s t a n c e

E min i -d is tance rap id  t ranspor t -
a t ion

D Nahschne t lverkehr

I  t r aspo r t o  r ap ido  a  b reve
d i s t a n z a

N sne lvervoer  op  kor te  a fs tand

Da hurt ig n:Brt ransport

1007 F  sy täme gu id6  de  t ranspor r  pub l i c
c o l t e c t i f

E  gu ided pub l ic  mass  t ransporE-
a t ion  sys tem

D ko l l ek t i ves  ö f f en t l i ches  spu r -
ge führ tes  Transpor tsys tem

I  s i s t ema  gu ida to  d i  t r aspo r t o
c o l t e t t i v o

N geleid openbaar massavervoer-
sys t eem

Da tvangss ty re t  ko l lek t i v t  t rans-
por t  sys  tem



r
E

D

I

N

Da

F

E

D

I

N

'transport continu

continuous transport

kontinuierl icher Verkehr

trasporto cont inuo

continu vervoer

kontinuerl i  g transport

systäme de t ransport  fonct ion-
nant de fagon quesicont inue

quasi-cont inuously working
transport  system

quasikont  inuier l  ich arbei tendes
Transpor tsys tem

sigtema di trasporto funzionante
in modo quasi eontinuo

quasi-continu werkend vervoersys-

- 3 7 -

Spoorgebonden c i rculat iesysteem I  008
zoalg rotLende t rot to i re of  k le ine
cabines aan een ket t ing.

TN1rw 3/74, 46

I  009

Zwischenhal t lose Schnel lbahnsysteme I0 l  I
mit verschiedenen Bedienungs-
systemen (während der Fahrt an- und
abgekuppelte l , Iagen, Bedienung der
fahrenden Zughälfte durch die Zu-
bringer-Zughälf te im Rende zvous-
Verf  ahren,  usw. )

w

teem

Da trausportsystem med nesten konti-
ouer l ig dr i f t

F systäme de t ransport  fonct ion- IOIO
nant de fagon discontinue

E digcont inuoualyworking t ransport
8y8tem

D diekont inuier l ich arbei tendes
Transportsystem

I e igtema di  t tasporto in nodo dis-
continuo

N diecont inuwerkend vervoersyEteen

Da transporcsyslen ned diskontinuerlig
dr i f t

F transport urbain continu

E non-stop urban transportation
non-stop (rapid)  t ransi t  system

D kontinuierl icher Stadtverkehr
zwischenhat t loser Personennah-

verkehr

I trasporto urbano continuo

N cont inu stedel i jk  vervoer

Da kontinuerl ig ruprtransport



r 0 t 2

r c l 3

|  0 1 4

l 0 l 5

F

E

D

I

N

Da
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technique de rendez-vous

rendez-vous maneuver US

Rende zvou s-Technik

tecn ica  d i  t t rendez-vous t t

rendez-vous  techn iek
rendez-vous manoeuvre

rende zvou s-teknik

S t  a f e t  t e n b e  t r i e b  s s y s  t e m

n e r t r a n s p o r t  m e d  s t a f e t s y s t e m

sys täme avec  ar r6 ts  in te r -

rn6d ia i res

s y s t e m  w i t h  i n t e r m e d i a t e

s t o p s

Sys tem mi t  Zwischenha l t

s is tema con fe rmate  in te rmed ie

s y s t e e m  m e t  t u s s e n h a l t e n

t r a n s p o r t s y s t e m  m e d  m e l l e m s t o p

cha ine  de  t ranspor t

Transp or t *Ke t te

c a t e n a  d i  t r a s p o r t o

vervoerke ten

t r  anspor  t  f0  lge

Zwischenhal t lose Betr iebsarten nach
folgendern Prinzip : Der Zug fährt mit
vol ter  Dienstgeschwindigkei t  auf  a l len
an seiner Fahrstrecke l. iegenden Bahn-
höfen ohne Halt durch. Das Ein- und
Auss te igen der  Fahrgäs te  e r fo lg t  m i t -
teLs  an  jeder  S ta t ion  bere i ts tehender
Tr iebwagen, d ie auf  d ie Geschwindig-
keit des durchfahrenden Zuges gebracht
und stossfre i  an diese gekuppeLt werden.
Hierzugehören d ie Systeme : ttRol,tender

gahns täi gl' , "Nachei tg-Sy: temr';-G?-
t t S t a f  e t t e " .--..-- 

naeh BAHKE, 1o5

Eins der Verfahren innerhalb der Ren-
dezvou s-Technik .
Das System ist  dadurch gekennzeiehnet
dass ein Zug, bestehend aus einzelnen
Tr iebwagen r  8r  aLlen Hal teste1len mit
den Fahrgäs ten ,  d ie  dor t  n ich t  auss te i -
gen wol len,  mi t  volLer Geschwindigkei t
durchf  ätr r t ;  zum Aus- und Einsteigen
wird jewei ls  der letzte l {agen ausge-
wechse 1 t .

NAVER 7/70, 304

Ensemble de moyens de t ransPort ,  de
manutent ion ,  de  s tockage e t  d top6ra-
t ions de t ransport  adapt6s les uns aux
autre s depui s Le produc teur j .usqu I au
des t i na ta i r e .

D)FER, 4/72, 1.L5

F

E

D

I

N

D a

D

I

N

D a

F

E

D

I

N

D a



- 3 9 -

F syetöme de transport public
ind ividual i s6

E indiv idual  publ ic  t ransport(at ion)
sys tem

D indirnrdellee öffentt iehes
Transport sys tem\

I  s is tema di  t rasporto pubbl ico
ind ividual izzato

N Bysteem van individueel openbaar
vervoer

Da indiv iduel t  of fent l igt  t raneport-
system

l 0 l  6

f trangport en co@uo individualiat personalized eervice approachiug tOlT
transport en coomrm peraonoalied the private car : origin-to-

deetination.{oveucnt by dynamic

E (ruronated) personal rapid ää:lä:":: ::ti:i::.*t 
reduceir

treoait
PRT 

BT

D kollektivierter Individualverkehr

I aiatena di trasporto pereonale
rapido

sistema di trasporto rapido
peraonalizzato

N Pereonal Rapid Traneit
PRT.
PRf-vervoer

DA PRT-system

F 616vateur horizoatal Conputergesteuerte Kabinenbahn- l0l8
ttatcen€eur horizootaltt Systene, bei denen der Benutzer

E horizontal elevator us bein Einrteigen durch lhopfdruck
oder Ticketeinrnrrf aelbst dae

D llorizontalfahrgtuhl Fahrziel programiert, welches

r aacensore orizzontale dann ohne stopp angelau-fen-wird'
STERN

N horizontale lift

Da horisontelelevator
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lo lg F people mover Ogni  s iEtena al i  t rasporto a media o

E people nover 
breve distanza'  Pet  i l  col legamento
diret to o d i  a l imentazione'  avente

D  ( l t o r i zon ta l ) pe rsonen fö rde re r  t u t t e l eca re t t e r i s t i chepe resse re
Personenbeweger eserc i to con veicol i  p iccol i ,  f re-

r rreslarore :5::i.; ?,::::";"ffioirf"""'
N people nover IRAPA 7-9,/69' 636

Da ttpeople movettt

lO20 f catine-containet SysEeu, däs nit kll€iiren eih- 
-bzw.

E container capsule ;Hi:il'::;:t::::tl:ti;::::*:ifi:-
D Containerkabinensyetem dene Trägetfahrzeuge automatisch zum

I :::äH:nt* 
Zielort transPortielt

N cabinecontainersyeteem BAHKET 723

Da conEainerkabinesystem

l02l  F systäme de voi tures bana-
1i  s6es

E public autornobile system US

D Selbstbedienungs-Stadtwagen
( SYs tem)

I sistena di autornobili bana-
Lizzate

N openbare stedsauto

Da PAS-system (Public autonobile
serv ice)

of f entligt autonobilsystetn

lO22 F vchicule euEonoile aans
conducteur

E dr iver lesa s ingle car

D fahrerloses Einzelfahrzeug

I veicolo autonomo genza condu-
cente

N onbemand voertuig

Da autonobil uden förer
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F . träneport sous teryEreture dirigae n"ransporr en nagons frigorifiques lo23

E trensport  of  goods at  contro l led 
refr ig€rants,  ieothernes, .  etc '

temperature

D Transport nit Tenperaturregehmg

I crasporto a teflperatura control-
lata

N vervoer onder teüperetuurcontrole

De godstraneport ved kontrolleret tem-
pelltur
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Aepecta teohniquea /Teclmieal aepecte fiechniecle Geaichtapatkte/
Aepetti,jecnicift echnieehe aepeetenfteknieke egneptmkter

F systöme de transport eutonome Any component of traffic not liroited 1024
in i ta f ield of operation to tai ls

! ;  a reereb le  veh lc le  syStem 
or  t facks .

D autonomes Transportsystem EfCAtt, 75

I si.steoa di trasporto autonomo

N vrij systeern
autonoon vervoeraygtee&
systeem met vrije routekeuze

Da ikke-sporbundet transportsysteB

F v6hicule non guid6

E free-wheeled vehic le

D au t onome s Verkehr smi t te 1

I mezzo di trasporto autonomo

N autonoom vervoermicl,i.;' i

Da ikke-tvangsstyret (sporbundet)
k0 re tOj

ikke-sporbundet k$retOj

F systäme de t ransport  guid6

E track-guided t ransport  system

D spurgeführtes Transportsystem
zr^rangsge führte s Transport system

I  s is tema d i  t raspor to  gu ida to

N spoorgebonden vervoersysteem
gele id  sys teem

Da sporbundet t ransportsystem

l  025

1 0 2 6

F v6hicule terrestre guid6 Terme global pour tout v6hicule lO27
terrestre dEpendant drun ou plu-

E EracK-gursed venlcre 
s ieure ra i ls  pour le gqider i

D tressengebundeneg Landfahrzeug trains, u6troe, a6rotreins, tur-
- spurgebundenee Landfahrzeug botrains, trains ä sugtentation
I -

r veicolo Berrestre guidato nagn6tique'
rrr/758/72, 27

N geleid landvoertuig

Da banebundet fartSj
sgorbundet k6ret0j



1 0 2 8  F

E

D

I

N

D a

t029

r  030 F

E

D

I

N

D a

F

E

D

I

N

D a
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systäme rai l - roue
r rs tee l  whee l  on  s tee l  ra i l t t

sys tem

Rad-Schiene System

s is tema ruo ta- ro ta ia

wie l - ra i l  sys teem

skinne-hju l  system

chemin de fer  suspendu

suspended raiLway

Schwebebahn

fer rov ia  sospesa

zweeft re in

sv-grreb ane

sys täme suspendu (monora i l )

suspended sys tem

Hängebahn

s i s t e m a  p e n s i l e

opgehangen systeem

hangeb ane

Ursprüng l ich  Sch ienen-  oder  Se i l schwe-

b e b a h n e n ,  b e i  d e n e n  d i e  e l e k t r i s c h  a n -

getr iebenen Fahrzeuge an einem Fahrwerk

hängen,  dessen Räder  au f  e iner  Sch iene

oder  e inem Se i l "  lau fen  oder  be i  denen

K a b i n e n  o d e r  S e s s e l -  ( S e s s e l l i f t )  a n

e inem umlaufenden Se i l  fes tgek lenunt

s ind .  H ie rzu  kormnen d ie  neuar t igen

Techn iken des  Lu f tk issen-  und Magnet -

k i  ssenschwebens.

BROCK

Vdhicule suspendu sous 2 bogies Por-
teurs  e t  moteurs  por t6s  par  une pout re
a6r ienne. Appt icat ions :  I^ lupperta l ,
S a f e t y n  U r b a .

D)FER , L0/72, 233

l 0 3 l  F  v 6 h i c u l e ä s u s p e n s i o n
sup6r ieure

E suspended vehic le system
SVS

D Hängebahnfahrzeug

I  ve ico lo  a  sospens ione
super iore

N hangend voertuig

Da hangebanefart0j
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E

D

I

N
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systäme supportE (monorail)

supported system

S t andbahn

s is tema eon ve t tu re  sopras tan t i
a l l a  r o ta i a

gedragen systeem

underst0t tet  bane

suspens ion  sans  contac t

non-contac E suspension

berührungs tose s Fahren
berührungsfreies Schwebesystem

sospensione senza contat to

v6hicule ä sustentat ion sans
cont ac t

con tac t less  suppor t  veh ic le
wi th non-contact  euepension

berührungs frei schwebendes
Fahrzeug

ve icoLo sos ten ta to  senza
c ont at to

contact loos gedragen voertu ig

svevefart$j uden kontakt

sus ten ta t ion  par  couss in  f lu ide

f lu id  cush ion  lev i ta t ion

Abstützung durch Fl .u idkissen

sos ten taz ione a  cusc ino  f lu ido

vaskepudesvarrning

- 4 5 -

r 032

Verschleiss lose Techniken f re i  von 1033
mechanischen VerLusten.  Entweder
wird das Fahrzeug auf der ge santen
Strecke von einer stat ionären Anlage
(z .8.  Magnete) ge t ragen ,  oder d ie
Fahrzeuge haben s ie an Bord (2.8.
Luf tk issen oder Magnete) .

v D r z , L 1 4 / 7 2 , 4 7 7

Ter:ne g6n6rique couvrant tous le s 1034
v6hicules congus pour t t f lo t ter t t  au
dessus  du  ra i l  (a6ro t ra in ,  t ra in
sur coussin magnEt ique).  Ce terme
est  oppos6 au concept r rsystäme rai l -
roue"' 

rrr/zs,/zz, zg

l  035

F

E

D

I
I

N

D a

N

Da

F

E

D

I

N

D a
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1036 F sustentat ion par coussin drei r

E air cuehion levitation

D Luftkissen-Schwebesystem

I sospensione a euscino drar ia

N luchtkussenonderBteuning

Da luftpudeevavning

1037 F Abgewandel tes Luf tk issensystem bei

E aerogride sysrem d:-1::-lrtkl::::-:t:lj^:':-ül1l"n
an !ahfzeug, sondern durcn an ce!

D Luftrinnedeystem Fahrbahn angebrachEe Gebläse gebildet

, 
wird. Antrieb durch Pneumatische
f tnpulskraf  t  mi t te ls Schräganstel len

N der Aussträr-Gitter und aerodynamische

Da 
Forngebung der Kabine.

BAHNE, 80

1038 F couesin drai r  s tat ique

E stat ic  a i r  eushion

D aerostat isches Luf tk issen

.  I  cuscino drar ia stat ico

N stat isch luchtkusaen

De stat isk luf tpude

1039 F sustentat ion mixte Su6tentat ion assur6e ä la fo ie par
un coussin dta i r  et  un coussin ma-

E nlxeo revtEaEton

D konbinierre schlreberechnik eiiilli;. 
ce svstäme est exp6riment6

BT
I  lev i taziof le miste

N gemengde ondersEeuning

De kombineret Eagnet-/luftpude-
surevning
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F sustent,ation magnätique

E magnetic support
magnetic levitation
magne t,ic suspene ion

D magnetische Schwebeführung
Magne t f e Ld -Fahrt echnik

I  sostentanento megnet ico
Levi tazione magnet ica

N magneetkuesenondersteuning
magneti sche ondersteuning

Da magne tigk srravning
magne tisk ophengning

F sustentation adrodynamique

E aerodynamical levitation

D aerodynamische Schwebeführung

I sostentazione aerodinamica

N aärodynamische ondergteuning

Da aerodynanisk svarrning

r o40

t04 r

F systäme ä guidage par foroe 1042

E systeo with coqulsory guidance by
physical neans

D systen nic fornachlüaeiger
Spurführung

I siEtema a guida per la fonm

N geleidingssy8ceem door vorugeving

Da system Eed fordbetingeE tvangsatyring

F systöme de guidage par adhErence

E system with guidance by adhesion

D System mit  kraf tschlüssiger
Spurführung

I sistema con guida ed aderenza

N geleid ingssysteem door krachtsner-
king

Da system med adhesionestyring

I 043
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1044 F disposi t i f  de guidage (nonorai l )

E guiding device

D Spurf{lhrungsvorrichtwrg

I guida

N geleideaysteen

Da styreanordning

1045 F eystEne hybride Parmi les projets :

E h y b r i d s y e t e r n - a r r t o b u s h y b r i d e - E q u i p d d l u n g r o u p e
Eleetrogäne ä noteur Diesel  et  de

D koobiniertes System batteries
hybr ides System -  rnodäle ä p lusieurs moteurs '  dont

I  a istena ibr ido 
un 6lectr ique et  un ä eseence, etc.

fir/758/72, 26
N genengd sy8teem

Da konbineret eyeteu

1046 F ayscärne birode SysteDen, waarin voertuigen gedeel-

E dualrnode sysrem ;:lä:: Illj:"tiliiltelijk 
spoorge-

D Dual{lode Systera IN)TW
binodales Systern

I  s iatema a percoreo misto
6isteüa binodale

N dubbeleysteem
. dual-mode syBteeo

Da binodalt svstem

1047 F systEme nultiroodal

E nultiplernode transportation
gysEem

D Transportoitcel für Mehr-
fachbetrieb

I sieteme nultirnodale

N

Da mlltinodelt sYetem
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F ferrortage Trensports conbiaEs par reuorques lO4B
traD,sport rail-rotrte routieres sp6cialee acheuin€es aur
trenaport par fer de rercrquee wagoos plats.

routiäres BI
traosport gigogne

E rrpiggySactt' transport US
Rail transport of road trailere ItS
r{)rc us
Trailer-ou-flat-car US

D Er,rckepackverkehr

I trasportocmbiuato rotaia-strada

N kapgoeroeveruoer
rail-leg vervoer

De jernbaae/vejtrafik
rpiggy-backr'-trmsport

F aystEme mülopoutre System ylrere the vehicle reigtrt is 1049

E noaobeam Bysrem fiiT:H:i,ääT: ä"::',",ii':l-
D Systen in Einträgerbauyeise shich are surfaceg oa ote contiluous

I si8tena Doootrürre renber. l,Imobean cara when swaying

r ä#$:::::::ilff: ä'l":T::ff:
Da system oed 6n enkelt banebjaltce ||1"#:1""#;.tt""ffrfl:tffi;"""t

rheels.
cALrF 7, 7

F mnorail gpe de v6hicule grid6 par uo, seul lO50

E oäorail rail'
urIP 2, 29

D Einechieoenbahn

I nonorotaia
nonoguida

N mooorail
nonobaaa

Da Enrbimcbenc

w



r 051

r 052

I  053

r  054

_ 5 0 _

s t a b i L i s a t i o n  p a r  p o s i t i o n  b a s s e
centre de gravi  t6 (monorai  1)

s tab i l i za t ion  by  low center
of gravity

Stab i l i s ie rung durch  t ie fe
Schwerpunkt 1 age

stabiL izzazione con basso
cent ro  d i  g rav i tä

s t-al i l i  seging door zwaartepunt
onder  ra i l

s tab i l i ser ing  med lav t  be l ig -
gende tyngdepunkt

s tab i l i sa t i on  pa r  gy roscope
(monor a i 1)

gyro-s tab iL iza t ion

Stab i l i s ie rung durch  Kre ise l

s tab iL izzaz ione con g i roscop io

s tabi  l i  s  er  ing door midd e 1 van
gyroscop i  sc i re kracht

gyros tab  i l i  ser ing

du

F  s tab i l i saL ion  pa r  vo i l u re
(monor ai 1)

E

D Stab i l i s ie rung durch  Quer ruder

I

N

Da sEab i l i ser ing  med ba lancek lap

D a

F

E

D

I

N

Da

F  ra i l  de  s tab i l i sa t i on  (mono ra i l )

E stabiL izat ion ra i l

D  S tab i l i s i e rungssch iene

I  ro ta ia  s tab i l i zza t r i ce

N  s tab iL i se r i ngs ra i t

Da s tab i l i ser ingssk inne
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F systäme ä cabine sur ra i l

E cabin system on ra i l

D schienengebundenes Kabinensystem

I  s is tema d i  cab ine  su  ro ta ia

N cabinebaansysteem

Da skinnebundet kabinesystem

F systäme avec uni t6s de t ransport
de longueur sans f in

systäme sans f in

E sys tem wi th  end less  t ranspor ta t ion
un i ts

end less  t ranspor ta t ion  sys tem

D System mit  unendl ich langen Trans-
por tge fässen

end lose s Transportsystem

I  s is tema d i  t raspor to  senza f ine

N sys teem met  e inde loos  lange ver -
voer seenheden

systeem zonder e inde

Da ende l@st  t ranspor tsys tem

F systönne avec uni t6s de t ransport
öe longueur f in ie

E sys tem wi th  t ranspor ta t ion  un i ts
o f  f in i te  Length

D System mit  endl ieh tangen Trans-
po r t ge fässen

I  s i s t ema  con  un i t ä  d i  t r aspo r t o
di Lunghezza l imitata

N systeem met vervoerseenheden van
beperkte lengte

Da system med transportenheder af
endelig lengde

r 055

r 056

I  057



l 058

Da

r 059

Da

1060 F

E

D

I

N

Da

D

I

N
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voie enrob6e par le train de
roulerrent

running unit enveloping the
guideway

Fahrwerk umschliesst die
Fahrbahn

de baan wordt volledig onkted
door het r i j  tuig

de rail wordt volledig onkled
door het r i j  tuig

spor (Ledeskirure) omsluttet af
den bevegelige enhed

train de roulement s I ins6rant
dans la voie (monorail)

running unit enttoughed in
guideway

Fahrbahn umschliesst das Fahrwerk

het rij tuig vormt 66n geheel met
de baan

het rijtuig vor:mt 66n geheet met
de ra i l

den bevegelige enhed omsluttet
af sporet

mouvement pendulaire libre
(monorail)

free sway

freies Pendeln

sospensione l ibera

vri je sl ingerbewegiog

fri pendutoptrangniog

I 061 F stablisation tat6rale (monorail)

E sway stabit ization

D Sei tenstabi l is ierung

I stabiLizzazione laterale

N zi jdel ingse stabi l iser ing

Da sidestabi l iser ing
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F disposit i f  de stabil isation
iüsta116 dans la voie (nonorail)

E stabilization device instalted in
the guideway

F fahrbahnseitige StabiLisierungsein-
richtung

I

N in de baan aangebrachte stabilise-
ringsinrichting

Da stabilisering indbygget i sporet

F propulsion par galets insta1l6s
dans la voie

E propulsion by stationary drive
wheels

D Antrieb durch ortsfeste Antriebs-
räder

I

N voortstuwing door vaste traetie-
wielen

Da fremdrift ved hjelp af stationere
drivhjul

F propulsion par vis dtArchinEde ä
pas variable (transport quasi-
continu)

E propulsion by spiral drive with
varying pitch

D Antrieb durch archimedische Förder-
schnecke nit variierender
Ganghöhe

I

N voortstuwing door een archimedes-
echroef met veranderlijke steek

Da fremdrift ved hjeLp af archimdesskrue
med variabet skruestigning

fredrift ved hjelp af epiraldrev med
varierende (gevind) stigning



1 0 6 5  F

E

D
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propu ls ion  par  je t  hydraut ique

hydrau l i c  j " t  p ropu ls ion

[.las ser s t rahl ant r i eb

p ropu l s i one  a  ge t t o  d racqua

wa te r s t raal aand r i j  ving

vandst rä1e- f remdr i f t

- - a 4 < \-v6h-i.cule 
ä cheväl sür 1a poutre

por teu se

veh ic le  s t radd l ing  the
guideway

sadd l.ebag vehic le

sat te l förmig die Fahrbahn um-
grei fendes Fahrzeug

voer tu ig  da t  schr i j  l i ngs  op  de
draagba lk  rus t

k@ret@j r idende pä banebjeLken

sys täme de t ranspor t  en  mi l ieu
atmo sph6 r iqu e

t ranspor ta t ion  sys tem in  a tmos-
pher ic environment

o f  fenes  Transpor tsys tem

s is tema d i  t raspor to  in  mezzo
atmosfer ico

vervoersysteem in open lucht

äbent t ransportsystem

systäme ä atmosphäre rar6f i6e
sye täme rJe transport en

atmosphäre rar6fiäe

evacuated system
transport  system in raref ied

atmosphere

evakuier tes System

s is tema d i  t raspor to  in  a tmos-
fe ra  ra re fa t ta

s is tema a tmosfera  ra re fa t ta

onderdruksysteem

l-av-tryisystem
system hvor tuften er udpumpet

High - 'speed propul  s ion sys tem f  or
urban and int,er-urban transport-
a t ion .  H igh-pressure  water  je ts
issue in sequence f rom a rohr of
stat ionary nozzles and impinge
on a ror^r of hydraul ic buckets
mounted along the bot tom of  a
mov ing  veh ic le .

ASI,IE, 7 /70, 66

IntErmediate between the support-
ed and suspended systems. Al l
or  part  of  the pr imary support
wheels and/or  running surface
p laced w i th in  the  veh ic le  in te r -
i o r  space .

cALrF 1., 2

p .€ .  tube- tunne l  en  a tmosph6re
normale

p . € .  s i s t e m a  d i  t r a s p o r t o  i n
anrbiente atmos f eri co normale

S y s t ä m e  ä  d i m i n u t i o n  d e  l a  r 6 s i s -

t a n c e  d e  l l a i r .
p .  e .  t u b e - t u n n e l  ä  v i d e  p a r t i e l

urrP 7, 34

r 066

t067

l  068

I

N

D a

F

E

D

I

N

D a

F

E

D

I

N

D a

F

E

D

I

N

D a
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F systEme de transport dans une
enceinte herur6tique

E airt ight transportation syst,em

D luf td icht  abgeschlossenes Trans-
port sys tem

I  s is tema d i  t raspor to  in  mezzo
erme t ieo

N vervoersysteem in een hermetisch
afgesloten ru imte

Da transportsystem i  luf t tec r t rm

f transport en tube
transport  par condui te

E tubular  t ransportat ion
TvS
tube vehic l.e sys tem

D Rohrtransport

I  t rasporto at t raverso tubi

N buisvervoersysteem
vervoer in kokers

Da r0r t ransport
rS rledning s transpor t
transport gennem r$rledning

F t ransport  en tube ä d6pression

E transport in low-pressure tube

D Transportsysteme in Unterdruck-
röhren

I  (s istema) di  t rasporto in tubo a
depress ione

N vervoer in kokers met onderdruk

Da transport  i  lavtryker$r

F funiculaire eouterrain

E underground cabLe rail,way

D unterirdische Kabelbahn

I funicoLare sot terranea

N ondergrondse funicutaire
ondergrond se kabe lepoorwe g

Da underj ordisk kabetbane

I 069

l  070

r 0 7 t

ro7 2
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1073 F vEhicule autoportart rigiile

E self-supporting rigid vehicle

D biegesteifes Fahrzeug

I veicolo autopoltatrte rigido

N

Da selvüerenile, stift k6ret6j

lO74 F unit6 de trarsport passive

E passive trausport unit

D passives Tta[sportgefäss

I unitä di trasporto passiva

N passieve vervoerseenheid

Da passivtraDsportenhed

1075 F voiture plate-forme passive
(systöroe sans fio)

E passive flat car

D paseiver Plattfotmragen

I

N

Da passiv fladvoga

t076 F cmsnde aut@atique des trains Uses inductive loops munted in

E automatic train operation ;lfi:J'::.liili}; send sipars
autmatic trein control 

ao wayside controller, nhich con-
D automstischer Zugbetrieb siets of F.H. rylifiet aod coqnrter.

autmatische Zugsteuerrrog Frm oscillationa cdputer caa cal-
Fahreo auf elektrisehe Sicht culate speed and location. Caa

r controllo aut@atico del movi- 
cootrol vehicle frm speed-distance

meato dei tte'i 
profiles stored thereio' Gives
comands as to spaciog of vehicles'

N aut@atieche treinbeinvloediug epeed, stops adl vehicle doors ...
autdatische treingeläidioB (Descriptioo of the eutmatic train

De autmatisk togkootrol control of the Trensit Erpresssay
tlestiaghouse).

arrP 7, 200
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, Automatisches Betriebgführungssysteo, lO77
g bei den der Brensweg- und Sicherheits-

D Farrren ia cleirblock äffi:l;:"'H.::"r::ä:i:i:;ffffitä::-
(eyn. Fehren im abeoluten Schneil- und Betriebsverzögeiung er-
Dewegungeabstand) rechnet und in enteprechenäe Beichleu-

1 nigungs- bzw. Bremsko@andoe uogesetzt

O 
wi  rd.

NAVER, 7/70, 303

De

f route guid€e (autobue binodal) Concept duomode. Autobus classique lOTg
E guided road sur Pneua' Corutande nanuellb en

vi1le, contrale autoEatique au rcyen
D L€i tst rasse de c i rcuics GLectr iques encaetrEs-

I strada guidata dane des chauss6es sp6cialenent ao6-
nageeac

N autmatiech wegsysteeu NDE ?, ea
(auto)weg oet elektronische

geleiding

Da vejsyrtem red tvangsstyriog

F l igne exp6riurentale

E test  t rack

D Versuchsstrecke
Tests t recke

I  v ia sper imentale

N proefbaan

Da prgves trelcning
forsggsbane

t079

(8)
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TRANSPORTS TERRESTRES GUIDES

GUIDED GROUND TRANSPORT

LANDVERKEHR : ZI'IANGSGEFOHRTE SYSTEME

TRASPORTI TERRESTRI GUIDATI

GELEIDE VERVOERMIDDELEN VOOR VERKEER OVER LAND

TRANSPORT PÄ LANDJORDEN : TVANGSSTYREDE SYSTEMER
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II - A : Sustentation et prcpuleionft.eüitation üd pnopulsion/
Stützung ryd Vortrieb/Sostentaziorte e propulsione/
Ond,ersteuning en voortstwing /UndenstOtning og frcmdm,tsning

F

E

D

I

{

Da

sustentat ion magn6tigue

magnetic levitation

Magne t s chlrebe te chni k

levitazione magnetica

Dagne ti scb zqeg:fpqiEc ipe-mbgnä 
t-i scüe onäei i teuning

magnetisk svevning

suetentation magn6tique ä
aimants permanent s

Levitation by permanent magnets

permanentmagneti sches Schwebe-
verf ahren

PMS

sostentamento a Eaßneti permanenti

ondersteuning door permanente
magneten

evevning ved hielp ef. peruanente
magne te r

sus tentation 61ec tro-oagn6t ique
l€vi tation €lec tromagn6tigue

electromagnet ic lev i tat ion

elektrmagne ti sche Schwebe-
führung

EI.{S

Levitazione elettrmagne t i .ca

eLec tromagne E i sche onder s teuning

elektromagne tisk svevning

sustentation €1ec trodynmique
16vi tation 6 lec trodynauique

eLectrodynmic levitation

elektrodynaniache s Schrrcbeeyeteu
EDS

levitazim e elettrodinamica

e Lektrodynmi sch zweef princ ipe
elektrodynai eche onder ateuning

elektrodynami ek eveinring

Sustentat ion ä Lraide dtun champ 2001
magn€tique er6,6, soit par aimants
permanents, soit par 6lectro-
aimants soit par ainants supra-
conducteurs o 

rcoD )

Des aimants pennanents plac6s 2002
dtune part  le Long de la voie
et  drautre part  dans le v6hi-
cule assurent  la sustentat ion
de la charge. L€ guidage est
confiE ä des älectroaimante
169labl-es.

(GOD )

Des äl.ectro-aimante r6glabl,es 2003
Bont placEe sur le v6hicule et
exercent tout le long de la
vo ie  des  fo rces  dra t t rac t ion
Bur des ra iLs ou l ignes ferro-
nagn6tigues de r6,action. Sus-
tentation et guidage donnent l ieu
ä deux systänes r6glablee s6parös.

rc)D)

Des champe de haute inteneit6 2OO4
sont produits sur le c6t6 du
v6hicule ä l, I aide de bobines
supreconductr ices.  Sous 1| inf lu-
ence du dEplacement du v6hicule,
dee courants induite sont provogu6e
Le long de la voie dans 1es enneaux
conduc teurs fersrde ou dee rails con-
ducteurs. Cee courants provoguent
dee forces de r6pulsion vie-ä-vie
du chanrf prinaire produit par Le
v6hicule.

rc1D)

E

D

I

N

E

D

I

N

Da

E

D

I

N

Da

Da



2005

D a

2006 F

E

D

I

N

D a

2007 F

E

D

I

N

Da

2008 F

E

D

I

N

Da

E

D

I
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sus tent at ion par aimant ä
supraconduct iv i t6

sustentat ion par a imant supra-
conduc teur

superconduct ing magnet lev i tat ion

Supr al e i t er -Magne t Schwebe sys tem

sostentazione a magnete super-
condut tore

ondersteuning door supragelei -
dende magneet

svarrning ved hjalp af superle-
dende magneter

sus tentat ion 6lectrodynamique
ä ftux nul

nul l  f lux suspension

Nul l f lussaufhängung

sostentamento a f lusso zeto

nu 1 f 1 u:conder s teuning

nul-f lux svarrning
sverreteknik ved nulfelt

aimant permanent

permanent magnet

Dauermagnet
Permanentmagne t

magnete Permanente

pennanente magneet

permanent magnet

61ec t ro-aimant

e lec tromagne t

Elektromagnet

e le t tronagne te

e 1 ekt romagneet

e 1 ekt romagne t

Sus tentat ion 61ec trodYnamique
consid6r6e du point  de vue de
La product ion des chamPs de
force par les a imants suPra-
conduc teur s '  

rcoD )

Sustentation ayant deux aimants
supraconducteurs en oPPosi t ion,
ce qui  permet drannuler  1e f tux.

(GOD )
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F ainant eupraconducteur Assure la sustentation drengins 2OO9
einant ä eupraconductivit6 a sustentation nagnatique. Le

E superconducring nagner 
l?[äiij}T"1!}|.:" 

t.t. evec de

D eupraleitender uagnet (GOD)

I elettrooagnete auperconduttore

N euprageleidendemagneet

Da supraledende negnet
superledeade magnet

F bobine supraconductrice
bobinage magn6tique supra-

conduc teur

E superconduct ing coi l

D suprale i tende Magnetspule

I  bobine supercondutt r ic i

N suprageleidende magneetspoel

Da supraledende spole
super ledende spole

F aimant de Levage

E l i f t  magner

D Tragmagnet

I  magnete di  sol levanento

N dr aagrnagnee t

Da l0ftemagnet

F aimant de guidage

E guidance magnet

D Führungsmagnet

I magnete di guida

N geleidemagneet
gele idingsmagneet

Da styremagnet

20 10

Aimant dont  la täche pr incipale 2011
est  d tassurer  la  sus ten ta t ion .

(GOD )

Aimant incorpor6 soit dans la 2OL2
vo ie  La t6ra le ,  so i t  dans  le
v6hicule,  qui  permet de main-
ten i r  Le  t ra in  dans  la  d i rec-
t ion voulue' 

(GoD)
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2013 F

E

D

I

N

D a

2014

2015 F

E

D

I

N

Da

2OL6 F

E

D

I

N

Da

2OL7 F

E

D

I

N

Da

F

E

D

I

N

Da

aimant de trac t ion

propulsion magnet

Zugmagnet

magnete di trazione

tract iemagneet

f remdrirrningsmagne t

a imant ant i - roul is

ant i - ro l l  magnet

St,ab i1i s ierungsmagne t

nagnete stabi Lizzat ore

stabi l isat iemagneet

stabi l i  ser ingsmagnet

rai l  ferromagn6tique

ferrqragnetic rai l .

ferromagnetische Schiene

rotaia ferromagnet iea

ferromagnetische rai l

ferromagnetisk skinne

rail  paranagn€tique

paramagnetic rai l

paramagnetische Schiene

rotaia paramagretica

paranagnet ische ra i l

par€magnetisk skinne

ra i l  de  contac t

contac t  ra iL

Kont akt schiene

ro ta ia  d i  con ta t to

contac t rai L

kontakt skinne

Aimant contribuant aussi ä
la cr6at ion de la sustentat ion
magn6tique. rc1D )

Sert ,  ä l tat imentat ion du moteur
ä induction l indaire avec stator
d6p1oy6 dispos6 le long de la
voie sur6lev6e.

(GOD)
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F t,roisiäme rai l  d.e contact
rait conducteur
rai l  dr  a l imentat ion

E conductor  ra iL
thi rd rai L
l ive ra i t

D S t rorns ch iene

I  ro ta ia  d ta l imentaz ione

N s troomrai 1

Da s tr0mskinne
str0mf0rende skinne
tredie skinne

20t8

F captation de courant Le probläue du captage de courant 2OL9

E poner col lect ion systen l l t . imortant  
pour lee a6rotra ins

pick-up et les trains e sustentetion na-
gnEt ique.  Plueieurs systämea sont

D Stronabnahsre envisag6s : 1at6ra1, par rail de

r captazione di  corrente 
contact '  etc '

rc)D)
N strodnafnening

Da etr6maftagelse

F capteur de courant par arc Projet de capteur de courant pour 2O2O
(de plaama) v6hicules ultrarapides, notamnent

E les v6hicules ä moteur l indaire,
ä sustentation roagnEtique ou pneu-

D Lichtbogenetronabnehtner matique. 
/^^^l

I ceptatore di corrente ad arco 
tsvu'

(di plasrna)

N lichtboogstroomafnemer

Da lysbuestrgnaftager

F train6e magnätique

E magnet ic drag

D magnetischer l{ iderstand

I  res is tenza magnet ica

N magnetische neerstand

Da magnetfrendrirming

202L

e)
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2022 F coussin nagndtique Par analogie avec le couseio

E magnetic cushion 
drair' espace sustentateur entre
le v6hicule et  le so1,  cr66 par

D llagnetkissen des courents nagtr6ciques.

r cuscino nagnetico 
rcoD)

N negneetkussen

Da megnetpude

2023 F train ä coussin toagn6tique

E nagnetic cushion trein

D Magnetkissenzug

I nagnetotreno

N magneetkussentrein
üagnee tzlreef kuseentre in

Da nagmetpudetog
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Schema :  L inear Motor and

(Super  h igh  speed

l tagnet ic Icvi  tat ion

t ra in  sys tens)

2024

Propellcr

Non-adho-
rivc drivlng
ryrtam

Moving ttator
type  l ineer
i n d u c t i o n

F ixcd  t ta to?  tYPe
l i n e e r  i n d u c t i o n
moto t

Inner  p ropu l .
r l o n  w i t h i n

Superconduct lve
l ineat  tynchro '
nou l  moto f

D i f fe rsnc t  in
air pressuret-
w i t h i n  t u b c

Surrerconductive
l inear  DC motor

Special ur?rsel-
rai l  syitem

Va ' r iab le
l )e rmanent
magnet

Magnet ic  induc-
t i o n  c o u p l i n gDi f f  i cu l ty .

o{ pgwer
col lect ion

Elec t romsgnGt ic
dlroct ive wavo-
gu ide  coup l ing



2025 F moteur  ä  champ g l i ssant

E  t r a v e l l i n g  f i e l d  m o t o r

D Wander fe ldmotor

I

N

Da motor med vandrende
m a g n e t f e l t e r

- 6 8 -

Masch inen,  d ie  aus  den ro t ie renden

Drehfe ldmasch inen dadurch  abzu le i ten

s ind ,  dass  man s ich  den Bohrungsdurch-

messer  be i  end l i cher  S tänder -  und Läu-

f e r h ö h e  u n e n d l i c h  g r o s s  v o r s t e l l t .  D a s

ro t ie rende Drehfe ld  geht  dann in  e in

gerad l in ig  f  o r tschre i tendes  l , t rander f  e ld

ü b e r c  o . o .  Z u  d e n  l , l a n d e r f e l d m a s c h i n e n
gehören

L inearmotoren ,
Po lyso  1"eno idmo t  g ren ,

Sek tormotoren .x /
Anwendung sbere i che :

Ant r ieb  fü r  Hochgeschwind igke i ts -

fahrzeuge und Star te in r ich tungen

Ant r ieb  fü r  innerbet r ieb l i chen

Transpor t
Antrieb für Kräne und Hebe zetge

F ö r d e r u n g  v o n  e l e k t r i s c h  l e i t f ä h i g e n

F l ü s s i g k e i t e n  u n d  F  l ü s s i g m e t a t  l e n

Vereinfachung von Mechanismen.

(Anmerkung :  In zahlreichen Veröf fent-

1 ichungen wird d er Ausdruck t t t r landerf  e ld -

motort t  a ls Synonym von t tL inearmotorr t

verwende t . )
(stsz 45/71 &

vDrz L6/73, 1259)

Moteur dont le mouvement m6canique est

la  cons6quence d i rec te  du  d6p lacement

d  run  champ magn6t ique (champ g l i ssant ) .

Le  champ g l i ssant  es t  fourn i  Par  f rune

d e s  d e u x  p a r t i e s  m 6 c a n i q u e s  ( l e  p r i m a i r e )

d u  m o t e u r  e t  l f a u t r e  ( l e  s e c o n d a i r e )  s e

d6p lace  en  su ivant  le  champ g l i ssant
( a v e c  g l i s s e m e n t  d a n s  L e  c a s  d | u n  m o t e u r

a s y n c h r o n e ,  s a n s  g l i s s e m e n t  d a n s  t e  c a s

d run  moteur  synchrone)  .
(GOD )

x) Sektormotor
F :  m o t e u r  s e c t o r i e l
E : arc shaped motor
Speziel l  für  Pendelbewegungen konstru-
ie r te r  Motor  (ge isp ie l  z  Präz is ions-
uhrwerke , t{eb s tüh le ) . tli rd ni cht zv
Transpor t zwecken verldende t .

tuh* h24a'4A.Aitt*;-a-

,e@* t*&2.4 uofuza<1r



F

E

D

I

N

imoteur L in6aire

tinear motor

Linearmotor

motore l ineare

l ineaire motor
I inat,ie-invt,ür

Lineer (el-)motor
1 inearmotor
1 ineermo tor

asyncfirKSM

ayndrrKSM

Bahke, fuartspontsy steme
Kraltsskopf , 79 73, p. I I

-  6 9 -

I{anderfeldmotor, der elektrische 2026
Energie in mechanische Energie in
der l te ise umwandel t ,  dass die un-
mit te lbar für  e ine Translat ions-
bewegung nutzbar is t .  Er  besteht
aus zwei Teiten : dem induzieren-
den Aktivteit (Primärtei l) und dem
induzierten (Seknndärtei1) .
Der Prirnärteif entspricht dem
Ständer (Stator) ,  der Sekundärte i l
dem Läufer (Rotor) eines Drehstrom-
kurzschLussläufermotors,  nur s ind
beide auf einer Geraden abgewickelt.

(utuLs L/7L, 17 )

Je nach der Länge, e inersei ts des
Priurärtei ls und andererseits dee
Sekundärte iL s (Reakt ionssystems)
spricht man vom Kurzständer- bzw.
Kurzläuf ertyp. Anal,og zu den ro-
t ierenden Motoren sind auch bei den
llanderfeLdurotoren zwei Bauarten zu
unterscheiden, und zwat die synchrone
und die asynchrone Ausführung. Nach-
stehend eine Übersicht  über d ie
möglichen Kombinationen 3

I ) Induktor am Fahrzeu

a) esrsebElgU
Asynchrone Kur z-Ständer-Maschine .
Der Induktor befindet sich an
Fahrzeug, der Sekundärte iL is t
ruhend und erstreckt sich entlang
der Strecke .  Der t t  Ständert t  is  t
also kurz gegenüber dem tl läufertt.

Die Magnet is ierung wird durch die
Drehs tromwicklung erzeugt .

b) s,zegbs59u
Synchrone Kurz-Ständer-Maschine .
Der Induktor befindet sich an
Fahrzeug, der Sekundärte i l  is t
ruhend. Die Magnetisierung dea
Luftspal tes wird n icht  von der
Ständerwicklung erzeugt, sondern
entweder durch eine zusätztiche
Erregerwickl,ung oder permanent.

(aAqr,z, 95)
E,
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2027

2028

I

N

D a

Da

F

E

moteur ä induct ion
l in6a i re

LIM ( terme ernp 1oy6 d ans
tou tes  les  langues)

l inear induct ion motor
LIM

Li ne ar - Induk t i on smo t or
LIM

motore  e le t t r i co  a  indu-
zione l ineare

l ineaire induc t iemotor

l ineer (e lekrr isk)  induk-
t ionsmo tor

moteur l in6aire asynchrone

asynchronous Linear
( induct ion) motor

asynchroner Linearmotor

motore asincrono a indu-
zione t ineare

asynchrone l ineaire induc-
t iemotor

asynkron linearmotor

Induktor an der Strecke :

a) esrssbr[L{
Asynchrone Kurz-Läuf e r-Mas chine .
Bei der Kttr '{ befindet sich die
Reakt ionsschiene ( t t läufer t t )  am
Fahrzetg, die Primärtei le sind
in bestimnten Abständen an der
Strecke verte i  l . t .  Auch hier  wird
wie bei I a) vom Induktor (Primär-
tei 1) ein l , landerf etd erzeugt ,
das mit den induzierten l, l irbel-
st römen eine Reakt ionskraf t  b i ldet .

b) snsbr{.lI
Synchrone Kur z-Läuf er-Mas chine .
Die bauliche Anordnung geschieht
wie bei der asynchrKll{, die phy-
sikal, ischen Vorgänge sind wie
unter  lb )  beschr ieben.

(BAHKE, 97 )

Synonyme de Itmoteur lin6aire asy.n-
chronett .
Moteur dont  Le secondaire sui t  Le
champ gtissant avec un certain d6ca-
lage , appel6 gLi ssement r constamnent
c ro i  s san t .

(GOD)

l .

2 ,

3 .

Induk tor

Drehs t romwi ck lung
Primär te i 1

Reakt ionssch iene Sekundär te i1

BAHKE, p, 96

synctrKLM
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Fig r ! Linear induc t ion rrcltor (LIM)
(c lass i f i ca t ion  topo log ique)

Fi8 .  l2  :  C lesr i f i c r t ion  topo log ique der  nech ines  dr lnduc t ion  l ln€e i rc r .

L ineer  induc t ion  no tor  !  rp tGur  d r induc t ion  l in6e i rc
Shor t  p r inary  :  p r ina i re  p lu r  cour t  que le  seconde i rc
Shor t  secondery  I  eecond l i rc  p lus  cour t  que le  p r i rna i rc
l loving pr imery :  pr i rnairc nobi le
l loving cecondary :  aecondl l re oobi lc
Cornpoeite rccondery (cege.. .  :  lecondt irc conpositc (eagc ou t6lc ccnductr icc f l r le rur un notru

nagn6t iquc  d  tac ic r )

t inp lc  rhec t  eecondery  :  roconda i re  fa i t  d ruäe r iup lc  t6 le  ou  br r rc  p le te
F l a t : l e n t r e f e r p l a n
Tubu ler  :  tubu la i re
Surface pr imary wlnding :  bobinago restrnt touJourr lur unc rurfecc ( le rurfNcG rGtivG.

coume le bobinage drun mnteur aynchr6ne ordinaire
Gresnc- r ing pr inrary rr lnding :  bothage tournant lutour du noyau (et persant rur rr  rurfecG rct ivc

cotrme cclui dfun Inncau Gramne)
Doub le-sh ie t  nagnet ica l l y  :  l c  c i rcu i t  nagn€t iquc  pr ine i re  ex is te  dec  deux  c6 t6r  du  seconde i rc
S ing le -e ided uregnet ica l l y  :  l c  c i rcu i t  rnagn€t iguc  pr ima i re  n 'e r iß tc  quc  d 'un  cö t6  du  rccondr i rc
S ing lc - r ldcd  e lec t r i ca l l y  :  l c  bob inage pr ine i rc  n tex is tc  que d fun  c6 t6  du  rcconde i rc .
Oute idc  opcn :  c i rcu i t  megn€t iquc  ouvcr t  eu-de lä  ds  lcconde i rc
Oute ide  c loccd  :  der r iö rc  l c  reconda i re ,  oe t€r iau  magn€t iquc  edhGrent  I  cc lu i -c i
Doub le- r ided c lcc t r i ca l l y  :  bob inegc  pr ine i rc  dcr  dcux  c6 tdr
Through f lux :  f lux tr .vGrtrnt le lecondrire dirccteacnt ct  dc prrt-co-ptr t
Ax ia l  f lu r  :  f lux  ex ie l  (d rnr  l c  teconde i rc ) .

(Centre de documentat ion d tAr:nement,  Vol  .  5814, 4170, t
T rad .  0661  -  Dec .  1970 )

2029
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moteur l in6aire synchrone
LSM (dans  tou tes  les  langues)

l inear  synchronous motor

synchroner Linearmotor

motore  s incrono l ineare

synchrone l inea i re  motor

synkron l inearmotor

moteur l in6aire ä r6 luct ,ance
vari ab le

l inear motor wi th var iable
reluctance

Linearmotor mi t  veränder l icher
Re lukt anz

motore l ineare a r i lu t lanza
var iab i le

l ineaire motor met var iabele
re luc tan t ie

I ' lotor, der sich von der asynchronen
Bauform durch die getrennte Anord-
nung der Erregung unterscheidet .
Damit  is t  zvr  Erregung des Luf tspal t -
fe ldes unabhängig vom Luf tsPal t
ke ine  B l ind le is tung er fo rder l i ch .
Primär- und Sekundärtei l  sind (in

der Grundform) bewickel t .

Moteur l in6aire dont  Le secondaire
sui t  le champ gl issant  avec un d6-
ca lage cons tan t ,  appe l6  d6phasage.

GOD)

E. BAHKE, p, 97

Ein Ausführungsbeispie l  für  solche
Anordnungen zeigt die Abbildung.
Die Pr imärbtechpakete ( l )  mi t  dem
Drehstroumickl ,ungssystem (2)  s ind
nach Bi ld a)  durch ein hufeisen-
förmiges Joch (3)  '  das die Erreger-
wicklung (  4)  t rägt  '  magne t i  sch mit  -

einander verbunden.

Ableitung eines synchronen Linear-
motors mit  unbewickel tem Läufer.
Motor mi t  konstanter  Vortr iebsge-
schwindiskei t .

(DETNG it/ze, 398 & GoD)
(voir aussi- : i lmoteur ä r6luctance
(var iable)  " )
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I

mdteur l in6aire honropolaire

honropolar l  inear motor

homopolarer Linearmotor

motore l ineare omopolare

homopolai re l ineaire motor

unipolar Linearnotor

moEeur  l in6a i re  ä  f lux
t  ransversal

t ransverse f lux l inear motor
transverse f lux machine (ffU;
r fmagnet ic r iver t l

Querfe ld -Linearmot or

motore  l ineare  a  f lusso
t  rasvers aLe

l inea i re  (e lek t ro )motor  met
t , ransversale f lux

transversale f  Luxmotor

l inearmotor med tverkomposant
i  f e l t e t

- 7 t -

Der homopolare Linearmotor is t  e ine 2032
Sonderart  des synchronen Linearmotors,
bei  der sowohl  d ie Drehstromwicklung
a ls  auch d ie  g le ichs t romgespe is te  Er -
regerwicklung im feststehenden Tei l
der Maschine untergebracht  s ind.  Der
gezahnte  Trans la to r  ru f t  be i  der  For t -
bewegung in der Drehstrqnwicklung des
Stators Flussschwankungen und damit
Spannung hervor.  Der bewegl iche Tei l
is t  aus massivem Stahl  gefer t igt  und
wicklungs-frei:.  äo 4ass er für sehr hohe
Geschwind igke i ten  gee ignet  i s t ,

(naeh SIEZ 45/71, 120/1.21)

Moteur l in6aire dont  les l ignes de 2033
force du champ magnEt ique se fer-
ment dans un plan perpendicula i re
au d6placement (par opposi t ion au
moteur  l in6a i re  d i t  t t c tass iquet t  oü
l e  p l an  es t  pa raL lö l e  au  d6p lace -
ment comne c I  est  le cas dans les
m o t e u r s  r o t a t i f s ) .
Ce type de moteur est  6tudi6 surtout
pour  les  fo rces  au t res  que ce l les
qu i  p rovoquent  le  d6p lacement  r  c .  ä .d .
les  fo rces  pouvant  a ider  le  gu idage
e t  l a  s u s t e n t a t i o n ,  ( G , D )

Compar ison of  normal  longi tudinal
f lux s ingle-s ided motor ( r ight)  and
transverse f lux motor ( lef t )  showing
f lux and re lat ive th ickness of  motor
and ra i l .

Neu Seientiet, 28/6/73, p, 802

t0)
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moteur l in6aire ä double
induc teur

moteur l in6aire ä doubles faces
moteur l in6aire double
DLIM

double-s ided sandwich moEor
double s ided LIM
DtIM

D oppe 1 - ( Indukto r ) karnar-L i ne ar -

motor
zweisei t ig wirkender LIM
Doppe L s t ator -Linearmo tor
DLIM

motore t ineare a doppio indut tore
DLIM

dubbelzi j  dige sandwich-motor
dubbele kanuno tor
DLIM

tos id ig  ( t  v i rkende)  l inearmotor

motor t in6aire ä s imple inducteur
moteur  d  ? induc t ion  l in6a i re

mono iniluc teur
SLIM

s ing le -s ided l inear  motor
s ingle-pr imary type l inear motor
SLIM

einsei t ig wirkender L inearmotor
einsei t ig angeordneter ! , lander-

fe ldmo tor
SLil'{

motore l ineare monoindut tore
motore l ineare a pr imar io unico
motore l ineare a statore unico
SLIM

enkelkammo tor
enke lz i jd ige  l inea i re  motor
SLIM

ensidig( t  v i rkende) l inearnrotor
SLIM

Systäme produisant  le doubte de
1a pouss6e un i  ta i re .  L r  616ment
m o b i l e  e s t  p t u s  1 6 g e r ,  i l  n t y  a
pas  ä  se  prEoccuper  d fune fo rce
d ra t t r ac t i on  en t re  p r ima i re  e t
seconda i re .  t f  616ment  f i xe  (se-

condaire)  est ,  s impl i f  i6  au maximum '
car i l  doi t  seulement 6tre un con-
duc teur  6 lec t r ique sans  6 t re  n6-
cessairement f  erromagn6t ique.

(ArccF L2/67, 789 + GoD)

Bednijf  en teehniek, sePt. 73'
p .  980

S y s t e m  w i t h  j u s t  o n e  w i n d i o g .

T h e  m a g n e E i c  c i r c u i t  i s  c o m P l e t e d

through a  laminated  s tee l  core

la id  on  the  o ther  s ide  o f  the

r o t o r  r a i l .
( N E S C T ,  I . 7 . 7 o , 6 9 )

r_---l
H--#rc

( c )

l-J-tJ

Bedniif en teehniek, sePt. 73,
p ,  9 8 0

$iil
Da

Da

HE
ryry

fffi
( e )
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F noteur (ä induetion) linEaire Liaearnotortyp aynchron odcr arF- AO35
avec primaire court nobile chron, bei dern eich der Ständer

Doteur linEaire ä inducteur (Induktor, Aktivteil, prioärteil)
(enbarqu6) auf den Fahrzeug befindet und dd.e

E vehicle-oounred short-prinary *I;#::tii"rlT:1";;rHil: 
t"-

l incar motor

D krrzständer-@inear)notor 
(Gegeneatz : Kurzläufermotor)'

KSU
Kurza t at or-Li nearnotor
Lantläuferuotor

I rnotore lineare coä induttore a bordo

N lineaire inductiemotor net stator
in het voertuig

De Linearnotot nned mobil gtator

F moteur (e induct ion) t inEaire
ä  s ta to r  d6p1oy6

moteur (ä induct ion) l inEaire
avec secondaire court mobiLe

E Linear ( induct ion) motor wi th
developed stator

D Kurzläufer-(L inear)motor
KtI'{
L inearmotor mi t  geBtrecktem Stator
Lang s t at or-Linearmot or

I  motore '  l i neare  con s ta to re  d is teso

N f . ineaire ( induct ie)  motor met
ontwikkeLde stator

Da f. ineer ( induktione)motor med
udfo lde t  s ta to r

F moteur l indaire ä primaire
incorpor6 e 1a voie

voie act ive ä moteur L in6aire

E

D Linearmotor urit in der Fahrbahn
inkorporiertem Primärtei 1

I  motore l ineare con pr imar io
incorporato a1la Eede f issa

Eede at t iva a motore Lineare

il
'Da llnearmotor med stator forankret

i  eporet

2037

2038
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2039 F moteur lin€aire ä secondaire Moteur dans lequel la eage
massif dt6cureuil du moteur aeynchrone

ts nasslve-aecondary EJr?e rrnear 1ll1:lt:^:::^reurplac6e 
par une

o.aor ' - - " - - - '  
p laque.conductr ice honogEne.
Crest  toujourg le cas lorsque

D Induktione-Linearmotor mit le secondaire eet fixe et Le
massiverSekundärwicklung pr imaireenbarqu6.

r notore lineare a secondario 
(G1D)

massiccio

N l ineaire motor met massief
secundair

Da linearnotor med massiv rotor
linearmotor ned nassiv sekunder-

vikling

2O4O F moteur drinduction ä induit SystEroe utilieant les propri6t6s
ferromagn6t ique conductr ices de l rsc ier .  Son

:or  wi th ferromagnet ic 
ä i tä ääir r r l "ä-r" i  r " r  ra i ls  de

D ranear moror wi th ferrmaonet ic 
p lus grand, int6ret  est  de pouvoir

secondary ::l;;:H';:li"lilr,".
D Linear:notor nit ferrornagnetischeur (EUR, 29)

Sekundärtei1

I motore lineare a indotto ferro-
magneEico

N ferronagnetische inductiemotor

Da lineernotormed ferr.omagnetisk
anker

ZO4L F üoteur,lindaire de forEe llotenr lin6aire prävu pour la
puiaeance propulsion dee nouveaux moyens

E high-power linear notor * :::::1":: ::-:.::t 
la puiasance

ae megure en ncgenatts.
D Hochleiatunge-Linearnotor ki)D)

I notore lineare di grande potenza

N lineaire motor met sterk vermogen

Da linearmotor ned h{j effekt



F mot,eur tubulaire
moteur ä f lux axia l

E tubular  motor

D Polysolenoidmotor

I  motore  e le t t r i co  a  induz ione
l ineare in forma ei l indr ica

N tubulai re motor

Da potysolenoidmotor

d i rec t ion  du  p lacement  du  champ

-rrl>

(t)  moteur convenlionnel (b) tnoleur lrn€aire

moteur tubulai re
1 6r  ateur

ä champ acc6-

tubulai re motor met versnel l ings-
ve ld

- 7 7 -

Moteur employ6 pour le transport de 2042
produ i ts  en  p ipe- l ine t .
La  concept ion  es t  ce l le  d tun  moteur
conventionnel d6rou16 pour former un
moteur l in6aire et  ensui te r6enrout6
dans l tautre sens pour const i tuer un
moteur tubutai re.  Le secondaire est
cons t i tu6  par  Le  produ i t  ( l iqu ide  ou
poudreux) qui  c i rcule dans le tube,
et  qui  doi t  possEder une bonne conduc-
tion 61ectrique, (Agly, 263/69 & GlD)
(cf  .  I ' tagnetof  lux-System).

rd>

(c) moteur tubufaire

AT1NIES, 263,69 p, 180

2043

E

D

I

N

D a

t f '
(el le pas clt 's pöleS s accroit  de gauche ä droi le

AIAIES, 263 ' 69 P. 1-80

s s s s sss
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2044

2045

2046

Da

F

E

D

I

N

D a

prr.mal.re
induc teur
s tator

primary (winding)
s ta to r

Pr imar te i 1
Akr iv re i l
Ständer
Stator

pr imar io
indu t tore
s tatore

pr imair  deel
s tator

primervikl ing
s ta to r

sec ond ai re
indu i t
ro tor

secondary
ro tor

Sekundärtei 1
Läufer
Rotor
Trans lator

secondar io
inriotto
rotore

secundair  deel
rotor

sekundarvikl ing
ro tor

pLaque d t  indui t

rotor-p 1 ate

sekundäre PLatte

p ias t r a  d i  i ndo t t o

ro to rpLaat

rot orp 1 ade

Cel le des deux
en pr6sence qui
6Lec t r i que .

part ies m6caniques
regoi t  L r  6nergie

( GOD)

( c f .  s e c o n d a i r e )

CetLe des deux part ies mdcaniques
en pr6sence qui  permet de rest i tuer
sous f orme m6canique 1- r 6nergie ab-
sorb6e 6lectr iquement Par te pr imaire.

(GOD )

On d is t ingue en t re  t ro is  tYPes
principaux :

indui t  magn6t ique isotroPe :
tou t  fe r  ou  ac ie r ;
indui t  conducteur isotrope :
tout cuivre ou tout aluminium avec
fermeture du f lux Par un deuxiEme
inducteur ou non;
i ndu i t  d i t  t t ä  6che1 le t t ,  oü  des
barreaux conducteurs sont log6s

dans un emp i t age de t 6l' e s magn6-
t iques  su ivant  La  d isPos i t ion
d I une cage d I 6 cureui I' de moteur
ro ta t i  f  .

(ncn,  2/7L,  136)

Sekundärtei l  des asYnchronen
Linearmotors in Form einer ein-
fachen Plat te aus te i tendem Ma-
terial (Kupfer- oder ALuminium-
Blech oder FLüssigrnetat lschicht)  .
Die induzierten Ströme nehmen die
Form von l{irbel strömen 8o r die
einen elektromagnetischen Schub
zwischen Induktionswicklungen und
sekundärer Plat te erzeugen.

(BAHKE, 96 )
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F rai l  de r6act ion (dt ioduir)  Elektr isch passive Fahrachiene,  .2047
E (inductiVe) reactio. ,oir die den Sekundärteil (iaduzierter

Teil, L'äufer, Rotor) eines asyo-
D ( indukt ive) I teekBionaschiene chronenLinearmotoraenthäl t .

I roteia di reazioue (induzione) (UMS 1/71' 17)

N (induetieve) reacrierail

Da (induktiv) reaktioneskinne

F entrefer

E air gap

D Luf tspa l t

I  in t raferro
traferro

N luchtspleet

Da luf tgab

F pas pola i re

E poLe p i tch

D Po l te i lung

I  passo pölare

N poo ls teek

Da poldel ing

F gl issement

E  s l i p

D Schlupf

I scorrimento

N  s l i p

Da  s l i p

Selon le point de vue consid6r6 ZO4g
Electrique ou magn6tique (iur

Deutschen unterscheidet man zwi-
schen dem magnetisch wirkeamen und
dem mechanischen LuftspaLt (auch
MaschinenLuftspal t  genannt)  ) ,  l  res-

pace l ibre entre le pr imaire et  la
partie correspondante du secondaire.

(G)D & SrEZ, 45/7L, 178)

Die Pol te i lung einer e lektr ischen ZO4g
Maschine iet der Teil des Ankerum-
fangs,  der auf  e inen Pol  ent fä l l t .
(Beim Linearmotor im übertragenen
Sinne zv verstehen).

(naeh LUEG ff , 402)

The difference between the opera- 2050
ting speed of an induction motor
and its synchronous speed (i.e. the
speed of the rotating (or in the
case of a l inear motor of the
traveling) f ieLd, (GRAW XIf)

. . .  En ubelastet  aeynkronmotor
10ber ncsten eynkront, men ved
belastning synker mdrejnings-
ta l let .  Faldet  i  ondrejn ings-
tatlet udtrykkes i procent af
det synkrone og kaldes motorens
s l , i p .

(TEKS rrr, 1297 )
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2osL F d6phasage A change in the phase of a perio-

E phaae ahift *^;t::llltt ' 
(cf ' üoteur lin6aire

Slmcnrone,r .
D Phasenverschiebung (ELSEV)

I sfasamento
: l iecordanza di  faei

N faseverschuiving

Da faseforekydning

2052 F courants de FoucauLt

E eddy currents

D l, l irbetströme
Foucaul tsche lüirbe1 sträme

I  cor ren t i  d i  Foucau l t

N Foucaul tst romen
wervelstrornen

Da foucaults tr0m
hviwelstr$m

Elektr ische Ströme, d ie an keine
vorgegebenen Bahnen gebunden sind
und s ich  in  s ich  se lbs t  sch l iessen.
Sie werden durch Spannungen hervor-
gerufen,  d ie durch magnet ische
I{echseLf lüsse induzier t  s ind.  Das
Auftreten von l{ irbelsträmen bedeu-
tet  Umset,zung eLektr ischer Leistung
in t {ärme, is t  a lso mit  e inem Lei-
stungsverlust verbunden . . .  o

( RINT )

2053 F courants tranditoires Strom, der bei Schaltvorgängen

E transient currenta 
euftritt und nach und nach eb-
k l i n g t . . . .

D Atrsgleichaetrou (RINI)

I correnti di compensazione

N overgang8atr@en

Da indsvingningastr6'n

2054 F effet des forceg attractives
ef fet  at t ract i f

E ef fect  of  at t ract ive forces
at t rect ive ef fect

D l{irkung der Anziehungekräfte

I effetco delle forze ili attrazione

N effect van de aentrekkinga-
krachten

Da tiltre&,ningskrefternes effekt



F  e f f e t  d e s  f o r c e s  r 6 p u l s i v e s
e f f e t  r 6 p u l s i f

E  e f f e c t  o f  r e p u l s i v e  f o r c e s
r e p u l s i v e  e f f e c t

D l , I i r kung der  Abs tossungskrä f  te

I  e f f e t t o  d e l l e  f o r z e  r i p u l s i v e

N  e f f e c t  v a n  d e  a f s t o t i n g s k r a c h t e n

D a  f r a s t @ d n i n g s k r a f t e r n e s  e f f e k t

F  p e r t e s  m a g n 6 t i q u e s
f u i t e s  m a g n 6 t i q u e s

E  m a g n e t i c  t o s s e s
magneEic  leakage

D  m a g n e t i s c h e  V e r l u s t e

I  fughe magnet iche

N magnet isehe vers t roo i ing

Da tab  a f  magnet isme

F  e f  f e t s  d  t e x t r 6 m i t 6

E  e n d  e f f e c t s

D  E n d e f  f e k t e

I  e f f e t t i  d  r e s t r e m i t ä

N

D a

- 8 1  -

20s5

Per tes  caus6es  pa r  des  l i gnes  de
champ magn6tique qui se referme
sans t raverser  le  seconda i re .

(GOD)

2056

C a t 6 g o r i e  d r e f f e t s  p a r a s i t e s  p a r -  2 0 5 7
t  i cu  1  ie rs  au  moteur  1  in6a i re  .
E f f  e ts  de  longr . reur  f  in ie ,  dus  aux

d i s c o n t i n u i t 6 s  m a g n 6 t i q u e s  ä  l r e n -

t r 6 e  e t  ä  l a  s o r t i e  d e  l a  m a c h i n e .
(ENSCr, lr-T, 487 )

Anmerkung : In der Literatur werden
GTiTen Sprachen) die Ausdrücke
t tEndeffektet t  und t tRandeffektet t  häuf ig
als Synonyme und zutar j ewe i ls al s
Oberbegr i f f  fü r  be ide  Ef fek te  ver -
wendet .  (BT)

. Efrctr de bord (r) ct Efrcts d'cxtrömltö (b)

l l )
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2058 F

E

D

I

N

D a

e f f e t s  d e  b o r d

e d g e  e f f e c t s

Randeffekte

e f f e t t i  d i  b o r d o

boorde f f  ek ten

rande f  fekter

Cat6go r i e  d re f f e t s  pa ras i t es  p ro -
pres  au  moteur  1 in6a i re .  E f fe ts
de largeur f in ie due ä la compo-
sante longi tudinale des courants
ä  1  |  in t6 r ieur  de  1a  par t ie  ac t i ve
de 1 I  indui t  '  

(ENSCT vrr ,  4gz &
GOD )
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If - B - Guidage/Guidaroe sgstans/Ftihrung/Sistani di gaida/celeiding/StA?eaystene"

\a-sel

M i n i - m o n o r a i l  s .  S Y s t e m s  u s e d  o n
E x p o f s .  ( e . g .  M i n i r a i l  H a b e g g e r ) .

V E T E C , 2 / 7 2 , 6 1

Type de v6hicule rapide guid6 dont  2059
la  ca rac t6 r i s t i que  p r i nc i pa le  es t
d rG t re  gu id6  pa r  un  seu t  r a i l .  Le
v6h icu le  peut  so i t  ä t re  por te  par
1e ra i l  avec  d ivers  types  de  sus-
t en ta t i on  ( couss in  d ra i r ,  couss in
magn6t-ique) , 'soit Etre suspef,du
ä ce  ra i l  (URBA) ,  so i t  a t tach6 par
des  moyens m6can iques  ( roues ,  ga le ts )  .

(urrP 2, 29)

E, Jwtetsky Monorail  p, 47

F

E

D

I

monorai  1

monorai  t

Einsch ienenbahn

monoro ta ia
monogu ida

monora i l
monobaan

6nskinnebane
monorai L

m i n i r a i  1

min i  ra i  1

m i n i  r o t a i  a

min i  ra i  1

mini-änskinneb ane

monora i l  sur6 lev6

e leva ted  monora i l

E in schienenhochb ahn
Einsch ienenbahn au f  hochge leg tem

G l e i s

monoro ta ia  (  sopra)  e leva t  a

verhoogde monorai l
monora i l  op  verhoogde baan

Enskinnet hOjbane

Da

F

E

D

I

N

Da

F

E

D

I

N

Da

2060

2061



2062

2063

2064

2A65

F

E

D

I

N

D a

D a

F

E

D

I

- 8 4 -

monorai l  support6

supported monorai t

Einschienenst  andbahn

monor of  a ia con ve t t ,ure sopra-
s tan t i  a l l a  r o ta i a

gedragen monorai l

under stOttet  6nskinneb ane
6nskinnebane pä hevet trac6

monorai l  suspendu

suspended monorail
suspension type monorai l

E inschienenhängebahn

monoro ta ia  pens i le
monoro ta ia  sospesa

hangrnonorai 1
opgehangen monorail

6nskinnet hengebane

monora i l  ä  suspens ion  pendu la i re

monorai  1 wi  th pendulum (vehic le)
suspens ion

Einschienen- (  Schwebe) bahn mi t
Pende laufhängung

monoro ta ia  a  sospens ione pendo-
lare

monorai l  met sLingerophanging

6nskinnebane med pendulophengning

monorai l  ä suspension pneu-
mat i  que

monorail  wi th pneumat ic sus-
pens ion

Einschienenbahn mit  Luf t federung

monorotaia a sospensione pneuma-
t , i ca

monorail  met pneumatische ophanging

6nskinnebane med pneumatisk op-
hengning

N

D a

D

I

N

Da
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F monorail  ä suspension asym6trique

E monorai l hrith ssynetric Buspen-
e ion

D Einschienen- (Hänge) bahn mir
asyrunetri scher Auf hängung

I monorotaia a sospensione asiurnetrica

N monorail  met asytünetrische
ophanging

Da Enskinnebane med as]nunetrisk
ophengning

F

E

D Seiltragwerk-Hängebahn

I monorotaia sospesa a fune portante

N

Da

F monorai 1 ä v6hicu l.ee repos ant
ä cheval  sur la poutre porteuse

monorai l  en posi t ion ä cal- i fourchon

E saddlebag monorai l

D (Einschienen)Sarte lbahn
(Einsc hienen) Rei terbahn

I monorotaia con vet ture soprastant i
a l l a  r o ta i a

N overhangende monorail
monorail  met zadeLoplegging

Da 6nskinnebane ridende
pä banebjalken

F sys täne monopoutre

E monobeam system

D Einträgersystem

I sistema monotrave

N

Da system med En enkelt banebjelke

2066

2067

2068

Schwebebahnsystem mit einer Auf- 2069
hängung, die es erlaubt, Fahrzeuge
auf beiden Sei ten eines Trägers
aufzuhängenr uo dadurch einen
Gegenverkehr zv ernögtrichen.

(BAHKE, L15 )
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207 0 F voie en (  sur)  6 l6vat ion

E e leva ted  t rack
aer ia l  gu ideway

D aufges tänder te  Trasse

I  s t r u t t u ra  sop rae leva ta
gu idov ia  soprae leva ta

N verhoogde baan
verhoogd t rac6

Da h@jbane

2 0 7  1  F  v o i e ä n i v e a u

E guideway at  grade

D ebenerd ige  Trasse

I  s t r u t t u ra  a  l i ve l l o
gu idov ia  a  1 i ve11o

N baan ä niveau
ge l i j k v l oe rse  baan

Da b ane i terran (niveau )

2072 F  vo ie  pout re

E suppor t ing  t rack

D Tragba lkens t recke

I  v i a  a  t r ave  po r t an te

N s  teunra i  1

Da

2073 F  p is te  de  g l . i seement  sceL l -äe
sur la fagade des bät iments

vo ie  pout re  en 'eL 'eva t ion  f i x6e
aux fagades d I irnneubles

E support ing t rack bracketed to
bui  ld ings

D auf !üandkonsoLen hochges tänderte
Fahrbahn

I  ro ta ia  app l i ca ta  a i  mur i  con
mens o 1a

N (hang)baan aan de muren van
gebouwen vastgehecht

Da berebjelke monterec pä husfacade
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Diver se Fahrbahnträger-Systeme .
207 4poteau

support  de la

p i l La r
( suppor t ing)
pede s t  a l

Stüt ze
Pfe i  te r

p i  Las t ro

p i j  le r
draagzui  1
kolom

berende e6j le

a

vot-e

co Lurnn

I

N

E

D

I

N

Da

A B G:2-Snr-St0trm
A: Elnhclro Fo:n

3 s C: Forrran fü p€rür6c
nnOnentgodattr

D:4-Sprrr-Sttltz" 
tt-snr{rlnrt

mn grftpttl Geoon0bor öm Relrnan G blstan dlc Rdtmcn E und F
Mddrlutrmd .on:i*r oingpono[c, dor Rahmen H holc lichto Hgho bic zut

Trlgerunto*antc filr SondortraNpodc tbot Vot'l(calttrrlrter'
b]€ctrmg tho unlcran SystG;nsL

E, BAHKE, p. L35

Poutre supportant la voie dfun 2075
a6rotra in.  G6n6ralemerr t ,  et le peut
6tre en forme de U ou de T invers6
et comporte le raiL de guidage et
par fo is  des  ra i l s  la t6 raux .

(urrc 2, L9)

poutre porteuse
poutre support

track girder

Tragbalken
Fahrbalken

trave portante

draagbaLk

berebjalke
b aneb j alke
skinneb j elke

poutre por t ante f ersr6e 207 6

cLosed box-girder

geschlossener FahrbaLken

trave portante chiusa

volle draagbal,k
gesloten draagbaLk

kaseeformet skinnebjalke

F

E

D

I

N



207 7

207 8

207 9
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poutre pourvue d rune fente
ve rs  l e  bas

pout re  ouver te  vers  le  bas

box-beam, open to the under-
s i de

beam wi th a s l i  t  in  the
bot  tom

nach unten of fener Fahrbahn-
träger (oder -balken)

unten of  f  ener ( t tot r t - )  Kasten-
t räger

unten  gesch l i t z te r  Kas ten t räger

trave formata da un prof i lato
a  sca toLa aper to  verso  i l
bas  so

ho l l e  r a i l ,  d i e  van  onde ren
open is

kasseformet  sk inneb ja lke ,
äben forneden

Het  sys teem heef t  he t  voordee l  da t
het  voortdr i  jv ingsmechanisme onge-
voel ig is  voor r^reers invloeden aLs
regen en SneeuI^7 en ook vui I .

(I[)N)R, 45 )

Da

F pout re  gu ide
pou t re  conduc t r i ce

E guide beam

D Führungsbalken

I  t rave d i  guid a

N  ge le i deba l k

Da ledeb j  a lke
s tyreb je lke

F ra i l  por teur  (monora i l )

E  bear i rg  ra i l

D Tragschiene

I  ro ta ia  por tan te

N s teunra i l

Da bare skinne



F

E

D

I

N

rai t  de guidage

gu ide  ra i l

Lei  t  schiene

ro ta ia  d i  gu ida

ge le idera i l
ge  le id ingsra i  1

I tyre skinne

roues motr ices

dr iv ing wheels

Antriebs räder
Tr iebräder

ruoEe motr ic i

aandr i j  ving swie 1en
trac t iewie 1en

drivhj u1.

roues portantes
roues porteusee
roues de roulement

carry ing wheels
running wheels

Tragräder
Laufräder
Stützräder

ruote portant i

dragende wielen
ophangingswie len
d raagwie 1en

barehj u1

roues de guidage
roues  d i rec t r i ces

aligning wheels
guide wheelg

Filhrungs räder
Lei träder

nrote di ret t r ic i
ruote di guida

geleidewielen
geLeid ingawielen

ledehj u1
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2080

208 I

Räder, die nicht angetrieben werden' 2082
Sie haben somit nur führende und
stützende Funktion und werden bei
schnell laufenden Fahrzeugen meis t
zum Bremsen herangezogen.

( wEG, Xrr, 37 3 )

2083

F

E

D

I

N

Da

Da

Da

I

N

r2l

Da
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2084 F  roues  de  s tab i l i sa t ron

E  s tab i l i z i ng  whee l s

D Stab i  1 i  s ie rungsräder

I  ruote stab LLizzatr ic i

N  s tab iL i se r i ngsw ie l en

Da  s tab i l i se r i ngsh ju l

2085 F station en d6rivation SysEeü having the advanges of

E off-line docking slation 
saving space and improved pas-

senger flow through the use of
D Paral le l -Bahnhof randou access docks.

r  etazione col locata fuor i  
(ExP)t  24L)

del la l inea pr incipale

N of f - l ineetat ion
inhamstation

D a
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Tnains en tube /Tube trains /Rohrbahnen/Treni intubati /Buistreinen/nO*og

F

E

D

I

N

Da

E

D

I

N

D a

F

E

D

I

N

Da

t rain-tube
train dans un tube(-tunnel)

tube t ra in

Rohrbahn

treno intubato

bu is t re in

r$rb ane tog

transport  par condui te sous-
mar ine

undersea pipet ine

Unterwas ser-Rohrbahn
schwirmnende Rohrbahn

trasporto entro tubi sottomarini

und e rrrand s tr anspo r tO r
undervand s tunne 1

Per sonenrohrpos t

s istema di  t rasporto pneumat ico
d i  persone

personr$rpost

Projekte neuartiger Bahnen, deren 2086
Fahrzeuge (auf  Luf t ,  Schienen, Lauf-
rädern) in Rohren gle i ten soI len.
Antr ieb vorgesehen durch Propel ler ,
Turbinen oder Raketen l loä.tn. (Sehr
hohe Geschwindigkeiten nöglich von
800 bis 3000 km/h.). 

hach BAHI<E, 13g ff)

Rdlün

-,Alllfrnt

t/> (f\\ rw3
ItI- -LfFtumdirp
t\tH-,.Hf /rsd'HE
\\!\ - /r

\7
/'-\-PafonenlthhnrB

-t-l,-^^\\

llf \\*Oiüh,rdst
f  t !  -  -  t l  t

t\fkry qrryryrabine
l \ - / t

\\\- --/t
\\--Fl/\.-/

ffi
^aZ.-Jürtna0neb

E -  . f \ U

ll tr-Tl lT]H+Kah
$ t\i-:z vt t,
\rS AJ il

\-,ZZt{da,frat
\- /Z

T. Bahke, p, Z 2

(Japanisches) Projekt  e iner Rohr-  2087
konstrukt ion mit  Schwinmstabi l i  sa-
toren. Der Schwiuurtunnet ist €rn
Meeresboden fest verenkert und
bietet genügend Verkehrsfläche für
zwei Ebenen.

untere Ebene : Schienenfahrzeuge
obere Fahrbahnebene : Strassen-
f ahrzeuge ' 

(nAuxz, i.? L )

Hochge schwind igke i t s -Rohrb ahnsystem 2088
für Personenverkehr in Kapseln
(Pat ronen) .

(Br)
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2089 F transport (de nerchandisee) Vieleeitig nutzbare Personen- und
par condui tes Meter ia l t raneporEsysteuer d ie in

, vielfachen Konbinationen denkbar
E PrPel ' I 'ne crangportaclon

t , . ,u. r ransio- ;ä; i ; ; - - - -  s ind.  ( Integralbahn,PerEonenrohr-
post uew.). In Rohrverbandsysteneo

D Rohrfördersystem können gleichzeitig uncer Verwendung
Rohrleitungstransport verschiedener Vortriebs- und Beför-

r rresporro entro rubi ffi'?::ät:::r?::t;:ili::hf::'fiä"
N vervoer (van goederen) per verpackte Waren, soeie Pergonen,

pijpleiding über weite Encfernungen bei llöchst-

Da rgrledningstransPort 
geechwindigkeitt tranaportiert nerden'

p ipe I inetransport
(gods)t ransporc i  rpr ledning

2090 F propuls ion par pression
d r a i r

E propuls ion by ai r  preesure

D Antrieb durch Luftdruck

I propulsione a pressione
d I  ar ia

N pneuoatische voortstuwing
aandrijving door luchtdruk-

verschi  11en

Da frerndrift ved trykluft

2091 F systöne ä tube ä air conprin6 Ein nach dem Stossrohrflugsysten

E fling tube syetem 
konziPiertes *"ntotäriäl"lä,

D Druckluft-Pipelinesyetem

I l is tena di  t resporto in tubi
ad aria colrpressa

1l

Da tryklufterdtledning

2092 F Erein G\tT Train de grande viteaee, souterrain,

E gravity vacuurtr transit train 
glissant dans un tube aous la pouss6e'

cvT 
ä 1a fo ie,de la gravi t6 et  de l ra i r

D Rohrbahn oit schwerkraft- 
comprinä' 

(Br)
wirkung

I treno GVT

N G{T-trein

De GYT-tog
trykluftdrevet rortog



E

D

I

N

Da
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eyötäme csmbin6 pesanteur/pression ZOg3
d r a i r

cornbination gravity/vacuum system

kombinier te s Schwerkraf t/Luf tdruck-
Sys tem

sistema courbinato gravi tä/depressione

konbinere r tyngdekr aft- | trykl.uf t-
sys tear

F

E ramjet  propuLsion pr incip le

D Stoserohrf tugsystem

I

N

Da

Noch im Stadium der Grundlagen- 2094
forschung bef indl iches System,
das auf dem Prinzip der Erzeugung
ebener Verdichtungsstösse eines
Treibgases zum Zwecl:e de s Trans-
portes von Stossrohrpatronen
beruht .  Hierbei  wird d ie Patrone
von der Expansionswet le befördert ,
während die Stosswelle zur Pro-
gramierung der Beschleunigung,
ztJt Vormeldung und , frontat re-
ftektiert, zvt Bremsung vernen-
det werden kann.

(BAHKE, 145)

Projekt eines Rohrbahnantriebs . 2095
AneteLle des mechanischen Pro-
pel l ,erantr iebes,  der im Rohr
konstruktive Schwieri gkei ten
berei ten würde,  solLen sogenannte
LuftwirbelpropelLer (aLso Quasi-
Propet ler ,  d ie aus konpr imier ter
Luf t  bestehen) den Vortr ieb erzeugen.

(BAHKE, 14L )

Rohrbahn-System auf Basis der 2096
Lenzt schen Regel. Um ein Rohr
sind Spulen angebracht , d ie beirn
Einschalten im Inneren des Rohres
auf die Fahrpatrone eine Energie
übertragen und den Vorwärtsflug
bewirken.

(BAHKE, 144)

F

E

D

I

N

Da

F

E

D

I

N

Da

Luf twirbe Lprope L ler

Luf thv irve lprope l ( ler )

propulsion magn6t, ique en tube

Magnet -Rohrf lug

propul,sione magnetica in tubo

fremdrift ved magnetvirkning i
r0x
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iogt

2098

2099

F

E

D

I

N

Da

D

I

N

D a

F

E

D

I

N

D a

vol  en tubes

l )  Tubef l igh t
2)  rubef l ighr

Rohrf tug

iev i taz ione in  tubo

fremdrift ved trykvirkning
i xür

6changeur de pression atmos-
ph6r ique

cryp tos teady  pressure  ex-
changer

a i r  -gulper

Luf t schlucker

scambia tore  d i  p ress ione
atmosfer ica

systäme de voie intEgrale

mu 1t ipurpo se (mater i  al)
p ipe  l ine

I'lehr zwec ke - (Mat er i al ) bahn
Integralbahn

s is tema d i  Eraspor to  pneu-
mat ico universale

I ) Proposal of a high speed ground
transportat ion system for  inter-
urban service, in non-evacuated
tubes exclusively,  aerodynamic
levi tat ion,  propuls ion by cryp-
to steady pressure exchanger.

(UITP 1, )

2) Berührungsfreie Fortbewegung von
Fahrzeugen in Rohrbahnsystemen.

(BT )

Systäme de propuls ion pour t ransport
en tubes non 6vacu6s.  (En anglais,
le  mot  f fa i r -gu lper t t  es t  auss i  u t i l i s6
pour d6signer le systäme ent ier ,  non
seu lement  t rappare i l lage  de  propu ls ion) .

(BT )

Projekt einer hochgeständerten Rohr-
bahn, d ie unterschiedl iche Transport-
systeme in s ich verein igt .  In e inem
Hauptträger bef inden sich ein Gtrrtband
für Trockenmassengutt ransporte,  ferner
Kabelstränge und Rohrleitungen für
I {asser,  Rohöl ,  Chemikal ien und f  lu i -
d ische Fes ts to f fminera l ien  w ie  Erz - ,
Kohle-  und Phosphatsuspensionen, sowie
sonst ige Produkte.  An der Untersei te
des Hauptt rägers bef inden s ich Vorr ich-
tungen zlrt Aufnahme fahrbarer Gontainer-
katzen, die über Linearmotor ihre An-
t r iebskra f t  e rha l ten .  Es  Lassen s ich
auch andere Fördermit te l  wie z,B.
Patronen- oder Kapselsysteme oder Per-
sonenkabinen in und an dem Tragrohr
unterbr ingen.

(BAHKE )



I

N

Da

convoyeurs pneumatiques et
hydraut iques

hydraulic and pneumatic conveyors
pneumatic pipe conveyor

S trömungsförderer
HydrauLik- und Pneumatikförderer

convogliatori pneumatici e
id rau l i c i

hydraulisk og pneumatisk r$rtrans-
port0r

-  9 5 -

Die Strömungsfördertechnik umfasst  2100
den kontinuierl ichen Transport in
Rohren und Rinnen von Feststoffen
in Fom von Schütt- und Stückgü-
tern mit te ls st römender gasförmi-
ger oder f lüssiger Medien.  Der
Transport in Gasen wird als "pneu-
mat ische Förderung" und in Flüssig-
kei ten als r rhydraul ische Förderungtt
bezeichnet. Für zähflüssige und
Le i t ende  S to f f e  ( 2 .8 .  f 1üss iges
Eisen) wird der el,ekt,romagnetische
I{anderfeldförderer verwendet . Eine
Mischförderung l iegt vor, wenn zwel
Medien r zoB, l , lasser und Luf t,  ats
Transportmit te l  in e iner Dreipha-
senströmung verwendet werden.

(aAnxt, 55)

Nach dem Pr inzip der e lektroma- 2l0 l
gnetischen Wanderfelder arbeitender
Strömungsförderer.

(BAHKE, 55 & 67)

(voir  aussi  :  moteur tubulai re) .

In einem System geschlossener 2102
Röhren zirtcuLieren kleine pas sive
zyl indr ische Fahrzeuge (g Si tz-
plätze) , die durch Luftdruck en-
getrieben werden.

(srEG, 66 )

Vorschlag einer Schienenbahn für 2lO3
zwischenstädtischen und Regional-
verkehr ;  ausschLiessl ich in unter-
i rd ischen luf td ichten Röhren.
Beschl.eunigung und Verzögerung
durch Ausnutzung der Schwerkraft
sowie durch Luftdruckunterschied
in der Röhre vor und hinter dem
passiven Fahr zetg; die Luft wird
in einem geschlossenen Kreislauf
komprimiert und evakuiert.

(urrP 1., 98)

F systäme e f lux magn6tigue

E

D llagnetof lux-Sys tem

I s istema a f lusso magnet ico

N magneetf luxsysteem

Da system med vandrende magnetfel.ter

Airmobi le

ControLled envirorment gravity
tube aystem

CEGTS
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2 l04  Eurospeed

2 t O 4  b i s

Konzept für e in wi rtscha ft 1 i  che s
europäi  sches Integralbahnsystem
( M . A . N .  )

Ouerschnitt einer Mehrzweckeil aterial'
bahn

Seilgurtförderer mit seitliche r Stützung
des lnspekt ion swagens, Rohrleitun-
gen und Kabel
Girl andentragrollen mit G ummigurt,
auf gehängte r I n sgektio n sw age n,
Rohrleitungen, Kabel und lntorma-
tionsleitungen

E. BAHKE, TransportsAsteme heute und moryen,
)tto Krausskopf Venlag, L973 S. 152-L53

208 : Patronenfiohrtransport mit zwischen'
gekoppelter Antriebspatrone und LIM

1 Stütze 8 Patrone mit Primärteil
2 Sattellager 9 Schiene mit Sekundärteil
3 Stützrad lO Horizontales Stützrad
4 Tragrohr 11 Personenkabine
5 Patrone 12 Vertikales Stützrad
6 Ouerrippe 13 Laufschiene für Schwebeeug
7 Längsrippe 14 Geschirr (Spreader)

15 Container

2A9z Querschnitt der lntegralbahn. lm
lnnern des Tragrohres verkehrt eine
Patronenpost



Evacuated Tube Transi t

Gravi ty Vacuum Transi t  (USA)
. 
GVT

R ol! e nd e r P i ste n',v ac e n al s
G ed anhenma d ell e in e r R c hrbah n
m it S chut e rkr aftw i rk u n g

E. BAHKE, p, 14S

LIM-Evacuated Tube

Overground

T e l e t r a n s

- 9 7  -

V o r s c h l a g  e i n e r  B a h n  f ü r  z w i s c h e n -  2 1 0 5
s t ä d t i s c h e n  u n d  R e g i o n a l v e r k e h r ,
a u s s c h l i e s s l i c h  i n  t u f  t d i c h t e n  R ö h r e n ;
Besch leun igung und Verzögerung durch
Luf td ruckuntersch ied  in  der  Röhre  vor
und h in te r  dem pass iven Fahrzeug,

(urrP L, 94)

Röhrenbahn-Xahschne l lverkehrssys tem,  2 l06
welches  e ine  Kombinat ion  von Schwer -
k ra f t  und Lu f td ruck  zv  Besch leun igung
und Verzögerung der  pass iven Fahr  zeuge
n ü t z t .

D a s  R o h r  i s t  u n t e r i r d i s c h ,  z w i s c h e n
d e n  H a l t e s t e l l e n  m i t  G e f ä l l e  u n d
Ste igung ,  z tJ  ver  legen.

(BAHKE, 143 )

V o r s c h l a g  e i n e r  S c h n e l l b a h n  m i t  2 1 0 7
L inearmotoren ;  zur  Verminderung
des Lu f t r , r r iders tandes fähr t  s ie  in
l u f t l e e r e n  R ö h r e n .

(UITP 7, 95 )

I n n e r s t ä d t i s c h e s  N a h v e r k e h r s m i t t e l .  2 l  0 8
I n  h o c h g e s t ä n d e r t e r  P l a s t i k r ö h r e
v e r k e h r e n  k o n t i n u i e r l i c h  f a h r e n d e ,
oben o f fene Kastenwagen ohne Türen,
d i e  a n  d e n  S t a t i o n e n  i h r e  F a h r t
v e r l a n g s a m e n ,  A u s -  u n d  E i n s t i e g
über  Personenf  ö rderbänder  .

( zrEG, 30 )

Röhrenbahnsys tem.  V ie rs  i  t z ige  21  09
Fahrzeuge auf  Rädern fahren,  ange-
tr ieben von einem Linearmotor,  mi t
cä .  70  km/h .  (vorgesehen b is  zv
190  km/h . ) .  D ie  Fens te r  de r  Roh r -
kons t ruk t ion  s ind  so  angeordnet ,
dass  l 6  Fens te r /Se t .  pass ie r t  we rden
und der  Fahrgas t  in fo lge  des  sog.
Kinoef fektes den Eindruck einer
Vol  ls ichtkonstrukt ion gewinnt  .

(naeh BAHKE )

t3)
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t?@toport/Hochgeecktindigl<eite-Fermoenkehrftzraaponto a grand.e diatdnza d
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F a6roglisseur guidä 2l lo

E gutded eir cushion vehicle
guided ground effect uechine
tracked honercraft

D alurgcbundenee Luftkigeenfahrzeug
echicnengebundenes Luf tki esen-

fahraeug
gef llhrter Luf tki a senf ahrzeug

I pneunocoatentatoguidato

N geleideluchtkuesengl i jder

Da gkinnebundet luftpudetog
sporbundet luf tpudefart6j

F a6rotra in
tra in a6ro-gLisseur

E hovertrain
hovercraf t  t ra in

D Aerozug
Luftk iseenzug

I aerotreno

N hovertrein
lucht tre in
Luchtkus sentrein

Da luf tpudetog

F coussin de guidage

E guidance cushion

D trlihrungskissen

I  cuscino di  guida

N geleidend Luchtkussen

De sidef0ringspude
s tyreluftpude
styrende luftpude

Quat re  cousg ins  dra i r  p lac6s  ver t i -  2 l13
caLerent de chague cöt6 du rait
central, maintenant Le v6hicule sur
la voie et  Le stabi l ieant  tout  en
6qui l ibrant les charge s l ,atdrales ,
duee eu vent ou ä des acc6lErations
en v i rage.

qRA\V 721/67, 174)

2 l  l  I

F couesin de sustentat ion Un dee quetre coussina drai r  p1ac6a 2l l2

E carrying cushion 
eoue le ch3aeis' qui eupportent le
poida du v6hicule et Evitent le cm-

D Tragkisaen tect de celui-ci avec 1e sol.

r cuscino di eostentazione 
(?RAN 12L/67' 174)

N dragend luchtkuEsen

Da l0fte-luftpude
barende luftpude
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tEvres  6Las t igues

e l a s t i c  l i p s

e l a s t i s c h e  t t l i p p e n t t

l a b b r a  e l a s t i c h e

e l a s t i s c h e  l i p p e n

e l -as t iske  lagber

pout re  por teuse de  sec t ion
rectangulai re

box-sec t ion  t rack  g i rder

Kas tenträger

trave di guida a fomra di cassone

draagbalk met rechthoekig
prof ie 1

kassef  ormet sk innebjalke

poutre guide creuse

hol low-type t rack gi rder

hohler Führungsbalken

trave di  guida cava

ho l le  ge le id ingsra i l
hol le gele idebaan
ho l le  ge le id ingsbaan
hol le legger
ui tgeholde legger

hul betonbjalke
hul skinnebjelke

voie en forme de rrlrr invers6
poutre en fonne de rrlrr invers6

inver ted rr1'lrr shaped track
girder

guida a T rovesciato

omgekeerde T-balk
geleidingsbaan in de vorm

van een omgekeerde T

ouvendt T-prof i l -spor
I- formet skinnebjelke

El6ments consomnables d run a6rotrairr,
servant  ä  ma in ten i r  1a  r ig id i tE  du
couss in  d  I  a i r .  Beaucoup p lus  pe t i tes
que  l es  j upes  d run  a6 rog l i s seu r ,  e l l es
ont le s m6me s f onct ions , not anunent
rägler la hauteur pour franchir d | 6ven-
t ue l s  obs tac l es .

(TRAN L21./67,  137 )

Pout re  por teuse d ta6rogt isseur  gu id6
du Hovertra in br icannique.

(Br)

Type de  pout re  por teuse u t i l i s6  pour
les  p ro to types  d  I  a6rog l i sseurs  gu id6s
aux  Eta ts -Un is .

(Br )

Voie en b6ton supportant  la course
de l radro t ra i r r .  Hauteur  :  5  l ro
minimum, avec un ra i l  centra l  assu-
rant  le guidage.

(Br )
D

I

N

Da
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poutre en U
iluf r shaped track girder

U-förnige Fahrbahn

guida ad U

geLeidingsbaan in U-vorm
geteidebaan in U-vorm

trugformet bjalke
U-formet skinnebjelke

ra i l  de  sus ten ta t ion

support ing ra i l

Tragschiene

rotaia d i  sostentazione

onder steunings rai 1
s teunrai 1
d raagrai  1

bere skinne

rai l  de guidage

center  ra i l

Führungs schiene

ro ta ia  d i  gu ida

geteidebaan
ge le idera i l
ge 1e id ingsbaan
ge le id ing srai I

I tyre skinne

pat ins  de  repos

res t  sk i ds

Glei tschuhe

patt in i  d i  appoggio

gl i j  schoenen

g 1id e sko

- l 0 l -

Type de poutre-guide pour vdhicute 2l tB
ä couss in  d ra i r  u t i l i s6  no tamment
pour Le Hovertrain amEricain.

(D)FER 9 /72 ,204)

Part ie hor izontale de la poutre en 2l l9
forme de T invers6 qui doit suppor-
ter  le coussin d I  a i r  porteur de
L f  a6rotra in.

( rBP, 5. 2223 )

Partie de La voie en T invers6 , 2l2O
Cres t  ce t te  par t ie  cent ra te  qu i
sert eu guidage de l. I  a6rotrain,
le reste de La voie servant  de
suppor t .  S i  la  p ropu ls ion  es t
assur6e par  moteur  1 in6a i re ,  c res t
cet te part ie qui  en const i tue le
secondaire.

(BT)

Pat ins permettant  ä l ra6rotra in 2 l2 l
de se poser sur le ra i l  de guidage
en cas de f re inage drurgence. 11
assure aussi souvent une partie du
fre inage 1ui-m6me, l rautre 6tant
aesur6e par L r inversion du moteur.

TRAN, L2L/67, 177)
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2122 F inversion du pas de 1rh61ice SystErne de freinage op€rationoel

E reversal  of  the propel ler  de l raarotra in '  
(AER1, 2)

Pi tch

D Rückwärtslauf dee Propellers

I  invereione del  passo del la
e l i ca

N onkering van de schroefspoed

Da onscyring af skruen (til bak)

2123 F A6rotra in @

2124 E Hovertra in @

Nom g6n6rique donn6 ä une s6rie
d ta6rog l i sseurs  gu id6s  en  France '
par  la  soc i6 t6  de  t i i , f . t ra in .

The name given to the tracked
hovercraf t  constructed by Hovertra in
L td .

(BT)



F turbotrain

E Turbotrain

D Turbozug

I turbotreno

N turbotrein
turbine trein

Da gaaturbinetog
turbotog

F automotrice turbo6Lectrique

E turbo-electr ic  motor coach

D turboeLektriecher Triebkopf

I  automot: : i r . ( ,  eLet t r ica a turbina

N turbo-elektriech mot,orri j  tuig

Da turboelektrisk motorvogn
diesel-elektri  ek motorvogn

F Locomotive turbodiesel

E oil-f ired ges turbine loconotive

D Diesel. l .okomotive nit Gasturbine
Turbo-D ie ee 1 1 okomo t ive

I locqrotiva dieeeL a turbina

N turbo-dieseLlocomotief
dieseltocomotief net gasturbine

Da dieeellokomotiv med geeturbine

-  103 -

Automotrice uti l isant come propul- 2125
sion une turbine de conception a6rb-
nautique ou une turbine e gez. D6ve-
loppement plus particul iärement
frangais. Trois g6n6ratione ETG-
RXG-TCV, Avantages : i l  peut uti l i-
ser 1l infrastnreture existante.

(TRAN, 167/7L, 329)

2r 26

2t28

,F €leoent eutonoteur i turbine PremiEre g6n6ration d.ee turbotraine 2127
ä' gez utiliaant ! la fois un noteur Diesel

ETC et une turbine.
eutoßotrice I turbine ä gaz (SCfAV, 906/?2, 619)

E gaa turbine railcar US
ges turbine uotor coach GB

D Casturbinen-Triebwagenzug

I gutomotrice e turbina a ga3

N gaeturbine.ootorrijtuig

Da motorvogn ued kmbioeret dieael-
Dotor og gaeturbine

gasturbinelokoootiv ued dicael-
Botor
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2129 F rame ä turbine ä gaz Deuxiäme g6n6retion des turbotrains :
RTC la turbine ä gaz remplace toEalement

E gas turbine t ra in 
le d iesel '

RTG_train 
(scrAv, 306/72, 260)

D Gasturbinen-Triebwagenzug
RTG-Zug

I treno turbina a gas

N trein met gasturbineaen-
dr i jv ing

gasturbinetre in

Da RTG-Eog
gasturbinetog

2130 F turbotra in grande v i tesse Trois iäne g6n6tat ion des turbotra ins :
TGV du mäme type que le RIG, le trac6

E high_speed--gas rurb.ine rail_ 
#:lä::: 

permer d(:E perfornances prus

cer US
high-sgeed gas turbine motor 

(scrAv" 306/72' 6L5)

coach CB

D Hochgeschwindigkeits-Turbozug

I turbotreno ad elta velocitä

N turboErein net zeer hoge
snelheid

Da T6/-tog
gasturbinetog rned h$j ha-

sti ghed



los -

F rame automotrice

E mul t ip le-uni t  t ra in

D Triebwagenzug

I cunplesso automotore

N t re ine te l
motorste l

Da motortog

2t3l

F rane rEveraible Un voyage sur deux, la locornotive Zl32

E p u r h . p u l l t r a i n e g t c o m t a n d 6 e - d l . e c t r i q u e n e n r ä
dietance depuis une cabine de con-

D ltendezug duite plac6e er queue.

r convoglio reveraibile 
(gr)

N trek-duwtrein

De trrk-skub tog
notortog med ctyrevogn

F train ä adh6rence totale Convoi oü toutes 1es voitures sont 2133

E total adherence train motricee et m€ne tous 1e6 essieux
.  de toutes les voi tures.  Le poide

D Reibungabahn est donc r6parti 6galement. Le
Adhäsionsbahn systöne peroet une-plus grande vi-

r treno ad adereaza rorale -:-:?:: :a 
une moindre ueure deg

voies (Tokkaido,  APT).
N adheaiespoorweg (DOFER, 9/22, 194)

orijvings epoorreg

Da adheeionejernbane
tog ned trekkraft i alle vogne

F train a6rmagn6tigue

E aeromagnetic train

D aeromagnetischer Zug

I treno eeromagnetico

N eeronagnetische trein

Da konbi.neret magne t-l t uf tpudetog

Train exp6rimental 6labor6 ä Palerme 2134
dont la sustentat ion est  assur6e ä
la  fo is  par  un  couss in  d ra i r  e t  un
f lux magnetique .

(Br )

(14)
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2135 F crain APT Train britannique dot€ dtun nouveau
train de voyageurs dravant- systen€ de auspenaion et propule6

garde par une turbine Rolls Royce.

E advanced pasaenger train 
(BT)

APT

D fortgeschrittener peraonenzug

APT

I treno APT
treno avanzato per passeggeri

N APT-trein

Da APT-tog

2136 F APT e:gerimenEatr lAdvanced Peeeenger Train".

E A'T_E 
lrain claesique hautelnent perfec-

D aPT-versuchszug 
tiorur6' de conception britannique'

I APT speriDentale

N e:<periuentele APT-trein

Da APT-forsog8tog

2 1 3 7  F  t r a i n s u r f i l . n d f a i r

E  a i r  f i l n  t ra in

D I.lrf tf i ln-Spur f ahr zeug

I treno su f i lm d t aria

N Luchtf i  Lmtre in

Da luf t f i lmtog

2138 F t ra in r r interv i l . leet f

E inter-c i ty  t ra in

D Intercity-Zug
Inter-Zug

I treno inter-city

N intercity-trein

Da inter-city tog
nellembys-tog

Prototype de t ra in russe;  se d6pLa-
gant sur un monorai l  et  dot6 drai les
s tab i l i sa t r i c€sr  Sous  ce  v6h icu l .e ,
la couche d t air est si mince que le
te rne  de  couss in  d ra i r  do i t  Gt re  rem-
p lac6  par  ceLu i  de  f i ln  d ta i r .  Dans
le prototype Levacar,  le f i lm dfai r
de I  m est  puls6 ä haute pression
ä t ravers le ra i l  de guidage.

(rnalr L7 5 /7 2, 45 2 )
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r '  )

train läger-rapide-eonfortable Projet de train de voyageurg
train tRC canadien.

Li ght-Rapi d-Cmf or t ab 1 e-train
LRC-train

IRC-Zug

treno LRC

LRC-tre in

LRC-tog
canadisk foreOgetog

(BT)

F rftrain robotn 2l4O

E brain train

D denkender Zug

I treno rrrobottt

N robottrein

Da robot-tog
rrtenkende togrl

fjerurtyret tog

2r39

D

I

N

Da

F

E

D

I

N

Da

train vert6brd

art iculated t ra in

GL iedertr iebzug

treno vertebrato

gelede t re in

ledde l t  tog

v6hicuLe ä grende vitesge
hypoth6tique

high hypothetical speed vehicle
HHSV

Fahrzeug nit hoher hypotheti-
scher Geschwindigkeit

veicolo ad al ta veloci tä ipo-
tet  ic  a

ri j tuig met hoge hypothetische
aneLheid

kgretgj med h6j teoretiek
has tighed

Train rapide compos6 dtune motrice 214l
et  de rragons,  non pas eoupL6s,  naie
art icut6s.  Ex.  Le Talgo espagnol .

(BT )

V6hicule th6origue senrent e ca1- 2142
cu ler  les  poss ib iL i t6s  e t  le  p r ix
de revient d f un v6hicule ä grarule
v i t egBe .

urccv, 12/67, 796)

Da
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v6h icu le  pour  vo ies  fe r r6es
supe r-rap ide s

super h igh-speed-rai  l -vehic le

HochLe i s tungs schne L lbahn
HSB

ve i co lo  pe r  f e r rov i e  u l t r a -
rap ide

r i j t u i g  voo r  supe rsne l t e
spoorverbind ingen

hurt igbane tog
superhurti  gt tog

E

D

I

N

D a
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Tectmiqte zoue-tlait,/Steel uheel on eteel nil teclniqwe/Rad-Schi.etteeyetete/
ai etqd ruot a-zptaiafiliel-tqil technicken / Skinne -hj uL ey etenet

F autoootrice V6hicule ferroviaire aggurant ä la 2144

E poner car us ::t:-li 
propulaion et le tratrsPort

motor coach GB ce Pa88ager8'
driving aotor car GB 

(BI)

D Antriebeeinheit
Triebwagen

I autouotrice

N notorr i j tuig
motorsagen

De Dotorvogn

F Locomotive ä convertieseur
stat igue thyr is tor ie6

Locmotive ä convertisseur ä
thyr iatore

E thyrietor-control led locmotive

D thyristorgesteuerte Lokomotive
thyri s torge steuerte Stromrichter-

Lokmotive

I locomotiva a converti tore a
eir is tor i

N Locmotief met thyristorbesturing

Da tokomotiv ned thyrietor-styring

l' moteur hybride

E hybrid engine

D Hybrid-Antrieb

I motore ibrido

N hybride motor

Da hybrid-uotor
hybr id-an,lcg
snrrme[sat motor

2 t  4 5

Comprend un moteur Diesel, ou une 2146
turbine r üo g6n6rateur Electrigu€ r
un convertiseeur continu-alternatif
des noteurs t r iphas6s.

(BT )

F bogie üonouoteur Bogie ne co@Portaat qurun aeul 2147

B Donoooror bogie ::$H":",::::iä::":::ti*".i1i.,,".
D Einnotor-Triebdrehgeatell (W)

I carrello Do|roootore

N dfeeistel Det €€n Dotor
E€nnotorig draaietel

D! understel ued 6n ootor
vogn med 6n üotor
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2148 F bogie ä suspension pneutetique

E air-spring bogie

D luf tgefedertes Drehgeatel l

I carrello a aospeneione pneumatica

N draaistel uet luchtvering

Da luf tsf f jedret  understel
luf r8f f jedrer bogie

2149 F Boteur-frein sur rail Type de frein proche de La concep-
llfR tion du moreur 1in6aire. Il. zuff it

E dfinvereer le eene du courant porr
inverser la force €lectroaagn6tique

. D et passer de la propuleioo au frei-

r arsEema moEore-rreno au roEare 
naget 8an8 contact-nat6riel avec le
ral r .  r r  e8g prace enEfe reg oeux

N motorrailreu bogiee.

Da 
(scrAv, 2/89, 124)

2l5O F a6rofrein

E eerodynanic brake

D Luftbremse

I freno aerodinanico
aerofreno

N aärodynarnigche reu

Da luftbremae

2l5l  F f re in ECB
frein linEaire ä courante de Lreffet de freinage e8t obtenu

Foucault grace aux courants de Foucault

E eddy current rail brake 
qui se d€veloPPent dans lea rails
par auite du d6placenent dtinduc-

D l{irbeletrm-Schienenbremse teure lindairee B p61ee eaillants

r freno di rotaia a correnti di 
eltern68 Port€8 Par v6hicule'

FoucauLt 
(D)FER' 6/72' 173)

freno di rotaia a correnti
paracai te

N werveletrom railren

Da hvirvelgtr@sbremge
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F frein 6leetronagnEtique Freio utilis€ en cea drurgence | 2l1z

E electrooagBetic breke ::: l:comande 
drun alectro-aiuant.

sea senellee erebeisgent pour prendre
D elektrouagnetiache Brenee contact avec le rail.

r freno erettronagnetico 
(Br)

N electroEagnetiachereu

Dr elektromegnetiek breoge

E frein 6lectropneunatique Dena ce systEoe, on obtient un 2153

E electro ?neuneric breke :::ll:T"--t:::::T:"-::t::.1:trelnege Pneumetrque 8ur saDot
D elektropnetrmatiache Druckluft- et le freinage €lectrique aur

bremse rdeiatance.

r fre'o elettropne'natico 
(Yr)

ll el€ktropneunatischereo

Da elektropneunatisk brense

f frein hydrocin6tique

E hydro kinetic brake

D hydrokinetieche Bremee

I freno idrocinetico

N hydrokinetiache rem

Da hydrokinetisk bremee
hydrodynanisk bremee

F frein hydropneumatigue

E hydropneumatic breke

D öldruckkraf t,bremee

I freno oleopneumatico

N ol iednrkreu

Da olietrykebremoe
hydraul i ek trykluf tbremse

Eegential ly a turbine mounted 2154
ineide the bogie t s hollow tu-
bul.ar axle into which water can
be fed under pressure.

fiESCr 6/71, 625)

2155
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2156 F frein ä uächoires Frein peroettant un arr6t drurgence

E shoe brake 
de lraErotrain, en 1e bloquant aur

clasP brake 
le reil de guidage'

(w)
D Backenbremae

I freno a ganaace

N blokren

Da bakkebrenee

2157 F frein nagn€tique aur rail i cogtituito eaeenzialmente da un

E nagnetic rail brake 
pattino che viene Preüuto 8u11e
rotaia tramite degli elettrotragneti.

D llagnetschienenbrense Lrazione ftenante ä data dal Prodotto

r rreno l'snetico g. roraia ::lT":l:;:""n:ä:i:: 
pü l'attrito

N electrouagnetieche railren (fSEDIt ffft 13-41)
magnetische railren

Da (uagnet)ekinnebrernse

2158 F f re in rh6ostat ique Pour les v i teesea lee plua 61ev6es.

E rheostetic brake 
(B!)

D Wideratandsbremse

I f reno reogtat ico

N elektr ischeweerstandsreu
rheogtatieche ren

Da modstandsbremge

2159 F freinage autoveriable Syetäoe de freinage souuia ä lrio-

E load-eeneirive braking :1":il:r:illa.vatiation 
du poids

D Laetabbremswrg (Bf)

1 dispositivo di frenstura a carico
dispositivo di frenatura col carico

N

Da se lv jus te rende bremsn ing
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F freinage e contre-courant 2160

E reverge braking

D Gegenstrmbtemeung

I f renaturacontro-corrente

N tegenstroonreming

Da bremsning ved oubytning af strd@-
faserne

uod standsbreusning

F f re inage dynanrique

E dynamic braking

D dynamische Bremsung

I frenatura dinamica

N dynauri sche remning

Da dynamisk bremsning

Pr inc ipe  E lec t r igue :  lo rsqu I  i t  es t  216 l
n6cessaire de f re iner,  üD apparei l tage
appropr iE agi t  sur  les moteurs de
tract ion pour en inverser la fonct ion
et  les fa i re fonct ionner en g6n6ra-
t r i ces .  Le  courant  a ins i  p rodu i t  es t
envoyE dans des r6sistances refro i -
d i es  pa r  c i r cu l a t i on  d fa i r ,  € t  l r 6ne r -
g ie  d iss ip6e repr6sente  la  per te  d r6-
nergie c in6t ique qui  correspond au
ralent issement du t ra in.  On fa i t
appel au f re inage dynamique corrne
premier moyen de retenue ou de ta-
len t issement .

(uflP 2, 40 )

F freinage de rdcupEration Die erzeugte Energie kann in das 2162
freinage par r6cup6ration Netz zurückgespeist,rrerden.

E regenerative braking tLUEvl

D lfutzbremsung
S tronrückgerrinnungsbrems sys !eil

I frenarura con ricupero
frenatura a ricupero

N recuperatiereming

Da regenerativ bremening

F disposi t i f  drant ig l iaaenent Au f re inage, apparei l  dEcecteur des 2163

E ant i_r l ide device di f f6rences de v i teeee de rotat ion
entre les roueg drun v6hicule noteur.

D GLeitgchutzgerät (BBC, 12/71, S?S)

I-  d isposi t ivo ant is l i t tanento
diapoei t ivo ant ieLi t tante

N glijbeveiligingsinrichting

De antiblokeringsanordning

l5)
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2164 F dispositif drantipatinage Au d€oarrage' aPPareil d6tecteur des

E enri-spin device :#::T::":"*""äl::TuffJi:T:::",.
D Schleuderschutzgerät (BBC' 12/71t 576)

I  d iepoei t ivo di  ant ipat t inatura

N ant i -s l ip inr icht ing
s lipbevei I igingsinricht ing

Da antihjulspinanordning

2165 F cmbinaleur dtinvereion et Equipement Electrique de freinage
de f re inage 6lectr ique de l rautonotr ice.

E reversing/brakiog stritchgroup 
(BBc' 12/71' 585)

D ltende- und Bremeumechalter

I cornbinalore invertitore e di
frenatura

N o'nlceer- en rernechakelaar

Da onstyringa/bremseappara!
bremseafbryder

2166 F roue 6last ique

E el ,ast ic  whee 1

D e las t isches  Rad
gefedertes Rad

I  r uo ta  e l as t i ca

N  e las t i s ch  w ie l

Da  e l as t i s k  h j u l

2167 F roue propulsive

E driving wheel

D Antriebsrad

I  ruota motr ice

N dr i j  fwie l
trac t iewie 1

Da drivhjul

Roue 6quip6e dtun disque 6last ique,
entre la jante et 1.e moyeu, Ce sYs-
täme amortit  tes vibrations et anEliore
l fadh6rence et  le confor t .

(Br )
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F, 
Joue de guidage Roue horizontale, avec pnernatiques, 2168

E guide vheel rePrenant les forcee lat6rales,

D Fiihrungerad :::':":::ut;":'ä::t:":::t::lT:"ii:-
I  ruote di  guida t iquee sur Poutre8 de b6ton'

(BT)
N geleidingswiel

Da etyrehju l

F guidage uragn6tique latdral Diepositif pour treins rapides se 2l7O

E electfomagnetic lateral guidance basant sur le principe rail-rouet

sysEen anortissaot-activeuent et reSlant

D l:,i::'$i:lä"f":"':::i;H:"ol::
I guida nagnetica laterale doux et.plus scr et räduisant lr.usure

na1gr6 les v i tesges 61ev6es.
N (ar)
Da

F guidage lat6ral

E lateral  guidance

D Seitenführung

I guida laterale

N zLjdel ingse gele id ing

Da s ides ty r ing

F suspension act ive

E act  ive suspension

D aktive Aufhängung

I  sospens ione a t t i va

N actieve ophanging

Da aktiv ophengning

f suspension uragn6 t ique

E magnet ic suspension

D magnet ische Abstützung

I so spens ione magne t ic a

N magnetische ophanging

Da magnetisk ophengning

2 t  6 9

Systäme de su spens i on de rragons 217 |
pour  vo ies  de  chemin  de  fe r  t räs
rap ides ,  u t i l i san t  so i t  un  cous -
s i n  d ra i r  aux i l i a i r e  so i t  une
suspens ion  magn6t ique.

(Br)

2t7 2
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2173 P suspension pendulai re

E pendulum suspension

D Pendelaufhängung

I sospcnsione pendolare

N pendelas-ophanging

Da pendulophangning

Suspension de voi tures de chemin de
fer  adapt6es aux grandes v i tess€s r
La  ca isse  du  nagon peut  osc i l le r  le
long drun axe plac6 en longueur,
compensant les inc l inaisons dues ä
1a fo rce  cent r i fuge dans  les  courbes .

( sc rAv ,7L /2 ,  192 )

2174 F voi ture ä suspension pendu- Systöme de euspension des caiesee de
laire de la caisee rregons pentrectent de compeneer la

force centr i fuge et  assurer le confor tE car rflEn Pe''durum suspenslon 
dee voyageurc ä grande viteaee.

D Pendelwagen (BT)

I cattozza a sospensione pen-
dolare

N rijtuig net pendelae-ophanging
rij tuig met gendule-ophanging

Da . vogn med penduloptrengning

2175 F voiture ä caiese inclinable Voiture de voyageurs arn6nag6e afin

E tilting body coach i:: :::rä#üll"ul"uil3:::.;";,:::"
D llagen nit gLeisbogenabhängi- vitegee.

gen l{agenkasten (BT)

I  vet tura a caaaa oeci l lante

N rijtuig oec beweegbare kast

Da vognkasse med kurvestyret
haldning

kurveatyret vognkaeee

2176 F at te lage ar t icul6

E articulated coupling

D Gelenkkupplung

I  at tacco ar t icolato
aggancio articolatro

N gelede koppeling

Da ledkobling
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F attelage automatique

E automatic coupling

D automatieche Kupplung
selbst tät ige Kupplung

I aggancio automatico
agganc iamento automatico

N automat ische koppeLing

Da automatisk jernbanekobling
au tonra t i sk kob 1 ing

F atte lage aut,omat ique rigide

E r ig id automat ic coupLing

D starre autonatische Kupplung

I aggancio automatico rigido

N etarre autonatische koppeling

Da st iv  automat isk kobl ing

F attel,age automatique eemi-rigide

E seni-r igid automatic coupling

D halbstarre automatische Krpplung

I aggancio automatico semirigido

N hal fstarre automat ieche koppeLing

Da halvstiv automatisk kobling

2t77

2t78

2t7 9

F ettelage ä.taopon centraL Ge eystäne drattelage autooatique 2180

E central buffer coupling :?$:ttt 
outte 1e couP-lage u6ca-

nique,  eept  contacts a lectr iques
D Uittelpufferkupphmg peruettant la transnission driafor-

mationg sur toute la longueur dur aggancl'@enEo con reSplngenEe train.
centrale 

ßf)
N centra lebuf ferkoppel ing

Da centralkobling
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2 l 8 l  F  a t t e l a g e  ä  v i s  e t  t a m p o n s
1 at6raux

E s ide  bu f fe r  sc rew-coup l ing

D Schraubenkupp lung mi t  Se i ten-
p u f f e r

I  a t t a c c o  a  v i t e  c o n  r e s p i n g e n t e
l a t e r a l e

N  s c h r o e f k o p p e l i n g  m e t  z i j b u f f e r s

Da skruekob l ing  med s idebuf fe r

skruekob l ing  med s idepuf fe r

2 l E 2  F  a t t e l a g e  l ^ I i l l i  s o n

E  I 4 I i l l i s o n  c o u p l i n g

D I t I i  11i  son-Kupp lung

I  a g g a n c i o  W i l l i s o n

N l , l i  11i  son-koppe l  ing

D a l.. l i  1 1i son-kob 1 in g

2 1 8 3  F  d 6 t e l a g e  a u t o m a t i q u e  d e s  r , r r a g o n s

E  a u t o m a t i c  u n c o u p l i n g  o f  r o l l i n g

s  t o c k

D automat isches  Entkuppe lmanöver

I  sganc iamento  au tomat ico  de i

vagon i

N au tomat i  sche a fkoppe l ing

Da automat isk  f rakob l ing
automat isk  a fkob l ing

Systäme d t at telage automatique
ut i l i s6  en  Un ion  Sov i6 t ique.
Le probläme de compat ib i l i tE
avec les systEmes europ6ens
e s t  ä  l r 6 t u d e .

(Br )

2184 F voie Elast ique Voie const i tu6e par des ra i lE

E resi l ient  ra i l  
enserr6s entre deux fourrures
dlast iques en caoutchouc sp6cia l .

D gefederte Schiene El le at t6nue le brui t  et  1es v i -
brat ions.  Essais sat is fa isants

I  sede elast ica au Japon.
N verende rail (D1FER fl/)nt 264)

Da af f jedret  spor
at6jdapet sk inne



F voie sans bal last

E  ba l las t less  t rack

D schotter loser 0berbau

I  b inar io  senza mass icc ia ta

N baan zonder ballastbed

Da sporanleg uden bal last

F voie sans t raverses

E s leeper less  t rack

D schwellenloser Oberbau

I b inar io senza t ravers ine

N baan zonder dwarsl iggers

Da sporanleg uden sveLler

l l 9  -

Nouveau ty?e de voies de chemins de 2 I 85
fer  sur  couss ins  de  bu l les  d razote
ou sur l i t  de b6ton.

(D)FER, r/72, 32 )

2t86

F voie en forme de double L A 2,75 n wide road bed with two 2187

E channeL track L-rhaped eheet reile 016 n wide
0r5 u high and L0 m thick (ToLkaido)

D zwei l,-förnige Schienen (EICAll, 15)

I guida a doppio L

N dubbele L-baen

Da spor bestÄeode af to L-formede
bjalker

F devers Lr incl iaaieon t ransversele de la 2188

E auperelevation of the outer rail 
voie en courbe'

banking 
(Er)

D Gleigüberhöhung

I sopraelevazione

N verkanting

Da overhOjde
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croisement ä coeur double
travers6e ä coeur do.ubte

swi tch  d iamond c ross ing

Doppelkreuzweiche
ttEttg 1änder tt

c roc iamento  a  cuore  dopp io
i n te r sez ione  a  cuo re  dopp io

diamantkrui-sing

d i amantkryd sning
he l - t  k - rvd  sn inos  snorsL i  f  te

c ro isement  ä  coeur  mob i te
t ravers6e ä  coeur  mob i le

swing  nose c ross ing

l{eiche mit bewegl ichem Herz-
s tück

croc iamento  a  cuore  mob i le
i n te r sez ione  a  cuo re  mob i l e

k ru i s i ng  me t  mob ie t  ha r t s t uk

krydsning med mobiL diamant
enke l  t  sporsk i f  te

I

N

D a

2 t  9 0

E

D

N

Da

2 l9 l  F  a igu i l lage  incorporE au  v6h icu te

E swi tch i rg  incorpora ted  in  the
veh ic  1e

D lüeichenstel lung im Fahr zeug

I  scambio  incorpora to  a l  ve ico lo

N in  he t  r i j tu ig  ingebouwde w isse l

Da sporsk i f tn ing  indbygget  i  toge t

2 t  9 2 a igu i l lages  au tomat igues

au tomat ic swi tching

aut omat i sche l,le i chen

scambi automat ic i

au tomat ische w isse ls

automat i  sk spor ski f tn ing
automat isk  sporsk i f  te r

F

E

D

I

N

D a
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F dietance de escurit6 The nininun gap that two vchiclea, 2lg3

E safery headway HliHr:T."*ltu"f,ili.othcr, 
uurt

D Sicherheitsabetend zwischen (W)
Fahrzeogea

I .

I dietanza di.,,ricurezza

N veilige volgafatand

De aikkerhedaafetand

F dietance a€maghorique cette distance eat co-nditionn6e 2194
dietance entre les signaux par la distance de sdcurit6.

E eignalling diatance 
(B!)

D Signalabstand

I dietanzimento fra i segnali
(senafor ic i )

N geinafgtand

Da aipalaf atand

F viteese de conception De anelheid waervao lrordt uitge- 2lg5 I

! oealgn speeo gii-lij het ontwerPen van eeo :

voertur.g.
D Auel'eguogrgeechroindigkeit (BI)

I velocitä di progetto

N ontwerpBnelheid

Da diuensioneringehaatighed

F gere en cul-de-sac

E terminal etation
dead-end etation

D Kopfbahnhof

I atazione di testa
stazione di regresso

N kopstation

Da rebroueeementestation
togudgangs station

2r96

:r6)
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E
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I

gare  d i rec te

through station

Durc hgang sb ahnhof

stazione di  passaggio
stazione di  t ransi to

doorgangs stat ion

gennemkOrsels station

gare Kangourou

freight terminat

st,azione ttcangurott

kangoeroe stat ion
ttkengurus tationrl
godss ta t ion  fo r  tas tb i l

tog

gare marit ime

marit ime ter:minal

Hafenbahnhof

stazione ferroviar ia
mari t tima

havenst at ion

hamebanegärd

Gare adapt6e au chargement en Piggy-
back de semi-remorques sur des wagons
de chemin de fer .

(TRAN, LL5/66, L8)

Gare adapt6e sP6cialement Pour le
transbordement de marchandises con-
voy6es par mer sur des wagons de
chemin de fer. Une tetle gare exige
un 6quipement sp6cial de manutention.

(TRAN, 1.2L/67, 344 )
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Camand,e autamtlEte & La nnrche llee traine/Autqwtie trcin contrcL/
Elektraniaehe Regelootgtlnge in Eieenbohnterkihr/Contpllo elettzvni,co llel
mooinento dei trcni/Autonptieclp ircinbeheercing/nutonatiek etyring af togdrif'ten

F cormande eutoüatique de 1a marche Liaigon entre la t61€comaode 22OO
et du freinage dea trains ä partir de Ia ligne

E euroneric running and braking 
;:"::":H:y".:"";:*#t6:;:;s"control 
le n6canicien de täute activit6

D eutomatische Fahr- und Brems- nanuelle et de 1a lecture de8 aP-
steuerung pareils. 11 Peut donc ae consa-

r regorazione sutmatice della 
crer a la eurveillance de la ligne'

velocitÄ e della freneture 
(D1EER' 5/72' 13)

N automatieche rij- en renbeheersing
autonatiache rij- en reoregeling

Da autcmatisk togkontrol

f commende automatique des trains
condui te automat ique des t ra ins

F Automatic Train Opcration
ATO
automatic train monitoring

D autornati sche Zugsteuerung
au tomati scher Zugbetrieb

I  guida automat ica dei  t reni
ATO

N automat ische verkeersle id ing
AVL

Da automat isk  togdr i f t

F conduite autqratique des trains
par urini-ordinateur

E autmratic t,rain operation by
inini computer

A , .  T . 0 . M .  I  . C  .

D selbst tät ige Zugsteuerung mit
dem Kleinrechner AT0MIC

I guida autwratica dei treni nediante
min ica lco la to re  e le t t ron ico

N automat ische verkeersle id ing door
minicomputer ATC['{IC

Da automat isk styr ing ved hje lp af
minidatarnat AT0ü{IC

autqrarisk togdrift  med EDB

2201

2202
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2204

2205

Da

Da
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contröle automat ique de la
marche (des t ra ins)

au tomat ic train c ontroL
ATC

automati sche Zugbeeinf lussung

cont ro l lo  au tonat ico  de l  mo-
vimento (dei  t reni)

automat i  sche t re inbeheers ing
autmat i  sche t re inbeinvloe-

ding
ATB

automat isk togkontrol

t ransmiss ion  l in6a i re  des
cmmandes

transmission l in6ai . re de La
marche

cont inuous automat ic t ra in
contro l  r

Linienzugb eeinf lus sung
LZB

trasmissione Lineare dei  comandi

automatis che treinbeinvloed ing
met cont inubeinvloeding

cont inue automat ische t re in-
b einvl oed ing

169 lage  de  v i t esse  6 l ec t r o -
nique

e lec t ron ic  speed cont ro t

e lektroni  sche Geschwindig-
ke i t  s reguL ierung

rego laz ione e le t t ron ica  de l la
veLoc i t a

e lek t ron i  sche sne lhe idsrege-
l ing

elektroni sk hast ighed sre gu-
ler ing

Hast ighed Kontrol  Togstop
HKT-an1eg
has t ighed skon troL sys tem

System der automat ischen Zugbeein-
f lussung, das über zwei  e inadr ige
Längs der Schienenfüsse ver legte
Antennenkabel ( l , inienl,eiter) sehr
vieLe Inforurationen übertragen
kann

(nnocx)
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F comande dee uoteurs par thyrittor(l) Nouveau systaü de cmarde 2206
E engine coorrol uaing rhyriarora ffrli::T:lffi.:1":::til"ii_
D Ttyriator3teuerung gni Berne-Lötschberg-Siuplon.
r cmando a tiriatori. (rüp, rrr, 4,22211)

N thyristorbeeturing

Da thyristorregulering
thyristor strSoregulering

F hacheur ä thyristor R6aliee une Borte de trans- 2ZOB

E thyristor chopper fornation ä rapport continuel-
leuent variable, 6quipant les

D Thyristor-Stro[richter autorctricea

r 
(IBP I, 31L)

N hakker oet thyri8tors

Da choppe4 md thyri.toratyring
regenerativ thyri.atorkobl ing

F dar l i s to r

E dar l i s to r

D Dar l i  e to r

I  da r l i s t o r

N  da r l i s t o r

Da dar l i  s to r

F proteet ion par d6faut

E fa iL -ea fe  p r inc ipLe

D ausfalLsicheres Konstrukt ions-
pr inzip

I

N veiL ig faLend pr incipe

Da ttf 
" j  

l .-sikkertt-prineippet

Thyristor rapide de puisaance 2207
ä haut pouvoir de cornrutation,
eonvenant part icuL iärement
pour la t ract ion ELectr igue.

(D1FER rr/72, 262)

Chaque organe d ?un ensemble 22Og
Electronique est  connect6 de
fagon ä  ce  qu? i l  iupose l . ta r -
r6 t  de  La  c i rcu la t ion  en  cas
de d6 f  a i l  lance.

(D)FER, X/7L, 363 )



22r 0

22t I

22t 2

22t 3

F

E

D

I
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sys teme de v i tesse  a f f i ch6e

displayed speed system

Führer s t and s i  gnal sys tem

tsantenimento eutomatico di r lna
determinata  ve loc i tä

sne theids seingeving

automat isk  fa r tkon t ro t
HKT-anl ag

has t ighedskontrol sys tem

ins ta l la t ion  de  r6p6t i t ion
des s ignaux en cabine

cab s ignal ing

St recken s ignalwiederholung
in der Zugführerkabine

r ipe t iz ione de i  aegna l i
( imp ian to  d i )

c abine si gnaler ing

signalv isning i  togets
f0rerrum

f0rerrurnsigna1

cont rO le  de  v ig i lance
de La condui te

d ispos i t i f  de  1  fhomme mor t
I tdead manrs  cont ro l t f

automat ic safety device

S iche rhe i t  sf ahrs chal tung
Totmannschal tung

disposi t ivo t tuomo mortorr

waakschakeling
dodemansknrk

d@dmandsknap

tt i  le cybern6t ique de Hanovretf

cybernetic Island Hannover
ttKybernetische Insel Hannovertl

isola c ibernet ica di  Hannover

cybernetisch ei land Hannover
ttkybernetisk O Hannovertt

La  v i tesse  prescr i te ,  a f f i ch6e aux
comrandes,  est  assur6e 6lectronique-
ment, sans 1 I intervention du conduc-
teur . (TRAN L2L/67, 2L6)

Bei Geschwindigkeiten äber 160 kn/h
sind negen der längeren Bremswege
von den Sichtverhältnissen unabhängige,
kont inui e r1 i che Führer s tands s i gnale
erforder l ich,  d ie d ie anzustrebende
Zielgeschwindigkeit mit dem zugehörigen
Zielabstand lautend auf einem Arma-
turenbre t t 

i}#'ir:ffi;;:u nlii"i 
gen'

Systäme de s6curitd donnant une {ep6,-
t i t ion des s ignaux ferrovia i res dans
la cabine de guidage.

(Br )

Systäme permettant de surttei l ler ä
tou t  moment  1 |6 ta t  de  ve iL le  ou
1r6 ta t  de  sant6  du  conducteur .  Le
sys tEme le  p lus  s imp le  es t  le  t t t y t -

täme de L r hornne morttt .
ßr)

Essai de t6lEcomnande et de coumande
in t6gr6e,  du  t ra f i c  fe r rov ia i re  de
la DB ä la gare de t r iage de Seelze.

(sruz, 45/7L, 196)
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F identification autcnatique des oiapoeitif Electronigue pour sur- 2214
rtagons veiller 1ea Douveoenta des wagons

E aurmeric F.r idenrificstioo us 
dane les garea de tlilgt-t-,,-

ACr 
'rrrs'Lres uo (D1FER 3,/72, 76)

autonatic rrsggon idcntification GD

D autcnatieche tJagen-Identifizierung

I identificazione autmatice dei
vagoni

N autcinatiache wagonidentificatie

Da autonatisk vognidentif ieering
autoDafisk vognkenditrg

F eystEne dridentification VETAG Systäne automatique de recherche 2215

E v_:hicle tagsing us i;1"ä:,jäi:ii:""L:'"1"::li:x
VETAG 

par ra Nottinghd corp. guis par
D Vetag-Identifizicrutrgrsysten Philips.

I eieteoa d'identificazione VETAß 
(BT)

N VETAG-identificatierysteen

Da VETAGideotif iccringaFyst€n
VETAG-vo gnident i f iket ion

E d6tlcteur de boite chaude D6tecteur de localieation dea 2216

E hot box detector 
trains bas€ sur la teq6rature
du rs i l  lorg drun passege.

D lteiaeläufer{feldeeinrichtung (TRAII 121/67' 216)

I rivelatore di boccole gurriEcaldate

N warmloopmeLder

Da vannlgbniogsdetektor





Transponta ä faible dietütee/Shont
Tnaeporto a bneoe dietülza/Verkeer

Aer ia l  Transi t  System US

Aeroglide Kabinen-Sys tem

Aerotransway

Alden Capsule Transi t  System

Alweg-tsahn

AT 2000

-  129-

di st qne e tnotsp ort / w alne nkehn/
oüer korte afetand/Ne*tnafik

Hängebahn, bestehend aus leichten 2217
Fahrzeugen mit luftbereiften nädern
auf e last ischen Stahl .schienen. Die
Schienen werden von Seilen getragen,
die an Masten aufgehängt sind. Auf-
hängung und Vortrieb ätrntictr dem
französischen Safäge-System.

(BAnra, u.5)

Luftkissen-Kabine für den inner- 2218
städt ischen Verkehr,  das nach dem
System der Luf t r inne funkt ionier t .
(Luf tr innensystem = Druckbeauf schLa-
gung der Kabine durch gerichtete
Luftsträmung von der Gleitbahn aus).

(BAHKE, 77 )

Proposal  of  a s)nmetr icat ly  sus- 2219
pended rapid t ransi t  system, prefe-
rably elevated with extra wheel,s
arranged to increase adhesion by
rais ing pressure on the mein wheels.

(urrP L, 133 )

US SystEme guid6 I 0-90 km/h . 2220
V6hicules ä pneumatiques de diren-
s ions  d iverses  (Z  ä  l5  passagers)
propuls6s par moteur El ,ectr ique et
conmand6s par ordinateur.

(usrry),4/72)

Gurmibereifte Stadtschnellbahn, 2221
vorzugsweise in Hochlage, Fahrzeuge
umgreifen sattelförurig die Fahrbahn.

(urrP 7, L49 )

SystEme ä tftechnigue de rendez-voustt 2222
des ranes dites ttratnes transpor-
teusestt parcourent une l igne sans
s I arr€ter ;
d I autres rames dites ttrameg char-
geuses t t  (E :  t r ans fe r  shu t t l es )
parcotrrent La L igne en desservant
tou tes  tes  s ta t ions .  Ent re  1ee
stat ions,  e l tee eont  accouPl6es

aux rames transPorteuses et Per-
uettent ainsi un 6change de P88-
sagers entre Lee deux rames.

(rrr/758/72, 59)

(t7)
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2223 Aerial Transit System
ATS

Lloyen de transport rapide destin6 au
t ranspor t  des  passagers  des  l ignes
a6r iennes du centre.  Propuls ion Par
4 moteurs ä courant  cont inu.  Vi tesse
maximum 2OO kur/h . (tf f /ZSg/ZZ, 66 )

Der Fahmeg besteht aus einer in
etwa 7r50 m Abstand von der Erdober-
f läche geführten Stahtschiene,  d ie
an Stahlkabeln aufgehängt is t .  Die
Stahlkabel werden von 36 m hohen
Pfe i te rn  ge t ragen,  d ie  in  360 m
Abstand stehen.

( zrEG" L56 )

Systäme const i tu6 Par un v6hicule de

grande dimension accroch6 suspendu ä
des berceaux munis de roues en acier
qui  reposent sur deux ra i ls  paral lä-

tes  mont6s  de  Par t  e t  d rau t re  d fune
poutre m6tat t ique.  Les roues sont
entra in6es Par des moteurs Electr iques
al, iment6s par Pantographe ä partir
d tun  ra i l  conducteur  s i tu6  sous  la
poutre. . .  Systäme automat ique contr6l6
par ordinateur centra l .

( r r r / 758 /72 ,67 )

Vorschlag einer Stadtschnel lbahn in
Hochlage;  d ie b iegestei fen Fahrzeuge
überspannen mehrere Stüt zeni zwischen
diesen gibt es nur Kabel zvr Spurfüh-
rung; Äntrieb durch an den Stützen
angebrachte Antrieb 

iiIil, ;, nz )

Voir  2312,

Chenin de fer monorail  mont6 gur

suspension cat6naire Pour l ia isons
urbaines et suburbaines.

(urrP L, L30 )

US

2224 Bayer Hi-Level US

2225 Bi-Span Transi t  L.L. Davis

2226 CARVEYOR US

2227 Cat6n6raiL FRANCE



Daehaveyor US

Doub Le -l{agna-C ar -Sys tem
Dt'lC

GEATS
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Voertuigen voor zes tot twaaLf 2228
passag iers  d ie  z ich  a fzonder t i j k  o f
in groepen (f l ights) over twee I-
balken voortbewegen. De l-baLken
worden door dr ie steL wielen geheel
omklemd hetgeen de Dashaveyor-voer-
tu igen de mogel i jkheid geef t  hor i -
zontaaL,  vert icaal  en ondersteboven
te ri jden. Het systeem kent zowel
hor izon ta le  a ls  ver t i ca l .e  w isse ls .
Hierdöor kan bij iöorbeeld een sta-
t ion op een hoger of Lager niveau
liggen dan de hoofdbaan. Doordat
de motoren een geheel vormen met de
wielen kan de carrosser ie voor het
personenvervoer eenvoudig worden
verwisseld voor een laadbak voor
goederenvervoer. Ieder voertuig
heef t twee stel. elektromotoren.
De stroom wordt geleverd door een
stroomrai l ,  d ie z ich onder de I -
batken bevindt. VoLledig automa-
t  isch bed ieningssysteem.

(DETNG 18/69, A 273)

Magnetschwebesystem beeEehend aus 2229
Doppelkabinen in Fom einer Acht,
die durch einen kastenförnigen
Stüt zträger (Mittelstück) nitein-
ander verbunden sind und beide Fahr-
bahnen (hochgeständerte Balkenbahn)
U-förmig umschl iessen.
Hierdurch opt imale Raumausnut,zung
bei  hoher Streckenleistung.  Der
mit t lere Kabinenträger enthät t  d ie
in tegr ierten etektromagne t i  schen
Einheitskomponenten für Hubkräfte,
Vor t r ieb ,  Se i tens tab i t i sa t ion  und
Not syst€trr€ o Die Stronrle i ter sind
en der St i rnsei te e ines der Stütz-
balken angeordnet.

(BAHI{E, 1.17 )

Einschienen-Hängebahn. I{eiterent- 2230
wickel te Version des Safäge-Systems.
(vg1.  saf  äge)

(zrEG" 15o)
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2231 Gravity Railroad Henning

2232 Gu ide-orna t ic US

2233 H-Bahn BRD
Hoc hl e i  s tungs schne 1 lbahn

2234 Hova i r

2235 Jet  Rai l

2236 Levacar

Vorsch lag  e iner  Untergrundbahn ;
Besch leun igung und Yerzögerung durch

Schwerkr af t ; zusätzl icher Antr ieb

d u r c h  K a b e l .
(urrP 7, 92 )

Transportat ion system for  use
with in an ai rport ,  having pneumat ic
t ires and being guided by a conduc-
t o r  cab le .

(u r rP  L ,  1 .59)

Einschienenbahn. Kabinensystem mit
Einzelkabinen und Kabinenzügen mit
je  d re i  E inze lkab inen.  Automat i  sch
betr iebene hochgeständerte Hängebahn
zur Flächenerschl iessung in Stad tzen-
tren und zur Streckenverbindung zu
den Aussenbez i rken.

(uus 21/73,  66C)

Voer tu igen voor  5 -6  passag iers  gedra-
gen door  luch tkussens ,  aangedr i j ven
door  midde l  van  l inea i re  induc t iemo-
to ren .  Door  toepass ing  van l inea i re
inductiemotoren in een andere dan de
voortgangsr icht ing heef  t  het  Hovair-
system wissels zonder bewegende delen.
Dienstver lening van oorsprong naar
bes tenming (de  passag ier  k ies t  z i jn
stat ion van bestenuning door het  in-
drukken van een knop), of demand type
of  opera t ion  (ha l te  op  verzoek) .

(DELNG, L8/69, A 274 )

Sys töme  gu id6 ,  25  ä  50  km/h .  Vo i t u res
ä su spen s ion pneuma t ique r 8c t i  onn6e s
par  les  usagers  en  pressant  un  bouton .
Op6ra t ionne l ,  aErodrone de  Da l las .

( t JS rN ) ,4 /72 )

Vcrrschlag einer Schnel  lbahn für  zwi . -
schens täd t ischen Verkehr .  D ie  Fahr -
zeuge gle i ten auf  e iner Luf tschicht
zwischen Schienen und Glei tschuhen I
'Prope l le ran t r ieb .

(urTP L, 17 2 )



Magna-Cab-Sys tem
MC-Sys tem

U\{SCHAU 73 (i.?ZS) Heft Zi.

llagnarai 1

Magnoear BRD

MBB ST 2OOO

Minira i l  Habegger
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Massenbeförderungssystem mit doppel- 2237
stöckigen Kabinen, wodurch eine in
der Länge gedrungene Bauweiee erreicht
wird (und dadurch eine Eehr günstige
Auslastung der Strecke) ,  sowie ein
besonders stabi les Fahrverhal ten.
Achtförmige Doppetkabinen mit in der
Mit te bef indl ichem Kabinenträger,
der Strocraggregat, Lineatmotoren,
e lektromagneti sche Tragkonrponenten ,
Steuer-, Regelungs- und Versorgungs-
einrichtungen enthält .

(ur[s 21/73, 66 3 )

Proposal  for  a rapid t ransi t  system 2238
with lev i tat ion by permanent magnets,
l inear induct ion motor.

(urTP L, 191)

Vorschlag einer permanentmagneti-
schen Schwebebahn.

(urrP L, 190)

2239

Schneltbahn mit elektromagnetischer 2240
Schwebeführung und Linearmotor.

(unP L,  193)

Klein model  monorai l .  De voertu i -  2241
gen ri jden op een rai l  gevormd door
een dubbele l-balk, met behul.p van
wielen aan boven- en zi jkanten van
de balk.  A1 gebruikt  voor het  ver-
voer van personen op tentoonstel l ing
in Europa, USA, Canada. Al leen in
lusvorm gebruikt.

(DELNG, 18/69, A 274)



2242 I'lonocat

2243 NET ( r r 2 , 3 )

2244 Orbi t SUIS SE

2245 Rotocar

2246 SAFEGE FRANCE

2247 Scherer Monobeam

134 -

Sys täme  gu id6 ,  45  ä  100  kn /h .  Pe t i t es
voi tures suspendues 6quip6es d tun moteur
ä aimant permanent. Chaque v6hicule est
suspendu ä deux trains de roulement con-
s t i tu€s  chacun de  deux  roues  ä  pneus,  € t
de  deux  roues  m6ta l l iques .

(usrryo,4/72)

Three proposals for  rapid t ransi t  + PRT
sys tems w i th  d i f fe ren t  degrees  o f  soph is -
t icat ion and speed above l0O km/h.

(urrP L, 271)

Moyen de tr ansport en comtnrn semi-a6rien,
ä  v i tesse  re la t i vement  61ev6e,  vo i tu res
ä  pneumat iques  pour  4  p laces  ass ises .
Rames de l0 voi tures.  Chaque v6hicule
est  automoteur et  ä adh6rence tota le.

( r r r / 7 5 8 / 7 2 , 6 5 )

Proposal for a pner.matic-t ired dynamicaLly
suspended monorai l  rapid t ransi t  system;
preferably e levated;  car body borne in
r ings  to  compensate  la te ra l  fo rces .

(urrP 1,, 167 )

Monora i l  suspendu.  V6h icu les  de  I  00  p laces .
Propuls ion 6lectr ique par moteurs ä courant
cont inu .  Suspens ion  pendu la i re .  V i tesse
max. de 80 km/h. Des systEmes SAFEGE ä
vi tesse max. p lus 61ev6e (  t  ZO kn/h)  peuvent
6tre envisag6s pour des l ia isons suburbaines
comme vi lLe-a6roport .

( I I I /758 /72 ,60)

Einschienenbahn in Einzelträgerbauweise .
(en einem Leitbalken aus Stahl. oder Beton
sind die Fahrzeuge l inks und rechts sei t -
l ich aufgehängt) .

( zrEG, L62 )



Schnell.bahnsystem nit darunter
hängenden Lei tschienen-Taxi s

BRD

Sky-Kar Traneivetor System US
(aussi : Sky-Car Transivator)

Skyl i f  t

Skyrail  US

TEl6automoteur

T616ra i1 FRAI{CE

-  1 3 5 -

Mehrspuriger Fahrweg nit aufgestän- 2248
derter Trasge, der in Einbahnsystem
als Verkehrsring nit Auf- und Abfahrtg-
rmpen oberhalb vorhandener Verkehrs-
f lächen geführt wird. Auf seiner
Oberseite liegen drei PKl{-Richtungs-
fahrbahnen. Acht Leitschienentaxi-
Linien des individualisierten öffent:
lichen Nahverkehre hängen an der
Untersei t ,e.

(FAZ  3 .72 ,70 ,  10 )

Syetäne de. transgort de messe 2249
dest in6 eux courtes distanc€8r
Voitures suspendues de faible
voltme se d6pl.agant ä une faible
vitesse (max. 96 kn/h) . Entrat-
nement dee roueg par une courroie.

(rrr/758/72, 69)

Klein monorail-systeem. De voer- 2250
tuigen hangen onder de rails. Aan-
dri jving door eLektromotoren, die
worden gevoed door een atroomraiL
welke zich in de monorait bevindt.
De voertuigen ri jden op rubber-
banden.

DELNG, 78/69, A 273)

Systäme guid€ de fa ib le v i tegee.
V6hiculee suspendus transportent
12  passag€rsc  ModEle .

(us rvo, 4 /7 2 )

225r

T6l,6f6rique conventionnet evec dee 2252
cabines autmotr ices.

(urw 7, 123)

Systäme guid6 sur monorail. Petites 2253
cabinee guid6es et comnand6es m6ca-
niguement. En l igne, ces cabines
sont tractEee par un cäbLe (eoit 3
entratnement par cylindre tournant) .
Vitegse rraXr 50 kn/h.

(usrMo,4/72 &
rrr/75s/72, 617
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2254 fransit Express I,Iay

2255 Transportat ion Technology
Di  s t r ibu t ion  Sys tem

2256 Transrapid

2257 URBA France

2258

I

N

D a

sus ten ta t ion  ä  d6press ion
dynamique (UnnA;

(syn.  coussin ä v ide dynamique)

vacuum suspensio.n

Luf tkissenprinzip mit Sogwirkung
Saugluf taufhängung
Unterdruckau fhängung

sos ten taz ione a  depress ione
d inamic a

ond erdrukophang ing

sva'rning ved hjalp af undertryk
svsvning ved hjalp af vakuum-

opdr i fc
tuf tpudehr-ngebane med undertryk

Systöme ä voie double en sur616va-
t ion .  V6h icuLes  ä  t rac t ion  61ec-
t r ique ,  roues  en  caoutchoucr
Automat isa t ion  in tdgra le ,  permet
l tadapta t ion  de  t ro f f re  ä  la  demande
de t ransport  en agissant

sur l -a f r6quence )  d" ,  rsrn€sr
sur  la  compos i t ion  )  

- -

( r r r /758/72,7o)

V6h i cu les  su r  couss in  d ta i r  e t
propuls6s par moteur ä induct ion
1 in6a i re .  Vo ie  16gäre  en  U.
Gu idage par  roues  la t6 ra1es  s tap-
puyant  sur  les  paro is  ver t i ca les
de 1a  vo ie .  V i tesse  max.  de  90  km/h .

( r r r / 758 /72 ,65 )

Schnel lbahn mit  e lektromagnet ischer
Schwebeführung und Linearmotor.

(urrP L, 195)

Lign6e de systämes de t ransport
nouveaux suspendus symdtriquement,
en pr inc ipe sur6lev6s ,  sus tentat ion
pa r  couss in  d ra i r  n6ga t i f r  mo teu r
l i n6a i r e .

(urrP L, L 85 )

Une pression 16gärement inf6r ieure
ä la pression atmosph6r ique est
maintenue sur le to i t  du v6hicule,
a lors que le p lancher est  support6
par la pression atmosph6r ique.
Principe du Dynavac : quand le
v6h icu le  se  soutöve sous  l te f fe t
de  la  d i f f6 rence de  press io r5  des
or i f i ces  admet tan t  de  l ra i r  s tou-
vrentr  c€ qui  provoque un dqui l ibre
aEros ta t ique (sys täme s tab le ) .

(URBA, 3 )

US
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F couesin d|a i r  n€gat i f  (UnnE1

E negative air cughion
reverse air cushion principl,e

D negativee I i l f tkiseen
Unterdruck-Luf tpol e ter

I  euec ino  drar ia  a  depress ione

N negatief Luehtkueeen

Da negativ luftpude
Luf tpude med undertrylc
orvend t luf tpudeprincip

F v€hicule a6rosuspendu (Unne)
vEhicule suspendu sous couche

d I  a i r  aspirE

E euction euspended vehicle

D Fahrzeug nit Saugluftaufhängung

I  ve ico lo  eo t to  cusc ino  d Ia r ia

N voertuig net zuigluchtophanging

Da fart0j med vakuumopdrift
fert$j ophengt ved hjelp Ef

. Luftundertryk

2259

2260

D,ynavac (URBA) Aufhängungesystern der französiechen 2261
Schsebebahn URBA IV. Durch ein Un-
terdruck-Luf tpolster rerden die
Eahrzeuge unter einer Leitechiene
hädgerd in der Schsebe gehalten !
In der Offnung eines als Trag- und
Fehrichiene dieaenden offenen Kagten-
trägera gleltet auf seitlichen
Flaoachen (eigentliche Fahrbahn vor
al1en atöreoden Einf lügsen geechützt)
der Schlitten, an dem die Xabine
trä1et. Uaterdruckerzeugung und Vor-
trieb aind iu Schlitten uDtergebracht.
Antrieb durch Linearootor' denkbar
aber auch komreutionelle SysteDe.

(BAEKE, 112)

(tr)



2262  F

E

D

138 -

c o u l i s s e a u

s l i d e

Gle i  tb lock
S c h l i t t e n

s lede

g 1 ide sko
s lade

(unna;

chambre de sus tent,ation (UngA,)

suction chamber

Unterdruckkammer

camera di  sostentazione

onderdrukkamer

sugekasse
kamer med undertryk

asp irateur (URBA)

Abs auggeb 1äse

aspi  ratore

Lucht zu iger

sugeanordning

suspension secondaire

secondary suspension

Sekundär federung

sospensione secondar ia

ophanging van de wiegbatk

krengningsuds tyr
heldningsudrus tning
kurves tyring

Tei l  des Dynavac-Systems
( Schwebebahn URBA) .. (cf . Dynavac)

(BT )

Tei l  des Dynavac-Systems
(Schwebebahn URBA) (cf. Dynavac)

(BT )

Teil des Dynavac-Systems
(Schwebebahn URBA) (cf. Dynavac)

( B A q X U , 1 L 2 )

Zwischen FahrgeatzelLe und Rahmen
angeordnetes System, das bei hohen
Geschwind igkeiten einen Fliehkraf t-
ausgleich in Kurrren bewirkgq qol1.

(BAHKE,120 )

I

N

D a

2263 F

E

D

I

N

Da

2264 F

E

D

I

N

Da

2265 F

E

D

I

N

Da
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F 616ments 6last iques 2266
(dans la suspension secondaire
de IIURBA)

E sandows

D Federelemente

I elementi elast ici

N elast ische elementen

Da f jedrende dele
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?naneponts en conmtnr peneonnalieäE/Pe"sonal tqid ttwneitfitollektütiertet
Ittdioiluahterkehrftvaepofio zlapido pereonaLizzatop. R. T. terwer/P. R, TrSqaterte?

Ai rc ab-Sys tem
AC-Sys tem

BRD Luftkissen-Kleinkabinensystem für 2267
den Haus-zu-Haus-Verkehr. Eine
codier te Einsteckfahrkarte d i r ig ier t
d ie Kabine zrtr ZieLstation. An den
jewei l igen Abzweigstel len bef inden
sich optische oder magnetische Ab-
tastvorrichtungen, die durch Kontakt
nit der Fahrkarte eine magnetische
Ausschleusevorrichtung auslöeen und
die absolut  passive Kabine in d ie
betref fende ZieLl in ie le i tenr Bo-
lange bis der Zie lor t  erre icht  is t , .
Beschleunigung bis zvt Beharrungs-
geschwindigkeit durch Linearmtor,
bzw. seit l ich angeordnete Reibräder
oder ein Gurtglei tband . l{ei terer
Vortr ieb durch schräg eus den Fahr-
rinnenboden aucs tröuenden Luftetron
(Prinzip der Lufrrinne) der durch in
der Fahrr inne eingebaute,  e lektr isch
angetriebene Niederdruckgebt äse er-
zeugt wird.

( uMS 2L ,73 ,  663 )

SystEme P.R.T.  r  bas6 sur l femploi  2268
de pet i ts  vdhicules autonmes pro-
gramrables pi lot6s autmatiquement
en site propre et regroupables en
rames. LeB v6hicules prograds se
dir igent  vers la stat ion denand6e,
alors que le reste de la rame est  re-
j oint , I  ur la vo ie pr inc ipal.e r pär
drautres v6hicules sortant  de cet te
stat ion.  Les stat ione sont  en d6r i -
vation pour €viter des arräts inter-
m6d ia i res .

(EtP)" 222)

2269

227 0

ARAMI S France

Automatic Rail Taxi

Cabtrack

GB Sysräne guia6, 40 ä 70 kn/h.
Minibus de 4 personnes propuls6 par
un moteur ä induction.

(Itsrvo, 4/7 2 )

Propoeal for a PRT ayetem with
pnernatic tired capeulea .

(unp 7, 269 )
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227 | CAT Cabinentaxi

227 2 ,COUP
Container is ier te Obär-  und
Unter i rd ische Personen- und
Frachtbe förderung

(Systen Krupp) BRD

227  3  CVS Japan
C o m p u t e r  c o n t r o l l e d  V e h i c l e

Sys  tem

Proposa l  fo r  a  fu l l y  au tomated personaL
r a p i d  t r a n s i t  s y s t e m ;  v e h i c l e  f  l e e t

compri  ses both supported and syr l rnetr i -

c a l l y  s u s p e n d e d  c a p s u l e s  u s i n g  t h e  s a m e

g u i d e b e a r .  P r o p u l s i o n  b y  l i n e a r  i n d u c -

t i o n  m o t o r .
(urrP 7,  271)

Conta inerkab inen-Sys tem bes tehend aus  :
-  f iägdr fahrzeugen (auch versch iedener

B a u a r t ) ,
a n t r i e b s l o s e n  e i n -  b i s  z w e i s i t z i g e n

Conta inerkab inen,
-  Umsetzan lagen an  Ha l te -  und Umsetz -
p u n k t e n .  D e r  F a h r g a s t  c o d i e r t  b e i m

B e s t e i g e n  d e r  K a b i n e  s e i n e n  Z i e l o r t  v o r .
V o n  d i e s e m  A u g e n b l i c k  a n  w i r d  d i e  K a b i n e
je  nach Bedar f  von  den Träger fahrzeugen
(Autobus ,  Schne l lbahn us l^ t .  )  übernommen
und b is  zum nächs ten  Umsetzpunkt  t rans-
p o r t i e r t r  w o  d i e  K a b i n e  a u s  d e m  e r s t e n
Trägerf  ahrzeug gezogen und ggf,  in ein
z w e i t e s  e i n g e s e t z t  w i r d .  A m  Z i e L o r t

e r t ö n t  e i n  S i g n a l .
(BAHKE, 132 )

Men drukt  op een knclp die de gerrenste

bes tenun ing  aandu id t  en  men s tap t  in

een Z-persoons v ie rw ie l ig  overdek t
rrragent j  e .  Een computer brengt het

e lek t r i sch  aangedreven wagent je  met

e e n  s n e l h e i d  v a n  3 0  t o t  4 0  k m / h  o p
C e  j u i s t e  p l a a t s  v a n  b e s t e n r n i n g .  E r

zi jn in het netwerk ook aan snelwegen

gedacht  rdaar  de  sne lhe id  to t  60  km/h
kan worden opgevoerd ,  o . rn.  voor spe-

c ia le  g ro te re  r fagens  voor  openbare

d i e n s t e n  a l s  b r a n d w e e r ,  p o l i  t i  e  ,  e  .  d .
De computer  zo tg t  n ie t  a l leen  voor  de
j u i s t e  r o u t e ,  w a a r b i j  o v e r b e l a s t e

trajecten vermeden worden, maar voor-
k o m t  o o k  b o t s i n g e n  t u s s e n  2  w a g e n t j " s .

(nnrnrc ln /7 2,  t l  26 )



ELAN Taxibahn SUISSE

Monocab

Mu1ti-!fodal-Capsule

Network Cab US

PERC I
PERC 2

US

PKt{-Schnellstraeee nit Leit-
ächieneätanis

PSSEST BRD

- l4:l -

Proposal of a PRT system; tlto
wheeled pneumatic-t ired capsules
are guided by an overhead guide-
beam.

(urrP 7, 27 0 )

Pneumatic-t ired symetrically sus-
pended PRT system.

(urrP 7, 27 3 )

227 4

227 5

Im Cityverkehr automatiech geleitete 2276
2-Personenkabinen auf eigener Fahr-
spur. Bei entfernteren Zieten Umla-
dung der Kabinen auf Transportfahr-
zeuge, die in normalen Schienen-
oder Strassenverkehr fahren.

(zrEG, 20 )

VorschLag eines individuellen l las- 2277
senverkehrsmittels nit Linearmotor.
Schwebeführung durch Luf tkisoen,
die von fahrbahnseit igen Vorrich-
tungen erzeugt werden.

(urrP L, 275)

Vol l ,automat ischeg (PERC l :  Z ieL- 2278
wahl bein Einsteigen) bzrt. hal'bautoma-
tisches PRT-System (PERC 2 : zentral
gelenkte Geschwindigkeit und Abstand-
haltung, Abzweigvorgänge durch den
Fahrgast mittels Knopfdruck) .
Vierrädrigee Schienenfahrzeug in lloch-
lage, mit Leitschuh (durch den Ener-
giezufuhr und Kontfol le erfolgen) in
Führungsri1le.

( zrEG, 24 )

SpezieLLe Schnelletraseen oberhalb 2279
der bestehenden Verkehrsebene, die
in Einbahnverkehr nit konet,ant,er
Geschwindigkeit (keine Ampeln, keine
Kreuzungen) befahren werden. Die
Untersei te der SchnelLstraeee dient
als Fahrbahnträger für in Gegenver-
kehr f ahrende lkbinentanis.

( zrEG, loo )
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2280 Rail-Taxi

228r Rane de Petits Vähicules
Prograntrräs

R .  P .  V .  P .

2282 SUPRA-CAR

2283 Telecar us

2284 Transtech US

Systäme PRT automatisE dont les
voi tures se d6placent ä l r int6r ieur
drune canaLisat ion t ransparente sur
chemin sur61ev6. Le voyageur choisit
ä la stat ion son i t in6rai re et  paye
son trajet par distr ibuteur automa-
t ique,  regoi t  une carte perfor6e ou
un je ton  cod6 gu t i l  passe dans  l tap-
parei l  pr6vu dans la voi ture,  gui  se
met alors en marche.

(uffP 2, 40)

Französisches Projekt eines Nahver-
kehrssystetrs.

(BT )

Hochgeständertes PRT-System mit
individueller Zielwahl. Haltepunkte
sind die Stützpfei ler, an denen die
Kabinen zuü Betreten auf den Erdboden
herabgeLassen werden.

( z r E G , 8 6 )

Het systeem gebruikt kleine voertuigen
voor twee tot  v ier  passagi€tso Nadat
de passagier  is  ingestapt  gaat  het
voertu ig non-stop van het  stat ion van
oorsprong naar het door de passagier
geselecteerde stat ion van bestemting.
Na het verlaten van het, station komt
het voertuig via een acceleratiebaan-
vak, waarop de snelheid wordt opgevoerdt
tot ongeveer 40 km/h, op de hoofdbaan.
Voortbeweging door niddel van t ineaire
inductiemotoren. De voerEuigen ri jden
met hardrubberwielen op rails

nELNG L8/69, A 273 )

Tracked air euehion vehicle with
linear induction mtor for use in e
PRT system.

urw 7, 275)
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Trangivator Pneunatic-tired syünetrically rua- 2?;gs
pended PRT systen.

(uIrP 7, 274)

UNIFLOIJ US proposal for a tr.cked sir curhion 2296
vehicle to be ulcd in r PBI 3yrtcD,
lcvitation and propulaior by jet
valves in guideway.

(Ir.tTp 7, 27?)

VAL Prance (El6veteur horizontal). proposition 22g7
Villeneuve draxe Lille drun u€tro eutoüatique sur ine'na-

tique coryos6 de vdhicules autononea
sens coDducteure, 1ee v6hiculee pou-
vant 6tre accouplea eD rasea.

(urfP 1, 149)

le)
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Irotaporta oontinue/Contintntn ttlandportfibntinuietliche ?zwteportmttel/
Iraporti. continui/Cantiw oenloerftantiruterlige traeporteyetener

f systäne de transport aut@atique 0n distingue entre : 22BB
E autooatic traneport(ation) system 

- systemes autoDetiques Pour

D auronati."r,", r,*"pJ;;;;";-* ;fli:::"1":lzontaux 
(tapi'

r eisteoa auto'etico di rrasporro - 
:ü[H"":::fl::inä:"ä;:",").

N automatiech vervoersysteem (M1NDE, g1/10/72, 17)

Da autornatisk transportsysteü

F t ranspor t  d fappo in t

E

D Zubringer-Transport(system)

I  t r aspo r t o  d ra f f l ueso

N

Da

F transport  de point  e point

E point- to-point  t ransport

D Punkt-zu-Punkt-Transport

I trasporto da punto a punto

N punt-tot-punt vervoer

Da punkt-t i l-punkt transport

F systäme de transport continu

E continuous transport (ation) system

D kont inuier l ich arbei tendes
Verkehr s sye tem

kont inuier 1 iches Transportmi t te l
Stet igförderer

I  e ietema di  t rasporto cont inuo
sistema di  t rasporto non stop

N systeem van continu vervoer
c ont inu vervoersysteem

Da system med kont inuer l ig dr i f t

2289

2290

2291



-  1 4 8 -

2292 F aysteue de transport en ömrn
ä accEa continu

E contiauous-acce3a publie trana-
port system

D llaaeenverkehreuittel nit stän-
diger Einateipöglichkeit

I aistena di traeporto pubblico
ad acceago continuo

N systeeu voor Beoeenscheppelijk
vervoer met continue toe-
gsng

Da offentligt transportniddel ned
kontinuerlig iadstigaings-
mrlighed

2293 F eacalier roulant Streckenfördernittel für die
escalier u6canique Niveauüberwiodung. Systeo zur

E escalator 
kontinuietlich€n Bewältigutg vo!

movrrrg sEalrceae 
llagaeubeförderrmgsprobleuen'

(BAHKE,726)
D Rolltreppe

Sahrtreppe

I acala nobile

N roltrap

Da rullerde trappe

2294 B trottoir roulant

E ooving paveolnt GB
noving sidcaelk US

D rollender Geheteig
Rol ls te ig
Fahrsteig

I narciapiede nobile

N benegend trotcoir
!o l t rot to i r
rollend trottoir
berregend (rollend) voetpad

Da rullende fortw
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8 trottoir roul.nt srticul6 Aua ineinandergreifenden Einzel- 2295
trottoir roulaot ! articulatioaa platten beatehändea llorizontelper-

E articulated type noviag prveDetrt sonen-(uod/oder Stückgut-)Fördersy-
ster. Kostengünatig, kurvengängig,

D GliedcrbaadlRollsteig geringe Binbautiefe, Lann auch
Plattenhend-Rollateig Steigungen überrioden.

r uarciapiede uobile.articoleto 
(nach BI|HKE)

N geleed bcwegend trottoir

Da leddelt rullende fortov

F trottoir r.oulant ä bande eont,inue
trottoir roulant a ruban continu

E belc-type moving pavement

D Gurtband-Rollsteig

I narciapiede mobiLe a nastro
cont inuo

N bewegend trottoir met doorLopende
band

Da rulLende fortov med .fort lObende
be l te

2296

F trottoir roul.ant ä ruban continu 2297
eur bande lanineuee dure

E belt-type norring pavenent on e
hard besealate

D Fahrband oit harter plattenför-
uiger (Plaatik) -Auf lagerung

I

N

Da rullende fortov ned fortlÖbende
belte pE hErd bundplade
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2298 F ttottoir roulant ä cabines
trenspor teur-cabine s

E cabin-type moving paveunnt
cabin conveyor

D Kabinenband-RolLsteig
Kabinen-Förderband

I narciapiede uobile a cabine

N bewegend trottoir met cabines

De kabinetrenEport0r
kabiner frenf6rt pä traneport-

bänd

2299 F tapie roulant SystEoe de transport autonatique
horizontal v6hiculant lee passagera

E noving carpet sur de träe courles dietances ä une
Eoviog floor viteese lente (de 2 a 3 h/h.)

(MoNDE, 31,/10/73, 17)
D Rol,lband

I tappeto nobile

N tap.is. roulant

Da tranEportband
bändtransport6r

2300 F bande t ransporteuse pour
p i6 tons

E passenger eonveyor
pede stra in

D Personenförderband
Per s onenbef örderung s -FL ie s sband

I convogLiatore per pedoni

N lopende band voor voetgangers

Da transportbänd for fodgangere
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F tspis roulaot rapide 23Ol
E high epeed pareenge! conveyor

D lloch ge schvind i glre i t-Pcrs olenbe f ö rde rer
I nastro ed elta velocitä

N snel tapis roulant

Da hurtigt rullende fortov

I

N

Da

F

E

D

I

N

Da

bande transporteuee ä viteeee
vari able

variable epeed eonveyor belt
variable speed belt conveyor

Transportband mit veränderlicher
Geschwindigkei t

nastro t rasPortatore a veloci tä
var iab i le

transportband met variable sneLheid

transportbänd med variabel. hastighed

tapis aecdlErateur de pi€tons
eys tEme accäl6ration/däeacc61 6r a-

t ion

acceleration/dece lerat ion device

Be schl euni ger /Ver zögerer

pista di acceleranrento
r&npa di acceleramento

accelerator

ac ce lerator /dece ler ator
acce leratione-/dece Ler at ionebänd

2302

l )  Seit l ich an mit höheren Ge- 2303
schwindigkeiten (vön c8. 12 kn/h)
fahrende Transportbänder angeord-
nete Vorrichtungen, die den Pag-
sagieren ein gefahrloses l lber-
steigen erurögl. ichen.

(UI,4S 
" 

L /7 3, p. 27 )
2) Syetäme de transport autmatique
horizontal sur l .equel lee piEtons
embarquent ä une vitesse normale
(de 2 ä 3 kn/h) mais qui ensuite
accEläre jusque vers l2-18 km/h
pour retrouver une vitesse lente
en f in de course.

Pr inc ipe :  dee p laques  rec tangu-
Lairee foruant plancher poe6es
8ur un trei l l ie n€tal l ique d6for-
uab.le Be dEplacent lee unes par
rapport aux autres pour permettre
1 t acc6lEration.
(voir  auegi  :  in t6grateur) .

uoNDE" 31/10/73, 1?)
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2304 F int6grateur

E integrator

D Integrator

I  integratore

N integrator

Da integrator

2305 F main courante

E handrail

D Hand l auf

I c orr imano

N leuning

Da lObende händt iste
rul lende händl is te

2306 F tambour dfentrainement

E driving drum

D Antr ieb s t ronrne L

I tamburo di trascinanrento

N

Da dr ivt romle

2307 F tanbour de tension

E tensioning drtsr

D SpanntronmeL
Nachspanntrmnet

I tamburo di tensione

N

Da st,ramnespindeL
spendetrmle

Beschleuniger/Verzögerer,  bestehend
aus aneinandergereihten Plat ten,  d ie
eine endlose Schlei fe formen. Die
Plat ten werden durch sei t l iche Ver-
schiebung beschleunigt ,  ohne dass ihre
eigent l iche Antr iebsgeschwindigkei t  s ich
ändert .  Die im Mit te lstück der Schlei fe
erz ieLte Höchstgeschwindigkei t  (etwa
I 5 kur/h) ermögl icht ein gef ahrl.oseg
Übersteigen auf  e in ur i t  15 km/h Lau-
fendes Transportband.
Der Integrator kann auch aLs selbstän-
d iges Punkt-zu-Punktsystem betrieben
werden.
(vo i r  auss i  :  tap is  acc6 l6 ra teur ) .

(utlts, L/73, 27 )

Da eich das Förderband unter Bel,astung
und Emärmung ausdehnt, muse es nit
Hilfe einer Spanntrormrel nachgespannt
werden, dani t die Antriebetronrmel die
Antriebsenergie übertragen kann.

(BAHKE,129 )



F

E

D

I

N

Da

F

E

D

I

N

Da

peigne

comb

Kam( zone)

Pet t ine

kamzone

galet

rol l ,er

(S tü tz )  ro l le

nrotina di eoetegno

looprol

ru1le
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Vorrichtung ,an einem Rollsteig bzw. 2308
en einer Rotl.trepper die dem Mecha-
niemus Frdkörper fernhalten eoll.
Die tCäme werden m Anfang und am
Ende des Systems eingefügt; die Zähne
des lkmrs grei fen in d ie Plat tenr i l -
len ein und verhindern Bor dass Ab-
fätte al ler Art in den Mechanismus
eindringen oder Schuhabsätze und
Schirnspitzen eingeklemt werden.

(srnAv, 1/71,2S)

ACT-System üS
AeriaL cer transportation

La barule d f un trottoir roulant
repose Bur des galet s r6gul. iäre-
ment  d ispos6s .

(w)

2309

Vorschlag eines guasikont inuier-  2310
lichen Syetems nit passiven auf-
gehängten tbbinen. Antrieb durch
tr(abel,zug. In den Stationen laufen
die Kabinen parallel zu synchronen
Ro11 ste igen.

(urrP 7, 214)

Kontinuierl iches Transportsystem 231 |
für den Cityrerkehr, bestehend aug
einzelnen offenen Kabinen, die ro11-
treppenartig auf- bzv. abwärtsbewegt
werden und sich ztr einer Fahrschlange
hinter- oder auch nebeneinander ein-
ordnen. Durch tlberlagerung von Seit-
wärt e-/Aufwärts -/Vorwärt sbe schleuni-
gungsvorgängen erreicht die Fahrr
echLange eine Geschwindigkeit, die
z . B. ein l lbersteigen in andere pa-
rallel fahrende Verkehrsmittet wie
U-Bahn, S-Bahn oder Züge gestattet.
(vgl. Integrator) .

GAHra, n7 )

Syeter

Boul adon:Integrat or

(20)
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2312 CARVEYOR U $

2313 DART capsuLe_ u9

23t 4 2000 France

2315 Speerlway Transport System
STS

Quasi-cont inuous system wi th passive
capsules,  propuls ion by moving bel ts
or by stat ionary dr ive wheeLs.  At
stat ions,  capsules run along synchro-
nous moving beLts.

(unP L, 2L2)

ProB-osit ion d tun systäme de transport
quasicont inu,  propuls ion des cabines
par moteur l inEaire en chaine de trac-
t ion.  Aux stat ions les cabines d6f i -
lent le long de tapis roulants syn-
chrone s .

(urr" 7, 209 )

Systäme quasicont inu ä cabines passives
sur pneumat iques;  propuls ion par gaLets
insta116s dans La voie ou entrainement
par  cäbLes.  A  1 ten t rEe dans  les  s ta -
t ions,  les cabines se LibErent  du cäble
et sont ralenties par une chaine de
roues hor izontales (ou tourets)  garnies
de pneumatiques. Ces mämes tourets
unis par dea moteurs hydrauliques ou
6lectr iques assurent  1r  acc6l ,6rat ion des
cabines au d6part jusgurä leur embrayage
sur le cäbLe de t ract ion.

(urrP L, 2L0 &
I"|)NDE, 13/6/73, Lg)

Sistema di  t rasporto cont inuo con
nastro ad al ta veloci tä con accesso
tramite pi ste d i acceteraulento .

c . . .  Het  sys teem is  gebaseerd  op  he t
Stargl ide systeem, maar onderscheidt
zich hiervan door een accel.erator, de
t t lntegratorr t .  . . .  In gerrone ui tvoer ing
zal- de Speedway bestaan uit twee topende
banden 66n voor elke richting afge-
schermd tegen elechte weersomstandig-
heden en uitgerust met vernarrning en
venti lat ie. Langs de baan bevinden
zich op- en afstappunten.

(DETNG, 5. 5. 72 A 4L4 )



Star g1 ide

T6L6canapE SUISSE
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Transurban
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Sistema di  t rasporto cont inuo con 2316
nast ro  a  bassa ve loc i tä  ed  eccesso
d  i r e t  t o .

( srM,lP 25 ,5 , 71 )

SystEme quasicontinu, Les trains 2317
articul6s sur pneumatiques contour-
nant aux etations une plaque tour-
nanEe ä v i tesse synchronisEe.

(urrP L, 1.96 )

Proposi t ion drun systäme quasicon- 2318
t inu ä cabines passives,  propuLsion
par v is dtArchimöde ä pas var iable
ou entralnement par cäble; on accäde
aux cabines dans les stat ions de la
mGme rnaniEre gue sur un tapis roulant.

(urrP 7, 21o )

Horizontalpersonenfördersystem, be- 2319
stehend aus einen Fahrrohr, in dem ein
von Magnetfeldern gestütztes kurven-
gängiges Gliederband sich kontinuier-
l ich nit einer Geschwindigkeit von
12 bis I  8 kn/h bewegt.  Die Ein-  und
Aussteigestat ionen bestehen aus einer
mit dem Gliederband synchron laufen-
den Scheibe.  Personen, d ie s ich vom
l{it telpunkt der Scheibe auf den Rand
hin bewegen, wcrden unmerklich auf
Fahrsteiggeschwindigkeit gebracht .
Im Inneren dee zyl inderförnigen Sta-
t ionsbaus arbei tet  e in Dreht i f t ,  der
den Fussgängerstrm in das Zentrum
der Drehecheibe befördert .  Das sys-
tem kann aufgeständert, ebenerdig
und unterirdisch verlegt werden.

(BAHKE, L31)

In der Londoner U-Bahn eingese tzter 2320
rol lender Gehsteig.  Die beiden in
entgegengesetzter Fahrtr ichtung ne-
bene inanderlauf enden Stahtbänder
(nach Art der Roll. treppen mit urit-
Laufenden Geländern) setzen sich
auI aluminiumbeschichteten Einze1-
p latten zusarmen. Antrieb über
Ro1 len .

(aAnxe, u8)
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Sg e tärc e claa,ei4te e fttuditiottal ay atena /Be e*hcnde Sy a tene /
Ie antbhe trcdi zionati /rr.aditionelb ey a tenen ftnditddßl.l.e ey a tanet

F ndtto urbaio et r6giooel Läeat rich zwirchen Strdtbrhn und 2321
B urbaaandregionalnetropoli- g;::lillyf:':":fJ*1"":ffi:1

tain railway
rapid transit rlaten dienen'

r.iia t"*-ii rlilr"y (srEz 45/7f itz)

D Sradtachnellbahn
Schne 1 lverkehr-Stad tbehn

I uegropolitana urbana e regionale

N rrrapid traneittt systen
stadstrein

Ire by- og forstedsbane
ilhurt i g-traositbenetr

F ninitube SystöEe de u6tro I gabarit rensi- 2322
uinir6tro blenent rdduit.

(BT)E

D

I nininetropolltaaa

N miniuetro

Da uini-undergrundebane
nini-tunnelbene
niniaetro

F r€eeau express r6gional (Parig)
RER

E regional expreso rai lroad

D Expre se +{e trol inie

I  rete espressa regionale

N enelmetro

Da ekspre s-forg tadsbane
ekspreemetro

2323
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2324 F eemi'r6tro Eine neist nur in Teiletrecken unter-
prdr6tro irdisch geführte Balm (Untergrund-

E underground_rrauway ffi: :::.:::::illk"iliräiltii*:.
traülrtaymetro (Gegensatz : Tiefbahn).

D U-Strab (BROCK, XIX, ZAg)
Unterpf leBEer (-Stras gen) bahn

I tranvia-retropolitana
senime tropoli tana

N ondergrondee (enel)tram
pre-metro

De sporvejs l in ie i  tunnel

2325 F o6tro a6rien
o6tro eur61ev6

E overheed railway
eleveted repid transit syetem
rrEl,tr (americanieme)

D Stadtschnellbahn in ltochlage

I nefropolitana sopraelevata
metropolitane elevata

N bo\rengrondse metro

Da bybane udfgrt eon hsjbane

2326 F rnatro continu Untergrundzug für mittlere Entfer-

E nungen (zwischen 2 und- 15 kn), der
ohne Helte8tellen mit konstanter

D kontinuierliche U-Bahn Geachwindigkeit von 30 bis 40 kn/h
Endlos-U-Bahn fährt. An den Zu- und Abgangstellen

r metropolitana a sistema 
befinden sich Transportbänder' trn

continuo 
den Geschwindigkeitsunterechied
zwiechen dem Untergrundzug und deo

N Bahnsteig zu überbrücken.

De 
(BAHKE, 126 )

2327 F n6tro divis6 longitudinalement M6tro divie6 en une partie "trans-

E longitudinally divided rapid Porteurrr ä oouvellent continu et des-

trensit Bysteo 
servie lors des nanoeuvrea "rendez-
voua" par llautre partie ttchargeur".

D längegeteilte ggg6lschnellbatrn (U|TP 1' 206)

I

N

Da
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F o6tro avec atabilieation audegsus 2328
du v6hicule

E top-etabilized rapid trensit systen

D Stadtachnellbahn üir Stsbilirierung
überkopf

I metropolitana a etabilizzazione al di aopra de1 veicolo

N

Da hurtig-bybane oed atabilirerings-
anordning üonteret over vognene

F n6tropolitaiu gur p[euuEtiques Teehnieche tusaervorm waarbij de 2329

E pnetrnatic-rired oerropotiran ::rl:.1:I:iF:i-'ii",1'::-1""p-' railwav ;ti:i'ä:::"ffil"i"oliu!ll'*
D lufrbereifre U-B8hn (WIER 2/?2, 60)

I uetropolitana su pneuoatici

N luchtband-mtro

Da undergrundebanc pt grmihjul
tunnelbene pE gmihjul

F tramway express

E express tramway

D Schnel ls t raseenbahn

I t ranvia espresso

N snel tran

Da hurt ig-BporvejsLin ie

F tramway art iculE

E articul.ated tramway

D Gelenkstrassenbahn

I t ranvia ar t icolata

N geLede tramwagen

Da leddelt sporvogn

2330

2331
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2332

2333

F

E

D

I

N

Da

F

E

D

I

N

Da

automotrice art icul6e

articulated tr:rmcar
art icuLated ra i lcar

Ge lenk-Tr iebwagen

automotrice art icol.ata

geleed motorri j  tuig

LeddeLt motorvogn

voiture art icuL6e

art iculated car

Gelenkwagen
Gl iederlragen

vettura ar t icolata

gelede wegen

Leddelt vogn

Uit  Antr iebsanlagen ausgestat teter
Gelenkwagen 

inoot, LIJEG, xrr, zs7 )

Im Betrieb nicht trennbares '  nit
Antr iebsanl ,agen ausgestat tete s
Schienenfahrzeug, dessen Gl ieder
durch gelenkig bewegLiche KuppeL-
mittel unni tte Lbar (oder/und tlber
ein jeweils unter der Gelenketelle
angeordneteg gereineames Laufwerk
ni ttel.bar) mi teinander verbunden
e ind .

(LUEG, Xrr, 257)
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TRAIISPORTS TERRESTRES AUTOI{OIIES

NON.GUIDED GROUND TRANSPORT

LANDVERKEHR : AUTONOI|E SYSTEI,IE

TRASPORTI TERRESTRI AI'TONO,II

AUTONCI{E VERVOERI,IIDDELEN VOOR VERKEER OVER LAND

TRATISPORT PÄ UNO;ONOEN : AUTONSIE SYSTEIiIER

'21,
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m A Vähieulee/Vehieles/tahrzeuge/Vetboli/Voertuigenfi@retqjer

F autobus express

E express bus

D SchneLlbus

I autobus accelerato
autobus espresso

N' snelbus
expresbirs

Da ekspresbus

3001

3002

3 003

Ournibus mit Antrieb durch in 3004
einem Schmrngrad gespeicherte
Energ ie .

(urrp 7, 237 )

F

E

I

N

Da

microbus

minibus
microbus

Kleinbus
Kleins tbus
Mikrobus

minibus

minibus

minibus

autobus d t appoint

feeder bus

Zubringer-Bus

f0debus

gyrobus

gyrobus

Gyrobus

girobus

gyrobus

gyrobus

F

E

D

I

N

Da

F

E

D

I

N

D a
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3 0 0 5  F  a u t o c a r ä t u r b i n e

E turbocnri ser

D Turbinen-Reisebus

I torpedone a turbina

N turbine-toerwagen

Autocar de la Soc. Greyhound . La
turbine est  associ6e ä un systäme
or ig inal  de t ransmission automat i -
que. Avantages : doublement de la
dur6e de v ie,  d ivers i t6 de carbu-
rants ut i l isables,  fonct ionnement
sans v ibrat ions,  absence de d6chets

De turbobus (tiI langfart) 
d" combustion et autreB'

(?RAN 173/72, 356)

3006 F autobus ä turbine ä gaz

E gas turbine bus

D CEsturbinen-Autobus
Autobus nit Gaaturbinenantrieb

I autobua a turbina a gae

N gasturbinebu8
autobus net gasturbine-aan-

dr i jv ing

Da gaeturbinebue

3007 F autobus ä gaz Verschiedene ttodelle in Erprobung,

E g a s f u e l e d b u e d a r u n t e r s o l c h e m i t f l ü s a i g e n B r d -

D Aurobus mit Gasanrrieb m ftilSlirlänil3ä;:t""'ut'"
r autobus a gae 

(rnch UMS 6/72' 186)

N gasbua
autobus net gasaandrijving

Da gasdrevet bue

3008 F autobus ä gaz l iquide

E LPG bus

D Autobus mit  F lüssiggasantr ieb

I  autobus a gas l iquefat to
autobus a gas l iquido

N vloeibaar-gasautobus

Da bus med flydende gas som brend-
stof

LPG-bus

3009 F autobus ä gaz nat,urel f. iqu6fi6

E LNG-bus

D Autobus ni  t  F l .üssigerdgasantr ieb

I  autobus a gas naturale l iquefat to

N vloeibaar-aardgasautobus

Da bus med flyderde naturgas som
brend s tof
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F autobus ä gaz naturel comprim6

E bus with pressurized natural
gas

D Autobue mit Druckerdgae-
anl.age

I autobus a gas naturale
cmPre 88o

N autobus met aardgaa onder
druk

Da bus med naturgas under tryk
soul brendstof

301.0

F autobus ä vapeur Autobua ä. noteur 3 cylindrea 301 I

E ste€mbus utilieant 1a vapeur produite
dans une chaudiSre chauff€e

D Ar.rtobue nit Danpfantrieb au fuel.

r autobue a vapore 
(rRANt 2/72' 112)

N etoonbus

Da daqilrevet bua

F autobus ar t iculE

E art icul .ated bus

D Gelenkautobus

I  autobus ar t icolato

N gelede autobus

Da ledde l t  bus

30r 2

F autobus ä traction €lectrique Alrtobus, der in der Innenstadt 3013
avec montage hybride a18..Batterie-Elektrofahrzeug

E hybrid bus i::::ä:fi".yr*:::::l iil:''
D Elektroautobus nit llybrid- ein Dieeelnotor augelaaaen, der

antrieb augschlieeglich rmter Vollast

r eletrrobus a propuleiooe ibrida l::::#f 
einen strooerzeuger

N hybride aurobus (wlz, 172n0, 980)

Da buo med kornbineret anlcg
buc med hybrid-anleg



3014  F  a6 robus

E aerobus

D Aerobus
Schwebebus

I  aerobus

N luchtbus

Da kabelopheengt bus

166 -

Seiltragwerk-Hängebahn für den regio-
naten Schnellverkehr. Zwei gespannte
Sei le b i lden die Fahrbahnen, d ie durch
vert ikale Verbindungsgl ieder an einem
Tragsei l  aufgehängt s ind.  Durch ge-
eignete Verspannung des Systems wird
er re ich t ,  dass  das  Fahrzeug s ich  an-
nähernd auf einer Horizontalen bewegt
und Geschwindigkeiten bis ztr 100 km/h
erreichen kann. System von opt imaler
lJ i r t  schaf  t t ichkei t  .

(utr fs ,  21/73,  661)

3015 F trolleybus Nichtschienengebundenes Nahverkehrs-

E t ro l leybus 
rr i t te l  mi t  Elektronotorantr ieb.  Der
Stror wird einer Oberleitung entnorn-

D Trolleybus nen.
obus lnpnfv YTTT, 630)
Ober Lei tungsomnibus

I  f i lobus

N tro l leybus

Da tro l leybus

3016 F t ro l leybus ar t icula

E art iculated t to l leybus

D GeLenktro l leybus

I  f i lobus ar t icolato

N gelede t ro l leybus

Da leddel t  t ro l levbus

3017 F t ro l leybus souterra in

E underground trolleybus

D unterirdisch gefühtter 6u8

I  f i lobus aot terreneo

N ondergrondse trolleybus

De trolleybus i tunnel

3018 F autobus souterra in

E underground bue

D unter i rd isch geführter
Autobu6

I autobus gotterreneo

N ondergrondse autobus

Da bus i tunnel



-  1 6 ? -

F autobua sur rtagon de chenin-de- Iluckepack-Syeteo. 3019
fer

E bue oa railvay watgon

D Bug auf Eirenbahnwagen

I autobua au v.gone ferroviario

N autobus-treinsysteem

Da bua-pä-tog-system

F autobus dur voie de chenin- Dual{lode Syatem. 3020
de-fer

E bue on railway tracks

D Ouribug auf Eisenbahngleisen

I ouribua gu rotaie

N treinbug
epoorwegbus

Da bus pä jernbaneepor

F voie drautobua Equip€e druo Dual{tode Systeo. 3O2l
diapoeitif de guidage

E bua line equipped with guiding
device

D Ouribusfehrstreifea nit Spur-
führungevorriehtung

I

N buebaan net geleide inrichting

Da busvognbane ßd autouatiek
styring

F Syetäe drautobue erpresa Sistena di autobus rapidi su 3022
tur voie r6serv6e strada riser:nata.

E busway for rapid tran3it us 
(TRAPU' 7-9/69' 786)

D Bueray für Schnellverkehr

I autobus-via

N snelbusverkeer op gcreser-
veerde baan

Da feserveret vognbane tit hurtig
bustrafik
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3023 F autobus ä la derrande SyBtEme de transport porte-a-porte.
autobus au cadran Une flotte de rninibus, se comportant

E on-ca'l bu 
comme deg taxiar 6quip6s de r6cep-

. : , . :Y: : "L.-  ^^-- : -^  teurs '  eat  a i r i iee-p. t  , t t t  centre deqemand-Ecneduled Du6 gervlce
demand_ respons i ve  sys tem d lAEr tbu l l onequ lpeo 'uno ro l naEeu r .

Les denandes de transport faites par
D Autobus auf Änforderung les particuliers servent de donnGes

Autobus auf Abruf drentr6e ä llordinateur qui calcule

I autobue a richieeta le loute optinale de chaeun de nini-
DUA.

N telefoonbus Font part.ie de ce groupe lee syetöoes
taxi-bus Buivants :
autobus op verzoek - Dial-a-Bus

Da bus kaldet over terefonen 
- Dial-a-Ride

taxabus 
- cARs
- DART
- Telebug

(usrNo, 4/72)

3024 F site propre Voie r6eerv€e ä un seul type de
vdhiculee.|! exclusrve Iane

D eigener Gleiekörper 
(usrv)' 4n2)

eigene Fahrbahn
reeervierte Fahrsput

I  cors ia Eeperata
corsia propria
cors ia esclusiva

N eigen strook
eigen baan
eigen vrije baan

Da eget areal
feaervefet vognbsne

3025 F site banal. Voirie eupruntde par la circulation

E non-reserved rane 
g6n6rale '

(5ETRA, 29)
D Strsssenverkehrsanlage für

gemiechten Verkehr
allgeneine Fahrbahn

I corgia non r igervaca

N

Da almindeLig k$rebane
ikke -resenrere t korebane

3026 BIIXI Kleinbusse im kombinierten Bus-
und Taxi-Oienst.

ftwER, 2/72, 61)

Voir ftautobus ä la demandeil.3027 CARS US
Computer aided routine system
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Voir ttautobus ä la demardett. 3028

DIAL-A-BUS US Ford-Syateo. Voir ',autobue ä 3029
demandett.

DIAL-A-RIDE US Gen. ltotore Systeu. Voir 3O3O
'rautobue ä la dernanderr.

FAsr-A-IJAy cB snelbussen welki zonder tuBsen- 3o3l
hal tea r i jden tueaen de wooa-
en werkgebieden.

(vürEc, 5/71" 259)

Guided Bus CB Autobus claseique aur pneua 3032
avec guidage "line haul" 1at6-
ra l  ou centra l .

(ocDE 7, 84)

Inertial Energy Syaten Bus Systäoe non guid6, 15-60 kn/h. 3033
Bus de 40 ä 80 personnes,  pro-
puls6 par un volenL ä inert ie.

(usrv), 4/72)

Skybus US Nen autooated transit sy8lem. 3034
An elqctric, rubber-tyred ve-
hicle, running on a concrete
guideway and controlled by a
central cmputer.

(ilESCr, 16/12/71, 151.)

Synchrobue F systeoe de petites raneg de 3035
150 places ä condui le autme-
tique sur une voie en gite
propre, technique de construc-
t ion autmobi le.

( N U I S , 8 - 9 / 7 3 , 5 9 )

TelebuE cND voir rrautobue ä la deuaode' 3036
(ocDE 7, 83)

Busphone F Systeoe de transport e la 3036bis
deuende miE en place paa la
vi1le de Saint-Cloud

( IMNDE,23 .1 . / 76 ,13 )

22'
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autobus bimodal
autobus duomode

dual mode bus
road-rai l  bus
birnodal bus

Sc hi ene-St ras se -Onnibus

autobus ferrostradale

dual mode-bus

vel /skinne-bus

autobus guid6
rai  Lbus

guided motorbus
rai  lbus

Lei t schienen-Au tobus
geführter  Bus

ferro 'bus

geleide autobus

skinnebus
styret  vej  Isk inne-bus

Aut otaxi sys tem

COMMUCAR

-  l 7 l  -

Dual-Mode-System" Die herkämlichen 3037
Bussen gleichenden Fahrzeuge sind ne-
ben der übl. ichen Bereifung noch mit
Drehgestellen und Stahlrädern für
Schienenbetr ieb aus gestat tet  .

(zrEG, 146)

Dual-ttode-System für Omnibusse. Spur- 3038
führung entweder durch auf dem Fahr-
zeugdach mont ier te gunmiberei f te
Lei t räder oder durch Rad mit  doppel-
tem Spurkranz am Boden.

(urrP L, 239)

Dual-Mode-System, das indiv iduel le 3039
Zielfahrten ohne Umsteigen ermöglicht.
Die Fahrzeuge bewegen sich mit kon-
stanter  Geschwindigkei t  auf  der Haupt-
spur.  Beim Abgang von einer Stat ion
und vor Einfädelung in die Hauptspur
beschteunigt  das Fahrzeug auf  Haupt-
spurgeschwindigkeit und wird dann in
die Hauptspur e ingefädel t .  Für d ie
Fahr- und Steuervorgänge wird eine
Serie von el.ektrischen Signalen ver-
wendet. Die Fahrzeuge können die
Haupt, spur vert as sen und z ,B . bi s vor
die Haustür  fahren,  dort  geparkt
ble iben,  und bei  der Rückfahrt  an der
nächstgelegenen HaLtestel le wieder in
das System eingeschleust  werden.

(uAvtn, t072, 330)

Dual-Mode SpeziaL-Pkw für automati;- 3040
schen und normalen Strassenbetrieb.
Arn Fahrzeug befinden sich ausklapP-
bare Kontrol larme, d ie bei  automa-
tischer Fahrt auf Extrafahrspuren
in sei t l iche Lei tschienen einrasten,
über welche Energiezufuhr, Fahrzeug-
führung und -kontrol le erfolgen.

(zrEG, 108 )



304 I  Dorf-Concept

3042 ELAN-SIG-System CH

3043 Systäme duomode dlEvry

3044 GAITS GB
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Dual* tode-System. KLeine Elektro-
stadtwagen für Fahrten im Strassen-
verkehr und für Betrieb auf Extra-
fahrspur.  Antr ieb :  im f re ien
Strassenverkehr durch Batter ie,  auf
Extraf ahrspur durch Linearmotor.

(zrqc, 123 )

Elek t ron isch  ges teuer tes ,  b i -modates
Nahverkehrssystem, auf ebenerdigem
oder aufgeständertem Fahrbalken ge-
führt. Einachsiges Pneufahrnrerk und
le i t schi enenge führ tes Schienenfahrwerk ,
das gle ichzei t ig Spurführung, Spurwahl ,
Energie- und Informations zuLeitung,
sowie die KontroL Le der HöhenLage des
Fahrzeugvortei ls übernimrt . Für Personen-
und !üarentransport geeignetes Kab inen-
sys tem.

( u M S , 2 L / 7 3 , 6 6 1 )

Vdhicules qui  se dEplacent en part ie
sur voie guid6e en v i l le ,  mais capables
de c i rculer  sur la voie publ ique af in
de des s ervir d t autres corununaut6s .

(ocot 7, 84)

Systäme bi-node. Pet i te voi ture
6lectr ique sur pneus,  ä comnande
cLass ique .  En  v i 1 te ,  con t rd l e  61ec -
t ron ique de  v i tesse  e t  d respacement
sur une voie guid6e sur61ev6e.

()cDE 7, S3)

Dual-Dtode-System. Kle ine Elektrostadt-
wagen werden durch einen in einem r.ötr-
renförmigen Fahrweg rol lenden, automa-
t i sch  ge le i te ten  Transpor te r  be förder t .
Die Fahrzeuge hängen dabei unter dem
Fahr:weg o Im Ind ividualverkehr manueL le
Steuerung.

(zrEG,, 1.24)

Dual mode system. Bus which cen run
both on roads and on ra i l ,s ;  f  langed
wheels are hydraul ical ly  lowered f rom
bus fo r  ra i l  opera t ion .

(urrP L, 240)

Guides Autourated Individual-Transpärtation 
Sls tem

3045 Hi  l ine

3046 Hy-Rail us



Leitschienenbahn Kuch
f,ss 

-

(E : I fuch guide-rai t sysrem)
(f r rrroute guid6ert sys töme Kuch)

Magnal ine

l'far tin-Car-Rai 1

l fu l t i tode Capsule

(F r cartouche voyageuse)

NET-3

PERTRA US

Rai Lbus
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Dual-Mode-System. Elektroan- 3047
tr ieb im Lei tschienenbetr ieb,
im freien Verkehr Antrieb durch
Verbrennungsmotoren. Guumiräder.
Drei  Einzel fahrzeuge ä 80 PLätze
biLden einen Zug, Kann als Bus
und/oder Bahn auf Strasse und/
oder Schiene eingesetzt werden.

( zrEG, 140 )

Proposal  for  a twin-system. 3048
Monorail truck with linear in-
duction motor is attached to
vehicle I e roof and then €yrme-
trical ly suspended from the
guideway.

(unP 7, 287 )

Ihral-Mode-System. Herkörmrtiche 3049
Pkw werden auf einem hochgestän-
der ten  Pate t tensys tem beförder t .

( z ruc ,11B)

Proposal for a mul,t i-mode trans- 3050
portat ion system, in which cap-
sules can either run on automa-
tic highways themseLves or be
carr ied by pal . lets or  any k ind
of  other t ransporters.

(urrP 1., 293 )

Dual-Mode-System. Kleine Elek- 305 I
trofahrzeuge, die in normalen
Strassenverkehr durch den Fahrer
und auf der NET-Fahrbahn starr
und elektronisch gesteuert
werden.

( z r E G , 1 L 2 )

SystEme duomode. Petites voi- 3052
tures  E lec t r igues  sp6c ia les  ä
coumande manuel Le en vi lle e t
pr ises ä bord sur t ransporteur
rapide sur route.

(ocDE 7, 83)

Systäme duqnode. Autobus clas- 3053
sique ä comande manuelle en
vi l . le ,  6quip6 de roues ä bou-
din pour router  sur voie ferrEe.

()cDE 7, 83)
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3054 Rol ler  Road

3055

Da

3056 RRollway

305 7 StaRRcar

autoroute automatique

automatic motorway

automat ische Strasse
Le i  t  s t ras  se

autos t rada gu ida ta

autosnelweg met voertu igge-
1e id ing

autosnelweg -pg automat ische
voertu igbeheers ing

automat isk motorvej

Proposal  for  a system wi th
pass i ve  pa1Le ts ,  p ropu t s i on  by
s ta t ionary  d r ive  whee ls .

(urrP L, 290)

Strasse mi t  spez ie l len  Le i te in r ich-
tungen, die in Zus€ilnmenarbeit mit der
Fahrzeugausrüstung (Sensoren zut
Steuerung von Abstandhaltung, Spur-
traLtung und--Beschleuni gung) d ie
volLautomat ische Steuerung pr ivater ,
herkämmlicher Pkw ermögl icht .  Das
system sol l  auch durch nichtautoma-
t i sche Fahrzeuge zu  nu tzen se in .

( zrnc, 12L )

Proposa l  fo r  a  ear - fe r ry  sys tem
("piggyback")  on broad gauge t racks.

(urrP L, 290)

Dual-Mode-System mit  k le inen Elek-
t roautos ,  im St rassennetz  Bat te r ie -
be t r ieb ,  au f  den au tomat ischen St ras-
sen Stromzuführung und Batter ieauf-
ladung aus Stromschiene.

(urrP L, 284 )

!16tro sur pneumat iques.  Voie const i -
tu6e de deux pistes en bäton arm6
avec deux barres de guidage lat6ral .es
en b6ton arm6 6galement.  Aigui l tage
t rEs  s imp le .  Poss ib i l i t 6  d tusage  b i -
moda l  (hors  gu idage)  des  v6h icu les ,
quoique 1imi t6 par leur rayon de v i -
rage (40  m) '  

(TRAPU z-9 /69 ,  642)

Vorschlag eines Dual-Mode-Systems
für Omnibusse, Spurführung durch
einen Zapfen, der in einer Spur-
führungsr i l le  läu f t .

(urrP 7, 240 )

Systäme b imode.  Ut i l i se  des  vo i tu res
c lass iques  16gärement  mod i f i6es  de
maniäre ä les susPendre ä un Pont
roulant  au moyen de roues de t ro l ley
en ac ie r .

(ocDE 7, 84)

F

E

D

I
I

N

3058

3 05 9 Througtiways

3060 Transdr ive

Strada Guidata
SSG
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rrahspörteur us 
:ä!iy,lä:fi'"":";i:::;'::ffi;.:" 

306r

manuelle en vil1e et guidage autona-
tique sur guideway apEcial sur€lev€.

(^cDE 7, 84)

urbraobile us 
:Iilfl::t:*;.:';::::r[':lri,i::"- 

3062
port6ee et cöntr616es sur guideway
ap6ciel..-- Equip6ea'de touea ä bandage

. pneunatique, junelEes avec dee rouea
ä batdage nEtalLique.

(ocDE 7, 84)

lfest üidlands Dual Syecen US Syatäne binode. Aubobus de fonction- 3063
neoent contrö16, exploit6e aussi bien
gur dea routeS normales que eut deg
routes contrö16es.

(&DE 7, 84)
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F voi ture banal iE6e Kleinwagen, d ie an Hal teplätzen 3064
taxi sans chauffeur zur Selbs.bedienung bereitstehen.
voicure ä jerons (UfTp j . ,  Z?g)

E publ ic  autonobi le US
d r i ve r l ess  t ax i
sel f -dr ive taxi

D Selbstbedienungs-Stadtwagen
Se lbs tbed ienungs-Taxi

I  vet tura banal izzata

N openbare etadsauto

Da selvbet jeningstaxa
PAS-vogn (Publ ic  auronobi le

servicä)

F  t ax i  co l t ee t i f  desse rvan t  ( ou
non) une l igne f ixe

E  j i t n e y
j eepney

D Gross-  und/oder  L in ien tax i
Sauuneltaxi
Ko1 lekt  ivo

I  t a s s i  c o l l e t t i v o  e /  o  d i
1 inea

N bus tax i
1 i  j  n t ax i

Da  ko l  l e k t i v -  og /  e l 1e r  l i n i e -
t axa

F

E

D Le i tsch ienentax i
LST

I

N  ra i L - t ax i

Da skinne-taxa

3065

Fahrzeuge,  d ie  un terha lb  der  3066
Pkw-Schnellbahn hängen, von zwei
Linearmotoren angetr ieben, oben
dureh e in  Vakuum geha l ten ,  se i t -
l i ch  durch  Lu f tk issen ge führ t .
Geschwind igke i t  b is  I  60  km/h .
Fahrgäs te  s i tzen  h in te re inander
in  vo t lk l imat is ie r ten  E inze lka-
binen.  Steuerung über Computer.

(FAZ, s/12/70 )

PAS Kleine auf herkömrlichen Straesen 3067
verkehrende Elektro-|lietwagen. Die
Leerwagen werden zwecks Kostensen-
kung zu Zügen zue^engekoppelt
und zu den llalteetationen zurück-
gebracht .

(z rEc ,102)

(23)
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V6hicule anon)rme, sorte de taxi  sans
chau f f eu r r  gue  l t on  p rend  ä  l a  s t a t i on
la p lus proche pour 1 |  abandonner ä pro-
x im i t 6  de  son  po in t  de  des t i na t i on  oü
i l  se r v i r a  ä  que lqu tun  d  I  au t re .  P re -
m ie r s  essa i s  ä  I ' l on tpe l l i e r ,  F rance .

(EUR1P, 1. /7 2, 39 )
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F  v 6 h i c u l e  6 l e e t r i q u e
6 lec tr omob i le
v o i t u r e  6 l e c t r i q u e

E  e l e c t r i c  v e h i c l e
e  1ec  t romob i  1e

D E (  lek t ro )  -Mob i  1
E lek  t ro f  ahrzeug
E l e k t r o a u L o

I  v e i c o l o  e l e t t r i c o

N  e l e k t r i s c h  v o e r t u i g
e l e k t r o m o b i e  1

D a  e l - b i 1
e l e k r r i s k  b i l
e 1 - k O r e t 0 j
e 1-vogn

F  v 6 h i c u l e  6 l e c t r i q u e  ä
ac cumu 1 a teu r

E  b a t t e r y ( - p o w e r e d )  e l e c r r i c
v e h i c  1 e

D E lek t ro fahrzeug mi t  Akkurnu-
1  a to renant  r ieb

E 1ek  t ro  spe i  che  r fahr  zeug
Akkumu 1 atorenf ahrzeug

I  v e i c o l o  e l e t t r i c o  a d  a c c u m u -
l a t o r e

N  b a t t e r i j - a u t o
accu-auto

Da akkumulatorvogn

F  v 6 h i c u l e  6 l e c t r i q u e  ä  p i l e
ä  c o m b u s t i b l e

E  f u e l  c e l 1  p o w e r e d  e l e c t r i c
veh ic  le

.D E lek t ro fahrzeug mi t  Brenn-
I  s t o f f z e l l e

I  v e i c o l o  e l e t t r i c o  c o n  p i l a
a  c o m b u s t i b i l e

N brand s  to fce  lau to

D a  e l - b i l  m e d  b r e n d s t o f c e l l e

3069

3 0 7 0

3 0 7  I
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3072 F automotr iceäa,ccunulateur

E bet.tery powered driving motor car

D Akku(mulator)-Triebwagen
E 1ek tro spe icher-Tr iebwagen

I auEomotr ice ad accunulatore

N accumuLatorrnotorr i j tu ig

Da akkumulator-skinqebus

3073 I  automobi le iso-6lectr ique Voi ture al iment6e avec de l res-
aence conune les voi turea actuel les,

ts lso-erecEr lc venlcre 
ä cet te d i f f6rence präs que les

D isoeLektr isches Fahrzeug hydrocarbures feraient  tourner un

r ,veicol0 iso-el -et t r ico 
moteur ä conbust ion non propulseur '
Ce moteur serait coupl6 ä une dyna-

N iso-elektr isch voertu ig mo et  l ron enverrai t  1e courant

Da isoelektrisk bi1 fi:"tä:::".:: '::::"ul:":äiil:i..
(cf .  roue 6lectr ique)

( sc rAv ,10 /72 ,786 )

3O74 F v6hicule 6 lectr ique rout ier

E electr ic  road vehic le

D Elektro-Strassenfahrzeug

I veicolo e let t r ico stradale

N elektr isch wegvoertu ig

Da  e l ek t r i s kno to r kd re to j

3075 F v6hicule d lectr ique urbain

E urban electr ic  vehic le

D  e l e k t r i s c h e s  S t a d t f a h r z e u g
E l e k t r o - S t a d t w a g e n

I  v e i c o l o  e l e t t r i c o  u r b a n o

N  s t a d s e l e k t r o m o b i e l
e l e k t r i s c h  s t a d s v o e r t u i g

D a  e l - b y b i l
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F  6 l e c t r o b u s
a u t o b u s  6 l e c t r i q u e

E  e l e c t r o b u s
e l e c t r i c a l  b u s

D  E l e k t r o b u s
e  l e k t r i s e h e r  A u t o b u s

I  e l e t t r o b u s

N  e l e k t r i s c h e  a u t o b u s
e l e k t r o b u s

D a  e 1 - b u s
e l e k t r i s k  b u s

F au tobus  ä  aceumula teur

E  b a t t e r y  b u s

D Akku-Bus
Akkumulat orenaut obu s
E l e k t r o b u s  m i t  B a t t e r i e a n t r i e b

I  au tobus  ad  accumula tore

N autobus  met  accumula tor

Da akkumula torbus

F  v 6 h i c u l e  u t i l i t a i r e  6 l e c r r i q u e

E co lnmerc iaL  e lec t r i c  veh ic le
e lee t r i c  veh ie le  fo r  genera l

Purpose use

D E lek t ro -Nutz fahrzeug

I  v e i c o l o  e l e t t r i c o  c o m m e r c i a t e

N  e l e k t r i s c h e  b e d r i j f s w a g e n

D a  e l e k t r i s k  n y t t e v o g n

F  c a m i o n n e t t e  E l e c t r i q u e
f o u r g o n n e t t e  6 l e c t r i q u e

E e  lec  t rovan
e l e c t r i c  p i c k - u p
e l e c t r i c  d e l i v e r y  t r u c k
e l e c t r i c  t r a n s p o r t  v e h i c l e

D  E l e k t r o t r a n s p o r t e r
E -Tr ansp or te r

I  f u r g o n c i n o  e l e t t r i c o

N  e l e k t r i s c h e  b e s t e l a u t o

D a  e l e k t r i s k  v a r e v o g n
e 1 - v a r e b i  1

307 6

307 7

3078

307 9



3080  F

E

D

c a m i o n  ä  p r o p u l s i o n

e l e c t r i c  t r u c k

E (  lek t ro )  -Las  twagen
E  l e k t r o  l a s t e r

a u t , o c a r r o  e  l e t  t r i c  o

e lek t r  o-vr  ac h twagen

e l e k t r o l a s  t v o g n

182 _

6 l e c  t r i q u e

camion ä  accumula teur

b a t t e r y  t r u c k

^Akkumu 1 a t oren-La s tk r af twagen

autocar ro  ad  accumula tore

ac cu -vrach twagen
vrachtwagen met  accumula tor

akkumul  a to r - las tvogn

c y c  l o m o t e u r  6 1 e c  t r i q u e

e l e c t r i c  m o p e d

E  i e k t r o - M o p e d

m o t o r i n o  e l e t t r i c o

e lec  t robronrner
accubrom

e 1 - d r e v e n  k n a l l e r t
t t e  l  l e r t t t

rayon d  t  au tonomie  par  charge
rayon d  I  ac  t  ion  par  charge

(us  e f  u l  work ing)  range
range o f  ac t ion  per  charge

F a h r w e i t e  j e  L a d e z y k l u s

a u t o n o m i a  p e r  c a r i c a

a c t i e r a d i u s  p e r  o p l a d i n g

raekkevidde me 1lem opladningerne

embrayage 6 lec  t romagn6t ique

e l e c  t r o m a g n e t i c  c l u t c h

3 0 8  I

3 0 8 2

I

I

N

D a

F

E

D

I

N

D a

F

E

D

I

N

D a

3 0 8 3  F

E

D

I

N

D a

3 0 8 4  F

E

D e lek t romagnet ische Kupp lung

I  a c c o p p i a m e n t g  e l e t t r o m a g n e t i c o

N  e l e k t r o m a g n e t i  s c h e  k o p p e l i n g

D a  e l e k t r o m a g n e  t i s k  k o b l i n g



F p6da1e accä lEra teur
p6dale de marche

E acce le ra to r  peda l

D Fahrpedal

I  peda le  accetera tore

N  r i j pedaa l

Da speeder

-  l g 3 -

Rechtes Pedal  in e inem Elektrofahr-  3085
zeug, das in Analogie zum Gaspedat
über  den Steuersa tz  au f  das  Ste l lg l ied
und den Motor e inwirkt .  Jeder Pedal-
s t e l l ung  i s t  e i n  e i ndeu t i ge r  Be t r i ebs -
punkt im Geschwindigkeits*lomenten-
Diagramm des Fahrzeugs zugeordnet.  Mi t
dem Fahrpedal kann demnach beschl.eunigt
oder motor igch gebremst werden.

(ELEK, 1Lg )

F pddale drarr6c Linkes pedal  in e inem Elektrofahrzerrg,  3086
p6da1e de frein den die rnechanische Brernse zugeordnet

E brake pedal  iet .

D Brenspeda r. 
'ELEK' 118)

I  pedale del  f reno

N renpedaal

Da brensepedal





F

E

D

vo i tu re  6 lec  t ron ique

e l e c t r o n i c  c a r

v o  1 l e l e k t r o n i s c h e r  P e r s o -
neil{agen

v e t t u r a  e l e t t r o n i c a

e l e k t r o n i s c h  v o e r t u i g

e t e k t r o n i s k  k O r e t O j

vo i tu re  6 lec t ron ique Jar re t

Jar re t -car
Jar re t -au to  US

e lek t ron i sch  ges teue r t es
E lek t roauto  (Jar re t -
l '{ode 11)

ve t tu ra  e le t t ton ica  t tJar re t t t

Jar  re t -au to

e lek t r on i sk  s t y re t  e l - b i 1
(  Jarret-Mode 1)

al  lumage 6lectronique

e lec t r on i c  i gn i t i on

e lek t ron i  sch  ge  s teuer te
Zündung

accensione elet  t ronica.

e lek t ron ische on ts tek ing

transis torstyret  tendings-
anlag

lg5 -

Voi ture munie d run ordinateur qui  ser-  3087
vira i t  ä opt imiser le fonct ionnement
du moteur (a lh.rmage 6lectronique,  in-
j ec t i on  6 l ec t r on ique )  e t  1a  v i sua l i sa -
t i on  de  ce r t a i ns  pa ramEt res  :  v i t esse ,
temp6rature du radiateur,  charge des
accumulateurs,  consot t rnat ion d ressence 

t
€ t c ' ' '  ( s c r A v ,  i . o ' ? 2 ,  7 8 6 )

o.  .  Daneben sol len t tHindernist t - l , larnge-

räte und eine Abstands-Radaranlage ein
sicheres Fahren ermög1ichen. Ausserdem
sind vorgesehen :  e in Notsender zur au-
tomat ischen l [e ldung eines Unfal les an
d ie  nächs tge legene RetEungszent ra le ,
Sensoren zut Regulierung der Scheiben-
wischergeschwindigkei t  je nach Fahrt-
geschwindigkeit und Regenmenge, Kontrotle
des  S i che rhe i t sgu r t s ,  He l l i g ke i t  de r
Scheinwerfer ,  Abdunkeln der Frontscheibe,
Abgaskont ro l le  u .  ä . r l t .

(trA2, L4/3/73)

Pet i te  vo i tu re  ä  t ro is  roues ,  dont  deux  3088
roues  mot r ices  (a r r iEres)  mun ies  de
deux moteurs 6 lectr igues et  une roue
(avant)  l ibreo Le voLant et  le.s p6dales
de  f r e i n  e t  d racc6 lE ra teu r  son t  subs t i -
tu6s  par  un  seu l  lev ie r ,  gu i  ,  pouss6
vers  1  t  avant ,  acc61äre ,  t i rd  vers  l  t  a r -
r i ä re ,  f r e i ne ,  e t  d i r i gd  ve rs  l a  d ro i t e
ou vers 1a gauche occasionne un change-
ment  de  t ra jec to i re .  Tout  cec i  en  gra-
duant 1 |  in tensi t6 du courant  cont inu
envoy6 vers les deux moteurs ind6pendants
comnandant les roues arr iöres.  La gra-
duat ion du courant  (en axe hor izontaL :
v i  te s se ,  en axe 1 at6ra1 :  d i rec t ion) se
fai t  par des photodiodes qui  envoient  des
signaux plus ou moins intenses ä un gta-
duateur  de  courant .

( SEI,IA, 99 )

Un s ignal  d6clenche un systäme semi-  3089
conducteur  ä  bascu le ,  qu i  joue  le  r61e
dfune v is  p la t in6e inusab le .  Absence
de eontac ts  u rob i les ,  donc  s6cur i t6
abso lue  e t  l e  d i spos i t i f  es t  i nd6 r6g la -
b le  (c .  ä .d .  peut  € t re  r6gL6 ä  vo l ,on t6
par 1 |  in termEdiai re d fun ordinateur)  .

(scrAv, 10/72, 7s9 )
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c a r b u r a t e u r  6 l e c t r o n i q u e

e l e c t r o n i c  c a r b u r e t t o r  G B
e l e c t r o n i c  c a r b u r e t o r  U S

e l e k t r o n i s c h e r  V e r g a s e r

c a r b u r a t o r e  e l e t t r o n i c o

e l e k t r o n i s c h e  c a r b u r a t o r

e l e k t r o n i  s k  k a r b u r a t o r

commande 6 lec t ron ique

e l e c t r o n i c  c o n c r o l

e l e k t r o n i s c h e  S t e u e r u n g

c o m a n d o  e l e t t r o n i c o

e l e k t r o n i s c h e  s t u u r i n r i c h t  i n g

e l e k t r o n i s k  s t y r i n g

cormnuta t ion  6 lec  t ron ique

e lec t ronic comrnut at  ion

e lektroni  sche Stromwendung

c o m m u t a z i o n e  e  l e t t r o n i c a

e lektroni  sche c onulutat  ie

e lek t ron isk  s  t r0mvend ing

s y s t ä m e  d t a n t i b l o c a g e  ä l e c -
troni  que

e l e c t r o n i c  a r i t  i - l o c k i n g
d e v i c e

e l e c t r o n i c  a n t i - s k i d  s y s t e m

e l e k t r o n i  s c h e  s  A n t i b l o c k i e r -
sys tem

e l e k t r o n i  s c h e  s  B l o c k i e r v e r -
hinderungs sys tem

s i s t e m a  e l e t t r o n i c o  a n t i b l o c c o

e lek t ron i  sch  an t ,  ib lokker ings-
sys teem

elek t ron i  sk  b lokades ik r ing

R 6 g l a g e  d e  l a  c o m p o s i t i o n  i d 6 a 1 e

d u  m 6 l a n g e  e s s e n c e - a i r  p a r  u n e
p e t i t e  c a l c u l a E r i c e .

(scrAv, 10/72, 7s9)

D i s p o s i t i f  d e  f r e i n a g e  ( a u s s i  b i e n

p o u r  l e s  v 6 h i c u l e s  l o u r d s  q u e  p o u r

L e s  v o i t u r e s  p a r t i c u l i ä r e s )  i n t e r -

d i s a n t  l e  b l o c a g e  d e s  r o u e s  q u e l l e

q u e  s o i t  l r a c t i o n  e x e r c 6 e  p a r  l e

c o n d u c t e u r  s u r  l a  p ä d a l e  d e  f r e i n .

L r o r d r e  t r a n s m i s  p a r  t e  c o n d u c t e u r

e n  e n f o n g a n t  l a  p 6 d a 1 e  d e  f r e i n
es t  ana lys6  6 lec t ron iquement  r  mo-

d u 1 6  e t  r e p a r t i  ä  c h a q u e  f r a c t i o n
de seconde avec  un  e f fe t  re ta rda-

t e u r  t e l  q u e  l a  d 6 c € 1 6 r a t i o n  o b t e -

nue soit maximal"' 
{ENSC|, vr, 94 )

( c f .  f r e i n a g e  ä l e c t r o n i g u e )

I
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F freinage Eleccronique Quend la pEdale de freinage est pous- 3094

E electronic braking concrol  : : : -u- t : "9,  
un caPteur mesure la f r ic-

t ion sur les d isques,  la coneigne 6tant
D elektronische Bremsregelung drasgurer la f r ic t ion la p lus grande

r comando elet t ronico del la 1out ,31-fv i tant  
le b locage des roues'

f renatura Possib i l i t6 de toujours ererr€ter  gur
la d istance 1a plus courte possib le

N elektronische remregel ing quel  que soi t  1e terra in.

Da erekrronisk bremsekontrot ("r. rrein antiblo"""fZ1llirl!r(1?r;r"o'

F graduateur 6 lectronique du Stel lg l ied für  Gleichetrouncr ieb.  3095
courent  cont inu Einfache Vorr ichEung, d ie d ie Gleich-

E spannung der Bat ter ie mit  g le icher

D elekrronischer Gleichsrrom- :::;ffi.:"3"ä:lltilt;llru"är::::;"Hi;
stel ler  des Fahrers in mehr oder weniget  zei t -

r erogarore erettronico di 
lich ausgedehnt" 

"n"13?r7t':;gl'corrente continua

De elekcronigk js\rnstr$msre-
gulator

F  i n j e c t e u r  d r e s s e n c e  ä  d o s a g e
6 l e c t r o n i q u e

E  e l e c t r o n i c  m e t e r i n g  o f  f u e l
i n j  e c  t i o n

D  e l e k t r o n i s c h e  B e n z i n e i n s p r i t -
zung

I  i n i e z i o n e  d i  b e n z i n a  a  d o s a -
E u r a  e l e t t r o n i c a

N  e l e k t r o n i s c h  g e r e g e l d e  b r a n d -
s  t o f t o e v o e r

D a  e l e k t r o n i s k  b e n z i n i n d s p r O j t -
n ing  (  san leg)

3096

F moteur ä in ject ion 6Lectro-  Un calculateur aoua le tableau de jO97
nique bord.drune voi ture regoi t  en penta-

E engine wi th e lectronic in-  t ! " "" ,d:q informat ions sur 1a v i tegee
ject ion de rotat ion du moteur '  cherge,  tenpe-

rature de l reau de refro id issement,
D Motor rn iE elektronischer accEl6rat ion voulue par le conducteur.

Benzineinspr i tzung Le calculateur interpräte ces donn6es

r notore ad iniezione elettro- 
pour comnander instantan6ment le teops

nica d 'ouverture dee in jecteurg (2t5 ur i l -
l iErnes de sec.  eu ra lent i ,  9r2 mi1-

N motor met e l .ektronische l iärnes de sec.  ä p le ine charge).  I^e
benzineihspuicing moreur regoit ainsi exactement la

Da motor ned elektroniek 
quant i t6 dtessence n6ceaaaire.

benzinindeprgjtning (Bf)
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inverseur  de  marche 6 lec t ro -
ni que

e lec t r on i c  d i r ec t i on  reve rse r

elektronischer Fahrtwender

i nve r t i t o re  e l e t t r on i co  d i
marc ia

e lek t ron i  sche r i j  r i ch t ingsom-
s chake 1 aar

e  lek t ron isk  kdrere  tn ingsomsk i f  te r

va r i a t eu r  de '  v i t , esse  6 l ec t r o -
nique

e lec t r on i c  speed  con t ro l l e r

e lektroni  sche Geschwindigkei  t  s-
r eg le r

r e g o l a t o r e  e l e t t r o n i c o  d e l l a
ve loc  i t ä

e l ek t r on i sche  sne lhe ids rege l  aa r

e tek t r on i sk  has t  i ghed  s regu la to r

N

D a



F vEhicule hybr ide

E hybr id vehic le

D Hybr idfahrzeug

I  ve i coLo  i b r i do

N hybr ide voertu ig

De k0ret0j med hybridanLeg
hybr idb i I

F v6hicule ä gaz

E gas  fue led  car

D Gas-Auto

I  ve i co l o  a  gas

ry  gasvoer tu ig

Da  gasb i  1
gasdrevet  b i l

F vEhicule gaz6o-el-ec-
tr i  gue

E  gas -e tec t r i c  veh i c l e

D Gas-Elektrofahrzeug

I  v e i c o t o  g a s o e t e t t r i c o

N  gase lek t r i s ch  voe rLu ig

Da gas  /  e l -b i1
gas-  I  e ld reve t  b i l

F voi ture ä vapeur

E s team car

D Damp f au to

I  automobi le a vapore

N stoomauto

Da dampbi l

F camion ä turbine

E turbine-engined lorry

D Turbinen-Lastkraftwagen

I  au tocar ro  a  tu rb ina

N turbinevrachtwagen

Da las tbi 1 med turbomot or

189 -

Mit  Hybr idmotor versehenes Fahr zeug 3100
(Br )

Zah l re i che  Ve rsuche  m i t  ve r f l üss i g tem 3 l0 l
und mit  kourpr imier tem ErdBss r  sowie mit
f lüss iggas  (=  aus  Raf f iner ie -  und Crack-
gasen s tanmendes Gemi sch aus Butan,
Buty len,  Propan und Propylen) s ind im
Gange. Umwelt f reundl iches Verhal ten
muss durch höheren Kraf tstof fverbrauch
und schwergewich t ige  Bord ins ta l la t ion
erkauf t  werden.

(naeh UI,IS, 6/72, 156)

3 t02

3 1 0 3

3 r 0 4
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c a m i o n  t t m i l l e  p a t t e s r l

mu l t i -ax le  heavy  goods

veh ic  1e

Vie 1 rad- Schwe r 1 as t fah r zeu g

dui zendp oo t,vrachtw agen

mangeh ju le t  las tvogn

Fahrzeug,  be i  dem d ie  C 'esamt las t

auf (nahezu unbe grenzt) viele Räder

v e r t e i l t  i s t ,  D a r n i t  k ö n n e n  g r ö s s t e

und schwers te  Las ten  über  d ie  S t ras-

sen gero l l t  werden.  D ie  Lauf räder

werden über  Nabenmotoren  e lek t r i sch

oder  hydros ta t i sch  anget r ieben und

s i n d  e i n z e l n  e i n s t e l l b a r .
(BAHKE, 38 )
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E

3108

Da

N b.rggy

Da strandvogn
beaeh-buggy

E

D

I

N

Da

D

I

46 z V iel r ad-Schlerlas tf ahr zeu g

t t d o u b l g t o . . . , . .

mehrgl iedr i  ger Lastzug

autosnodato

voertu ig bestaande ui t  aan-
eengekoppelde stelLen

l,eddeLt Lastvogn

char iot  des dunes

buggy
beach b*ggy

Buggy

E" Bahke, p,  38

Ve i co lo  cos t i t u i t o  da  P iü  e l emen t i ,
d i  cui  uno motore,  tut t i  at t i  at
car ico,  permanentemente e non r ig i -
damente col legat i

(TRAPU , 894 )

Pet i t  väh icu le  spor t i f  du  groupe
des vo i tu res  passe-Par tou t ,  ä  mo-
teur et chässis Volkswagen avec
une car rosser ie  ouver te  en  P las-
t ique  e t  sans  por tes .  

(B f )

Nouvel te g6n6rat ion de voi tures
de vacances ou de t ravaiL qui
s r  accmrodent des chemins les Pluq
mauvais et peuvent rouler ä tra--
ve r s  p rds  e t  bo i s r  äu  bo rd  de  l a
mer r  €D montagne, dans la boue et
dans la neige:  amPhicat  (= anPhi-
b i ous  ca te rp i l l a r  veh i c l e ) ,  ou  ä
chen i l les  :  chen i l le t te  tou t  te r -
r a i n .

(Br )

voi ture passe-partout
vähicule tout terrain
voi ture tous terra ins

al l  terra in vehicLe
AT vehicle

Ge1änderrragen

veicolo fuor i  s t rada

voertu ig voor a l le terre inen

terrangäende k@ret@j
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F v6hicul.e ap6cif iquenent urbain Nouvelle cat6gorie de v6hicules, .  3l09
vsu leaquels pourraient €tre auesi bien

E el,ectrique*que therniquesr et dont
lrencombrement sera 1e critäre fon-

A St-adtfahrzeug dmental (avaat n6ne la .pollution).

I veicolo escl.uaivamente urbano (TjUR, 5/6/73)

N stadswagen
apeciaal ontnorpen voertuig

voor sted8verkeer

Da koretoj t i1 ren bykOrgel
bybil.





Da

Da

E

D

voi ture exp6r imentale de
s6cu r i  tE

exper imenta l  sa fe ty  veh ic le
ESV

Expe r iment ier-Siche rhei  t  s-
f ah rzeug

ve tt,ura speiinrentaLe di
s icure zza

ESV-au to
exper imente le vei  L i  gheids-

aut o

s ikke rhed sb i 1 E Sv

sdeur i t6 pr imaire des v6hi-
cules automobi les

s6cur i tE  ac t ive  des  v6h i -
cu les .  au tomobiLes

ac t ive  motor '  veh ic le  sa fe ty

aktive Sicherheit von Kraft-

!ghf"eugen

s i cu rezza  a t t i va  deg l i
autove ic oL i

act ieve vei l igheid van
a u t o r g

prirner eikkerhed

s6cur i t6  seconda i re  des  v6h i -
cu les  au tqnob iLes

s6cur i t6  pass ive  des  v6h i -
cules autonrobiLes

pass ive  motor  veh ic le  sa fe ty

passive Sicherhei t  von
Kraf t f ahrzeugen

s icure zza pase iva deg1. i
autoveic o1i

pass ieve  ve i l ighed van
auto I s

sekunder eikkerhed

193 -

Vom €rmer ikanischen Verkehrsminis-  3 l  l0
te r ium in  b i la te ra len  Ver t rägen
mit  anderen Industr ienat ionen in
Arbei t  genorrrnenes Forschungspro-
granm,  das  d ie  Schaf fung e ines
Autotyps zum Ziel  hat ,  i t  dem mö-
g l i chs t  v ie le  Aspek te  der  ak t i ven
(Fahrverha l ten)  und pass iven ( rn -

sassenschutz )  S icherhe i t  vere in ig t
s i n d .

( I tAZ, 3 .  1L ,  71,  35 )

La  s6cur i t6  ac t i ve  (ou  pr ima i re )
d6pend essent ie l lement  du  compor -
tement  du  v6h icu le  dans  d iverses
s i t ua t i ons  (ma rche  en  l i gne  d ro i t e ,
v i r ag€ ,  acc616 ra t i on ,  r aLen t i s se -
m e n t ,  v e n t  l a t 6 r a L  e t c . )  r  p u i s  d e
la s6cur i t6-  de manoeuvre ( impossi-

b i l i t 6  de  con fond re  e t  f ac i l - i t 6
d  I  emplo i  des  organes)  ,  e t  de  la
s6cu r i t 6  de  cond i t i on  ( l es  pa r t i -
cu l - a r i t 6s  du  v6h i cu le  qu i  f ac i l i -
t ,ent ou compl-iquent la täche du
conducteur  cor rne  1a  v is ib i l i t6 ,
l a  c l i m a t i s a r i o n ,  q u a l i t 6  d e  s i ö g e ,
s u s p e n s i o n ,  e t c .  )  .

(TRAPU, 3/68, 301)

La  s6cu r i t 6  pass i ve  (ou  secon -
da i r e )  C6pend  des  ap t i t udes  que
possEde  un  v6h i cu le  d f i n f t ue r  su r
les  cons6quences  d tun  acc ident
l o r sque  ce tu i - c i  s  t  es t  p rodu i t .
On d is t ingue encore  ic i  en t re  la
s6cu r i t 6  i n t 6 r i eu re  e t  l a  s6cu r i t 6
ex t . r ieure  

(TRAPr ,  s /6g ,  so i . )

3 l  I  l

3 l 1 2

E

D

. I

D a
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3 l13  F  hab i t ac l e  de  s6cu r i t 6
habi tacle r ig ide
structure rdsistente de

I  rhabi tacle

E strengthened passenger
compartment

D sfe i fe Fahrgastzel le
versCärkte Fahrgaetze Lle
Sicherhei  rsf  ahrgastzel  1e

I  s t r u t t u rade l l r ab i t aco lo
res i s t en te

N vergterkt  passagierscotrr -
partiment

zeer st i j f  paseagiersframe

Da sikkerhedskabine
fornstabil kabinesektion

3 l l 4  F  synon ] rn fü rS i che rhe i t s f eh rgas t ze l l e

E crash survival space 
(gr)

D tlberlebensrautn

I  spazio d i  soprawivenza

N overlevingsruinte

D a

3l l5 F zone d6fornable Plast iach verformbare Strukturen an

E collapeible eection Front- und HeckparCien des Fohrzeugsr
in denen die Aufprallenergie in For-

D Knautschzone uänderungs- oder Däqfunggerbeit un-

r  zona deforurabi le geseczt  wird '
(wrz, 1.8/72, 1344)

N kreukelzone

Da stodabsorberende zone
energiabeorberende f oldezone

3116 F part ies terminales d6, fot-  Gesteuert  deforro ierbare,  energie-
mables verzehrende FronB- und Heckpartien.

E defornable front/rear section 
(srERN)

D verfonnbare Front- und
Ileckpartien

I  part i  terminal i  defornabi l i

N energie-abeorberende voor-
en achterz i jde

Da deformabel t  for-  og agterpert i



F colonne de direct ion t616- Steering colutrn with a telesco- 3l l8
scopique ping section aurrounded by a

E axial ly col lapsing steering co.lLaPsible meeh or convoluted

coluür tube '

energy-absorbing steering 
(NESCI' 2'8'73' 249)

column

D energieabaorbierende Lenk-
säule

I piantoue del le sterzo tele-
scopico

N energie-abeorberende stuur-
kolorn

Da teleskopisk ratstamte

195 _

F  co lonne  de  d i r ec t i on  de
s6cu r i t 6

E sa fe ty  s teer ing  coLumn

D S icherhe i  ts lenksäu le

I  p i an tone  de l l o  s t e r zo  d i  s i cu rezza

N ve  i1  ighe id  sko  lom,

Da s ikkerhed sratstamme

F co lonne de  d i rec t ion  d6saxde

E  fo rwa rd  f o l d i ng  s tee r i ng
c olumn

D abknickende Lenksäule

I  p i an tone  de1 lo  s t e r zo  de fo rmab i l e

N

Da knekb ar rats tanrne

F colonne de di rec t ion i 'eglable

E ad jus tab le  s teer ing  coLumn

D ve rs te l  l ba res  S i che rhe i t s l enk -
rad

I  vo lan t ,e  rego lab i le  in  a l te  zza

N  ve rs te tbaa r  ve i l i ghe idss tuu r

Da  i nds t i l l e l i g  s i k ke rheds ra t -
s tarme

3 i l 7

3 r  l 9

3 r 2 0
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3l2l  F volant  (de di recr ion) ä coupe

E goblet  steer ing wheel

D

I volente a cal ice ,

N

Da skäl formet ras

3122 F rnoyeu rembourr6 du volant (de
direc t ion)

E padded 6ceering wheel hub

D gepolsterte Lenkradnabe

T mozzo del volante inbottito

N beklede stuurwielnaaf

Da polsEret  ratnav

3123 F systönre de s6cur i t6 auto[ra-  Protect ion system requir ing no
tique action by the occupant of the

E  pass i ve  (occupan t )  r es r ra i n r  
veh i c l e '  

(N l sc r , 1g .g . z0 ,  sss )
sys ten  D i spos i t i f  de  sdcu r i tE  qu i  ag i t ,

D passives Insassen-Rückhalte- automatiquement, sans interven-

system t ion du conducteur,  au moment de

r d isposi t ivo autornal ico di  
la col l is ion '

sicurezza 
(Br)

N

Da  Dasg i v t  besky t t e l sesgys tem

3124 F systäme de ceinture ä inter-  Ce pr incipe consiste ä emp6cher
rupteur dral lunage le conducteur de fa i re dänarrer

systäme ceinture-contact  Le moteur st i l  nta pas,  au pr6-
al lürääle sous contrö le a lable,  bouc16 ea ceinture"

()LF 4)

E igni t ion inter lock system

D

I s istema di  c intura a inter-
ruttore di avviamento

N

D a
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F ce in tu re  de  s6cur i t6

E  sea t  be l t
sa fe t y  be l t

D  S icherhe i tsgur t

I  c in tu ra  d i  s icure  zza

N vei  1 igheid sgordel
au togordel,

Da s ikkerhedsse le

F  ce in tu re  de  s6cu r i t 6  A  t r o i s
poin ts

ceint ,ure ä t r ip le point  df  appui
ce in tu re  en  Y

E th ree-po in t  sea t  be l t

D Dreipunkts ieherhei  tsgur t

I  c i n t u ra  d i  s i cu rezza  a  t r e
punt i

N  ve i l ighe idsgorde l ,  met  d r ie -
punt sbeve s t ig ing

autogordeL met  d r iepuntsbe-
ves t  ig ing

Da 3-punkts s ikkerhedssele
3-punk tse le

F ce in tu re  de  s6eur i t6  sous-
abdominal-e

E  l ap  be l t

D Beckengur L

I  c i n t u ra  d i  s i cu rezza  so t t o -
addominal-e

N heupgordel

Da ho f  te  se le

3t25

3 t26

3t27

F System r.ith boxes or seni-rigid 3128

E one-hended seat  I  
' '  s ta lks instead of  st raPs on the

)elE 'Ystem 
inboard s ide.

D (wscr, 2.8.73, 248)
I

N

Da sikkerhedssele der spendes
ned än händ
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3 r 3 l

D

I

N

Da

3t32 F

E

D

I

N

Da

F

E

D

I

N

Da

t98 -

systäme de ceinture de s6cu-
r i t ä ' p a s s i f

pass ive  seat  beLt  sys tem

pass iver  S icherhe i tsgur t

c in tu ra  d i  s icurezza pass iva

pass ieve  ve i  l ighe idsgorde l
pass ieve autogordel

passiv s ikkerhedssele

ceinture de säcur i tä gonf lable

in f la tab le  seat  be l t
in f la tab le  sa fe ty  be l t

aufblasbarer Sicherhei  ts  gurt

c in tu ra  d i  s icurezza gonf iab i le

opblaasbare vei  1 i  gheidsgordeL
opbtaasbare autogordel

oppuste l i  g  s ikkerhedsse le

enveloppe gonf lable
sac gonf  lable
couss in  d ta i r  ä  gon f l age

instantanä

a i r  b .g  res t ra in t  sys tem
inf latabLe ai rbag
af r  cush ion  res t ra in t  sys tem
ai r  sp fe ty  bag

Luft sack
Airbag

sacco gonf iab i le

Luchtzak

Luf tpude

couverture envetoppante

A be l t  wh ich  is  au toura t ica l l y
deployed across the occupant
o f  a  c a r  a s  h e  c l o s e s  t h e  d o o r .

( N E S C r ,  L 3 , 8 , 7 0 ,  3 3 6 )

Schwedi sches System. I{enn ein
Sensor e inen Zusaumenstos s regi  -

s t r ie r t  ha t ,  w i rd  innerha lb  I  0  b i  s
l 5  M i11 i sek .  de r  S i che rhe i t sgu r t
m i t t e l s  e i nes  un te r  dem S i t z  be -
f indl ichen Druckluf tgebläses auf-
gebtasen und hat  dann die g ie iche
beschützende l^Iirkung wie ein
(wesent l ieh  teurerer )  Lu f tsack ,
jedoch ohne dessen Nachtei le
(2 ,8 .  Ve rspe r ren  de r  Auss i ch t ) .
In nicht aufgebtasenem Zustand
gleicht  das System einem normalen
Dre i punkt-S icherhe i t  s gurt .

(rucuc, 25/73, 29)

A folded f lex ib le bag of  durable
synthe t ic  mater ia l ,  housed in  a
compartment ahead of the occupant.
Under the sharp decelerat ion cau-
sed by a ser ious impact  the bag
inf lates instantaneously in f ront
of the occupant to prevent him from
str ik ing the port ions of  the car
ahead of him. Provi s i  on i s made
for rapid def l .at ion in order to
ensure that occupants are not trap-
ped in  the  car  in  case o f  f i re  o r
the l ike .

(NESCr ,  L3 .B.70 ,  335)

New passenger restra int  system for
the backseats.  A shock absorbent
blanket  is  stored in the back of
the front seat, and in the event
of  a crash is  f i red out  by propel-
lent  cart r idges located in the boot
of the car. The blanket envelopes
the passengers and has been designed
to restra in up to 600 lbs.  in weight
in  a  head-on co l l i s ion  a t  40  miLes /h .

(NESCT, 1,3, B. 70 , 336 )

gonf 1ab 1-e

E f i1,L ing blanket  system

D

I

N

Da



F sy€töme de s6curit6 gonflabLe
d6clench6 par radar

E inf latable occupant reetra int
system released by radar
Sens or

durch Radar ausgelöster Airbag

I

N

Da radarudlOst oppustning af  tuf t -
pud e

Bod i-gard

-  l r y -

System, mit  dessen Hi l fe der
eack bereits unmittelbar vor
Zuaamenstoge auogelöet  wird.

ffDrz, 18/7 2,

Luf t -  3 I  33
dem

1345  )

Belgian invent ion of  a passive 3134
restraint systeü. Padded erm in
front of the driver or pessenger
( instead of  a seat  bel t )  wi th a
smaLl airbag contained in the
arm. If a car is stopped sud-
denLy, the forward movement of
the persont 6 body punps air
into the bag.

(NESCT, 6 .9 .73, 556 )

3 1 3 5F

E

D

I

N

Da

F

E

D

I

N

Da

F verre de s6cur i t6

E sa fe ty  g laee
shatterproof  gLass
high-safety g lazing

D Sicherhei t  sgl  as

I  vetro d i  s icurezza

N ve i  l ighe idsg las

Da sikkerhedeglas

panneaux Lat6raux gonftables

inf  latable s ide-panels

auf blasbare Sei tenwände

pannel t i  la teral i  gonf iabi l i

opblaasbare zi jwanden

oppustel ige s idepaneler

f ermeture de s6curi tE

ant iburst  door latch

Si cherhe i t  sve r schlu s s

chiusura di  s icurezza

bevei l igde port iers loten

sikkerhed slukning

Fermeture qui garde la porte
fernrEe en ces d I accident, mais
quron peut  ouwir  du dehore en
tou te  occas ion .

(ESS), 4/7 2, 23 )

Sondergläser zum Schutz gegen
Verletzungen beim Bruch von
Glasscheiben.  Man unterecheidet
zwischen vorgespannt,em Glas
(Sekur i tgLas) und Verbundglas.

(BR)CK, XVrr, 37I )

3 r 3 6

3t37
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3138 F verre feui l le td Sicherhei tsglas aug zwei  oder mehr
verre sandwich in der Dicke abgeetimnten Glasschich>

E laminated glass ten oit ein8elaBerterrii\iliti'iä;t,
mult i layer g lass

D Verbundglas

I  ve t r o  s t r a t i f i caCo

N gelarnineerd glas
gestrat i f ieerd glas
sandwich-g1as

Da lamel91as
Lmineret  g las

3 I  39 F verre t remp6

E toughened g lass
t e m p e r e d  g l a s s

p r e - s t r e s s e d  g l a s s

D  v o r g e s p a n n t e s  G l a s
S e k u r i  t g l a s

I  v e t r o  t e m p  ( e )  r a t o

N  h a r d g l a s

D a  h e r d e t  g l a s

3 1 4 0  F  s i ä g e - t o n n e a u
s i ä g e - b a q u e t
s  iäge-cuve t  te
s i ä g e - t u 1  i p e

E  b u c k e t  s e a t

D  S c h a l e n s i t z

I  sed  i  le  awo lgente

N  s t o e l  m e t  z i j w a a r t s e  s t e u n

Da

3 l 4 l  F  a p p u i - t 6 t e  r 6 g 1 a b l e
repose- tä te  rägLab le

E  a d j u s t a b l e  h e a d - r e s t r a i n t

D  v e r s t e l l b a r e  K o p f s t ü t z e
vers te l  lbare  Nackenstü tze

I  p o g g i a t e s t a  r e t r a t t i l e

N  v e r s t e l b a r e  h o o f d s t e u n

D a  i n d s t i l l e l i g  n a k k e b e s k y t t e r

S i c h e r h e i t s g l a s  m i t  h o h e r  B i e g e -

und Verwindungsfähigkei t  sowie

Federungsvermögen und grosser

t ' l i ders tands tä t r ig t<e i  t  gegen Stoss

und Sch lag .  D iese  Vergütung w i rd

durch nochmal ige Erwärmung und dar-

au f fo lgendes Absehrecken der  fe r t ig
g e f o r m t e n  T e i l e  e r r e i c h t .  H i e r b e i

en ts teh t  an  der  Ober f läche e ine  zv-

s ä t z l i c h e  D r u c k s p a n n u n g ,  d i e  b e w i r k t ,

d a s s  b e i  V e r l e t z u n g  d e r  O b e r f l ä c h e

d e r  G l a s k ö r p e r  i n  k l e i n e  r u n d l i c h e

und d aher ungef ätrr t  iche Tei  le zer-

f ä l 1 t .
(BR)CK, XrX, 7 32 )
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F sytäme de rdtrovis6e

E rearv iew system

D Rückbl icksystem

I  s is tema d i  re t rov is ione

N achterui tlci j ksYs teem

D a

F

E dayl ight  rearv iew per iscope

D Rückblick-Dach-Periskop

I

N achterui tki jkperiskooP oP
het dak

Da

3 t  4 2

3 1 4 3

F double c i rcui !  de f re inage Syatöne de f re inage dont l ref f i -  3144
frein ä deux circuits ind6pen- cacit6 egt maintenue au cas oü

dants uoe fuite se produirait dane lrun

E separated braking c i rcui te 
des deux c i rcui te '

ilouble circuit brake 
(TRAPU' 11/69' 995)

dual  c i rcui t  brake

D Zweikreisbremse

I c i rcui t i  f renant i  sdoppiat i

N tweekringretnsysteem
dubbel remayeteem
gescheiden remcircuit voor en

achter

Da tokreds-brensesystem

F r6gLeur de freinage Zusatzeinrichtung für Bremsanlage 3145
l imi teur-r€gulareur de f re inage ni t  der Aufgabe,-die_Brenskraf t

E braking sovernor ;::;""*H:r:!1.j"*tttt"n 
Acha-

D Bremekraftregler (LUEG, J{III 111)

I regolatore di frenata

N remkraehtregelaar

Da breneekraftforde.ler

26'
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3146 F servofre in Eine Bremse, bei  der d ie aufge-.
frein aesist6 lrandte Bremskrafr Eechenisch, pneu-

E servo brake 
nat isch,r .hydraul iach oder e lektr isch

power brake 
versEarKE wlro' 

(BRocN, ]oil, ;a4)
D Servobremse

Bremskraftvers tärker

I servofreno

N servorem
rembekracht iging

Da servobremse
bremsefors terker

3147 F di reccion assist6e Eine Lenkung für  Kraf tuagen, bei
servo-direction der die Betätigungskraft hydrau-

E power (assieted) steering 
liech über den von einet Pumpe er-
zeugten bldruck unteratützt htird.

D Servolenkung PneunaEieche KraftunEerstüczung ist

r gervocomando Eerten'
(BRNK, XVrr, 334)

N scuurbekrachtiging

Da servostyr ing

1148 F rdservoir de edcuriu6 Tank with a linited mexinum flov

E sarety perrolrark :l-:':1^ri,::::-."f^-:.::::n:...1""t"tcars are already equrppec wlEn
D Sicherheitstank double-akinned deformable tanka.

r  eerbatoio d i  s icurezza 
(NEscr '  6 '9 '73'  556)

N vei l igheidsbrandstof tank
niet  Ce beschadigen brandstof-

tank

Da sikkerhedstenk

3149 F pare-chocs Dieposi t i f  qui  doi t  ssort i r  Pert ie l -

E burnper *T::'"::.::":":iE::*:i.1";";unt-
D Stosafänger 6l6nente principaux. AprEc une des-

I P a l a u r t i t r u c t i o n p a r t i e l l e d e l | 6 n e r g i e
cindtigue il doit ä nouveau dane la

N echokabEorberende brmper rneaure du possible prendre la fome

D a s t o d . t a p e r o r i g i n a l e . C e r E g u l t e t p e u t e c r e
obtenu en 6quipant lea pare-chocs avec
des sout iene hydraul iques.

(wRoP, 3/73, 25)
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F uannequin Dem üenechen nachgestaltete Glieder- 3150

E anrhroponorphicre'rdevice llllll'jilrrff:il,ffii5l.Hi:i*:i""
dufülY 

Betzt rrerden.
D Testpuppe (BI)

Verauchspuppe
D,my

I nanichino eperimentale

N testpop

Da (forsOge)dukke

F essa i  de  choc

E  co l l i s i on  t es t
c rash  tes t
impact teet

D Aufpral lversuch
Crashtes t

I  prova d f  ur to reale

N bote ingsproef

Da kol  L is ions fors@g

F esse i  de  capotage

E ro l l -over  tes t

D t lberrol l -Test

I  tes t  d i  r iba l tamento

N ro l l -over  tes t

Da rrkolbdt terr- fors6g

F co l l i s ion  pr ima i re

E pr imary  co lL is ion

D Pr imäraufpralL

I  co l l i s ione pr imar ia

N pr ima i re  bo ts ing

Da prirner ko l L is i on

F coLL ie ion  seconda i re

E secondary  co lL ie ion

D Sekundärauf pral.1

I  coLl . is ione secondar ia

N secundaire bots ing

Da sekunde r kol. Lis ion

Bots ing van het  voertu ig met het
ob s take L

UETEC, 6/70, 302)

Bots ing van de inzi t tenden met het
inter ieur van het  voertu ig.

( w r E C , 6 / 7 0 , 3 0 2 )

315 t

3r 52

3 r 5 3

3 1 5 4
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3 r 5 6

3  1 5 7

3 1 5 8  F

E

D

I

N

Da

capo tage

E  r o 1 l - o v e r
overturning

D tlber s'chl agen
Über ro l  1  au fpra l  t

I  r iba l  t  amento
c a p P o t t a t a

N over  de  kop s laan

D a  k o l b 0 r r , e

F  c o l l i s i o n  d e  f l a n c

E  s i d e - c o l l i s i o n
s i d e - o n  c o l l i s i o n

D  S e i t e n a u f p r a l l

I  c o l l i s i o n e  l a t e r a l e

N  a a n r i j d i n g  v a n  o p z i j

D a  s i d e k o l l i s i o n

F  c o l l i s i o n  f r o n t a l e

E  h e a d - o n  c o l l i s i o n
f r o n t  c r a s h

D Fronta lzusant rnens toss

I  s c o n t r o  f r o n t a l e

N  f r o n t a l e  b o t s i n g

I l a  f  r o n t a l  k o l  l i  s i o n

- 2 0 4 -

c o l l i s i o n  p a r  l f a r r i ä r e

r e a r - e n d  c o l l i s i o n

Au ff ahrunf al 1

tamponament o

k o p - s t a a r t b o t s i n g

aanr i jd ing  van achteren

s amnens t@d b agf ra

3 1 5 9  F

E

D Unterfahr-Unfal  1

I

N

D a
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F  co l l i s i on  en  cha rne

E  m u l t i p l e  c o l L i s i o n
mu l t i p l e  p i l e -up

D Ke t  tenauffahrunfal  1
Ser ienauf f  ahrunf  at  1

I  tamponament i  a catena

N ke  t  t ingbots ing

Da harmon ik as arunen s tÖd

3 r 6 0

F coup du lapin Zurückschnel len des Kopfes bei  316l

E whiplash ef fect  
Auf fahrunfäl len '

(B?)
D Pei tschenhieb-Effekt

I Erautratismo cervicale di
contraccoloo

N

D a
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III - B - Diepoeitifi de dätoxieation/Exhanet gae putifying e4tignent/Abgaeentgiftung
Diepoeititsi per La depurazione dei gae di eeu"ico/Inrichtingen ooor zuiüe-
ring tan uitl aatg ae een/ AfSi ftnins af ude todning egae

F rrvoiture proprerr In die Zukunft weisendes Programt 3162
voiture non-polluante zur Verringerung von Schadstoffen

E clean (a i r )  car  
in Kraf t fahrzeugabgasen'

( B R D A , 1 5 6 )

D urnweltfreundliches Auto
Fahrzeug urit schadstof f armern

AnEriebs sysBen

I veicolo a e istema di  propul-
s ione t tpul i tot t

N verontre in ig ingsvr i jewagen
lrschonell auto

De forureningefri bi1
bi1 ned udbleeningstenlig uotor

F  6miss ion  des  gaz  d f6chappement

E exhaust  (gas)emiss ion

D (Abgas) emission

I  emiss ione de i  gas  d i  scar ico

N  u i t l aa tgasem iss i e

Da udstsdning af  udbtesningsgas

F  d i s p o s i t i f  d e  d 6 t o x i ( f i l c a t i o n
des  gaz  dr6chappement

E

D Abgasentg i f  te r
Ab gas re ini gung s an1. age

I  d ispos i t i vo  per  1a  depuraz ione
de i  gas  d i  s ca r i co

N  u i t l aa tgas re i n i ge r

Da r0ggasrenseanleg

3 r 6 3

F post-conbuscion catalyiique Nachverbrennung der Abgase unler 3165

E catarytic post-co'bustion äHi;:r::il-i::1il:i::Tl: :li"ili"
D katelytieche Nachverbrennung xide zu Sticketoff und Oxidacion

r post-cdbuerione caralitica 3::,:::*läTäi:-:lt(:T.t:l:"-
N katalytische naverbranding brennung deg CO und Venrandlung der

Da karalyrisk errerbrendinr Hll:H::H:::i;3.ll,l'""' 
-

(n^ch HERDE, 710)

3 t  6 4
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3166 F post-combustion therrnique Restverbrennung der Abgase bei hohen

E thermal post-conbustion TemPeraturen ohne Einsatz von l(ataly-
satoren.

D thermische Nachverbrennung (BT)

Nachverbrennung mit heisser
Flasme

I post-cornbustione te.rmica

N thermische naverbranding

Da termiskef terbranding

3 t67  F

E Manifold Air Oxidation
Man Air Ox

D Nachverbrennung irn Auspuff-
krürnmer

I  post-combust ione neL col let tore
d i  s ca r i co

N

Da

3l  68 F post-br0leur

E af terburner
exhaust gas combustor

' 
D Nachbrenner

Nachverbrennun gs sys tem

I post .combustore
postbruc iatore

N naverbrander

De efterbrender

3169 F reci rculat ion des gaz de Systeur which diverts some of  the
carter  exhaust  gases back to the in let

E exhaustgasrecirculation T::if::| '^:?,:P:-tl: '-: j :^^u'3|"
exhauat recycling ::i:,i:: il.äli:l;";".i!.lliollo

D Abgasrückführung tible nixture and lowering the
, .  naximrrm temPeratures obtained.

r  r lc l rcorazlone deI  gas (1I .
scarico 

(NESCr, 3/5/73, 272)

N recirculat ie van de ui t laat-
gaasen

recirculat ie van de carter-
ga8 8en

Da reci tkulat ion af  udblasningsgas
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Da

D a

F

E

D

I

N

Da

F

E

D

I

N

Da

r e c i r c u l a t , i o n  d e s  g a z  d e  c a r t e r
a c c o m p a g n 6 e  d  t  i n j e c t i o n  d  I  a i r

e x h a u s t  g a s  r e c i r c u l a t i o n  w i t h
a i r  i n j e c t i o n

Abgasrückführung mit  Sekundär-
l u f  t e i n b l a s u n g

r i c i r c o l a z i o n e  d e i  g a s  d i  s c a r i c o
c o n  i n i e z i o n e  d f a r i a

r e c i r c u l a t i e  v a n  d e  u i t l a a t g a s s e n
m e t  l u c h t i n j e c t i e

r e c i r k u l a t i o n  a f  u d b l a s n i n g s g a s
med luf  t  indb l :esning

e x h a u s t  g a s  r e c i r c u l a t i o n  w i t h
e n g i n e  m o d i f i c a t i o n

A b g a s r ü c k f ü h r u n g  m i t  s p e z i e l l e r
E i n s t e l l u n g  d e s  M o t o r s

r e c i r c u l a t i e  v a n  d e  u i t l a a t g a s s e n
m e t  s p e c i a l e  m o t o r i n s t e l l i n g

s t r a t i f i c a t i o n  d e  l a  c h a r g e

c h a r g e  s t r a E i f i c a t i o n

Ladung s s chi  ch tung

s t r a t i f i c a z i o n e  d e l l a  c a r i c a

s t r a t i f i c a t i e  v a n  d e  b r a n d s t o f

l a g d e l i n g  a f  l a d n i n g e n

r 6 a c E e u r  t h e r m i q u e

thermal  (exhaus t  man i f  o ld )
re  ac t  o r

Thermoreak tor
thermi scher Reaktor

r e a t t o r e  t e r m i c o

thermische reac tor

t  ermoreaktor

Durch Einblasen von zusätzl icher 3170

Luf t  (Sekundär lu f t )  in  den Aus-

puf fkana l  und durch  e ine  e twas

s p ä t e  Z ü n d e i n s t e l l u n g  l ä s s t  s i c h

be i  Abgasrück führung e ine  Ste ige-

r u n g  d e s  A u s s t o s s e s  v o n  C O  u n d
Kohlenwassers tof  f  en venneiden .

(wrz, LB/72, 135L )
(cf . Man-Air-Or()

3 r 7 l

Sch ich tung des  Brennrauminha l ts  3172

in  e inen fe t ten  Bere ich  in  Zünd-

kerzennähe und einen mageren Be-

re ich  im übr igen Brennraum.

( c f .  m o t e u r  ä  e h a r g e  s t r a t i f i 6 e )
(vDrz, LB/72, 1.350)

D i s p o s i t i v o  d a  p o r r e  " a  v a l l e  3 1 7 3

de l  motore f t  per  r idur re  la  quan-

t i t ä  d i  i d r o c a r b u r i  i n c o m b u s t i  e

d i  o s s i d o  d i  c a r b o n i o  P r e s e n t i
n e i  g a s  d i  s c a r i c o .  . . .  E  c a P a c e

d a  s o l o  d i  e f f e t t u a r e  l r o s s i d a -

z i o n e  d e g l i  i d r o c a r b u r i  e  d e 1 l  t

o s s i d o  d i  c a r b o n i o ,  P u r c h 6  i  g a s

d i  scar ico  peruangano abbastanza

a lungo a l  suo  in t ,e rno  che 1r  os-

s igeno venga mesco la to  in t imamente

con i  gas e che le temPerature dei

gas  combust i  s iano su f f i c ien temente

e l e v a t e .
(sctnz, LL/72, 26)

2I
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synchrothermal reac tor

r 6 a c t e u r  ä  i n j e c t i o n  d r a i r

a i r  i n j e c t i o n  r e a c t o r
AIR

Reaktor  mi t  Lu f te inb lasung

r e a t t o r e  a d  i n i e z i o n e  d i
a r ia

r e a c t o r  m e t  l u c h t i n j e c t i e

reak tor  med lu f t indb lesn ing

r6ac teur  h6 t6rogäne

heterogeneous reac tor

Reaktor  mi t  he terogenem
K a t a l y s a t o r

he terogener  Reaktor

r e a t t o r e  e t e r o g e n e o

heterogene reac tor

he terogen reak tor

r6ac teur ho'mogöne

homogeneous reac tor

Reaktor mit  homogenem Kata-
l y s a t o r

homogener Reaktor

rea t to re  omogeneo

homogene reac tor

homogen reaktor

- 2 1 0 -

System having very low exhaust emission
Leve1s.  The rec i rcu la t ion  o f  r i ch  fue l -a i r

mix tu res  in  thermal  e i ihaus t  man i fo ld  re -
a c t o r s  w i t h  a i r  i n j e c t i o n s  s y n c h r o n i z e d
to  ind iv idua l  exhaust  va lve  open ing .

(AUTA[, 1)

R e a t t o r e  i n  c u i  l r o s s i d a z i o n e  d e l l e
sost ar lze incombusEe viene prornossa
d a  o p p o r t u n e  s o s t a n z e  c a t a l i z z a t r i c i ,
c o n  l t i n t e r v e n t o  d i  i n i e z i o n e  d t a r i a
e f f e t t u a t a  a  m o n t e  d e l  r e a t t o r e  s t e s s o .

(TERM), 4/70, 164 )

D e r  K a t a l y s a t o r  i s t  m e i s t  f e s t  u n d  d i e
R e a k t i o n s p a r t n e r  s i n d  f l ü s s i g  o d e r  g a s -
f  ör :n ig.

( HERDE )

R e a t t o r e  i n  c u i  l e  s o s t a n z e  i n c o m b u s t e
f u o r i u s c e n t i  d a l l e  l u c i  d i  s c a r i c o  d e l

m o t o r e  s o n o  m e s s e  i n  g r a d o  d i  r e a g i r e
c o n  a r i a  i n i e t t a t a  n e l l e  i m m e d i a t e  v i -
c i n a n z e  d e l l e  v a l v o l e ,  l a d d o v e  l a  t e m -
p e r a t u r a  ä  m o l t o  e l e v a t a .

(TERI I I ) ,4 /70 ,  L64)

D e r  K a t a l y s a t o r  h a t  d e n  g l e i c h e n  A g g r e -
g a t z u s t a n d  w i e  d i e  r e a g i e r e n d e n  S t o f f e .

(HERDE )
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e o n v e r t i s s e u r  c a t a l y t i q u e
( p o t  d r ) E c h a p p e m e n t  ä  c a t , a l y s e

exhaust  ca ta ly t i c  conver te r
sys tem

c a t a l y t i c  r e a c t o r
c a t a l y t i c  m u f f l e r  U S

Abga ska t  a lys  a t  o r
k a t a l y t i s c h  w i r k e n d e r  A b g a s -

konver ter
k a t a l y t i  s c h e r  K o n v e r t e r

r e a t t o r e  c a t a l i t i c o

k a t a l y t i s c h e  r e a k t o r

k a t a l y t i s k  v i r k e n d e  r S g g a s -
omd anner

two-bed ca ta ly t i c  con . . re r te r

D  o p p e  1 b e  t t k a t  a l y s a t o r

c a t a l i z z a t o r e  a  d o p p i o  l e t t o

d u b b e  l b e d k a t a l y s a t o r

Oxyd a t  i  onskat  a lys  a to r

r e a t t o r e  c a t a l i t i c o  ( d e l  t i p o )
o s s i d a n t e

o x y d  a t  i e k a t a l y s a t o r

o x  i d e r  i n g s k a t a l y s  a  t o r

Reduk t i  onskat alys at or

rea t t o re  ca ta l i t i co  ( de l  t i po )
r  iducente

cata l  i zz  a to re  r iducente

redukt ieka taLysator

redukt  ionskata lys at  or

-  2 l l  -

I  rea t to r i  ca ta l i t i c i  possono 3  I  78
esse re  de l  t i po  oss i dan te  (Pe r  l a
coürp le ta  oss idaz ione deg l i  id rocar -
bu r i  r es i du i  e  de l l r oss i do  d i  ca r -
bon io )  o  de l  t ipo  r iducente  (spec i -
f  icamente adat to Per r idurre l  rNO--

e deve guindi 
"ssäre 

conrbinato 
x

con  i 1  r ea t t o re  oss i dan te ) .
(scunz, 5L/72, 27 )

Kombination aus Reduktions- und 3179
Oxydat ionskatalysator .  Der Reduk-
t ionskatalysator  sorgt  zunächst  für
eine Verminderung der im Abgas ent-
hal tenen Schadstof fe HC, C0 und NO--.
Da die in der amerikanischen Gesetä-
gebung für  d ie Jahre 1975 f t  gefor-
derten l^lerte mi t einem Reduktions-
ka ta lysa tor  a1 le in  n ich t  e r re ich t
werden können, wird der uberschuss
an C0 und HC anschliessend in einem
Oxydat ionskatalysator  unter  Zugabe
zusätzl icher Luf t aus e iner Luf tpumpe
verbrannt .

uDrz,  LB/72,  135L)

Reat to re  per  la  comple ta  oss idaz ione 3  I  80
deg l i  i d roca rbu r i  r es i du i  e  de l l r os -
s i do  d i  ca rbon io .

(scENz, 1L/72, 27)

Reat to re  spec i f i camente  adat to  Per  3  I  8 l
r idur re  t  fNO a  azo to  l ibero  e  oss i -
geno, quindixdeve essere conrbinato
con  i 1  r ea t t o re  oss i dan te .

(scENZ, LL/72, 27 )

N

D a
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3182 F taux de conversion Rapporto t ra la massa di  un compo-
.  nente combust ib i le bruciata nel

E conversloo degree 
reat tore e quel la deL medesimo

D Konversionsgrad componente entrante nel reatEore

r grado di  conversione 
stesso'

(TERM1, 4/70, 164)
N omzett ingsgraad

Da

3183 F rapport  a i r /cmbugt ib le Das Verhäl tn is der für  d ie Verbrennung
valeur drexcäa dtai r  e iner l lengeneinhei t  des Kraf tstof fes

E air-fuel ratio ;:ffi::::';:,*::ffiff'.i:.::'-#.:::l;-
D Luft(überechugs)zahl menge notwendigen Mindestluftrnenge.
. Luftverhältnis (LIIEG, xrr, 416)

I  rapporto ar ia/corbuat ib i le
valore del l reccegso dlar ia

N lucht-brandatofverhouding
luchtovermaat

Da luftovergkudsforhold

3  I  8 4  F  g 6 n 6 r a t e u r  d e  g a z

E  g a s  g e n e r a t o r

D  G a s g e n e r a t o r

I  g e n e r a t o r e  d i  g a s

N  g a s g e n e r a t o r

D a  g a s g e n e r a t o r

V o r r i c h t u n g ,  m i t  d e s s e n  H i l f e  e i n

b e l i e b i g e r  B r e n n s t o f f  i n  e i n  A n t r i e b s -

gas  umger^ rande l t  w i rd . -  zu  den Gasgene-

ra to ren  gehör t  sowoh l  der  Ho lzgasgene-

r a t o r  d e r  N a c h k r i e g s j  a h r e  a l s  a u c h  d e r

neue Sp al tve rsas 
7toJ"\otlt\"r\"r" 7 s )

3185 F carburateur ä d i f f ract ion Gasgenerator  (der Fa.  Siemens) n i r
carburateur ä craquage dessen Hi l fe aus Benzin e in brenn-

"  

bares Gas hergestel l t  wird.  Gegenüber
dern Benzinbetr ieb bietet  der Spal tgas-

D Spal tvergaser becr ieb fo lgende Vorte i le

1 carburarore a crackins - 
i:::i3::"?.ffffi:ritif::',f8;n"""tr""

N diffraktiecarburator - ungewöhnlich günstige Abgaswerte

Da spalrekarburaror ;":ig;i",":|;l:];[: i:i#::""'
( F A T , 2 1 , 2 . 7 3 )
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Doppe lvergaser

carbura tore  dopp io

dubbele carburator

d obbe 1 tkarbur ator

f i l t re ä p lourb

l e a d  f i l t e r
lead t rap

B l e i f a l l e

f i l t ro  an t ip iombo

loodf  i  1  te r

b l y f i l t e r

Compound Vortex Control led
Combus t ion

cvcc

Compound Vortex Control ted
Combus t ion

cvcc

hv i rve Lkont, ro l-ef terb rande r

-  2 1 3 -

Der  DoppeLvergaser  (der  Fe .  Honda)  3 I86
bewirkt  e ine Verte i lung der Benzin-
konzentration iur Verbrennungsraum des
Zy l i nde rs ,  d i e  e i ne  f as t  vo l l s t änd ige
Verbrennung des Gases gewähr l .e istet .
Hierzu wurde der Zyl inderkopf  des
Ilonda-Standardmotors gegen eine Kon-
s t r uk t i on  ausge tausch t ,  be i  de r  d i e
Zündkerzen von einer Vorzündungskam-
mer umgeben sind. Mit der Kauuner ist
der e ine Vergaser verbunden. Der
zwe i te  Vergaser  versorg t  den oberen
Zylindertei 1 in herkömmLicher l , lei se
mi t  Gas.  Be ide  Vergaser  s ind  au fe in -
ander  abges t imnt .  Der  e ine  l ie fe r t
e in mageres Gemisch in den Zyl inder,
das von einer Kerze nicht  gezündet
werden könnte. Die Vorzündungskanmer
hingegen erhäl t  vom anderen Vergaser
e in  fe t tes  Gemisch,  das  nach se iner
Zündung eine Stichflarune in den Ver-
brennungsraum schickt  und dort  das
magere Gernisch zur Explosion br ingt .

(zgrr, L2/73, 66)

Blei  zurückhal tende Abgasanlange.
(uwD, 20/74, 10)

3 t87

Honda sys tem.  S t ra t i f ied  charge 3  I  88
eng ine  w i th  s tab le  coex is tence o f
r ich and lean mixtures,  opt , imum
vortex format ion of  the mixture
before  ign i t ion  and cont roL  o f
burn ing  ra te  fo r  var ious  opera t i tg
1 o a d s .

(NESCI, 944/73 , 273 )
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3189 ,  F systEme de cornbust ion contrö16e Neues Verfahren der General  Uotors.

E controlled ccmbustion system 
(BT)

ccs
D

I s istema di  cornbust ione con-
trollata

N systeem van gecontroleerde
verbranding

Da systemDed forbrandingsreguler ing

3190 F atomiseur de combust ib le ä
ul t ra-sons

E ul t rasonic fuel  atonizer

D U Itraschall-Brenns t of fzerst äuber

I  polver izzatore di  conbust ib i le a u l t rasuoni

N ul t raaone brandstofverstu iver

Da over lyds- brandstof forstover

3 l 9 l  F  c y c l e  d e  f o n c t i o n n e m e n t

E  o p e r a t i n g  c y c l e

D Fahr zyklu s

I  c i c l o  d i  f u n z i o n a m e n t o

N  p r o e f c y c  l u s

D a  d r i f t s c y k l u s

Fahrdiagranun f  ür  Verkehrsmi t te l  ,
das  un ter  E inbez iehung der  tech-

n ischen Fahrvorgänge aus  s ta t i -

s t i  sch  aus  gehter te ten  Megsergebn issen

e r m i t t e l t  w i r d  ( 2 , 8 .  b e i  P e r s o n e n -

\{agen mi t  Verbrennungsmotoren im

Hinb l i ck  au f  das  Abgasverha l ten

u n t e r  B e r ü c k s i c h t i g u n g  d e r  S c h a l t -

und Kuppe lvorgänge) .
(ELEK, 51 )
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- C - Proptlsion/Propulsion/Antyiebe/Ptopuleione/VoorteäNirq/FnandrhningIU

F

E

Da

D

I

modes de  propu ls ion  des
v6hicules ä moteur

methods  o f  p rope lL ing  motor -
vehic 1e s

KF z-Antr ieb sarten

modi  d i  p ropu ls ion  de i  ve ico l i
a motore

voortstuwingssystemen van motor-
voertu igen

fremdri f tssystemer for  motor-
k0re tOj  e r

moteur ä combust ion

combust ion engine

Verbrennungsmaschine

motore a combust ione

verbrand ingsmotor

f orb rand ing smo t or

moteur ä combust ion externe

externat  combust ion engine

I laschine mi t  äus serer Verbren-
nung

motore a combust ione esterna
no t ,ore esotermico

motor met externe verbranding

motor med ydre forbrending

I  )  Explosionsmotoren (Ottodotoren ,  3192
Dieee Lmotoren, I,lanke Lmotoren)
a l le  mi t  g rösserem AbgasanfaL t .

2) l Iot oren, d ie durch Erhit zung Gas
erzeugen, das die Kolben bewegc
(He i  s  s Luf  t  -  (  St i  r1 ing-) I ' Iotor ,
Freonverdaurpfungsmotor) . Diese
llotoren erzeugen auch Abgas, aber
in Qualität und Quantität bis dato
günst iger ats bei  Gruppe I  .

3)  Autos mit  Antr ieb durch Elektro-
motoren,  d ie ihre Energie über
Leitungen (O-Bus) , mechanische
Speicher (Gyrobus) oder chemische
Stromerzeuger (Brennstof  f  ze1le)
erhal  ten.

4)  E lek t roautos ,  d ie  ih re  Energ ie
in Akkumulatoren speichern.

(ELEK, 204 )

Ce groupe de machines comprend Les 3 I 93
sous-grouPes :
I ) moteurs ä combustion interne
2) moteurs ä combustion externe

(urrP L, 33 )

Sous-groupe de moteurs ä combust ion t  3194
ce sous-groupe dont le foyer de com-
bust ion se t rouve ext6r ieur au sys-
täme propuLs if ,  cmprend

turb ine ä gaz
moteur ä vapeur
moteur ä c i rcui t  Rankine
moteur St i r l ing

(BT )
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3  I  9 5  F  m o E e u r  S t i r l i n g

E  S t i r l i n g  e n g i n e

D  S t i r l i r g - ( H e i s s g a s ) m o t o r

I  m o t o r e  S t i r l i n g
m o t o r e  a d  a r i a  c a l d a  a  c i c l o

d i  S t i r l i n g

N St  i  r l  i ,ngmotor

D a  S r i r l i n g - m o t o r

So funktioniert der Stirling-Motor

Der  Arbe i tsko lben A Der  Arbe i tsko lben
is t  un ten .  der  Verdränger -  geht  hoch,  das  Gas w i rd
ko lben V oben.  Das Gas verd ich te t
be f  inde t  s ich  im ka l ten  Raum

Stermr  2 l /1974,  p .  157

3 t  9 6

-  2 1 6 -

Der  Verdrängerko lben Das he iße Gas expand ier t
geht  run ter  und sch ieb t  das  und drück t  V  und A
Gas über  Küh ler .  herun ter .  Danach sch ieb t  V
Regenerator und Erhitzer das Gas über Erhitzer.
in  den he ißen Raum Regenera tor  und KÜhler

in  den ka l ten  Raum zurÜck

{dann w ieder  Phase 1)

Im Gegensatz  zv  den herkömml ichen

V e r b r e n n u n g s m o t o r e n  w i r d  b e i m  S t i r l i t g -

M o t o r  ( e r f u n d e n  v o n  D r .  S t i r l i n g  i m

J a h r e  I  S  I  6 )  i n n e r h a l b  d e r  Z y l i n d e r

n i c h t s  v e r b r a n n t .  I n  d e n  Z y l i n d e r n

b e f i n d e t  s i c h  G a s  ( m e i s t  d a s  u n b r e n n -

b a r e  H e l i u m ) ,  d a s  i n  e i n e m  g e s c h l o s -

s e n e n  K r e i s l a u f  e r h i t z t  u n d  a b g e k ü h l t

w i r d ,  s i c h  d a b e i  a u s d e h n t  u n d  z u s a m -

m e n z i e h t  u n d  s o  d i e  K o l b e n  i n  d e n  Z y -

l i n d e r n  h i n -  u n d  h e r s c h i e b t .  D i e

e i g e n t l i c h e  V e r b r e n n u n g  f i n d e t  a u s s e r -

h a l b  d e s  M o t o r s  s t a t t .  U m  d a s  G a s

z u  e r h i t z e n ,  k a n n  j e d e  A r t  v o n  B r e n n -

s t o f  f  v e r $ r e n d e t  w e r d e n  ( 2 , 8 .  E r d B ä s  r
K e r o s  i n  ,  H e i  z ö 1  ,  H o l  z ,  K o h l e  ,  B e n z i n

s c h l e c h t e s t e r  Q u a l i t ä t ) .  D e r  l e i s e

u n d  f a s t  g i f t g a s f r e i  l a u f e n d e  S t i r -

l i n g - M o t o r  h a t  b i s  j e t z t  n o c h  2

N a c h t e i l e  :  E r  b r a u c h t  e i n e n  z i e m l i c h

g r o s s e n  f ü h l e r  u n d  m u s s  v o r  d e m  S t a r t

e r s t  a u f g e h e i z t  l ^ r o r d e n .
(s rqRN,  2L /74 ,  L57 )

2
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Z w e i t e  G e n e r a t i o n  S t i r l i n g m o t o r e n .
(rNGUG, 20/73, 3)

dubbe lwerkende St  i r l  ingmotor

d o b b e  l t v i r k e n d e  S  t i r l  i n g - r n o t o r

R h o m b e n g e t r i e b e



F

E rhombic drive

D Rtrombenge triebe

I

N

Da rhombisk drirrmekanisme
rhombedrev

F moteur ä air chaud

E hot-a i r  engine

D He iss lu f tmotor

I  motore ad ar ia calda

N heteluchtmotor

Da varmluf tsmotor

- 2 1 7 -

Speziel l  für  den Einzyl inder-St i r t ing-  3197
motor  en tw icke l tes  Get r iebe,  das  u .8 .
d ie  E igenschaf t  ha t ,  dass  e in  E inzy-
l indermotor völl ig ausgewuchtet werden
kann.

(ELEK, 1,50 )

Veral tetes Synonyrn für  St i r l ing-  3199
Ivlotor.

(nrEx, 204 )

F r Eine periodlsche Änderung der Gasten- 3198

E displacer principle 3::'::: ä::t,i:1fi1.":fi::ti;,1ä:-
D Prinzip dea Verdrängersysteüs gers zwisehen einem Raun rnit konetan-

I principio-1:1-1:r:..,,.,,ffodi ;ilH*:.:;::":i:ä;ü::;:ffi:,Xä
craaterlmenEo 

laufend hin und her sähiebt (prinzip

N displacer-pr incipe des St i r l ing Motors) .
(ELEK ,149 )

Da fortranger6ystefir

F moteur ä circuit Rankine Type de mteur ä conbustion interne 3200

E Rankine cycle engine 
(urw' 1)

D Rankine Cycle Motor De gtoomachine is een vorm van
. '  r - - t - : - -  Rankine-cyclue.  Het is  echter

r  l rotore a c lcro dl  KanKlne 
rnogel i jk ,  i .p.v.  water  een andere

N Rankine-c1rclue-notor laagkokende vloeietof, bijv. Freon

Da  
l l 3 '  t oe  t e  Pa88en .

Laag emissieniveau,
laag toerentaal
zeer nauwkeurige regelapparetuur.

(DErNc, 16/71, A 270)

t2r)
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3201. .F moteur ä cqnbustion interne Sous-groupe deg ooteurg ä coobuetion
dans lesquela on ut i l ise l rEnergie

E internal combustion engine 
trrer:nique dtune combustion ä 1rlnt6-

D Motor nit innerer Verbren- rieur du Eyotane propulsif pour obte-
nung nir du travail uacanique.

r motore a ccnnbuscione interna 
ce gous-groupe conprend les machines

motore endotemico 
suivantes :
a) moteura ä pistone ä mowement al-

N (interne) verbrandingsnotor ternatif

Da (intern) forblendinssnotor o) 
T:::H;.t 

pistons ä mouvement

(urw 1 &
ENSCI, VIII, 140)

3202 F ooteur ä combustion (interne)

. an61ior6e

E improved internal combustion engine

D verbesserter Verbrennungs-
ltrOtOr

I motore a cmbustione (interna)
rnigl iörata

N verbeterde verbrandingsmotor

Da forbedret forbrendingsmotor

3203 F ooteur ä combusEion interne Type de moEeur 4g lta6roglisseur.
. evec propulsion par (W)

h6l icee

E internal combustion engine
with propel ler  dr ive

D Verbrennung$nocor mit Pro-
pel lerantr ieb

I Dotore a coobuetione interna
con propulsione ed elica

N verbrendingsmotor set schroef-
aandrijving

De forbrendinganotor med pro-
pel f remdri f t



F mot ,eur  ä  p is ton  ax ia l

E

D Axialkolbenmotor

I

N

Da

-  2 1 9 -

Zur Gruppe der arbeiüsraumbildenden 3204
Masch inen mi t  innerer  kont inu ie r l i -
cher Verbrennung gehörender l'1o tor .

( F A Z ,  L 3  ,  L L  , 7 4  )

F moteur ä piston ä mouvenent lype de moteur ä cmbustion 3205
alternati f  interne.

ftrrnD 1 33)E al ternat ing piston engine tv l tL L '

reciprocat ing internal  combus-
tion engine

D Hubkolben-Verbrennungskraft-
maschine

I  rnotore al ternat ivo a pistoni

N zuigermotor net heen- en weer-
gaande zuiger

Da

F moteur ä in ject ion di recte Proces,  waarbi j  de brandstofnevel  3206

--- !_-  d i rect  in een eenvoudige verbran-
I  orrecE lnJecElon englne 

dingskrmer boven de zufger of  in
D Direkteinspr i tzrnotor  de zuiger l rordt  gespoten en daar-

.  - -  r : - - - - -  door de temperatuur van de samen-
I-  moEore ao ln leztone c l re.ca 

geperste Lucht  verbrandt.  Een
N motor met d i rekte inspui t ing zeer f i jne verstu iv ing is  noodza-

_ . - r - _ _ r : ! - r _ _  k e l i j k  o n  h e t  o n s t e k i n g s u i t s t e l
ua moEor meo olreKEe lncaDrolEnlnq . :  .-  zo Kleln moSer lJK Ee maKen.

(sTErN, r, 667)

F moteur ä ftuide organique Moteur non-polluant präaentant 1es 3207
. avantages suivants :t  organlc truld englne - säuplesse et puissance ä bas

D Motor mit organischer Flüssig- r6gime
keit - rendement naximun 6quivalent

' a un moteur ä conbustion in-r moEore a rruldo organ1co 
terne usag6

N organieehe vloeistofmotor - absence de bruit  et de l ib6ration

Da motor med frydende orsanisk --,-  1l:1*"- i?.: :T::":-^^
brendstof 

- ma1g encore nurElPres lnconvent-enEs
(coGt, toxici t6 et r isque de d6conpo-
e i t ion  du  f lu ide) .

(rrr/578/72, 24)
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3208 F moteur l{arren Moteur peu polluant.

E l{arren engine N6 de recherches sur lt6conomie de
carburant ce type de noteur est in-

D Warren-Motor t6ressant par l ram6l io lat ion de

I  motore l , Iarren :?" ' ! " : : io l  
qul i l  permet d|obcenir ,

d ' ou  1 I  s ' enau tE  une  d1m lnuE1on  ce
N Warrenmotor la pol lut ion.

Da Warrenmoror 
(rrr/578/72' 25)

3209 F moteur ä suralirnenteur en air
sur l r6chappement

E

D motor rnit Turbo-Abgaslader

I  motore con sovral imentatore
drar ia sul lo sceppemento

N motor met drukvulling op de
ui t laat

De motor med turbolader

3210  F  mo teu r  ä  gaz  l i qu6 f i 6

E l iquid gas engine

D Flüssiggaanotor

I  notore a gas Liquefat to

N vloeibaar gesmotor

Da Eotor med flydende gas

32ll F moteur pol.ycarburant l,totore ed accensione per compressione
capace di uti.LLzzare una grande veriete

E muJ'El tuer engrne 
di  cmrbust ib i l i  :  dal  g" to l io a l la ben-

D Vielstof fnotor  z ina,  a l  cherosene per turbine a gas,

E motore pol iconbust ib i le a miscele d i  esei '

motore poricarburante 
(rSEDr' v'II' 7-318)

N mul t i - fuelmotor

Da f lerstofmoEor



F

E

D

I

mptor d iesel  "dual- fuel t t

dual-fuel engine

Zweistoffmotor

motore  D iese l -gas
motore t tdual- fuel t l

duat -fue lmot or

dobbe1t-brends tof motor

moteur ä vapeur

steam engine

Dampf (kolben)motor
Verd ampf eruro tor

motore a vapore

s toonrnotor

dampmot or

moteur Diesel  am6l ior6

improved diesel  engine

verbesser te r  D iese lmotor

mo to re  D iese l  m ig l i o ra to

verbeterde dieselmotor

fo rbedre t  d iese lmotor

moteur Diesel  ä chambre de
turbulence

I,li rbe lkanune r-D i e s e lmo t o r

motore DieseL a camera di
turbolenza

ürerve lkamer- (d iesel)notor

diesel"motor med hvirvelkannrer

- 2 2 1 -

A modi f ied Dieeel  engine,  capabLe 3212
of burning not onLy l iquid fuel,
but  l iquid together wi th gaseous
fue 1 (up to 40 7. gaseous fue 1) .

(DELNG, L4/72, W 39 )

Machine fa isant  part ie du groupe 3213
des moteurs ä combust ion externe.

(UITP 1- )

Moteur ttnon-polluantft avec les
avantages suivants :

souplesse et  puissance ä bas rägine
rendement maximum Gquivalent ä un
moteur ä cmbustion interne usag6
absence de brui t  et  de l ib6rat ion
droxyde de carbone

mais encore mult iples inconv6nients
(rendement g lobal  assez fa ib le,  d i -
mens ion ,  po ids ,  6 tanch6 i t6 ,  g ra issage '
r6sistance au Bel ,  d6marrage) .

( r r r ,75B/72,24)

Plus ieurs  p ro j  e ts  en  cours  I  p .  €x .  z  3214
Introduct ion du gaz naturel .  1- iqu6f i6
cortrne earburant, courpl6t6e Par un
ef for t  important  d t  isolat ion phonigue.

(EXP), 21o )

Irlenrelkasrermotoren kenmerken zich 3215
door een gedeelde verbrandingsruimte
met wi jde verbinding der delen.  In
de ttvoorkamertt wordt een krachtige
werveting opgewerkt, waardoor de
brandstof  en de v lam snel  verspreid
worden. Aldus verkri j  gt nen een
gel i jkmat ige verbranding.  Het ont-
s tek ingsu i ts te l  i s  zeer  kLe in .

(srumo r, 669)
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32t 6

32t 8

F

E

moteur  D iese l  ä  p r6chambre

i n d i r e c t  i n j e c t i o n  d i e s e l
engine

Diese lmotor  n i t  Vorverbren-
nungsraum

m o t o r e  D i e s e l  a  p r e c a m e r a
(d i  combust ione)

d iese lmotor  met  voorkamer

dieselmotor med forkammer
forkannermotor

moteur  D iese l -6 lec t r ique

Diese l -e lec t r i c  eng ine

Diese l -e lek t r i scher  Ant r ieb

mo to re  D iese l  - e l e t t r i co

d ie  se  le lek t r i  sche motor
d iesele lektr i  sche aandr i jv ing

d iese le l ek t r i s k  mo to r

moteur  ro ta t i f
moteur  ä  p is ton  ro ta t i f

ro ta t ing  p is ton  eng ine
ro tary  p is ton  eng ine

Ro ta t i onsko lberrmas chine
(ruol)

motore a combust ione rotat iva
motore  (a  p is tone)  ro tan te
motore rotat  ivo

roterende zuigermotor
kring zuigermot or
ro tat iemo tor
schijvenmot or

drejestempel-notor
motor med rotat ionsstempel

D i e s e l  e n g i n e  w h e r e  t h e  f u e l  i g n i t e s
f  i rst  in a gmalt  chanrber in the cy-
l i n d e r  h e a d .  T h i s  d e s i g n  g i v e s  a
s l o w e r  p r e s s u r e  r i s e  ( a n d  h e n c e  l e s s
no ise)  and a  more  comple te  combust ion
(hence less  C0 and hydrocarbons) .

( N E S C r ,  2 . 7  . 7  0 ,  1 3  )

I 1  c q r b u s t i b i t e  ä  i n i e t t a t o  i n  u n a
preclrmera di  combust ione, comunicant.e
c o n  i l  c i l i n d r o  m e d i a n t e  u n o  o  p i ü

f o r i  d i  p i c c o l e  d i m e n s i o n i ,  u n a  p a r t e
de l  cosrbus t ib i le  b ruc ia  p rovocando un
r a p i d o  a u m e n t o  d e l l a  p r e s s i o n e  e n t r o
la  p recamera  che sp inge a t t raverso  i
fo re l l in i  la  r imanente  par te  en t ro  la
c€rmera  pr inc ipa le  ove  s i  comple ta  la
combus t  ione .

(rsqDr, rr, 7-3os)

Diese le lek t r i sch  bedeute t  in  der  Fahr -
zeugtechnik Kennungswandlung und Kraft-
le i tung durch  e lek t ro techn ische E in-
r i ch tungen.  Der  D iese lmotor  t re ib t
e inen Stromerz€:uger,  dessen Leistungs-
abgabe geregett  werden kann. Die
Treibräder (oder der Propel ler)  werden
durch Elektro,rnotoren angetr ieben.
( Schienen-D ie se 1 -Tr iebf ahr zeuge und
e lek t r i scher  Sch i f f  san t r ieb)  .

( LUEG, Xrr, L33 )

SamsreLbegriff  ,  unterteiLt in
I ) DrehkoLbensraschinen (Omcl , in denen

där Kolben um eine fegte Achse dreht
2) Kreiskolbenmaschinen (IOO{) worin der

Mittelpunkt des Kolbens eine kreis-
förnrige Bewegung aueführt (wie im
sog. I,IankeLmotor

3) Drehkolbenartige Unlaufkolbenmotoren,
(DU) , wobei sich Iblben und Gehäuse
um dieseLbe feste Achse drehen

4) Kreiskolbenartige Umlaufkolbenmaschinen
(KU),  deren Gehäuse um eine feste
Achse dreht und deren Kolbenmittel-
punkt  e inen Kreis beschreibt .

( LANGH, 53 )
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F moteur l^lankel

E l.tankel engine

D l,Iankelmotor

I  motore Wankel

N I'Ianke lmotor

Da ltranke 1-qto t,or

- 2 2 3 -

Moteur ä piston ä mouvement rotatif  3219
invent6 par 1 | ing6nieur llankel .
Systäme moins pol luant .  Avantage :
po ids  e t  vo lume r6du i ts ,  peu de  v i -
b ra t ions ,  n iveau sonore  a f fa ib l i .
Inconv6nient : encore trop polluant.

( nr/57 B/7 2, 25 )

Kreiskolbenurotor ,  dessen exzentr isch
gelagerter  Läufer  (Dreieck mit  kon-
vexen Seiten) bei der Bewegung im
trochoidenförnigen Gehäuse jewei ls
voneinander getrennte Räume veränder-
l i cher  Grösse b i lde t ,  in  denen der
Arbei tsprozess nach dem Schema des
Vier Laktverfahrens abläuf t .

( DUDEN )

.  ROTART PISTQH'/ (aoro n)

S TA TiO I,'ARY
G€AR

P ! STON fLA NK
trfc6'ss

f l5/#6
ATINULUS

ll;anl;ci errylr*

I{anke lmotor met 2 schi jven.
(DELNG, 51/7s )

3220

chemises  d 'eau

a l lumage-d€ten te

En haut, cycle 4 temps du moteur Wankel.

E XHAU ST
P C R T  

\

F

E

D

I

N

D a

öchappenrer r t

,tAiER -\!__.
JACKET'

CTLiNCEN

sPÄ,Pflli$ FiuG

bi  rotor

Zweis c he i ben-tlanke lmo t or

motore birotore [,Iankel

b i ro to r

I{ankelrnotor med to set arbejds-
e lementer
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3221 F moteur ä charge stratifi6e Neuartiger Motor, der beeonders gün-

E proco-engine -:-119",,119':Y:'::^::::::l:'".:::-1P
progrmed combuet ion engine 

wrrd uber e ln geaonderces l t lnress-

ltritiriea charge engine ä::i::r"iä"F::l:F;_T;;:;":i::;",r,
D Proco-Motor hohen Kraftstoffanteil) in einen Vor-

Motor nit programnierter verbrennungsraum gebrachc, daa dann
Verbrennung entzündet wird und seinereeite das

Schichtlademotor nagere Genisch in Hauptverbrennungs-

r  mo to re  a  g t r a t i f i caz i one  d i  
r aum en t zünde t '  

t , ^q  ,  11  az  ?< l
c a r i c a  

t L  d . t  '

N strat i f ied charge motor

Da motor med lagdelt ladning

3222 F chambre de conbustion prin-
c ipale

E oain courbustion chanber

D Heuptverbrennungsraum

I camera di cornbuatione prin-
c i pa le

N hoofdverbrandingskamer

De egencl igt forbrendingekamner

3223 F prächambre de conbustion

E conbustion pre-charnber

D Vorverbrennungsraum

I precamera di costbustione

N (verbrandings)voorkamer

Da (f orbrerrdinge ) f orkmer
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F propulsion hybride Dtinnombrables solut ions possibles 3224

E hybrid propulsion l ' i1."0"" hybride 6quip6 d,un groupe
D Hybridantr ieb 6lectrogöne ä noteur Diesel et de

kombinierter Äntr ieb batteries

I propulsione ibrida 
- nodäle ä plusieurs moteurs' donE

N hybride aandrijviig(svorm) 
P'ex' un ut""ttnr"friträiri,"iäf"*'

gemengd voor Estuwingssys teem

Da kombineret  f remdri f tssystem

F moteur  hybr ide

E hybr id engine
dua l - f ue l  s ys tem

D Hybr id -Motor

I  motore  ib r  ido

N hybr ide  motor

Da hybr id-moLor

I ' lo teur apte ä fonc t ionner avec plu-  3225
s ieu rs  co rnbus t i b l es .
Exemple  :  Iu lo teur  D iese l  t tdua l  fue l t l
marchant avec fuel  et  gaz de r6cu-
p6 ra t ion . (Cami ons mdthanier s ) . Le
taux de fuel  peut  var ier  entre I  002
e r  5 2 ,

( tne,  rvr  3,33235)

D'
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3226

3227 F

E

Da

F

E

D

I

N

Da

moteur 6Lectr ique

electr ic  motor

E lektr omotor

motore  e le t t r i co

e lek t r i sche motor
elektromotor

e lek tromot or
e 1-mot or

moteur t r iphas6

three-phase (induc t ion)motor
three-phase a1 ternqrotor

Drehs trosmotor

motore t r i fase

d raais troomrotor
dr ie fas ige  motor

d rej estr$msmotor

Aus Ständer und Läufer aufgebaute
e lek t r i sche Masch ine ,  in  der  e lek-
tr ische Arbeit in mechanische Ar-
beit ungewandelt wird. Die Umwand-
lung beruht auf der Kraftwirkung
zwischen einem s tromdurchf lossenen
Leiter und einem Magnetfeld

(RLNT, BR)CK, V, 423 )

Groupe de moteurs non polluants ni
,b;gyan!s, dont la mise au point
op6rat ionneLl ,e d6pend essent ie l le-
ment des problämes de t fapprovis ion-
nement en 6nergie.

( n r / 5 7 9 / 7 2 , 2 5 )

Motor,  dessen drei  ruhende I , I ick lungs-
stränge an Dreiphasenstrom ange-
schlossen werden, wodurch ein t ln-
laufendes magnet isches Feld,  e in
sog.  t tDrehfeldt t ,  erzeugt wird.

Es gibt Drehs troumotoren al s Asyn-
chronmotoren, Kmmutatormotoren und
Synchronmot oren .
a) Die Asynchronmotoren gliedern
sich in Käfigläufernotoren und
Sch le i  f  r ing 1äuf ernotoren .
b ) D ie Koumut at ormo toren , d ie d en
Vorte i l  e iner verLustLosen Dreh-
zahlregelung haben, werden für
Nebenschlus s- und Reihenschlussver-
ha l ten  gebaut .
d)  Die Synchronmotoren,  d ie stets
mit Synchrondrehzahl umlaufen, haben
gegenüber den Asynchronmotoren neben
der starr  an die Netzfreguenz gebun-
denen Umtaufgeschwindigkeit folgende
Vorte iLe :  lJegfal l  des Magnet is ie-
rungsstromes, oder sogar L ieferung
von Magnet is ierungsstrom an das Netz,
(bzw. den Akkumulator ) grössere
tlberlastbarkeit, geringere Enrpfind-
l ictrkeit gegen Absinken der Spannung,
etwas höherer l{ irkungsgrad und die
Mögl ichkei t  e ines grösseren Luf t -
spa l t es .

(RINT )

D

I

N



F moteur asynchrone

E asynchronous motor

D Asynchronmotor

I  motore asincrono

N asynchroonmotor

Da asynkron motor

F  moteur  ä  induc t ion

E induc t ion  motor

D Indukt  ionsmotor

I  motore ad induzione

N induct iemotor

Da indukt ionsmotor

F  mo teu r  ä  co l l ec teu r

E eommutator  motor

D Kommutatormotor

I  mo to re  a  co l l e t t o re

N col  lec tormot or
c omnu t at ormo t or

Da konunu t at ormot or

D a

co l  lec  teur

conunutator
c o l l e c t o r

Kournrt ator
Ko1 lektor
Stromwender

c o l l e t t o r e

co l  lee  to r
c ommut at or
s troonwi s se l aar

konmutator
s tr0mvender

- 2 2 7 -

Indukt ionsmaschine (Drehstrom oder 3228
h lechse ls t rom)  d ie  mi t  un tersynchro-
nen Drehzah len  läu f t .

(LUEG, rr, 26)

Synonlmr für  Indukt ionsmotor.

( c f .  m o t e u r  t r i p h a s 6 ,  t e x t e  s o u s  a ) ) .

( I^ Iechsel-  oder Drehstrom-)Asynchron- 3229
motor ,  dessen h l i rkung darauf  beruh t ,
dass  Le is tung vom Ständer  au f  den
Läufer oder umgekehrt  durch ein mit
der Ständer-  und der Läuferwicklung
ve rke t t e tes  magne t i s ches  Fe ld  ( du rch
Induk t ion)  über t ragen w i rd .

(LUEG, rr, 256 )

t r Iechsel-  oder Drehs t ronrnoEor ,  der 3230
mi t Koumut ator ( St romwender , Ko 1lek-
t o r )  ausge rüs te t  i s t .  E i n  G le i chs t rom-
motor  w i rd  se l ten  a ls  K .  beze ichnet ,
we i l  f ü r  G le i chs t rom de r  K .  se l bs t -
vers tänd l i ch  i s t .  Dennoch gehören
d ie  G le ichs t ro rnmotoren  na tür l i ch
auch ztr den Konnnutatormotoren . (R1NT )
( c f . )  m o t e u r  t r i p h a s 6 ,  t e x t e  s o u s  b ) ) .

Der  Kommuta tor  i s t  e in  Te i l  des  3231
Ankers  gewisser  e lek t r i scher  Ma-
schinen,  der zusamnen mit  den auf
ihm schte i fenden Bürs ten  (Sch le i f -
koh ten)  bewi rk t ,  dass  in  jeder  Spu le
der Läuferwicklung der Strom sprung-
haf t  geänder t ,  me is tens  gewendet ,
w i r d .

(LUEG, rr, 293)

F
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3232 F

E

D

I

N

D a

3233 F

E

D

I

N

D a

3234 F

3235

moteur synchrone

synchronous motor

Synchronmotor

motore  s incrono

synchroonmotor

synkron motor

moteur de t , ract ion .ä courant
a l te rna t  i  f

a l ternat ing current  dr ive
motor

I,trec hs e 1 s t romf ahrmot or
I^Iec hse 1 s t rombahnmot or

motore per t razione a corrente
a l t e rna ta

wi s se 1 s t room- t rac t  iemo tor

vek se 1s t rÖmsb anemo t o r

moteur  de  t rac t ion  ä
cont inu

d i rec t  cur ren t  d r ive

G 1 e ic h s t romf ahrmo E or
G1e ichs t ro'mbahnmo tor

motore  per  t raz ione
c ont inua

courant

motor

a  cor ren te

Für Ein- und Mehrphasei l r reehselstrom
geb au te l. lech se 1 s t romma schine mi t
e i n e r  D r e h z a h l ,  d i e  i n  e i n e m  f e s t e n
Verhä l tn is  z t l :  Netz f requenz s teh t  .

haeh BRocK, xvrrr, s?o )
( c f  .  mo teu r  t , r i phas6 ;  t ex te  sous  c ) ) .

I {ecl rselstrom-MoEor mit  den für
Fahrvorgänge erf  order l ichen Eigen-
scha f t en .

( r,unc, xrr , ffi )

Gleichstromrnotor  mi t  für  Fahrvor-
gänge günst igen Kennl in ien.

ftDrz, L4/70, 980
& LUEG, Xrr, $)

Moteur dont les deux enroulements
( le  s ta to r  e t  le  ro to r )  son t  par -
courus par le mäme courant.

(coo)

Motor,  der bei  Ausnutzung der
Feldschwächung eine Drehzahl-
Drehmoment-Kennlinie von hyperbo-
Lischem Charakter  hat ,  und damit
e in Verhat ten,  das beim Verbren-
nungsmotor mi t  Hi l fe des Getr iebes
und der Gangschal tung erre icht  wird.
Nachteil ;  Bremgbetrieb nur durch
Umschal tung.  Dadurch ent fä l1t
kont inuierl icher t lbergang vom
Treiben zum Bremsen.

(ELEK, L L1_ )

N ge l i j ks t room- t rac t iemotor

Da javns tr@msbanemotor

D

I

moteur 6 leetr ique ä courant
cont inu  ä  exc i ta t ion  en
s6r ie

d i rec t  cur ren t  e tec t r i c  motor
w i th  exe i ta t ion  in  ser ies

Gle ichs t rom-Reihenschlus smotor

motore  e le t t r i co  a  cor ren te
cont inua con ecc i taz ione
in  ser ie

g e 1 i j k s t r ooms er i emo t o r
gel i  j  ks t roonmotor me t  ser iebe-

kracht ig ing

jarrns tromsseriemotor med serie-
magnet iser ing

Da
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E

D

I

moteur  6 lec t r ique ä  courant
cont inu  ä  exc i ta t ion  s6par6e

sepa ra te l y  exc i t ed  d .  c .  f t o t o r

f  remderregter  Gle ichs Lronunotor

mo to re  e l e t t r i co  a  eo r ren te
con t i nua  con  ecc i t az i one
separa t  a

ge l i j ks t roonunotor  met  a fzonder l i i ke
bekracht iging

onafhankeli j ke bekracht iging

jevnstr$msmotor med separatmagne-
t  i  se  r ing

Motore i1 cul clrculto di eccita- 3236
zione ä al imentato da una sorgente
ind ipendente  d i  energ ia  e le t t r i ca
a  c . c .  e  qu ind i ,  va r i ando  i  vaLo -
r i  de l le  tens ion i  d i  a l imentaz ione
si  puö ot tenere una vasta gamna di
cara t te r is t i che  meccan iche.  Quest i
motor i  vengono perc iö impiegat i  in
que i  cas i  ne i  qua l i  e  necessa r i a
una grande f less ib i l i tä  d i  fun-
zionamento.

ft,|)NDA, Vf f , S7 )

Synchronmotor kleiner Leistung 3237
ohne Läufererregung, der am
Umfang entsprechend der PolzahL
aufge f räs t  i s t i  An tau f  asynchrooo
Die t r l i rkungsweise des R. beruht
au f  dem Bes t reben  des  Läu fe r s ,  s i ch
mi t  se inen Po len  in  d ie  Achse des
umlaufenden Ständerdrehfeldes zE
s te l l eno  B le i b t  de r  Läu fe r  h i n te r
d i ese r  S te l l ung  zu rück r  so  en t -
wickel t  er  e in t re ibendes Drehmo-
ment,  das t tReluktanzmomenttr  .

(LUEG, VII + Wn)

La machine homopolai re const i -  3238
tue un type part icuLier  de machine
synchrone dans laque1l.e L r enrouLe-
ment t r iphas6 ainsi  que l ,  t  enroule-
ment  d rexc i ta t ion  a l iment6  en  cou-
rant continu se trouvent mont6s
sur  la  par t ie  f i xe  de  la  mach ine .
Le  ro to r  dente tö  p rovoque,  Lors -
qu t i l  tourne  dans  l renrouLemenE
t r iphas6 du  s ta to r ,  des  f luc tua-
t ions du f lux magn6t ique,  donnant
l ieu  ä  une tens ion .  La  par t ie
t ou rnan te  es t  en  ac i e r  mass i f ,  e t
ne coirnporte aucun enroulement, de
sor te  qu f  e l le  permet  l remplo i  de
t rEs  g randes  v i t esseE  de  ro ta t i on .

(sruz, 45/7 L, L20 )

Da

F

E

moteur ä rEluctance

re l uc tance  mo to r
var iab le - re luc  tance

Reluktanz-Motor
Motor  mi t  veränder l i cher  Re luk tanz

motore  a  r i lu t  tanza (var iab i le )

r e l uc tan t i emo to r
mo to r  me t  va r i abe le  r e l uc tan t i e

reluktansmotor

moteur  homopo la i re

homopo lar  motor

Gle ichpo lmoüor

motore  omopo lare

homopota i re  motor

unipolarmotor

(var i  ab 1e )

motor

I

N

D a
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3239 F moteur r6versible liotor niB etufenloser Veränderung der

E reversible notor :::1";:l."ffuriilti*l.rlt;"iä:"rii:;_
D Reversiermotor tungen. Itirkt bremsend und 4ntreibend.

r notore revereibile 
(alEG' v' 662)

N zwenkmotor
omkeerbare motor

Da omstyrbar 'notor
reverserende notot

3240 F rrroue dlectriquelt Bei bestimtten elektrisch angetriebe-
moteur 6lectrique 1o96 dans nen l{agentypen verqrendeter Uotorö Der

la roue Antriebstnotor ist in die Radnabe ver-

E motor fitted inside the wheel legt, wodurch eine sehr robuste und

hub Platzsperende Antriebseinheit erreicht

D Nabenanrrieb ::;i:.:i",$:"f::"i:i*lt::i:il":::;
Nebermotor ein Lenken ernöglicht.

r ruote propuleiva 
(LUEG' xr' 103)

N in het wiel gemonteerde elek-
t?omotor

Da newrotor
navfrendrift

3241 F alinentation rnixte Kombinierte Energieversorgung eines

E nixed power supply :*'$::.1ffil:i:.::: 
schleifleitung

D genischte Energiespeisung (UITP 2)

I  a l imentazione mieta

N gemengde voeding
gemengde energiebevoorrading

Da blandetenergi forsyning
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Da

Da

I

N

al , imentat ion des v6hicules 6l .ec-
t r iques  par  inver t i sseur
(avec ut i l , i  sat ion de thyr is-
t o r s )

pohrer supply to e lectr ic  vehic l ,es
by the invertor  system

Speisung der Elektrofahrzeuge
dur ch das Invertor-Sys t,em
(mi t  Thyr is to rs teuerung des

Motors )

a l imentaz ione de i  ve icoL i  e l ,e t -
t r i c i  med ian te  inver t i to r i

voedirg van de elektr ische voer-
tu igen door een invertorsysteem

energi forsyning af  e l -b i l  med
ensret teranleeg

a l imenta t ion  du  v6h icu le  6 lec t r ique
par  c i rcu i ts  induc t i f s  ä  haute
fr6quence plac6s sous la chaus-
s6e

pohrer supply Eo the eleetr ic  vehi-
.c l .es  by  I {F ' induc t ion  c i rcu i ts
under the road

Speisung der Elekt , rofahrzeuge durch
Hoch f requen z -Induk t i onskre i se
unüer der Strassendecke.

voeding van de elektr ische voer-
tuigen door hoogfrekwente
induktiekringen in het wegdek

ener gi f or syning af e 1 -bi 1 ued
hO j f rekvent induktionskreds-
10b under vejbelagningen

Al. imentat ion Electr ique des v6hi-  3242
cules ä part i r  d fun cat6naire ou
d run  ra iL  de  contac t ,  avec  t rans-
fo rmat ion  de  l r6nerg ie  6 lec t r ique
ä bord du v6hicuLe par un inver-
t i sseur  s ta t ique ä  Ehyr is to rs .

( GOD)

3243
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turbine ä gaz

gas turbine

Gas turb ine

turb ina  a  gas

gas turbine

gas  tu rb ine

turbine ä Baz ä c i rcui t  ouvert

open-cycle gas turbine

Gasturb ine  mi t  o f fenem Kre is -

P rozess

turb ina  a  gas  a  c i rcu i to  aper to

n ie t - regenererende gas turb ine
open gas turb ine

gas turb ine  med äbent  k reds l@b

turb ine  ä  gaz  ä  c i rcu i t  fe rm6

c losed-cyc le  gas  tu rb ine

Gasturb ine  mi t  gesch lossenem
Krei s 1 auf

gesch lossene Gasturb ine

turb ina  a  gas  a  c i rcu i to  ch iuso

gasturb ine  met  ges lo ten  k r ing loop
regenererende gasturbine
gasturbine met regenerator

gasturbihe med lukket  kredsl$b

I'loteur non
du groupe
externe o

pot luant  fa isan t  par t ie
des moteurs ä combust ion

(Br)

Turb ines ,  we lke  door  een ander  gas

dan stoom worden aangedreven. Men

k a n  z e  i n d e l e n  i n  u i t l a a t g a s t u r b i n e s
(aangedreven door  de  u i t laa tgassen

van een verbrandinge (zuiger)motor)

en verbrand ings turbines .
(srnrw, 657 )

In  the  open-cyc le  gas  tu rb ine ,

t h e r e  i s  n o  r e c i r c u l a t i o n  o f  w o r k i n g

medium wi th in  the  Power  P lan t ,  the

in le t  and exhaust  be ing  oPen to  Ehe

atmosphere  o  S imPle  cont ro l  and

s e a l i n g  s y s t e m .
(GnAW, Vr, 66)

I n  t h e  c l o s e d - c Y c l e  g a s  t u r b i n e ,

essent ia l l y  a l l  the  work ing  med ium

( e x c e p t  f o r  s e a l  l e a k a g e ,  b l e e d  l o s s ,

and any  add i t ion  or  ex t rac t ion  o f

work ing  med ium fo r  con t ro l  Purposes)
i s  c o n t i n u o u s l y  r e c y c l e d .  H e a E  f r o m

a  s o u r c e  s u c h  a s  f o s s i l e  f u e l  ( o r

p o s s i b l y ,  n u c l e a r  r e a c t i o n )  i s  t r a n s -

f e r r e d  t h r o u g h  t h e  w a l l s  o f  a  c l o s e d

h e a t e r  t o  t h e  c Y c l e .  T h e  c l o s e d

cyc le  can be  charged w i th  gases

other  than a i r ,  such as  he l iumr  car -

b o n  d i o x i d e  o r  n i t r o g e n .
(GRAW, V, 66)

I

N

D a

F

E

D

I
I

N

D a



- 2 3 3 -

F tu rb ine  ä  a i r  chaud e t  ä  c i rcu i t
ferm6

E c losed-cyc le  ho t ;a i r  tu rb ine

D He iss lu f t tu rb ine  mi t  gesch lossenem
Kre is lau f

I  t u rb i na  ad  a r i a  ca l da  a  c i r cu i t o
ch iuso

N hrarmelucht turbine met gesloten
kr ing 1 oop

Da varmluf tsturbine med lukket  kreds-
lou

3247

F turborEacteur ä double flux Luftstrahltriebverk, in den die 3248

E ducted-fan turbinr 
Luft vor Eintritt in die Brenn-

I en8Ine 
kaumer von einen Turboverdichter

D ZseietrorTl-Triebwerk verdichtet wird, den eine m Br€nn-
Zweistrm-Turboluftgtrahltriebwerk kameraustritt und vor der Aussträn-
Zweikreistriebwerk düse angeordnete Turbine antreibt.
Zweikreiser Diese entz ieht  der verdichteten
Bypass-Triebwerk und erhitzten Luft nur soviel Ener-

I turbofano gie vie zr.na Antrieb des Verdich-

turbomotore a doppio rlusso ::i:r::iäi:lltil,ill:;;e r{irr-
N tunn€lschroefturbine schaftlichkeit und Regelbarkeit

Da reakcionsmoror med bypassarrang.'"". älllrlili"rll".lfä::';:ü:::lilt
in  e inen heissen Zentralst rm utrd

. einen zum Zentraletron koaxialen
und diesen teilweise ringförmig
unschliessenden kalten Uantelstrou
aufgespal ten is t .

(LUEG, Vrr, $4)

F turbine l in€aire

E l inear turbine

D Linearturbine

I turbina Lineare

N l ineaire turbine

Da l ineerturbine

3249

(30)





F

E

aecumul ateur

s to rage ba t te ry
ac cumu 1 at or

Akkumu lat or

accumulatore

accumul ator

akkumutator

ba t t  e r i e

bat  te ry

Bat t  er  ie

ba t  t e r  i a

ba t t e r i j

ba t  t e r i

ba t te r ie  d  I  accumula teurs
bat te r ie  seconda i re

secondary  s to rage ba t te ry
accumulator  bat  tery

Sekundärbat  ter ie
Akkumu 1 a t oren-Bat te r ie

ba t te r ia  d i  accumula tor i

accumu t at or enba tt er i  j
accubat  t  e r  i j

akkumu 1 at orb at te r i
sekunderbat, teri

accumulateur perf ormant
(vo i  tu re  6 tec t r ique)

high-perf  ormance bat  tery

Leistungsakkumulator

accumulatore ad al te prest ,azioni
accumuLatore di  a l to rendimento

sterke aecumulator

akkumulator med h0j ydel,se

- 2 3 5 -

Ein Akkumulator  is t  e ine galvanische 3250
ZelLer w€lche die in den Elektroden
gespeicherte chemische Energie bei
einer Entladung abgeben und nachfol-
gend durch einen Ladevorgang wieder
aufnehmen kann.

( ELEK, 84 )

A dävice which t ransforms chemical  3251

energy  in to  e lec t r i c  energy .  The
term is  usua l ly  app l ied  to  a  g roup
of  two or  more  e l "ec t r i c  ce l l s  con-
nec ted  t oge the r  e l ec t r i ca l l y .  I n
c ormon usage the term bat tery i  s
a l so  appL ied  t o  a  s i ng te  ce l l  such
as  a  f l ash - l - i gh t  ba t t e r y .

(GRAW, rr, 11.8)

Zusammenschal tung mehrerer galva- 3252
nischer Zel len (Akkumulatoren) .

( BROCK)

There  are  two types  o f  ba t te r ies  :
p r ima ry  ba t t e r i es  cons t ruc ted
so that  only one cont inuous or
in te rmi t ten t  d ischarge can be
ob ta ined ,
secondary types ,  construc ted so
tha t  they  may be  recharged,  fo l -
low ing  a  par t ia l  o r  comple te
d i scha rg€ ,  by  t he  f t ow  o f  d i r ec t
current  through them in a d i -
rec t ion  oppos i te  to  the  cur ren t
f l ow  o r  d i scha rge .

( GRAI,I, rr , 1L 8 )

3253
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3254 F accumulateur de d6nrarrage (B1ei-)Akkumulatoren, die bein Anlassen
von Kraf tfahrzeugen verrtendet werden.E SEartef  bat terv

.  : : - - '  Gleichzei t ig d ienen s ie zur Speisung
DoosEer baEtery 

der gesamtei  e lekcr ischen Anlagen.
D Anlasserekkumulacor (Beleuchtung, Zündung usw.).

StarterbatEerie (LUEG, If, 55)

I accumulatore di awiamento

N star tbst ter i j

Da star tbat ter i

3255 F bat ter ie- tampon

E buf fe r  ba t te ry

D Puf fe rba t  te r ie

I  bat ter ia tampone

N buf fe rba t te r i j

Da pu f fe rba t te r i

3256 F  ba t te r ie  de  t rac t ion

E drive battery

D Traktionsakkumulator

I  ba t te r ia  per  t raz ione

N  t r ac t i eba t t e r i j

Da t rakt  ionsbat ter  i

3 2 5 7  F  b a t t e r i e ( ä p t r a q u e ) b 1 i n d 6 e

E amoured bat tery

D Panzer (p la t ten)ba t te r ie

I  ba t te r ia  a  p ias t ra  r in fo rza ta

N pantserba t te r  i j

Da  panserbat  te r i

A k k u m u l a t o r b a t t e r i e ,  d i e  G l e i c h s t r o m -
g e n e r a t o r e n  o d e r  e i n e r  G l e i c h r i c h t e r -

a n l a g e  p a r a l l e l  l i e g t  u n d  s t e t s  i n

aufge ladenem Zustand geha l ten  w i rd .

S ie  ha t  den Zweck ,  s iöh  be i  au f t re -

t e n d e n  B e l a s t u n g s s p i t z e n  a n  d e r  L i e -

f  e rung der  G le ichsEromle i  s tung z t r

b e t e i  1  i g e n .
( RINT )

K o n t e x t  :  I n  e e n  h y b r i d e  i n s t a l l a t i e

I6üäFeen verbrandingsmotor v ia een

b u f f e r b a t t e r i j  s t r o o m  a a n  e l e k t r o m o -

t o r e n  o p  d e  w i e l e n .
( D E L N G , 5 L / 7 3 ,  1 o o 8 )

B a t t e r i e  d  I  a c c u m u l a t e u r s  d e s t i n 6 e  ä

a s s u r e r  l a  t r a c t i o n  d e s  v 6 h i c u l e s

. lect r iques '  
(cEr,  so-zo-oss)



F

E

accumulat,eur de c hateur

ther:ural energy storage
sys tem

(e lec t r i c )  heat  accumula tor

t{ärme speicher
E lektrowärme speicher

accumulatore ternieo

warmte ac cumul at or

varmeakkumulator (e lektri  sk)

c al oduc

heat  p ipe

tJärme( le i t ) rohr

tubo termovettore

warmteafvoerbui s
warmtepi j p

varmer0r

accumulateur ä äLectrotyte non
aqueux

non-aqueous electro lyte
bat t  e ry

Akkumulator nit nichtwäeerigem
Elekt  ro ly ten

accurrulatore ad elet t ro l i to non
ac quo so

accumulator  met n iet-*rater ige
e lek t ro ly t

akkumulator med ikke-vandholdig
e lek t ro ly t

237 -

In Analogie zum Akku, der nit elek- 3258
trochemischer Energie geladen wird,
wird der t{ämrespeicher mit thermi-
scher Energie geladen. Der t r { .
besteht  aus einem Behäl ter  mi t  e inem
Material, das Wätrne auf nehmen und
wieder abgeben kann. Dabei igt zu
unterscheiden zwischen
a) Materi a1 ien , d ie be i Enrärmung

und Abkühlung keine Phasenände-
rung er fahren.  Dabei  spie l t
ledig l ich die sog.  " fühlbare"
I.Iärme eine Rolte, das Produkt
aus der spezi f ischen l {ärme dee
I'faterials und der Temperaturän-
derung.

b) Material ien, die bei Erwärurung
und Abkühlung Phasenänderung
er fahren.  H ie rbe i  sp ie l t  d ie
rf l  atent ett Wärme e ine Rol le z ,B .
bein Sclmelzen und l,I iederstarren
e ines  Ma te r i a l  s .

(ELEK, 144 )

The heat pipe is an empty eylinder 3259
absorbing heat at one erd by vapo-
r iza t ion  o f  a  l iqu id  and re teas ing
heat at the other end by condensa-
tion of the vapour; the l iquid re-
turns to the heat absorbing end by
capi l lar i ty  through a capi l lary
structure cover ing the internal  face
of  the cyl inder.  The heat  t ransfer
o f  a  heat  p ipe  may be  101000 t imes
or more higher than that  of  copper
o r  s i l ve r .

(GRAW, rX, 199 )

Groupe d I accumulateurs coatprenant 3260
le systöme d | 61ec trol.yte organique
ä .tempErature amb iante et le sys-
täme des sels fondus ä haute tem-
p6ra ture .

(rrr/758/72, 30)
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pi le ä ätectro l ,y te fondu
accumulateur all( sels fondus

ä haute tempärature

fuaed el ,ectro lyte celL
high-teuperature motten s aLts

storage bat tery

Ilocht emp e ra ture 1 ement
Akkumulator rnit bei hoher

Temperatur geschmolzenen
Salzen

p i l .a  a  e le t t ro l i  ta  fueo
accuurulatore a sali  fusi ad

alta temperatura

gesmoLten elektro lyt  ceL
accuunrlat,or met bi j  hoge

temperatuur gesmoLten
zouten

saL t sf,e l tebat te ri

6 lec t ro ly te  o rgan ique ä  tem-
p6'rature ambi ante

ambient temperature organic
e lec t r o l y t e

organ ischer  E lek t ro ly t  be i
Umgebungs temperatur

e le t t ro l i to  o rgan ico  a  tempe-
ratura ambiente

organische elektro lyt  op
omgeving st empe ratuur

organisk elektro lyt  ved om-
givende temperatur

accumulateur a lcal in

alkal . ine storage bat tery

atkat i  scher Akkumulator

accumulatore (ad elet  t ro-
t  i to)  a lcaLino

a lka t iaccu  (mu la to r )
a lka l i sche ba t te r i j

alkalisk akkumulator

A  c e l l  f o r  t h e  p r o d u c t i o n  o f  e l e c -

t rochemica l  energy ,  where  the

e l e c t r o l y t e  i s  i n  a  m o l t e n  s t a t e .
(cqr, 50-L5-070)

Systäme draccumula teurs  ä  6 lec t ro -
lyte non aqueux.
A l r6tude un accumulateur l i th ium-
chlore,  €t  un accumulateur sodium-
soufre .

( r r r / 758 /72 ,30 )

Sys täme draccumula teurs  ä  6 lec t ro -
lYte non agueux 

( nr /z sB /z z , so )

Groupe d  I  accumula teurs  t rad i t ionne ls

d o n t  l r 6 l e c t r o l y t e  e s t  c o n s t i t u 6  p a r

u n e  s o l u t i o n  a l c a l i n e .  L r u t i l i s a t i o n

d e  m 6 t a u x  t e l s  q u e  l e  n i c k e l  o u  l t a r -

gent  a  pour  cons6quence l raugmenta-

t i o n  d e  l e u r  p r i x  d e  r e v i e n t .'  ( r r r /758/72 ,29)
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F accunulateur ä air atnosph€rique Groupe dfaccuoulateura ä cathode 3264

E atnospheric air srorase bacrery :"":ffiij :*:ti::"u:l-'ä:*r5:'
D Akkumulator nit atnosphäriacher rea variantes ont une €nergie

Luft nasaique plue basse guravec le

I accumulaBore ed aria ahoeferica zinc'

N atmosferische luchtaccu(nularor) 
(rrr/758/72' 30)

Da akkumrlator ned atnosfarigk luft

F g6n6rateur ä cathode ä air

E ai r  cathode generator

D Akkumulat,or mit Luftkathode

I generatore a catodo ad aria

N generator met l .uchtkathode

Da akkumuLat,or med luftkatode

F accumulat,eur m6tal-air

E metel-a i r  bat tery

D lletall-Luf t Akkumulator

I accumul,atore metallo-eria

N metaal- luchtaccu (muLator)

Da metal-luftakkrrmulator

Systäme dtaccumuLateurs ä air 3265
atmosph6rique.

(rrr /758/72,30)

Hierzu gehören Eisen-Luft-, 3266
Caduriurn-Luf t und Zink-Luf t-
Systeme

(BT )

F accumulateur ergent-zinc Nouvelle pile de haute puiaeance. 3267

E eilver-zinc arorage ba*ery ;::ff"iii3:::":ii: i:r;i::'ä:to"
D Silber-Zink-Akkunulator zinc en poudre come conbuetible

r acc'mularore argento-zinco :|}:'":::ll:"3::"tttu 
drargent

N zilver-zinkaccu(nulator) coüt trEe 6lev6 ä cause de lruti-

Da aolv-zinkakkrmulator 
ligation de lfargeot'

a01v-zink barreri 
'' {scwt' 11n0' 134)
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3268 F

E

D

I

accumulateur ä oxyde drargent

s i l ver  ox ide  s to rage ba t te ry

Akkumulator mit Silberoxid

accumula tore  a l l  I  oss ido  d i
argento

zi lveroxyd e-accu (mu 1 a tor )

s 0 tvoxid akkumu lator

accumulateur t i thium-chlore

l i th ium-chlor ine storage
bat te ry

Li t hium -Ch 1 or -Akkumu 1 a t or

accumula tore  l i t io -c1oro

1 i thium-ch loor accu (mu 1 at or )

1 i thium-k lorakkumu 1 a t or

accumulateur nicke l-cadmium

nickel-cadmium bat tery

Ni cke 1-C admium-ts a t t er i e

accumulatore niche l-c admio

nikke 1 -cadmiumac cu (mu 1 a t or)

n ikke 1 -kadmiumakkurnu I a t or

accumulateur n ickel- fer

n icke l - i ron  s to rage ba t te ry

Nicke 1 -E i sen-Akkumu 1 ator

accumulatore nichel- ferro
accumutatore Edison

nikke 1-i j  zeraccu (mu la tor)

nikke l-j ernakkumu lator

Accumula teur  a lca l in  dans  legue l  1a

m a t i ö r e  a c t i v e  p o s i E i v e  e s t  c o n s E i -
t u 6 e  d r o x y d e  d r a r g e n t  e t  l . a  m a t i ä r e
ac t ive  n6gat ive  de  z inc  ou  de  cadmium.

(cqr, 50-20-035)

Accumula teur  du  sys töme ä  6Lec t ro ly te
non aqueux.
A c t u e l l e m e n t  ä  l r 6 t u d e  m a i s  v u  t e
c o ü t  d u  l i t h i u m ,  l e  p r i x  d e  r e v i e n t
e s t  p r o h i b i t i f .

( r r r /758/72 ,30)
Energ ie re iches  e  lek t rochemi  sches
Syqtem, das nur bei  höheren Tempera-
tu ren  (über  600oC)  mi t  Sa lzschmeLzen
ats  E lek t ro ly t  a rbe i ten  kann.  Da nur
mi t  e rheb l ichem Energ iever lus t  w ieder
auf ladbar ,  i s t  vorzuz iehen,  d ie  ver -
b rauchten  E lek t rodenmater ia l ien  nach-
zu fü1 len  (Ver f  ahren  der  t t regenera t i -

ven  Brenns to f f  ze l lenr t )  und den geb i lde ten
Elek t ro ly ten  ausserha lb  der  Ze l le  zu

resenerieren. Korr?;#ffrä;lt"*".

Accumula teur  a lca l in  dans  leque l  la
m a t i ä r e  p o s i t i v e  e s t  e s s e n t i e l L e m e n t
ä  base d thydroxyde de  n ickeL e t  La

mat iä re  n6gat ive  essent ie l lement  ä
ba se de cadmium .
Pu issance mass ique 61ev6e,  bonne
dur6e de  v ie ,  pas  de  prob läme de

d.charge ' 
(cEr, so-z.-oso )

Accrmru la teur  a lca l in  dans  leque l  la

m a t i ä r e  p o s i t i v e  e s t  e s s e n t i e l t e m e n t
ä base d rhydroxyde de nickel  et  la

mat iEre  n€gat ive  essent ie l lement  ä
base de fer '  

(cEr" so-zo-ozs)

N

D a

F

E

3269

3270 F

E

D

I

N

Da

,327.t F

E

D

I

N

D a

D

I

N
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F accumutateur n ickel-z inc

E n icke l -z inc  s to rage ba t te ry

D Nickel-Zink-Akkumulator

I  accumula tore  n iche l -z inco

N nikkel-z inkaccu (muLator)

Da nikkel-z inkakkumulator

327 2

F bat ter ie p lonb-acide Bisher e inziger wir tschaf t l ich t rag- 3273
accumulateur (acide) au plonb barer Energiespeicher.  Begrenzter

E lead-acid bat tery 
Akt ionsradius '

(wrz, 18/72, 1348)
D Bleibatterie A storage battery the electrodes of

Säureakkumulator nit Blei which are urade of lead and the elec-

r accurnularore pionbo-acido :li:ilffr:"::i;:" "t 
a solution or

" l:*ä::i::*iff1...,, 
(c,r" 50-20-015)

Da blyakkumularor
blysyrebatteri
bly ( svovl syre) akkumulator

F accumulateur sodium-soufre Accumulateur du eyscäme ä 6lectro- 3274

E sodium-sulphur storage battery 
lyte non agueux' 

( i l r /?5g/72, 31)
D Natrium-Schwefel-AkkumuLator Für diese Batterien müssen sehr

- -^1E- stabi le Behälter vorgesehen werden,
r accumuracore soolo-zorto die gegen die heissei und f lüsaigen
N natr ium-zwavelaccu(mulator) ReaktionsprodukteNatriun+Schwefel

Da natrium-svovlakkumulator korrosionsfe"' 
"'\brr*, no,

Zusätzl ich ist eine Heizvorrichtung
erforderl ich.

(ELEK, 94)

F accumulat ,eur z inc la i r

E  z inc-a i r  s to rage ba t te ry

D Zink-Luft-Akkumulator

I  accumulatore z ineo-ar ia

N z ink- luch tba t te r i j
z  ink- luehtce 1

Da z ink- luf tbat ter i

G6n6rateur ä cathode ä ai r ,_ 3275

Batter ie r6aLis6e au JaPon; avec
fa ib le  pu issance mass ique (donc

n6cess i tan t  une ba t te r ie  d taccu-

muLateurs nickel-cadmium Pour
l rappo in t  de  pu issance)  ma is  avec

une grande 6nergie massique.  CoGC
et dur6e de v ie encore inconnus.
Technot.ogie originale r encore au

stade de d6veloPPement.
( rrr/7 58 /72, 52 )

13 l )
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Da

F
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g6,n6rateur 61ec trochimique
sec ond aire

secondary electrochemical
generator

sekundärer elektrochemischer
Stromerzeuger

generatore elet t rochimico
se cond ario

secundaire e lektrochemische
generator

sekundart elektrokemisk batteri

r6vers ib i l  i t6

revers ib i l i t y

Unkehrbarkeit (der Arbeitsweise)

revers ib i  1  i tä

omkeerbaarheid

reversib i  1 i  te t
vendbarhed

vol ant

f l1ruhee 1

Schwungrad

vol ano

v l iegwie l

svinghj u1
svinghj u 1 ( s akkumu 1 at or)

Cf.  bat ter ie d I  accumulateurs .

Propr i6t6 des g6n6rateurs 6 lectro-
ch imiques  seconda i res  d t6 t re  re -
charg6s en 6nergie 6 lectr ique par
passage d tun courant  inverse de
ce lu i  qur i l s  d6b i ten t  lo rs  de  leur
fonctionnement. Contrairement aux
p i les  ä  combust ib le ,  i l s  ne  n6ces-
s i tent  pas de manutent ion et  de
stockage de produi ts chimiques.

(nt/zsB/72, 2s)

Solide de grand moarent d I inert ie
par rapport ä son axe. Intervient
dans divers types de machines corme
accumuLateur d |  6nergie c in6t ique.

(ENSCI )
. . .  Since the f  Lyrheel  system in an'
autourobile would be seaLed in e par-
t ial vacuum, the loss of porter frqr
fr ict ion while the car was not in
use couLd be made very tow . .  o
Ttre rundown time for a rotor in a
vacuum chamber is estimated as being
between 6 and 12 months (e.g.  a
f lyrheel  car lef t  s tanding for  6
months would sti l , l  have anple ener-
gy to drive houre) .

(scrAl ,4,  12/73,23)

... Das Schwungrad kann direkt urit
einem Generator-l lotor gekoppelt
werden. Zum Aufladen würde der
Rotor an das Stromnetz angeschlos-
sen. l , Ienn Strom hindurchgeht,
wirkt der Generator-Motor als Motor
und treibt das Schwungrad bis zux
Höchstgeschwindigkeit anr l{ i l l  nan
Leistung entnehmen, dann funktioniert
er  a ls Generator  und l iefer t  Stro 'm,
der zu Elektromotoren f l iesst ,  d ie
die einzetnen Kraf tfahrzeugräder
direkt  antre iben.

( F A Z ,  2 , L . 7 4 ,  1 )
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F stat ion serv ice bat ter ie Stat ion,  bei  der d ie Bat ter ie auf-  3219

E (bat tery) loeding point  geladen und gewartet  n i !d '

D Batterieversorgungs'tation 
(wtlP 21/72' 6)

E lektrotanksteLle

I  st .azione di  serv iz io per
ba t t e r i e

N bat ter i j  serv icestat ion

Da akkunulator ladestaCion

F stat ion dr6change de bat ter ies Stat ion,  bei  der der leere Energie-  3280

E betrery exchange poinr  Tl : } t " t  
gegen einen aufgeladenen

ausgewechsel t  wird.
D (Batter ie)- I {echselstat ion (ELEK, 140)

Tauechstat ion

I  stazione di  r icambio bat ter ie

N  (be t t e r i j )  w i sseLs ta t i on

Da bat ter iudski f tn ingsstat ion

F techn igue drEchange de  la
b a t t e r i e

E  (e l ec t r i c  veh i c  l e )  ba t t e r y
changing

D Bat ter iewechseL technik

I  r i camb io  de1 la  ba t t e r i a

N  ba t t e r i j ve rw i sse l i ngs techn iek

Da bat te r iudsk i f tn ings tekn ik

3281

F Echange de la bat ter ie t rane- Zei tsparendes Auswechselverfahren 3282
lat6e par des tables ä von Batter ien in Elektrotranspor-
rouleaux ter .

E battery exchange on roller Q'ID, 9/72t 16)

t roLley

D Durchschiebe-Querwecheeltechnik

I

N

Da bet ter iudski f tn ing i f lg .
kasset tesyetem
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3283 F poste de charge Stelle, wo die verbrauchten Batte-

E charging point rien von Elektrofahrzeugen wieder-
aufeeladen werden.

D Ladeanlage 
- 

(ELEK' 135)
Ladestation

I  punto di  r icar ice

N laadstat ion

Da ladeetat ion

3284 F chargeur de batterie

E bettely charger
eharger

D Ladegerät

I  car icabat ter ia
cer icetore

N accu-oplader
lader

Da akkumulatoroplader
ledeaggregat

3285 F chargeur sur r6seau

E loader attached to netlrork

D Netzl.adegerät

I

N netlader

Da netladesysteo

3286 F chargeur embarqu6

E built-in charger

D fahrzeugeei t igeLadevorr ichtung
eingebautes Lade,gerät

I caricabatterie Bontato a bordo

N ingebouwde opLader

Da indbygget ladeaggregat
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F chargeur ä poste f ixe

E s ta t ionary  charger

D Ladesäule

I  ca r i caba t t e r i a  f i s so

N s ta t iona i re  lader

Da stat ionert  ladeaggregat

F  chargeur  aux  pos tes  de  s ta -
tionnement

E charger at parking meter

D Ladesäule an ParkpLätzen

I  car icabat te r ia  ne l le  a ree  d i  parchegg io

N laadparkeermeter

Da Ladeaggregat ved parker ingspladser
p arke l-me te r

3287

3 288

F chargeur ä contrOle de d6gaganent 3289
gazeux (Cyclocat)

E
/

D

I

N lsder met contro le op de gas-
ontwikkel ing

Da

F chargeur  ä  in tens i tE  d6cro issante

E

D

I

N lader met afnemende intensi te i t

Da

Possib i l i t6 de choix entre 3290
fonctionnement en simPte Pente
(12  h )  ou  en  doub le  Pen te  ( 8  h ) .

(nentv 
" 

237 /7 2, 26 )
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3291 F chargeur ä pal iers dr intensi t6
mult  ip les

E

D

I

N lader meE meerdere intensi te iEs-
niveaus

Da

3292 F chargeur ä t ro is pal iers isovol t -
o6tr iques ä Eer s compens6

E

D

I

N

Da

3293 p cycle charge-d6charge Ensemble drune d6charge et  dfune

E charge-discharge cycle 
charge ulc6r ieure dest inEe ä t6-
tabl i r  l raccumulateur dans son

D  En t l adepe r i ode  6 ta t  i n i t i a l .

r  c ic lo d i  scar ica-car ica 
(cErt  50-20-340)

N laad-ont laadcyc' lus

Da lade-af ladeper iode

3294  F  en t re t i en  de  t a  ba t t e r i e

E ba t te ry  ma in tenance

D Bat te r iewar tung

I  manutenz ione de l la  ba t te r ia

N onderhoud van de  ba t te r i j

Da  ved l i geho lde l se  a f  ba t t e r i
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F sys teme dren t re t ien  au to-cont rö16

E sel f  reguLat ing maintenance system

D selbs tüberwachendes l,{artungs sys tem

I

N

Da

F

E

D Laden an der Grenzkennlinie
Kennlinienladung

F charge rapide Charge partielle faite g6n6ra1e- 3296
charge de biberonnage ment a un r6gime 61ev6' pendant

E boost charge une courte dur6e'

qulcK cnarge 
(CEI' 50-20-265)

D Schnelladung

I carica rapida

N anelle lading

Da hurtigladning
lynopladning

F charge ä tension constante Charge pendant laquelle la ten- 3297

E consranr-volcase charge :::"Jlä.::::"; X;"ti.l:::"""
D Konstant-Spannungsladung (eines constante.

Akkus) (U-Kennlinie) (CEf, 50-20-255)

I  car ica con tengione costante

N lading onder konetante spanning

Da konstantspa,ndingsladning

3295

3298

I

N

Da
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3299 F

E

D Ladung mi t  Stronrspannungsbe-
grenzung (  f -U-fennl  in ie)

I

N

Da opladning med str@mspandings-
begransning

3 3 0 0  F  p i l e ä c o m b u s t i b l e

E  f ue l  ce l l

D Brennstof f  ze 1 le

I  
BS-Ze l le

I  p i l a  a  combus t i b i l e

N brand stofcel

Da  b rands to fee l l e

3301 F  ba t te r ie  de  p i les  ä  combus-
t i b l e

E fue l  ce l l  ba t te ry

D Brennstof f  ze1 lenbat ter ie

I  ba t te r ia  d i  p i le  a  combus-
t i b i l e

N brands to fce l -ba t te r i j

Da brands to fce l . leba t te r i

Energiewandler, der chemische Energie
ohne Umweg über eine !{ärmekraf tmaschine
in  e lek t r i  sehe Energ ie  umsetz t .  Pr in -
z ip ie l l  s ind zum Betr ieb einer Brenn-
stof fzel le 2 Elektroden (Anode, Kathode)
der Elektro lyt  und die Reakt ionsstof fe
(Brennstof f  ,  O:<ydat ionsmit te l )  er for-
der  1  i ch  .

(LUEG,  Xr r ,122)

. .  .  A1s  Brenns to f fe  werden le ich t  ox i -
dierbare Stof f e wie I^Ias serstof f ,  Hydra-
z in,  Alkohole und Kohlenwasserstof fe,
verwendet.  Sie werden di rekt  in der
ZeLLe (vg l .  d i rek te  Brenns to f fze l le )
mit  nachfotgender Reinigung eingesetzt .

(ELEK, g B )



D

I

N

D a

p i l e  d i r e c t e

d i r e c t  c e 1 1
pr imary fuel ,  celL

d i r ek te  B renns to f  f  ze l l e

p i l a  d i r e t t a
p i l a  a  c o m b u s t i b i l e  d i r e t t a

d i r ec  t e  ce l

d i rek te  b rend s to fce l le

p i l e  i nd i r ec te

i n d i r e e t  c e l l
secondary  fue l  ce l1

ind i rek te  Brenns to f f  ze l le

p i l . a  i nd i r e t t a

i nd i r ec te  ce t

indirekte brsrds tofcel  le

pi le ä haute temp6rature

high-temperature fuel  ceLl

Hochtemperatur-Brenns to f f  ze 1 1e

p i la  ad  a t ta  tempera tura

hoge temperatuurcel

b rends to f ce l l e  t i l  d r i f t  ved
hpje temperaturer

pile ä moyenne temp6rature

medium ternperature cell

Mi t te 1 temperatur-Brenns toff ze 1 le

pi la a media temperatura

gemiddeLde teryeratuurceL

brends to fceL le  t i1  d r i f t  ved
middel temperaturer

- 2,19 -

Dans l "e  g roupe des  p i les  d i rec tes  33A2
se t rouvent

pi le au m6thanoL
p i le  ä  l fhydrogäne
p i l e  ä  l r hyd raz ine

(rrr/758/72, s1)

P i l a  i n  c u i  i l  c o m b u s t i b i l e  e  L r o s -
s idante  sub iscono d i re t tamente  ag l i
e l e t t r od i  un  p rocesso  e l e t t r och im i co
d i  oss i daz ione  e  d i  r i duz i one  (pe r  €s  r
p i l a  i d rogeno -oss igeno )  .

ft,4)NDA, Annuario EST
6S/206 )

P i l a  i n  cu i  i l  combus t i b i l e  sub i sce  3303
un t ra t tamento  pre l im inare  per  o t -
tenere  un  combust ib i le  secondar io
p i ü  r e a t t i v o  ( e  i l  c a s o  d e l l e  p i l e
in  cu i  un  id rocarburo  v iene fa t to
reag i r e  con  vapo re  d facqua  ( r e fo r -

ming)  per  oEtenere  una misce la  d i
id rogeno e  d i  an id r ide  carbon ica .
Dopo  sepa raz ione  de l l f an i d r i de  ca r -
bon i ca ,  l t i d rogeno  ä  i 1  combus t i b i l e
secondar io  p iü  rea t t i vo  che v iene
oss ida to  ne l l a  p i l a  p rop r i amen te
d e t t a ) .

(uoNDA, Annuario EST
68 /206 )

Brenns to f fze l te  fü r  den Bet r ieb  be i  3304
700  b i s  l 000oC .  Haup tsäch l i ch  f ü r

Ausnutzung von Erdgas erprobt.
(anocx, rrr, zsg )

Brennsto f fze l le  fü r  den Bet r ieb  be i  3305
Temperaturen von 200-260OC.

( rrr/758/72, 45 )
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3306 F pi le ä basse teop6rature Brennstof fzel len,  deren Betr ieb bei

E lon-temPerature ce1l 
umgebungetenPerecur durch Steigerung
der katalytischen Aktivität det Elek-

D Niedertenperatur-Brennsloffzelle troden bei geringem llberdruck etreicht

I  p i la a combugt ib i le a bagsa 
wird '

temPerature 
(BRUK' rrr' 259)

N lage temperatuur(-brandstof)cel

De brendstofcel le t i l  dr i f t  ved lave
teltrperaturer

lav-temperatur brendstofce 1 1e

3307 F pi le ä haute tempErature ä 61ec-
t ro lyte söl ide

E  h i gh - t enpe ra tu reso l i de l ec t r o l y t e
cel  I

D llochtenperetur-Brenns toff ze1 le
mit festem Elektrolyten

I pila ad alta temperetura a elet-
t ro l i to sol ido

N hoge temperatuurcel net vaste
elec t ro lyt

De brendstofcel le t i l  dr i f t  ved
hoj temperatur og med fast
elektro lYt

3308 F pi le ä baeee teurp6rature ec ä
6lectro lyte acide

E loe-temperatureacideleccrolyte
ce11

D Niedertemperatur-Brennstoffzelle
mit gaurem Elektlolyten

I  p i la a bagsa cemperetura e e
elet t ro l i to acido

N lage temperetuurcel üet zure
elekcf,olyt

Da 1av- temperatur brendgtofcelle
med eyre-elektrolyt



F hydrazine

E hydrazine

D Hydrazin

I  id raz ina

N hydrazine

Da hydrazin

p i le  ä  hydraz ine

hyd raz ine  ce l l

Hyd raz in-Brenn s t of f ze 1 1 e

p i la  a l l  I  id raz ina

hydrazinece 1

hydr azin-b rand s t of ce 1 1e

p i le  hydraz ine-a i r

hydraz ine-a i r  ce1  1

BrennsEof fze l le  mi t  Hydraz in
und Luft

p i l a  i d r a z i n a - a r i a

hyd raz ine - l uch t ce l

hydraz in - lu f  t  b rends  to fce l le

- 2 5 1 -

(N.H,  )  l i qu ide  inco lo re  fo r tement  3309

a l6a t i n ,  t r äs  rEduc teu r ,  gu i ,  de  son
point  de cong61,at  ion (-5 I  "C) ä son
p o i n r  d | 6 b u L L i t i o n  ( +  l 2 0 o c )  e s t
u t i  t i  sabLe sans  pr6caut ions  par t i -
cu l i ä res  sous  t ous  Les  c l ima ts .

(LAR)U, suppl., 467 )

Sys täme  fa i san t  pa r t i e  du  g roupe  des  3310
p i l e s  d i r e c t e s .

(rrr/758/72, 31)

3 3 1  I
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Da

E

D

pi le ä hydrocarbure et  6 lectro-  3312

lyte acide

hydrocarbon/acid e lectro lyte ce11

Brennstof  f  zel le mi t  Kohlenwasser-
stof fen und saurem Elektro lyten

p i l a  a  i d roca rbu ro  e  e l e t t r o l i t o
ac ido

kool .waterstofcel"  met zure elek-
t r o l y t

brandstofeel le med kulbr inte og
syre- e lektroLyt
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3313 F pi le ä hydrogöne Systöne fa isant  part ie du groupe des

E hydrogen cel1 Pi les d i rectee'
( I I r /758/72,3L)

D l , lasserstof f -Brennstof fzel le

I  p i l a  a l l r i d rogeno

N waterstofcel

Da hydrogenbrandstofcel le

3314  F  p i l e  f r o i de  d i r ec te  ä  hyd rogöne

E direct  cold hydrogen cel- l

D  d i r e k E e K a l E b r e n n s t o f f z e l l e r n i t
I {as sers tof f

I  p i la f redda di ret ta a idrogeno

N directe koude waLerstofcel

Da direkte koLd hydrogenbrand-
s  t o f  ce11e

3315 F pi le d i recte ä hydrogäne-
oxygäne

E direct  hydrogen-oxygen ce1l

D  d i r ek te  B renns to f f ze l l e  m i t
I . Ias sers Eof  f  -Sauerstof  f

I  p i la d i retca a idrogeno-
ossigeno

N  d i r ecEe  wa te r s to f - zuu rs to f ce l

Da direkte hydrogen-oxygenbrand-
s  t o f ce l  1e

3316 F piLe "Hydrox" Brennstof fzel le für  den mict leren
pi le ä conbust ib le Hr-0,  Temperaturbereich (200-260oC).

E ltr-o, cerl 
(BRocK' rn' 259)

D H^-O.-Brensstof fzel le
ajar6x-zette
HocMruck-l,laa se rs tof f -Saue r-

stoff-ZelLe

I pi la a idrogeno e ossigeno
pila Hr-O,

. N llr-Or-brandstofcel

Da IIo-oo-brendstofcel.le
gidr6x-brends tof ce1 le
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I

N

D

F pi le hydrogäne-air

E hydrogen-air ce l,  L

D ! , Iassers to f  f  -Sauers to f  f  - (Lu f  t )  -Ze1 le

KnalLgaselement

p i la  id rogeno-ar ia

a hydrogen-oxygen-( luf t ) -brendstof-
ce  11e

F pile au mäthanol

E methanol  cel  1

D l" lethanol-Brennstof fzeLLe

I p i  La al  metanolo

N me thano lc e 1

Da  me tano l ce l l e

F  p i le  au  m6thano l  ä  6 , lec t ro ly te
ac ide

me thano l / ac i d  e l ec t r o l y t e  ce l , l

l " lethanol-Brenns tof  fzel le mi t
saurem ELekcro ly ten

p i l a  a l  m e t a n o l o  a  e l e t t r o l i t o
ac i do

N methanotce l  met  zure  e lek t ro lY t

Da metanolbrendstofcel le med s l re-
e l ek t r o l y t

F

E

D

I

N

Da

Pi te  ä  ca thode ä  a i r  e t  anode 3317
ä  hyd rogäne .  L r61ec t roLY te  es t
de  la  po tasse.  SYstäme ä  grands

avantages mais ä coüt  encore
p r o h i b i t i f  s .

(sctAv,6/73)

Techn isch  re l ,a t i v  we i t  fo r tge-
sch r i t t enes  Konzep t ,  das  be re i t s
bei  den ersten Gemini-Flügen
e ingese t z t  wo rden  i s t .

( LUEG, Xrr , 1.22 )

Systäme fa isant  Part ie du grouPe

d e s  p i l e s  d i r e c t e s .
(rrr/758/72, 3L )

Jusquf ic i  co0 t  61ev6

mances m6d iocres .
(Br )

e t  pe r f o r -  33  I  9

3 3 1 8

E

D

pi le d i recte n6thanol-a i r  3320

direct  nethanol-a i r  cel1

direkte Brennstof f  zel le n i t
Methanol und Luft

p i la d i ret ta metanolo-ar ia

direc te methanol.-luchtce 1

direkte metanol-1uf t-brends tof-
cel l .e
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3321 F pi le r6g€n6rable Pi la in cui  due sosranze facihnente
-  oss i dab i l i  e  r i duc i b i l i  pa r t ec i pano

E regeneraE! 've cerr  
a un c ic lo per metä eLet t rochin ico

D regener ierbare Zel le e per metä chimico o termico.  Una

r  pi la r igenerabi le : : : : i "?i : l : : '  " : :1i : : i " : : : , : : :13:"en t ro  I a  p r l a  e  r r ' do lEa  a r I ' e sEe rno
N  he r l aadba re  ce l  de1 la  p i l a  s t essa ,  pe r  es .  pe r  mezzo

Da regenerariv (brendstor)ce1le ll"li:mn; llä:::: ::;::"i:;ii:""
oss ida ta  a l l r es te rno  d i  essa ,  pe r
esempio pet  mezzo di  ar ia.

(M1NDA, Annuay,io EST
6B/206)

3322 F pi le redox Pi le ä r6g6n6rat ion permanente du

E redox cel l  
combust ib le et  du carburant .

( r r r /758/72,32)
D Redox-Brennstof fzel le

I  p i l a  a l  c i c t o  d i  oss i do -
r iduzione

N redoxcel

Da redox-brendstofcel le

3323 F catalyseur non nobl.e

E non-noble catalyst

D  Ka ta l ysaEo r ,  de r  n i chE  aus
Edelnetal len besteht

I cataLizzeEote non nobile

N niet-edele katalysator

Da  ka la l ysa to r ,  de r  i k ke  bes tä r
af  edelmetal ler
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Nainea' / Ship B / Schi ff e /Naoi / schepen / Skibe

F cargo mixte Navire transportant des marchan: 4001

E pasaenger-cargo-ship dises et quelques PassagersB?

D Fahrgastfrachter Die Bezeichnung ttKornbischiff t '  wird
Kombischiff auch manchmal verwendet für Frach-
Konbifrachter ter mit heterogener Fracht, z.B.
Fahrgas t-Fracht schif f  Erz/nu1k/Oe1-frachter

I nave mercanti le mista Br

N passagiersvrachtschip
vracht- en passagiersschip

Da paasäger- og lastekib

F navire monocoque

E s ing le -hu l l  sh ip

D Einkörperschi  f f

I nave mono sc af o

N enke l romp schip
eenromp svaar tu i g

Da enke l tsk roget  sk ib

4002

F navire transporteur de vrac sec 4003

E dry-cargo-ship

D Trockenfrachter

I  nave da car ico secco

N droge ladingcarr ier

Da tÖr lastskib

33)



4004 F vraquier

E bulk carr ier

D l lassengutf rachter

I  me rcan t i l e  pe r ' ca r i ch i
a l la  r in fusa

N bulkcarrier

Da m.as segod s skib
butkcarr ier

4005 F butanier

E buEane carrier

D Butangas-Schi f f
But angas -Tanker

Schi f f  für  d ie Beförderung
von Butangas

I nave-butaniera

N butaantanker

Da butantanker

4006 F cargo br ise glace

E icebreaking cargo ship

D Ei  sbrecher-Fracht  schi  f f

I  mercanti le rourpighiaccio

N vrachtboot-i j  sbreker

Da isbryder las tsk ib

4007 F cargo fr igorif ique

E refrigerated cargo ship

D Kühlschi f f

I  nave fr igorif,era

N koelschip

Da k0leskib

- 2 s B -

Navire transportant des produits en vrac.
BT
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F cargo polythcrme Cargo dont  les cales aont  d iv is6es 4008

E polythermal cargo ahip 
en iltranchestt dans lesquetles La
tenp6rature peut Ee r6gler ä volon-

D Polytherfi-Frachter t6, g6n6ra1em€nt de + 12" ä -25"C.

I  mercant i le pol i ternico B?

N

Da lastskib ned variabel temperatur

F cargo polyvalent Cargo _.adapt6 au transport de 4009
navire mul t icargo marchandises divereee et  de

! !  -  - - - , - - -  , -  - - : - -  den rEee  f r i go r i f i ques .
E  murE l ' -Pu rposece r r l e r

al l - f r ; ig i1r  ship 
Br

D MehrzweckfrachEer

I  nave tutEomerci
nave pol ivalente

N vrachtschip voor gemengde lading

Da t tgeneral  purpose"-skib
f r ag t sk i b  t i 1  f l e re  f o r ske l l i ge

former for  f ragt

F catamaran Navire ä double coque, re l i6es 4010

Ä caEamaran snlp 
p" '  d: i - : l t : : : : i ' : :L: ' :urant  un

Err tn-nurr  snlp 
p lan d 'eau calme entre les coques.
Avancages :  bonne stabi l i t6 t rans-

D Katanaran versale et auguentation de la su-
Catamaran-Schi f f  perf ic ie de la p late- forme. 

W

I catamarano

N catamaran-schip
dubbelrompschip
tweerompschip

Da katamaran
dobbel tskroget  sk ib

F m6 thani e r

E  l i qu i d  na tu ra t  gas  ca r r i e r
tNG car r ie r
methane car r ie r

D Methan-Tanker
Erdgas -Tanker

I  metan ie ra
nave per  t raspor to  d i  gas

l i que fa t t o

N tanker  voor  v loe ibaar  aardgas
LNG- t anker
me t,haan t anker

Da LNG-tankskib

4 0 1  r
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4ol2 F n6thanier ä cuve sph6rique l,!6thanier utilisant un cas particulier
E6thanier  ä boule de ta technique des cuves autoporteuses.

E methene carr ier  wi th sphe_ Cette technique pernet  dr6vi ter  l rut i l , i -

. i " . f  
"o i r" i i ; ; ;  

- ' -  
sat ion de parois doubles.

EI
D Kugel tenk-Flüssiggas-

t ransportschi  f f

I  peteniera a eerbatoiö
sfer ico

N kogelnethaantankechip

Da LNG-tankskib med kugl.e-
container

4013 F rnAthanier  ä cuve int6gr6e La technique de la cuve int6gr6e ut i -

E me.hane carrier with 
liee la cogue du navire cosme 6l6urent

i " t "gr"E" i - t " ik  atructural ,  capable de aupporter  1a
presaion stat ique et  les surcharges

D Erdgas-Tanker mit inte- dynamiques duea aux mouvements de la
gr ier tem Behäl ter  cargaison.

1 metaniera a ciscerrra incer 
gI

grate

N nethaantanker met geinte-
greerde tank

Da LNG-tankekib ned heltank

4014 F nathanier  ä cuve membrene pour le Cransport  de gaz l iquide,  on

E näthane carrier nith men- utilise une cuve membrane eouple dont

Ua"""  t " i t -  la  pression sur lee parois es!  t rans-
mise di rectement ä la coque du navire

D Erdgastanker mit  Menbran- par l r interm6diai re de l t isolant .  La
Typ-Behälter cuve nembrane est une application de

r netanlera.a serhetoio la cuve int6gr6e'
eras.rco BT

N meehaantanker met membraan-
type-tank

metheantanker met nembraan-
tank

Da LNG-tankskib oed oeobran-
tank
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F nathanier  ä cuve autoporteuse Dans un n6thanier ,  technique ut i l i -  4Ol5

E nethane carrier wi,rh selr- :iffrfi:*ä: i?l:"1:,:::"lr:äl;:"
support ing cank äi- ' i "  tc" i".ance necanique. El le

D Erdgastanker mit eelbettra- supporte par sa propre structure la
gendem nehälter Pression du gaz l iqu6fi6 et est Pla-

r meraniera a cisrerna auro- ;ui"t:H":ä,:":: iill::.et 
amarrde

POrtante BT
N methaantanker met zelfdragende

tank

Da LNG-tankskib ured selvbarende tank

F min6ral ier l6trol ier Navire pouvant transPorter dans ses 4016
navire o/o cales aussi bien du p6trole que des
navire oi l /ore minerais.
p6tromin6ral ier Bf

E oi l-ore carr ier

D Erz/01-Frachter

I nave o/o
petrol iera portanrineral, i

N  er ts -o l ie  car r ie r

Da rnalm/ol ie-skib

F nav i re  a r t i cu l6

E  a r t i cu l a ted  sh ip

D  G l i ede rsch i f f

I  nave ar t i co la ta

N geteed sch ip

Da  l edde l t  s k i b

40t7

F navire combinE Terme g6n6rique comPrenant les 40lB

E combinat ion bulk carr ier  
cargos polyvalents '  pouvant t fans-

combined vessel  
porter  des types de f rets d i f f6-
r en t s  ä  1a  f o i s  :  v rac '  P6 t ro1e ,

D kombinier tee Schi f f  minerais.  Ce sonc notanment les

Kombischi f f  navires O/0 et  oBo.

f nave bombinaca 
Br

N combinat ieschip

Da kombineret buLk-carrier
kombineret massegodsskib
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4012 F navire nourrice Trensporteur 6quip€ de eonteneurEo
navire feedet W

E feeder ship

D Containerfeederschi f f

I  nave feeder Piccola nave di  cabotaggio per i1
t resporto d i  nerc i  dai  porc i  secondar iN COnEa].neraanvoerscnl.D

feeder 
'  aI .  erandl  DorEl  d l  car lcazloner Per l l

traibordo äulle gtandi navi da-cärico.
D a

4020 F navire mul t icoque

E mul t i -hul  led ship

D Mehrkörperschi f f

I  nave mul t iscafo

N meerrompenschip

Da f le rskroget  sk ib

BT

Doppelrumpf- oder Dreiruupf schiff
BT

4O2l F navire du type TRISEC Navire congtitu6 drune coque en troie

E planins hul1_rype srrrp iSllii'rill3i;:::uil"'o:Hr3'::t:.:::ä
"Trisec, ship pirti"rr"r"oi io."rgaä en contacE avec

D ttTriceerr-Sehlff lrinterfece air-eau consticu6e de deux

r nave der tipo rRrsEC :::ä:,::ltä::rä::"";tff":ä'nli'iii.."
N zeeschip op ste l ten Industr ies Inc.

(volgene ttTrisect' prin- gI

c ipe)
vaartu ig van het  t r isectype

Da Tr isec-bäd Mangekapslec,  hurt iggäende f ragtbäd
BT

4022 F navire scindable

E sect ional  ship

D teilbarer Tenker
'  Sekt ionsschi f f

I

N

Da sekcionsskib
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F navire 0C0 Navire transportant alternativement 4023

E oi l_coal_ore carr ier du p€troLe, du charbon ou du minerai.

OCO-carrier Br

D OCO-Frachter

I nave OCO

N oco-carr ier
olie-kool-erts-carriö!

Da ol ie/ku1/nahn-skib

F navire 0SO Min6ralier trös nouveau 61abor6 par 4024
transporceur de minerai sous Marcona Co. Le minerai est rn6lang6

forrne l iguide ä de lreau et le chargenent se fait

E slurry tanker par ponpage. Lreau superflue est

I ore-slurry-oi l  tanker ensuite 6vacu6e, I th.nidit6 nr6tapt

oso-tanker :ä"::r: I'u:;i;1i""1ä:ii"ä:":":i:
D tfarconafl.o-Tanker 95 Z. Ce type de nindralier se rap-

Slurry-Tanker proche dtun p6trol ier.

I nave oSo m

N OSo-tanker
slurry-t,anker

Da srahaskib ttslurrytt

tankekib til transport af
op8lefiaet malm

F  p6 t ro l i e r  b r i se -g l ace

E icebreaking oi l  tanker

D Eisbrecher-Tanker

I  pe t ro l ie ra  rompigh iacc io

N i j  sbrekertanker

Da '  i sbryder -Eanksk ib

Projet  a lLemand de p6tro l ier  pou- 4025
vant acheminer le p6t ro Le de 1 I Al aska
par  la  rou te  La  p lus  cour te  ä  L ravers
la  zone arc t ique.

BT

F p6trol ier sous-oarin Projet repris en 1968. Lravantage 4026

E submarine tanker serait la 16göret6 de la coque, 16-
duction de la r6eiscance de lravan-

D Untenrassertankschiff  cement. A 1r6tat dr6tude, 8urtout
Unterseetanker en vue du transport du p6troLe soua

r petrol iera sottomarina les glaces arct iques'
BT

N onderzeetanker

Da undervandetankskib
u-bäds tankskib
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4027 F navire porte-conteneurs
c e l l u l a i r e

E  ce l l u l a r  con ta i ne r  sh i p

D ZeLLen-Conta inersch i f f

I  nave  po r t acon ten i t o r i  a  ce1 le

N

D a  c e l l e i n d d e l t  c o n t a i n e r s k i b

4028 F sous-rnar in porte-plongeurs Projet  f rangais drun v6hicule sous-
t tsousrnar in humidet t  mar in,  l rArgyronäte,  qui  ä l rexcep-

E wet submersib le 
t ion de quelques blocs isol6s pour

, ,wetsubr,  les insta l lat ions 6Lectr iques serai t
ent iErement empl i  dreau et  pressur ie6.

D Nass-Unterseeboot t t6quipage doi t  porter  un Equipement
Unterr , 'asser-Jeep de plong6e sousrnar ine.

I

N nat  te onder zeeär
nat  te  du ikboot

Da vandfy ld t  undervands skib

4029 F supert  anker
s u p e r p 6 t r o l i e r
p6 t  r o1  i e r  g6an t

E super tanker
mau!il}oth tanker

D llanrmut t anke r
Supe r t  anker
Gross tanksch i f f
R ie  sentanker

I  supe rpe t  r o1  i e ra

N mantrnoet t anker

Da  supe r t anksk ib
super tanker

BT
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F trenbporteur conbin6 minereirrrac- Navire pouvant trensporter alterna- 4030

P€trole tivement du p6tro1e, dea narchandieee
navire o/b/o en vrac (des graine par exenple) et
navire oil/bulk/ore du minerai.

E conbination bulk carrier (general BI

telm)
oil-bulk-ore carrier
OBO carrier

D Erz/Bu1k/ö1-Frschter .üeochmal auch ala Konbigchiff oder
OB0-Fiachtär Kmbi bezeichnet.
konbinierter Flüeaigkeite- gI

Mas sengut t enkf raehte r

I nave OB0
oave polivaletlte Dinerale/carichi

sfusi /petro l io
aave portarinfuee

N ertalbulkgoed/aardolie carrier
OBO-carrier

Da bulk/nala/olie-skib

F l{e stanaran

E ttldeg tanaranf l

D ttltes tamarantf

I l{eetamarano

N lte e tsnaran

Da ttwe g tamaranf l

(katanaranskib )

Type de navire 6l.abor6 par I'Iester- 403 I
moen Hydrofoi t  A/S,  Mandal .  Inspir6
du catanaran, ce navire a deux
coques,  mais e1les sont  asyur6tr i -
ques afin de diminuer la turbulence
et assurer un 6eoulement r6gulier
entre les deux cogues.

gT

F convoi pouarE Engin de transport fluvial ou uari- 4032

B n'ltiple barge eonvoy aet ;:[.:'ä::ltii ;::rlilrä ::;"::H:
D Schubverband r6e par uo pdrsseur.

r treoo a spiota 
RI

convoglio apinto

N duntonvooi

Da legtertog (d.er rrkubbeg)

(34)
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4033 F convoi tract6 Trein de bargee ou de glards conteneurs

E towed convov flottents tir6s -par un rernorqueur ep6-
cialement 6quip€ pour asaurer une maloeu-

D Schleppschiffzug vrabilit6 maximum tent en eau profonde

I t renomal i l t ino t ret to 
(d6ehargeuent_dee_nevireeporte-barges)

c o n v o g l i o ; ; ; ; . ; ; - - " q u ' e n n a v i g a t i o n i n t E r i e u r e '
BT

N aleep

De slebeb8d.stoq

4034 F navire porte-barges Pernet le transpor! traneoe€anique dtun
navire kangourou certain nombre de barges charg€es ä

E barse-cerrying ship l:::'.::lr#äil.nuili.i:nfilti;:'"
D Trägerschi f f  dr6clatemenc,

Leichternuttergchiff W
K:änguruh-Frachter

I nsve portechiatte
nave cenguro

N lichtersdragend vaartuig
l ichterschip
kangoeroeschip

Da legtermoderekib
legterkenguruekib

4035 F navire porte-barges ä Nevire susceptible drätre partiellerent
deux niveaux irnergE de te1le sorte que les bargea

E float-on/fl'oat-off ehio 
puissent 6tre directenent'rangaes sur

'  re Dateau ou en eEre 80rE1ea.
D FO-FO-Schiff gI

I uave portachiatEe a due
1ive11i

N

Da sa i l -on  /  sa i l -o f f  sk ib



D

I

N

D a

F

E

D

I

N

D a

F

E

D

I

N

D a

navire porte-barges
navire IASH

LASH car r ie r
l igh ter -aboard-sh ip

LASH-Schi f f

nave LASH

LASH-schip

LASH-skib

du type LASH

c arr  ier

navire porte-barges Seabee

Seabee car r ie r

Seabee-Trägersch i f f

nave portachiat te Seabee

t tSeabeet t -sch ip

legternoderskib af typen Seabee

navire porte-ehaland HDI^I

HDI{ 6arge carrier

Schutenträger HDI^I

nave porta-bettol ine HDI{

schui ten-drager HDI^I

pr€unmoderskib af typen tlDlt

navire porte-conteneur

container ship
CTS

Gro s sbehäl ter  schi f  f
Containerschi  f f
Behä l te rsch i f f

nave portaconteni tor i
nave portacontainer

L aadki s tenschip
cont ainer schip

eont a inerskib
beholderskib

- 2 6 7 -

Navire porte-barges dont Le pont 4036
p r i nc i pa l  a  des  6cou t i L l es  t r äs
larges couvertes Par des Panneaux
amov ib les .  La  coque es t  d iv is6e
en ceL lu tes  dans  lesqueL l -es  Les
barges peuvent 6tre arr imEes lon-
gi tud inalement . Le sys täme de
äe1lules permet une Eransforma-
t ion  rap ide  en  por te -conteneur .

BT

Le navire portet t r  Seabee a t ro i  s  4037
ponts  sur  lesquets  les  barges
sont rarlg6es longitudinatement
deux par deux. Charge au total"
3 8 barges .  Modäle d6ve 1.opP6 Par
Ike sl ine s .

BT

Navire d6ve1opp6 par la Howalds- 4038
werke Deutsche l , ler f  t  AG. Cette
techni6',r" consiäte ä placer Les
chaLands en obl ique,  pour obte-
n i r  un  ga in  de  p lace .  I l .  dev ien t
poss ib le  d rob ten i r  des  ba teaux

d |une ta iL le  qu i  leur  permet  de
franchir  Le canal  de Panama.

Br

403 9F

E

D a
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4040 F navire porteur du type BACAT ! mini-navire porteur LASH
catanaran construit selon 1a technique ca-

navire porte-barges du type tamaran. Ddvelopp6 par les Bri-
BACAT tanniques et les Danoia, il ne

E berge-aboard-catamaran ship 
sortira guEre de la Mer du Nord'

BT
BACAT ship

D Ketamaran-Trägerschi f f

I  catamarano portachiat te

N catamaran- l ichterschip

Da legtermoderskib af katanraran-
typen

4O4l F navire pour charges palet-  Navire am6nag6 pour recevoir  des
t is6es uni t6s de chargemenE, surtout  des

nav i r e  po r t e -pa le t t es  paLe t t es .  11  es t  u t i l i s6  pou r  l e

E p a l l e t s h i p t r a n s p o r t d e f r u i t s e t l a g u m e s
pal let ized cargo carr iea 

(notaßtrent  entre I 'es i les Canar iee
et Londree) , 

BT
D Palet ten-Schi f f  Frachtschi f f  für  Einhei tsf rachten

r nave per car ichi  palet t iz-  
BT

za t i

N  pa l l e t sch ip

Da  pa l l e t sk i b

4042 F navire ttrolo-shiptt Navire ä chargement ä la fois

E r o l o s h i p h o r i z o n t a l ( r o 1 1 - o n / r o 1 1 - o f f )

D  Ro '0 -Sch i f f  
e t  ve r t i ca l  ( l i f t - on /1 i f t - o f f )  '

I Skib, hvor containere k6res eller
l0f tee ud/ ind.

N rolo-schip BI

Da rol l -on/ l i f t -of f  sk ib

4043 F navire ä levage Skib, hvor container l$ftee ud/ind.
navire ä chargement vertical BT

E l i f r -on/ l i f r -of f  ship

D Li f t -on/Li f r -of f -schi f f

I  nave a car icamento vert icale

N l i f t -on/1i f t -of f -schip

Da l i f t -on/ l i f t -of f  sk ib
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F nevire semi-porte-conteneur Navire marehand dänod6, u6nag€ 4044

F navire transrouLier Navire, oü la rnajeure partie de 4045
cargo ä manutention horizon:ale la cargaison est transport6e dans

E ro11-on/ro11-off ship dee v6hicules ä rouest automo-
' teurg ou non.

D Ro11-on/Ro11-off-Schiff BI
Ro-Ro-Schiff

. Skib, hvor containere k6res ud/ind:
I nave treghetto rfroll-on/ro11-off" ' 

.BT
nave a caricamento orizzoutale

N ro/roechip
ri j -op/r i j -af schip

Da ro11-on/ro11-off ekib
ro-ro-skib

F navire porte-conteneur int6gral Navire chargeant dee cont.eneurs 4046

E semi-container ship

D Semicontainerschi f f

I  nave semiportacontainer

N semicontainerschip

Da semicontainerekib

E fu l l  con ta iner  sh ip

D Vo1 lcontainerschi  f f

I  nave por taconteni tori integral.e

N in tegraa l  con ta inersch ip

Da fu ld t  con ta iner isere t  sk ib

F poussage

E push-towing (US)

D Schubschi f fahrt

I  navigazione a spinta

N duwvaart

Da gkubbebäde farE

part ie l lement pour Le t ransport
de conteneurs.  11 s t  agic sou-
vent  de navires de guerre d6c1ass6 s .

BT

st ,andards les uns sur Les auEre s
dans  des  ce l l u l es  ve r t i ca l es  e t
sur  Le  pont .

BT

4047
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4048

4049

405 0

4 0 5 1

F

E

D

I

N

D a

F

E

I

N

D a

I

N

D a

l.)

I

l ?

tt

pousseur

pusher  tug
towboat (US)

Schubfahr zeug
Schiebeboo t

sp int  ore

duwboot

skubbebäd

min i -pousseur

mini  pusher tug

l"l ini schubboot

min i  sp  in to  re

miniduwboot

1 i l le  skubbebäd

systäme CLASS

CLASS-Sys tem
Container ized ! ighter

Aboard ghit iyrtem

Con ta iner 1e ichter-Mu t  Eer-
s c h i f f

CIJ,S S-Schi  f  f

s i s tema CLAS S

CLASS-sys teem

CLASS-sys tem
skibssys tem med l "egter-

con ta inere

s y s t ä m e  E . B . C . S .

European Xarge Carr ier
Sys tem

EBCS

EBUS-Sys tem

e i s t e m a  E . r i . C . S .

European Barge Carr ier-
sys teem

EBC S

EBCS-sys tem

En nav iga t ion  in t6 r ieure ,  aQsure  la
propu ls ion  d tun  convo i  pouss6,  eom-
pos6  de  pLus ieu rs  ba rges .

BT

Pet i t  pousseur embarguabLe sur un
porte-barges du type LASH et  qui
assu re ra i t  l a  L i v ra i son  e t  l a  r e -
p r i se  des  ba rges  dans  l es  po r t s
d6pourvus de pousseur s t , radi t ion-
neLs .  (Pro je t  oues t -a t lemand)  .

BT

Porte-conteneur congu sur le pr incipe
du dock  f lo t tan t .  Les  barges-conte-
neurs sont  enfermEes dans une cale
f  erur6e par un systäme d |  6c1use.  La
cale inond6e, Les barges sont  ermle-
n6es par un remorq.ueur.

BT

Nav i re  porüe-barges  oü  l ton  pr6vo i t
un  bass in  au  miL ieu  du  nav i re  por -
teur servant au transbordement. Pour
ce  sys täme on a  cho is i  des  barges
dont  Les  d imens ions  sont  fonc t ion
des normes du conteneur ISO.

BT

Da
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F train oc6anique Lrensenble drun remorqueur halant 4052
uu convoi de conteneurs flottants

11 DulK anlp-Eteln 
conscitue un train ocEanique.

D Schiffezug Teehnique expErirnenc6e au Jepon.

r treno ocesnico 
Br

N zeesleep
zeegaande conteinersleep

Da bÄdtog

F barge de navire

E ship-borne l ighter

D Trägerschi f f le ichter

I  ch ia t ta

N l i ch te r

Da skibsbären lagter

F  ba rge  t ype  E .B .C .S .

E  E . B . C .  S .  l i g h t e r

D E.  B .  C .  S .  -Le ich ter

I  c h i a t t a  t i p o  E . B . C . S .

N  E . B . C . S .  l . i c h t e r

Da E .  B .  C.  S .  -Legter

F barge IFTI!!

E IFTIU Lighter

D IFTIU-Leichter

I chiatta IFTIU

N IFTIM-I ichter

Da IFTIl.t-legter

La barge est un engin f lottant en 4053
acier  ayant  La forme dIune caisse
rectangulaire, s€ trouvant ä bord
du navire porte-barges.  El l .e se
d6place en unit6 ind6pendante dans
un port ou en cabotage marit ime.

BT

Barge pour porte-barges du systäme 4054
European Barge Carrier !Ve.%,

Barge 61abor6e par l f lnst i tut  de 4055
Formation aux lächniq[es d tlnplan-

Eation et de Mäutention, aäapt6e
eux gabarite äurop6ens, dont les
dimengime int6rieures et non ex--
tErieures sont modul€ee sur lee
dimeneione des conteneüfg.

BT
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4056 F barge LASH Barge pour navires porte-barges du
type IASH , d imens ions 3
longueur I 8m7 4
l argeur 9m5 0
hauteur 3m97
por t  en  Lourd  350 t .  

BT

E LASH l i  ghter

D LASH-Leichter

I  ch ia t ta  LASH

N LASH-I ichter

Da LASH-liPgter

4057 F barge porte-conteneurs Porte-conteneure dest in6 au t raf ic

E conrainer lighEer :lti:"i"::t"*ent 
enEre strasbourg

D Containerleichter BT

I  chiatta portacontainer
chiatta portacontenitori

N containerl ichter

Da containerlagter

4058 F barge transoc6anique Trains de barges destin6s au trans-

E seagoing barge il":"ffifi::uä:t;:::".ä:';:::ä::.'
D See le i ch te r  enco le  des  d i f f i cu l t ds .  r

r  chiat ta t ransoceanic 
"  

BT

N zeegaand duwkonvooi

Da sQgäende legter

4059 F caisse pl iable r tAncätret '  du ccin leneur.  Caisse
container-coLl ico pl iable 61abor6e par la COLLICO

B col l ico 
fubH, i l  y  a 25 ans.

BT
D Koll iko

I  cassa nobi le col .L ico
caaaone col l ico

N vouwkiet

Da col l ico-container



- 2 7 r -

F conteneur Enballage de regroupement dont 4060

E containe, 
la contenance est drun mätre cube
ninimun et qui permet Ie trrrns-

D Cont.ainef port sans rupture de charge et
Behäl ter  (Zol l terminologie)  qui  est  ut i l isable ptusieurs fo is.

pttt

I  conteni tore
cassa  mob i l e

N laadkist
container

Da container

F conteneur assemblable

E j  o inable container

D zer legbarer  Conta iner

I

N

Da conta iner  c i  I  ac  s  amle

F conteneur ä porteur am6nag6

E  p .  ä .  ( o r  p a )  c o n t a i n e r

D

I

N auto laadk i  s  t

Da sped i  tOr -conta iner

406 I

4062

F conteneur ä to i t  ouvranE Conteneur norrnal is6,  safrs to i t ,  4063
conteneur ouvert  couvert  souvent drune bäche af in
conteneur sans Eoi t  de prot6ger le contenu conEre

. r  - - : - -  a - -  l e s  i n t emp6 r i es  ou  l e  vo l .  On
E ConEalner wlcn oPenlng Eop

. : - - -o 
- - '  

appl ique aussi  le ter :ne ä un
open Eop conlalner 

conteneur avec couvercle que
D open top-Container l ton peut  enlever ou rabat t re.

deckenoffener Container BI

I  container a "c ieLo aperto"
container a tet to apr ib i le

N open laadkist

Da äben container (ned 1äg
el-ler presenning)

35)



4064

406s

4066

N

D a
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conteneur avec porte
1  a t6 ra l e

open wal l  container

Con ta i ne r  f ü r  se i t l i che
Be 1 adung

cassa  mob i l e  con  ca r i camen to
l a te ra l e

container med adgang gennem
s iden

conteneur ä v idange par a i r
pu l sE

conteneur ä vidange pneuma-
t  ique

bu lk  conta iner  w i th  p ressure
d i  scharge

Schüt tgu tconta iner  mi t  Druck-
lu f ten t leerung

cassa mob i te  a  \  loEamento
pneumat ic o

conta iner  met  pneumat ische
loss i ng

c ont ainer med pneumat i sk
tsmning

conteneur ä v idange par
gravi  t6

bulk container wi th gravi ty
d ischarge

Schüt tgutcontainer mi  t
Schwerkraf tent tadung

Fal  lbehä1 te r

cassa mob i le  a  vuotamento
a gr avi tä

onder lossende conta iner

container med t@mning ef ter
gr avi t a t ions sys teme t

D a

N

D a
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F collteneur bäch6

E tarpaul in-covered container

D Container mi t  Persenning-Verdeck

I  cassa mob i le  con coper tone

N

Da presenning-dekket  container

F  conteneur  ca tor i f ique

E heated  conta iner

D hei  zbarer Container

I  con ten i t o re  ca lo r i f i co

N laadk is t  met  venrarmings ins ta l la t ie

Da opvarmel ig cont ,a iner

4067

4068

F conEeneur calori fugä conteneur 6quip6 drinstal lat ions 4069
conteneur isotherme isotherroiques, analogues ä la

E insur.ared conEainer :änätl:"li#?i. "ltu:,li !31-
D Isol ier-container vercle srembottant lrun dans

r cassa mobile isoEennica 
lrautre et garni intdrieurement

conrenirore 
".io""iäi.' ffi#ll;:'" 

et de chlorofibre

BTN EhermoconEainer

Da isoleret  container

F conreneurcicerne Sous le nom de | tFueion4{ul t iboxt t ,  4O7O

E tank con.ainer 
container en poly6thäne dest ind

au t ransPort  de l iquides.
O t lüssigkei tsconcainer BI

I  container per l iquid i
.  conEainer c isterna

cassa mobiLe c isterna

N transportcontainervoor
v l oe i s t o f f en

Da container for fl.ydende produkter
tankcontainer
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4 O 7 L  F  c o n t e n e u r ä c l a i r e - v o i e
conteneur  en  Ere i l l i s

E  ske le ton  conta iner
l a t t i ce - s i ded  con ta i ne r

D Drahtg i t te r -Conta iner

I

N draadconta iner

Da  g i t t e r con ta i ne r

4072 F

E

D

I

407 3

N

D a

conteneur  ä  pu tv6ru len ts

dry  bu lk  conta iner .

Schüt tgu tconta iner

con ten i t o re  pe r  me rc i  asc i uE te
s f u s e

conEainer  voor  d roge massa lad ing

s  ty r tgods-conta iner

conteneur  ä  roues  f i xes

con ta i ne r  w i t h ' f i xed  whee ts

Conta iner  mi t  fes t  mont ie r ten
Rädern

Rol lcon ta iner

cont ,en i to re  a  ruoLe f i sse

conta iner  med h juL
rul l "econtainer

F

E

D

I

N

D a

407 4 F conteneur ferm6

E c losed conta iner
covered container

D geschtossener  Conta iner

I  con ten i to re  ch iuso

N ges lo ten  conta iner

Da lukket  container



F conteneur f lot tant

E barge container

D Schwirrn-Container

I  barca  conta iner

N dr i j vende conta iner

Da legtercontainer

F c ont eneu r mu 1 t imod al
conteneur intermodal

E intermodat container

D

I  con ten i t o re  po l i va l en te

N

D a
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R6servoirs ä double paroi  Etanche, 4075
arr im6s en convois.  En cas de tem-
päte,  oo peut  Le mettre en submer-
s ion  en  la issant  p6n6t re r  de  L teau
dang Les a1v6o1ee m6nag6es dans La
doub le  paro i .

BT

F conteneur gerbable 4076

E stackable container

D  s tape lba re rCon ta i ne r
Stapelcontainer

I  conteni tore accatastabi le

N stapelcontainer

Da stabelcontainer

407 7

F conteneur non normalis6 4078

E dravos
. odd concainer

D nicht genormter Container

I cassa nobile non atandardizzata

N niet gestandaardigeerde conteiner

Da ikke-atandardcontainer
ikke normevarende container
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4079 F eonteneur normal is6

E s tandard  conta iner

D Normalcontainer

I  con ta iner  s tandard
cassa  mob i l e  t t s t anda rd t t

N ges tandaard iseerde conta iner

Da s tandardconta iner

4080 F  conteneur  pa le t  te

E  pa l l e t  con ta i ne r

D Conta iner -Pa le t  te

I  con ten i t o re -pa le t t a

N  pa l  l e t con t  a i ne r

Da  pa l l e t con ta i ne r

Con teneu rs  de  d i f f 6 ren tes  t a i t t es
don t  l e  f ood  f o rme  pa le t t e ,  l e s
mon tan t s  d tang le  son t  1691ab les
e t  l e s  p t a t s  b o r d s ,  € l m o v i b l e s .

BT

4081 F conteneur perdu Conteneur de 1000 KG. dest ind au
i  ^  - : ^ ^  ^ ^ -+^ j - ^ -  t r anspo r t  de  poud res  e t  de  g ranu1 .6s .

I  s lngre-serv lce contalner 
Le diaurötre est  fonct ion de la d i -

D Einwegcontainer mension drune palet te a lors que la
hauEeu r  va r i e  se l on  l es  beso ins  du

r  conEen lEo re  "a  pe rde re "  
c l i en t .  Fab r i qu6  en  poy l6 thöne .

N wegwerpcontainer La v idange se fa i t  par d6coupage

ua engangscontainer 
du fond'

BT

4082 F conteneur p lat Conteneur  le  p lus  s impte  se  rame-
conteneur  p la te - fo rme nant  ä  un  p lancher  6qu ip6  de  cor -
p l a te - f o rme  con teneu r  n i ä res .

E  f l a t  con ta i ne r

D Pr i tschen-Conta iner

I  cassa  mob i l e  a  p i ana le

conta iner  p ia t to

N

D a  f l a t
s lede-container

BT
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F conteneur pour trafic droutrerer Conteneur du type ferro6 deetine 4083

E overseas container au trafic transoc6anique'

tranecontainer Br

D Überseebehälter
Interkont inental, -Grossbehä1 ter

I caesa mobile intercontinentale

N containervoor intercontinentaal
vervoer

Da container t i l  overs0isk transport

F conteneur r€frig6r6 Conteneur pour chargernent sen- 4084
conteneur fr igori f ique sible ä la temparature. 11 est

E refr igerated container 6quip6 drinstal lat ione de r6fr i-

D rdihlcontainer ::'ä:t:ä;i"ti:l:""tt" 
de oegure

r container refr igerat o Br

cassa nobile refr igerata

N koelcontainer

Da k6lecontainer

F conteneur repliabLe Conteneur pouvant 6tre aisEnent 4085
conteneur pliant repliä ou d6mont6, puie r6assem-
conteneur d6montable b16 pour une nouvelle ut i l ieat ion.

E col lapsible (freight) container BI
rororng conEarner

D zusarmenklappbarer Behälter

I  con ten i to rep ieghevo le
casea mobiLe pieghevole

N vouwcontainer
inklapbare container

Da sanrnenklappelig container

F conteneur terrestre Grand conteneur, de longueur de 4086

E land container 20r miniuum, destin6 au tranaport
terreatre, par opposit ion au

D Container für Landverkehr transconteneur.

I  cassa mobile terregtre

N container voor vervoer over land

Da container ti1 landvcrts transport



_ 2 8 0 _

4087 F ig loo Type de conteneur f r igor i f ique

a rgroo conEalner 
adapt6 au f r6t  a6r ien'

BT
D ConEainer- Ig lu

I

N ig loocontainer

Da  i g l oo
flykS lecontainer

4088 F t ransconteneur

E t ransconta iner

D Transconta iner

I t ransc ont, a iner

N t ransconta iner

Da t ransconta iner

4089 F  "Thermota iner "  @.

4 0 9 0  F  b o x - p a l e t t e ä c l a i r e - v o i e
pa le t t e - ca i  s se  cad r6e

E box  pa1 le  t  w i  th  me sh
c r a t e  p a l l e t

D Gi  t te rboxpate t  te

I

N  doo rz i ch t i ge  s tape l k i sE

Da  g i t t e rbokspa l l e

Conteneur de eonLenance brute de
I  0 ä 30 tonnes et  conforme aux
nonnes de  d imens ion  de  1  t  IS0 .

BT

Conteneur  61abor6  par  une f i rme
su6do i se  Ne fab '  qu i  possäde  une
i so la t i on  t he rm igu€ r  pou r  1e
t ranspor t  de  produ i ts  chauds ou
f ro i ds .  On  ne  cons ta te  qu t  un
6ca r t  de  t emp6 raLu re  de  2o  pa r
2 4  h e u r e s .

BT



E

D

I

pa le t te -ca isse
ca isse-pa l .e t te

box  paLLet

Boxpate t te

conten i  to re  pa le t t i zzab i le
pa le t ta  a  cassa

paL letk i  s  t
boxpal Le t

bokspal  1e

pa le t te

pa1 le  t

Pale t te

paLe t t a

e tapelbord
paL  Le t
laad schaal

pa l le

rehauese pour palet te
patette e cadre movibLe

pa l le t  co l la r

Pale ttenauf ee t zrahnen

opzetfreem voor pallets

pal lerme

- 281 -

Palet te nunie de parois lat6rales,  4091
vereion siurp li f i6e du conten€uE r

BT

Une patette est une plat,eforme 4092
eurpilable qui peut recevoir des
marchandises ou des conteneurs.
ElLe peut  6tre roulde sous 1e
conteneur ou transportEe par des
engins de manutention. Le poids
minimtrm ä charger sur une palette
est  de 100 kg,  le maximrrm de 1000 kg.

Plateau de chargement constitue
essentieLlement par deux pl.anchers
re1i6s entre eux par des entreto i -
ses ou par un plancher rePosant
sur des pieds ou supports et  dont
la hauteur est r6duite au minimum
cornpatible avec La manutention par
chariots 6l.6vateurs ä fourches ou
t ranspa le t tes .  

BT

Reboid amovible, tranefornant une 4093
palette simple en une pal.ette-
caieee, petßeEtant un meil leur
6quil ibre deg narchmdisee en
courg de transPort.

w

Da

F

E

D

I

N

Da

F

E

D

I

N

Da

36)
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4094 F palet te ä deux entr6es Palet te permettant  1e passage sur

E tnol tay pal let  
deux c6t6s oppos6s'

BT
D Zweiwegepalette

I  palet ta a due v ie

N trreerdegs-pallet
staPelbord aan t!'ree kanten

opneembaar

Da  2 - ve j s  ( l . as t ) pa l l e

4095 F paletEe ä montants Palet te dont  la supersEructure est
paleEte ä r idel les nunie de montants.

E  pos t  pa r l e t  B I '

D RungenpaleEte

I  palet ta con montant i

N  pos tpa l l e t

Da  s to l pepa l l e

4096  F  pa le t t e  äp lanche r
d6bordant

palet te ä p lancher ä a i les

E wing pal let  wi th project ing
deck

stevedore type pa1let

D Rücksprungpalet te n i t  über-
srehender Fläche

I

N palLet  met overstekende v loer

Da v ingepal le

4097 F paleEte ä quatre entraes Palet te permettarr t  le passage sur

E four-way pat leE 
les quatre c6t6s '

BT
D Vierwegepalet te

I  pa le t t a  a  qua t t r o  v i e

N vierweg(transport)paL1et
stapelbord aan v ier  kanten

opneembaar

Da  4 - ve j s  ( l as t ) pa lLe
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F  p a l e t t e  ä  r o u l e t t e s

E  r o l l e r  p a l l e t

D  R o l l p a l e t t e

I  p a l e t t a  c o n  r u l l i

N  r o l p a l l e t

D a  r u l l e p a t l e

F  pa le t t e  ä  un  seu l  p l anche r
pa le t t e  ä  s imp le  f ace

E  s i n g l e - d e c k ( e a )  p a l l e t
s i n g l e - f a c e d  p a l t e t
s  i ng l e -p l a t f o rm  pa l1e t

D E indeck-F lachpa le t te

I  p a l e t t a  a  u n a  s o l a  f a c c i a

N  pa l l e t  me t  66n  l aadv loe r

Da e td :ekspa11e

F pa le t te  avec  un  cö t6  d6montab le

E  p a l l e t  w i t h  l o o s e  p a r t i t i o n

D Palet te mir  Einhängewand

I  pa te t t a  con  un  l a t o  smon tab i l e

N

Da  pa l l e  med  a f t age l i g  s i de

F  pa le t t e  de  ge rbage
pa le t t e  de  s tockage

E  s tack i ng  paL te t

D  S t a p e l p a l e t t e

I  pa le t t a  d i  acca tas ta ren to

N  s t a p e l p a l t e t

Da  s  t ab  l epa l l e

4098

4099

4 r 0 0

4 r 0 l



4t02  F

E

p a l e t t e  p e r d u e

s ing l .e -serv ice  pa l le t
onelray pal le t
expendabLe pa l le t

non- reusabte  pa l le t

Einwegpale t te

p a l e  t t a  t t a  p e r d e r e t t

eenmaLige  paL le t

6ngangspal  1e

pa le t t e  p l a te
pa le t te  s imp le

f l a t  p a l l e t

F lachpalet  te

p a l e t t a  p i a t t a

p la t  s tapetbord

tetdekspal 1e

paLet te  r6vers ib le

revers ib le  pa l le t

ümkehrpale t te

pa le t t a  r eve rs i b i l e

ornkeerbaar pat le t

vendepal 1e

pa le t t e  su r  couss in  d ta i r

hover -pa l le t  (hoverpat le t )
a i r  paL le t

Luf tki s senpa le t te

pa le t t a  a  cusc ino  d ra r i a

hoverpal . let

luf tpudepal 1e

- 2E,r -

Palet te dont  les deux planchers sont
des  p lanchers  de  eharge.

BT

4 t 0 3  F

D

I

N

D a

E

D

I

N

D a

D

I

N

D a

4 l  0 4

4 1 0 5  F

E

F .

E

D

I

N

D a

Ai r  cush ion  suppor ted ,
structure,  which feeds
pressure voLume of  a i r
Eure and the reaction
a i r  f i lm.

load-c arrying
a continuous low
between the struc-

surface creat ing an
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Meü/tention/ Holdling /Be- wd. Entlaileuorythg e fiüottinentazione /
V rac h üt e n'te rkiw / E Mt e *ing

tr conteneurisetion lto1nn de transporter des nerchan- 4106
g containerization diseg ! lrint6rieur de granda con-

teoeurs, de dirensione identiquee,
D Containerisierung qui pewent, dlune fagon comode

r conrainer izzazione 
::"T::.;*ää:::l: 

' j;:i,.ranapor-

N containerisatie transport.jt tranebord6s de lrun
containerisering ! l rautre.

Da con!ainerieering w

F d6potage Vidaage drun conteneur par des 4lO7

E (container) etrippiog, 
ti:::: 

de'plus en plue autona-

deetuf f ing gI
unpacking

D Container-Entladen

I svuotaoento dtuna caesa nobile

N logsen van een conteiner

Da t6üring af container

F eupotage Renpliaaage drun conteoeur Per 4108

E aruffing ä:1"äri:'rji::ü';:::ffi::
D conteiner-Beladen palettea d6jä charg6ea.

r rieqinento druna casse uobile Br

N vullen van een conteiner

Da fyldning af contaiaer

F uanutentioo par unit6e de Systen ued k$rende lessellosse 4109
charge sur roues redakab.

oenutention horizontale BI
t rensroulage di rect

E ro11-on/ro11-of f  eysten

D Horizontalverladung

I roaneggioor izzontale

N r i j -op/r i j -af -eyeteen
horizontaal logeen

Da ro11-on/ro11-off eysten
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4l l0 F manutent ion vert icale System ned lOftende lesse/ losse
t t L o - L o t t

manutent ion ä levage

E  l i f t - o n / l i t t - o f f  s y s t e m

D Ver t i ka lumschtag

I  manegg io  ver t i ca le

N  ve r t i kaa l  l ossen

Da  l i f  t - oa / t i f  t - o f  f  s ys tem

E o f f -shore  te rmina l

D Vorhafen

I  por to  d i  smis tamento

N kuns  te i  land- te rmina l

Da havn uden fo r  kys t l in ien

redskab .

P o r t - r e l a i s  a r t i f i c i e l  e n  e a u  p r o -
f onde  pou r  p6 , t r oL ie r s  g6an t s .  A
pa r t i r  de  ce  t e rm ina l ,  l a  ca rga i -
son  es t  pa r t ag6e  en t re  p l us i eu rs
p 6 t r o l i e r s  p t u s  p e t i t s  p o u r  a t t e r
a l imenter  les  ra f f iner ies  (Ok inawa,
Ban t r y -Bay ,  € t c .  .  .  )  .

BT

BT

4 l l l  F  pa l l e t i sa t i on  Techn ique  gu i  pe rme t ,  g räce  ä  un

B p a l . l e t i z i n g m a c 6 r i e l a p p r o p r i 6 , d e m i e u x d 6 -

i a l l e t i za t i on  P lace r  e t  s t ocke r  des  p rodu i t s
quelconques group6s en charges

D Palet t ierung uni ta i res imporEantes.

I paleEEi zzazione BT

N pa l l eE i se r i ng

Da palning
pa l l eE i se r i ng

4 l  1 2  F  p o r t  d  I  6 c  l a t e m e n t

4 l l3  F  pos te  de  rnou i l lage  Espace ä  prox in i tE  des  qua is  des t in6

E neerins area ;ä":"il:::"T:l:"r::;"[:fi:;.u:":'-
D navires porte-barges.

I  posto d rormeggio BI

N ankerplaate

Da ankerplade
f 1ädningsornräde
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F quai  ä conteneurs 4l l4

E container wharf

D Containerkai

I  pont i le per conteni tor i

N containerkade

Da containerkaj

F terminal  ä conteneurs

E conta iner  te rmina l

D Container-Terminal

I  te rmina le  per  conta iners

N containerterminal

Da conta iner te rmina l

4 l  l 5

Propulsion/Propulsion/Antriebe/Propulsione/Voortstuuing/Fremdt iuning

F moteur d ieeel  seni- rapide Diesel  mar in presqurexclusivement 4 l l6

E mediun-speed dieset engine 
;r353ä".:;il:s 

et de rasine de

D ni t te lschnel l laufender Schi f fs-  W
dieselmotor

I motore diesel rrmedium-speedrr

N |tnediuur-speedrr dieselmocor

Da

F mot ,eur  d iese l  t tdua l - fueLt t

E duaL-fue1 engine

D Hybr id - (sch i f fs )moEor

I  mo to re  d i ese l - gas
motore t tdual . - fuel t t

N  dua l - fueL d ieseLmotor

Da dieselmotor med vaske /gas
b rends tof

l " loteur ä combust ion interne sus- 4 l l7
cept ib le de fonct ionner avec un
taux de fuel  var iant  de IAOZ ä
57",  le reste 6tant  du gaz de rC-
cupera t ion .  

BT
t"Iodi f ied diese 1 engine capab le
of  burning not  onLy l iguid fuel
but  a lso a mixture of  L iquid and
gaseous fue lg .

w
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4 l l 8  F  no teu r  d i ese l  l en t  D iese l  ma r i n  avec  v i t esse  de  ro ta -

E slow-running diesel engine :i: i-9:-1:::u::,1: 
l0s-l ls üs/nn'

fonctionnant eelon Ie cycle ä deux
D langsanlaufender Schiffs- temps.

dieseknotor BI
r,angsamläufer

I motore diesel lento

N langzaanrlopende dieiel-
motor

Da langsomtgäended iese l -
llotot

4l19 F propulsion par jet dreau SystEme de propulsion marine suivant

E water jet propulsion le principe de rdaction du jet '  Le
je t  d reau es t  c r66  par  un  d ispos i t i f

D l{asserstrahlantr ieb puissant de pompage. Le syetäne

r propulsione a getto dracqu" Pourrait  remplacer les h6l iceg'
BT

N rraterstraalvoortgturr ing

Da vandjet-frendrif t

4l2O F bulbe dr6trave Pernet une dininution notable de
buLbe de proue lreffort r6sistant dü aux vagues

E ran bow .cr66es par la.progreseion du na-

D Bugwulst 
vlre: 

BT

I bulbo di prua

N buLbsteven

Da bulbstanrn
indfaldende bov
pudeformet forstavn

4l2l F radar anti-col l ieion

E anti-col l is ion radar

D Koll isionsschutz-Radar

I radar anticol l is ion€

N anti-botsingsradar

Da antikol l is ionsradar
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AEROGL I SSEURS

AI R CUSHION VIH ICLIS

LU FT K I S S E.[.FAH RZEU GE

VE ICOLI  A  CUSC INO D 'ARIA

LUC HT KU SS ENVOE RTU I GEN

LUFTPUDEFARTOJ E R

(37)
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Type e d I alnog Li s eeure / Type e o f atr archion oehie Le a / Falwzeugfupen
Iipi dt oeie olo,/Type e uot Luehtkue e enüoe?tuigen/ Forekellige fartO j s fuper

N

D a

a6rogl  i  s  seur
v6h i cu le  ä  couss in  d ta i r

hovercraf t
a i r  cushion vehic l -e
A .  C . V .
hover ing craf t

Lu f tk issengerä t
Luf  tk i  ssenfahrzeug
LKF
Aerog le i  te r

v e i c o l o  a  c u s c i n o  d t a r i a
aer o sc ivo 1 ante
pneumove ic oto
s l i t tonave
ve ico lo  pneumosos Eenta to

luc htku s senvoer tui g

luf tpud efar t1j

v6h icu le  ä  e f fe t  de  sur face
v6h i cu te  ä  e f f e t  de  so l

sur face  e f fec t  veh ic le
SEV
ground-ef fec t  machine
GEM

Bodenef fek tgerä t
BEG
Bodene f f ek tf ahrzeug

ve i co to  i n  e f f e t t o  suo lo
macch ina  ad  e f feEto  suo lo

voer tu ig  met  g rondef fec t

luchtkus senvoertuig met

sidewal t  hovercraf t
luf tpudefart$ j  med faste

A vehic le such that  the whole or  5001
a s ign i f i can t  par t  o f  i t s  we igh t
can be supported by a cont inuous-
1y generated cushion of  a i r  de-
pendent  fo r  i t s  e f fec t i veness  on
the proximity of the surface over
which the vehicLe operates,  whether
at  rest  or- jn mot ion.

BS 4236, 5

The term ttground ef fect machinett 5002
(CfU1 is often used in the same
sense as ai  r  cushion vehi  c l -e .
The la t te r  i s  p re fe r red  because
GEI! has a wider meaning covering
a wide range of device s r^'hich
enable a body to hover in c lose
prox imi ty  to  a  f i xed  sur face .

BS 4236, 5

N

D a

D

I

N

D a

a6rogl isseur ä parois 1at6ra1es 5003
a6rogl isseur ä qui l les Lat6rales

hovercraft of the sidewall type
sidewall  hovercraft

Sei cenwand -Luf tki s senf ahrzeu g

ve ico lo  a  cusc ino  drar ia  a
pareti  lateral i

zijwanden

s idevegge
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5004 F a6roglieseur ä jupes rigides

E rigid eidewall hovercraft
hovercraft with rigid ekirts

D Llrftkissenfahrzeug mit festen
Schürzen

I  veicolo a cuscino drar ia a
greubiuli rigidi

veicolo a cugcino dtar ia a
tendine rigide

N Luchtkusaenvoertuig met
at i jve schorten

Da luftpudefartgj ned stive
skorter

5005 F adroglisseur ä h61iee a6rienne Adrogliseeur dont 1a propulsion
a6rogl iseeur ä propuls ion est  assur6e par des h6l ices

edrienne a6riennes.

E air-propelled hovercraft 
cos!' 77' 767-7

D IÄlftkiesenfahrzeug nit Luft-
echraubenaatrieb

I  veicolo a cuscino dtar ia e
propulsione aerea

veicol ,o e cuscino drar ia pro-
pulso a mezzo di  e l iche
aeree

N luchtkuasenvoerluig met lucht-
gchroeven

Da luftpudefart0j ned lufepro-
pe 1 ler-frerdrivning

5005 F a6roglisseur ä propulsion marine A6roglisseur dont la propulsion

E hovercraft atith water propulsion :::^:tt"t6" 
Par des h6lices na-

water-propelled hoverciafi r1ne8' 
coSI, zl, 16l_I

D lxftki8senfahrzeug uit Schiffs-
echraubenantrieb

I  veicolo a cugcino drar ia a pro-
puleione marina

N luchtkussenvoertuig met water-
gchroeven

De luftpudefart6j ned vandpropellere
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F a€roglisseur i sustentation Type of air cushion vehicLe 5OO7
adrodynanique dependent upon forward Bpeed

E aerodynanic-type air cushion to develop lift'

vehicLe JAIIE' 295

D Luftkiseenfahrzeug nit aerody-
namischen Auftrieb

I veicolo a cuscino draria a
eo atentazione aerodinanica

N luchtkuseenvoertuig met aerdy-
namische draagkracht

Da luftpudefart6j ned aerodynamisk
opdrif t

F a6rogl isseur ä sugtentat ion Type of air cushion vehicle 5008
a6rosEatique supported by a self-generated

cughion of air.E aerogEaElc-cyPe ar.r cuanlon
vehicle JANE' 295

D Luftkissenboot mit aeroetat ischen
Auftr ieb

Luftkiesenf ahrzeug mit aerosta-
tischer Schwebung

I  ve ico lo  a  cusc ino  d ta r ia  a
sostent,azione aerostat ica

veicolo a cuecino draria a
Eoatentamento per effetto
aeros tat ico

N luchtkussenvoertuigEet aerosta-
t ische draagkracht

De luftpudefart6j ned aerootatisk
opdrif t

F a6rog l i sseur  gu id6

E guided ai r  cushion vehic le
guided hovercraf t

D spurgebundenes Luf tk issenfahrzeug
schienengebundene s Luf tkissen-

fahrzeug
Luf tki s sen-Spurfahrzeug

I  ve ico lo  a  cusc ino  d  I  a r ia  gu ida to
aeroscorrente guidato
pneumosostentato guidato

N geleid luchtkussenvoertu ig

Da banebundet luf tpudefart$ j
sporbundet Luf  tpudefartOj

V6h icu le  ä  couss in  d  I  a i r  c i rcu-  5009
lant, sur une voie pr6par6e ä
1 I avance, j  ouant le r61e d I un
ra i l  de  gu idage.

BT
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5010 F a6rogl isseur l ibre Lra6rogl isseur est  d i t  l ibre quand

E freernoving hovercraf t  
i l  peut  6voluer par ses proPres

tree-rrdr ,ng ar , r  cusnron moyens autessug du sol  ou de

vehic le 
l reau,  sans ätre n6cessairement
tr ibutai re drune route ou drune

D nichEspurgebundenes Luf t -  p iste pr6par6es ä l ravance.
IRAN, 121/67, 150kissenfahrzeug

I  ve i co l o  a  cusc ino  d l a r i a
l ibero

pnermosostentaEo l ibero

N vr i j  luchEkussenvoertu ig

Da ikke-sporbundet luf tpudefart6 i

5 0 l l  F  a 6 r o g l i s s e u r m a r i n

E seagoing hovercrafE
marine ai r  cushion craf t
mar ine hovercraf t

D Luf tk issenseefahrzeug
wassergebundenes Luf  tk issen-

fahrzeug
see gehendes Luf  tk issenf  ahrzeug
Luftk issenboot
was sergängi  ges Luf  tk issen-

fahrzeug

I  ve i co l o  a  cusc ino  d ra r i a
marino

veicolo mar ino pneumosos!en-
t a to

l l  luchtkussenboot
luchtkussenvaar tu ig
qTeterhovercr af E

Da  s$gäende lu f t pude fa r t@ j

501 2 F adrogl isseur amphibie Suscept ib le de se d6placer soi t

E amphibious hovercraft ?"1::"lt-1:,11:i l '  
soit autessus

du sol  e condi t ion que sa surface
D amphibisches Luf tk issengerät  ne soi t  pas rrop accidentde.

amphibisches Luf tk issen- fBP" IV-7.21f t )
fahrzeug

I  ve i co l . o  a  cusc ino  d ra r i a
anf  ib io

N amfib isch luchtkussenvoercui t

Da amfib ieLuf tpudefart0 j



F a6rogl-isseur non-anphibie

E non-amphibious hovercraft

D nichtmphibisches tuf tk issen-
fahrzeug

I  ve i co l o  a  cusc ino  d ra r i a  non
anf ibio

N n ie t -amf ib isch 'Luchtkussenvoer -
tuig

Da Luftpudefartpj uden amfibieegen-
skaber

- 2 9 5 -

Ltappare iL  mar in  qu i  n tes t  5013
pas amphibie doi t  accoster  le
long d tun quai .

IBP rV-7 .21.

50 r  5

F a6rogliaseur seni-anphibie Lrappareil narin seoi-aphi- 5014
! - -  - . -L .  b ie  p r6sente  l ravantage der, Semt-an[)n1D1ou8 alr cuSnlon

vehicle pouvoir accoster sur une plage
en plan inc1in6.sem1-.rnpnlDlou8 novefcrarE 

IBp IV_?.21
D senianphibischesLuftkiseen-

fahrzeug

I veicolo a cuscino draria
eemianfibio

N eeni-anfibisch luchtkussen-
voertuig

Da eeni-anfibieluftpudefartCj

F adrog l i sseur  te r res t re

E l.and air cushion vehicle

D Luftkissen-Landfahrzeug
land gebundene s Luf tki s senf ahr zeug
ge ländegängige s Luf tki s senf ahrzeug

I  ve ico l ,o  a  cusc ino  d  t  a r ia  te r res t re

N landluchtkussenvoertuig

Da Luftpudefart6j t i1 Landveerts
transPor t

F naviplane Nom comercial drun a6rogl iseeur 5016
. anphibie destin6 ä ätre ut i l ie6n navlpran" 

ä granae vitegae sur lleau avec
D Naviplan la possibilit€ cornplfuentaire

I naviplano dr6voluer aur terre'
TRAN, rzi./62, 760

N naviplan Ttre overwater or amphibious air

D a n a v i p l a n c u s h i o n v e h i c l e a d e v e l o p e d i n
France by SEDAM.

JAITE-I01
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5 0 r  7 F

E

D

I

N

D a

Eerrap 1 ane

t err ap 1 ane

terrap 1 ano

ter rap lane

terrap lan
land jo rds  lu f tpudefar t@j

c o u s s i n  d r a i r

a i r  c u s h i o n

Luf  tk i  s  sen

c u s c i n o  d  t a r i a

luch tkus  sen

l u f t p u d e

V6hicu le  ä  couss in  d ra i r  ä  j , tpe
soup le  pour  des  u t i l i sa t ions
ter res t res ,  cons t ru i t  se lon  la
technique de I I  ingEnieur fran-
ga i  s  J .  Be r t i n .

TRAN. 121/67 ,  157

Ence in te  s i tu6e sous  l rappare i l  e t
d6 l im i t6e  la t6 ra lement  par  des  jupes
soup les  ou  des  pa ro i s  r i g i des .

SEDAII4

A volume of  a i r  under pressure enclo-
sed between the bottom of an ACV and
the  suppor t ing  sur face  by  r ig id  s t ruc-
tu re ,  cur ta ins ,  sk i r ts  o r  any  combi -
na t ion  thereo f .

BS 4236, 5

In te r caped ine  d ta r i a  i n  p ress i one
generata mediante mezzi  opportuni
f ra  due super f i c i  p iane a f facc ia te .

cusc, 6

(LUEGER, Xff, p, 400)

Stm'rctures du eoussin/Stmtetures of the air eushion/Luftkissenstmtkturen
S tmtttun a de L euse ino / Lu ehtki s s ens t m,tktur en / ru ftpudens udf orrnnin g

5 0 1  8 F

E

D

I

N

D a

I
e nin

l l i l l
-JllL-===

+



sys täme de la chanbre p le ine
sy i töme de la  chambre  en  c loche
c o u s s i n  d f a i r  ä  c l o c h e

plenum chamber a i r  cushion
be l l  chamber  p r inc ip le

F1ächenst rah le r
Vo l lkammersys tem
Pr inz ip  der  g loekenförmigen

Kanuner

sistema a campana
pr inc ip io  de lLa  t tcamera  a

campanatt
s i s t ema  a  camera  d i  r i s t agno

pr incipe van de k lokkamer

plenum-chamber princ ip

- 2 9 7 -

Cushion pressure is  maint ,a ined
by pumping ai r  cont inuously into
a  recessed base w i thout  the  use
o f  a  pe r i phe ra l  j e t  cu r t a i n .

,IANE, 3 02

Chambrc cn clocho.\

5 0 1  9

t
/
t

tr-)r-) s
4t

D a

iaumotte (A. ) , Kierl.nzunski (A, )
Sta.tique des uöhieuLes ä eoussin
dta in ULB, L965

Principe d'un cousein d'air i eloche.

Principle of arr plenum chamber air cuohion'

Tran L2L/67, p, L52

38)



5020

-29E -

c o u s s i n  d r a i r  ä  j e t ( s )  p 6 r i -
p h 6 r i q u e  ( s )

c o u s s i n  d r a i r  ä  r i d e a u  p 6 r i -
ph6 r  i  que

p e r i p h e r a l  j " t  a i r  c u s h i o n
a n n u l a r  j " t  a i r  c u s h i o n

R i n g s p a l  t  s t r a h l e r
L u f  t k i  s s e n  m i  t  R i n g s  t r a h l
R a n d s t r a h l e r

c u s c i n o  d r a r i a  a  g e t t o  p e r i -
f e r  i c o

c u s c  i n o  d  I  a r  i a  a  v o r t i c . e  p e r i -
f e r i c o

l u c h t k u s s e n  m e t  j e t s  a a n  d e
bu i  tenkan t

l u c h t k u s s e n  m e t  o m r i n g e n d e
s p  1 e e  t

l u c h t k u s s e n  m e t  p e r i f e r e

luch t  s  t room

l u f t p u d e  m e d  p e r i f e r i ( l u f t ) -  ? e t

g ard in
l u f t p u d e  m e d  p e r i f e r i s k @ r t

D a n s  c e  s y s t ä m e ,  l r a i r  e s t  d i s t r i -

b u 6  p a r  u n e  f e n t e  q u i  f a i t  l e  t o u r

d e  l t " p p a r e i l  e t  f o r m e  a i n s i  u n

r i d e a u  q u i  e m p ä c h e  l f a i r  d u  c o u s -

s i n  d e  s , a c h a p p e r .  
E N C U N

The ground cush ion  is  genera ted

b y  a  c o n t i n u o u s  j e t  o f  a i r  c h a n -
ne l led  th rough duc ts  o f  nozzLes
around the  ou ter  per iphery  o f  the
base 

JANE 296

D e r  S t r a h l  s t r ö m t  a m  U m f a n g  d e s

G e r ä t e b o d e n s  d u r c h  e i n e n  r i n g f ö r -

m i g e n  o d e r  o v a l e n  S c h l i t z  a u s  u n d

w i r k t  g l e i c h z e i t i g  a l s  D r u c k e r -

z e u g e r  u n d  a l s  A b d i c h t u n g  d e s

L u f t k i s s e n s  g e g e n  d i e  u m g e b e n d e

L u f t .

LUEG, Xrr, 12

Jawtotte (A), KiednzYnski (A)

Statique des uöhicules ä eoussin
d ta i r .  ULB,  L965

fl'lote ur.

(:------= lrtiobwerl.
[E 

ngine

Jupa souph
Elas t isch  Schürze
Fler ibfe s l i r t

D a )

Iflodöle ä fente p6riphdrique. - Type with peripheral iel

Tru t  L21/67 ,  p ,  L53

pdr i fdr iq  ue.
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F  couss in  d  I  a i r  ä  j upes  soup les

E  f l ex i b l e  sk i r t  a i r  cush ion

D Luf tk issen mi t  e las t i schen Schürzen

I  cusc ino  d ra r i a  a  g remb iu l i  f l e ss i -
b i  1 i

c u s c i n o  d r a r i a  a  g o n n e  f l e s s i b i l i
c u s c i n o  d r a r i a  a  s o t t a n e  f l e s s i b i l i
c u s c i n o  d f a r i a  a  t e n d i n e  f l e s s i b i l i

N luchtkussen met soepele rokken

Da lu f tpude med f leks ib le  sk@rter

c o u s s i n  ( d r a i r )  ä  b u l l e s  d f a i r
c a p t i v e s

c a p t u r e d  a i r  b u b b l e  c u s h i o n  U S
CAB
s i d e w a l l  a i r  c u s h i o n

L u f t k i s s e n  m i t  e i n g e f a n g e n e n
L u f t b l a s e n

c u s c i n o  a  t t b o l l a  d f  a r i a t t

c u s c i n o  d r a r i a  a  b o 1 l e  d r a r i a

f r e n a t e
c t t s e i n n  d r a r i a  a  b o l l e  d r a r i a

r a c c h i u s e

luch tkussen met  gebonden luch t -

b e t  1 e n

l u f t p u d e  m e d  f a s t l ä s e d e
( i n d e s l u t t e d e )  l u f  t b o b l e r

SIMPtE PLENUM CHAMBER HOVERCRAFT
FITTED WITH FIEXIBIE SKIRTS

Bnitish Houereraft Conporation

502  I

5022The cushion (or  a i r  bubble)  is
contained by r ig id s idewal ls  and
f lex ib le  bow and s te rn  sk i r ts .

JANE, 297
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E

D

N

D a
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c o u s s i n  d r a i r  ä  j u p e s  r i g i d e s

r i g i d  s i d e w a l l  a i r  c u s h i o n

L u f t k i s s e n  m i t  s t a r r e n  ( f e s t e n )

Schürzen

c u s c i n o  d r a r i a  a  g r e m b i u l i
r i g i d i

c u s c i n o  d t a r i a  a  t e n d i n e  r i g i d e

l u c h t k u s s e n  m e t  s t i j v e  r o k k e n

l u f t p u d e  m e d  s t i v e  s k 6 r t e r

s y s t ä m e  ä  f i l m  d f  a i r

a i r  f i l m  s y s t e m

L u f t f i l n s y s t e m

s i s t e m a  a  s t r a t o  d r a r i a
s i s t e m a  a  f i l m  d r a r i a

l u c h t f  i  l m s y s t e e m

levapadpr inc  ip
l u f t f i l m s y s t e m

s y s t ä m e  ä  r e c i r c u l a t i o n

r e c i r c u l a t i o n  s y s t e m
l a b y r i n t h  e e a l  s y s t e m

L a b y r i n t h  S e a l  S y s t e m

s i s t e m a  a  r i c i r c  o L a z i o n e

r e c  i  r c u  l a t  i e

r e c  i r k u l  a t  i o n s p r i n c  i p

S idewal l  ACV in  wh ich  Ehe cush ion
a i r  i s  c o n t a i n e d  b e t w e e n  s o l i d
s i d e w a l l s  o r  s k e g s  a n d  d e f l e c t a b l e
s e a l s .

J A N E , 2 9 6

Luf t  hohen Druckes  w i rd  zwischen

d i e  g l a t t e  U n t e r s e i t e  d e s  G e r ä t e s
u n d  d e n  p l a t t e n  U n t e r g r u n d  g e p r e s s t ;

e s  e n t s t e h t  e i n  d ü n n e r  L u f t f i l m ,
der  w ie  e  ine  Schmierung mi t  sehr
k l e i n e r  R e i b u n g  w i r k t .

LUEG, Xrr ,400

- Fifm d'ajr .

5024 F

E

D

I

N

D a

/
? lI 1

5425 F

E

4t\$\U/ \^N\NIXN)__
77

Jamotte (A) , Kiedrzynski (A ) , Statiaue
des uähieules ä eoussin dta i r ,  ULB, L965

An Geräterand sind Gebläse ange-
ordnet ,  m i t  deren  H i l fe  e ine  z i r -
ku l ie rende D i f fusors t rämung erzeugt
wird :

d i  f fus  e r - rec i rcu l  a t ion
Di f fus or-System

Jaumotte (A), Kiedrzynski (A),

Statique des uähieules ä eoussin d'air,
uLB, L965

D

I

N

D a
Recircufation.
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c o u s s i n  d  t a i r  m u l t i p l e  ä
soup les

mult ip le p lenum chamber
w i t h  f l e x i b l e  sk i r t s

mul t ip le ski r ted plenum chamber

Te i lkanrnersys tem mi t  e las t i schen
Schür zen

l" lehrf  achkanrnersys tem mi t  e last ischen
Sehü rzen

cuse ino  d ta r i a  mu t t i - camere  a  t en -
d i n e  f t e s s i b i l i

gesegmenteerd  luch tkussen met
soepe le  rokken

f lerkanuner-system med f  leksib le
sk0r  te  r

5026

.Jupc rouplc
f  h ' t  i rch. &hürrc
F la r rb le  s l r r l

I- t
lH'  i -

Plarefonne multijupe. -Multiskirt -ähittrt

Trot 727/67, p. 1.53

A i r  cu r t a i ns ,  s i dewa l l s ,  s k i r t s ,  5427
water- jets or  other means emPloyed
to  conta in  o r  seaL an  a i r  cush ion '
to reduce to a minimum the leakage
o f  t r apped  a i r .

JANE, 298

JuPes

cu sh ion

Da

F conf inement  du  couss in

E cush ion  sea l

D  (Lu f t ) k i s sene insch l i essung

I

N

Da lu f tpudens grensef l ,ader

F  l a rgeu r  du  couss in

E cush ion  beam
cush ion  bread th

D  ( t u r t ) k i s  senb re  i  t e

I  l a rghe  zza  de l  cusc ino

N luchtkussenbreed te

Da lu f tpudebredde

F longueur du coussin

E cush ion  tength

D ( l ,uf t )k issenlänge

I  lunghezza de l  cusc ino

N luch tkussen lengte

Da tuf tpudelangde

I'teasurement across an alr
cush ion  a t  a  g iven Po in t .

JANE, 298

s028

Longitudinal. cushion measurement 5029

JANE, 298
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5030 F  pro fondeur  du  couss in
hauteur  du  couss in

E cush ion  depth

D  ( l , u f t ) k i s sen r i e fe

I  a l t ezza  de l  cusc ino

N luch tkussenhoogte

Da lufrpudehoj  de

5 0 3 1  F  p r e s s i o n d u c o u s s i n d r a i r

E  cush ion  p ressu re

D ( t  u t  t )  k i  ssendruck

I  p r e s s i o n e  d e t  c u s c i n o  d t a r i a

N luchtkussendruk

Da  ( l u f t )  pude t r yk

5032 F rapport  tonguew /  Largeur
al l ongemen t

E  aspec  t  r a t i o
length /beam ra t io  (L /g )

D Länge/Bre i te  Verhä l tn is

I  rapporto lunghe zza/  larghe zza

N lengte/breedte-verhouding

Da lengde/bredde forhold
L lB

5033  F  su r f ace  du  couss in

E cush ion  area

D (Luf  t )  k i  s  senf  läche

I  a rea  de l  cusc ino
supe r f i c i e  de1  cusc ino

N luchtkus senoppervlakte

Da lu f tpudearea l



F  do ig t  (  s )

E f inger

D Finger

I  d i t o

N v inger

Da f inger

F 6coulement d I  a i r  t ransversal

E  c ross  f l ow

D Querströmung

I  f l u sso  d ta r i a  t r asve rsa le

N dwarsstroming

Da luf tud strpmning

F fente annulai re

E annular venL

D Ringsch l i t z

I  fessura  anu lare

N

Da r ings t rä teäbn ing

- 3 0 3 -

S6rie de condui ts dta l . imentat ion en 5034
air  inddpendants les uns des autres,
incl , in6s vers 1. I  int6r ieur du v6hicu1e.

GOD

503 5

503 6

F joint dr6tanch6it€ dea parois 5037
1at6rales

E eidewall  seal

D Seitenwandabdichtung

I giunto stegno del1e pareti  lateral- i

N zijwandafdichring

Da eidevaggenes grenseflader



s03B

s039

F

E

D

I

D a

J upe

sk i  r t

Schür ze

grembiul  e
cam ic i a
gonna
sot  tana
tend ina

schor t
mante 1

sk0r  t

j , - rpe  ä  do ig ts

f inger  sk i r t
f ingered ski r t ,

Schür ze mi t  F ingern

gr emb iu le a rrd i  t  arl
t  end i.na a ttd i  tatt

schor t  met  v ingers

sk@rt med f ingre

-  304-

r \\

A downward ly-extend i tg,  f  lex ib le
s t r uc tu re  used  t o  con ta i n  o r  d i v i de
a  c u s h i o n .

BS 4236,  7

Sk i r t  s ys tem cons i s t i ng  o f  a  f r i nge
of  con ica l l y  shaped nozz les  a t tached
to  t he  base  o f  a  bag  o r  l oop  sk i r t .

J A N E , 3 0 3

Luf tk issenabd ich tung durch  Schürze
mit  t tF ingernt t  am unterem Saum e ine s
Bodene f f ek tge rä tes .

l . l l v l s ,6 /69 ,  174

D

I

N

D a

h>---

SETEC,  L97L ,  p .723



F

E

D

I

F j , tpe c i rcula i re

E  c i r cu l a r  sk i r t

D Ringschürze

I  g rembiu le  c i rco la re
cam ic i a  c i r co l a re
tend ina  c i rco la re

N ronde schor t

Da  r i ngskp r  t

Da

j . tp "  in t6 r ieure

in te rna l  sk i r t

Innensc hür ze

grembiule interno
camic ia  in te rna
tendina interna

binnen sc hor t

indre  skOr t

jupe p6r iph6r ique
j ' . tpe externe

per iphera l  sk i r t

Au ssenschürze

g remb iu l e  pe r i f e r i co

bu i  tenschor t

ydre skgrt

- t 0 5 -

Enploy6e dans le systäne unrt t i jupe,  5040
e l l e  es t  ä  pa ro i s  s imp les ,  donc
16gä re  e t  f l e x i b l e .

TRAN, 127/67, 156

Les jupes  in tEr ieures  sont  fo rmEes 5041
pa r  l a  j ux tapos i t i on  d run  ce r t a i n
nombre  de  jupes  en  caoutchouc ,  f i -
x6es  sous  le  v6h icu le  e t  en tour6es
d I  une j , rp"  p6r iph6r ique .

rBP, rv, 7 . 23, L2L

La j , rp "  p6r iph6r ique es t  cons t i tu6e 5042
de  deux  pa ro i s  soup les  concen t r i ques ,
re l i 6es  pa r  des  en t re to i ses  e t  f o r -
mant  tuyäres .

E l le  peut  ä t re  d6compos6e en  deux
61 6ment s :

l e  s a c  q u i  r e c u e i l l e  l r a i r  ä  l a
sort ie de la chambre p6r iph6r ique
du vent i la teur

-  l es  do ig t s ,  qu i  son t  des  616men ts
mobi les  f i x6s  au  sac ,  cons t i tuant
des tuyäres d I  a l imentat ion du
couss in  en  a i r  e t  assu ran t  l r 6 t an -
ch6 i t 6  du  couss in .

rBP, rv, 7 , 23, LL2
11  g remb iu l e  pe r i f e r i co  ä  cos t i t u i t o
da  maEer i a te  p l as t i co  che  s t r i s c i a
su tLa  supe r f i c i e  su  cu i  v i agg ia  i l
v e i c o l o .

trlONDA, Annu, 69, 38

D

I

N

Da

.Äfta l*noianqrc

3e)

sErEC, rBP, 797L" 7,23
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5043 F jupe souple Peroi  en t iegu caoutchoutd,  de r6sia-

E f lex ib le ski r t  
tance euf f igante pour contenir  l ra i r

sof t  $al1 
-  

soue preasion et  astez f lex ib le pour
se al6foruer sur les obataclee,  qur i . le

D elastieche Schürze soient des corpa eolides ou dea vaguea.
flexible Schürze BI
biegearoe Schürze

I gtenbiule f,leeeibile
tendioa f lessib i le

N buigzame schort
meegevende schort

Da f leksibel t  skört
boje l igt  skort

5044 F jupe ä g6orn6trie variable

E variable geonetry skirt

D Schürze nit veränderlicher
Geometrie

I greobiule a geouetria vatiebile
tendina a geonetria variabile

N

Da skOrt med variabel form

5045 F jupe r ig ide

E rigid ekir t

D starre ( feste)  Schürze

I  grembiule r ig ido
tendina rigida

N s t i j ve  schor t

Da s t i f t  skÖr t

5046 F paroi  Lat6rafe

E s idewaLl

D Seitenwand

I  para t ia  la te ra le
parete laterale

N zijwand

Da sideveg

A wall extending aLong the sides
onl,y of a cushion. In operation
over water i t  may be partial ly
imersed.

BS 4236, 7

Un sistema uti l i  zzabiLe per vei-
cot i  a cuecino drar ia che oper ino
eul l tacgua ö quel lo d i  munire i l
aezzo di due paratie vert ical i  la-
terali , che immergendosi nelL racqua

aesicurano la tenuta sui f ianchi.
|,IaNDA, X, 541



F qui  l le  s tat6ral .es

E Latera l  kee ls

D se i tL iche  K ie le

I  ch ig l ie  le te ra l i

N  z i j k ie len

Da eidek0le

F sac

E bag

D Luf tki ssenbal.g

I  Bacco (d  ta r ia )

N luchtzak

Da ( luf t )sc lß

F r ideau d fa i r
enceinte d t  a i r

E ai r  cur ta in

D Luftgardine

I  co r t i na  d ra r i a

N luchtgordi jn

Da ( l,uf t) gardin

f BystEoe de suatentetion mrltijupe SystEne constitu6 par la juxta- 5049

E "mrlri'kirttr rxarern - äil::tfrr:: ?*:*::"rj:iffäi*:
nultigle akirt aysten 

i"iäi.iaä"a., elleeaSmeconrenueg
D Mehrschürzensyateu dang une jupe p€riphdrique.

ltehr f achechür zensys tem
Mehrfachechürtenanordrung 

rBP' rv' 7'23 727

I aietena a grenbiuli nultipli
giatema rruultitendine"

N veelrokkig systeen

Da system ued flere skdrter

-  307 -

5047

Sorte de bourreLet  qui  recuei lLe 5048
l |a i r  ä  la  sor t ie  de  La  chambre
p6r iphär ique du vent i lateur.

rBP, rv,  7.23 LL2

5050
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5 0 5 1  F

E

D

I

N

D a

5052 F

E

D

I

N

D a

E

D

I

N

Da

PnorrttLeion/fuopulsion/Antriebe /Propulsione/Voortetu?rring /Erentdm,ming

5053 F coef f i c ien t  de  t rac t ion  de
l  t h61 i ce

E prope lLer  th rus t  coe f f i c ien t

D Schraubenschub zahL
Schubwert der Luftschraube
Schraubenzugzahl

I  coe f f i c ien te  d i  t raz ione de l ta
e l i c a

N

Da propel t re lcskoef f ic ient
skruef remdri f tskoef f ic ient

5054 F

r ideau de  s tab i l i t6

s tab i l i t y  cur ta in

S tab i1 i  ä ierungsgardine

co r t i na  d i  s t ab i l i t ä

s  tab i  l i sa t iegord i j  n

s tab i 1 i  sering sgard in

j upe  de  s tab i l i t 6

s tab i l i t y  sk i r t

St  abi  l i  s ierungs s chürze

grembiu le  d i  s tab i l i rä

s tab i l i sa t i escho r t

s  tab i l i ser ingssk@rt

hEl ice ä pas invers ib le
h6 l i ce  (ä  pas)  r6vers ib le

revers ib le -p i tch  prope l le r

umkehrbare (Luft) schraube

e l ica  a  pa le  revers ib i l i

schroef met omkeerbare spoed

oms tyrbar prope 1 ( ler )
revers ibe l  p rope l  ( le r )
skrue med drejeblade

A propeller whose pitch may be changed
to a negat ive angle so as to g ive re-
verse thrust ,  used for  braking act ion.

AGARD
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F h61ice a€rienne Any type of acren designed to 5055

E air ProPeller 
rotate in air '

air screw AGARD

D Luftechraube
Luftpropeller

I el ica aerea

N luchtschroef

Da luftpropel ( ler)
skrue

F h6lice aErierure ä pas variable A propeller with provieion for 5056

E variable-pitch air propellet 
: : : : : i f f . tn" 

Pitch s€tt ing when

D variable Luftschraube AGARD

I el ica aerea a pale orientabi l i
el ica aerea a passo variabi le

N luchtschroef met verstelbare
spoed

Da propel( ler) ned st i lbare blade

F h6l ice car6n6e A propeller enclosed within a duct, 5057
the duct senring to prevent radial

E shrouded prope1ler losses at the propeller-blade t ips.

carinated propeller AqARD

ducted propeller

D Düsenpropeller
ubantelter Propeller

I el ica intubata

N omsloten propeller
omsloten schroef

Da afskernet propel( ler)

F h6l ices contrarotat ives Ensemble de deux h6l ices montdes 5058

E counter-rotat. ing propellers : : I- l t"  
arbres concentr iquest pos-

s6dant un entrainement cotrmun et
D gegenläufige Propeller tournant en sens inverses.

gegenläufige Luftschraube\ A1ARD
I el iche controrotanti

N tegen elkaar in draaiende schroeven

Da uodsat-roterende propel-ler
modgat-roterende ekrue



- 3 1 0 -

s0s9  F

E

D
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N

D a

5060

h 6 l i c e s  c o a x i a l e s

c o a x i a l  p r o p e l l e r s

koax ia le  Lu f  tschrauben

e l i c h e  c o a s s i a l i

coax ia le  luch tschroeven

k o a k s i a l p r o p e l t e r e

skruer med fel les akse

h 6 1 i c e  f i x e

f i x e d  p r o p e l l e r

F e s t p r o p e l l e r

e l i c a  a  p a s s o  f i s s o
e l i c a  f i s s a

vas te  schroef

f a s t  p r o p e l ( l e r )

fast  skrue

Ensemble de deux h6Lices mont6es sur
des  arbres  concent r iques ,  poss6dant
des entra inements di f f6rents et  tour-
nant  en  sens  inverse  l rune de  l rau t re .

AGARD

A propel ler  having no provis ion for
chang ing  the  p i t , ch  se t t i tg .

AGARD

F

E

D

I

N

Da

5061  F  h6 l i ce  l i b re

E open propel ler

D o f fner  Prope l le r

I  e l i c a  l i b e r a

N

Da äben propel  ( ler)
äben skrue

5062 F

E

h6l ice mar ine

water ProPel ler
water screnl
mar ine propeLler

tr{as ser schraube
Schi f fsschraube

eL ica  mar ina

waterschroe f

vandskrue

D

I

N

D a



F

E

D

I

N

Da
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'h6!ice orientable 5063

swivell.ing propeller

schwenkbare (Luf t) achraübe

elica orientabi le

verstelbafe achroef

svingpropel. (1ei)
drejel ig propel(Ier)
svingbar ek.rue

F

E

D

I

E

D

N

D a

N

D a

F

E

D

I

N

Da

h61ice supercavi tante
h6l ice a supercavi tat ion

suPercav i ta t ing  Prope l le r

vol lkavi t ierender Propel ler
vo1 Lkavit ierende Schraube

el ica supercavi tanEe
el ica a supercavi tazione

superkavi-tdiende prope 1 ( Ler)
kavi t at ion s skrue

h6L ice  t rac t i ve

dr iv ing  prope l le r

Zugluf t schraube

e l i ca  t r a t t i va
e l i ca  t raente

t  rekschr oef

treelcskrue

h61 ice  vent i l6e

vent i la ted  prope l le r

be lü f te te r  Propet le r
belüf tete Schraube

eL i ca  ven t i La ta

gevent i leerde schroef

vent i leret  propel  (  ler)

Lfe l ica supercavi tante v iene im- 5064
piegata speci f icaurente per le a l te
veloci tä.  11 suo dorso ä c i rcondato
da un invi luppö di vapori di cavi-
tazione generat i  da unfappropr iata
fo rura  de1 le  pa1,e  de11re1 ica .

BT

H61ice congue pour agir en fonctiotl- 5065
nement normal par traction sur
L  r  a rbre  por te -h6L ice .

AGARD

5066
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5067  F  i nve rs i on  du  pas  de  1 th6 l i ce
m i s e  a u  p a s  i n v e r s e  d e  1 t h E l i c e

E  b l ade  p i t ch  r eve rsa l
reversa l  o f  the  prope l te r

D Rückwär ts tau f  des  Prope l le rs

I  i n ve rs i one  de l  passo  de l l a
e l i c a

N omker ing van de schroefspoed

Da omsty r ing  a f  p rope l le . ( re )  n

5068  F  j e t  d i phas ique

E  d i p h a s i c  j e r

D zwe iphas iger  S t rah l

I  g e t t o  d i f a s i c o

N  twee fas i ge  s t r aa l

Da  t o fase t  s t r ä l e

5 0 6 9  F  E r a c t i o n  d e  1 r h 6 1 i c e

E  a i r sc revü  t h rus t
prope l le r  th rus t ,

D Schraubenzug
Schr aubenzugkraf t
Schraubens chub

I  t r  az ione de l t  I  e l iea

N t rekkracht  van  de  schroef

Da prope l t rek

5070 F  pompe-h61 ice

E s cf €\,rl-punp

D Propel lerpumpe

I  pompa-e l i ca

N schroefpomp

D a skruepunpe

La  p ropu l s i on  mar i ne  (pa r  j e t  d reau )
peut  ä t re  assur6e par  une pompe-
h6 l i ce  ( h61 i ce  ca r6n6e  mar i ne )

BT
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E

D

I

N

Da

propu l seu r  ä  j e t  d  r eau  ro ta t i f
p ropu lseur  ä  hydro je t

r o ta tab le  wa te r j e t

schwenkbare "Hydroj et ' f  -Einhe i t

p ropu l so re  a  ge t t o  d tacqua  ro ta t i vo

roterende vandj  et

p ropu l s i on  pa r  j e t  d  t eau

propu ls ion  par  hydro je t

water j  e t  p ropu ls ion
hydro je t  p ropu ls ion

l,Ias ser s trahl ant r ieb
Antr ieb durch t tHydroj  et t t

p ropu l s i one  a  ge t t b  d rac (ua
propu ls ione ad  acguaget t i
p ropu ls ione a  t t id roget t  i r t

vtate r s t raal aandr i  j  v ing

vand j " t - f reudr i f t
hydroj  et- f rendr i f  t
vands t rä1e-fremdri f t

venEi la teur  ax ia l
sou f f lan te  ax ia le

ax ia l - f l ow  l i f t  f an

Ax ia l  lü f  te r
Schrauben lü f te r

ven t s l a  ass  i a l e
ven t i t a t o re  ass i a l e

ax ia l e  ven t i l a t o r

skrueblas er
aks  ia lven t i la to r

vent i la teur  ax ia t  con t ra ro ta t i f
sou f f lan te  ax ia le  cont ra ro ta t i ve

counter revolv ing axia l  fan

Ax ia l lü f te r  mic  gegen läu f igen
Laufrädern

vent i l -a to re  ass ia le  cont ro ro tan te

ax ia le  vent i la to r  met  tegen e lkaar
in draaiende schroeven

modsat roterende skruebleser
modsat  ro te rende aks ia lven t i la to r

507 r

Systäme de propuls ion mar ine 5072
suivant  le pr inc ipe de la rdac-
t i o n  d u  j e t .  L e .  j e t  d r e a u  e s t
c r6e  par  un  d ispos i t i f  pu issant
de pompage. Le systäme doit rem-
p lace r  l es  h6 l i ces  mar i nes .

rBP, rv, 7.2423

Pour  assurer  la  pouss6e n6cessa i re
ä  L a  p r o p u l s i o n ,  1 t e a u  e s t  a s p i r 6 e ,
pu is  pomp6e sous  haute  press ion  e t
re fou t6e  ä  g rande v i tesse  ä  L rar -
r iä re  ou  sous  la  coque du  ba teau.

scrAv, 3 /73, 229

Pour  a l imenter  1e  couss in ,  la '  5073
g6n6ra t ion  d ta i r  peut  ä t re  four -
n ie  par  des  vent i ta teurs  ax iaux .

SEDAtrt, g

A fan generat ing an ai r f low for
l i f t  tha t  i s  paraL le1  to  the  ax is
of  rotat ion '  

JANE, 296

507 4

N

D a

E

D

N

D a

E

D

(40)

Da
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5075 F vent i lateur car6n6 axia l
souf f lante car6n6e axia le

E axia l  ducted fan

D Axial lüf tereinhei t  mic
Lüfterkanal

I  vent i latore intubato assia le

N omsloten axia le vent i lator

Da sk@rmet skruebleser
skermet aksia lvent i lator

5076 F vent i lateur cenEri fuge A cushion l i f t  fan hthich generates

souff lante centr l fuge an ai r f low at  r ight  angles to the
axis of  rotat ion.

E centrifugal flow lift fan 
JANE, 2gg

D Zentr i fugalgebläse
Schleuder lüfrer
zentr i fugalLüf  ter

I  vent iLatore centr i fugo
ventola centr i fuga

N centr i fugaal-vent i lator

Da centr i fugalvenci lator

5077 F vent i lateur de sustentat ion A fan for  supply ing f lu id to a

sou. f f lante de sustentat ion cushion space and/or  to form

E l i f t  f an  
cu r t a i ns '

BS 4236, 6
D Hubgebläse

I  sof f ianEe di  sostentamento
vent i latore sostef l tatore
ventola d i  soscentazione

N hefvent i lator

Da LOfteblaser
l0f tevent i lator

5078 F cavi tat ion

E cavicat ion

D Kavi tat ion

I  cavi tazione

N cavi tat ie

Da kavi tat ion
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Conditione de ool/Flight eottditione/Ftugbedingoqen/Condizioni di tolo
Wue ht c ondi t i e e / E Ly u e f or|nld

F angle drembardEe The angLe, in the horizontal plane, 5O7g
angle de lacet between longitudinal axis of an ACV

E yaw angLe and the instantaneous direction of
motion relative to the local surface

D Wendewinkel on which the vehicle is rooving.
Gierwinkel BS 4286,-g
Scherwinkel

I angolo di girazione
angoLo di giro

N gierhoek

Da drejningsvinkel

F angl"e drincidence Ttre angLe uade by the nean chord 50gO
E angle of incidence line of a hydrofoil in relation to

the f ixed struts or hul l .
D Anstellwinkel ,IANE, 296

I angolo drincidenza

N invalshoek

Da indfaldsvinkel

F angle de d6rive The angle in the horizontal plane, 50gl
E drift angle between the longitudinal axis of an

ACV and the instantaneous true direc-
D Abtr i f tninkel t ion of motion relat ive to the local
I angolo di deriva meridian'

N dr i f thoek  
BS 4236 '  6

Da afdri f tsvinkel

5082
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5083 F  coef f i c ien t  de  por tance
coe f f i c i en t  de  sus ten ta t i on

E  l i f t  c o e f f i c i e n t

D Auf t r iebsbeiwert

I  coe f f  i c ien te  d i  por tanza

N draagkrachtcoät t i c iän t

Da  opd r i f t s koe f f  i c  i en t

5084 F  coef f i c ien t  de  t ra in6e

E  d rag  coe f f i c i en t

D l^ l iderstandsbeiwert

I  coe f f  i c i en te  d i  r es i s t enza

N rdeers tandscoöf f i c iän t

Da  mods tandskoe f f i c i en t

5085 F tenue de houte
comportement sur houle

E sea-keeping

D Verha l ten  be i  Seegang

I comportamento a mare mosso

N gedrag bij zeegarlg

Da s@dyg t ighed

5 0 8 6  F  c o n t r ö l e  d e  l t a s s i e t t e

E t r im cont ro l

D Trinmsteuerung

I  c o n t , r o l l o  d e l t r a s s e t t o
(d i  vo l o )

N t r imcont ro te

Da Er imkontrol

A  coef f i c ien t  represent i rg  the  drag
(d run  a6 rog l i s seu r )  on  a  g i ven  a i r f o i l  o r  o the r  body .

BT
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F essai en vol l ibre 5087

E free-f l . ight test

D

I prova a volo l iberato

N

Da afprgvning ved fri svavning

F  fo r ce  l a t 6 ra1e

E  s i d e  f o r c e

E Se i tendruck

I  f  otza ae rod inamic a l  aterate

N  z i j de l i ngse  d ruk

Da s ide t ryk
s idekra f t

F  hau teu r  ä  f l o t
hau teu r  de  f l o t t a i son

E he igh t  o f f -cush ion

D IIöhe im Schwirmnzu s t and

I  a l t e  zza  i n  ga t l egg iamen to

N hoogte  in  d r i j vende toes tand

Da hg jde  i  sk rogbären r i l s rand

The component along the l-ateral 5088
ax i s  o f  t he  resu l t an t  o f  a l l  ex te r -
nal  forces act ing on an ACV due to
i t s  mo t i on '  

BS  42s6 ,  z

5089

F intervalle de fuite The gap betlteen the lowest part of 5090
hauteur de fuite (drair) an ACV and the surface when the

E dayl ight  c learance 
vehic le is  supported on i ts  cushion'

escape height  
e Bs'  4236'  5

air  gap
dayl ight  gap

D l ichre Höhe

I aLtezza di  fuga del l rar ia

N

Da  l u f t ( pude )gab
frigang



5091 F  hauteur  de  vo l

hover-he ighr

D Schwebehöhe

I

N zweefhoogte

Da sveveh6j de

- 3 1 8 -

The d is tance by  wh ich  the  hard  s t ruc-
ture or undercarr iage of  an ACV is
separa ted  f rom the  sur face  when the
v e h i c l e  i s  s u p p o r t e d  o n  i t s  c u s h i o n .

BS 4236,  6

5092 F hauteur en sustentation

E height on cushion
height hovering

O ttöhe im Schrrebezustand

T aLtezza in pneumosoeten-
tazione

N hoogte in zvevende toestand

Da hOjde i  lu f tbären t i lsrand

5093 F jaugeage stat ique Test  ex6cut6 dans Le bassin dreesai
vol  etat ique des caränes pour dvaluer les carac-

E srat ic  hover ing t6r is t iques de gonf leoent des jupes
et  v6r i f ier  la pouss6e de ddjaugeage

D stat ischee Schweben requiae,  pour üesurer la 6tebi1 i t6

I volo statico en tangege et en roulie, de mäne que
la hauteur l ibre.

N etatisch zweven COST/1.14/ZZ, 86

Da etat iak svev
averrning pä stedet

5094 F manoeuvrabilit6 La rnanovrabilitä consiete eeeenzial-
naniabilitE nente nel poter girare rapidauente e

B menoeuvrabi l i ty  in uno apecchio dracqua r igt ret to

*rr"rr.r"r"tiii.! 
gotto lrazione de1 mezzi di governo
(timoni ed eliche) e neL mantenere

D l lanövr ier fähigkei t  una buona stabi l i tä d i  rotca.
Steuerbarkeit M1NDA, VLII, 275

I roanovrabilitä

N wendbaarheid

Da nan$vredygtighed
styrberhed
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F moment de renversement Le Ement de renversemeot eat cr66 5095

E mqrenE of  t i l t  
par dee forcee ext6r ieuree.  I1 faut
qurun moment redresgeur sroppose ä

D Kippurornent celui-ci.

r momento rovögciante TRAN, 121/67, 154

N

Da krangende moment

F nolent redresseur Mment, fonction de mouvement, qui 5096

E o f f s e t t i n g m o f l l e n t t e n d ä r a m e n e r l e v E h i c u l e ä s o n' 
attitude priuritive aprEs un rlouve-

D Rückführmoment ment de rotation quelconque.

I momento stabilizzarore AGARD

mmento stabi l izzante

N redresserend moment

Da rettende moment

F navigat ion sur caröne (sur coque)
nav iga t ion  ä  f lo t

E navigat ion af loat

D Fahrt im Schwimmzustand

I  nav igaz ione a  sca fo  ga l legg ian te

N vaar t  in  d r i j vende toes tand

D a

F po ids  toEa l  en  charge

E al l  up weight
AUI^I

D FLuggewicht

I  peso a  p ieno car ico

N vl ieggewicht

Da fuldvegt,

s097

5098
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5099 F portance a6rodynamique
sus tentat ion aErodynami que

E aerodynamic l i f t

D aerodynamischer Auf t r ieb

I por t,anza aerod inamica

N aerodynamische draagkracht

Da aerodynamisk  opdr i f t

5 I 00 F portance hydrodynamique
sus tentat ion hydrod ynamique

E hydrodynamic l i f t

D hydrodynamischer Auf t r ieb

I  porEanza id rod inan ica

N hydrodynamische draagkracht

Da hydrodynamisk opdr i f t

5 l 0 l  F  p o r t a n c e  t o t , a l e

E  t o r a t  l i f t

D  GesamLauf  t r ieb

I  po r t anza  t o ta te
fo r za  po r t an te  t o ta l e

N to ta le d raagkractr t

D a  t o t a l o p d r i f t

5  I  02  F  p ress ion  sus ten ta t r i ce
p ress ion  de  sus ten ta t i on

E  l i f t i ng  p ressu re

D Auft r iebsdruck

I  p ress ione por tan te

N ondersEeuningsdruk

Da  l 0 f t e t r yk
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F pro fondeur  d r iu rners ion

E depth of  immersion

D  E in tauch t i e f e

I  prof  ondi tä d I  inunersione

N inrners iediepte

Da dykdybde

F  pu i ssance  de  sus ten ta t i on
pouss6e au  d6 j  augeage

E l i f t i *g  por rTer

D Hubkra f t  (ver t i ka le  S tü tzkra f r )

I  po tenza  necessa r i a  pe r  l a  sos ten -
taz ione

N hefk rach t

Da 10 f  tekraf  t

F  r appo r t  sus ten ta t i on / {es i s t ance
ä tr I avancement

E  l i f t - t o - d r a g  r a t i o

D Hub / Schub-Verhäl tni s

I  r appo r t o  sosEenLamen to / res i s t enza
f ron  ta le

rappor  to  sos ten tamento / re  s i  s tenza
a1l  r  avanzamento

N l i f t /weers tand-verhoud ing

Da  opd r i f t s /mods tands fo rho ld

5  1 0 3

5 1 0 4

5 r 0 5

F rdserve de f lot ta ison Buoyancy in excess of  that  re-  5106

E reserve buoancy 
$i::1... 

keep an undamaged crafr

D Auftriebsreserve JANE, 297

I

N reserve aan dr i j fvermogen

Da opdr i f tsreserve

4 l )
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5107 F t ra ln€e
r€siatance ä 1 | avancement

E drag
resigtance to fofirard motion

D Stirnwidergtand

I  reeigtenza al l ravanzaenEo

N

Da frendrivningeoodstand

5108 F raeiatance de frottemedt La rasistance de frottenent cor-

t r  r r lcE, .oner re8lsEence :""8o{.ä 
l r6nergie d isaip6e.par

re t roEEemenE oea morecureg d 'eau
D Reibungsniderstand sur la coque.

r  reeistenze di  at t r i to 
TRAN' L27' /67'  759

N wrijvingslreerstand

Da friktionEnodetand
gnidning suods tand

5109 F r6sietance de rencontre La r6gistance de rencongre cor-
r6sigtance dr inpact  tespond ä l r6nergie d iss ipde dans

E inpact resistance 1a cr6ation du chaup de vagues qui
ge mani feetent  ä la eurface de

D  l t eau .

T B T

N

Da frontnodstand
b0lgenodscand

5 l l 0  F  s t8b i1 i t 6  d raee ie r re

E t r ln etabi l i ty

D :tfimstabilirät

I  s tabi l i tä drasgetto

N

De tr imetabi l i tet
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F  s tab i l i t 6  de  rou re
s tab i l i  t 6  d i r ec  t i onne l l e

E  d i r ec t i ona l  s t ab i l i L y

D R ich tungss tab i  1 i tä t

I  s t a b i l i t ä  d i  r o t t a
s tab i l i t ä  d i r ez i ona le

N  r i ch t i ngss tab i l i t e i t

Da  re tn i ngss tab i l i t e t
ku r ss tab i l , i t e t

F  s tab i l i t 6  l a t 6 ra1e

E  l a te ra l  s t ab i l i t y

D Sei  tens tabi  1 i  tät

I  s t ab i l i cä  t r asve rsa le

N  dwarss tab i l i t e i t

Da  t ve r s tab i l i t e t
tverskib s- s tab i 1i te t

F  s t ab i l i t 6  Long i t ud inaLä

E  l ong iLud ina l  s t ab i l i t y

D Längss tabi  1 i  tät

I  s t ab i l i t ä  t ong i t ud ina le

N  l a n g s s t a b i l i t e i t

Da lengdes tab i l i  te t
l a n g s k i b s s t a b i l i t e r

F  s t a b i l i t 6  v e r t i c a l e

E  ve rE i ca l  s t ab i l i t y

D  ve r t i ka l e  S tab i l i t ä t

I  s t ab i l i t ä  ve r t i caLe

N

Da  ve r t i ka l  s t ab i l i t e t
hO jdes tab iL i t e t

5 t t 2

5 t  r 3

5 t  t 4

5 l  I  l
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5 l l t  F  suspens ion  su r  coque
navigat ion sur coque

E hul l  borne

D kissenlose FahrE

I sospensione su scafo

N

Da skrogbären

5116 F suspension sur coussin A craf t  borne above the sea or  Land

E cushion borne 
surface by i ts  a i r  cushion,

J A N E , 2 9 8
D Luf tk issenfahrt

I  sospensione su cuscino

N

Da luf tpudebären

5 l  17  F  sys tEne  ä  pon t s  mu l t i p l es

E mulc i tecking system

D Mehrfachdecksystem

I s ietema a piü ponr i

N

Da system med flere dak

5 l  l 8  F  sys töme  d r6chouage

E landing system

D Landesystem

I  s i s t ema  d i  a t t e r ragg io

N landingssysteem

Da landingssystem
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F tenue ä La mer et  äu vent  5 l l9

E wind and sea stete capabiLi ty

D l{ind- und Seetüchtigkeit

I tenuta al nare e al vento

N

Da vind- og agdygtighed

F  t i r a n t  d r e a u

E draught

D T ie fgang

I  pescagg io

N d iepgang

Da dybgäende
dybgang

F  t i r an t ' d reau  ä  t a  ma rche  su r
a i l e s

t i ranL d  t  eau en  vo l

E  draught  ( fo i l  borne)

D T ie fgang be i  ausgefahrenen
Tragf  lüge ln

I  pescag . ' i o  de l l o  sca fo  i n  co r sa

N

Da dybgä.ende fo r  fo i lbären  bäd
dybgäende med baerepLan

F  E i ran t  d  I  eau  en  f l o t t a i son
E i ran t  d teau  en  d6p lacemen t

E draught  (hu11 f loa t i rg )

D T ie fgang be i  hochgek lappten
Tragf  1üge 1n

I  pescagg io  de lLo  sca fo  f e rmo
p e s c a g g i o  d e l l o  s c a f o  f l o t t a n t e

N

Da dybgäende for  bäd med opsläede
f o i l e r

dybgäende uden bereplan

Dep th be tween the rrtater surf ace 5120
and the  bo t tmr  o f  a  c ra fü .

JANE , 29 I

(hydroptäre) 5 t2 l

(hydrop täre ) 5t 22
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5123 F  t ra in6e

r 6 s  i s  t a n c e

E  d r a g

D t ' I iders tand

I  r e s i s t e n z a

N rdeers tand

Da mods tand

5124 F train6e adrodynamique
r6si  s tance a6rodynamique

E aerodynamic drag

D aerodynami scher l , I iderstand

I  r e s i s t e n z a  a e r o d i n a m i c a

N aerodynami sche r,rreerstand

Da aerodynamisk modstand

5125 F train6e hydrodynamique

E hydrodynamic drag

D hydrodynamischer l { iderstand

I  r e s i s t e n z a  i d r o d i n a m i c a

N hydrodynamisch.e weerstand

Da hydrodynamisk modstand

5 1 2 6  F  t r a i n 6 e  d r o n d e

E r^rave drag

D I , Ie l lenwiderstand

I  res  i s  tenza d  t  onda

N go l fweers tand

Da b0 lgemodstand

The cmrponent along the longitudinal
axis of  the resul tant  of  aLl  external
forces act ing on an ACV due to i ts
mot ion .

BS 4236, 6

Drag owing to the var iat ion of  entro-
py and velocity through a shock wave t
wi th consequent var iat ion of  momentum

in  the  main  f  low o f  a i r .

AGARD
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F traln6e de profil Some des traln6es de frottement 5127

E profi le drag superf iciel et de forne'
AMRD

D Profil.widerstand

I registenza di prof i lo

N profielweerstand

Da profi lnodstand

F tra in6e tota le

E  t o ta l  d rag

D Gesamtwiderstand

I  res is tenza compl ,ess iva
res is tenza to taLe

N tota le weerstand

Da totalmodstand

5 l  2 8

F train6e de captation Train6e due ä la captation de lrair 5129

E r a m d r a g d e s u s t e n t a t i o n , d e g r r i d a g e e t d e s
captatiän drag eervices' 

Bl
o 

Sart6jets irnpulsnodatand opstär fordi
I  resistenza di captazione den luft  der suges ind i  fartgjet har

N en vandret ingufs, der overfdrea til

Da inpulsnodsra:rd f:'.3::t":*"tt":?:r;:J: ili:f::"J
n i n g .

F  v i t esse  bLoc
viEesse cort rnereia le

E block speed

D Blockgeschwindigkeir

I  vel ,oci tä cosmercia le

N b l oksne Lhe id

Da rej  eehast ighed

5  1 3 0
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5 1 3 l  F  v i t e s s e  d f a v a n c e m e n t

E forward speed

D Vorwär tsgeschwind igke i t

I  ve loc i tä  d i  avanzamento

N voor r^ /aar tse  sne lhe id

Da f  remf6r ingshas  t ighed

5 1 3 2  F  v i t e s s e  d e  c o n c e p t i o n

E  d e s i g n  s p e e d

D  K o n s t r u k t i o n s g e s c h w i n d i g k e i t

Aus le gung sge s chwind i gke i t

I  v e l o c i t ä  d i  p r o g e t t o

v e l o c i t ä  n o m i n a l e

N ontwerp sne the id

D a  d i m e n s i o n e r i n g s h a s t i g h e d

5 1 3 3  F  v i t e s s e  d e  d 6 j a u g e a g e

E hump speed

D Abhebegeschwind igke i  r

I  v e l o c i t ä  d i  s t a c c o

N  k r i t i s c h e  s n e l h e i d

Da humphast ighed

5 1 3 4  F  v i t e s s e  d e  t r a n s l a t i o n

E  t r a n s l a t i o n  s p e e d

D  T r a n s l a t i o n s g e s c h w i n d i g k e i t

I  v e l o c i t ä  d i  t r a s l a z i o n e

N

Da over fOre l  se  shas t  ighed

C r i t i c a l  s p e e d  a t  w h i c h  t h e  c u r v e  o n

a graph of r^rave making drag of an ACV
tends to  hump or  peak .

JANE, 300

A  s p e e d  o v e r  w a t e r  a t  w h i c h  t h e r e  i s

a peak value o ' f  the induced r^rave drag.
For  a  l igh t ly  loaded ACV there  w i l l  be
severa l  hump speeds,  the  h ighes t  be ing
k n o w  a s  t h e  t p r i m a r y  h u m p  s p e e d t .

B S  4 2 3 6 ,  6



- 3 2 9 -

F €merr i  I  sage f  o rc6

E  d i t c h ,  t o
d  i  t ch ing

D Not landung auf l {asser

I  arwnaraggio forzato

N

Da n$dlanding pä vandet,

5 r 3 5

F hydrogl isseur Lrhydrogl isseur eet  une embarca- 5t36
hydroplane t ion qui ,  en t ranslat ion,  g l isse

E h y < l r o p l a n e s u r l l e a u . P l u e i e u r g d i s P o s i t i o n s
g i i a i o g t o a t s o n t p o s s i b l e s ' s u i v a n t q u e l e
iydrosfimrer 

gliseement a lieu sur une coque,
des skis ou des f lotceurs.

D Gleitboot ENSCI. VI. ?43

I  idroscivolante
idroplano

N hydroplaan
g1 i j  boot

Da hydroplanbäd
g 1 ideb äd
hydrogl ider

Hgdnoptör,es/hgdrofoils/Tragflt)geLschiffe/aliscafi/dz,aagoleugelboten/bereplotsbäilet)

F hydtoptäre ä eurfaces portentes (ä a i les)  5137
e n V

g Vee fo i l  craf t
gurface pierc ing craf t

D

I  a l iscafo con euperf ic i  portant i
a V

N V-vleugelboot

Da hydrofoilb8d rned V-formede foiler
bereplanebäd nred V-foroede foilir

ü) Voir aussi nos si.zi. et sLz2

42\
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nav i re  ä  a i le rons  por teurs
hyd rop täre
nav i re  ä  p lans  por teurs
nav i r e  ä  a i l es  po r t an tes

hydro fo i l

Tragf  1üge 1 sc hi  f f
T rag f lüge lboot

a l i s c a f o

draagv leuge lboot

hydrofo i  lbäd
bereplansbäd

hydroptäre hybr ide

hyb r i d  f o i l  c ra f t

a l i s c a f o  i b r i d o

hybr id beereplansbäd

hydroptäre  ä  a i les  6mer-
gen te  s

emerg ing  fo i l  c ra f t

Trag f lüge lboot  mi t  te i lge tauchten  F lüge ln

a l i s ca fo  a  p i an i  po r t an t i
emergent i

hydrof  o i  lbäd (bereplansbäd)
med delvis nedsenkede
fo i le r  (berep taner )

Embarcat ion rapide ä moteur caract6-
r i s6e  par  des  6 l6ments  sp6c ia lement
p r o f i l 6 s ,  c o m p a r a b l e s  ä  d e s  a i t e s ,
s i tu6s  t ransversaLement  au-dessous
de la  coque ä  laque l le  i l - s  son t  re -
1 i 6s  pa r  des  b ras  ou  b6qu i t l es  eE
qu i ,  l o r s  du  d6p lacemen t  dans  1 reau ,
enErainent  1 t  appar i t ion d run ph6no-
mäne de por tance.

LAR)U, Suppl, 468

Les hydropEEres  hybr ides  possädent
de s ai les irnrnerg6es e t Emergentes .

N

D a

F

E

D

I

N

D a

BT
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A'öronefs ä uoilure fiae et ä uoilure tournante/Fired uing andnotary uing
airem,ft/Festfltlgel-Flugzeuge und DnehflügeL-Flugzeuge/väieoli a ueLattrca
fiesa ed a teLatura rotante/Vliegtuigen met uaste uleugels en draaiuLeugel-
uliegtuigen/FLy med faste og med roterende uingen

D

I

N

Da

a6ronef  ä  vo i lu re  tournante
g i rav ion

ro tary -w ing  a i rc ra f t
r o t a t i n g  w i n g  a i r e r a f t
r o t o r c r a f  t

Drehf  1üge 1-F  lugzeug

v e l i c o l o  a  v e l a t u r a  r o t a n t e

draa iv 1 euge lv 1 ieg tu ig

b e r e r o t o r f l y
f l y  med ro te rende v inger

( rdv ion  ä)  a i le  p ropuL s ive
( a v i o n  ä )  s o u f f l a n t e  d e  v o i l u r e

( a i r c r a f t  w i t h )  p o w e r e d  l i f t
fan- in -w ing  a i rc ra f t

( v e l i c o l o  a d )  a 1 a  d i  p r o p u l s i o n e

a6rof  re in

air  brake
drag brake
speed brake

Sturzf lugbre.mse

freno aerodinamico
aerof reno

du ikremk 1 ep

luf tbremse

a6ronef ä voi lure f ixe

f ixed-wing ai rcraf t

S tar r f lüg le r

aeromobi le a vel ,atura f iesa

vleuge lv1 iegtuig

f l .y  med fast  bereplan
f ly  med faste v inger

Comprennent  les  h6 l i cop täres ,
gyrodynes,  au tog i res ,  combin6s
e t  c o n v e r t i b l e s

BT

600 I

Aboutissement des formules VTOL 6002
et STOI,  gräce ä ta combinaison
des moyens de  sus ten ta t ion  e t  de
propu ls ion  respec t ivement  c r66s
pa r  une  a i l e  f i xe ,  des  vo le t s  ä
grand braquage et  une d6viat ion
d u  f l u x  d ' a i r .

Cres t  un  av ion  dans  Leque1 sont
incorpor6s de s r 'eacteurs de sus-
t en ta t i on .

BT

Pet i ts  vo le ts  p lac6s  dans  les  6003
a i les  ou  sur  le  fuse lage e t  qu i
peuvent  se  dresser  ver t i ca lement .
I l s  permet ten t  un  f re inage brus-
que souvent  ind ispensab le .

BT

Appare i l s  p lus  lourds  que l ta i r  6004
qui se soutiennent en vol en im-
primant ä 1 | air qui les entoure
une acc6l6rat ion di r ig6e vers
le  bas .  En fa i t  r  c€  sont  les
av ions  c lass iques .

BT

E

D

I

N

Da

D

I

N

D a

F

E

D

I

N

D a
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6005 F autogire
gyrop 1 ane

E gyroplane
au tog i ro

D Tragschrauber

I arr tog iro

i{ mo lenvl ieg tu ig

Da gyrop lan
m0 l l ep lan
au togyro
gyrokop ter

6006 F  av ion  ä  d6co l lage e t
a t t e r r i s sage  cou r t

ADAC

E short  take-of f  and landing
a i r c ra f t

STOL

D Kurzstar t -  und Landungsf lugzeug

I  ve l i vo l o  a  decoL to  e  a t t e r -
ragg io  cor to

vel ivolo STOL

N STOL-vl iegtuig
v l i eg tu i g  me t  ko r t e  s t a r t

en landirg

Da STOL- f l y
kor tbanef  1y

A6ronef  sur  leque1 1a  sus ten ta t ion
a6rodynaarique est obtenue gräce ä
la  ro ta t ion  d  run  ro to r .  Ne pas  con-
fondre  avec  t lh6 l i cop täre ,  car  Le
ro tor  d run  au tog i re  tourne  t t fou t t

au tour  de  son axe,  a lo rs  que ce lu i
d tun  h6 l i cop tä re  es t  t ou j ou rs  en -
t r a i n 6  ä  p a r t i r  d r u n  d i s p o s i t i f
motöur .  La  proputs ion  es t  assur6e
pa r  des  h6 l i ces  ou  un  r6ac teu r .

BT

6007  F  av i on  ä  d6co11age  e t
a t t e r r i s sage  cou r t  e t
s i lenc ieux

Arj)AC eilencieur

E quiet  short  take-of f  and
land ing  a i rc ra f t

QSTOL

D lärmarmes Kurzstar t -  und Landungsf lugzeug

I  ve l i vo l o  a  deco l l o  e  aE te r -
r agg io  co r t o  e  s i l enz i oso

N  v l i eg tu i g  me t  ko r t e  en  s t i l l e
s ta r t  en  land i rg

QSTOL-v1 ieg tu ig

Da QSTOL- f ly
s t0 jdanrpet  kortbanef ty
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F av ion  ä  d6co lLage e t  a t te r r i ssage
ver t i c  a1

ADAV

E vert ical  take-of f  and landirg
a i rc  ra f t

VTOL

D Senkrecht-Start und Landungs-
Flug zevg

I  ve t ivo to  a  deco l lo  e  a t t ,e r ragg io
ve r t i ca l e

ve l i vo lo  VTOL

N VTOL-v l iegEu ig
v l ieg tu ig  met  ver t i ka le  s ta r t  en

1 and ing
ve r t i ka l e  s t a r t e r

Da VTOL-f ly
lodret  st ,ar t  og landirg maskine
f ly  med lodre t  s ta r t  og  land i rg

F  av i on  ä  d6co l1age  e t  a t t e r r i s sage
s iLenc ieux

ADAS

E quiet  take-of f  and ianding ai rcrafr
QToL

D lärmarmes Start -  und Landungsf lugzeug

I

N QTOL-v l ieg tu ig
v l i eg tu i g  me t  s t i l l e  s t a r t  en

I and ing

Da QT0L-f ly
st$ jdernpet f ly

6008

6009

F avion ä fuselage portant Avion sans surface alaire, dans 6010

n l i f t ing body (aircraft) lequel la fonction Portante e8t'  exerc6e par un füselage d'une
D configuration part icul iäre.

I velivolo a fusoliera porranre Br

N

Da fly rned integreret vinge
flyvende vinge
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601 I  F avion ä f läche var iable Avion dont  la voi lure peut  p ivoEer

E variable seonprry aircrarr ;1.:;l i:"i'H:ri.l:i'i":T:il..-vGA 
mances

D Schwenkflügelflugzeug AER)S
Flugzeug mit  veränder l icher

F1üge lpfe i  lung

I  vel ivolo a geometr ia var ia-
b i  1 e

N  v l i eg tu i g  me t  ve r s te l ba re
vleugels tand

Da  f 1y  med  i nds t i l l e l i g  ( va r i a -
be1) p i l form pä v ingerng

"svingvingert t

6012  F  av i on  ä  nez  bascu lan t  Ex . :  Conco rde ,  Tupo lev  144

E droop nose a i rcrafc 1o_1": : .Y l l : : : " , , -1- : ,1 : . "s 'abaissepou r  ame l ro re r  r a  v I s l 01 l l .Ee .
D Flugzeug mit  schwenkbarer A grande v i tesse,  i1 est  re1ev6

Rumpfnase pour am6l iorer  le prof i l  a6rody-
Flugzeug mit  absenkbarem namique.

RumPfbug BT

I vel ivolo a naso or ientabi le
vel ivolo a muso a geomelr ia

var iabi le

N v l iegtuig met geknikte neus

Da f1y med k ipbart  n iesepart i

601  3  F  av i on - f us6e

E rocke tp lane

D Raketen-F lugzeug

I  av  ioge t to

N  rake t v l i eg tu i g

Da rake  Ef  l y



F gros-por teur

E wide-bodied ai rcraf t

w idebody a i rc ra f t

D Gro ssraumf lugzeug

I  aereo  g igante

N mammoe tvl ieg tuig

Da j uub of lY

F avion hypersonique

E hyperson ic  a i rc ra f t

D Hyperscha l l f lugzeug

I  aereo  iperson ico

N  hype rsoon  v l i eg tu i g

Da hyperson isk  f  l y

-  3 3 7 -

E x . :  L e  G a l a x y  L o c k h e e d ,  l e  B o e i n g  7 4 7 ,  6 0 1 4
e t c .  ,  l e  Ga laxy  6 tan t  p l us  sP6c ia -
lemen! congu pour le f ret  (volume

983 i l rJ ,  so i t  6  au tobus  ou  36  pa-
l e t t e s  d e  2 1 2 3  x  2 1 7 4  m ) .  L e  B o e i n g
7 47 a 

'et 'e 
surnomm6 t tJumbo- jet t t ,  sur-

nom par fo is  app l iqu6 aux  au t res
av ions  g ros -po rEeu rs .

BT

A v i o n  p o u v a n t  v o l e r  e n  c r o i s i ö r e  6 0 1 5
ä  g r a n d e  a l t i  t u d e  ä  d e s  v i t e s s e s
sup6r ieures ä In1ach 3

AEROS

F avion hypersonique de recherche Appareil de recherche devanE 6016

E hypersonic research ai rcraf t  : : t " i t  
de " jo int ,  entre 1ra6ro-

HRv 
naut ique et  l rastronaut ique'

D I typerschal l -Forschungsf lugzeug

I aereo ipersonico di  r icerca

N hypersoon onderzoekingsvl iegtuig

Da hypersonisk forsOgsf lY

F avion subsonique Avioq dont  1a v i tesse-de crois iare 6017

E subsonic a i rcraf t  
ne d6passe pas cel le u"  

" iäär,

D UnEerschal l -F1ugzeug

I aereo subsonico

N subsoon v l iegtuig

Da under lydsf ly
subsonisk f ly

:43)
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6018 F  av ion  superson ique Avion voLant en crois iöre ä la
v i tesse  de  Mach I  ä  l lach  3 .

AEROS
E superson ic  a i rc ra f t

D Überschal . l f  lugzeug

I  aereo  superson ico

N supersoon v t ieg tu ig

Da over tyds f ly

6019 F avion t ranssonique Avion volant  en crois iöre ä une

E transonic a i rcraf t  
v i tesse proche de cel le du son,
s o i t  d e  M a c h  o , 8  ä  1 , 2 .  L a

D Transschal l f lugzeug pLage de v i tesses t ranssoniques

r aereo Eransonrco 
t t ! - t t :3: :6" .par ce que 1 'on ap-
pe1le 1" 'entr6e en conpressib i -

N t ranssoon v l iegtuig 1 i t6" .  El le est  caract6r isde par

Da rranssonisk fLy ä:"r:l:::.:'::'*"u:"ä:::::i::'
consid6rable du coef f ic ient  de
tra in6e.  

BI

6020 F contröte de 1a couche linite En r6duisanc ou en 6lininant les

E .boundary layer contro l  
ef fets a6rodynmiques indasirables,
le contrd le de la couche l in i te

D Grenzschichtbeeinfluseung permet un neilleur 6coulement de

r contro l lo d i  f i .usso in strato 
f lux '

l imire 
BT

N grenslaagbeinvloeding

Da grenselagskontrol
st romningskontrol  i  grehselaget
konlro l  med afstrünning i

grenselaget

6021 F d6co11age assiet6 Systäme de d6col lage ut i l isant

E ier-aaeisted'rake-off ::J::!'ä::T"::ä:1t.t'., ""-
JATO

D JAT. 
AERos

Raketenstart

I  deco lLo  ass is t i to  \ ,
N start rnet rakethulp

j ato

Da JATO \
start med hjalperaket
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F syetöme GCA Guide du pilote par radar lors 6022
systöme drapproche con!rö16e du de l tat te i r issagä.

sol  BT

E ground controlled approach system
GCA

D G .C .A . -An f t ugsys tem

I s ietena di  awic inamnto contro l -
lato dal  suolo

N  G .C .A . - sys teem
vaii üe grond af geleid naderings-

systeem

Da radarstyret indflyvning
GCA

F disposi t i f  ILS Systöme pemettant  au pi loEe de 6023
systeme draEEerr issage aux se guider lu i=n6ne vers les radio-

instruments phares automat iques,  p lacEs au

- - - - - - -  / ? , ^ \  so I ,  6me t t an t  des  f a i sceaux
E lnsErunen'  ranclng sysEem tr !D'  dronde radio vert icales et  hor i -
D Instrumenten-Landesystem zontales.

I  s is tema di  auterraggio strumenEale 
Bf

N instrunenE landingssysteem

Da ILS- landingssystem
ins trturen t-landingssys tem

F fa isceau de radioaLignement de Signal  en forme de fa isceau ver-  6024
piste t icaL 6rnis par un radiophare,

,  permettant  le guidage en di rec-
! '  rocarrzer Deam 

i ion,  dans le iystäme rLS.
D Landekursle i ts t rahl  BT

I segnale di  p iano Vert ical .e

N koersvlak

Da landingsledesträ1e

F faisceau de radioaLignement de Signal en forme de faisceau in- 6025
descente c1in6,  6nis par un radiophare,

E Glide_path bean 
dans le Bystäme ILS, pernettant
le guidage en deecente.

D Glei twegstrahl  BT

I sent iero di  d iscesa

N gl i jpadvLak
dal ingvlak

Da gl idevejssignal
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6026 F gyroscope de vert icale Instrument qui  dötecte les rnonc6es
ou  descen tes  de  l t av i on ,  a i ns i  que

E verErcar gyro 
les inc l inaisons ä droi ie ou ä

D Lotkreisel  gauche. 11 survei l le  donc,  dans

r g i roscopio ad asse vert icale 
le p i lotage automat ique'  1-es mou-
vements de Eangage et  de roul is .

N gyroscoop met de as in vert i -  BT
kale stand

Da vert ikalgyro
haldningsmä1er

6027 F gyroscope direct ionnel  Instrument qui  detecEe les change-

ts dlrecrronar gyro T:"::-1:^1rt:::1"1' 
donc les lacets

de  l ' a v i on ,  dans  l e  p i l o l age  au to -
D Kurskreisel  mat ique.

I  g i rodirezionale 
Br

g i r oscop  i o  d  i r ez i ona le

N  koe rsEo l

Da kursgyro
kursl in iemä1er

6028 F hEl icoptöre Giravion dont  le rotor ,  toujours

E  he l i cop te r  
en t ra i na '  assu re  ä  l a  f o i s  l a
sus ten ta t i on  eE  l a  p ropu l s i on .

D Hubschrauber BT

I  e l i c o t t e r o

N  he f sch roe f v l i eg tu i g
hel ikopEer

Da  he l i kop te r

6029 F h6l icoptäre ÄBC Type dthdl icoptäre dot6 de 2 rotors

E advancing blade concept 
coaxiaux contrarota ' i fs  r6part is-

hel iäopter  sant  la portance et  drune nouvel le
conceP t i on  des  pa les .

D A.B.C.- l lubschrauber BT

I e l icot tero ABC

N ABC-hel ikopter

Da ABC-hel ikooter
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F h6l icoptäre ä rotors coaxiaux l t6 l icoptEre dont  Les rotors sont  6030
- mont6e sur un seul  axe.  Les ro-

ü coaxral  nel lcopEer ' 
tors tournent en sens oPPos6 Pour

D Hubschrauber rn i t  koaxia len neutra l iser  le couple gyroscopique:

BTRotoren
Koaxi a 1 ro t or -Ilub sc hr auber

I  e l i co t t e ro  a  r oEo r i  coass ia l i

N coaxia le hel ikopter

Da hel ikopter  med dobbel t - rotorsystem

F h6l icoptEre ä rotors en Eandem l l6 l icoptöre ä deux rotors p1ac6s 6031

E tandem roLor hel icopter  
l run derr iöre l rautre '

dual- tandem heLicopter  BT

D Tandem-Hubschrauber

I  et icot tero con rotor i  in  tandem

N hel ikopter  met Landemrotor

Da heLikopter  med to rotorsystemer
i tandem (2 akser)

F h6l icoptEre ä rotors basculants H6l icoptEre äquip6 de rotors 6032
pouvant pivoter vers ItavanE

E t iLt ing rotor  hel icopEer Pour assurer la propuls ion'
AEROS

D Hubschrauber mit  halbstarrem
Rotor

I  e l . icotcero a rotore or ientabi le

N hel ikoptef  met kantel rotor

Da hel ikopter  msd halvst iv  legsr '

F h6l icoptöre combin6 H6l icoptöre auquel  on adjo int  une 6033

E compound her icoprer : : t1: ' : . .1: : : . : : : : : " : . " : 'par t iede la sustentaEion et  un propul-
D Kombinat ionsf lugschrauber seur dtavion pour accroi t re la

r  ae rop lano -e l i co t t e ro  
v l t esse '

e l icotcero combinaco 
AEROS

N combinat ie-hef  schroefv l  ieg tu ig

Da compound helikopter
kornbineret  f ly  og hel ikopter
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6034 F hor izon arc i f ic ie l  Insrrumenc qui  indique l 'a t t i tude
gyro-hor izon drun a6ronef par rapport  ä

l  t  ho r i zon .E arE' . t lc ' -at  nor lzon
gyro-horizon 

AERos

D künstlicher llorizont
Kreieelhorizont

T or izzonte ar t i f ic ia le
gittotizzonEe

i'l kunstmatige horizon

Da kunst ig hor isonE
gyrohor isont

6035 F hydravion ä coque Hydravion pouvant se poser direc-

E f l y i n g b o a c t e m e n t s u r l ' e ä u s a n s ] . t a i d e d e
pat ins ou de f lot teurs,  Le fuse-

D Fl .ugboot lage servanE de coque.

r  idrovolante a scafo 
BI

N  v l i egboo t

Da flyvebäd

6036 F inverseur de pouss6e EquipemenE des turbo-r6acteurs

E thrust  leverser 
inversant-1a.pouss6e'  €rmorgant
a1nsl  le l rernage

D Schubumlenker BT

I inverEi tore di  spinta
inversore di  spinta

N straalomkeennechanisme

Da reverser ingsanordning
r'evers ibe i frerndrivnings-

anordning

6037 F moceur ä r6act ion Moteur a6ronaut ique qui  ut i l ise
r6acteur d i rectement la pou9sde produi te

E j e t e n g i n e p a r l ' 6 j e c t i o n d e s g a z d l 6 c h a p -
Pernent. Divers tyPes : turbo-

D Strahl t r iebwerk raacteurr  turbopropulseurr  stato-

r  motore a reazione 
r6acteur '

BT

N sEraalmotor

Da reakt ionsmotor



F

E

mur de 1a chaleur

heat  bar r ie r
thermal barrier

I'Iärmemauer
Hi tzemauer

bar r ie ra  te rmica

hi  t  tebarr  iere

varmemur
varmegriBnse

\
corps  cent ra l
c ö n e  d t e n ü r 6 e  d f a i r

sp ike

Luf te in 1au fd i f f us or (konus )

cono  cen t ra l e  de lLa  p resa  d Ia r i a

kon isch  inLaats tuk

luf t indtag med kegl,e

orni  thop täre

orni thop ter

Sehwingenf Lü9ler

orn i  to t  te ro

v leuge l  s lagv l ieg tu ig
kLapvL iegEu ig

orni  top ter

p arachute- f re in

decelerat ion parachute
drag parachute

Brems schirm
Landeschirm

paracadute r i tardatore

rempar achu te

bremseSkann
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A la  v i tesse  de  3500 km/h ,  6038
1 I  6chauffement produi t  par te
f r o t t emen t  de  l | a i r  s t acc ro i t  \
p lus  v i te  que Le  re f ro id isse-
men t  p rodu i t  pa r  1 ra i r  t u i -
m6me.  A  ce t te  v i tesse ,  on  se
heurte au t tmur de la chaleurt t .

BT

Cönes p lac6s  ä  l ravant  des  en-  6039
t r6es  d fa i r  des  t u rbo r6ac teu rs
superson iques  pour  r6gu la r iser
leur fonct ionnement en agissant
sur  la  pos i t ion  des  ondes de '
choc .

AEROS

A6rodyne dont Le vol  est  bas6 ,  6040
ä l t  exemple  des  o iseaux ,  sur
l a  r 6ac t i on  de  l r a i r  su r  des
ail-es auxque 1 le s on impr ime
des mouvements de battements "

BT

I

N

Da

E

D

I

N

Da

F

E

D

I

N

Da

D

E

I

N

Da

Parachute stouvrant  ä
de  l t appa re i l  däs  que
rou le  su r  l e  so l .

1 | arr iäre 604 I
ce lui -c i

BT
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6042 F pi lote automaEique Disposi t i f  cornmandant automat ique-
PA ment les gouvernes drun a6ronef de

E automat ic p i lot  l : : : :  
ä maintenir  un rdgime de vol

oonne.
D  Se lbs t s teue rge rä t  BT

I  p i l o t a  au tomac i co
au top i l oEa

N stuurautonaat

Da  au top i l o t

6043  p  sys tö rne  d ' a t t e r r i s sage
automaLique

E AUTO-Lanc

D automat ische LandungssysEem

I  p i l o t a  au toma t i co  d ra t l e r r agg io

N volautomat isch bl indlandings-
systeem

D autolandingssysEem
fuldautomat i  sk landingssystem

6044  F  p taneu r  o rb i t a l

E  o r b i t a i  g l i d e r

D Raumg le i  te r

I  ae ro  o rb i  t a l e

N  o r b i e t v l i e g t u i g

Da rumgl  ider

A 6 r o n e f  p o u v a n t  6 t r e  m i s  e n

o r b i t e  s p a t i a l e  c o m m e  u n  s a t e l -

t i t e  e t  r e v e n a n t  a u  s o l  c o r t r n e

u n  p l a n e u r .

4EROS

6045 F disposic i f  de postcombust ion Postcornbust ion :  augnentat ion de
d i spos i t i f  de  r 6chau f f e  l a  pouss6e  d run  r6ac teu r  pa r  i n -

, ,  a r ce r ' u rne r  
j ec t i on ,de  ca rbu ranE  en  ava l  de
1a turbine.  AER2S

D Nachbrenner

I  pos tb ruc i a to re
pos tcombustore

N naverbrander

Da ef terbrander



F  sys töme  de  vo le t s  sou f f l 6s

E b lown f lap  sys tem
f lap  and a i le ron  b lowing

D

I

N

Da
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Systöme accro issant  la  por tance 6046
d t  une a i  le  par  souf f  lage  d  t  a i r
add i t ionne l  sur  les  vo le ts  hyper -
sus ten ta teu rs .

AEROS

F pulsor6acteur Type de r6acteur sdns compres- 6047
seur dans lequel  la co:nbüst ionE  P u r s o J e E

a e r o p u l s e s e f a i t d e f a g o n i n t e r m i t E e n t e ,
provoquanL une pouss6e par une

D  Pu l so (s t r ah l ) t r i ebwe rk  s6 r i e  d ' exp los i ons .  D6 r i v6  du
Verpuf fungsstrahl t r iebwerk mode de propuls ion des Vl .

r  pulsoreat tore BT

N pu l se rendes t raa lmo to r

Da pulserende rarmotor

F roto jet  Autogire ä rotor  thermopropuls6.  6048
h6l igyre

AEROS
E hel igyro

D Ilubtragschrauber

I

N  roco je t

Da hel ikopter  med jetdreven rotor

F radiophare dral ignement de piste Radiophare du systäme ILS 6met-  6049
RAP tant  le fa isceau dEf in issant

I ' a xe  de  l a  p i s t e .  AER)S
E  l oca l l ze r

D Landekurssender

r  local izzatore 
BT

N koersbaken

Da anflyvningsbäke

u)
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d e

605 I  F r6trofus6e

E retro-rocket
retardat ion rocket

D Brems rake te

I tetrotazzo

N remraket

Da bremseraket

6052 F

radiophare d I  a l ignement
d e s c e n t e

g l ide  pa th  beacon
g l ide  pa th  loca l  Lzer

Lander ichtungsbake

g l i jpadbaken

g1 idevej  sbäke
g1 idebane sende r

sys täme de s tab iL isa t ion
a r t  i f  i c i e l  t e

s tab iL isa teur  au tomat ique

automat ic stabiL izer
au tomat ic  s tab i l i za t ion

equipment
ASE

Se lbs tab i  1 i  s  ierungsgerät

s tab i l  i zza tore  au tomat ico

automat ische s tab i l i sa to r

au tomat isk  s tab i t i sa to r

servomoteur

servo-uni t

Servomotor

servomotore

servomotor

servoenhed

Fus6e incorpor6e ä un a6ronef
dont  l ta l lumage es t  des t in6  au
freinage ou au changement de
d i r ec t i on .

AEROS

Piloce automat ique incomplet
dest in6 seutement ä an6l iorer
La  s tab i l i td .  Le  r6g ime de
vo i  es t  ma in tenu par  le  p i lo te
avec les commandes normales de
1 I  avion.

BT

O r g a n e  E l e c t r i q u e  d ' u n  p i l o t e

automat ique ag issant  sur  les

diverses conrnandes pour maintenir

l t a v i o n  e n  l i g n e  d e  v o l  g r ä c e  a u x

rense ignements  fourn is  par  les  d ivers

6 l6ments  du  p i lo te  au tomat ique.
AEROS

6050 F

E

D

I

N

D a

E

D

I

N

Da

6053 F

E

D

I

N

Da

Rad iobal  i  se
6met tant  le
sant  le  p lan

du svstäme ILS
f a i s ä e a u  d 6 f i n i s -

d e  d e s c e n t e .
AEROS
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F stator€actGur R6acteu! ne corDpoltant pas dr616- 6054

E aero-thernodynanic duct ments nobiles et dans lequel lrair

athodyd 
est uniquement comprimd par La vi:

ran-jet engine tesge dravancement'
AEROS

D Scaustrahl t r iebwerk

I eutoreattore ad autogetto

N stuvstraalmotor

Da ramjetmotor

F structure intagralenent raidie Structure dans Laquel-Ie Le revGte- 6055
. ment et  ses ra id isseurs sont  usindsE r 'nEegrar ly st l r tened aErucEure 

dans la masse d 'une seule piöce.
p incegral versteifte Bauweiee AEROS

I strut tura a pannel l i  in tegral i

N integraal  verst i j fde sCruktuur

Da struktur med integral afstivning

F noteur cornbin6 turbo-scetor6acteur Propuleore che conbina le carat- 6056
. ter is t iche del l tautoreat tore e

ts EurDo ramJel  
del  turboreat tore '  in cui  i l  tur-

D boreettore serve per raggiungere
una certa veloci tä,  che v iene Poir auEo.urDoreaEEore 
manEenuta o incremäntata con le

I  turbo-rmjet  spinta forni ta dalLrautoteat tore.

Da turborarnjet 
BT

F turborGacteur ä double flux Turbmachine dans laquelle une 6057

E turbofsn 
part ie de l r6nergie net te sert

. ä entralner une soufflante car6nde.
ducEed-ran EurDlne englne AEROS
by-pass engine

D By-pass-Triebrserk

I  turboreat tore a doppio f lusao
turbofeno

N tunnelechroefmotor

De turbofen notor
f anjet-rotor
by-pess motor
reaktionsmotor ned on16b
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6058 F v i tesse drapproche Vi tesse ä laquel le l raEronef fa i t

I  approacn speed 
son aPproche en vue de l ret terr is-
Eege.

D Anfluggeschwindigkeit BI

I  veloci tä d i  awic inamento

N nader ingssnelheid

Da indflyrrningshasEighed

6059 F turbopropulseur Turbonachine dans laque1l-e la

E p r o p j e t e n g i n e m a j e u r e p e r t i e d e l | 6 n e r g i e n e t t e
turbo-proP fournie sert ä entrainer une

h61 i ce .
D Propeller-Turbo-Triebwerk BI

Propel let-Turbinen-Luf t-
s trahl triebwerk

PTL-Triebwerk
Turbo-prop

I  turboel ica

N schroefEurbinemotor
turboprop

Da turbine-propel lermotor
turbopropmotor

60 60 F turbor6ac teur Turbomachine dans laquel le 1t6ner-
g ie  ne t te  d ispon ib le  p rov ien t  un i -
quement  d tune ve ine  d ta i r  ou  de
gaz propu ls ive  sor tan t  d fune tuyEre .

BT

E  tu rbo je t

D Turbo strahl t r iebwerk

I  tu rboreat to re
turbo ge t to

N s t raa lmotor

Da tu rbo je tmotor

6061 F v i tesses t ranesoniques Ganme de v i tesses se s i tuant  un

E transonic speede Peu en dessous juaqurä un Peu eu-
dessus  de  l a  v i t esse  du  son ,  so i t

D Schal lgeschwindigkei tsbereich Mach 0,8 ä 1,2.  Dans cet te gaüne

r veloci tä t ransoniche de v i tessee, se Posent des pro-
blönes part icul iers pour 1a con-

N transsone snelheden struction adronauBique.

Da transeoniske hastigheder BI
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F vitesse vraie Viteese drun a6ronef par rapport 6062
v i tegse propre  ä  l 'a i r  non per tu rb6 .

E true air speed AER0S

TAS

D wahre Eigengeschwindigkeit

I  velocitä aerodinamica
ve loc i tä  vera

N ware snelheid

Da sand hastighed

F av ion ä vo i lure c anard
avion-canard

E  t a i l  f i r s E  c o n f i g u r a t i o n  a i r c r a f t
canard  w ing  a i rc ra f t

D Ente-F lugzeug

I  aero  a  ve  la tu ra  t tcanard t t

N eendv l  ieg tu ig

Da ande-f  ly
tandem-f  1y

F  a i l e  e n  d e l t a
v o i l u r e  e n  d e l t a

E  de l t a  w ing

D  D e l t a f l ü g e l

I  a l a  a  d e l  t a

N  de l t av l euge l

Da de 1 t  aforme t  berep lan

F  vo i l u re  en  doub le  de l t a

E doub le-de t  ta  w ing

D  Doppe lde l t a f l üge l

I  aLa  a  dopp io  de t t a

N gekn ip te  de l tav leugeL

Da dobbe l  t -deL ta  barep lan

6063

Forme de voi lure en t r iangle 6064
i s o c ä l e  d o n t  l a  b a s e  c o n s t i t u e
l e  b o r d  d e  f u i t e .

AEROS

6065
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6066 F voi lure en f lEche

E arrowhead wing
enept-back wing

D  P fe i l f l üge l

I  a la a f reccia

N pi j lv leugel

Da bereplan i  p i l form
pilforroet bereplan

6067 F aile ä bout tronqu6
voi lure t ronqu@e

E cl ipped wing

D gestutzter  Flügel

I  a la ad estremitä squadrata

N vleugel  met rechte t ip

Da bareplan med afskären plantip

6068 F volet  hypersustenEateut  El6ment mobi le de l ra i le drun

E wing f lap a6ronef assurant  une importante
d6viat ion vers Ie bas des f i le ts

D  K lappe  d ta i r  en tou ran t  l r a i l e .  11  en

I  ipersostenratore existe p lusieurs var ianLes.
AEROS

N vleugelk lep

Da vingeklap

6069 F vo1 aux instruments VoL dans lequel  la pente eE

E insrrument rl isht 1::: l:::: 1:,l j" lt"" 
ne sont

con t rö Iees  qu ' en  se  rappo rEan t
D InsErumentenf lug aux instruments.

B?I volo strumentale
vo lo  c i eco

N bl indvLiegen
ins trumentvliegen

Da instrumentflyvning
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F volet  de bord drat taque 6070

E droop f lap
leading edge flap

D Nasenklappe

I  a l e t t a  d i  bo rdo  d ra t t acco

N neusklep

Da forkantsf lap

F  vo le t  de  bo rd  de  f u i t e

E  t r a i l i ng  edge  f l ap

D Hinterkantenklappe

I  a l e t t a  d i  b o r d o  d  r u s c i t a

N  ach te r l i j  s t k l ep

Da f lap langs bagkanten
ag terkants f  lap

F  vo le  t  f l u i de

E  j e t  f l a p

D St rah l t lappe

I  i pe r sos ten t , a to re  d i  t i po
j  e t - f l ap

N  s t r aa l k l ep

Da  s t r ä1ek1ap

F radiophare omnidirect ionnel  VHF

E VHF omnidirect ional  radio range
voR
very high frequency ornnirange

D UKt{-Drehfunkf euer

I  radiofaro omnidirezionale VHF

N VI{F omni-range

Da VOR-radiofyr

607 |

Jet d I air Laminaire 6j ec t6 par 607 2
une fente au bord de fu i te de
1, I  a i le ,  con t r ibuant  ä  am6l io rer
1  I  hypersus ten ta t  ion .

BT

Radiophare omnidirectionnel ä 6073
t,räs haute f r6quence eL cour te
port6e,  donnanL ä bord de 1 I  a6-
ronef  L r ind ica t ion  du  re lEvement
du radiophare ou Les 6carts gauche
et  d ro i t  par  rappor t  ä  la  rou te .

BT
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cIRCULATIoN R0UTITRE ET ArDES ELECTRoNIQUES

ROAD TRAFFIC AND ITS ELECTRONIC AIDS

STRASSENVERKEHR UND ELEKTRONISCHE HILFSMITTEL

AUSILIARI ELETTRONICI ALLA CIRCOLAZIONE STRADALE

I^IEGVERKEER EN ELEKTRONISCHE HULPI'III]DELEN

VEJTRAFIK OG ELEKTRONISKE HJ,€ LPEMIDLER

4s)
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llatute et granleur/Cotnpoeition oü extent/Vetkelwsgesehehen wd Paraneter/
l:latura e q?@tdezze/Aed en q?ootheden/Y,anakterietika og Da?@ptte

F transporcs et cofinunications Sert ä d6signer lrensenble des 7001

E transport and connnrnications 
actions qui' dans le donaine
6conomique, servent ä vaincre

D Verkehr lrespace - et non pas seulement

r trasport i  e comunicazioni 
le daplacement drobjets rnat6-
r i e 1 s .

N vervoer en verkeer (RAwoRT K'APIEYN 1Q6/61)

Da transport og korcnunikation

F cransporc(s) Par transports, on entend lren- 7OO2
\ semble des actions qui, dans le

E EransPorE(aEron' donaine 6conomique, servent au
D Verkehr(ewegen) d6placement drobjets rnat6riels

Transport(wesen) ou i le personnes.

l E r a s p o r E , ( M P P o R ? 7 ' A " i i i N 1 0 6 / . 6 1 )

N vervoer

Da transportarbejde

F circulat ion (routiEre) Terme g6n6ra1 d6signant coutes 7003

E road traff ic 
les a116es et venues des pi6tons,
des v6hicules sur la voie Publi-

D Strassenverkehr que.

r circolazione stradal e 
(BENAC' 952)

N (weg)verkeer Al l  types of conveyances' to-
gether with their load, either

Da ferdsel singly br as a whole, as well
as Pedestr ians, while using anY
roadwaY for the PurPose of trans-
PorEation or travel.

(HICAM 15)

Movimento e sosta degl i  utenti
su l la  s t rada.

QRAPIJ, .sJ04" i 614)

F traf ic Terrne spEcif ique soul ignant 7004

E rrarric l"::::':"::äiä::'äf":'.1:""-
D Verkehr port routier, ferroviaire,

f luvial ou aörien '
r  rrarr rco 

ßT)
N verkeer 

Quanti tat iver Beförderungsbegrif f ,
Da trafik (HAENS)

CmPlesso degli utenti in circo-
lazione sul la. strada .

(TRAPU s/6-3, 9.74)
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7005 F

E

7006

D

I

N

Da

F

E

D

I

N

D a

7007 F

E

D

I

N

D a

7008 F

E

D

I

N

D a

s6cur i t6  rou t iä re

road safety

Verkehrssichernei  t

s icurezza s t rada le

verkeersve i l ighe id

ferdlselssikkerhed

techn ique de  1a  c i rcu la t ion
ing6n i6r ie  de  la  c i rcu la t ion

t ra f f i c  eng ineer ing

Verkehr s technik

ingegner ia  de1 t ra f f i co

verkeer skund e
wegverkee r skund e

t ra f i k tekn ik
ve j traf ikteknik

ana lyse  de  la  c i rcu la t ion

traf f ic  survey

Verkehrsanalyse

ana l i s i  de1  t r a f f i co

verkeersanalyse
verkeer sonderzoek

traf  ikanalyse

pr6v is ion  du  t ra f i c

t ra f f i c  fo recas t ing

Verkehrsprogno se

prev is ione su l  t ra f f i co

verkeer sprognose

trafikprognose

Ensemble des serv ices v isant  ä la
pro tec t ion  des  usagers  de  la  rou te .

(LARou, 9,  709)

D e a l s  w i t h  t r a f f i c  u s a g e  a n d  c o n t r o l ,
and inc tudes  p lann ing  and the  des ign
of road layout

(as Be2-67 )
D e  k e n n i s  o m t r e n t  h e t  o n t s t a a n ,  d e
e igenschappen en  de  beheers ing  van
h e t  v e r k e e r .

Het  i s  be ter  de  verkeerskunde in  te
de len  in  verkeers  theor ie  en  verkeers -

techn iek ,  een ondersche id  ges teund
o p  h e t  v e r s c h i l  t u s s e n  o n d e r z o e k  e n
t o e p a s s i n g .

(TLAES )

E e n  v e r k e e r s o n d e r z o e k  b e s t a a t  u i t

verkeers\raarnemingen gevoLgd door

de ui twerking van de gegevens en
d e  b e o o r d e l i n g  v a n  d e  u i t k o m s t e n .

( M J [ , A , 2 0 )

D6terminat ion quant i tat ive et  qual i -
tat ive de la c i rculat , ion future pour
un sys täme pro je t6  de  rou tes  sur  la
base des  vo lumes ac tue ls  ou  fu tu rs .

(BT )

Determinazione de1la composiz ione
quant i ta t i va  o  qua l i ta t i va  de l  t ra f -
f i co  f u tu ro  su lLa  base  de i  da t i  a t t u -
a l i  e  d i  c r i t e r i  p resun t i v i .

(TRAP\J, 5/63, 614)

l .

2 o
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F r6eeau Ensenble de la voir ie drune 7oo9

E netrrork zone donn6e.
(SETRA, 26)

D Verkehrsnetz

I rere (stradale)

N wegenneL

Da net
netvark

F relat ion de traf ic 0n entend par relat ion de traf ic 7010

E traff ic relat ion lrensenble du traf ic 6cou16 entre

t '. i i i" J;";;t- :: ::::riläpadition 
et un lieu

D Verkehrsverbindung
verkehrsrelation " (PE?RA)

I relazione di traff ico

N (verkeer)verbinding
verkeerrelaEie

Da

F  s imu la t i on  de  l a  c i r cu l a t i on

E  s imu la t i on  o f  t r a f f i c

D S imula t ion  des  St rassenverkehrs

I  s imu laz i one  de1  t r a f f i co

N (weg)verkeerss imuta t ie

Da t ra f i ks inu le r ing
t ra f i ks imu la t ion

70r r

F f lu id i t6 de la c i rculat ion Qual i f ie  une c i rculat ion oü 70t2

E f ree f low of  t . raf f ic  
l r6coulenent des v6hicules se
produi t  de fagon cont inue.

D Flüssigkei t  des Verkehrs ßf)

I  f l u i d i cä  de l  t r a f f i co

N vlotheid van het verkeer
vloeiende afwikkel ing van het

verkeer
vrije afwikkeling van het verkeer
vl-otte verkeersafwikkeling
vlot te doorstraning van het  verkeer

Da f r i  vej t raf ikstr6m
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E

D

I

N

D a

7 0 t 4  F

E

D

I

N

D a

70 r  5

7 0 t 6  F

E

D

I

N

D a

F

E

D

I

N

D a
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s i t u a t i o n  d e  t r a f i c

t r a f f i c  s i t u a t i o n

V e r k e h r s s i t u a t i o n

s i t u a z i o n e  d i  t r a f f i c o

verkeers  s i  tua t  ie
verkeer s toe st  and

t r a f i k s i t u a t i o n

p a r a m ö t r e  d e  c i r c u l a t i o n
i n d i c a t e u r  d e  c i r c u l a t i o n

t ra f f i c  parameter

Verkehrsparame ter

p a r a m e t r o  d i  c i r c o l a z i o n e

ve rkeer sp arame t  er

t  raf  ikpar ame te r

c o n d i t i o n s  d e  t r a f i c

t r a f f i c  c o n d i t i o n s

Ve rkehr sbed ingungen

c o n d i z i o n i  d i  t r a f f i c o

verkeers oms tand igheden

t ra f  i k f  o rho ld

c o n d i t i o n s  i d 6 a l e s

i d e a l  c o n d i t i o n s

Fahrbahn- und Verkehrsbedin-
gungen im Idea lzus tand

idea le  Bed ingungen

c o n d i z i o n i  o t t i m a l i

idea le  omstand igheden

i d e e l t e  b e t i n g e l s e r
i d e e l l e  f o r h o l d

Lt6 ta t  d  rune rou te  se 'd6 f in i t  comme
une succession de di f färenles s i tua-
t i ons  de  t r a f i c ,

(Br )

Var iab le  reprEsenta t ive  des  carac-
t 6 r i s t i ques  de  c i r cu l a t i on  ( capac i t 6 ,
dens i t 6 ,  t emps  de  pa rcou rs ,  v i t esse ,
e t c .  )  .

(SETRA, L7)

C o n d i t i o n s  d a n s  l e s q u e l l e s  L a  c i r -

c u l a t i o n  p e u t  s  t  6 c o u l e r ,  t e l l e s  q u e

c o n d i t i o n s  a t m o s p h 6 r i q u e s ,  6 t a t  e t

encombrement de la route ,  äcoulement

d e  l a  c i r c u l a t i o n . . .
(BT)

B a s e  c o n d i t i o n s  a s  u s e d

de te rmina t  ions

in  capaci ty

(HrcAI(, L4)



- 3 5 9 -

F af fectet ion de t raf ic  R6part i t ion deg courants or ig ine- 7Ol7
dest inat ion sur les d i f ferents

E Erar l lc  assrg 'oenE 
arce du r6seau.

D Verkehrazuweieung (SETRA, 3)
Verkehrs zutei lung
Verkehreumlegung

I dest inazione di  t raf f ico

N toebedeling van het verkeer

Da fordeling af trafikken

F demande de trafic

E traff ic demand

D Verkehrsbedarf

I donrand a d i uti  1 Lzzo (ai una strad a
o di  un rete)

N verkeersvraag

Da traf ikef tersp$rgse1

7 0 1 8

F traf ic  de projet  Nonbre de v6hicules quron pr6voi t  7019

E desiga volune 
de pouvoir faire circuler' aprös
un certain noobre dlenn6es, sur

D Entwurfgverkehr la route coneid6r6e en une heure
- de oointe d6teruin6e.

r Erarrlco a1 progeEEo 
Gvscr, g, sg2)

N ontwerpverkeer

Da dineneionerende trafik

F t ransport  pr iv6

E pr ivate t ransport

D Individualverkehr

I  t ra f f i co  a t rada le  p r iva to

N part icul ier  verkeer
pr iv6-verkeer

Da indiv iduel  t raf ik

7 020
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D a

7022 F

E

D

I

N
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7 023

7 0 2 4  F

E

D

I

N

D a

D

I

N
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t ra f i c  lourd

c i r c u l a t i o n  d e  p o i d s  l o u r d s

h e a v y  g o o d s  v e h i c l e  t r a f f i c

H G V  r r a f f i c

Schwerl  as tverkehr

t r a f f i c o  p e s a n t e  l e n t o

zwaar verkeer
v rachtverkeer

tung t ra f  i k

c i r c u l a t i o n  a u  r e p o s

s t a t i o n a r y  t r a f f i c

ruhender Verkehr

c i rc  oLaz ione in  sos ta

s t i l s t a a n d  v e r k e e r

ru s ten<l ve rkee r

hvi  lende traf  ik

c i rcu laE ion  en  mouvement

m o v i n g  t r a f f i c

f l iessender  Ve. rkehr

circ olazione in movimento

r i j d e n d  v e r k e e r

k0rende t ra f i k

t ra f i c  normal

normal  t ra f f i c

Normalverkehr

t r a f f i c o  n o r m a l e

normaal verkeer

normal  t ra f i k

Ruhender Verkehr :  Sarnmelbegr i f f

fü r  ha l tenden,  a rbe i tenden und

parkenden Verkehr .

(LUEG, Xr, 264)

F l i e s s e n d e r  V e r k e h r  u m f a s s t  a l l e

au f  der  S t rasse in  Bewegung be f ind-

l i c h e n  F a h r z e u g e .
( L I L E G ,  X , 4 6 4 )

Gegensatz zu Stossverkehr.

(paz 12/12/69,  25)

F

E

D

I

N

D a
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F traf ic de pointe Trafic correspondant ä un d6bit 7o2s
E peak period traff i .c qui est ä sa valeur maximale. Ne

peak load trarric 1il":::t;:.;:ri::: 
traric de

D Stossverkehr (BT)

I traff ico di punta

N spitsverkeer

Da myldretidetraf ik

F heure creuse Heure de faible traf ic, par oppo: 7027
E lowest hourly traff ic si t ion ä lrheure de pointe .

(cErRA, 2/70, 32)
D verkehrsanne Stunde

I  o ra  d i  scarso  t ra f f i co

N slap uur
verkeersslap uur
s t i l  uur
rusE ig  uur

Da s t i l l e  t ime
tomgangstime

F  t r a f i c  d i seon t i nu

E s top-and-go t raf f ic

D di  skont inuier l  icher Verkehr

I  t r a f f i co  d i scon t i nuo

N d  iscont inu  verkeer

Da fo rs  ty r re  t  t ra f  i k

F  heure  de  po in te

E peak hour

D Stossverkehrss tunde
Spi  tzens  tunde

I  o ra  d i  punra

N  sp i t suu r

Da sp ids  t ime

Tra f ic  eompor tan t  des  ar rä ts  e t  7026
des d6marrages  f r6quents .

( ocDE 2, 39 )

Voi r  heure  c r€ug€ ' 7028

46)
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7029 F traf ic de lrheure de poinle The craff ic generated by the

E peak hour Eraff ic 111*:^'1.-: :hicles 
found to be

passing over a sect, ion of a
D Spitzenstundenverkehr lane or a roadway during 60

Verkehrsmengeder Spitzenstunde consecutiveminuces.

I traff ico del lrora di punta (HICM' 16)

N spitsuurverkeer

Da spidstimetraf ik

7030 F transport intervi l le
transport interurbain
c i rcu la t ion  t rde  v i l le  en  v i l1e"
l iaisons inEerurbaines

E interciEy transporE

D InterciEy-verkehr
Zwi schens tädte-Verkehr

I trasporto interurbano
trasporto rr intercityrt

N interstedel i jk vervoer
interc i ty-vervoer
interlokaal vervoer

Da transport mellem byer

7031 F traf ic suburbain Ensemble des rransports effec-
traf ic de banlieue tu6s sur des l ignes qui rel ient

E suburban rraff ic ? "": .19g1*6ration 
urbaine. les

rocat lEes  vo ls1ne9 qu l  consEr -
D Vorortverkehr tuent avec elle un ensemble

Randzonenverkehr 6conouique.

I traffico suburbano 
(osIRA, IIr, no L65)

N voorstadsverkeer

Da forstadstraf ik

7032 F traf ic urbain Ensemble des transporcs qui
circulation en zone urbaine comrencent et se terminent ä

E urban craff ic 
lr int6rieur drune agglon6ra-_
tion urbaine, sans en franchir

D Stadtverkehr les l i rnires.
Ortsverkehr (OSTRA, üI, no 1.63)
Verkehr in Suadtbereich

I traff ico urbano

N stedel i jk verkeer
stadsverkeer

Da bytraf ik
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F circulat ion en ralre canpagne Circulat ion sreffectuant en 7033

E rural traff ic dehors des agglom6rations.
(w)

D Überlandverkehr

I  c i r co l az i oneex t rau rbana

N plat fe landgverkeer

Da landevej  st raf ik

F t raf ic  Local  Traf ic  dont  les d6placements 7034
Eraf ic  interne ont  leur or ig ine et  leur des-

t i na t i on  ä  l r i n t 6 r i eu r  de  l a
E toca.L Eretr ' .c  

zone.
D Binnenverkehr (SETRA, 35)

I  t r a f f i co  l oca le

N  p laa t se l i j k  ve r kee r
lokaal  verkeer

Da lokal t raf ik
intern t raf ik
l .okalbetonet  t raf ik

F Eraf ic  de dest inat ion Traf ic  c i rculant  dans une zone 7035
traf ic  externe- interne donn6e ayant son or ig ine ä l rex-

t6r ieur de la zone et  sa deet i -
E EermlnaElns t rat l t .c

aE lon  a  r ' l nEe r l eu r .
D Zielverkehr (SE?RA, 35)

I  t r a f f i co  d i  des t i naz ione
Era f f i co  d i  a r r i vo

N bestenur ingsverkeer

Da uräl traf ik
ankomende trafik

F t raf ic  dror ig ine Traf ic  c i rculant  dans une zone 7036
traf ic  interne-externe donnae ayant son or ig ine ä l r in-

E or ig inat ing t raf f ic  
tar ieur de 1a zone et  sa dest i -
nat ion ä Ltext6r ieur.

D Quellverkehr (SEIRA, 35)

I  t raf f ico di  or ig ine
traf f ico in partenza

N herkomstverkeer
oo rsprongsverkeer

Da  k i l deE ra f i k
afgäende trafik
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7037

7038

7439

D a

D a

t ra f i c  en t ran t

en te r i ng  t r a f f i c
inward  t ra f f i c  GB
inbound t ra f f i c  US

e ins t rah lender  Verkehr
e in lau fender  Verkehr
e ins t römender  Verkehr

t r a f f i c o  d i  e n t r a t a

inkomend verkeer
instromend verkeer
ingaand verkeer
b innenr i jdend verkeer
binnenkomend verkeer

i nds t rä l ende  t r a f i k
indgäende t ra f i k

t r a f i c  so r t an t

ou tward  t ra f f i c  GB
ouEbound t ra f f i c  US

aus s t rahlender Verke'hr
ausfahre,nder Verkehr

t r a f f  i c o  i n  u s c i  t a
t r a f f  i c o  u s c e n t e

u i tgaand verkeer
u i ts  t romend verkeer

uds  t rä lende t ra f i k
udgäende t ra f i k

t r a f i c  de /en  t r ans i t
t ra f  i c  ex te rne-ex terne

by -passab le  t r a f f i c
th rough t ra f f i c
ex terna l -ex te rna l  t ra f f  i c

Durchgan gsverkehr

t r a f f i c o  d i  t r a n s i t o

doorgaand verkeer

gennemgäende Lrafik

Tra f ic  c i rcu lan t  dans  une zone
n tayan t  n i  o r i g i ne ,  n i  des t i na -
t i on  dans  ce t t e  zone .

(;ETRA, 35)

D

I

N

D a
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E

D

I

N

c i rcuLat ion  en  navet te
t ra f i c  en  navet te

shut t le  t ra f f i c

['lechse lverkehr
Pende Lverkehr

t ra f f i co  pendo lare

pend e lverkee r

pendul  t raf ik

c i r c u l a t i o n  d e  l o i s i r

recrea t ionat  Era f f i c

Fre izeLtverkehr

recrea t ieverkeer
v r i j e t i j d sve rkee r
ont spanningsverkeer

f r i t i d sbe tone r  t r a f i k

t ra f i c  tour i  s t ique
t ra f i c  d  I  excurs ion

tou r i s t  t r a f f i c

Rei severkehr
Au s f lu gve rkehr

t r a f f i c o  t u r i s t i c o

toer is tenverkeer

ud f l . ug t s t r a f i k

-  365 -

Traf f ico su una strada a due 7040
sens i  cara t te r i  zza to  da l  fa t to
che,  i r  ore determinate o per
a l t r i  mot iv i  r i cor ren t i ,  s i
svolge prevalentemente in un senso
o in  que l lo  oppos to .

(TRAPU, 5/63, 61.5)

7 041

7 042

E

D

I

N

D a

F 7043

E shopping traff ic

D Einkaufsverkehr

I traff ico per acquist i
N winkelverkeer

Da indkgbetrafik
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7044  F  t r a f i c  p ro fess i onne l . Ensemble  des  d6p lacements
e f fec tu6s  dans  un  bu t  p ro-
fess ionne l  '  

(By  )

E  work  t ra f f i c

D Berufsverkehr

I  t r a f f i c o  p r o f e s s i o n a l e

N beroepsverkeer

Da erhvervs t ra f  i k

7045 F t raf ic  cornnercia l  Ensemble des d6placements
ef fectuds dans un butE  Dus tneas  E ra l t r c  
con rne rc i a l .

D Geschäftsverkehr (BT)

I  craf f ico conmercia le

N zakenverkeer
zakel i jk  verkeer

7046 F migrat ions al ternantes Ensemble des däplacenents
traf ic  habi tat ion-t ravai l  ef fecEu6s enEre le dour ic i le

E home*to-work t raf f i "  " t  
le  l ieu de t ravai l .

conmurer traffic 
(Br)

D BerufspendLerverkehr
IIaus-Arbei t-Verkehr

I  t raf f ico t tcasa- lavoro, t

N woon-werkverkeer

Da bol ig-arbejdsstedsrraf ik

7047 F capaci t6 (drune route)  Nonbre maximum de v6hicules
capaci t6 dr6coulement que peuc 6couler  une certa ine

E capaci ty (of  a road) 
sect ion de route dans certa ines
cond i t i ons .

D Leistungsfätr igte i t  (e iner Strasse) ( )TADI)

Durchlas sfähi gke i t

I  capaci tä d i  snral t imento (d i  una
strada)

capaci tä (d i  una strada)

N capaci te i t
doorstroomcapaci  te i  t

Da  kapac i t e t  ( en  ve j s )



E

D

I

D a

capac i t 6  de  base

bas i c  capac i t y  US

grund legende Leistungs fähi  gkei t

capaö i t ä  d i  base
c a p a c i t ä  l i m i t e
capac i t ä  t eo r i ca

b a s i s c a p a c i t e i t
t heo re t i  s che  capac i  t e i  t

b a s i s k a p a c i t e t
t e o r e t i s k  k a p a c i t e t

c a p a c i t 6  p o s s i b l e

abso lu t ,e  capac i ty
maximtrm capac i ty

mög l iche  Le i  s  tungs fäh igke ic

c a p a c i t ä  p o s s i b i l e

moge l i j ke  capac i t e i t

mu l ig  kapac i  te t

F  capac i  tE  pra t ique

E  p r a c t i c a l  c a p a c i t y

D  p rak t i s che  Le i s t ungs fäh igke i t
prakt ische Kap azLtät

I  c a p a c i t ä  p r a t i c a

N  p rak t i s che  capac i t e i t

Da  p rak t i s k  kapac i t e t

-  3 6 7 -

Die grundlegende Leistungsfähig-  7048
ke i t  e i ne r  SErasse  g i l t ,  wenn
Fahrbahn- und Verkehrsbedingungen
dem Ide al zus tand so nahe korunen ,
wie man es bestenfal ls  erwarten
kann.

(LUEG, Xrr, 375)

Die  mög l iche  Le is tungs fäh ig te i t  7049
e iner  S t rasse g i l t  un ter  den im
EinzeLfaLl"  vorherrschenden Fahr-
bahn- und Verkehrsbedingungen.

(LUEG, Xrr, 375)

Bei  der  p rak t ischen Le is tungs fä-  7050
h igke i t  i s t  d ie  Verkehrsd ich te
so  g ross ,  dass  Ge fah ren ,  Ve rzö -
gungen und Beschränkungen in
er t rägL ichen Grenzen b le iben.
Be i  d ieser  p rak t ischen Le is tungs-
fäh igke i t  so l1  jeder  Fahrer  se ine
Geschwindigkei t  ( in Grenzen) f re i
wählen können.

(LUEG, Xrr, 376)

D

I

N

D a

F

E

capacitE pracique rurale 7051

practical rural capacity
pracEical capacity under rural

condit ions

praktische Kapazität in Ausserorte-
bereich

capacitä prat ica extrEurbana

praktische capaciteit  buiten de
bebouwde kom

prakcisk kapacitet i  landornräderDa
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7052 F capacitd pratique urbaine

E practical capacity under urban
condi t ione

D praktische Kapazität im Inner-
ortsbereich

I  capaci tä prat ica urbena

N prakt ische capaci te i !  b innen
de bebourcde kom

Da prakcisk kapacitet i byonräder

7053 F capacita monentande LeE facteurs affecEant 1a capa-

E capaciry under prevailing :ti:"':ffi:i:T?"*:":::";":*t 
'

condi t ions 
chant ier ' r  lea t ravaux,

D augenbl ick l iche Leistunge- -  les caractdr is t iques de 1a voie,
fähigkeit - 1es conditions mdtEorologiques

r capaci tä mmentanea 
(verglast  neige'  broui l lard '
ven t ) .

N monentele capaciteit (W)
o genbl ikkel i  jke capaci te i t

Da 0jebl ikkel ig kapaci tet

7A54 F '  capac i tä  loca le

E loca l  capac i ty

D lokale Leisrungsfähigkei t

I  capac i tä  loca le

N Loka1e capac i te i t

Da Lokal  kapaci tet

7055 F  capac i td  cyc l ique

E t idal  capaci ty

D zykLische Leistungstätr igte i t

I  capac i tä  c ic l . i ca

N verkeersget i jdencapaci te i t

Da

Capaci tä dfune route sur un
trongon d6f in i .

(Br )
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F coef f ic ient  de r6serve de capaci t6 Pourcentage draccroissement de 7056

E reserve capaci ty (expressed as a 
t raf ic  qui  pourra 6tre 6cou16

Percencage) 
avant  saturät ion '

R rc  
( ;ETRA,7 )

D Faktor  der Leistungsreserve

I  r iserva di  capaci tä p.  an.

N capac i te i  t  soverschotcoäf  f ic  iönc
capac i  te i  tsreservecoäff ic  iänt

Da kapaciEetsreserve ( faktor)

F d6bi t  Nombre de v6hicules ou de pi6-  7057
tons passant en un point  donn6E  E ra f , r l c  r l ' o t t  

, t . r o i t 6  de  Eemps .
traffic volume Pa

D verkehrsmenge (alr) 
(sErRA' 10)

Stärke eines Verkehrsstrornes
Verkehrsstärke

I  volume del  t raf f ico

N (verkeers) intensi te iu
verkeersvolume ( ten onrechte)

De trafikurengde

F d6bi t  de base Verkehrsmenge, in der Regel  der 7058

E base volume us (nor used in uK) igi:tf:,i:i:täl+il:t;;l"ul'f-
D EnEwurfsverkehrsstärke Querschni t tswahl  beim Aus- und

Entwurfsstärke Neubau einer Strasse zugrunde

r vorume di  base 
gelegt  wird '

(LUEG, X, 391)
N ontwerpintensi te i t

Da dimens ioneringstraf ikmanrgde

F d6bit de service Maximurr number of vehicles that 7059
. can Pass over a g iven sect ion of

E Servlce volume
a lane or  roadway in one di rec-

PracErcar capaclEy ub 
Eion on mul t i lane highways dur ing

D prakt ische Leistungsfähigkei t  a speci f ied t ime per iod whi le ope-
rat ing condi t ions are maintained

r vorume cr  serv lz lo 
correiponding to the selected or

N afwikkel ingsintensi te ic speci f ied level  of  serv ice.

Da serv icetraf ikrnengde Cette not ion a remplac6 cel le de
servicevolumen capaci t6.prat ique tout  en la

cornpl6tant .
(HrcAt"l,8)

47)
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7050 F d6bit directionnel D6bit drun courant directiontrel

E turning Boveoentd 
dana un earrefour'

(SETRA,11 )

D Stärke deg Verkehrsgtronres einer
Fahrtrichtung

I voluoe direzionale

N intensiteit van een gerichte ver-
keerg6trom

Da retningsbestemt trafiknengde

7061 F d6bit apräa convergence Voir convergence.

E nerge volume

D Stärke des Verkehregtroüee
nach Vereinigung (nehrerer
Verkehreetröne)

I volume dopo convergenza

N intensiteit na convergentie
intensiteit na soenvoeging

De trafikoengde efter indfletning

7062 F d6bi t  d ivergent

E diverging volume

D Stärke des Verkehrsstrmres
vor der Trennung

I volume divergente

Voir  d ivergenee.

N

Da trafikrnengde f6r udfletning

7063 F d6bit ile pointe Valeur oaxim'ro du d6bit (ne pae

E Peek traffic volune 
confondre avec 1e d6bit de lrheure
de  po in te ) .

D Spitzenverkehr(sstärke) (SEIRAI 10)

I volume di punta

N piekintensi te i t
api tebelast ing

Da nyldretidstrafiknengde



I

N

d6b i t  de  l theure  de  po in te

peak hour volume
vehicular  f low at  the peak hour

Verkehrsstärke in der Spi t  zen-
s tunde

vo lume  de l l t o ra  d i  pun ta

verkeersdrukte op het  spi tsuur
sp  i  t  suur in tens i  te i  t
sp i  t suurbetas t i tg

sp id s t ime tr af ikmengd e

f  ac teur d e point ,e

peak  hour  fac to r
PTIF

Sp i tzens tundenfak tor

f a t t o re  de11  I  o ra  d i  pun ta

sp i t suu r f ac to r

sp ids t imefak tor

f ac teu r  de  sa tu raE ion
taux  de  sa turaE ion

load fac to r  IJS
load value

Au s1 as tungs faktor
Aus lastungsgrad

fa t t o re  d i  sa tu raz i one

ver zadLgings fae tor
ver zadi ging sgr aad

rnetnings f aktor

- 3 7 1 -

Le d6b i t  de  l fheure  de  po in te  7064
dtune journ6e es t  le  P lus  grand
nombre de v6hicules qui  Passent
sur une sect ion de route Pendant
so ixante  minu tes  cons6cut ives .
On l texpr ime g6n6ralement en
u . v . P .

( surnA, 10 )

A rat io of the volume occurrit tg 7 065

during the peak hour to the max-
imr-un rate of f low during a given
t ime period wi thin t,he peak hour.
I t  is  a measure of  peaking cha-
rac ter is t i cs ,  whose max imum at ta i -
nable value is  on€o The term must
be  qua l i f ied  by  a  spec i f ied  shor t
per iod  w i th in  the  hour ;  th is  i s
usual ly  5 or  6 min for  f reewaY

operat ion and l  5 min for  inter-
sec t ion  opera t ion .  For  examPle ,
t ta  peak  hour  fac to r  o f  0 .80  based
on a 5rnin rate of f Lowrf .

( HrcAvl, 1,7 )

A ra t io  o f  the  to ta l  number  o f  7066
green s ignal  intervals that  are
fu1 ly  u t i l  i "zed  by  t ra f  f  i c  dur ing
the peak hour to the total num-
ber of  green intervals for  that
approach dur ing the same per iod.
I ts  maximum at ta inable value is
one ' ( H,rcAl,I, 1z )

Pourcentage du nombre de cYcles
pendant  leque l  i l  y  a  sa tura t ion .

('ETRA, 33 )

D

I

N

Da

Da

D a

I

N
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7067 F debi t  de 1a t renl iäme . . .  heure Tenth,  tnenthiech,  th i r t iethr  etc.

E thirtieth highest annual hourly highest annual hourly volume'

volrr*e 
o The hourly volume on a given road-

wey that  is  exceeded by 9,  L9r 29,
D Verkehrsstärke der 30.  Stunde etc. ,  reapect ively,  hour ly volunee

r volume di traffico deLl.a tren- during a designated year'

tesima ora di punta 
(HICM' 16)

N dert igste-drukke-uur incenei te i t  Verkehrsstärke,  d iean30stunden

De trafikmengde for 30r hgjeste tine 
im Jahr überschrittenrwird

7068 F d6bit horaire naximal snnuel The highest hourly volune that

E naximum annual hourly volume 
occura on a glven roacrtey 1n a
designsted yeer.

D grösste stündliche Verkehrs- (HICAtt, L6)
menge eines Jahres

I volune orario rnassitrro annuo
(di  t raf f ico)

N maxinun jaar l i jkse uur intensi te i t
maxiuun jaarlijks uurvolume

Da naksinaltirhetrafik (for et är)

7069 F d6bit journalier noyen The total volume during a given

E average dai ly  t raf f ic  
t i r re per iod in whole 'days greater

o,)T thsn one day -and lese than one
year divided by Lhe nunber of

D durchschni t t l icher Tages- days in that  t ine per iod,  cm=
verkehr monly abbreviated as ADT.

DTv (HICAA, 18)

I  t raf f ico giornal iero roedio

N geniddelde etoaal intensi te i t
c .E .  r .

Da genneusniclig dOgntrafik

7O7O F d€bit journalier moyen drune The total yearly volume divided
ann6e by the nunrber of daya in the

E average annual daily treffic 
year' cotmonly abbreviated as

AADT AADT.
(H rcAM,16 )

D durchschnittlicher Tagesverkehr
einee Jahree

I volume giornaliero medio snnuo

N dagjaargeniddelde
j aarl ijke etnaalgeniddelde
J . E . G .

Da Ärsd6gntrafik
IDT
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E densitE du traf ic Nonbre dru.v.p. ou de pi6tons 7071
concentrat ion du traf ic par unit6 de_longueur ä un

E traffic density US instant donn6 (eouvent employ6

traffic conceniralion cB ;:ü:r:","ffi:l"ul"llili]. n,"_
D Verkehrgdichte (früher) ticuliäre. (SETRA,, 8)

Dichte eines verkehrastrdlea Ttre n'nber of vehicles occupying
I densitä del treffico a unit length of the through

N verkeersdichtheid traffic lanes of a roadway at
any given inetant. Usually ex-

Da traf iktathed pressed in vehicleg per mile.
(HICAI,I, 17 )

F densit6 cri t ique The density of traff ic when the 7072

E cri t ical density volume is at capacity on a given
roadway. At a deneity eicher

D kricische Verkehrsdichte greater or lese than the cri t ical
.  deneity, the volume of traff icr oenslEa crlElca 

wil l  ü decreased. cr i t ical den-
N kri t ische verkeersdichtheid sity occure when al l  vehicles are

Da kritisk trafiktathed rnoving at about the see speed.
(HrcM, 17 )

F densit6 moyenne The average nunber of vehicles 7073

E average oenslEy Per unit length of roadway over
a specif ied period of t ine.

D durchschnittliche Verkehrsdichte (HfCAI,I, 17)

I densitä media

N geniddeldeverkeerdichtheid

Da niddeltathed

F rappor t  d6b i t /capac i t6
rappor t  d /  c

E vol,ume / capac ity ratio
v  /c  ra t , io

D Verhäl , tn is Verkehrsstärke/ te is-
tungs fähigtei r

I  rappor to  vo lume/capac i tä

N verhoud ing  in tens i te i t / capac i te i t

Da t raf  ikmengde/kapaci tetsforhoLd

707 4
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re la t ion  d6b i t -dens i t6

votume-dens i  ty  re lat ionship

Verhä1tnis Verkehrastärke/
Verkehr sd ic hte

rapporto vo lume/densi  tä

in tens i  re i  t -d ich the  ids re la t ie
betrekking tussen verkeersin-

tens i te i t  en  verkeersd ich the id

traf ikrnangde / tr afik tethed s f orho ld

re l a t i on  v i t esse -d6b i t

speed-f  tow relat ionship

Be ziehung Geechwindigkei t/
Verkehr s s tärke

reL azione veloc itä-volume

betrekking sneLheid- intensi  te i  t
sne lhe id - in tens i  te  i  t  re la t  ie

has t ighed / tr afiknrengdef orho ld

diagramme vi tes se-d6bi t

speed- f1ow d iagram

Ge s chwind i gke i t - St ärke-D i ag r amm

diagranma veloc itä-volume

sne the id-be 1 as t ing skr omme

has t  i  ghed s- t raf  ikbe las tn ings-
diagram

courbe v i tesse-d6b i t

speed-volume curve

Geschwind i gke i t-Verkehrs s tärke -
Kunre

curva veloei tä-voLume

sne the id- intens i t  ei t  scurve

has t ighed / tr afiknrengdekurve

Lr 6cotrlement optimum a l ieu pour
un r6gime de v i tesses compris
enrre 50 et  60 km/h.  Au-delä,
le r6gime est  f lu ide,  donc Le
d6bi t  d iminue,  en degd, le r6gime
est  saturd,  te d6bi t  d iminue ' "g^-

lement parce que les espacements
entre les v6hicuLes deviennent
prat iquement nuls.

(BT)

F

E

D
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F re la t ion  v i tesse-espacement

E epeed-spac ing  re la t ionsh ip

D Verhäl tn is Geschwindigkei t /Fahrzeug-
abs tand

I  rappor to  ve loc i tä /spaz io

N sne lhe id - tuesenafs tandsre la t ie

Da hast ighed /  afstandsforhold

F  reLa t i on  v i t esse -dens i t 6

E speed-dens i ty  re la t ionsh ip

D Verhäl tn is Geschwindigkei t /Verkehrs-
d i ch te

I  rapporto vel .oci tä-densi tä

N sne lhe id -d ich the idsreLat ie

Da hasEighed/tethedsforhold

F degr6 de congest ion (d tune route)

E over load itg
leve l  o f  congest ion  

\
D Stauungsgrad

I  g rado d i  eongest ione

N congest iegraad

Da

7A79

7080

708 I

F teux droccupation (dtune route) Pourcentege de teqs Pendant 7082
deneitE droccupation leguel un point donn6 de la

E occupancy rate 
chaugeEe est occup€ par dea
v€hiculee.

D Belegungagrad (SEIRA' 32)

I grado di occupazione

N bezett ingsgraad

Da optagethedsgrad
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7083 F degr6 dfut i l isat ion The degree of  ut i l izacion ie
charge contro l led by the capaci ty

E d e g r e e o f u t i l i z a t i o o ä o d . o p e r a t i o n o f t h e s u p p o r -
t inä street  sysEeD

D Benutzungsgrad (HICAM, 34)

I  grado di  ut i l izzazione

N benuct ingsgraad

Da belastningsgrad

7084 F niveau de serv ice Level  of  serv ice is  a qual i tat ive

E level of eervice measure of the effect of a number
of  factors,  which include speed

D Annehml ichkei tsgrad and t ravel  t ime, t raf f ic  interrup-
Leistungsniveau t ions,  f reedom to meneuver,  sefety,

I  l ive l 'o d i  serv iz io dr iv ing gonfor t  and convenience,

qual i tä d i  eerv iz io and oPerat ing costs '
(HrcAIt, 7)

N afwikkelingsniveau
servicepei l

Da serviceniveau

7085 F 6couLement l ibre Ecoulement ä la v i tesse pour la-

E f ree f low quel le l rautoroute e 6t6 congue,
sans que les v6hicules ne soient

D f re ier  Verkehrsf luss gän6s par le craf ic  existant .

r  f l .usso l ibero 
(ocDE 5'50)

N v lot te verkeersafwikkel ing
vloeiende verkeersaf  wikkel ing
vri j e verkeersafwikkeling
vri-ie verkeerssEroonr

Da f r i  t raf ikafv ik l ing

7086 F  6cou lement  normal  Vo i r  6cou lement  ins tab le  ,

E  normal  f low
s t a b l e  f l o w

D  s t a b i l e r  V e r k e h r s f l u s s

normaler  Verkehrs  f  Lus  s

I  f  lu s so normale

N regetmat ige  verkeersa fw ikke  l ing

Da normal t raf  ikaf  v ik l  ing

s t a b i 1  r r a f i k a f v i k l i n g



F 6coulenpnt instable

E unstable f l ,ow

D uns tab i le r  Verkehrs fLues

I  fLusso ins tab i le

N onregelmat ige verkeersafwikkel ing

Da us tab i l  t ra f i ka fv ik l ing

F Ecoulement forc6

E forcer l  f low

D erzrf lrngener Verkehrsf Lus s

I  f l u sso  f o r za to

N gedwongen verkeer saferikke Ling

Da fo rcere t  t ra f i ka fv ik l ing

- 3 7 7 -

Sur les d iagrarmnes repr6sentant  7087
1 |  Ecou lement  de  la  c i rcu la t  ion ,
on dist ingue 3 zones :  une .zone
d r  Ecoulement normaL, d t  6coule-
ment instable et d t 6coulement
f o r c6 .

(HICAII\, 70 )

Vo i r  6cou lement  ins tab l -e . 7088

F Ecoulement continu A condition in which a vehicle 7089

E uninterrupted flow 
is not required to stop by any
ceuse external to the traff ic

D ununterbrochener Verkehrsflues stream although vehicles uay
ungestörter Verkehrgfluss be stopped by causes internal

r f lusso eontinuo to i t '
(HrcAIt, 17)

N continue verkeersgtrooo

Da uforstyrreg (traf ik)etrOn

F 6coulement discontinu A condition in which a vehicle 7090

E interrupted flow ie required to stop by a cause
outside the traff ic stre@

D gestörter Verkehreflues aigns or signals st an inter-
unterbrochener Verkehrefluss aection or a junction.

r fluseo inrerrotro 
(HrcAI|' 16)

N onderbroken verkeeraafwikkeling
onderbroken verkeeree trom
diacontinue verkeersstrom

De foraryrrer (traf ik)8tr0n

48)
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7091 F temps de marche The t ime the vehicle ie in

E running t ime 
motion'

(HrcAr|, L6 )
D reine Fahrzei t

I  tempo di  marcia ef fet t ivo

N  r i j  t i j d

Da e f fek t i v  kOre t id

7092 F temps de parcours moyen

E average journey t ime GB
average overall  travel t ime US

D durchschn i t t l i che  Re iseze i t

I  tempo medio di  v iaggio

N gemidde lde  re is t i jd

Da gennemsni t l ig  re j  set id

7093 F t,emps de parcours
dur6e du t ra jet

E j ourney time
overall  travel t ime

D Reise zeLt

I  durata deL v iaggio
tempo di  percorrenza

N reisduur
re i s t i j  d

Da re j  se t id

Voi r  v i teeee de  parcourso

7094 F reterd The tine coneumed while traffic

E delay 
or a QPecified cmponent of trsf-
fic ia iqeded in its noveoent by

D Verlustzeit Eme elernent over which it hag no
Verzögerung control. Uaually expressed in

I  r i tardo 
gecondg Per vehic le.

(HrcAtt, 16)
N vertraging

Da epi ldt id
fors inkelEe



F retard conj  onctureL

E opera t iona l  de lay

D Betr iebsverzögerung

I

N opera t ione le  ver t rag ing
operat ioneel  oponthoud

Da  d r i f r s f o r s i nke l se

F tennp s d I at tente moyen

E average stopped t ime

D mi t  t  lere L lar teze i t

I  tempo medio di  fermaLa

N gemiddelde wachtt i jd

Da gennemsni t l ig  ventet id
midde l fo rs inke lse

- 3 7 9 -

The delay caused by the inter fe-  7095
rence between components of traf-
f i c . .  The  d i f f e rence  be tween  t r a -
vel t imes over a route during ex-
tremeLy low and extremeJ.Y high
t ra f f i c  vo lumes is  caL led  oPera-

t iona l  deLay .
(HrcAI[, L6 )

(D f  un vähicule sur un i t in6-  7098

n6raire)  .
(rBe, r, L48)

F retard forc6 fhe delay to which vehicles are 7096

E f ixed delay 
subjected dur ing t ight  t raf f ic
volumes or low dengi t ies.

D fixe Verzögerung (HICAM, 16)

I  r i tardo forzato

N gedwongen vertraging
gedwongen oponthoud

Da  f as t  f o r s i nke l se

F retard ßoyen par v6hicule Paramötre ut i l is€ pour la 7097

E average delay per vehicle r6sorption u'""är?:"r:'l;;;""'

D durchschnitt l iche Verzögerung
pro Fahrzeug

mitt lere Verzögerung je Fahrzeug

I r i tardo medio per veicolo

N gemiddeld oponthoud per voertuig
gerniddelde vertraging per voertuig

Da gennemsnitLig forsinkelse pr.
k0rer0j
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7099 F coefficient de p6nibilir€ Noubre par lequel il faut toulti-
dretcente pl ier  le teurpe drat tente rdel

B Pour avoir  le te4s drat tente
6prouv6 par l rusager.

D Uorechnungsfakcor zur Bewertung (SETRA, 7)
der subjektiven I,Jartezeiten

I  coe f f i c i en te  d i  d i sag io  de l l r a t t esa

N

De onregningsfaktor  t iL bestem-
melse af  den subjekt ive
vente tid

7100 F tenps de r6action Temps n6cessaire ä un conducteur
temps de perception-r6action pour percevoir un etimulus prove-

E react ion t ine 
nant  du t raf ic  et  pour y r6agir .

percept ion-react ion t ine 
Lrexpression correcte est  terPs
de percept ion-r6act ion.

D Reaktionszeit (2TADI)

I tempo di reazione
teopo di  percezione-reazione

N react iet i jd
waarnemings Jeakt iet ij d

Da reakt ionat id

7 1  0 l  F  v i t e s s e

E speed

D Geschwindigkei t

I  ve l oc i t ä

N snetheid

Da hast ighed

The rate of movemenE of vehicular
t raf  f  ic  or  of  spec i f  ied cmrponents
o f  t r a f f i c ,  exp ressed  i n  m i l es  pe r
hour .

( HrcAI[, 15 )

7102 F v i tegse de projet  A speed selected for  purpoae of
v i tesse de concept ion deeign and correlat ion of  those
vi tegge de bage featureE of  a h ighvay,  euch as

E d e e i g n s p e e d c u r v a t u r e ' s u p e r e l e v a t i o n , a n d
sight  d ietance,  upon which the

D Entnrr fsgeschwindigkei t  safe operat ion of  vehic les is

, 
Auebaugeschwindigkeit dependent.

r velocitä di base 
(IIrcM' 15)

veloci tä d i  progeEto

N ontwerpsnelheid

Da dimeneionerendehast ighed
d ineng ioneringshaet ighed
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F

E

D

I

N

Da

vi tesse de marche

running speed

Fahrge schwind i gke i t

ve l oc i t ä  d i  ma rc i a

r i j  sne lhe id

k0rehas t ighed

vit,esse moyenne de marche

average running speed

mi t t  te re Verkehr sge schwind igke i t
mi tt  lere Fahrgeschwindi gkei t

ve loe i tä  med ia  d i  marc ia

gemiddelde r i j  sneLheid

niddelhast ighed
middelk6rehast ighed

v i tesse  de  parcours
aj ourney speed GB
overal l  t ravel  speed US

Rei sege schwindigke it

ve l ,oc i tä  d i  percor renza
veloci tä commercia le

tr aj ec t sne the id
rei  ssnelheid

rej sehas t ighed

t

moyenne cies vi tes ses de parcours

average journey speed
average overalL t ravel ,  speed

durchschni t t  1 iche Re i se ge schwin-
d igke it

veloci tä media di  percorrerLza

gemiddelde t ra jec tsnelheid
gemiddeLde reissnelheid

middelre j  eehast ighed

l t re speed over a speci f  ied 7103
sect ion of  h ighway, being the
distance div ided by running t ime.
The average for  a l l  t raf f ic ,  or
a component thereof , is the stul-
mat ion of  d istances div ided by
the suumation of running t ime s .

( HICAI,I, L6 )

Med ia  de lLe  ve loc i t ä  con  l e  7104
qua l i  tu t t i  i  ve ico l i  t rans i -
tano in una data sezLone di
una strada in un certo inter-  '

va l lo  d i  tenpo.
ft,{)NDA, X, 21.I )

The to ta l  d is ta i rce  t raversed 7105
div ided by the totaL t ime re-
gu i red ,  inc lud ing  a l l  t ra f f i c
delaYs ' (HrcAIrr, i.s )

Vi tesse moyenne des v6hicules
d rune l igne de t ransport  en
coutrnun pour ef f ec'tuer un traj et
donn6 cmrpte tenu des arr6Es.

(strnA" 37 )
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v i tesse  en  rEg ime l ib re

free speed

freie Geschwindigkei t

ve loc i tä  l ibera

vr i j  e snelheid

f r i  has t ighed

v i tesse  ins tan tan6e

spot  speed

lokale Geschwindigkei t

veloei tä momentanea

momentane snetheid
meetpunt-snel ,heid

momentan hastighed

moyenne des v i tesses
instantan6es

average spot  speed

Que rs chni tt s ge schwind i gke i t
m i t t le re  loka le  Geschwind igke i t

med ia  de l le  ve loc i tä  momentanee

gemidde tde uee tpunt-sne the id
gemiddelde mornentane snel-heid

midde thas t ighed
t id smiddelhast ighed

v i tesse  max imale  r6a l i sab le

operat ing speed

Be tr ieb s ge s c hwind igke i t

ve l -oc i tä  d i  eserc iz lo

max imum tr aj ec E sne the id
kru i s sne the id
maximum snelheid
wegvaksnelhe id

operat ionshast ighed

Vitesse adopt6e l ibrement par un
ou plusieure conducteurs Lorsqut
iLs ne sont  pas inf luenc6s par
la pr6sence d r  autres v6hicuLes
(c .ä .d .  l o r sque  l e  r 6g ime  n tes t
pas satur6)  ou par des instruc-
t i ons  l ocaLes .

()NDEL, 9/70, 679)

The speed of  a vehicLe as i t
passes  a  spec i f ied  po in t  on  a
roadway.

(HrcAtr{, 15)

Ttre average of the individual
spot  speeds o f  a l l  veh ic les  o r
a  spec i f i ed  c l ass  o f  veh i c l es
a t  a  spec i f i c  po in t  on  a  g iven
roadway dur ing a speci f ied
per iod of  t ime. Also referred
Eo as t ime mean speed.

( Hf C AIul, 1.5 )

The highest  overal l  speed at
which a driver can travel on a
given highway under favorabte
weather condit ions and under
preva i l ing  t ra f f i c  cond i t ions
without at any t ime exceeding
the safe speed as determined
by the design speed on a sec-
t ion-by-sec t ion  bas is  .

(HTCAI,4, 16 )

E

D

I

N

F

E

D

I

N
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F vitegge maxiuale r6alisable en Ttre operatiug epeed of a passenger Tlll
Ecouleuent libre car over a section of highnay du-

E free-flolr operating apeed ring extrenely 1ow traffic densitiea'
(urcAr't, 16)

D Betr iebsgeschwindigkei tbei  sehr
geringen Verkehrsstärkeo

I  veloci tä d i  eserc iz io in f lusso
l ibero

N

Da fri operationshastighed

F v i tesse opt inun üoyenne des v i tessee ä laquel le 7 l l2
v i tesse er i t ique 1es vEhicuLes devraient  se d6-

E optinuo speed 1]11er 
mur que 1e volume de le

circulation eoit Eäxim.B aut une
D günatigete Geschwirdigkeit route donn6e. On 1rappel1e €ga-

r  velocicä ot t iaele 
lement v i teese cr i t ique'

(OTADI)
N opEinale snelheid

kr i t iache snelheid

Da ogtimal hastighed

F v i teese recomand6e Vi tesse prescr i te sur les penneaux 7l l3
de lisritatioa de viteeee variables

,' Eeco'mendec aPeec 
et relative aux gectiong de route

D Richtgeschwindigkeit ä venir.
eopfohlene Geechwindigkeit (BI)

I velocitä racc6andaEa
veloci tä conaigl iaca

N advieasnelheid
aanbevolen snelheid

Da anbefal.et haatighed

8 ceschwindigkei t ,  d ie von 502 der 7 l l4

E uean sPeed l:ll"""tt 
nicht ilberschritten

l,rrd.
D Mediangeachwindigkeit (E2TRA, 34)

I velocitä nediana

N

Da nedianhastighed
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7 i l 5 F v i tesse  de  groupe

E group speed

D Pulkgeschwindigkei t

I  ve loc i tä  d i  g ruppo

N groepsnelheid

Da gruppehast  ighed
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Donnäea präalablee d La tägulation/Prcrcquisites for tnaffie negulatiory'
Gnntdlagen ft}r eine Vetkehrsregelung/Dati preTiminari pen La regulazione
deL traffico/Voorafgaotd,e gegeuens/Data nOdtsendige for trafikneqtleting

F courant de circulat ion Vehicles in one or more l ines on 7116

E traff ic stream the soe approach to the control-
led area which, when they have

D Verkehrsstron right of way, wilL move in the

r corrente di traff ico same direct ion'
ßs  892,  67"  no  9377)

N verkeersstroon

Da traf ikstrdro

F auront (en) The direction along the roadway 7ll7

E upstream from which the vehicLe flow

D stromaufwärts 
under consid"t^'ä:frAri" 

,1T,'
I uronte (a)

N bovenstrooms

Da opstroms

F aval  (en)

E d owns tream

D stromabwärts

I  v a l l e  ( a )

N benedenstrooms

Da neds t r6ms

The direct ion along Lhe roadway 7l  l8
toward which the vehicle f low
under considerat ion is  moving.

(HrcAI"t, L9 )

F courant direct Ensemble de v6hicules qui, 7l l9

E straight through rrarric ;i:il: l:;:"r:"ff:rt"::uil"::
D Geradeausverkehr vant dans son prolongement.

r corrente diretta ßEnRA' 9)

N rechtdoorgaandverkeer
rechtuitti jdend verkeer
rechtuitverkeer

Da ligerdkprende rrafik

4e)
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7l2O F courant tournant Ensenble de vdhiculea qui, venant

E turning treffic 
drune zone donn6e' ae dirige vers
une sortie qui ne ae tfouve pes

D abbiegender Verkehr dans Ie prolongement de celle-ci.

r corrente di svoltE 
11 existe deu:< cat6goriee de cou-
rants tournants principaux : le

N afelaande verkeersstroou tourne-a-droite et 1e Eourne-e-
afbuigstro@ geuche.
afbuiiers 

- 
(SETRA' 9)

afbuigend verkeer

Da drejende trafik
svingende trafik

7l2l F courent tourne-ä-droite Ensemble des vEhicules gui, ä

E rishr rurnins trarric il:rtl::i:::tion' 
t{rrnent vers

D rechtsabbiegeoiler Verkehrgstroß (BT)

I  corrente di  svol ta e destra

N rechtsafs laandeverkeergstrocrn
rechtsefbuigende verkeerss troom
rechtsaf fers

Da hgjresvingende trafikstr0m

7122 F courant tourne-ä-gauche Enseroble dee vähicules qui,

E lert rurnins rrarric $?:::":':1",:ljfi:"1"äiil*.
D- linksabbiegender verkehrsstroD en ae dirigeant vera une sortie

r correnre di svolta a sinistra 
qui ee trouv" 

"?Efrlse 
gauche'

N linksafsleande verkeersatroon
linkeafbuigende verkeergstroou
l inksafbuigers
l inksaf fere
linksafs troon

Da venetresvingende trafikstrün

7123 r tourne-ä-gauche ä lrindonesienne organisation dea courants

E "turning nearside-to-neareide" iä'::;:;:::"li;"iTl ä:H":l:
D tengentialee Linksabbiegen tr6es ge croigent sur Leur

, 
droite' 

(sErRA, 1z)

N

Da g l idendevenst redre j



E

D

I

N
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couranta de circulat ion non- 7124
confl ictuels

non-conf l ict ing traff  ic f  lows

konf Liktf reie Verkehrsströme

correnti  di traff ico non
confl i t tual i

conf l ictvr i je r icht ingen

ikke-konf likt strfiune

7 t25F courants  de  c i rcu la t ion  en
conf 1 i  t

E  con f l i c t i * g  t r a f f i c  f t ows

D KonfLiktverkehrsströ 'me

I  co r ren t i  d i  t r a f f i co  i n  con f l i t t o

N conf l ic terende stromen
c onf 1 ic tr icht ingen
conf l i cEerende ( r i j  )  r i ch t ingen

Da skerende ( tratit) s trdmne
konf 1 ikterende strOmne

F  po in t  de  con f l i t

E  po in t  o f  con f l i c t
con f l i c t  po i n t

D Konf l ik tpunkt

I  pun to  d i  con f l i t t o

N conf  1 ic tpunt

Da konf l ik tpunkt ,

F  s i t ua t , i on  de  con f l i t

E  r ra f f  i c  curs  (c f  7126)

D Konf l i k ts i tua t ion

I  s i t uaz ione  d i  con f l i t t o

N  c o n f l i c t s i t u a t i e

Da konf l i k ts i tua t ion

Point  de rencontre
p lus ieurs  courants
t ion  en  conf l - i t .

de deux ou 7 126
de c i rcu la -

(Br )

Si tua t ion  r6su l tan t  de  la  ren-  7127

concre de deux ou Plusieurg
courants de c i rculat ion en

c o n f l i t .
(BT )
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7 t28

7 t 2 9

7 r 30

7 t 3 l

D a

F

E

D

I

N

D a

F

E

D

I

N

D a

acc ident

acc iden t

Unf al 1

inc iden te

ongeval

ulykke

inc ident

inc iden t

S tö r f a11

sEor ing
inc ident

hendeLse

c r6ne au

fo l low ing  d is tance GB
vehicutar  gap US

Fotgewegabstand
(F olge) weglücke

f ranco long i tud ina te

gap
(vo 1g) at s t and

vognaf s tand

espacement entre v6hicules

headway
sp ac ing

F ahrzeu gab s t and
Kopfabs t and

d i s tanza  d i  ma rc i a
d is  Eanza f ra  i  ve ico l i

onder l inge afstand

Se d6f init c ortrne un 6v6nement
qu i  imp l ique l -a  co l l i s ion  de
deux v6hicules au moins ou la
mise  hors -serv ice  drun  ou  p lu -
s i eu rs  v6h i cu les .

(c1sr 42/7s, L19)

Se d'ef. init comme un arrät de
bräve dur6e d tun  v6h icu le  au
moins entra inant  cependant
une  pe r t u rba t i on  de  1 r6cou1e -
men t  de  l a  c i r cu l a t i on .

(c)sr 42/7s, i19 )

The distance f rom the f ront
o f  a  veh ic le  to  the  rear  o f
one ahead in the same traf-
f i c  Lane .

(BS 992, 67,  9L36 )

The interval-  in d istance f rom
head to head of  successive ve-
hicl 'es. (HrcAItl ,  16 )
De afstand van de voorzi jde van
een voertu ig tot  de voor z| jde
van een erv66r r i jdend.

( RIJLA )

N

D a



F espacement Lat6raL

E la te ra l  c tearance

D se i t t i cher  Fre i raum

I f ranco t rasversaLe

N la te ra le  a fs tand ( tussen
voer tu i gen)

tussenruimte
dwarsafstand

Da afst ,and t i l  s idehindr i rg

- 3 8 9 -

Espace l ibre entre deux v6hicuLes 7132
c i rcu lan t  c6 te  ä  c6 te ,  so i t  dans
la  m6ne d i rec t ion ,  so i t  en  sens
inverse' 

(orADr ).

F €cart acceptable entre lee The tolerable gap between vehiclee 7133
v6hicules is a variable which mrst be deter-

E tolerable gap berween vehicles H:"i.:: ll".l!"ilriil:':l;:'";'
D zuläsaiger Fatrrzeugabetand the vehicles in the opposing phase

r 
(TRAC), 7/85, 216)

N aanneembere tugsenruimte tusgen
twee voertuigen

Da

F diatance de s6curit6 Sikkerhedafstanden beregnes ved 7134

E safe headrray hjelp af billerrgde + reaktionstid

D sicherheiteabstand il:*:3lffiä:t 
ned hastished +

r dietanza di aicurezza (tra i 
(BEJER' 46)

ve ico l i )

N vei l ige afstand

Da sikkerhedeafstand

F intervalle lhe interval in tine betneen 7135
6cart irdividual vehicles neaeured

E time interval GB frm head to head as they pass

rime headway. us (deprecated in GB) a given point'
(HrcM, 16)

D ZeitLücke
Zeitabatand

I interval lo di oarcia

N hiaat
interval
vo lg t i jd

Da tidsinterval (nrelIem bilerne)
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7136 F interval le (de temps) moyen
entre v6hicules

E average time interval
(between vehicLes)

D mit t lerer  Zei tabstand von
einem.Fahrzeug ?um
anderen

I  interval lo medio di  marcia
t r a  due  ve i co l i

N gemiddeld t i jds interval  tussen
opeenvolgende voertui gen

gemiddelde tussenEi jd

Da gennernsni t l ig  t ids interval

7137 F interval le de temps Eet entre La dist r ibut ion des interval les
v6hicules de temps net  ent fe vahicuLes eet

E net time interval 
une donn6e reLative ä la circu-
lat ion qui  est  enregistr6e par

D Nettozei t lücke le systöme de d6tect ion puis

I  interval lo d i  tempo netCo t ransnise au poste centra l .
(BT)

N nettotussent i jd

Da  ne t t o t i de i n te r vaL  (me lLenb i l e rne )

7138 F intervalLe de temps brut  entre
v6hicules

E overaLl  t ime interval

D Brut tozei t lücke

I  interval lo d i  tempo lordo

N brutotussent i jd

Da brut tot ids interval .  (mel ten
bi lerne)

7139 F analyse de la d ist r ibut ion des l t6thode de d6tect ion des inci -
espacements dents basde sur 1e pr incipe que

E headrraya distriburion analysis 3_::":i:1:i,de 
lrespacenent

entre vehicules est  g6n6ralenent
D Analyse der Abstandeverteilung plus faible ä proxinit6 dtune

r anal is i  del la d ist r ibuzione del .1a Perturbat ion '

d iscanzE fra i  veicol i  
(w)

N analyse van de volgafstanden-
verdeling

Da analyse af  afstandsfordel ing



F longueur moyenne des v6hicules

E average vehicte length

D mi t , t le re  Fahrzeug länge

I  lunghezza med ia  de i  ve ico l i

N  gemidde lde  voer tu ig lengte

Da gennemsni t l ig  vognlengde

F  d i s t ance  d ra r r€ t  du  conduc teu r

E  s topp ing  d i s t ance

D Fahrer-Bremsweg

I  spaz io  occor ren te  a l  conducente
p e r  1 t a r r e s t o

N be stuurders-remr^reg

Da fgrerens s tandselengde

F

E

D

I

d i s t ance  d ta r r6 t ,  du  v6h i cu le

brak ing  d i  s tance

F ahr zeu g-Bremsweg
a '

spaz io  occor ren te  ad  un  ve ico lo
per  1  |  a r res to

voer tuig-remüreg

k$re t$ j  ets s tandsel"engde

d i s tance  de  f r e i nage

b rak ing  d i s t ance  t ess  b rake  l ag
d i s t a n c e

B remsb acken-Bremsweg

spaz io  d i  f renatura

remaf s tand
re[Ih7eg

bremse laengd e
bremseafs tand

- 3 9 1 -

Uno dei  parametr i  che determi-
nano i l  p iano d i  con t ro l lo  per
un  inc roc io .

( s rRAD,168 /68 ,  L4 )

7 t 4 0

N

D a

The  d i s t ance  t r ave l l ed  by  a  7 l 4 l
veh ic le  be tween the  ins tan t
when the dr iver  receives a
s t imu lus  s ign i fy ing  a  need
to stop and the instant  the
veh i c l e  comes  t o  r es t .

(BS 892, 54,  6L33 )

The d is tance t rave l led  by  a  7  142
veh ic le  be tween the  ins tan t
of  apply ing the brakes and
c o m i n g  t o  r e s L .

( B S  8 9 2 , 5 4 r  6 1 3 4 )

D i s tance  t o ta l e  pa rcou rue  pa r  7143
un v6hicule que 1 ? on arräte
en t re  l a  pos i t i on  du  v6h i cu te
au moment oü la garniture du
fre in touche le tambour et  sa
pos i  t ion  lo rsqu r  i l  e  s t  a r r6 t6  .  (  ,TADT )
De remrreg is  de afstand die een
wagen nog af legE nadaE het  rem-
pedaaL  i s  i nge t rap t .

(Br)

F

E

D

I

N

D a



7 t 4 4

7 t 4 5

7 t 4 6

7 t 4 7

D a

D a

D

I

N

D a

F

E

D

I
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d i s t a n c e  d e  v i s i b i l i r 6

s igh t  d i  s  tance

S i c h t w e i t e

d i s E a n z a  d i  v i s i b i l i t ä

z i c h t a f s t a n d
u i  t z i c h t  l e n g t e

s i g te l angde

d i s t a n c e  d e  v i s i b i l i t 6  d  I  a r r 6 t

s t opp ing  s i gh t  d i s t ance

Anhal  te s ichtwei  te

d i s  t a n z a  d i  v i s i b i l i t ä  o c c o r r e n t e
p e r  1 l  a r r e s t o

u i t z i ch t l eng te  voo r  s t oppen

s tops ig te l engde

d i s t a n c e  d e  v i s i b i l i t 6  d e
d6pas sement

p a s s i n g  s i g h t  d i s t a n c e

Ü U e r h o l s i c h t w e i t e

d i s t a r ' z a  d i  v i s i b i l i t ä  o c c o r r e n t e
n e i  s o r p a s s i

v i tz ich t lengte  voor  inha len

overha l  ings  s  ig  te  lengde

s e u i l  c r i t i q u e  d e  v i s i b i l i 1 6

l i m i t  o f  v i s i b i l i t y

k r i t i s c h e r  S i c h t b e r e i c h

s o g l i a  c r i t i c a  d i  v i s i b i l i t ä

k r i t i s k  s i g te l angde

The  d i s t ance  v i s i b l e  t o  t he
d r i ve r  o f  a  passenge r  veh i c l e ,
measured along the normat t ra-
vel  path of  a roadway, to the
roadway sur face  or  to  a  spec i -
f ied height  above the roadway,
when the  v iew is  unobs t ruc ted
bY t ra f f i c '  

(n tc l , r , t r ,  1g)

The d is tance requ i red  by  a
d r i ve r  o f  a  veh i c l e ,  t r ave l l i ng
a t  a  g i ven  speed ,  t o  b r i ng  h i s
veh ic le  to  a  s top  a f te r  an  ob-
ject  on the roadway becomes
v i  s ib le  .  I t  inc  lude s  the  d  i s -
tance t rave l led  dur ing  the  per -
cept ion  and reac t ion  t imes and
the  veh i c l e  b rak i ng  d i s t ance .

(HICAITI, L3)

The min imum s igh t  d is tance on
two- and three lane highways
tha t  must  be  ava i tab le  to  enab le
the  d r i ve r  o f  one  veh i c l e  t o
pass  anoEhe r  veh i c t e  sa fe l y  and
comf  or  Lab ly  w i thout  in te r f  e r ing
wi th the speed of  an oncoming
veh i c l e  t r ave l l i ng  a t  t he  des ign
speed,  shoutd  i r  come in to  v iew
after  the overtaking maneuver
i s  s t a r t e d .

(HrcAx4, L3)

Ensemb le  des  t im i res  de  v i s i b i -
1 i t 6  au -de1ä  desque l l es  l e  con -
duc teu r  ne  vo i t  p l us .  Le  seu i l
d e  v i s i b i l i t ä  v a r i e  a v e c  l e s
cond i t i ons  a tmosph6 r i ques  ex i s -
t a n t e s .  E n  c a s  d e  b r o u i l l a r d ,
i l  e s t  t r ä s  b a s .

(Br)

.E

D

I

F

E

D

I

N

D a
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F gLissance Etat drune chauss6e pr6eentant 7148

E skidding conditione ;},:üili::tt.;;"5tii::li"l"
D Straseengläcte cornbin6e sur la route des huiLes

r strada scivolosa 
provenant des inbr016s-des gaz
drEchappement, et de lreau r6sul-

N gladheid tanr de la pluie ou du broui l lard.
gladdigheid (LAR)U, V" 506)

Da glathed

F entrecroieement The crossing of traff ic streams 7149

E w e a v i n g m o v i n g i n t h e s a m e g e n e r a l d i t e c -
tion accmplished by rnerging and

D Verf lechtung diverging.

r lnEersezrone 
(HrcM' 16 )

N weven

Da f leun ing

F facteur drentrecroieement The proport ion of weaving 7l5O

E weav ing  fac to r  t ra f f i c , - i ' e '  Ehe ra t io  o f  the
sum of the weaving streams to

D Verf lechtungsfaktor the totaL traff ic on i ts wea-

r  fq t to re  d i  in re rsez ione v ing  sec t ion  ( ra r rge  0 ,4  to  l ' 0 ) '
(RURA,80)

N weeffactor

Da f le t te fak tor

F manoeuvre dtentrecroiserlent l lanoeuvre produite par lrentre- 7l5l
croisement de deux courants deE weavlng na'neuver 
circulation.

D Verflechtungsvorgang (Bf)

I manovra di intersezione

N weefmanoeuvre
weefbeweging

Da f lettemanövre

r0)



7 r 5 2

7 t 5 3

7 t 5 4

7 t 5 5

D a

F

E

D

D a

F

E

D

I

N
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convergence

merging

Verein igung (von
s trömen)

c on f luen za

s €rmenvoe gen
c onver geren

ind f letn ing

Verkehr s -

d iver genc e

d ivergitrg

Trennung (eines Verkehrs-
s tromes )

d ivers ione

spre id ing
spre iden
s p t i t s e n

udf le tn ing

inser  t ion

jo in ing  a  t ra f f i c  s t reanr

E infäde 1 ung

iurniss ione

invoegen

(s impe l )  ind f le tn ing

sor t , ie  d run  courant  de
c i rcu la t ion

teav ing  a  t ra f f i c  s t ream

Ausfädelung

d ivers ione da  una cor ren te
d i  t r a f f i co

u i t r i j den

The process by which Lwo separate
traf f ic  st reams moving in the same
general  d i rect ion combine or  uni te
to  fo rm a  s ing le  s t ream.  The to ta l
volume in th is combined sEream is
the merge volume.

(HrcAM, 16 )

The d iv id ing  o f  a  s ingLe s t ream o f
t ra f f i c  in to  separa t ,e  s t reams.  The

to ta l  vo lume in  th is  s ing le  s t ream
before  d iv is ion  is  the  d iverge  vo-
lume' (HrcAI., i.6)

Einfahren in e inen Fahrzeugst rom.
(F)TRA, 14 )

Ausfahren aus einem Fahrzeugstrom.
(F)TRA, 7 )

F

E

D

I

N

D a

E

D

I

N

Da



F d 6boi tement

E leav i rg  a  l ine  o f  t ra f f i c

D Ausscheren

I

N r i j  s  t rookwisse  l ing
w i sse l i ng  van  r i j s t r ook

Da (vogn) bane ski f  t

395 -

Ac t i on  de  so r t i r  d  f une  f i l e  de
voi tures o

(ROBER)

Encmrbrement provoqu6 par un
a f f l ux  de  v6h i cu les .

( LAROU )

7 156

7 t57

D

I

N

bouchon de  c i rcu la t ion
emboute i l lage

t ra f f i c  j  am
ob s t ruc t, ion

Verkehrsstauung

ingorgo

verkeer sop s topp ing
s tremnring
verkeerscongest ie

t ra f  i kpropDa

F  pe lo ton

E  p la toon

D Kolonne
hlagenpulk

I  p l o tone  d i
gruppo d i
coda

N  f i l e
p l a toon

Da b  lok
ko 1 onne

F f i le  d f  a t ten te  de  v6h icu l ,es

E queue

D Fahr zeug-t{ar te schl ange

I  f i l a  d i  a t , t e s a

N wachtende f i le

Da k0

Groupe  i soL6  de  p tus i eu rs  v6h i -  7158

cutes qui  c i rculent  ou s t  appräcent
ä  c i rcu le r  sur  une chauss6e.

(;ETRA, 23)
A c loseLy grouped eLemental
component of  t raf f ic ,  comPosed of

severaL vehic les,  moving or  stan-
ding ready to move over a roadwaY,
wi th c lear spaces ahead and behind.

(HrcM, L9 )

Groupe de v6hicules en at tente 7159

sur  la  chauss6e par  su i te  d  run

incident ou dtune mesure de 16,-
g lementa t ion  de  la  c i rcu la t ion .

(Br )

ve i co l i
v e i c o l i
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gou lo  t

bo  t t  leneck

E n g s t e l  1 e
Engp as s

s  t  r e t  t o i a

f 1 e  s  s e h a l  s

f  laskeha l  s
vej  indsnavr ing

longueur  de  f i le

queue length

(Rück)  S tau länge

lunghezza de l la  coda

f  i  1 e - l e n g t e
queue- lengte

k0 lengde

d i s p e r s i o n  d f u n  p e l o t o n

p l a t o o n  d i s p e r s i o n

Pulk-Auf 1ösung

d i l u i z i o n e  d i  u n a  c o d a

u i teenva l len  van een p la toon
p l a t o o n d i s p e r s i e

k0 afv ik l  ing

effet  de tunnel
t t tunnet ef fec t t t

Tunne 1 -Ef fekt

ef fet to tunnel

tunnetef fekt

tunnelef fekt

A  cons t r i c t ion  a long a  t rave l led
way which l imits the amount of
t raf f ic  which can proceed down-
s t ream f rom i ts  loca t ion .

( Hf CAInl , 19 )

Gräce aux modäles de s imulat ion,
on  6 tud ie  l a  poss ib i l i t 6  de  16 -
sorber  les  pe lo tons  de  c i rcu la -
t ionr  ou  du  moins  de  les  r6par t i r
de fagon plus läche sur la voie
congest ionn6e.  Cer ta ines  var ia -
bles entrent  en jer l  dans ce ca1-
cul ,  tet tes que Les changements de
d i r ec t i on  (a  d ro i t e  e t  ä  gauche ) ,
le comportement des v6hicules de
t6 te  e t  de  queue  du  pe lo ton . . .

(Br )

Sous un pont  ou dans un tunnel ,
ph6nomäne de discont inui t6 pou-
vant  a f fec te r  la  c i rcu la t ion .

(HrcM, 61)
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F attract ivi tE 1) Antal ture, aom attraheres af 7164

E attractiveness et qnräde pr. tid8enhed (for

D Anziehunsskrarr ill$illil"ii: ::"1ffi:-f:ll;ü.-
I  attratt ivi tä serede ture)

N verkeeraaantrekking 2) Antal turer 3om elutter i et

Da rqrartrakrion ;:ii*,tä;,'1ff:t:1"$;:,%"""
sondren)' (corL)

F noti f  de dEplacement Des enquätes de circul.at ion 1165
. 8öät effectu6es afin de connaitre

'E Erlp purpose 
l?ensemble des trajets quremprun-

D Verkehrsnotivation tent les autonobil istes et de
connaitre leure motife de d€Pla-r gcoPo del lo sPogtanenco 
cement.

N verplaatsingsrnotief (dtqne'e SETRA, 14)
r i tmotief

Da turformä1

F l igne de d6sir Ligne directe de parcours dtun 7166
point ä urr autre dfune zone in-E oeslre r! 'ne diquant le d6sir de d6placenent

D l{unechlinie des personnes et permettant de

I visuaLiser 1a matrice origine-
destination.

N streefl i jn (SEIRA, 19)
wensl i jn

Da Onskelinie
(Onsket rute)

F enquäte de circulation per Enquäte effectude en interro- 7167
interview geant les autdobil istes, soit

E intervien survey au bord de la route' eoit ä
leur dmici le, af in de connaitre

D Verkehrebefragung lreneemble de leure trajets

r indagine eut traffico nediante ::Hi.:"" 
leurs notifs de d6p1a-

intervis.e (sErRA, 14)
N enquöte (door het stellen van

mondelinge vragen)
nondelinge enqgGtg

Da interviewunders$gelse
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enqu6te cordon

cordon l ine survey

Kordonzählung
Kord onbefr agung

netodo r rde l  cordonet t

kord onenqu6 te
kordononderzoek

r inganalyse
r ing tel 1 ing

l igne cordon

cordon l ine

Kordonl  in ie

kordonl i j  n

r ing

enqu6te m6nage

home interview survey

Verkehrserhebung mit Heim-
interv iew

indag ine  a  domic i l io

onderzoek met vraaggesprekken
aan hui s

hui senqu6te

h j emme int e rv iewana 1y se

enquäte papi l lons
enqu€te par cartes

vehic le intercept  survey GB
precoded tag survey US

Stromzähtune mit  Et iket tausgabe

indagine mediante carto l ine

briefkaart,enqu6 te
brie fkaartonder zoek

markat analys e

Enqu6te pour laquel le les postes
dfenqu6te ou de comptages sont
tous  s i tuEs sur  la  l igne  cordon.

( SETRA, 1.3 )

L igne f i c t i ve  ou  na ture l te
enfermant complätement une
r6gion donn6e et  t  I  isolant
du  res te  du  r6seau.

(SETRA, LS)

Enqu6te r6a1is6e par interv iew
dtun ächant i l tonnage de  r6s idents
(ä  dom ic i l e )  ä  l t i n t 6 r i eu r  d run
pErimötre ou d fune zone donn6e,
sur 1 |  ensembLe des d6placernents
qu r i l s  on t  e f f ec tu6s ,  queL  que
soi t  Le mode de t ransport ,  pen-
dant un certain temps (en g6n6ral
v ingt-quatre heures interv iew
qui  a l ieu 1e lendemain) .

( SETRA, 1.3 )

Enqu6te qui  consiste ä ident i f ier
l e s  v 6 h i c u l e s ,  ä  l f e n t r 6 e  d f u n
p6r imät re ,  par  la  remise  drune
carte ou le col l .age d run papi l lon
su r  l e  pa re -b r i se .  A  l a  so r t i e ,
ta carte est  repr ise ou le type
de papi l lon not6 r  c€ qui  permet
de d6du i re  les  t ra je ts  des  v6h i -
cu tes  e t  les  courants  de  t ra f i c
su r  d i f f d ren tes  d i r ec t i ons .

(SETRA, L3)
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enguäte par photographies a6riennes

aer ia l  survey

Luftbi lderhebung

indagine rnediante aerofotograf  ia

enquäte door middel  van lucht-
f o t o  I  s

lu f t fo toana lyse

enqu6te par re lev6 des num6ros
min6ral  ogique s

registrat , ion number survey
l icence plate survey

Kennze ichenerhebung

indagine mediante r i levazione det le

kentekenonderzoek targhe

registrat ie van kentekens ats
nerhodiek voor verkeerson-
derzoek

kentekenregi  st rat ie

nummer sk r irrn ing s ana 1 ye e

enquäte par proc6d6 a6rocindma-
tographique

time lapse survey
aer ia l  mot ion picture survey US

Verkehrserhebung mit te ls Luf  t -
b i l d f i l m

indagine rnediante r ipresa c inema-
togra f ica  aerea

memomot ion f i lmonder zoek
memomotion f i lntechniek voor

het  verkeersonderzoek

Luf t f i lmana lyse

- 3 9 9 -

Enquäte qui  permet le recensement 7172
des indicateurs et  le recensement
du stat ionnement ä part i r  de pho-
tograph ies  pr ises  d fun  av ion  sur -
vo lan t  l a  zone  d f6 tudes .

( SETRA, L4 )

Enquäte  qu i  cons is te  ä  re lever  ä  7173
divers postes d I  enqu6te Le nr"m6ro
des  p laques  min6ra log iques  a ins i
que l theure  de  passage du  v6h icu le
que l ron  peut  a lo rs  su iv re  d run
p o s t e  ä  l f a u t r e .

( SETRA, L4 )

Engu6te permettant un recensement 7 17 4
conrplet  de la c i rculat ion sur une
zone donn6e (matr ice O.D. ,  comptages
d i r e c t i o n n e l s ,  i n d i c a t e u r s ,  e t c . ) ,
par observat ion de toute la zone
pendant un laps de temps relat i -
vement long et continu. Les t6-
sul tat s de 1, t enqu6te sont obtenu s
par d6poui l lement du f i lm pr is  ä
par t i r  d run  h6 l i cop tEre  en  voL
stat ionnaire au-dessus du p6r inEtre
d r 6 t u d e s .

(SETRA, L4)
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6tude or ig ine-des t ina t ion

or ig in-de st inat ion survey
0 & D survey
or ig in and dest inat ion study

Stromverkehrszählung über Quellen
und ZieLe des Verkehrs

studio or ig ine-de st inazione

herkourst- en bestemrningsonderzoek
o or sp ron g-en-be s tenrmingsond erzoek

0-D analyse
mät- t i  lde-unders@ge 1 s e

tab leau or ig ine-des t ina t ion
mat r ice  or ig ine-des t ina t  ion
matrice O-D

or ig in tes t ina t ion  tab le

Que 1 Le-ZLel-Über s icht s t abe 1 le

quadro  or ig ine tes t inaz ione

herkours t -be s tenrnin gs t abe 1
herkoms t -be s temning smatr ice

O-D matr ix

re la t ion  or ig ine-des t ina t ion

0 & D equat ion

Q.ue 1 le-Z i e 1 -Beziehung

reLazione origine-de s t inazione

herkoms t-be sterrningsre 1at ie

0-D forhold

6tude t tavant-apräst t

before and af ter  study

Vorher -Nachhe r-Un te r suchung

studio | tpr ima e dopott

voor-  en nastudie

f0r-ef ter-unders Sge 1 se

E tude  des  o r i g i nes  e t  des  des t i -
na t ions  des  ddp lacements  de  v6h i -
cu les  e t  de  passagers .  En g6n6ra l
on  6 tud ie  tous  les  d6p lacements
so i t  ä  l r i n t 6 r i eu r  d rune  zone ,
so i t  so r t an t  d rune  zone ,  so i t
entrant  dans une zone. Etude
f  a i te par interv ier^rs.

( AUT)tt4, L0 /6 5 )

Tableau donnant 1e nombre de
d6p lacements  pour  chaque coup le

or ig ine-des t ina t ion .  (SETRA,  20)
L e  c o u p l e  o r i g i n e - d e s t i n a t i o n

e s t  6gatement  appe 16  t t re la t ion

or  ig ine  -de  s  t  ina t  ion" ,  (  BT )

Turmatr ix med antal  afgäende
og ankmrnende ture .

(COW )

Voi r  tab leau or ig ine tes t ina t ion

Relat ion mel lem afgangspunkt  og
ankoms tpunk t

(BT )

Pou r  6va lue r  l r e f f i cac i t 6  d run
sys täme de d6 tec t ion  e t  de  con-
t r6 le  du  t ra f i c ,  on  procEde ä  des
6tudes rr  avant-aprö st t  (c .  ä.d .
avant  e t  apräs  l r ins taura t ion
du  sys töme)  su r  l es  v i t esses ,
les  acc idents  e t  le  compor te -
ment  des  conducteurs .

(BT )
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F comptage de  
. la  c i rcu la t ion

E  t r a f f i c  census
t ra f f i c  count ,

D Verkehrszählung

I  cens imento  de l  t ra f f ieo

N verkeers te l  1 ing

Da fa rdse ls ta l l ing

'l0l -

The process  o f  record i tg ,  together  7179
or  by  c lasses ,  the  number  .  o f  veh i -
c l es  pass ing  a  se lec ted  po in t  o r
po in ts  in  a  spec i f ied  t ime,  per iod
o r  se r i es  o f  pe r i ods .

(.ns 892, 67 , 59 )

F comptage directionnel Couptage ne portant que sur une 7180
- zone restre inte et  v isant  a d6-

E ql recEronar cenaua 
terminer les volumes de courancs

D Strornzählung de ciriulation pasaant ä une in-

r conteggio direzionale ::T":::::^dt"n6e 
clane une direc-

tl()n donnee.
N stronentelling (LAR)U' fff' 146)

s troomtel I ing

Da retningstelling

F conptage des accös Cmptage du nonbre de v6hicules 7l8 l

E s l ip road count 
point  drentrce gur l tautoroute '

srip road census 
(casr 42/73)

ramp metering US

D Rarnpenzählung

I conteggio sulle rampe

N ratrp metering
felling op de toegangswegen

Da ranpetelling

F uni t€-voi ture En conptege de t raf ic ,  on at t r ibue ,182
unit6 de voiture particuliöre ä chaque v6hicule une valeur cor-
UvP respondant ä la place qutil occupe

E passenser car unir ::::.ti,;#: "lrl!l"iä"lkr:""H:._
Pcu 

""" t "  
iwp,  

- re-  
t iau,ray 3 '5 wP.. . .

D PKt{-Einheic (BT)

PKW-E

I uaitä-autovettura

N personenauto-eenheid

P .  a . e .

Da personbilenhed
PE

r  l )
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7183 F coefficient dr6quivalence en The nuober of paeaenger cara
IIVP displaced in the traffic flow

E passenger cer eguivelent 
by a truck or a bu8' under the
prevailing roadway and traffic

D Umrechnungsfakcor in PKI{- conditions. (HICAM, 79)
Einheiten 

coefficient per:oettant de ranener
I  coef f ic iente drequivalenza in les d i f f6rentes cetdgor iee de v6-

unitä-eutovecture hicules en une uäne cat6gorie

N equivalent iefactor  in p.a.e.  
(uni t6 de voi ture part icul iöre: t tw)
et de tenir conpte de diff6rents

Da akvivalenatal (PE) paramEtreä, tel que le rayoa de
omregningefaktor tiL personbil- giration pour lee courants tour-

enheder nantg.
('ETRA, 7)

7184 F facteur camions

E nediuur ot heavy goods vehicle
factor GB

truck factor US

D LKtf-Faktor

I

N vrachtwagen-percentage

Da las tb i lakvivalenstal
las tb iL fak tor

7  I  85  F  p lan  de  c i rcu la t  ion

E traff ic management

D Verkehrsplan

I  p iano d i  r ra f f i co

N verkeersci rculat ieplan
verkeer sp1 an
ve rke er s s t ruc tuurp I an

Da (vej  )  t raf ikplan

7186 F programne de rdgulat ion

E traf f ic  controt  program

D Steuerungsprogramn

I progratrma di regoLazione

N besturingsprogramma
regel ingsprogranma
regelprograrma

Da reguler ingsplan for  t raf ik

Ensembte des mesures suscept ib les
dtamdl iorer  ä court  terme la c i r -
culat ion en t i rant  Le mei l leur
part , i  de la voir ie pour 1 |  ensembLe
des beso ins  de  1a  c i rcu la t ion  des
vo i tu res  par t i cu l iä res ,  des  t rans-
ports en coürnun et des v6hicules
de l ivra ison'  

(AER\|  s/zsr fase.s r i .z)
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programme de pr6vis ion du t raf ic

t ra f f i c  fo recas t ing  progr€m

V erkehr sp ro gno s ep rog ramrn

progrEtmma di  previs ione de1
t ra f f i co

p rogno seProgr arrEna
ve rkee r spr ogno sepro gramma

p rogno sepr og ram

- 4 0 3 -

Programne scient i f ique fa i t  sur  7 lB7
ord ina teur  e t  6 tud ian t  le  t ra f i c
pour  chaque re la t ion  or ig ine-
de s t  inat  ion .

(AUT)[4, 10/65 )

Progranune sc ien t i f ique  r6a l i sE 7  1  88
par  o rd ina teur ,  compl6 tan t  un
prograume de pr6v is ion  du  t ra f i c ,
des t in6  ä  s imuter  le  t ra f i c  g loba l
d rune rägion donn6e en indiquant
la charge de chaque t rongon de
rou te .  Son  bu t ,  es t  d f  a f f ec te r  ce
t ra f i c  aux  t rongons du  16seau
exi  s tant  ,  af  in de pr6voir  un r 'e-
seau  mod i f  i 6 .

( AUT)tl , 10 /6 5 )

Ensemble  des  donn6es su ivantes  :  7189
dur6e du  cyc le ,  dur6e  e t  o rdre  de
d6rou lement  des  phases ,  ddca lages
n6cessa i r es  d  r un  ca r re f  ou r ,  d  r un

i t in6ra i re  ou  d tun  r6seau au
fonct ionnement des feux.

( strnA, 25 )

Prograume scient i  f  ique r6a1i s6 7 I 90
par ordinateur sur la base des
donn6es fournies par la carte
rou t iEre  de  1a  r6g ion  cons id6r6e.
Le r6seau (ou graphe) obtenu se
compose de noeuds re l i6s entre
eux  par  des  t rongons.  0n  caLcuLe

alors le ptus court  chemin re l iant
tous  les  noeuds pr is  2  ä  2 ,  a ins i
que  l es  sens  un iques .  .  .  en  v i l t e .
Ce s programne s s ont aPPe 16s Par
le SERTI ttprogrartrnes de plus

cou r t e  d i s t ance t t .
( A[1T0t4, 1o /6 5 )

Da

F programme de s imu la t ion  du  t ra f i c

E t ra f f i c  s imu la t ion  program

D Verkehrssimulat ionsprogranm

I prograrruna di  s imulazione del
t r a f f i c o

N hregverkeer s s imul at ieprograüma

Da t ra f i ks imu la t ionsprogram

progra i lme.  de  s igna l i sa t ion
plan de feux

t ra f f i c  s i gna l s  p rog ram GB
semaphor ic program US

Ampe lp rogr amm
Signalprogrartrn

pr ogr auma d i segnal az i one

s i gnaalp rogr amma

s i gna lprogr am

prograil trne de recherehe d t i t in6-
ra i re  s

programne de p lus  cour te  d is tance

shor tes t  rou te  p rogr€m
shor tes t  pa th  p rogram
al l  o r  no th ing  ass ißnment
t ra f f i c  rou t ing  progr€m

Iüege suchprogramn
R"ou tensuchprograurn

programura oi  r icerca crel l  t  i t ine-
rar io ot t i reale

korts te route prograil [na

vej  valgsprogram

I

N

Da

N

D a
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7l9l  F prograrme draf fectal ion entre Programtre rdpart issant  1e t raf ic
i t in6rai res concurrents drune re let ion O-D entre les i t i -

prograntne dref fectat ion de n6raires concurrenta,  suivant  des
trafic modöles tenant compte du coüt

E t raf f ic  assignnent progran respect i f  de ces chenins '
(AUTA.4, 10/65)

D Verkehrseinteilungsprogramn
Zuwei sung sprogramn
Verkehrsumlegungsprogramn

I programma di destinazione de1
traf f ico

prograrma di assegnazione deL
traf f ico

N toebedelingsprograrnma

Da

7192 F progranme de s6curit6 routiere

E road safeBy ptogram

D Strassensicherhei tsprogramn

I progremna di  e icurezza stradale

N veiligyerkeersprogranma

Da ferdselssikkerhedsprogram

7193 F macroprograrmle de rdgulation

E area (contro l )program CB
macro (co4trol) prograr
naster  (contro l )  progran

D l,hkro(-Regel )program

I macroprogra$rna

N üecroprogreüna

Da ontädesignalprogrem

7194 F microprogre@re de r6gulation

E local (control) progratn
micro (contro l )  progran

D ltikroprograur

I nicroprogranüra

N nicroprograrma

Da Lokalaignalprogra



F modöle d | 6coulement du traf ic

E mode l  o f  t ra f f i c  fLow

D Verkehrsablaufmodel l

I  mode l lo  d i  scor r imento  de l
t r a f f i co

N verkeersetroommodeL

Da traf  ikaf  v ik l ingemodel

F  modä le  de  s imu la t ion  du  t ra f i c

E t ra f f i c  s imu la t ion  modet

D Verkehrss imu la t ionsmodet l

I  mode l lo  d i  s imu laz ione de l  t ra f f i co

N Iregverkeerssimulat iemodel

Da t raf iks imutat ionsmodel

F  modä le  d ta f f ec ta t i on  du  t r a f i c

E t ra f f i c  ass ignment  mode l -

D Verkehrszutei lungsmode1 1
Verkehr s zuwe i sung smode 1 1
Verkehr suml egung smode 1 1

I  mode l lo  d i  assegnaz ione de l

Da

traf  f  i  co

as s ignement-tnode 1
toebedel ingsmodel  voor verkeer

vej va lgsmode 1

F diagramme temps-distance

E t ime-space diagraur

D Zeit-I{e gd i agr anun

I d iagramma spazio- tempo

N t i jd-weg diagram
t i jd -a fs tand d iagram

Da  ve j t i d ( s )d i ag ram
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Modöle de s imulat ion
l-ement du trafic sur
donn6. 11 peut  6tre
ou dynamigu€ r seLon
d I 61 abor at ion .

d e  L r 6 c o u -  7 1 9 5
un r6seau
s t, at ique

son de916

(Br )

7  t96

Modäle math6mat igue r6al is6 sur 7 197
o rd ina teu r ,  des t i n6  ä  a f f ec te r
un traf ic aux trongons d I un t6,-
seau  rou t i e r .  Ce t t e  a f f ec ta t i on
se fa i t  en caLculant  La somne de
tous  tes  t ra f i cs  sur  des  t rongons
concurrents entre 2 points Oi i -
g i ne -Des t i na t i on ,  € t  en  cho i s i ssan t
e n s u i t e  l r i t i n 6 r a i r e  f i c t i f  l e
p l us  i n t 6 ressan t  pou r  l  t usage r .

(AUTAL, 1.0/65)

Graphic presentat ion of  the t ime- 7 198
re ta ted  ope ra t i on  o f  a  se r i es  o r
group o f  coord ina ted  t ra f f i c
s i g n a L s '  

( A U T S r ,  2 )
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t t g g  F  b a n d e  d e  p a s s a g e

E through band

D Ze i t-I.Ieg-Band

I  banda d i  a t t raversamento

N  d o o r g a n g s t i j  d s  t r o o k

D a  g r @ n t  b ä n d  i  v e j t i d ( s ) d i a g r a m

7 2 0 0  F  s t r a t 6 g i e  d e  r 6 g u l a t i o n

E  r e g u l a t i o n  s t r a t e g y

D  R e g e l u n g s s t r a t e g i e

I  s t r a t e g i a  d i  r e g o l a z i o n e

N  r e g e l i n g s s t r a t e g i e
r e g e l  s t r a t e g i e

D a

7 201 F s t rat6gie de cqunande de feux

E

Bande 9u.i, sur un diagrarmre
temps/distance,  reprdsente r  €r
fonct ion du temps et  de la d is-
tance, les mouvements d run

groupe id6a1 de v6hicules se
d6p lagant  ä  la  v i tesse  th6o-
r ique du  sys tEme progress i f
de signalisat,?tior,,

Une strat6gie de r6gulat ion peut
ätre mise au point  pour certa ins
po in ts  b ien  pr6c is  e t  cer ta ines
s i t u a t i o n s  d e  c i r c u l a t i o n :  p r ä s
d run tunnel b1,oqu6, sur une rampe
d t a c c ä s  ä  l f a u t o r o u t e .

(Br )

D Verkehrs 1 ichter s teuerunqs s Erateqie
Lich ts i gnalanlagen-Steuörungs-

s t rategie

I  st rategia d i  comando dei  semafor i

N verkeers l- ichtenrege 1 ings s trat eg i e

Da

7202 F diagramure drEcoulement de la Repr6sentation graphique des
circulat ion volumea de c i rculat ion aur un

E Eraffic flow diagrao ;:i:i:rt::lt"."rr";änl'iT"t;:
.D VerkehrsbelasEungsplan de bandes dr6päieseur var iable.

r diagrama di defluseo della 
(oTADI)

c i rcolazione

N inteneiteitenkartogram
verkeerE s cr omendi agran
stronendiagraal

Da belastningsdiagram
frerdeele f ordeLingskor t
ferrdee lei trdnkort
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Syetänee de t€gulation/fnaffic rcgulation ayetene/Sgeteme den Verkehreregelwg/
Siateni di negola,zione/Regeleyetanen/Regule?ings eyetene!

F macror6gulation SystEne de r6gulation qui gäre 7203

E area control, 
de.rnaniöte globale un r€eeau.

mecrocontror 
(swRA' 20)

D Mekrosteuerung
Makro gebie ts Bteuerung

I macrocontrollo

N nacroregeling
overal 1-regeling

Da omäderegulering

F rEglementation de 1a circulation Traffic regulation ia accotrt- 7204

E traf f  ic  regulat ion

D Verkehrsregelung

I  rego laz ione de l  t ra f f i co

N verkeersregel ing

Da traf ikreguler ing

F comande en temps r6el

E real.-t ime control

D Real zeitsteuerung

I cqnando del traff ico in tempo
reale

N reat- t ime bestur ing

Da

plished by laws and ordinances
on the one hand, and by physical
devices on the other, which may
be cat led contro l  devices and
are  used to  t rea t  spec i f i c  loca l
problems " 

(ENBRI, 22, 387 )

Ce  son t  t ou tes  l es  d i spos i t i ons ,
ä  l rexcept ion  de  ce t les  touchant
1 t infrastruc ture , gui servent ä
cmmander et guider La circula-
t ion  e t  o rgan iser  la  s6cur i t6 .

( aR)u , rrr, L47 )

F counande de trafic The active regulation of traffic 7205

E traf f ic  contro l  
by t raf f ic  s ignals or  author ized

Persons.
D Vetkehresteuerung (BS 892, 67' 59)

I conando del traffico

N verkeerabeheeraing
verkeerebe sturing

Da styting af trafikken

7 206
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7207 F commande zouale du trafic Conmande des signaux dtune zone,

L area Erarr lc  conEror 
par opposi t ion ä une conmande

network contror  
locale '

(BT)

D  geb ie t swe i seVe rkeh rss teue rung

I comando areale de1 t raf f ico
comando per zona

N netwerkbeheersing

Da omrädesignalkontro l

7208 F connnande ä ternps fixe Conunande automatique comportant
comnande ä cycle f ixe une dur6e f ix6e ä l ravance du

E f ixed-r ime conrrol  
cvcle et  U.  r" r r l * ; l r . to l : i

D stat ionäre Signalsteuerung
Fes tzei t  s  teuerung

I regolazione a tempo fisso

N starre verkeersregel ing

Da  t i dss t y r i ng

7209 F conunande par 1e trafic Couunande automatique, dans cer*
t a i nes  cond i t i ons ,  pa r  l es  v6h i -

conrnande adaptat ive cules ou les pi6tons.

E vehic le actuated conrror  
(SEIRA'  16)

D verkehrsabhängige Steuerung

I comando azionaEo dal  t raf f ico
comando atLuato

N verkeersafhankel i jke beheersing
verkeersafhankel i jke regel ing

Da traf ikstyr ing

7210 F systEme de r6gulat ion Ensemble des pr incipes et  des
rermettent  de

regulat ion systemE Erarr lc  resurat ion svstem 
mat6r ie ls qui  p
rea l l se r  une  regu raE lon .

D  Ve rkeh rs rege lungssys tem (SETRA,31 )

I  s is tema di  regolazione del
t r a f f i co

N verkeersregel ingssysteem
verkeersregel  sys Eeem

Da Eraf ikreguler ingssystem



- 4t!) -

F systäme de r6gulat ion eimuttan6 Coordination dans laquelle tous 72l l
systöme synchronis6 1es signaux dtun i t in6raire don-

E simultaneous aystem nent 1a näme indication ä un
rnatant donn6.

D Simultan-Regelungssystem (SE?RA, 31)

I regolazione progressiva a sistema
simultaneo

N synchrone verkeergregeling

Da synkroniseret lysregulering

F systäme (de rögulat ion) progressif  Coordination qui permet aux 7212

E progressive systen v6hicules circulant ä une vitesse
- d6termin6e de progresser sur un

D Progressivsystem parcours donn6 sans avoir ä srar-

r regolazione progressiva rcter '
( 9 E T R A , 3 L )

N progressief regel ingssysceem
progressieve verkeersregel ing
progressief verkeersl ichtenstelsel

Da gr0n bolge-systero

F systöme (de r6gulacion)progressif  Dans un systöme de r6gulat ion 7213
flexible progressif  f lexible, dif f6rents

E flexibre progreesive system Programmes peuvent eLre autona-
t iqueurent mig en jeu ä dif f6ren-

D eLastisches Progressivsystem tes Epoques de la journ6e. Les

I reSorazlone Progresslva rresslDlre 
curation 

",,  "o,r ia 
dtune journae

N f lexibel progressief regel ings- peuvent 6tre eatisfaites par des
systeem modif icat ions de divieion du

regelbare progressieve verkeers- cycLe et dr6cart entre carrefoureo
regeling (Bf)

Da gr0n bolge-systäm ned f lere
Programrer

F systöure (de r6gulat ion progrea- With thie eystem adjacent signals 7214
eive) alternE show opposite indicatione alter-

E alternate dysteo nately along the route'

linited prolressive syscem 
(RUEAI 65)

D I{ech8elsysten

I regolazione prögressiva a eigtema
alternato

N verkeerstegel ingvolgena wiesel-
e te lse l

Da grfn b$lge-system med gr6ni est idig
i hvertandet kryds

s2)
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7215 F r6gulat ion des couLoirs de
circulat ion

E corr idor contro l

D Korr idor-Kontrol le

I  regolazione del le cors ie

N corr idor contro l
controle van het verkeer in

een t tcorr idort t

Da korr idor-kontro l

7216 F r6gulat ion du d6bi t  sur
autoroute

E control of flow on the motorway CB

D Kontrol le des Verkehrsetromes auf
den Autobahnen

Steuerung des Verkehrsstromes auf
den Autobahnen

I contro l lo de1 f lusso autostradale

N

Da regulering af trafikrnangden pä
motorvejen

7217 F r6gulat ion des espacements entre Mesure de l respacement entre les

v6hicules v6hicules au moyen de radars ou

E headway contro l  
de lasers '  dans 1e but  drun gui-

dage autmat ique des vEhicules.
D AbscandskonrroLle (BT)

I  con t ro t l o  de l  d i s t anz iamen to
d e i  v e i c o l i

N  a fs tandskont r :o le
vo lgaf  st  andbeheer s ing

Da a fsEand skont ro t
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F r6gulat ion des eapacemenEs mininaux 7218
entre v6hicules

E control of nininuur headway

D Kontrol le des Mindeetabstandes zwischen
den Fahrzeugen

Regelung des Mindestabetandes zwischen
. den Fahrzeugen

I contro l lo del  d istanziamento minirno
dei  veicoLi

N

Da minimumsafetandskontrol

F comnande autotatique de lrespacement Pour lib6rer le conducteur des 7219
entre v6hicules op6rat ions compl.exes de la con-

E automat ic contro l  of  headway 
dui te drun v6hicu1e, les mesures
n6cessaires sont la comrande au-

D automat ische Abstandshal tung tomat ique de l respacenent entre

r  contro l lo autonat ico del-  d iscan- 
v6hicules,  la condui te automa-

; i ; ; " ; ; - ; ; i  veicol i  
t ique et  la r6gulat ion automa-
t i que  de  l a  v i t esse .

N rc)sr 42/?3, 76)
Da autonatisk af standskontrol

F cosrmande ä distance par car6ra de La d6tection manuelle de cer- 7220
t6l6vis ion ta ines s i tuat ions de t raf ic

E remoEe conEror Dy terevl ' ron camera : : ! ry : : - : " , :P: I : : : : I  
h" t" i "

observant  Ia s i tuat ion soi t
D Fernsteuerung mit  Hi l fe e iner d i rectement soi t  indi rectement

Fernsehkamera par cau6ras de t616vis ion.  Ces

r contro l lo a d istanza mediante teLe- 
can6ras ont  une.portöe dfenvi-

caDera
dans toutes les d i rect ions.

N efstandscontrole door middel van Leurs infornations 8ont trans-
te levis iecamerars mises gur les äcrans drun centre

Da f jernstyr ing ved hje lp af  Tv- 
de contrate par cäbles coaxiaux'

kamera 
LrJ-rr  er  rY- systänes radio ou rayons.opt iques.

(ocDE 1, 18)

F r6gu la t ion  de  1a  convergence

E merging contro l

D Regelung der Vereinigungsvorgänge

I  regoLaz ione de lLa  confLuenza

N

Da f le t tekont ro l

7 221
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7 223

F

E

D

I

N

D a

D a
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r6gu la t ion  aux  rampes d  t  accäs

s l i p  r oad  con t ro l
s l i p  r oad  me te r i ng

Rampenkontrot  te (automat i  sche)

con t ro l l o  de l l e  r ampe

doser ing van de toegangsr^regen
controle van de toegangsrrregen

r ampekon t ro 1
t i  l k@rse  l s regu le r  i ng

i den t i f i ca t i on  au toma t i que  des
v6h i  cu  1e  s

au toma t i c  veh i c l e  i den t i f i ca t i on
AVI

automat ische Ident  i f . iz ierung der
Fahr zeuge

iden t i f  i caz i one  au toma t i ca  de i
v e i c o l i

au toma t i sche  i den t i f i ca t i e  van
de voer  tu igen

automat i  sche voer tu  i  gen ident  i -
f i c  a t  i e

au toma t i sk  i den t i f i ce r i ng  a f
k@re r0 j  e r

Proc6d6 pouvant pennett re le
p6age automat ique sur les auto-
rou tes  ä  f o r t e  dens i t 6  de  c i r -
cu la t ion  aux  heures  de  po in te ,
ou le rep6rage automat ique d rune

v o i t u r e ,  d e  s a  v i t e s s e ,  d e  s a
s i  tuat  ion .

@r)

7224 F  gu idage rou t ie r  au tomat ique

E gu idance by  au tomat ic  road s igns

D automat ische l {egweisung
automat ische Lenkung des  St rassen-

verkehr s

I  gu ida  au tomat ica  su  s t rada

N automat ische verkeersge le id ing

Da automati sk ruteaf nrerkning

7 225 rad iogu idage rou t ie r

route guidance by radio

Strassenverkehrslenkung durch Funk
Stras senfunk
Verkehrs funk

rad iogu ida  de t  t r a f f i co  s t r ada le

verkeersge le id ing  v ia  de  au torad io

F

E

D

I

N

Da
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F Uanat isat ion (automat ique) d tune

voie
mise  (d  tune vo ie )  en  c i rcu la t ion

al  tern6e

E  t i da l  f l ow
reverse-f  low operat ion
lane-d i rec t ion  cont ro l

D trrlechse lwegwei sung

I banalLzzazione di  una cors ia

N (au tqnat ische)  w isse l , ing  van r i  j  -

r icht ing op een strook

Da brug af reversibel. vognbane

F cana l isa t ion

E channeLLzation

D Verkehrskanal is ierung

I canaLizzazione

N  kana l i sa t i e

Da kana l iser ing

F d6v ia t ion  de  t ra f i c

E d ivers ion  o f  t ra f f i c

D Umlei tung des Verkehrs

I  d ivers ione s t radaLe

N verkeersomlegging

Da omkOrseL

7 226

The separa t ion  or  regu la t ion  o f  7227
conf l ie t ing t raf  f ic  movements
inco  de f in i te  pa ths  o f  t rave l  by
use of  pavement markings,  ra ised
is lands ,  o r  o ther  su i tab le  means
to  fac i l i ta te  the  sa fe  and order -
Ly movement of  t raf f ic ,  both ve-
h icuLar  and pedest r ian .

( HICAI',I, 12 )

7 228

F dEleetage En France,  d6viat ion de la c i r -  7229
.  '  - .  -  c u l a t i o n v i a a n t ä d 6 c o n g e s t i o n n e r

E ecvl .aory c1vers! .o l r  (uaual Iy
un secteur de route encombr€.

DroadcasE, 
ßI)

D Verkehrsent lastung

I alleggerimento

N ontlagten van het verkeer

Da t raf ikaf lastn ing



7 230

7 231 F d6viation reconmand6e

E advisory d ivers ion
al ternat ive route

D empfohtene Umleitung

I  dev iaz ione cons ig l  ia ta

N aanbevolen verkeersomlegging

Da t i l rädet  onrk0rsel

- 4 1 4 -

d 6 v i a t i o n  s 6 t e c t i v e  d e  1 a
c  i r c u l a t  i o n

s e l e c t i v e  d i v e r s i o n  o f  t r a f f i c

te i lwe ise  Umle i tung des  Verkehrs

d e v i a z i o n e  s e l e t t i v a  d e l  t r a f f i c o

se lek t ieve  verkeer  smr leg  g ing

de lv is  omkorse l

d6v ia t ion  to taLe de  La  c i rcu-
la t ion

( comp le te )  d i ve r s i on  ( I n  U .  K .

vo l l s tänd ige  lJmle i tung des
Verkehr s

dev iaz ione to ta le  de l  t ra f f i co

to ta te  verkeersomlegg ing

total  omkOrsel

mic ror 6gut at i  on

ind iv idua l  junc t ion  cont ro l
mic roc on t ro t

Mikroregelung
Einze lkreu zung srege lung

microcont ro l to

loka le  rege l ing
p laa t ,se l  i j ke  rege l ing
microregel  ing

L okal re guler ing

D6v ia t ion  d  tune ca t6gor ie  seu l ,e -

ment  de  v6h icuLes ,  par  exemple

d e s  p o i d s  L o u r d s .
(Br )

En France,  type  d  I  i t in6ra i re  de
dEv ia t ion  non ob l iga to i re ,  aPpe16
t t i t in6ra i re  b is t t ,  Ea tan t issant  ä
1 tusager une norme de confor t  mi-
nimum ainsi qutune route non
encornbr6e.

()cDE, 34 )

and Ireland alwaYs obligatory)

,Systäme de r6gulat ion intervenant
au niveau du d6routement des Pha-
ses  d tun  car re four  ( temps de  ver t
pour  chacune d  t  e l les ,  a igu i l lage ,
e s c a m o t a g e . . . )  e t  q u i  a g i t  d a n s
le cadre drune macrorägulat ion.

( SETRA, 20 )

E

D

I

N

Da

7 2 3 2  F

E

D

7 233

I

N

D a

F

E

D

I

N

D a
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F conmande adaptative des feux de
' s i g n a l i s a t i o n

commande des s ignaux par le t raf ic

veh ic le  ac tua ted  t ra f f i c  s ignaLs
veh i cLe  ac tua ted  s i gna l i za t i on

verkehr s abhäng ige Signa 1 i s i  e rung
verkehrsabhängige Steuerung der

Verkehrss igna le

segna laz i one  a t t ua ta  da l  t r a f f i co

verkeersaf  hankel  i  jke verkeers 1 ich-
tenbe s tur  ing

t ra f  i ks ty re t  s igna l regu le r ing

s i  gna l i sa t ion  coordonn6e
coord ina t ion  des  s ignaux

l inked t ra f f i c  s igna l  con t roL

koord in ie r  te  S igna ls teuerung

comando coordinato

gekoppe lde  verkeers rege l ing
gecoörd ineerde verkeer  s rege l ing
coörd ina t ie  van verkeers l i ch ten

koordiner i rg
s amordnet s ignalreguler ing

onde verte
vague verte

green hrave

grüne We1le
Grünband

onda verde
banda di  verde

groene gol f

Erfn b0lge

R6glage automat ique,  sans inter-  7234
vent ion  h t rma ine ,  des  s igna l i sa-
t ions lumineuses en fonct ion des
d ivers  vo lumes de  c i rcu la t ion  en
pr6sence ä chaque instant .

(coRou, 1 )

I

N

D a

F diagranrne des signaux lumineux

E phasing diagraur

D Si gna ld i agraütrn

I

N s ignaaldiagrarn

Da s ignaldi  agraur

Graf ische uicwerking van de
berekeningsfasen aan een kruis-
punt .

(VETER, 6/69, 292)

7 235

F

E

D

I

N

D a

Rdglage de  la  c i rcu la t ion  sur  un  7236
i t in6rai re ou un r6seau par un
groupe de signaux lumineux, dont
tes  ind ica t ions  sont  t i6es  les
unes par rapport  aux autres.

(1ETRA, 8)

Type de coordinat ion dans lequel  7237
les feux sont  r6gL6s en fonct ion
tes uns des autres .Bur une m6me
voie avec d6calage de coordinat ion.

(Br )
E

D

N

Da
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7238 F d6calage (de coordinat ion) Dur6e qui  s6pare des instants de
6cart  de phase (entre 2 carre-  r6f6rence du cycle des feux de

fours)  deux carrefours.

E  o f f s e r  
( j E T R A , 1 I )

D Grünzei tversatz
Freigabezei tver satz

I  sfaeamento t ra due incroci

N faseverschi l  tuseen de groene
l ichten van nabur ige kruis-

Punten

Da faseforskydning

7239 F v i tesse de coordinat ion
viLesse de propagat ion (de

l r onde  ve r t e )

E progression speed (of  the green
qrave)

D I{eLlengeschwindigkei t  (dergrünen
We1 1e)

Progre.ss ionsgeschwindigkei  t  (der
grün.en lJe11e)

I  ve l oc i t ä  d i  p rog ress ione
veloci tä del l  ronda verde

N snelheid van voortp lancing van de
groene golf

voortp lant ingssnelheid van de
groene gol f

snelheid in de groene gol f

Da forplantningshast ighed ( for  grgn
b0 lge )

7240 F r6gulat ion de v i tesse par
af f ichage

E

D Geschwindigkei t regeLung durch
Ras ters i  gnalgeber

I  r ego laz i one  deL la  ve toc i t ä
mediante v isual  izzazione

N rege l ing  met  behu lp  van sne lhe ids-
aanduid ingen

D a
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F r6gulation automatique de la Voir : cornmande automatigue de 7241
vi tesse 

: respacenent 
entre v6hicules

E automat ic speed contro l  11219)

D automat ische Geschwindigkei ts-
regelung

I  regolazione automat ica del la veloci tä

N automat ische snel-heidsregel ing

Da automat isk hast ighedsreguler ing

F synchron i  sa t ion  (de  s  feux)

E synchron i  zaE ion

D Synchroni  s ierung

I  s incron izzaz ione

N synchroni  sat ,  ie

Da synkron iser ing

R6g lage  des  f eux  de  d i f f ä ren t s  7  242
car re fours  ob tenu lo rsque ceux-
c i  ob t iennent  le  feu  ver t  en
m6me temp s .

(Br)

F cycle The t ine per iod required for  one 7243

E c y c l e c o m p l e t e s e q u e n c e o f s i g n a l i n d i -

D Umlauf  
cat ions'

(BS 892, 67,  9314)
Signalumlauf

I  c i c l o  sema fo r i co

N omloop
cyc lus
omloopt i jd

Da cyklus
oml0b s tid
per iode

F div is ion du cycle ( r6part i t ion The spl i t  is  the amount of  t ine 7244
feu-vert  -  feu-rouge dans un al lot ted to each phase in a t raf-
rnOrne cycle)  f ic  s ignal  cycle.

E cycle spl i t  adjustment 
(AUTST' c)

D Umlaufzei tverte i lung

I  r i pa r t i z i one  de l  c i c l o
fasatura

N fasenindel ing

Da faseinddel ing

53)
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7 245

7 248

Da

I

N

D a

F

E

F

E

D

I

N

longueur de cycle

cyc le length

Umlauf zei t ( tänge)

l u n g h e z z a  d i  c i c l o

c y c  t u s t  i j d
o m l o o p t i j d
per  iod  e

oml0b s t id
cyklus langde
per iode langde

phase

phase

Phase

fase semafor ica

1  ich t fase

f a s e

phase pr inc ipa le

pr inc ipa l  p \ase

Haup tphase
Primärphase

f a s e  p r i n c i p a l e

ho o fd f  a  se

hovedfase

phase seconda i re

minor  phase

minor movement phase

Sekund ärphase

fase secondar ia

dwars  fase

hj  e lpef as e
mel lemf ase

Temps a11ou6 ä un cycle ent ier
dans  un  p lan  de  s igna l i sa t ion .

(Br )

A par t  o f  the  t ime cyc le  a l lo -
cated to any traff ic movement
or to any combinat , ion of  t raf f ic
movements receiv ing the r ight-of-
utay simul taneou sly during one or
more intervals.

(utclu, 1.4)

Phase at  t r ibu6e ,  dans un cycl-e ,
ä  l  t  a r tä re  p r inc ipa le  .

(BT)

Phase a t t r ibu6e,  dans  un  cyc le ,
ä  l ra r tä re  seconda i re  ou  aux
mouvements moins importants,
te ls gue les mouvements tour-
nanE s .

(Br )

7 246

7 2 4 7  F

E

D

F

E

D

I

N

D a

D

I

N

D a
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F phase sp6cia le pour tourne-ä-gauche phase sp6cia le du cycle am6nag6e 7250

E lef t -Eurn phase us 
pour Permettre aux v6hicules
orexacrt ter  leur mouvement tournant

D Linksabbiege(r)phase sans g6ner le t raf ic  adverse.  11

r fase per l .a svol ta a s in ist ra existe de mäme une phase tourne-ä-
d ro i t e .

N Linksaf- fase (BT)

Da venstresvingsfase

F phase de vert  ant ic ip6e Zei tdauer,  um die für  e inen oder 7251

E nehrere Verkehrsströme die Frei-
gabezei t  eher beginnE als für

D Vorgabezei t  andere in der g le ichen phase f re i -

1 Eegebene Verkehrsströme.
(F)TRA, 53)

N voor loopfase (voor l inksafbui-
gend verkeer)

Da f1r-gt.rnt

F  phase  p i 6 tons

E  pedes t r i an  phase

D Fussgängerphase

I  f  ase  per  1 t  a t t ravers€rmento  pedona le

N voe tganger  s  fase

Da fodgengerfase

F escamotage de  phase

E phase sk ipp ing

D Phasensprung

I  s a l t o  d i  f a s e

N  fasenove rs l ag

Da faseoverspr ing

Dur6e pendant '  laque l le  on  admet  7249
1a  t r ave rs6e  de  p i 6 tons .

( SETRA, 24 )

Supp ress ion  d rune  phase  dans  l e  7252
d6rou lement  d  fun  cycLe.

( SETRA, 15 )
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7253 F diagranne de phases De graf ische afbeelding van het
fasenplan.E Pnase olagr:rm (wrER, s/?2, z3z)

D Phasendiagrann

I d iagrarrua di  fasatura

N fasendiagran

Da fasediagram

7 254 F  in te rva l le
p 6 r i o d e

E  s tage

D Signal  zei t

I  in te rva l  lo

N in te rva l

Da in te rva l

Zei tdauer,  während der e in best inuntes
L ich ts igna l  gegeben w i rd .

( rorna, 45 )

7255 F interval le de d6gagement Un ou plusieurs interval les du cycle,

E c learancL per iod agencds pour permeEtre drachever sans
- 

incidents l-es manoeuvres cormtenc6es.
D Räumphase (}TADI)

I  per iodo di  sgombero

N  on t ru im ings t i j d

Da r6mningst id

7256 F droi t  de passage A.un carrefour r6glement6 par un

E r ight-of-way 
s ignal  ou sur une routet  dto i t

"'r pemanent ou provisoire donn6 par
D Durchfahrt recht  l r indicat ion f ixe ou var iable drun

r pr ior i rä d i  passaggio 
s ignal '  

(Br)

N doorgangsrecht

Da forkörsel .sret



F temps de  passage

E green per iod

D Fre igabe ze i t

I  tempo d i  passagg io

N  doo rs t r om ings t i j d
p a s s e e r t i j d
doo r t och t t i j  d

Da pas  sage t  id

42t -

A un car re four ,  te rnps  a t t r ibu6  7257
ä  l a  phase  ve r t e  pou r  l e  passage
des  v6h i cu tes  dans  une  d i r ec t i on .

(Br )

F demande de droi t  de passage Demande de droi t  de passage 7258

E demand (right-of-way) faite par le Eouvement de circu-
' r t r '  

la t ion qui ,  au moment oü cet te
D Freigabeanforderung demande est  fa i te,  nten a pas

r  r i ch i es ta  d i  v i a  l i be ra  
l e  d ro i t '

(BT)
N aanvraag om doorgang

Da

F distance de l is ib i l i t6 Distanae au delä de laque1le le 7259

E vis ib i l icy d istance 
nessage donn6 par un s ignal  ne

D Lesbarkeitr"u"r.rrJ 
Peut Pas uttt 'l;r,

T  d i s t anza  d i  l egg ib i l i t ä

N leesbaarheidsafstand

Da lesevidde

F phase de  rouge

E red  phase

D Rotphase

I  f ase  d i  l u ce  rossa

N roodfase

Da rOdt id

7 260



7 261

7  262

7 263

7 264

D a

Da

I

N

D a

F

E

D

I

rouge in tEgra l

a l l - red  in te rva l

A l l e s - R o t - P h a s e

r o s s o  f i s s o
t t t u t t o  r o s s o t t

a l  l e s - r o o d  t i j d
a l g e h e l e  r o o d f a s e

he l rgd t

temps de  ver t
p h a s e  v e r t e

green phase

Grün ze i t
Grünphase

tempo di  verde
f a s e  d i  l u c e  v e r d e

groenfase
g r o e n e  t i j d
g r o e n r i j  d

E r 0 n t i d

d u r 6 e  d e  v e r t

g reen t ime

Grünze i  t1änge
Grünbandbre i  te

d u r a t a  d e 1  v e r d e

d u u r  v a n  d e  g r o e n t i j d

Br@ntidens lengde

h e u r e  d e  f e u  v e r t

hour  o f  g reen s igna l

Grüns tunde

gr@n t  ime
t ime gr$n t  id

- 4 2 2 -

i nd  i c  a t ion

Mode de fonctionnement oü tous les
feux de toutes Les phases sont  au
rouge. Däs qurun vdhicule se pr6-
sente sur l tune quelconque des
vo ies  cont r6 l6es  du  car re four ,  i l
ob tient inun6d iatement le f eu ver t .

(MBLE, 3 )

Vert r6e1 : temps pendant lequel un
feu  ver t  es t  a t1um6.
Vert  ef fect i f  :  sorme du temps de
vert  et  du temps de jaune.
Ver t  u t i le  :  temps de  ver t  e f fec t i f
diminu6 du temps perdu pour une
phase .

(strnA, 34)

Eine Stunde f re ier  Durchfahrter-
taubn is  fü r  e in  Kra f t fahrzeug.

(LUEG,  X r r , 376 )

E

D

F

E

D

F

E

D

I

N

D a
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F dur6e de prolongation (de vert) Tempe eupplEmentaite a11oqr6 ä une 7265
n i  ?  r -  .  - - - - ! ^ r  phase.de  ver t  Pour  que le  v6h icu le
E venlcle extenslon Perlod ä6tect6 puisee traverser le carre-
D Freigabe-Folgezeit four.

( s E r R A , 6 5 )
I

N verlenggroen
verLenging van een r i jdende fase
verlenging van de groentijd

Da efter-gr0nt

F feu(x) vert(s) inconpatible(s)
vert(g) simultanä(s) Fehlerhafter Signal isierungszu- 7266

E opposing green illlhS"irlit l!?ilräliä::"i:I"'
D feindlichee Grün kehrssträne mit Kollieionen zu

r verde nemico rechnen ist'
(ForRA,20)

N confl icterend groen

Da fjendtlig grOnt

F degr6  de  sa tura t ion  (d rune phase
de temps de vert )

E  degree o f  sa tura t ion

D Sätt igungswert
Sät t igungsgrad (des  Abf tusses

einer Phase)

I  l i ve l lo  d i  sa turaz ione (d i  una
fase )

N ver zadLgLngsgraad

Da nratningsgrad
udnyc te lsesgrad

7 267

F taux drobaissance Taux drob6iesance dee autmobi- 7268

E degree of conplianc" liateg 
aux signaux routiers'

obedience level 
aux lps8ages radio'

(cosr 42/73, 92)
D Befolgungsrate

I  grado di  osservanza

N gehoorzaamheidsgraad

Da werholdelsesprocent
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Aidee öLectnoniquee /Eleetronies aiÄe /tlektronisehe HiL lenrittel /
Aueiliari elettrcnici/Elektronieehe hulyniddelen/Elektroniske hielpenidlen

E

D

a ides  6 l ec t r on iques  ä  l a  c i r cu -
la t ion  rou t iö re

e lec  t ron ic  t ra f f i c  a ids

e lek t ron ische H i l fen  fü r  den
Stras senverkehr

eLektroni  sche Verkehrshi  l fen

aus i l i a r i  e l e t t r on i c i  a l l a
c i rc oLazione stradale

elektronische hulpmiddelen in
het  verkeer

e Lektroni ske tr af ikhjel.pemidLer

aides de d6passement

pass ing  a ids  sys tem
PAS
pass ing  a i ds

Überho th i  L fen

a iu t i  a l  sorpasso

hulpmiddelen voor inhaalmanoeuvres
inhaalhu Lpmidde len
passee rhu lpsysLeem

a ides  d i r ec t i onneL les

d i r ec t i onaL  a i de

Lenkhi l fen

aiuto dLrezionale

rout e-advie s
ge le id ingshuLp

aides d rurgence

emergency aids

Hi l fen in Notfä l l ,en

ass is tenza ne i  cas i  d i  emergenza

hulpmiddelen voor noodgevallen

0n entend par a ides 6lecLroniques 7269
ä la c i rcrr tat  ion rout iäre un en-
semble  de  moyens u t i l i san t  les
techn iques  6 l ,ec t ron iques  les  p lus
avanc6es et  qui  sont  dest in6s ä
assurer un EcouLement opt imal  et
une ptus grande s6cur i t6 de la
c i rcu la t ion  au tomobiLe  ä  1a  fo is
en zone urbaine et  sur le r6seau
rou t i e r  i n t e ru rba in .

(Br )

7270

Aides mat6rie t Le s de st, in6e s ä
guider te conduc teur dans la
direct ion de son choix 

(Bf)

7 2 7 1

Da

F

E

D

I

N

F

E

D

I

N

Da

F

E

D

I

N

Da

Aides mat6r ieLles aux automo-
b i l i s t es  en  cas  d tu rgence
( a c c i d e n t s ,  . .  o  ) .

(BT )

7 2 7 2

(54)
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7273 F detecteur de t raf ic
d6tecteur de c i rculat ion
capteur de trafic

E t raf f ic  detector

D Verkehrsdetektor

I  r ivelatore di  t raf f ico

N verkeersdetector
eutoverklikker (be1ge)

Da Brafik-detektor

7274 F d6cecEeur cr ibo6lectr ique Le pasEage drune roue dtautonobi le

E t r ibo-electr ic  detector  sur un-cäble coaxia l .  ep6cia l  inf lue
gur l '6 tu i  prot6geant un di6 lectr ique

D triboelektriecher Detektor interne, entrainent ainsi une charge

r detet tore t r iboelet t r ico 
6lectr ique'

N t r ibo-elektr isehe detector  
( )cDE 1t  6L)

Da

7275 F compteur de trafic
d6tecteur de conptage

E traffic counter

n Zähldetektor
Verkehrezäh1er

I  contaBote di  t raf f ico

N verkeer6tel ler

De trefiktalleepparat

7276 F po8te de cowtage
point de codptage

E counting station

D zählsre1le

I punto di conteggio
stazione di conteggio

N telpunt
te lpost

De te l lested
cel lestat ion



F poste de comptage permanent

E cont inuous count ing stat ion

D Dauer z'ähLs tel Le

I  stazione permanente di  conteggio
de l .  t ra f f i co

N permanent te lpunt

Da permanent te l lestat ion
permanent teLLepost

F  päda le  r ou t i ä re

E veh ic le  de tec tor  pad

D KontaktschwetLe

I  pedana s t radate

N verkeerspedaa l
ve rke er sd remp e t

Da

F  bouc le  de  d6 tec t i on

E detec t , ion  loop

D  De tek to r sch le i f e

I  sp i r a  r i ve l a t r i ce

N  d e t e c t i e l u s

Da  de tek to r s l g j  f  e

- ,127 -

7 277

Par t ie  du  d6 tec teur  pLac6e sur  la  7278
chauss6e et  qui  d6clenche Le m6ca-
n isme de d6 tec t ion  au  passage d  tun

v6hicu1e. El le peut  ätre pneuma-
t ique ou 61ec t rodynamique .  El le
est  noy6e dans Le rev6tement de La
chaus s6e o

(BT )

7 279

F boucle noy6e dans la chaues6e Part ie drun d6tecteur s i tu6e sous 7280

E bur ied loop 
la chauee6e'

enbedded Loop (BI)

D Straesenbettdetel : torschle i fe
erdver l .egte schle i fe

I spira imrersa nella pavinenta-
zione

ll in het wegdek ingelegde lus
in het wegdek aangebrachte lus

Da s lOj fe nedlagt  i  vejbanen
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7281 F boucle ä longue dietance Boucle de d6tection ä long rayon
.  dract ion aervant  ä d6tecEer p lusieurs

ü rong rooP (dececEor) 
v€hicules par voies aur chaque voie

D tangschlei fe drun grand carrefour.

r detettore a lunga epira 
(BT)

N lenge lue

Da detektor ned lang slpjfe

7282 F boucle de prEsence

E presence loop

D Anwe senhei  tsschle i fe

I  sp i ra  d i  p resenza

N aaff^rezigheidslus

Da opragerhedss lp j  fe

BoucLe de  d6 tec t ion  u t i t i s6e  pour
enreg is t re r  ta  p r6sence de  vEh icu les .

(BT )

7283 F dctecteur ä boucles urultiples Ddtecteur cdtprenent plusieure

E uul t ip le loop detector  
boucLes et  degt in6 ä nesurer le
d6bi t  sur  une route ä plusieurs

D !{ehrschle i fendetektor  voies.

r 
(BT)

N neer luegendetector

De

7284 F syscöme de d6tect ion embar-  Le syatEne de d6tect ion ut i l ig€
qu6 peut ätre a i tu6 eur 1e bord de La

E detect ion 'vstem inside the 
route ou ä l r int6r ieur drun v6hi-

vehic le '  cule '
(w)

D fahrzeugeigenes Detektions-
syBten

I siateua di rivelazione mon-
tato a bordo

N detect iesyeteen in het
voertuig

De detektorByBten i k6ret6j



E

D
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F syeEäme de d6 tecL ion  au  soL vo i r

E  de tec t ion  sys tem outs ide  the
vehic Le

D  s t r assense i t i ges  De tek t i onssys tem

I  s is tma d i  r i ve taz ione a t  suo to

N de tec t ie sys teem op de st , raat

Da ve jde tek tor

D a

d6tec teur  de  mesure  des  carac-
t 6 r i s t i ques  des  v6h i cu tes

veh i c l e  cha rac te r i s t i c  de tec to r

Detektor  zur Erni t t lung der
Fahrzeuge i gen schaf t en

r ive la to re  per  1a  misura  deL l ,e
cara t te r is t i che  de l  ve ico lo

detector  voor het  meten van de
voer tuigkarakt e r i  s t ieken

de tek to r  r i 1  mä t i ng  a f  k0 re ro j e r s
karahter is  t ika

dE tec teu r  de  c l ass i f i ca t i on
des  v6h icu les

se l .ec t i ve  veh ic le  de tec tor
c l a s s i f i c a t i o n  d e t e c t o r

Fahrzeugk las s i  f  i  z  ierungs gerä t

r i ve l a to re  pe r  l a  c l ass i f i caz i one
de1  ve i co l o

voer tu igenc las s i  f icat  iedetee tor

b i lk 1as s i  f  ikat i  ons de tek t cr

d6tecteur pour l -  |  analyse de
la  c i r cuLa t i on

t ra f f i c  ana l ys i s  de tec to r

Detektor  für  d ie Verkehrsanalyse

r i ve l a to re  pe r  1  t ana t i s i  de1  t r a f f i co

verkeer sana l,ysede tec tor

t  raf  ikanal  ysede tek t  or

systEme de d6tect ion embarqu6 7285

les  p r i nc i pa les  ca rac t6 r i s t i ques  7286
que  l r on  peu t  mesu re r  ä  l t a i de  de
ce  d6 tec teu r  son t  l e  po ids ,  l a
hauteur ,  la  longueur  des  v6h icu les ;
i1  peut  6ga lement  c lasser  ceux-c i
e n  c a t E g o r i e s  b i e n  d i s t i n c t e s .

( cosr, 42/7 3, L06-1o7 )

A par t i r  des  mesures  des  d i f f6 ren-  7287
tes  ca rac t6 r i s t i gues  des  vEh i cu les ,
i l  e s t  poss ib l e  de  cLasse r  ceux -c i
en  ca t6go r i es  d i s t i nc tes ,  pa r  exem-
p le  ä  par t i r  de  leur  hauteur ,  leur
longueur ,  Le  nombre  d fess ieux ,  la
cha rge  des  ess i eux .

(c)sr, 42/73, 707-10g)

D6tec teur  de  mesure  du  d6b i t ,  de  La  7288
concen t ra t i on ,  de  La  v i t esse  e t  des
longueu rs  de  f i l e  d ra t t en te .

(c1sr, 42/73, 104)

D

I

N

D a

E

D

I

N

D a
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7 289

7 290

7291

D a

D

I

N

D a

F

E

D

I

N

D a

I

N

d6tec teur  de  passage
d6tecteur de mouvement

dynamique

dynamic movement detector
passage  de tec to r
mot  ion  de tec tor

Bewegung sdetektor
Durchf  ahr tsde tekt  or

r i ve la to re  d i  passagg io

passer ing  sde tec  to r
passee rde tec to r
beweg ingsdetec tor

passage-detek tor

d6 tec teur  de  pr6sence
(cont  inue)

d6tec teur  d  I  occupat ion

( c ont inuou s-) pre sence
detec  to r

occupancy detector

Anwesenhei tsdetektor
Verwe i lde tek tor

r i ve la to re  d i  p resenza

aanr^re zLgheid sde t ek t or

op t age thed sd e tek tor

d6 tec teur  de  pr6sence
dynamique

dynamic-pre sence detec tor

dynamischer Anwesenhei t s-
de tek t or

r i ve la to re  d i  p resenza
d inamic a

dynamische aaiwezigheid s-
de tec tor

de tek tor  t i l  reg is t re r ing
af  kOrende t raf ik

This responds only when a vehic le
pas ses a point  on the carr iagehTay
( i t  is  a lso known as a dynamic mo-
vement or  mot ion detector)  .

(ocDE 3, 29 )

This  g ives  a  cont inuous  response
when s ta t ionary  o r  mov ing  veh ic les
a r e  w i t h i n  a  s e l e c t e d  a r e a  o f  c a r -
r iageway.  I t  ma in ta ins  tha t  response
i n d e f i n i t e l y  s o  l o n g  a s  t h e  s e l e c t e d
a r e a  i s  o c c u p i e d .  T h e  d e t e c t o r  m a y
or may not give an output which var ies
wi th  the  number  o f  veh ic les  w i th in
t h e  a r e a  o f  d e t e c t i o n .  T h i s  t y p e  o f
d e t e c t o r  i s  a l s o  c a l l e d  a n  o c c u p a n c y
d e t e c t o r .

( ocDE 3, 29 )

This  i s  a  p resence de tec tor  wh ich
gives an output  s ignal  only when a
veh ic le  i s  mov ing  above a  c r i t i ca l
minimum speed wi  th in a selected area
of  carr iageway. No output  s ignal  is
prov ided by  a  s ta t ionary  veh ic le .

(ocDE 3, 29)
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F d6tecteur de presence linit6e This responds to a stationary 7292
d6tecceur de eeni-pr6sence vehicle lr i thin a eelected area for

E l irnited-presence derecror :  1t_t i : :1,t": i t1.: :11:^"id 
then re-

sets i tself  so that the entry of a
D etat ionärer Anwesenheitedetek- further vehicLe may be detected.

tor
auf etehende Fahrzeuge euspre- 11 fournit une rEpoose pendant une

chender Detektor pEriode liuit6e, aeulement quand un

r rivelatore di presenza linitata v6hicule stationnaire ae trouve en
un eite pr6d6ternin6. 11 se d6blo-

N gemi-aanwezigheidsdetector que ensuite pour pouvoir dEtecter
halve-aanwezigheidsverklikker LrarrivEe Eventuelle drun autre

Da detektor t i t  registrering af vehicule'

delvis optalethed 
(üDE 3' 29)

F dätecteur de cr6neaux

E gap de tec tor

D Verkehrslücken-Detektor

I  r i ve la to re  d i  vuo t i  neL la
c i rco laz ione

N h iaa tde tec tor

Da de tek tor  t i1  reg is t re r ing  a f
vognaf stand

7 293

F d6tecteur de f i le drattente Certains carrefours importants 7294

E queue detector sont dot6s drur d6tecteur de f i le
drattente dane une direct ion ou

D staudetektor dane lee deux, qui doivent atabl ir
Warteschlangendetektor la longueur de la f i le drattente.
Staulängendetektor (W)

I r ivelat,r ' : :c di coda

N f i ledetector

Da ko-detektor

F d6tecteur draccidente Un systäme ä lr6tude eux Etate- 7295

E accident detector Unie nesure les impacta aur un
fil dee chocg survenus gur une

D Unfalldetektor surface en contact svee ce fil.

r rivelatore di incidenti 
(EDE 7' 20)

N ongevallendetector

Da ulykke-detektor
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7296 F  capteur  d r inc idents

E incident  detector

D Hindernis-Detektor

I  r i ve la to re  d i  d is tu rbo

N incidentendetector

Da

7 297 F enregi streur autmatique
d I  inf ract ion

E automatic infr ingement
recorder

D autmatis che Regis t,r ierung
von Verstössen

I regi stratore autornatico
del le contranrenzioni

N apparaat voor het auto-
mat ische vast leggen van
inbreuken

Da detektor  t i l  automat isk
registrer ing af  overt redelse

7298 F dEtecteur de d6bi t

E t raf f ic  volume meter

D Verkehrsmengenzähler

I  r ivelatore di  volume

N verkeersvolumedetector
verkeers intensi  te i  t  sdetec tor

Da t raf ik tat leapparat

7299 F dEtecteur d i rect ionnel

E di rect ional  det ,ector

D richtungsabhängiger Detektor

I r ive latore direzional.e

N r icht ingsafhankel i jke detector

Da de tek tor  t i1  reg is t re r ing  a f
s tr$m i 6n retning

D6tecteur de passage ou de pr6sence

servant  ä la mesure de d6bi ts de
v6hicule s .

(cosr, 42/73, 104)
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F d6tecteur de vitesse Ce d6tecteur peut consister en deux 7300
E apeed detectör detecteurs de passage assez raPPro-

ch6s avec circuit de chronom6trage,
D Geschwindigkeitsdetektor ou i l  peut, encore, ut i l iser des

I r ivelatore di velocitä caPEeurs de vitesse, tel le radar
Dopp ler .

N snelheidsmeter (OCDE l, 31)
enel.heid sverklikker

Da hastighedsmäleapparat

F d6tec teur  op t ique de  v i tesse

E opt ica l  speed t rap  de t r :c  to r

D opt ischer Geschwindigkei tsmesser

I  r i veLa to re  o t t i co  d i  ve l oc i t ä

N opt i  sche snelheid sverk l ikker

Da opt isk  has t ighedsmäleappara t

F  (sye töme de)  dd tec t ion  tous  temps

E al  l - reather de tec t ion sys tem

D wit terungsunabhängiges Detekt ions-
sys tem

I s ist ,ema di  r iveLazione indepen-
dente daLLe condiz ioni  meteo-
roLog iche

N detec t iesys teem dat  onder  a l le
weersoms tand i gheden werkt

Da detektorsystem der v i rker uafharr-
g igt  af  vej  r forholdene

730 I

7 302

P d6tecteur cl inatique D6tecteur de glace, de neige, de 7303

E cl inatic detector vent, de broui l lard'
(BT)

D Klimadetektor
meteorologischer Detektor

I r iveLatoremeteorologico
rivelatore del la eltuazione

oeteoroLogica

N klinatologieche detector

Da

r5)



7 304

7305 F

E

D

I

N

E

D

I

N

D a

- 4 3 4 -

d6tecteur de temp6rature et
d I humidi t6

moisture and temperature sensor

Feuchtigkeits- und Temperatur-
fühler

r ivelatore di  temperatura ed umidi tä

vocht- en temperatuursonde

fugtigheds- og temperatur:uräler

d6 tec teur  de  brou i l la rd

fog  de tec tor

Nebe ldetektor

r ivetatore di  nebbia

mistverk l ikker
mi s tde tec tor

täge-detektor

d6tecteur de broui l lard du
type t ransmissomätre ä
doubte  fa isceau

fog  de tec tor  o f  the  sp l i t  beam
transrni ssometer type

NebeLdetek tor  des  Doppe ls t rah l -
Transrni ssions typs

täge-detektor  af  dobbel tst rä le-
tyPe

6quipement de mesure de La
d is tance de  v is ib i l i tE

v is ib i l , i t y  d is tance measur ing
equipment

Si ch twei tenmes sgerät

d i spos i t i vo  d i  mesu ra  de t l a  v i s i -

z ichtbaarheidsmeter b i  l i  tä

s igtbarhed smä1 er

Deux faisceaux de lumüäre issus
dtune source  t rans is to r is6e  sont
d6 tec t6s  aux  ex t r6mi t6s  de  2  pas-
sages  s6pa r6s ,  l f un  en  espace  c l os
e t  t r a u t r e  ä  l r a i r  l i b r e .  L e s  s i -
gnaux issus des d6tecteurs sont
connectEs et  combin6s de te l le
fagon que La  sor t ie  f ina te  cons t i -
tue  une mesure  d i rec te  de  l ta t t6 -
nuat ion subie par le passage du
fa isceau dans  le  b rou i l la rd .

(cosr, 42/73, 4L)

Equipement de d6tect ion de la
d i s t ance  de  v i s i b i l i t 6 .  La  d6 tec -
t ion de valeurs inf6r ieures ä un
cer ta in  seu i l  en t ra inera i t  Le
fonct ionnement d tun disposi t i f
automatique d I avertissement de
broui 1 lard .

(c1sr, 42/73, 40 )

7306

7 307

D a

E

D

I

N

Da

I

N

D a
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F dEtecteur de neige 7308

E gnow detector

D Schneedetektor

I  r ivelatore di  neve

N eneeuwdetector

Da sne-detektor

F

E

d6 tecLeu r  de  ve rg l as

i c e  d e t e e t o r

G la t t e i sde tek to r

r i ve l a to re  d i  gh iacc i o

i j  zeLverkl ikker
i j  sde tec  to r
L jze lde tec tor
g l adhe id sme lder

is  lags-de  tek to r

d6 tec teu r  capac i t i f
d6 tec teu r  ä  capac i t 6

capac i  t i ve  de tec tor

kap aziEiver Detektor

capac i t i eve  de tec to r

de tek to r ,  de r  r eg i s t r e re r  ved

e 1ek tr isk kapacif,et "-n' lr ing

d6 tec teu r  ä  cäb le  coax ia l

7 309

Ce son t  g6n6 ra lemen t  des  cäb les  7310
coax iaux  f i x6s  en  t ravers  de  la
route.  Leur d6f  ormat, ion Par le
po ids  du  v6h icu le  mod i f ie  leur
capac i tanee e t  ce t te  mod i f i ca t ion
es t  d6 tecc6e  pa r  un  c i r cu i t  6 l . ec -
t ronique.  I ls  mesurent  le nombre
d e  p a s s a g e s  d t e s s i e u x .

(ocDE L, 61 )

D

I

N

Da

F

E

D

I

N

D a

F

E

Type  de  d6 tec teu r  capac i t i f .
(Br)

7 3 1  l

D Koaxialkabeldetektor

I  r i ve l a to re  a  cavo  coass ia l e

N coax iaa tkabe lde  tec  to r

Da koaks ia lkabetde tek tor



73 t2

7 3t3

73t  4

F

E

D

I

N

D a

d6tecteur ä contact

contac t  de tec tor

Berührung sde tektor

r ivelatore e contat to

contac tdetector

kontaktde tektor

d6 tec teur  ä  bouc le  d t induc-
t ion

d6tecteur (ä bouele)  ä in-
duc t ion

induct ion loop detector

Induk t ions s ch 1e i f ende tek tor

r ivelatore a induzione
dete t to re  a  capp io  d i  indu-

z ione

induccie lusdetector
induct ieve detector
induct ieve Lusdetector

indukt ion s s 10 j f  edetekr or

d6tecteur ä boucle ä induc-
t ion ä d6phasage

phase displacement induct ion
loop de tec tor

Indukt ion s schle i f  ende tektor
mi t Phasenverschiebung

r ivelatore a induzione fun-
zionante per sfasarento

induct ieLusdetec tor  met
fasevers chuiving

induk ti'ons s 10 j f ede tektor med
faseforskydning

- 4 3 6 -

Type de d6tecteur ut i l isant  un ef fet
m6canique.  Deux conducteurs 6 lectr i -
gues sont  mis en contact  par un v6hi-
cule qui  pesse,  fernant  a insi  un c i r -
cui t  6 lectr ique.  Les premiers types
en 6taient  des interrupteurs act ion-
n6s par une pddale.  Ce dEtecteur
pergoi t  le nombre de passages dlesgieux.

(AER)U , 43L /6 8, S S )

La masse ur6tal t ique du v6hicule
nodi f ie l r inductance dtune ou plu-
s ieurs boucles ä induct ion g6n6rale-
ment  p lacäes  sous  La  chaussde.  Cet te
at t6rat ion peut  se ddtecter  de plu-
s ieurs fagons I  d I  apräs ta rcdi f  ica-
t ion de phase , d t amplitude , de fr6,-
quence ou drinp6dance du montage
employd.  Ut i l i s6  en  comptage de  t ra f i c .

()cDE 3, 54)

Lors du passage du v6hicule Le d6pha-
sage du courant de haute fr6quence de
la bobine par rapport  ä la tension ap-
p l iqu6e ä  Lrosc i l la teur  a l imentan t  La
bobine est d6ternin6 par un appareil
de  mesure  de  rec t i f i ca t ion  de  phase.

(ocDE 3, 54)

E

D

I

Da

Da
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F d6tecteur ä boucle ä induction This consists of a loop and a va- 7315
ä circuit  r€aonnant r iatte condenser in an osci l lat ing

E resonant circuit induction looo circuite The frequency of the circuit

delector ia adjusted so that the circuit  is
in resonance with en oeci l letor of

D Irrduktioneachleifendetektor mit constant frequency. A vehicle over
Frequenzänderung the detector loop alters its induc-

I taace, cauaing an-alterat ion in fre-
guency of the osci l lat ing circuit .

N inductieve luadetector met The difference in frequency between
resonantiekring the constant oscillator and the cir-

inductieluedetectoi met reso- cuit  actuates another circuit  which
nantiekring cloees a relay.

Da induktioneslojfedetektor ned 
()CDE 3' 49-50)

frekvensandring

F dätec teur  ä  p6da le  6Lec t r ique

E

D Detektor  mi t  e lektrodynamischer
SchweL le

I  r i ve la to re  a  conta t to  e le t , t r i co
r ive la to re  a  pedana e le t t r i ca

N de tec tor me t elektrornechani sche
drempe 1

D a

73 t  6

F detecteur ä preesion D6tecteur plac6 au niveau du sol,  7317
. conscitu6 drun tube en caoutchoucE Preaaure-senSlElve ceEecEor (d6tecteur pneurnatique), dtun ruban

D auf Druck ansprechender Detektor ou de plaques n6talliques donnant
Druckdetektor un contact 6lectr ique.

r rr.vera.ore a preaslone 
(rNGrN' 3/69' 142)

N drukgevoeligedetector

Da detektor rned regietrering af
trykEndring
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7318 F d6tecteur pneumat ique La pression exercEe par 1a roue dfun
- v6hicule coüprine lfair se LrouvantE pneunaElc oeEecEor

.  
- - - - - - : -  

dang un tube f lex ib le eE les ondegarr-rmPurse counEer 
de preseion agissent  sur un diaphragne

D Detektor  n ic pneumat ischer fa isanc jouer un ioterrupteur 61ec-
Itahrnehmung trique. Utilisd en comptage de trafic.

Druckschlauch (AERdl, 437/68, 88)

I rivelatore pneunatico

N pneumatioche detector
te lBlang
s langdetector

Da gumnialange

7319 F dätecteur ä p6da1e pneunat ique Type de d6tecteur pneumat ique ä p6da1e.

E 
(w)

D Detektor  n i t  pneumat ischer
Schwe 1le

pneumati sche Bodenschnel le

I rivelatore a pedena pneuma-
t i ce

N detector net pneumatische
drempe 1

pneumatische teldrempel
pneumat i sche verkeersdrempe I

Da

7320 F bouton poussoir Type de rdgulateur de feux ä comrande

E (pedestr ian) push but ton 
manuel le '  

(4NDEL, g/20,  6?a)
D DruckknopfschalCer

I  pulsante di  chianata

N voetgangersdrukknop
VOPrs drukknop

De fodgangertrykknap

7321 F d6tecteur hydra.ulique La pression exerc6e per un v6hicule
.  aur 1e l iquide drun tube f lex ib leE nyolaurlc deEecEor 

irnprine a; fluide un no'venent qui
D Detektor  mi t  hydraul ischer agi t  sur  un interrupteur.

I{ahrnehctung (0CDE 7t 61)

I  detet tore e l iquido

N hydraulieche verkeergdrempel

Da hydraul isk detektor



F

E

D

I

N

d6tecteur magnEt ique

magnet ic  de tec tor

llagne td e tekt or

r i ve la to re  magnet ico

magnee tde tec t or
elektromagnet i  sche deteetor
eLektromagnet ische verk l  ikker

e lektromagnet isk detektor

d6tecteur ä boucle magn6t ique

magnet ic  loop  de tec tor

l lagne t schLe i f  ende tektor

r i ve la to re  a  sp i ra  magnet ica

magnet ische lusdetec tor

magnet isk s 10j  fedetektor

dEtec teur photo-6 lec t r ique

pho to -e l ec t r i c  de tec to r

Pho tozel lende tek t or

r i ve l a to re  a  f o toce l l u l a

fo toce t -de tec to r

f o toceL lede tek to r
fo toe lek t r i sk  de  tek to r

-  439-

D6tecteur cmrpos6 d rune bobine sous 7322
tens ion  ou  non.  Dans Le  premier  cas ,
La distors ion du champ magn6t ique
engendr6 par l -es part ies en m6taL
f erreux d run v6hicule en mouvement
indui t  une force 6lectronotr ice dans
La bobine. Pour une bobine non en
tens ion r  c€  son t  t a  d i s t o r s i on  du
champ magn6tique terrestre et Le
champ 61ec trmragn6tique de 1 I 6quipe-
ment Electr ique du v6hicule qui  in-
duisent  une fo ice älectromagn6t ique.
La  bob ine  peut  € t re  ins taL tde  so i t
horizontal-ement sous La surface de
La rou te ,  so i t  ver t i ca lement  sur  le
cö t6  .

( AER)U , 431, /6I , 8S )

Da

F

E

D

I

N

Da

F

E

D

I

N

Da

Type de d6teeteur magn6t ique dont
t  I  616ment de d6tect ion est  une
boucle noy6e dans ta chaussEe.

(ELLND, 6/67 , 523 )

7 323

D6tecteur conrposd d rune cel . lu le 7324
photo-6 lec t r ique e t  d rune source
de lumiäre . Un f ai sceau de lumiäre
traverse la route et  impressionne
La  ce l , Lu le :  Däs  gu tun  v6h i cu te  i n -
terrompt le rayon lumineux, Le cir-
cu i t  es t  fe rm6 e t  l "e  s igna l  passe
vers Le compteur.  Le fa isceau peut
6gaLement 6tre r6f16chi .  C f  est
alors Le changement de täflexion
caus6 par  l ta r r i vEe d tun  v6h icu le
qu i  es t  d6 tec t6 .  D6tec te  le  nombre
de passages de v6hicules,  et  non
pLus d I  essieux comne Les d6tecteurs
ä  contac t .

(AERo tJ ,431 /68 ,  SS)
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'73i5 
F d6tecteut photo-€lectrique Voir d6tecteur photo-61ectrique.

ä faisceau interrompu

E interrupted bean photo-electric
detector

D Photozellendetektor oit Strahl-
unBerbrechung

I r ivelatore e fotocel lu la a fascio
interrot to

N

Da fotocelledetektor ued afbrudt
gtrEle

7326 F d6tecteur photo-6lectrique ä Voir d6tecteur photo-61ectrique.
faiaceau r€f16chi

E reflected bearo photo-electric
detector

D Photozellendetektor nit Strahl-
reflexion

I  r ivelatore a fotocel lu la a
faecio r i f leaso

N

Da fotocel ledetektor  med ref lek-
te re t  s t rä l .e

7 3 2 7  F  d 6 t e c t e u r ä i n f r a - r o u g e

E infra-red detector

D Infrarotdetektor

I  r ivelatore a raggi  inf rarossi

N infrarood-detector

Da infrar0ddetektor

E act ive infra-red detector

D akt iver  Infrarotdetektor

I

N actieve infrarood-detector

Da aktiv infrarOddetektor

Type de dEtecteur ut i l isant  un
ef fe t  op t ique.

( )CDE 5 , 43-1t6 )

du d6tecteur photo-6l .ectr ique,
mais la t ransmission se fa i t  par
eemi-conducteur g6n6rateur d I infra-
rougeS .

( o c D E  7 , 6 2 )

7328 F d6tecteur ä infre-rouge actif Fonctionnement sinilaire ä celui



- u l -

f d6tecteur a infre-rouge passif Le changenent entre le oiveau dr6ner- 7329

E passive infra-red derector 91",1"f:t:tTg" 
6Ti?",f"T,11 

::f*"oe Ia rouEe eE celu ' '  ce I 'energle
D passiver Infrerotdetektor irradi6e par le vEhicule est d6tectä.

r 
(ocDE 7, 62)

N paasieve infrarooddetector

Da passiv infraröddetektor

F d€tecteur ä u l t raeons Agi t  par 6rniss ion dr impuls ions ou '  7330

D ulErasonrc oeEecEor 
drotdes cont inuea entretenues sur

'  
un pr incipe semblable ä celu i  dee

D Ul t raschal . ldetektor  radars,  mais en ut i l isant  1r6ner-
qie u l t ra-sonore.

I  r lveraEore a ulEraauon1 -

N ul.trageluid rlerecror 

(AER,'' 431/68' 88)

ul t rasonore detector

Da ul t ra lyddetektor

F d6tecteur ä u l t rasons ä ondee Un fa isceau cont inu dr6nergie u l t ra-  7331
cont inueg sonique est  d i r ig6 vers le v6hicule.

\  . r r - - - - - r -  Le changenent de f r6quence dans
E COnE1nUOUS (!tave' UIEraSOnrC

detecror 1 '6nergie r6f l6chie dG ä l tef fet

D Doppler-Ul t rasohal ldetektor  
Doppler  est  d6tect6 '  

cDE 1,  62)

I rdvelatore a ultrasuoni ad onde
coniinue

N ultraeonore detector met continue
golven

Da doppler-detektor

F dGtecteur ä u l t ragons ä pu1- Les puleat ions dt6nergie u l t rasonique 7332
setions eont transmises de la eurface ä un

E pulsed ultrasoaic detecror ::::!t:"t 
ad6quat' La rEduction du

Eemps de transmiesion dee pulsationa
D Ul t raechal l -Pulsdetektor  r6f l6chies est  due ä la pr6eence drun

v6hicule oui  est  a insi  d6tect6.
I rlvelaEore a ulErasuonl e (OCDE 1, 62)

iopulsi

N ul t rasonoreimpuledetector

Da pulserende ultralyddetektor

(56)
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7333 F ddtecteur ecoustique Le son produit par le v€hicule

E sonic derecror 
:::":l:":::.*e 

cavite rEronnante

D Detektor nit akustircher (1CDE 6, gA)
Wahrnehnung

I rivelatore acugtlco

N akoestiache decector
sonieche detector

De akuatisk detektor

7334 F d6tecteur pi6zoalectrique Une tranemission n6canique .d€quste

E piezo-elecrric detector jäii":i: l;"[:'fiTr!:}; ;iä,!iä
D piezoelektrischer Detektor trique entreinant aingi rme diff€rence

r r ivelatore piezoelet t r ieo de Poteot ie l '
(ocDE 7, 67)

N piäzo-elektr ieche detector

Da piezo-elektr iEkdetektor

7335 F d6tecteur s ismique

E eei smic de tec tor

D seismischer Oet" t tor

I  
' r ivelatore 

s ismico

N se ismische de tec tor

Da seismisk detektor

Gräce ä un acc616romätre r oo d6tecte
lea vibrations occasionn6es dane une
barre ndtal l ique par le passage drun
v6hicule.

(ocDE 7, 61)

7336 F radar routier ä ondee con- Opäre de la nfoe fagon qu'un d6tec-
tinueg teur ä ultrasone ä ondeg continuea,

. oaig en utilisant la baade de fr6-
ts conElnuoua rreve rader detector 

quences radio.
D Dauerstrich-(Doppler)radar- ()CDE 7, 63)

detektor

I radar stradale a onda continua

N radardetector @t continue
golven

Da
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P redar,routirr ä pulntiooe Ogtrc dc la nene fagon qutun d6tec' 7t37

E pulecd radar dctecror fi":.ir*:f il"ol"3lti!'r'"?i;"li,ij
D Inpuleradardetektor radio.

Iupulaverkehrsradar (^CDE 1, 83)

I radar etradalc a inpulai

N inpularadardetector

Da

F radart achyuä tre
rad io- taehynEtre

E radar speed meter

D Radargeschwindigkeitsmesser

I radartachimetro

N radartachymeter

Da radarhastighedsmäLer

F radar ant i -col l ie ion

E ant i -coLl ig ion radar

D Abstanderedaranlage
Ant iko 1 1 i e ioncradar
Ko L 1 i e i onechu tzrad ar

I  radar ant icol l is ione

N anti-botsingeradar

Da ent ikol l ie ionsradar

7338

SyatEne mont6 sur le v6hicule, 7339
d€tec tan t  la  p r6sence d fobs tac les  en
avant dcs v6hicules,  et  meeurant  La
la vaLeur de La distance s6parant  le
v6h icu le  por teur  de  1 |obs tacLe le
pl.us proche o Stade cxp6rimental .

(scrAv, 10/72, 791,)

F r€seau r€gional de radioguidage Guidage ct oricntation du trafic aur 7340

E rcgionalradiowarnins'y'ten lil,'lil'iilr||r:i'::"u31"::*"1""""",-
D Regional-Verkehrefunk-Netz tiquee d€livr6e par radio, dane la

, 
bandc des ondce ultra-courtc8.

(BT)
N

Da
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7341 F  r6g ion  rou t iä re

E t ra f f i c  reg ion

D Verkehrsregion

I  a rea  d i  t r a f f i co

N verkeersgeb ied

Da traf ikomräde

7 342 F

E

D

I

N

Da

7 343

7 344

rad iod i f fu  s ion  r6g iona le
rad iod i f fus ion  zona le

area broadcas t ing

rad iod i f fus ione reg iona le

regionale verkeersme ld ingen
v ia  rad io

omräderad io

s i gna l  d  I  i den t i f i ca t i on
d | 6me tteur

t r ansm i t t e r  i den t i f i ca t i on
s ignal

Erkennungssignal  des Verkehrs-
send er s

cod i ce  de l l  r em i t t en te

herkenningssignaal  van een
verkeer s zender

Pour  tes  sys tEmes de  rad iod i f fus ion
{eg ionaLe ,  i 1  es t  n6cessa i r e  d f i nd i -
quer  la  r6g ion  rou t iä re  ä  taqueL le
appart ient  l -  I  6metteur.

(  m/17L4/72,  9 )

S igna l  u t i l i s6  par  le  sys tEme ARI
d I information radio au:K automobi-
l i s t es ,  cons t i t u6  pa r  une  sous -
por teuse de  57  Hz,  Ce s ignaL cod6
est  envoy6 par l t6metteur chague
fois que celu i -c i  t ransmet une
infor :srat ion re lat ive au t raf  ic .

(BT )

s igna l  d  t  iden t i f i ca t ion  de  S ignaL u t iL is6  par  Le  sys täme ARI
traf ic  dr informat ion radio aux autqnobi-

.  F F  
a  a  

-  ^  a  a  a  -  a

Erarr  rc rnrormaE,.on , - . ,en. , - -  
l is tes,  t ransmis dans I 'a g€rmme des

f  i car ion  s igna l  
$v- -b -  

T : " : : : " :  
aud ib les .  ce  s igna l

cod6 est donn6 avant et aprEs l,e
Erkennungss igna l  e iner  Ver -  message t t t ra f i c t t  e t  pour ra i t  6 t re

kehrsmeldung u t i l i sE  pour  la  p r6senta t ion  au to-

s igLa de l f  in fo rmaz ione t ra f f i "o* ,1 : i1 : : -d - lun  
message " t ra f i c "  dans

une vo l tu re .
herkenningssignaal van een (Bf)

verkeer sber icht

D a
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F systöne de codagetdcodage Systäne qui pernet au conducteur 7345

E code-decode sysrem ::"fi::t"ät::#:.T:iff:ä":i:"
D Codier-Decodier-Systern routiEre et 6ventuellenent de s6-

, . - .  - - ' ' ' ^ , ^  l ec t i onne r  l a  l angue  souha i t 6e .
r  a: .sEema ( l1 codlr lcaz1one-

decodificazione 
(cosr' 62/72' 4)

N codeer-decodeersyBteen

Da kode-afkodesystem

F organe de d6codage Organe Eitue entre lrorgane de 7347

E decoding device j l : t : t"" et lrorgane de codage
qur avait codif id Les inforrna-

D Dekoder t ions fournies par les d6tecteurs.

r sistema decifratore 
(rBP' rt  125)

N decoder

Da afkoder

F organe de codage

E cod ing  dev ice

D Cod iergerä t

I  s is tema c i f ra to re

N coder

Da koder

F bouc le  de  r6 t roac t ion

E f eedback l-oop

D Rückkopplungskreis

I  sp i ra  d i  re t roaz ione

N terugkoppel ingslus

Da t i l ,bagekob l ingss l$ j  fe
ti lb agef$ringssl$j fe

Organe servant  ä  cod i f ie r  les  in -  7346
format ions  fourn ies  par  les  capteurs
de  c i r cu l - a t i on .

( rBP, r, L25 )

7 348
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7349 F guide dronde pour fr€qucnces
radio ä faible &tt6nuation

E lon-aoner radio frequency wave-
guide

D t lel lenleiterfürRadiofrequcnzen
[it schlracher Dämpfung

I guida drondc per radiofrequenze
a dcbole attenuazione

N golfgeleidcr voor radiofrekwen-
ties net geringe verzwakking

Da

7350 F nultiolex ä division de fr6quence Troorrnigsion radio der donu6ee.

E frequency divirion multiplex 
(Br)

D Frequenznultiplex-Systern

I nult iplex a diviaioae di fre-
quenza

N freguentiemultiplcxgi!t€m

Ds frekvensfordeler
frekvens fordelt nultiplcx

7351 F mrlt iplex ä division de tGqs Tranemission radio dcr donn€es

E t iüe diviaion mult iplex 
(gI)

TIf.{

D Zeitnult iplex-Systern

I uult iplex a divisione di cenpo

li  t i jduulr iplexsysteen

Da t idg forde l tnu l t ip lex

7352 F nultiplexeur de donn€es Organe centralirant 1ee donn6ee

E deta nultiplexer dea datecteurl, lel aigneu:(
6tant tranamis et üultlplcxcs

D Datennrltiplex-Syrtem Bur un circuit t61€phoolquc.

r mrrtiplexer di dati 
(ocDE 1' 23)

N data nult iplexcr
gegcvenamrl tip lexer

Da datamult ipl .exer



-u? -

F uultlglcxcur c6laph6ique Orgeno qui centrelire lee donailcr 7?q1
E tcr.F6e nultrprore, ii:,:::"::"äil"ä::":l i:.Til;_
D tclcphon{ultiplcxer plcre de nouveau pat clblol ou

1 mrltiplexer telefonico uicro-ondee'
(oaE 1, 23)

N telefooirchc nultiplexer

D!

f  tranemission dee eigneux rgdio
par des cäbleg e l ignee de
fui te

E transmission of redio eignats
by leakage cablee

D Übertregung von Funkeignalen
durch Sehlitzkabel

I traauieaione di radioeegnali
con cavi a feesura

N radiotrangniaeie door Lekkende
(coax-) kabe 1 s

De trenemieeion af radiosignal ued
epli tkabeL

F cäble e rubene jrncl6g

E twin ribbon cable

D Doppelkabcl

I cavo gcmcl lo

N bi f i la i re kabeL

Da dobbeltkabeL

F cable coaxiel e fente eontinue

E

D kogxiales Kabcl uit längsge-
rchli tztem Auscenlei ter

I

N coaniale kabel ret doorlopende
ep lee t

Da koaksialkabel med kontinuert
lengdeleder

7?54

7 355

73s6



73s7 F

E

D

7358

I

N

Da

448

cable coaxia l  ä fente obl ique

koaxiates Kabel mit schrägge-
sch l i t z tem Aussen le i te r

coo<iale kabel  met schuine
sp lee t

koaksia lkabel  med skrä leder

c i rcu i t  de  r6guLat ion

c tosed- toop t ra f f i c  con t ro l
sys tem

Rege lkre i s

c i rcui  t ,o d i  regolazione

regelkring

traf ikregu lerings sys tem med
lukket kredsldb

ordinateur de t raf ic

traff ic comPuter

Verkehr s rechner
Verkehr I s t euer rechner

ca l co la to re  d i  t r a f f i co

verkeer s c omputer

t raf ikregnemaskine

contröteur centra l
pos te  cent raL

master contro l ler

Haupts i gnal s t,eue re inhe i t

cen t ra le  d i  con t ro l lo

hoofdrege 1 inst  a l  lat ie
rege 1c entrum
centrate reget ingsPost
hoofdcentra le
regelcentra le
eontrolecent,rum

central stYringsenhed

Le circuit de r6gulation cortrnence
et se termine au niveau du condue-

teur ou du v6hicule.  1L se comPose

drun 6quipement de col lecte des

donn6es,  de  t ransmiss ion  de  ces

donn6es en vue de Leur traitement
et  de t ransmission des ordres de

conEr6le au conducteur sous une

forme approPr i6e.
(BT )

Ordinateur centra l isant  Les don-

n6es sur le t raf ic  et  t ransmettant

les d6cis ions aux conducteurs au

moyen de signaux optiques ou ecous-

t i (ues s i tu6s ä 1 |  int6r ieur ou ä

1 t  ext6r ieur du v6hicuLe.
(BT )

Armoire ou local gui Peut renfer-

mer ( tout  ou Part ie)  :
des apparei ls  dtenregistrement de

la  c i rcu la t ion
des apparei ls  d I  analYse de 1a

cir cu 1 ati on
des apparei ls  de calcul  des Para-
mEtres drun Programme ou des Para-
mEtres qui  Permettront  de chois i r

un plan de feux
des coordinateurs
des  d ispos i t i f s  de  t ransmiss ion

vers les contrOleur s
un synoPtique
un pupitre de coumande manuelLe et

de dia logue avec l -es apparei ls  de

c  a1cu l
une bat ter ie de racepteurs de t6 l6vis ion

des imprimantes.
( SETRA, 25 )

F

E

D

I

N

D a

7 359

7 360

F

E

D

I

N

D a

F

E

D

I

N

D a



F ana lyscur  de  t ra f i c

E Era f f i c  ana lyser

D Verkehrsanalysator

I  ana l i z za to re  de l  t r a f f i co

N verkeersana lysa tor

Da t ra f i kanaLyseappara t

F  r6gu la teur  6 lec t ron ique du
t ra f i c  r ou t i e r

E

r  D e lek t ron isches  Verkehrss teuer -
gerä t

I  r ego la to re  e l . e t t r on i co  de l
t r a f f  i c  o  s t r ada le

N  e lec t r on i sche  ve rkee rs rege laa r

Da  e l ek t r on i sk  t r a f i k s t y reappa ra t

- 4 4 9 -

Apparei l  cqnplexe r6unigsant 7361
1 t information donnEe par un
cer ta in  nombre  de  d6 tec teurs ,
pouvant avoir  une part ie de
so f twa re .

( )cDE 6, 2g-30 )

7363

F r6cepteur de coordinat ion Apparei l  qui  regoi t  les d i f f6-  ß62
coordinateur rents parasetres drun plan de

E feux.
(,ETRA, 26)

D Empfänger für Koordinierungs-
befehle

I  coordinatore

N coördinacor

D a

F r6gulateur de carrefour Chaque intersect ion est  pourvue ß64
r6gul .ateur locaL drun r6gulateur de carrefour qui

E rocal  contro l ler  
rögle la r6part i t ion de chaque

local  intersect ion conlro l ler  
phase dans un cycle et  de chaque
cycle de feux en fonct ion de la

D Kreuzungssteuergerät  demande de t raf ic ,  et  qui  peut

r regolarore locale ä:oä:i$ä"'ä: i*;":" li.$:|""
N lokale verkeersregelapparatuur 6galement pr6voir une phase sp6-

plaatsel i jke verkeersregelap- ciale pour le passage des pi6tons
paratuur ou pour tourner ä droite et ä

Da nanovreskab gauche'
(AERxJ, 428/68, 1.08)

i7l
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7365 F r6gulateur de s ignal igat ion Regoi t  des inforuat ions des

ts Erarrrc Basnar conErorrer  9: : : " : : : t : , : : . l i9 l :  
t t  n""-

sage des di f f6rents f lux de
D Signalsteuereinhei t  c i rculat ion en pr6sence.

ssE (Br)
I  f ego la to resema fo r i eo

N verkeerslichtenregelaar
regeleutomaat
schakelkast

Da styreaPParat

7366 F r6gulateur nonophaae

E one-phase controller

.D Einphasensteuereinheit

I regolatore nonofase

N 66nfase-regelaar

De Enfaset styreaPParat

7367 F ragulateur biphase

E tno-phase controller

D ZweiphaeenBteuereinheit,

I  regolatore a due fagi
regolatore bi fase

.N ttreefasenregelas,r
tweef asige regelautouaat

Da tofaget  styreapperat

7368 F r6gulateur nultiphase Rägle des catrefours complexes

E murEl-pnase concrol ler  
t tec succeasion de plusieurs
phases :  phase de passage des

D Mehrphasensteuereinhei t  voi tures,  des pi6tons,  des cy-

r  regolatore mul t i faae 
c l is tes '  ver t  evanc6 pour tour-
ner ä gauche, rappel automatique

N meerfaeige regelautomaat des feux.
meerfasenregelaar (BT)

Da f ler faaet  Etyreapparetr

7369 F regulateur ä comande par A treffic signel conlroller
d6tection du trafic for governing the interval ti-

E t raf f ic-adjusted contro l ler  
ming at  an intersect ion '  wi th in
the supervisory insEructiona of

D verkehreabhängiges Steuergerät e üa6ter control, and lrith craf-

r regolarore erruaro (dal traffico) j::.ä:::tton 
on anv of the aP-

N verkeereafhankelijke regelaar (AIJTSI' C)
verkeergaf hankeli jke controller

Da trafikstyret styreapparat
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F simrlateur de circulation 7370

E traff ic sioutator

D Verkehreginulator

I eißrlatore di traff ico

N verkeerssimuletor

Da traf ikeinulator

F Emet teur  de  messages rou t ie rs
6metEeur - rad io  de  c i rcuLat ion

E t,raf f ic rad io transmi t ter

D Verkehrsradiosender

I  radioemit tente di  messaggi
s  t rada l i

N verkeer6radiozender

D a

F 6metteur au soL

E roads ide  ( rad io )  t ransmi t te r

D s t rassense i t iger  Rad iosender

I  radioemit tente al  suolo

N informatiezender larrgs de weg

D a

F 6netteur ä boucle Infotmationsübertragung bei Ver- 7372

E loop radio transmi*er i:H":ft:#lt"uf;"ä.ti:"::t'-
D Schlei fensender schle i fen.

r radioemittente ad antenne 
urr/75/71' 2)

anulare

N ( indukt ie) lue-zender

Da

737 |

7 3 7 3
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7374 F Emetteur zonal E[etteur op6rant ä lfintdrieur

E area broadcaeting Btation 
drune zone'

(Bt)
D f lächenor ient ier terSender

FLächenfunk

I trasEettitore di zona

N zonale zender

Da

7375 F 6nretteur ä couverture loeale Syatäne dr6uetteur drinforma-

E road-ba'ed transnitter 
tions routiäres ä vocqtion
restre inte,  1 i6 ä une route

D stressenorientierter Sender d6ternin6e.

I Erasmettitore a copettura delinicaca 
(COSI' 42/73' 27)

N weggebonden zender

Da

1376 F €oetteur radio ä source Type dr€oetteur drinfornations
gonctuelle routiäre8 1i6 ä un rEcepteur

Ä pornE source radio tranamigter 
eitu6 dans 1e v6hicule'

( c ) s r , 42 /73 ,63 )
D punktförniger Radioeender

I redioenittente puntiforme

N puntvorroige radiozender

Da

1377 F comunication orale int6rieure Le syatäne oral est un ayetEoe
au v6hicule de comunication drinforna-

E in-vehicle aural comunicatior 
tions sur la e6curit6 routiEre

' 
Bur lea itirl6raires et lea aer-

D fahrzeuginterne ekugt ieche v ices of fer ts ä l raut@obi l iete.
Mitteilung Cee infol'nations lui sont trens-

r  messaggio in fonia a l r r interno i i " : : - l t : -9: :^-6t : : : " """  
t "  

"o1' 
et sont caPt6es Par dea r6ceP-

cer velcol 'o 
teurs s i tu6g daae le v6hiculä.

N auditieve signalering in het (Bf)
voertuig

Da

'7378 I r6cepteur ä bord R6cepteur des infornationg
, destinees au conducteur eitu6

E ln-venlc.e recet'ver 
dane le v6hicule.

D fehrzeugaeitige Enpfangs- (C1Sf 124/71, 4)
einrichtung

I ticevente (Eontato) a bordo

N ontvJngapperatuur in de auto

Da modtageranleg i bilen
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F uerrage rouGier lleisage gonore I lrintention des 7379

E road messase il"sff,:i:""ä:::r:u}:"i":."
D Verkehrrdurchaage voieg hertziennea.

(Radio)durchaage an Fahrer (COSI 62/?2, 4)

I cmunicazlone agli uteoti
gtradal i

N verkeeranelding
verkeereinfornatie van hdt

rrdoorzegrr type
verkeersbericht

Da vejmlding

F informetion routiäre

E tr.af f ic inf ormation

D Verkehrsinformation

I informazione etradale

N verkeereinformatie

Da traf ikinf ormat ion

Inforuretion vieuelle ou acoustique 7380
avertiesant le conducteur sur des
changements de eituation de la cir-
eutat ion,  acöident ,  bouchon,
travaux 

ßT )

F information locale Infornation acouatique renaeigrant 7381

E local traffic infornation aur 1r6tat local de la route.
(BT)

D lokale Verkehreinforoation

I inforuazione locale

l{ weggebondcn inforneEie
lokale inforrnatie

Da lokalinfornation

F inforoation pr6dictive Infotnation baede eur lranticipa- 7382

E advence infornati< 
tion de toute inforüation utilet l l  
poeeible.  El le pernet  ä l tut i l i -

D Vorhersage-Infornation sateur de eradapter ä une cituation,

r infornazione previeionale 1l:t1:: 
dea choix, dr6viter Lea

impaaees de circulation.
N rcosr, n4/?1, 15)
D. forudgtendeinfomation

F irfornation rEgionale Itformation acourtique renreLgnant 7383

E area traffic inforuarion -::: l:i:"t 
du r6reau' E11c PerDet

une ueilleure rEpertition de la
D regionale Verkehreinforuration circulation 3ur tout le rdaeau par

r infornazione regional" 
d6leetagee'

(Br)
N regionale inforoetie

Da mrädeinf or:rnation



7 384

7388

454 -

F message de recommandat ion

E adv isory  message

D empfehlende Mi t te i lung
Empfehlung

messaggio di  raccomandazione

7385 message d  t  aver t i ssement

warning message

hlarnme ldung

messagg io  d i  a rnr iso

waar schuwingsmet ding

advar se I sme l ding

7386  F  sys täme  d rappe l  d ru rgence

E emergency  ca l l  sys tem

D Not ru fsys  tem

I  s is tema d i  ch iamata  urgente

N noodoproepsys teem

Da nOd te  le fonsys  tem

7 387 aut ot  6 l6phone

car te lephone

Au to-Te t ef on

auto te le fono

auto te le foon

b i l r e t e f o n

poste  t6 l6phon ique (sur
au torou te)

emergency teLephone

Notruf  säule

cab ina  te le fon ica  per  i l
socco rso  s t r adaLe

pr  aa tpaa l
te Lef  oonzui  l -

nOd te lef  on

I

N

Da

F

E

D

I

N

D a

F

E

D

I

N

Da

F

E

D

I

N

Da
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F täb16au draffichage ä bord les infornetionr et meaaagea ß59
du v6hicule peuvent Stre traoeoia aux

E dieplay paael inside rhe vehicle ;?*;ilrä"Ti:ä :":: i:tlffl-
D fahrzeugeigner Anzeigegetät cule. 

ßI)
I pannello indicatore interno (a1 veicolo)

N inforrnatiepaneel in het voertuig

Ds visuelt panel i k$ret$j

F appareil avertisseur dreepa- Appareillage de bord eyant uoe 7390
cement iofluence directe rur le conduc-

E headway varning device li"iirHtä ä: *l:::3:"Pas 
encore

D Abstandswarngerät GI)

I segnalatore di distanza

N

Da afgtandaadvarselsanordning

F diapoai t i f  de rEglage de 7391
viteeee 6lectronique

E cruige-control device

D Anlage zur Geechrrindigkeite-
regeluag

Crui se-control-Anlage

I  regoletore elet t ronico delLa veloci t l

N elektronieche snelheidsregelaar

Da elektronisk hastighedrkontrol-
anleg

F tableau ä ach6oa Diagrame lunincux servaot t lggZ

E ninic diegram penel :::H:"ä,t;:f:#":ilL:.i;""
D Blindechaltbild de contröle.

(^cDE 6, 31)I quadro scheua

N visueel verklikkerpaneel

Da tavle ned gkena

F inatallation de rEgulation de Aay aign, e.igaal, markißg, or ß93
1a circulation device placed or erected for

E rrarric cont"ol inställation ;::"!il:":: llräiltilil*r*
D Verkehrrregelungaeinrichtung traffic and/or Pedeetrians.

r inpianto di regotazione del traffico 
(HrcAIl' 14)

N verkeerrregelingaiaatellatie
verkeerarcgelinatalletie

Da vejafnrarkning



7394

7 395

7 396

7397

E

D

I

N

D a

F

E

D

I

N

D a

N

Da

F

E

D

I

N

Da

F

E

D

I
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i ns ta l la t ion  de  s igna l i sa t ion
lumineuse

s igna l  ins ta l la t ion

Verkehrs s ignalanl age
St ras senanl  age
Licht s ignal an1 age
LSA

impianto semaforico

verkeer s 1 ichtenins ta l  1 at  ie

lys s igna 1anleg

signal lumineux
feu  de  s igna l i sa t ion

t ra f f i c  s igna l
t r a f f i c  l i gh r ( s )

Lichtzeichen
L ich ts igna l

luce semafor ica
lanterna semafor ica

verkeers l i ch t
verkee rs 1 ant aarn

lyss igna l

s ignal  v isueL embarqu6

in-veh ic le  v isua l  d isp lay

fahrzeuginternes Anzeigegerät

segna le  v is ivo  in te rno  (a l
ve ico lo )

v isuee l  penee l  in  he t  voer tu ig

v isue l t  pane l  i  k0rer0 je r

s ignal  v isuel  ext6r ieur au
v6hicu 1e

ex terna l  v isua l  d ispLay

Anzeigegerät  auf  der Strasse

segna le  v is ivo  es terno

aanduidingsbord langs de straat
aankondigingsbord langs de

s t raa t

Ensembl.e de s dquipement s
6 lec t ro -op t iques  de  t ransmis-
s ion  des  in fonnat ions  usue l les
aux usagers au moyen de signaux
6 lec t r i ques .  Type  d  f  i n s ta l t a -
t ion  de  r6gu la t ion  de  la  c i r -
cu l a t  i on .

( )NDEL, 9170, 650 )

Any device,  whether manuaL1y,
e lec t r i ca l l y ,  o r  mechan ica l l y
opera ted ,  by  wh ich  t ra f f i c  i s
a l te rna te ly  d i rec ted  to  s top
and per:uri t ted to proceed .

( HICAI,I, 14 )

Les s ignaux v isuels embarqu6s
sont const i tu6s par un 6cran
de  v i sua l i sa t i on  p1ac6  su r  l e
tab leau de  bord  e t  fa isanc  ap-
parai t re une phraselnessage
: i1 lumin6e ä  l ra ide  d tun  code
pu l s6  d i g i t a l  s t anda rd .

(c)sT, 42/73, 50)

Les  s ignaux  v isue ls  ex t6r ieurs
var iab les  peuvent  fa i re  in te r -
venir  des moyens m6caniques
(Ecran- rou leau.  .  . )  ou  op t iques
( f i b res  op t i ques ,  ma t r i ces  de
1ampe,  s ls täme de pro jec t ion)  .

(cosr, 42/73, 49)



F 6cran-rouleau

E roL le r  b l ind

D Drei- oder Vierkantwalz€o-

r  schermo girevole SYsteml

N rolscherm

Da

F s igna l  ( i sa t ion)  ä  mat r ice
Lurnineuse

E maür ix s ignal  ( izat ion)

D MatrLxzeichen

I  segna le  a  mat r ice  luminosa

N mat r ix ind ica tor
matrixbord
matr ix  s ignaalgever

Da matr ix tavLe
lyspunkt tavl e

D a

- 4 5 7 -

Type de  d ispos i t i f  de  s igna l i sa t ion  7398
m6canigue comportant des rouleaux ä
pl,usieurs faces pouvant comnuniquer
des  messages d i f f6 ren ts  seLon La
face qur i ts  p r6senten t  au  conducteur .

(cosr, 42/73, 49 )

voir  matr ice de lampe 7 399

I

N

s ignaL ä  mat r ice  de  f ib re
opt ique

f ib re-op t ic  mat r ix  s igna l

Ze ichen mi t  faseropt ischem
Ras ter

segnaLe a  mat r ice  d i  f ib re  o t t iehe

matrixbord van het gl.asve zel-
t)rye

matr ix tavLe med lysLederopt ik

matr ice de laurpe El .ectr ique

e lec t r i c  lmp mat r ix

Lampennratrix

matr ice a lmpade

lampenrag ter

Type de  s ignaL isa t ion  ex t6r ieure
v i sue l , l e  va r i ab le  u t i l i sanc  l r n
d i s p o s i t i f  o p t i q u e .

( c)sr, 42/73 , 63 )

Type de s ignal isat ion extdr ieure
v isue lLe  ver iab le  u t i l i san t  un
d i spos i t i f  op t i que .

(cosr, 42/7 3 , 49 )

7 400

7 401F

E

D

I

N

D a

158)
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74OZ F feu ä comnande int6grale A type of traffic-actuated

E fulL rreffic-acruared 8isnal .:195t.::11:1.i": i:..:::^1""-vlded tor  Eratr I .c  acEuaElon
D voll verkehrsabhängig gesteuer- on all approaches to the inter-

ces Lichts ignal  sect ion.

r semaforo a comando integrale 
(HrcAM' 15)

N vol ledig verkeersafhankel i jk
verkeersl icht

vol ledig door het  verkeer
bediend verkeersl icht

Da fu ldr  Eraf ikstyrer  s ignal

7403 F signal lumineux actionn6 par A type of traffic control
le trafic signal in which the intervals

- are varied in accordance withÄ Erart lc-acEuated 8lgnar 
the denands of  t raf f ic  as re-

D verkehrsabhängig gesteuertes gistered by the actuat ion of
Lichteignal  detectors. (ErcM, 74)

r  semaforo azionato dal  t raf f ico ,verkeersafhankel i jke regel ing, ,
N verkeereaflrankelijk verkeers- dekt de begrippen "vehicle ac-

l icht  tuatedrr  t ' t raf f ic  acEuatedrr  en
door het  verkeer bediend ver-  t t t raf f ic  resoonsive".

keerelicht (MAES)

door voertu igen bediend ver-
keersl ich t

Da t raf ikstyret  s ignal

7404 F feu ä conmande part ie lLe par A type of  t raf f ic-actuated
les v6hicules eignal in which means are

.trarric-actuered sisnel T"::1"1-t::-: '":: l"-::t: i : i" 'L aeml-cral t lc-actueced s18ne 
on one or  more,  ouE noE at t t

D te i lweise verkehrsabhängig approaches !o the intersect ion.
gesteuertes Lichts ignal  (HICAM 15)

I  semaforo azionato parz ia lmente
dal  t raf f ico

N gemi- of halfverkeersafhanke-
l i jk  verkeersl icht

.gedeel te l i jk  door het  verkeer
bediend verkeersl icht

Da delv is t raf ikstyret  s ignal

74oS F feu ä cycle f ixe A type of  t raf f ic  contro l

E pre-rioed signal ::t:::r ' : i l t :H:::"r: ' ::t;:"_
D Dauerlichtzeichen ceed in eccordence with prede-

r  semaforo a c ic lo f isEo 
termined t ime echedules '

( u f a a M  1 4 t
N starre verkeersl ichten( instal -

l a r i e )
verkeersl icht  oet  sterre regel ing

Da fast- faae s ignal
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F feu-comand6 par lea piEtons A type of traff ic control eigoal 
l l t }6

E pedestrian-acruated signat 
;li:l.t"t 

be actuated bv a pedea-

D fussgängerbetätigtea LichteignaL (E|CAI,I, 15)

I semaforo comandato dai pedoni

N door voetgangers bediend ver-
keerel icht

Da fodgengerstyretsignal

F signal routier A traffic control device Dounted 7407
panneau (de signalisation) on a fixed or portable support

E traffic eign which conveys a specific message
by means of words or aynbole, and

D VerkehrEzeichen is off icial ly erected for the pur-

r segnale etradale poae of regulating' warning' or

N verkeerst€ken 
guiding traff ic '

(HfCAI,l, 14)
verkeerebord

Da ferdseletavle

F signal routier variable SignaL routier dont 1e message 7408
dispoeit i f  de signal isat ion ä est d61ivr6 automatiquement et

meesage varieble varie avec la eituation du tra-

E variable message sign jil;"rälltu aur I'e bord de la

D llechselverkehrszeichen (BI)

I  segnale a messaggio variabi le
eegnale a indicazione veriabi le

N rrverwisselbaarrr verkeersbord
variabel verkeersteken
veranderl i jk verkeersbord

Da tavle med variabel information

F signal  ( rout ier)  act ionn6 par
t 6l6corurand e

E remote-contro l  s ign

D ferngesteuertes Verkehrezeichen-
gerä t

FVG

I segnale (st radale)  comandato a
d is tanza

N ABV-bord
af  etand-bestuurd (verkeers)  bord

Da t je rns ty re t  fe rdse ls tav le

7 409



-m-

7 4 lO F  s ignat  aver t i sseur  d  I  acc ident

E accident  advisory s ign

D Unf al l  -t larngerät

I  segna le d i  awi  so d i  inc idente

N hTaarschuwingssignaal  b i j
ongeval

Da advarse ls tav le  fo r  u lYkke

74 l l  F  s igna l  aver t i sseur  de  bouchon

E queue warning sign

D Stauwarngerät
S tauwarnanlage

I  segnale di  avviso di  ingorghi

N s Eagnat iemel-d ings sys teem
f i 1 ebeve i 1 i  g ing s sy s t eem

Da advarse ls tav te  fo r  kOdanne lse

7412  F  s i gnaL  ave r t i s seu r  de  b rou i l l a rd

E fog warning sign

D Nebelwarngerät

I  segna le  d i  avv iso  d i  nebb ia

N  m is t s i gna l - e r i ngs ins ta l l a t i e

Da advarse ls  tav le  fo r  täge

7413 F  s igna l  aver t i sseur  de  verg las

E ice warning sign

D Glat te iswarngerät

I  segna le  d i  avv iso  d i  gh iacc io

N gl.adheid smeLder

Da advarse ls tav le  fo r  i sdanne lse

7 41  4  F  s igna l  aver t i s  seur  d  I  inc ident

E incident warning sign

D Hinderni s-t{arngerät

I  segnaLe d i  avv iso  d i  anomal ie  d i  t ra f f i co

N

Da advarselstavle for  h indr ing
pä k6rebanen
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F signaL d I  invereion de voie

E lane contro l  s ignal ,

D RichtungswechseLsignaL
Fahr spur s i gna L

r  segna le  d i  invers ione d i  senso d i  c i rco laz ione

N aanwij zing voor verandering
van r i j r i ch t ing

Da vognbanesignal

F s ignaL de ferureture de La
ramPe

E ramp closure s ign US

D Rampensperrs ignal

I  segnale di  ehiusura del la ranpa

N

Da signal  for  lukning af  t i lk$rsel

'F penneeu indicateur var iable
panneau de di reet ion ä indica-

t ione  var iabLes

E var iable route eign

D l{e chse lwegwe i ser

I  indicatore var iabi le d i  d i rezione

N veriabele richtingsaanwij zer
var iabeL r ieht ingsbord
veranderl i j  k r ichtingsbord

Da rrar iabel  vejv isningstavle

F signal de l ini tat ion de vitesse Le contr6le ä lraide de l i rai- 7417

, variable tat ions variablee de la vitesee
. Deut se faire gräce ä un systEmeE varlaDle sPeed messege 81gn äe tteectiods eiccessivee"r-

D Geschwindigkeitsbeechränkungs- chaque indication de vitease
verkehrszeichen in Stufen- donn6e repr6sentant la vitesee
folge recmrand6e ä regpecter pour les

Geschwindigkeitedroeael eections ä venir ei l ton veut ob-

r segnale di l ini te di velocitä 
tenir le feu vert '

variabiLe ßr)

N variabele enelheidsaanduidingen
veranderl ijke sne theid aaendui-

dingen

Da variabeL hastighedstavle

7 4 t 5

7 4 t 6

7 4t8
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74 lg  F  Panneau  rou t i e r  Pa r l an t

E ra lk i rg  road s ign

D sprechendes Verkehrszeichen

I  segna le  s t rada le  t tpar lan ter r

N sprekend verkeersteken

Da t ,a lende fa rdse ls tav le

7 4ZO F v ibreur

E bvzzer

D Suruner

I  c i c a l a

N zoemer

Da sunmer
bruuuner

Disposi t i f  de coutrnunica-
t i on  f a i san t  appe l  ä  l t ou i e
eE des t in6  aux  usagers  de
la  rou te  :  hauts -par leurs ,
sonner ies  e t  v ib reurs .

an/L7 8/71, 6 )



L I STE DIABREV I ATI OI.IS

L I ST OF ABBREV I AT I ONS

L I STE DER ABKURZUNGEN

L I STA DE LLE ABBREV I AZ I OI{ I

L I J ST VAN AFKORT I NGEN

FORKORTELSES L I STE
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Liete d,tabräuiatione/ Liat of abbneuiations/Liste den Abkünzungen
Lieta del,Le ahbneviaaioni/ Lij st üan afkortingen/Forkortelse sli ste

AADT

AASHO

AB

ABC

ABS

ABV-bord

AC Syatem

ACI

ACT

ACT

ACT-System

ACTS

ACV

ADAC

ADAS

ADAV

ADT

AFB

AGIR

AHC

AHK

AICCT

AICMR

AIEP

AIR

AIT

AKI

A

Average Annual daily traff ie

American Aeeociation of State Highway

Alweg-Bahn

Advanced Blade Concept

Ant i -Bloc Systen

Af stand-bes tuurd verkeersbord

Aircab Systeur

No j lu Corpus

7070

Of f i c ia ls

Automat ic car ident i f icat ion

Act iv i ty  Center Transportat ion (System) (USA)

Automat ical ly  Control led Transportat ion (USA)

Aer ia l  Car Transportat ion System

Alden Capeule Transi t  System

Air  Cuehion Vehic le

Avion ä d6col lage et  at t ,err iseage court

Avion ä d6coLlage et  at terr issage s i lencieux

Av ion  ä  d€co l lage e t  a t te r r i ssage ver t i ca l

Average Dai ly  Traf f ic

Automat i  eche Fahr-Brems-Steuerung

An6nagement des grands it in6raires routiers (France)

Autonatic Headway Control

Akselhestekraf ter

Associat ion internat ionale du congräs des chemins de fer

Associat ion internat ionale des construcEeurs de nat6r ie l
roulant

Assoc ia t ion  in te rna t iona le  des  u t i l i sa teurs
d t embranchements particul iere

Air  In ject ion Reactor

Al l iance int ,ernat ionale de tour isme

Automat ische knipper l icht  insta l lat ie

6029

7 409

2267

22t 4

2 3 r 0

2220

500 r

6006

6009

6008

7 469

3 r 7 5

5e)
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Azienda nazionale autonoma delle strade

Advanced Passenger Train

Au to f ahr er -Rund f unk- Inf orma t ion

A6rogl isseur ä sustentat ion a6rodynamique

A6rog l i sseur  ä  sus ten ta t ion  aEros ta t ique

Aut,ornatic Stabil ization Equipnent

American Society of l |echanical Engineers

AT Veh ic le  A l l  Ter ra in  Veh ic le

Automatische treinbeheersing

Automa t i sche treinbeinvloed ing

Automat ic Train Control

Automat ic Train Operat ion

Automatic Train Operacion by lt ini Computer

Aer ia l  Transi t  System

Automatic Train Stopping

Al l  Up t{eight

Automat ic Vehic le Ident i f icat ion

Automat ische verkeersle id ing

ATB

ATB

ATC

ATO

ATOMIC

ATS

ATS

AUT.J

AVI

AVL

ANAS

APT

ARI

ASAT)

ASAS

ASE

ASME

CAB

CAR

CARS

CAT

CBD

2t35

2203

2203

2203

2201

2202

2223

7223

2201

5022

3027

227 |

- B -

BACAT Barge-aboard-Catameren 4040

BART Bay Area Rapid Transit (USA)

BDC Bureau international de docunentation dea chenins de fer

BEc Bodeneffektgerät 5002

BtlK Bremsehestekrafter

BHRA British Bydronechanicg Reeearch Associetion

BS-Zelle Brennstoffzel le 3300

BT Booster lraneforner

c -

Captured ai r  bubble

Couplage auto-chargeur ä rampe

Computer Aided Routine System (USA)

Cabinentaxi

Cent , ra l  Bus iness  D is t r i c t
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CCS Control led Conbustion Systen 3189

CCTV Cloeed-Circuit  Television

CEGM Centre europ6en de geetion de ureesages

CECTS Controlled Environment Gravity Tube System 2103

CEH Conf6rence europ6enne des horaires des trains de
voyageurs

CEM Conf6rence europEenne dee horairea des trains de
narchandises

CI Conbuatione interna

CIÄSS Containeriaed Lighter Aboard Ship-Systen 4050

CMT Conit6 Eixte international de traction Electrique

CNET Centre national dr6tudes deg tElEcomunications

COUP Gontainerisierte ober- und unterirdische Personen- und
Frachtbeförderung 2272

CSEE Conpagnie des signaux et drentreprises Electr iques

CTC Central ized Traff ic Control (Japon)

CTS Container Ship 4039

CVCC Conpound Vortex Controlled Combustion 3188

CVS CoDputer Controlled Vehicle Sysren 2273

- D -

DAIR Driver Aid Inforrnation and Routing

D/C rapport Rapport d6bit/capacit6 7074

DFT gensg Fördertechnik

DIRO Dioplay on the Road

DIRR Docunentetion internationale de recherche routiEre (OCDE)

DKM Drehkolbennaschine 32lB

D-LIB Doppelkam-Linesrbremee

D-LIlt Doppelkam-Linearrnotor 2034

DLIU Double-sided Linear Induction Motor 2034

DMC Double-Magna-Car-Systen 2229

bSS De daneke Statsbaner

DTT Direction des trensports terrestree (France)

DTV Durchschnittlicher täglicher Verkehr 7069

Dflt Künftiger durchschnittl.icher täglicher Verkehr

DU Drehkolbenartige thnlaufkoLbennaschine (-Motor) 3218
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- E -

EA Elektroassierenr (pKW Schnellbahn)

EBCS European Barge Carrier Systen 4O5l
ECB Eddy Gurrent Brake 2lll
EDS Elektrodynanischee Schwebesystem 2OO4
ED-Technik Elektrodynanigche Schwebetechnik

EFD-systeE Elektroniechec Fernwirkgerät rnit Doppelbasia-Traneistoren

EHK Effektive hesrekrefter

EIC Exp€rience internationale des corridors de circulation
E-Lastwagen Elektro-Lestuegen 3Og0
EMPA European lteritine pilotst Association

EUS Elektronagnetigche Schwebeführung 2OO3
EM-ilechnik Elektronagnetische Schwebetechnik

EPHI Engin ä portance hydrodynanique

ERGS Experinenral Road Guidance Sysren (USA)

ERIC European Roads Infornations Center

EST Elektroniachec Steuergerät

E-Strasse Europa-Strasse

ESV Experinental Safety Vehicle 3l l0
ETC El6nent ä turbine ä gaz Zl2S

- r -

FDM Frequency Division Multiplex 735t
FDP Patigue Decreaaed proficiency

FIATA F6d€ration internationale des associat ions de transiteires
et assini lEe

FIFSP F6d6ration internationale des f,onctionnairea aup6rieurc de
la pol ice

FLIP Floating Instrunent platforn

FO-FO Float-On/F1oar-Off 4035
FRI;SH Foil Research Supercavitation llydrofoil

FRI F6d6ration routiäre internationale

FTL Fast Transit Link

FVG Ferngerteuertes Verkehrszeichengerät 74Og



C-A nstrix

GAITS

CBI

ccA

CEI

CEI.I

Glm

cNc

GNt

coP

GPSS

GRH

Gvt

H-Bahn

HDtJ

HCV

HHSV

HKT

HRV

HSB

HSDT

HSFV

HSGT

HST

469 -

- G -

Generation-attraction natrix

Guided Autonated Individual Transportation System

Gesellachaft für bahntechnische Innovationen

Ground Control led Approach

Gerniddelde etmaalinteneitei t

Ground-Effect lüchine

Global Maes Traneportation

Gaz naturel couprin€

Gaz naturel  l iqu€f i€

Geregelde oversteekplaats

General Purpoce Syrtems Sinulator

Gravity Reilroad Hennirg

Gravity Vacuum Trangit

- U -

Hochlei s tunggechnel lbahn

Howal.dswerke Deuteche l{erft

Heavy Goods Vehicle

High Hypotheticel Speed Vehicle

Hastighed kontrol togstop

Hypereonie Regearch Aircraft

Hochl ei I tungs gchne 1 lbahn

High Speed Dieeel  Train

High Speed Freight Vehicle

High Speed Ground Transportat, ion

High Speed Train

- I -

Is t i tuto d i  eeronaut ica di  Palerno

Internationele Dokumentation Strasee (OECD)

Internat ionale Eirenbahnkongrees-Vereinigung

rnternstional Federation of Senior Police off icerg

r,nstitut de fornation eux technigues d I inplantation
et de oanutention

3044

6A22

7069

5002

2092

2233

4038

702r

2t42

2205

2t43

IAP

IDS

IEKY

IFSPO

IFTII.I

4055



IHSR

II(E-Gruppe

ILS

INFAR

IRCA

IRRD

IRT

IRT

ITE

JATO

JEG

JNR

KKU

KLM

KLM

KSM

KSM

KTS

KU

470 -

Improved High Speed Rail Project

Gruppe :  t t ln ternat ionales Korr idorexper imentr l

Instrument Landing System 6023

Informa t ion-Funk-Auto-Rad io

Internat ional  Rai lway Congress Associat ion

International Road Research Documentation (OECD)

Institut de recherche dee traneports (France)

Ine t i tut Rundf unkt,echnik

Inst i tut  zur  Erforschung technologischer Entwicklungsl in ien

IÄAS

LASH

L I B

L I B

LIM

LIM

LIM

LKF

LKhT

J

Jet-AssisEed Take-Off

Jaar l i jks etmaalgemiddelde

Japanese Nat ional  Rai lways

K

Krei skolbennaschine

KurzLäuf er-!taschine

Kur z 1äuf er- (L inear ) mo tor

Kur zständer-Maschine

Kur z s tänder- (Linear ) mo tor

t(ab inentranspor t sys tem

Kreiskolbenart ige Umlaufkolbennaschine (-Motor)

L

Labora to i re  d rau tomat igue e t  des  app l ica t ions  spat ia les

Lighter-Aboard-Ship

Length/Beam (Ratio)

Lengde/Bredde (forhold)

Linear Induction Motor

L inear- Induk t ionsmo tor

Lineaire inductiemotor

Luf tki ssenfahrzeug

Las tkraf twagen

6021

7070

3 2 r 8

2026

2037

2026

2036

32t8

4036

5032

5032

2027

2027

2027

500 r

7 r 8 4



LNG

LO-LO

LOC

LPG

LPG

tRc

LSA

LSB

LSlt

LST

LTMU

LZB

T.IAP

NDTA

NO
x

NOK

N/s

NVI

- l , t -

MAC l{axinal aktivitet center

l.lAN AIR OX l{anifold Air Oxidation 3167

l,tBB Uesserrclnitt-Bölkou-tslohn 2240

MC-SysteD Magna-Cab-Syaten

MFR Motor-frein gur rail 2149

USV Maxinun Service Volune

47r -

Liquid Natural Gas

Lif r-on/Lif r-off

Lane Occupancy Control

L iqui f ied Petro leum Gas

Liquif ied Propane Gas

Ligh t-Rap id-Comf or tab le

Lichts igna lanlage

Leitschienenbahn Kuch

Linear synchronous motor

Lei tschienentaxi

London Traff ic l.tanagenrent Unit

Lini enzugbee inf lus sung

N

Navire a a i lea portantes

National Defence Tranaportetion Association

lt ischung der Stickstoffoxide NO + NOZ

Nordostkorridor (USA)

Nuclear skip

Nederlands Vervoerewetenschappeli jk Instituut

- O -

Oil lhut,kl0re (carrier)

Oil  lüoal l0re (carr ier)

Office central des transports internationaux

Or igin-Des tination

Origine-destination

40r r
4 r  r 0

3008
3008
2r39
7394

3047

2030

2204

4030

4023

7 r t 5

7 t r 5

oBo
oco
OCTI

o-D

OD



- 4 7 2 -

OD-Study Origin-Desrinarion Srudy
OFR

OHSGT

O/nin

o lo
ORE

oso
OTA

QSTOL

Qror

- P -

PA Pilote automatique 6042

PA Porteur an6nag6 (conteneur) 4062

PAAC Protection des automobil istes et aide ä la circulat ion
(France)

PAE Pereonenauto-eenheid 7182

PAS Paecing Aidg Syst.en (USA) 7270

PCU Paseenger Car Unit 7182

PE Personbilenhed 7182

PHF Peak-Ilour Factor 7065

PHK Propellerheetekrefter

PKI{-E Personenkraftwagen-Einheit 7182
PMS Peroanentnagnetisches Schwebeayeten 2OO2

PRI Pr6vention routiäre internationale

PROCO-Engine Prograuned Conbustion Engine 3221

PRT Pergonal Rapid Traasit (USA) l0l7

PSS PKIJ-Schnellbahnsystem

PSS-LST PKtJ-Schnellstrasse nir Leitschienentaxis 2279

PTC Poida total en charge

PTRC Planning & lranaport Research & Conputation Co. Ltd.

Off ic ia l  Frequency Range

Off ice High Speed Ground Transportat ion

Ondrejninger pr minut

O i l  lA re  ( ca r r i e r )

O f f i ce  de  reche rches  e t  d ressa i s  (U IC )

Ore-Slurry-Oi1 (carr ier)

Organisat ion mondiale du tour isme et  de l tautonobi le

a

Quiet Short Take-Off and Landing

Quiet Take-Off and Landing

7 t  r 5

40r  6

4024

6007

6009
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RAP Radiophare drrlignement de piste 6049

RATP R6gie autonooe des transporte periaiens

RATW R€gie autonone dea trenaports de la ville de llarreille

Rc Recerve Capacity 7056

REMU R€gulation Electronique oodulaire univerrelle (MBLE)

RER R€seau express r6gional 2323

RITA Road Infornetion Trananitted Aurally (GB)

ROU) Ro11-On/Ro11-Off/Lift-On 4042

RO-RO Ro11-On/Ro11-Off 4045

ROTRAC Road Traffic Cootrol Syaten (USA)

ROV Randstad openbaar vervoerstelgel (Nd)

RIVP Rane de petits v6hiculer programr€r (France) 2281

RRL Road Regearch Laboratory (GB)

RS-Technik Red-Schiene-Technik

RTG Rane ä turbine I gaz 2129

RVP Rane de v6hiculea program6r (France)

- s -

SBA Schnellbeförderungenlttel nir Autopilot 1005

SEDAU Soci6td dr6tudes et de dEveloppenent des aEroglioaeurs
narinc (France)

SEMA Soci6t€ dr€conooie .t dG r!.thEortlquer eppliqu€cr

SES Surface effect ship

SETEC Soci6t6 dr€tuder techniquea et €conmiquer (France)

SETRA Service drötudee techniquea deg routea et autorouteg
(France)

SEV Surface Effect Vehicle 5002

SFIU Soci6t6 de fabrication drinstrruents de neaurea (France)

SICARID Sienena Car Identificetion

SIFA Sicherheitsfahrschaltung

SIGRID Signal Grid Optirnizing Programe (USA)

SIIAUIi Syatäue drinfornation localis6e drautonobile dr€coute
(France)

SLru Single-rided linear inductlon notor 2035

SNV Studiengesellachaft Nahverkehr

(60)
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SRERP Service r€gional de lr6quipenent de la r6gion parisienne

SSE Signalsteuereinheit 7365

SSG Societä per la strada guideta 3058

SST Superaonic Transport

STOL Short Take-Off and Landing Aircraft 6006

STS Speedray Transport Syrten 2315

SVS Suepended Vehicle Systen l03l

SUL Safe tJorking Load

SIOV Stichting lleteDschappelijk Onderzoek Verkeeraveiligheld

- T -

TACTIC Trangiatorized Analog Cmputer for Traffic Intergection
Control (USA)

TACV Tracked Air Cuahioo Vehicle

IAS True Air Speed 6062

TI}M Tine Diviaion llultiplex 7351

TE Traffic Engineering (GB)

TEGI Trac€ 6lectronique en g6oo6trie impoa6e

fEC0 Trac6 6lectronique en g6ou6trie optinia6e

fFU Traoaverae Flnx Machine ' 2O3t

TClt Turbotrein trande vitegse 2130

TUL Trecked llovercraft Ltd

THTS Traeaengeführtes llochgesctuindigkeita-Tranrportsysten

TIP Trrosporr individuel public

il Traffic Dlenatenetrt

TOPC Trailer{)n-Flat-Car l04E

TRAG Tranaport Recearch Amociatioa Group

T8ANSYI Traffic Nerwork Study looL

TIRL Transport snd Rosd Reaearch laboratory (GD)

TRf T€l6comrnicetionr redio€lectriques et t€l€phoniquee

TTB Tijd-ror-borring

TICS tunnel Traffic Gonrrol Syeten (USA)

TTCV Tranaporta terre3trer ä grande viteage

TTO Trevgl Tine Difference

ffR fravel-Tiue Ratio

UltS Tube Vehicle Systcn 1070
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UIC Union internationalc der chcuing de fer

UITP Union internationsle de. trrrttPorte publica

U-STRAB Unterpflaater-Straesenbahn

UTACV ' Urbao lracked Air Cuthlon Vehicle (uSA)

UTCS Urbaa Traffic Control Syrteo (USA)

UTPUR Union dea trr!.Portr publica urbain. et r6gionaux (France)

ITVP Unit€ de voiture Psrticuliere 7182

U\rI Unit€ de voiture de tourirDe

UzP lhich:ltzcitpunkt

- v -

VAL Villcneuve draxe Lille (Frence) 2287

VAL V6hicule rutouatique l€ger

VAVS Voleutooatirch verkeerlty.teeu

V/G ratio Volule/Cepacity Retio 7074

VESC Volvo Experinentrl S.fety Cer

VETAC Vehicle Tegging 2215

VCA Varieble Gemetry Aircraft 60l I

Vf|F Very High Frequency 6073

v/K V€hicule - kilonätre

VODAR Vergelijkend onderzoek dataverzanelingr analyre en
ri tdistr ibutie

VOP Voetgangeraoverrteekpleatt

VOR Very High Frequency Oonirange 6O7t

VoV Verband öffertlicher Vetkehr.bctriebe

VPIt/Lene Volune pcr Hour ger Leoc

VPt{ Vehicle pcr l{i1c

VSR Verkehrrrignel Rechnerzentrrlc

VSU V6hicule rp€cifiqucnent urbain 3109

ltt0l. Vertical Take-Off and lanrding Aircraft 6008
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A

A nonofnncEPtsJR A BoRD
A nono/u,,BtnAu D ' AFFTcIIAcE A BoRD rlJ rmnrculn
ABC, I{ELTC0PTEnE
AC-SYSIUI{
Accnlrn*mln/TAprs AccET.,ERATEIJR DE prEroNS
accEtERaTEURr, PEDALE
ACC Et ERATION/DESACC EtERATIOI{, SYSIB,IE
ACCES CoNTINU/SYSTU{E DE TRA}TSPoRT E}r COMMUN A ACCES CoNTINU
ACCES, C0MPTAGE DES
ACCIDENT
ACCIDEI{T, SIGNAL ATIERTISSUJR D,
ACCIDENTS, DETECTEIUR D I

ACCUMULATEIJR
ACCUMULATEI'R A AIR ANIOSP}IERIQUE
ACCUMULATHJR A EI,ECTR0LYTE l{0I{ AQUrr]X
ACCIJMUIATEUR A OXYDE DIAROENT
ACCUMULATSJR ACIDE AU PTOMB
ACCUMULATUJR ALCAIIN
ACCUMULATET' R ARGEI,IT-ZINC
ACCUMULATSJR AUX SELS FOITDUS A HAUTE TB{PERAN'RE
ACCUMULATEIJR DE CIIALEIJR
ACCUMULATET]R DE DM{ARRAGE
ACCTruU LATE] R tI THIUII{-.C HLORE
ACCUMULATEIJR METAT-A] R
ACCUMULASEU R NICIGL-CADM IUM
ACCUMUTATUJR NICKEL-FER
ACCUMUTATEX.JR NICIGT-ZINC
ACCUMULATH,'R PERFORMANT
ACCUMUTATH.] R SODIIJM-SOUFRE
AccuMULATul R .zrrc/tr n
AccuMUurmn/AUToBUS A AccuMUtAfu;R
ACCUMULA{SU R/.AUTOMoTRICE A AC CUMULAInTR
ACCUMULATEJR/IIEHICULE ELEC TRIQIIE A ACCUMULATE]UR
OSOUMULATAJR, .CAI,IION A
ACCUMUTATHJRS/mTTERIE D'
ACoUSTIQUE, DErECTEIIR
ACT-SYSTNJI
ACTIF, DETECTffiR A INFRA-RoUGES
a0TIoNI{E pAR LE TRAFIC, SIGNAL tUMINruX
ADAC
ADAC SILH{CIEIJX
AlAPTArrrru/Cc'M[A],iDE ADAPTATIVE DES FE]UX ]E SIGI,iALISATIOI'i
ADAP TA u.w: / c ol'tl't ANlr
ADAS
ADAV
ADHEREIIICE torALE, TRAIN A
ADHERETcn/srsTm{E DE cTJTDAGE pAR aDHEnENcE
AERIAL CAR TRA$SPORTAT]ON STSTB,I
AERIAT TRAT{SIT SYSTEM
^rnnrnu/uurno AERTEIü
AERIENTIE, HELICE
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2OO5 AIMANT A STIPRACONXI,JCTI\nTE, S,'SItsIITATIOI{ PAR
2OI4 AIMA}TT AIüTI-ROULIS
2OT2 AIMANT DE GIJIDAGE
2OIT AIMANT DE LEVACE
2OI3 AIMAIIT DE TRACTION
2007 AIIIAI{T PER},IANENI'
2009 AIITIANT SIIPRACONXUCIEIJR
2OO5 AIMANT SUPRAC0NXI,CTE:IIR, SUSTENTATIoN PAR
2OOB AIMANT/ELECTRO-AIMAIm
2OA2 AI},IANTS PTIRIvIANM{TS, SI'STENTATION MACT{ETIQUE A
3247 ArR Cr{AUD/rJRBINE A AIR CHAUD AT A CIRCUIT FEnME
3254 AIR AIMOSPIMRIQUE, ACCUMUI,ATETTR A
3T99 AIR CII..AUD, MOIETJR A
3rB3 ArR/coMHJsrrBLE, nAPPoRT
3265 AIR, ffiMRATmJR A CATHoDE A
2267 AIRCAB-SrSIUL{
2TO2 AINMOBII,E
3263 AICALIN, ACCTJIIULJLTmJR
2224 AIDM.I CAPSTILE TRANSIT SYSTEI{
6050 ATIGNSIENT DE DESCn{TE, RADI0PIIARE Df
6049 ATIGNESIEI{T DE pISTts, nADI0PIIARE D'
3242 ALIMENTATIoN DES VEHTCULES EL,ECTRIQUES PAR IIIIIERTISSIUn
3243 ALIMffTATION IU IEXIICUIE EI,ECTRIQUE PAR CIRCUITS INUTCTIFS

A IIAUTE FnEQT.TENCE prACnS SoUS tA CIIAUSSEE
324I ALIMET{TATIoII MIXIE
2018 ALIMEIITATI0N/RAIr D 'ALIMENTATIoN

5032 ALL0NGEß{EnST
3oB9 AttUMAGE nT.EcTRolrtQIJE
3T24 ATTUMAGE SOUS CONTROTE
3TZ4 ATLUMACE/SYSImUIE DS CEINTI'RE A INTERMIPTEIJR D 'AILUUAGE

72T4 ATTENT\IE, SYSTMIE PROCRESSIF
7226 ALTERNm, MISS El[ CIRCULJITIoIf
222T AIIIIEG-BAIIN
3?T4 A},IELIORE, MO[E['N DIESEL
32O?, almtronm/rorEnR a coMarsrloN TNTERT{E aMEtroREE
5135 AlrlERnI$SAGE FoRCE
7IT7 AT{ONT, EN
5OI2 AMPHIBIE, AER0GtISSUJR
?OO? AI{ALYSE DE tA CIRCULITTIOI{
72BB ANALySE DE LA crRcuLATroN, xtrTEcrEUR pc[rn L,
7T39 AI{ALYSE DE tA DISTnIH'TI0N DES ESPACBIm{TS
73 6I AT{ALYSEI]R DE TRATFIC
5079 A$GIE D 'M,IBARDM

5080 ANcrE D'TNCIDTNCE
50BI ^At{GtE DE DERM
5036 ANNULAInE, rENIE
7339 ANTr-CorLrsrot{, nADAR
2OT,4 A$TI-RC['LIS,. AIMANT
3O9I ÄT,ITIBLOCAGE/SYSTEI'{E D 'ANTIBtOoAGIE EI.,EcTRONIqJE
2r$ AIITIGtISSBIENT, DISP0SITIF D ?
zrq. A$TIPATII{ACE, DISP0SITIF D '
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3or5 AnTIcut gi lmu.Erals
2ry5 lnTlgt'I,E, mü[mIR mtl"ll$f
2332 rnrIsüIfis, ÄTJIOüOmICE
2333 tnrrfirl@, rcrfitnE
IOIS ffiCEffiSU'R-HO8IrcrEü
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7285 AU Sot/SYSrg'[E !E DETECmOII AU Sot
3295 AUI0-C0NTn0ü8, SrSrB[E D|ENTnETIEN
307? AUr0ElS A ACCUIITILATEUR
3 0 0 7  A u r o a r s a e z
3008 au[0ars A cLz TIqJIDE
3OIO AUIOA'S A GA"Z NAfiIRET CO}IPRIME
3OO9 AUTOAIS A QLZ NAnIREI IIqJEFIE
3023 AUTOH]S A tA DUUANDE
3013 AUTOAJS A TRACTIOIi ETECTRIQU$ AVW IIoNTAGE IffBRIDE
3006 AUIOH]S A TURBIIIE A ALZ
3OII AUTOA'S A VAPU,'R
3OI2 AUIOHJS ARTICUTE
3023 AUTOHJS AU CADNAN
303? AUToATS BIMoDAT
3OO3 AUTOA]S D 'APPOINT O

3037 AUroArS ilrOMoDE
3üf 6 Aurgn]s ETTTRIqJE
3OOI AUTOH'S EKPNESS
3022 AUIOATS U(PRESS SIR VOIE RESERVEE, SISTB'IE D I

3O3B AUTOHJS GI'IDE
3OIB AUTOAIS Sü,'IERRAIN
3O2O AUTOE]S SIIR VOIA DE CHEII{IN DE IIER
3019 AUTOAIS SIR I'IAGON DE CHH'{IN DE IER
3005 AUToCAR A [rrRsIr{E
6005 AuroüInE
2269 AUToMATIC RAIr T$(I
2TT7 AU[0],tATIq,rE, ATIETACE
&42 AUTOMATTQTTE, PIt0TE
1005 AUIOS{ATIQTJE, TnA$SPoRT RAPIDE
2T92 AUTOI{.ATIQIJES, AIfrJIttACES
3O?I AUTOMOBII,E ISO-EI,ECTRIq'E
2T44 AUTCIMOTRICE
3072 AUTOMoTRICE A ACCUI{ULATUTR
2T27 AUToM0TRICE A fitnsINE A G^Z
2332 AUTCIMOTBICE ARTICULEE
2T26 AUTOMoTRICE ILRBOEImTRIaUE
2I"3I AUroMoTruCE, RAME
508? AUToNoMIE .DE Vot, ESSAI Et[
3083 aurollourn/RAyou D'AUrCIl{oMrE pAR crrancn
3055 AUTOROUTE AUTOMATIQTIE
3039 ÄrJr0T$(Isrsssn{
7387 AUTorEttrHoNE
2T59 AUI0VARIABIE, FASI$AGE
?II8 AVAL, ESr
5IO? AVAI{CB{ffiT, nESISTAI{CE A L r

5I3I A\IA$CEMENT, IETESSE D r

?I78 AVANT-ÄPnSS, EIUDE
T3B5 AITERTISSMJIMITI, MESSAGE DI
74IO AVERTISSTJR D f ACCIDE!{T, SICNAT
7390 AVERTISSnTR D 'ESPAC$IENT; AppAnEIr
T4T4 AIIERflISSN'R D II$CIDtrilIT, SIGNAI
T4TI AVEngtSffitR DE BoUCHolf, SICNAL
74tZ AVEnTISSnIR m BnqJIII,ARD, SIGIIIAL
T-4T3 AVEnTISSgtn DE VERGLAS, SIGIIAL
6AC2 AVION A AII,E PROPULSI1IE
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7367
3220
513o
20IO
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7r57
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7 279
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BATTERTn/smrroN sERVrcE BATTERTE
BATTERm/twcHNreuE D'EcHaNcE DE tA BATTERTE
BATTERIE, CHARGEUR DE
BATTERIE, ENTRETIEI{ DE LA
BATTERTnS/sI*uoN D TEcHAI{GE DE BATTERTES
SAYER III-I,E\TEt
BI-MoDE, STSIEI'IE
BI-SPAI,I TRAIISIT L.L. DA\[S
BTBERONNAüE, CIIARGE DE
nruonn/ruronJs BTMoDAL
BIPHASE, REGIILAfffiR
BIROTOR
BLOC, WffiSSE
B0BINAGE IIAGNETIQUE SUPRACoNIüC TEI'R
BOBINE SIJPRACONIUC TRICE
BODI-GARD
B0GIE A SLSPEIüSI0N PNI]UMATIQUE
BOGIE MONOMOTAJR
BorfE 0IIAUDE, DEIECIELR DE
BoRD D'ATTAQUE, VoLET DE
BORD DE zuITE, VOLET DE
rcRD, ffi'FETS DE
BOIJCHON DE CIRCUI,AUON
BoucHoN, SIGNAL AUERTISSn R DE
BoucLE A I}üX,'CTIoN A CIRCUIT RESoNNANT, DETECTETJR A
B0ucLE A IIIIX,JCTIoN A DtrHASAGE, DETECTETJR A
3OUCLE A TONGUE DISTANCE
BouctE D' II{r[JCfI0N, Dr]IECTEIJR A
BOUCTE DE DETECTION
BOUCLE DE PRESENCE
SOUCtE DE RETROACTION
BOUCTE IVIAG}IETIQUE, DETECMUR A
BOUCTE NOYM DANS LA C}TAUSSEE
BCIJCIE, EII{ETTEI]R A
BOUCLES MUtTIPIES, DETECflE'LR A
BOULADON-INTECRATOR
30uLE, METHANIER A
30uT TRoNQUE, AIüE A
BOUTCIN POUSSOIR
3OX-PAIETTE A CLAIRE-VOIE
BRISE GLACE, CARCo
Bnourltaru/nnruc rruR DE BRourüAm lxl rrpn TRAss${tssoMETRE

A DOUBTE FAISCEAU
BROU ILLARD, DETEC TEIJR DE
BROUILLARD, SICNAT A\TERTISSEUR DE
ATGGY
HJISE D IETRA\IE
H.tttES D'AIR CAPTI\IES, CoUSSIN D'AIR A
rusftnRoars
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4050 CLltSS, STSIU{E
7287 CTASSIFICATIoN DES lmüCUtES, DEIECTE{JR DE
?303 CtTMATTQUE, DETSCTEII'R
5019 CIoCHE, CoUSSIN DTAIR A
7356 CON(IAI /,C*W"n COAXTAL A Fm{TE CoNTTNUE
7357 CoN(rAtlCA3tE CoN(IAL A FENIE oBLTQUE
?3Ir CoAXIAL, DETECIE'UR A CABLE
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323I COTLECTHJR
3230 CotLECTffiR, MofzuR A
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CONIMIEUR DB{ONTABLE
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COI{TtrI{I!UR FEMjIE
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COI{TE}TIIJR G:ERNABtE
COIITtrNETIR IIfiENMODAT,
COI{TENNJR ISOTHENME
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CO{TMTruR NON NOBM*T,ISE
COI{TE}TNTR $OM,IAtI$E
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COIfTENN'R PALEME
CO$IANA;UR PERIIJ
CO}IIEI{EUR PtAT
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3289 coNTRoLE DE DEcAcEMErrr cAznux, cIIARcETJR A
5086 CoNTROLE DE L TASSIETTts
6020 CONTROLE DE tA Cq'CITE LIMITE
22T2 CONTROLE DE \TIGILANCE DE LA CONII,JITE
3Tz4 coNTRoun/ u"wMAcE sous coNTRoLE
2IO3 CONTROLLED ENUIRONI,IIIIT CRAVITY TUBE SYSTU'{
73 60 CONTROTWR CTNTRAL
7152 CoNTTERCEITCE
706T C0N1mR0ENCE, DESIT APRES
722T CoIIIIERGESCE, HEGUtATIoN DE LA
3182 CoN\mRSIoN, TAUX DE
3I7B CoN\TERTISSEUR CATALYTIQUE
2145 CoNVERTISSUIR STATIq.TE TITTRISTORISE, tocoMoTrrtE A
4032 CoNVoI PoUSSE
4033 CoNVor TRACTE
2ro0 0oNVoYEURS PNTXJMATIQUES ET IffDRAULIQITES
7352 COORDINATU]R
7236 CooRDINATToN DES SIGNAUX
7362 CooRDTNATION, nECEPIU,IR DE
7239 CooRDrNATIoN, VITESSE DE
7236 CooRDoNNEE, SICNALISATION
6035 COQUE, HTDRAWON A
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2252 CourrssEArJ
7215 coulorRs DE crRculArroN, RECIIUI'TroN
227 2 CouP
316I COUP U.' LAPIN
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3233 CounaNT AIIERNATIF, MoTElrR DE TRACTION A
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3234 CoURANT CoNTTNU, M0TE.'[,JR DE TnACTT0I{ A
7IT6 CoURANT DE CIRCUUTTIOIV
7155 CoURANT DE CIRCUTATIoI{, SORTIE DrUl{
7TT9 COURANT DIRECT
7I,2O CoURANT T0URNANT
7r2I CoURANT I0uRNE-A_DR0ITm
7T22 COURANT I0URr\IE-A-CAUCHE
2OTg CouRAt{T, CAPTATIoI{ DE
7TZ5 COURANTS DE CIRCUTATION EN COI{FLIT
7T24 COURANTS DE CIRCULATIOII NON CONFTICTUELS
2052 CqTRaNTS DE F0UCAULT
2T5T CoUnAI'ITS DE FoTJCAULT, FnEIlr IINEAInE A
2053 COURANTS TRANSISOIRES
7078 couRsE UTTESSE-DEBTT
1002 CouRtE DTSTAI{CE, TRANSP0RI pAR CHE0[rN DE FER A
1006 cOuRTE DISTAI{0E' TRAN$PORT RAPIDE A
2258 COUSSIN A VIDE D]3{AMTQUE
50IB Coussll{ D,Ara
4TO5 CoUssIN D f AIn, PALETIts SIJR
1036 cousslN D'AIn, S.,SIENTATI0I{ pAR
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50oI cousslN D 'AIR, TIEHICUIö A
5022 COUSSIN D'AIR A H,tttSS DiAIR CAPTIImS
5019 CoUSSIN DrAIn A CLoCHE
3I3I COUS$IN D'AIR A GONFTAGE INSTANTAI-TE
5020 coussrN D'arR A "lnr(s) 

pgRrpnnnrq.ln(s)

1An CoUSSIN DiAIR A JUPES RIGIDES
5O2T CoUSSIN D'AIR A Jr.rpES SoUptES
Soao coussrn D'arR A RTDEAU pERrpHERrerJE

,a26 cousslN D,AIR ilRJTTIPLE A rupES S0UPLES
2259 CoUSSIN D'AIR IIEGATIF
I03B CoUSSIN D'AIR STATIqUE
2II3 COUSSIN DE OIJIDAGE
2TT2 COUS$I}{ DE SJSTENTATION
ro35 c0usslN FtuIDE, STJSTENTATIoN pAR
2022 COUSSIN MAGI{ETIQIJE
2023 C0US$III IdAGNETIQIIE, TRAI]I A
5026 CoUSSrrr HULTIPTE
5rT6 CoUSSIN, STJSPEITSIoN SUR
3132 CCN,'I'ERTTJRE EI{IIETOPPANTE OO}NF'LABLE
3185 CRAQTJACE, CARHTRATEIIR A
?I30 CnENEAU
7293 CRn{EAUX, DEJTECTEIJR DE
7027 CnUJSE, IIEIJRE
7072 CRITIQUE, XENSITE
7IT2 CRITIQUE, VIIESSE
2189 CR0IS$TENT A CostR DOUBLE
2I9O CRoIS${ENT A COUJR MOEITE
2196 CUL-DE-SAq, GARE EN
4Ot5 CUIJE AUToP0RTIIISE, METITANIER A
4013 CUIIE INTEGnAE, I'JmrHAIüIER A
4O].4 CUlm MIilBRANE, METHAIIIER A
4OT2 CUIIE SPIIERIQUI,I, I{EITI{ANIER A
3140 CUImTTE, SIEGE EN FORME DE
2271 cvs
7243 CYCLE
3293 CYCLE CHARCE-DECHARGE
3I9I CYCrE DE FoITCTToNNEMFJ{T
T20B CYCLE FIXg, COMMAI{DE A
74O5 CYCLE FIXE, AEU A
7 244 CYCLE, DIWSION IU
7245 CYCL$, üoNctJntn DE
7055 CTCLIqTJE, CAPACITE
3289 CYCToCAT
3082 crclolr{otuJn EüEcTRIeuE

D

2207 DARLIST0R
3028 DART
2313 DART CAPSI]tE
2228 DESHAITEYOR
7074 n/c , RAPPoRT
7057 DEBIT
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DEBIT APRES COIIIIERGEITCE
DEBIT DE BASE
DEBIT DE L IHN'RE DE POINTE
DEBIT DE t.II, TRFÄITIN{E HruRE
DEBIT DE POINTE
DEBIT DE SERVICE
DEBIT-DENSIIE, RELJITIoN
DEBIT DIRECTIONNEL
DEBIT DIVERCTENT
DEBIT HORAIRE MOUMAI AI{NUEL
DEBIT JOTJRNATIER MOYff
DEBIT JCXJRI{ALIER MOYE$I ANNUEL
DEBIT SUR AUIORoUTE, nECIJLATIoN III
DEBIT/CAPAC ITE, RAPPORT
DEBIT, DEtECtgtJR DE
DEBOITEMEI{T
DECALACE DE COONDI}IATION
DrcoDAcn/srsmtl,rn DE coDAoE-DEcoDAcE
D$ODAGE, ORGAI\TE DE
DECOLLACE ASSISTB
DECOLLACE ET ATTERRISSAGE CoURT, A1':t0N A
DECoLLAGE ET ATTERRISSAGE CoURT ET SILmICIU,]X, ArJttoN A
DECOLLAOE ET ATTERNISSAOE SIIIIICIEITX, AVION A
DECoLIAGE ET ATTERRISSACE VERTICAL, AVIoN A
DEFAUT, PRoTECTToN PAR
DEFORI,IABLE, ZONE
Dff'ORMABIES, PARTIES IEAMINALES
DECACUUENT, INTERVALTE DE
DEGRE D IUTILISATION

DEGRE DE CONGESTIOI'I D 'UNE ROUTE
DEGNE DE SAIURATION
DEJAUCEAGE, PqJSSm AU
DEJAUGEACE, VITESSE DE
DELESTACE
uanrn /vortunu DouBtE DELTA
DELTA, AILE E}I
DIXI{A}TDE DE DROIT DE PASSACE
DEMANDE DE TRAFIC
Dm{A1[DE/AUT'0HIS A LA DWA$DE
DmIoNTABLE, CoNTEniE:ttR
DENSITB CRITIQUE
DENSIIE D IOCCUPATION
DffSITd IU TRAFIC
D$'ISITB MOIFINNE
DEPASSTTIIENT, AIDES DE
DEPASSM{E}IT, DISTANCE DE INSIBITIIE DE
DEPHASACE
DEPHASAGE, DETECTmR A BOUCTE A IIIIXJCTION A
DFOTAGE
DAPRESSION DWAIT{IQUE, SIJSTENTATION A
DERIVATIoN, STATION m{
DERIVE, A$GLE DE
DESAC C EtE RA Tr ON/SI S rB,rE AC C EüERATT OflDESAC C EIERATT ON
DESAXm, CoLoNNE DE DInECTIO$
DESIR, LIGNE DE



7 035
7313
7315
7 3t4
73 13
7323
7 zB3
?3 II
73r0
73tz
7327
7328
7329
73r 6
73r9
73rT
7330
733 r
7332
7333
73r0
?303
7 295
7 296
7 290
22r6
7 3o5
73a6
7 273
T 287
7275
7 293
7 2gB
7 294
7 286
7308
7 2Bg
7 290
7 29r
7 292
7 292
7 3o+
7 273
7309
?3oo
7 299
ßr6
73zt
7 3zz
7324
7 325
7 326
?334
?3or
7274
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DESTIT,IATIoN, TITAFIC DE
DETECTE]IJR A MUCLE A IIIII]CTION
DETECTST'R A BüJCLE A INII,'CTION A CIRCUIT RESON}IA$T
DETECTWR A BOUCTE A INIUCTIO$ A DEPHASACE
DETECTEIJR A MUCTE DIINU]CfION
DETECTf,'uR A B0UCLE IIAGI{ETIQUE
DETECTEI'R A MUCTES MULTIPLES
DEIECTE'R A CABTE COil(IAT
DETECTETJR A CAPACITE
DElEC[ruR A CO$TACT
DETEC TEI,TR A I$FNA-ROUCES
DETECTEI]R A II{FRA-NOUGES ACTIF
DETECTETIR A INT'NA-ROUGES PASSIF
DETECTEI'R A PEDATE ELECTRIQUE
DETECTEIJR A PEDAJ,E PNzuI'{ATIQUE
DE1EOTEIJR A PNESSIO}I
DETECTEIJR A UTTRASONS
DETtsCTEI'R A UTTRASO$S A O$DES CONTIIIIJES
DETECIEIJR A UTTITASO}IS A PULSATIONS
DETECTHJR AC0USTIQUE
DETECTETTR CAPACITIF
DEIEC tgtJR C LIl,lATIQtln
DETEC TEI'R D IACC IDINTS
DETSC TE1JR D I INC IDEI{TS
DEIECTEUN D I OCCUPATION
DEIECTETUR DE BOITE CIIAUDE
DETEC TEIJR DE BROUITTARD
DETSCTEI'R DE BRqJILLARD UJ TY?E TRANS${ISSOMETRE A DOUBLE FAISCEAU
DETECTruR DE CIRCULATION
DETECTruR DE CTASSIFICATION DES VEHICULES
DETECTFXJR DE COMPTAGE
DETECTEUR DE CNENEAUX
DETECIE{.'R DE DEBIT
DETECTS1JR DE FILE D 'ATTSI{TE
DEIECTEIjR DE MSSIJRE DES CARACTERISTIQUES DES \MHICULES
DETECTEUN DE NEICE
DETtsCfgIJR DE PASSAGE
DI]TECTEIJR DN PRESENCE CONTINUE
DETECTEIJR DE PRESESCE DWAI,IIQUE
DETSCTEIJR DE PRESENCE tI!,IIrffi
DETECTEIJR DA SIMI-PRESENCE
DETECTEIIR DE TEMPENATURE ET D'IÜ}{IDITE
DEltsCM]UR DE TRATIC
DETUCTM]R DE 1IERGLAS
DETECMIJR DE VITESSE
DETEC TEIJR DIREC TIONNET
DNTECTEI]R ELECTRODYNAI{IQUE A PEDALE ROUTIERF,,
DETEC TEXJR ITTDRAUTIQUE
DETEC TEIJR MAG}TETIQUE
DETEC TEIJR PH0T0-EIEC TRIQUE
DETETTIruR PHOTO-ELECTRIQUE A FAISCEAU I}iTERROI{PU
DETEC'IEI,'R PHOTO-ET,EC TRIQUE A FAISCEAU REFLETTtr
DETEC TsrJR PIEZoAIEC TRIQUE
DETECIELTR 0PTIqJE DE WTESSE
DETECTEUR plIrsIqJE DE tA CIRCUTA'II0],I



7 3r8
7288
?335
7369
?3oz
7285
7 284
7279
er83
3164
2I88
7 228
7 23r
723O
7232
72O2
T 253
7 235
7I9B
7077
3o29
3030
32T7
3r85
5068
7rr9
2r97
3I.47
3r20
3 rr9
3rr7
3IIB
7 4TB
3I.47
3I2I
7r8o
?050
7 299
6027
5Irr
7 27r
7090
7026
IOIO
7162
zt63
z tQ
3rq
TO44
302r

22T2
6045
6c4.5
739r
?408
TO62
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DETECTfl R P}IEUI'IATI$JE
DETECIN'R POUR L IAI{ALYSE DE I,A CIRCUI,ATION
DETECTEIJR SISMIqJE
DETECTIoN UI TRAFIC, ffiffiLArWR A COMIIiANDE PAR
DETECTIoII rU]S TEMPS, SYSTEI'IE DE
Dnrncuon/srstu{E DE DETEcrrot[ AU sot
DETEC TroN/SYSTB'IE DE DETECTToN ES{BARQU},]
DETECTIoN, BüJCLE DE
DETEI,ACE AUTOI'IATIQUE DES }TAGONS
DETOXIFICATIoN DES GLZ D'mIIAPPII{ENT, DISPoSITIF DE
DEVERS
DE\EATION DE TRAFIC
DI]IrIATIOI{ RECOMMAIüDIE
DEWArION SEI,ECTIVX DE I"A CIRCUTATION
DEVIATION TOTATE DE tA CIRCULATIOI{
DIAGRA$ME DIECCI.JISJIENT DE tA CIRCUTATION
DIAGRA}IME DS P}IASES
DIAGRA},IME DES SIGNAUX LUMINUJX
O'N*PIuNME TBIIPS-DI STANCE
DIAGRAMME WIESSE-DEBIT
DIAI-A-H.'S
DIAt A RIDE
DTESEL-ELECTRIQUE, MoTU,,R
DIFFRACTION, CARATRATTXIR A
DIPHASIQUE, JET
DIRECT, CCIJRANT
DIRECTE, GARE
DINECTION ASSISTW
DrRECrrOr/nrPARErt DE DTRECTION REGUIBtE
DInECTIoN/.CoLoNNE DS DInECTI0N DES$ffiE
DTRECTToN/.CoLoNNE DE DTRECTIoN DE SECURTTE
DTRECTTOU/CorOm{rE DE DIRECTIoN TEtESC0PTQUE
DInECTToN/PAIüNEAU DE DInECTI0N A IITDICATIoNS VARIABLES
DI REC TI 0N/ SERVo-DI REC TIoN
Drnncrron/volAr{T DE Drnncrrou A coupn
DInECTIOIüML, CoI{PTAGE
DIRECTIONNEL, DEBIT
DIRECTIoNNEL, DEIECISTJR
DIRECTIoNNEL, GYRoSCoPE
DIRECTIoNNETLE, STASILITE
DIRECTIONNELTES, AIDES
DISCONTINU, ECOULBYI$IT
DISCoNTINU, TRAFIC
DISCCrIIrriWr/SycTEI"irr I:$ TRAIISPOI?T !.0l'icTI0iiirf"l\1', :.,r; l'acui:
DISPERSION D IUN PETOTON
DISPOSITIF D ' A]ITIGLISSEI{ts]IT
DISPOSITIF D IANTIPATINAGE

DISPOSITIF DE DETOXIFICATION DES GLZ DIEC}IAPPMIENT
DISPOSITIF DE 0f,,}IDAGE
DrsPosrrrF DE wroecvvolE D'auroHrs EQUTPEE D'uN

DISPOSITIF DE CIJIDAGE
DISPOSITIF DE L IHOMME MORT
DISPOSITIF DE POSTCOMHJSTION
DISPOSITU' DE NECHATIFEE
DISPOSITIF DE RECLI|'GE DE WTESSE EI,ECTROI{IQUE
DISPOSITIF DE SIGNALISATION A MESSAGE VARIABLE
.DISPOSITIF 

DE STABITISATION INSIALtE DA}IS tA VOIE
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. 6023 DISPSSITIF ILs
7T4I DISTA$CE DrARAtsf rU CONUJCTUIR
7L42 DISTT$CE DTARRET nt VEHICUIJE
71,43 DISTASCE XE FNEIilAGE
7259 DrsPAllcE !E LISIBILITE
2T93 DISTII{CE IE SCURITE
7134 DISTAI{CE m SECI'RIEE
7144 DISTA]TCE XM WSIBILITE
7307 DISTAI{CE DE I'IISIBILITE, EqJIPEMBIT XE t{ESUnE nE IÄ
7L45 DISTANCE NE 1rISIBILIIE DIARNET
7]46 DISTAICE XE VISISILTIE !E mpASSBtENT
2194 DISTANCE SM{ÄPIIORIqJE
1006 DISTANCE/TRANSPORT RApIDE A COURTE DISTANCE
2229 il{C
7].39 DISTRIE'TIOI{ DES ESPACSIEI{TS, ANAJ,TSE DE LA
?I53 DIVERCEIICE
7062 DMRCENT, DEBIT
?350 DIE$OI.I DE FREqJENCE, üULTIPIJSX A
?35I DIIIISION DE IEMPS, MIILTIPI,EX A
7244 DIVISION XIT CYCIA
5034 Dorcr(s)
5039 DOIGI5, JtrPE A
304I DonF-COricPT
3q96 DOSACE Ei,rßfRONIqrE, INJECtH,tn DTESSEICE A
3144 DOI3LE CTRCUIT m TAEINAGE
6065 mUBLE DE[,TA, ITOILUHE
7306 DOUSL,E FATSCEAU, DSIECTEITR Xm BRCI'IIÄ/IRD U' rIpE TnANSMISSOT{EITE A
&57 D(IJDLE FIrrX, IIIiSOREACTATR A
2034 DqIStE llfrrjcr5l,IR, ti{oTUrR LINEAIRE A
2r8? DoUBLE L, norE llf FonüE DE
2229 DOUSI,E-TIAGNA4AR-STSTEil
2034 DOUBI,E, MOTq.]R LINEAIFE
7255 DROrT DE PASSACE
7258 DROIT DE p.0,ssAcE, DEMAITDE DE
4TI7 II,JAL-FUEL, UOlq'N DIESL
]IO7 ]T'I{ES/CIIARIOT DES XI,TNES
3037 ruoiloDE/.auroBrs uJoMoDE
7265 urniE DE PnoLollca[io]r
726J UJRIE DE VENT
21.6I DYNAMIQTJE, FNEI}IAOE
226r. DyNAVAC

- E

4A54 8.3. C. S. , BARGE IYPE
4A5r E. 3. C . S. , SYSTES{E
?r35 EcaRr
7133 ECART ACCEPTASTE ffi{TNB I,ES WHICUTES
?238 ECART DE PHASE EINTNE DETTX CARAAFOURS
2r5I ECB, FREIIT
3280 mIIAIIGE DE BASI'EnIES, STATION D'
32BI ECI{AT{CE DE I,A BArrSNiE, TECHIIIQUE DI
32Bz EcIIAIIoE DE tA BAmERTE TRANsutrw pAR DEs rABrEs A Ror,nEAUx



2ogB
3r7 B
5rr8
4rT2
7089
5035
7 2O2
7090
7r95
7oB8
7087
7085
7rrr
7oB5
7047
7398
2o54
5OO2
5002
7t63
2054
2055
2055
2057
2058
3o42
227 4
2166
zt8,4
3080
32li+O
307 6
3079
3082
7316
3079
3226
3o7B
2008
3o7 6
327 6
7316
2OO4
2OO4
2006
3308
33 12
33r9
3267
326f-
3262
3307
3084
2003
2003
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ECIIANCEI'R DE PNESSION AIIJIOSPHERIqJE
ECIIAPPnJIFüIT A CATAIYSE, PoT D'
ECHoUAGE, SYSTm/IE D I
ECLATm{ENT, PORT D I
ECOULB,TEI{T CONTINU
ECOULtrMENT D 'AIR TRANS1IERSAL
ECoULU'IFJ{T DE LA CIRCULATIoIV, DIAGRAMME Dl
ECqJLN,IffT DISCONTINU
ECOULU{ENT UJ TRAFIC, l,[oDEtE D r
ECOULNIIENT FORCE
ECOULN{ENT INSTABTE
ECOUL$'IENT LIBFE
ECOULM{ETT LI3RE, IETltrSSE MAXIMAIE REALISABLE MI
DCoULm{ffT Non$tAI,
ECqJLmNT, CAPACITE Dr
ECRAII-ROUI,EAU
tr'FET ATTRACTIF
EFFBT DE SoL, qffIICULE A
EFFET DE SJRFACE, IIEXIICUIE A
EF'FET DE ruNIfEt
EF'FET DES FORCES ATTRACTIVES
EF'FET DES F-ORCES NBPUTSITIES
EF'FET REPULSIF
tr'FETS DID(TRN,IITE
EFTETS DE BORD
ETAN-STIG-SYSTU{
ELITN TAXIBATIN
EL]LSTIQUE, RCIJE
ELASTIQUE, VoIE
ELECTRIOUE/CAMION A PROPULSI0N ETECTRIQUE
NLEC TRIQUN/NOUN EI,EC TRIQ1IE
ELECTRIQUE, AUTOAJS
EIEC TRIQUE, CAMIoNtfEflrE
ELECTRIQUE, CYCLoM0TEUR
AI,ECTRIQUE, DETECTEIJR A PEDAI,E
ETECTRIQUE, FCIURcol{NETTE
ELECTRIQUE, MoTEUR
ELECTRIQIJE, 1EHICULE UTITITAIRE
ELMTRO-AIMAT{T
EI,ECTROBUS
ELEC TROCHIltlf qun/cmrERATE, R ELEC TROCHIMI eIJE SEC OITDAI m
ELEcTR0DY-ttAMIQuE/DEtECTrrun üLriüTn0DytrA],,tr,eutr ir pillÄLr noi"TTIitäi
EINC TRODN{AM I QITE/ tE VI TA T I ON E tEC TRODn{AI'T I QIIE
ELEC TRoDI1[AM r QUE/. SU S IENTA Tr 0N Et EC TRoD]rr{A$ r QUE
rll$c TRODYSAMIQUE/SUSIEIITATION ELEO TR0Dr-i[A],IIeus A F[ux NUt
ELE0TROLYTE A0IDET PILE A BASSE ffinvlpBrutruRE ET A
ELECTRoLYIE ACIDE, PILE A IrrDRoCARntnE ET
ELECTRoIYIE A0IDE, PILE AU MEtt{A$Ot A
Er,ECTRoLYrts F0$IU, PILE A
ELECTROLYTE NON AQIJUJX, ACCUI'/IUI"ATEX,TR A
EI,ECTROLYTE ORCA$IQUE A TEI{PERAruRE AII{3IAI{TE
ELECI'ROLYIE SOIIDEI PILE A IIAUTE IB{PERAfl]RE A
EI,Ec TROMA cNE TI ap EIEM BRAYA GE EI.E c TR0},1A0NE T I QUE
EIEC TRoillACNE Tr qtE/.L E W TA Tr 0N H,EC TRoMAGI{E Tr QlrE
EIEC TROMAGNE TI QUE/ SI.J S TO$TA TIOI{ EüEC TROMACNE TI QUE



2T52
3069
3095
309 6
3097
3OBB
3oB9
309o
3@r
3092
3094
3o9B
3093
3099
3087
7 269
2r53
2I,27
2266
IOIB
5079
3286
7395
7284
7r57
3084
737 2
7375
73?3
7377.
737 6
?37r
737 4
7343
31 63
4r08
5050
ro69

7r 68
TT67
7r?0
?I?I
?I7I
7172
7r7 4
?r?3
7297
703?
1t49
TT5O
TT5T
4494
2048
3295
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NLECTROilAC}IEII QIIE, FREIN
ETECTROMOBITE
H,EcrnourQuu/cneruLruln EtpcrRolrrqln ru couRANT coNTrNU
ELECTR0$IqJE/.IIIJECTE{JR D' ESSEIICE A DOSACE ELECTRONTqTIE
ET,E0TR0IüAUE/.M0THIR A rlrJEcrroN ELEcrRoNreIrB
ELEC TRO$IQTTE/V0In'RE ET,ECTRONIQUE JARRET
ELECTRoNIqJE, ALLUMAGE
EI.TIICTROI{IQU', CAREIRAIEJR
ELSC TRoI{IQtrg I coüfiyn$DE
ETMTRONIQUE, COMMUTATION
ELECTn0ITI$E, FnEI$ACE
EL,EC TR0I{IQüE, IIfUERSWR DE M.0,RCHE
ELECTR0III$IE, SYSIB{E D rA}tlt'IBtoCAGE
m,EcTnoNIqrE, VARIATU,Tn DE WISSS
ET,TI:CTROMSJE r VOIN'RE
EtEcrRotüQuns/.arDtrs ijüncurorrQug$ Ä LA /,ir;?culAtr0t; p.ourrnnt
F:I,EC TROPNgt'MATIQIJE, FNEIN
E[,B{E}I[ AUTOMOTEIIN A TURBINE A GLZ
U,ETiENTS EI/I,STI$IES
ET,EVATWR HORTZO$TAI
tr{BARDEE, AIfGLE D '
E&{BARqJE, CIIARGEITR
$IBARQUE, SIGIIAL W$JEI
E${BARQ['E, SYSImm DE DETECTION
g[MTTEIII"O,CE
E!{BRAYAGE EI,EC TROMAGI'IETI QTTE
IUEMg'R A MUCLE
EIEEIEJR A CCITITERflINE LOCATE
Em?Tntn Äu sor
E!|IESTM'N DE üESSAGIES ROUTIENS
B{EryIH'R RADIO A SOUNCE POITCfiIELI,E
E$ETTU.JR NADIO DE CIRCULITTION
B{ETTHJR ZOT{AI
u{Ern$JR, SICNAL D' rDE1qI'IFICAIIIOIf D I
${ISSIOS DES GAZ D'mIIAppE[rtE[T
EMPOTAGE
${CEINTE D 'AIR
E[tIcEINtE IIEnME[tqun/srsTrl{E DE TRAtüspoRT DANs UNE ENcEINTE

r{Em{ErIWn
${üJETE CORDoT{
EbTQUEtS DE CIRCULATIO$ pAR IIIIERrjEW
ffqu8TB }IBIACE
B{qJEm PAPItLOtdS
E$q'lgrn Ptn cAnTEs
fisQuErE pAn PH0IOGRAPTIIES AERIEbTilES
M{QT'ETE PAR PROCEDE AER$INBIIATO0MPHI$'E
ENSqUEIE PAR REI,EIM uES NMMNOS UII{ERALOGIqTES
TNNEGISTNH'N AUTCIII.ATIqJE D I II{FNAC TIONS
ESITnAIIT, TRAFIC
trTNECROISM{ENT
ENTNMROISEII{EIfT, FACTEUR D'
ENTnECR0ISmJIENT, MA$0U'VnE D '
m{TnEES, PATEITE A DE X
USTREFER
${TInETIEN AUI0-{CItilTR0LE, SrSIBJIE D r
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3294 n'ITnETIEN DE tA BATTERIT:
3I3I ENIMtOPPE GONFTABLE
730? EQUIPBrIIITIT DE MESURE DE tA DISTAIüCE DE IIISIBITITE

7IB3 EqJTVALnüCE EN U.V.P., COEF'FTCIENT Dt
229I ESCATIER MECANIQIIE
2293 ESCALIER RCIJtITNT
7252 ESCAMoTACE DE PHASES
?I3I ESPACmIENT m{TAE ImHTCULES
72Tg ESPACS9IENT ENfRE IIEHICUtES, CoMlrlA$DA AUICIMATIQUE DE L I

72T7 ESPACTI{SNTS m{TnE \mHICULES, REGULATI0N DES
7132 ESPACETJIENT tArERAt
7390 ESPACn{ETIT, APPAREIt AUERTTSSEI'R Dt
72rB ESPACUUENTS MIIIIMUM ENTnE VEHTCUtES, CoMMAIIDE DES
3152 ESSAr DE CAPoTAGE
3I5I ESSAr DE CHoC
5OB? ESSAr EN VOr rrBRE
2T27 ETC
4I,2O ETRA\IE, HJLBE D r

7T7B EnrDE AVAITT-APRES
7175 EITJDE oRIGINE-DESTINATTON
2TO4 EUROSPEED
2TO5 EVACUATED rurE TRANSIT
3183 D(CES DtArR, VALUJR Dr
3235 D(CITATIOI{ MI SERIE, MOTEUR EIACTRIQIJE A CftiRA}IT CONTIIW A
3236 D(CITATIoN SEFARm, MoIEIJR ETECTRIqJE A C0URAI{T CoNTINU A
7042 D(CURSIoN, TRAtr,IC D '

7397 D(TERIEIIR AU \TEITICULE, SICNAL W$IEr
7039 EttrERItE-EXtERr[8, TRAtr'IC
7035 D(TERNE-INmn1ü8, TRASTC
5042 D(TERNE, JUPE
2057 EKTREMITE, EFFETS D r

- r

4Og9 FACE, PALETTE A SIMPTE
7rB4 FACSUJR CA},II0NS
7150 FACTUJR D 'USTRECn0Iffi{ENT

7A65 FACTU,TR DE PoINIE
7A66 FACTEUR DE SAITTRATIoN
6oz5 rArscEAU DE RADroArrcNBlEr{T DE DEScENTE
6a24 FATSCEIIU DE nADI0ALIGITE!{$IT DE PrSTE
7325 FAISCEAU INTERR0MPU, DETtsCflEUR PHOT0-ETSCTRrQIIE A
7326 FAISCEAU REFLECHI, DETECTHJR pIIoTO-EtECrnIqtE A
3O3I FAST A WAY
4OT9 FWDER, t{ArIIm
5036 FINTE AITNULnTRE
7356 FE{18 Co$TII{UE, CABrE C0$ßAI, A
7357 FEIrTE oBLIQIIE, CABLE C0AJ(IAr A
74T6 FERITIEIURE DE tA RAMPE, SIC1üAL DE
3136 FENß{ETUNE DE SECURITE
2OI5 FERROT{ACNETIQUE/RAII FERROIT.AGT{ETTQUE
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r04B FERRüJTAoE
7 4O2 FEU A COMMAITDE INTEGRATE
T 4O4 FUt A Col{l{A$DE PARIIEILE PAR LES VETICULES
74O5 FEU A CICLE FIXE
7 406 Fnr C0MldAtfDE PAR LES PTETONS
7395 FEU DE SrolrAtrSATroN
72& FU,I IIERT, HnJm DE
3r3B FEUTtLEIE, VERHE
7TB9 FUIX, PLAN DE
7 234 FE:ttX DE SIGNATI$ATION, C0I'IMANDE ADAPTATI Wl DtrS
?400 FIBRE 0PTIQI]E, SIGNAL A UATRICE DE
7294 FrtE D'ATTEITTE, DETECTH,JR DE
'1159 FIIE D'ATIENTE DE IIEHICUtES
7T6T FrtE, LoI{Cf;IE'ttR DE
5A24 Frtld D'AIR, SYStHT1E A
2T37 FItM D'AIR, TRAIII SUR
3I8? FTLTRE A Pt0ilB
7405 FIXE, FEIJ A CYCTE
5050 FIXE, HETICE
3156 ru$c, collrsroN DE
6011 FüECIIE VAffiABLEs AVION A
&66 FL,EcHE, vortunn Hs
7 2T3 FLEXIBLE, STSTEITIE PRoGRESSIF
5089 FIOT, HAUTruR A
5089 FLOITAISO]r, HAUIEUR DE
5106 FL0tTAIS0I{, nESERVE DE
5T22 FLOTTAIS0I{, TIRAI',IT D |EAU AN
4075 Ft0TTANT, C0$TENruR
320? FTUIDE on0ANIQUA, !{oTElJR A
6072 FLUIDE, V0LET
7OT2 FTUIDITE DE Ur CIRCULATIoN
2042 FUJX fi(IAL, M0IHIR A
2I0I FLUX II{AC}IETIQUE, SYSItslt{E A
2006 FIUX NUt, S,JSIET{TATION ELECTRODn{AMIQUE A
2033 FLUX TRAI{SIIERSAL, MoIE]LR LINEAIRE A
3I9I FoI{CTIONN$dnST, CYCIfi DE
5088 FORCE TATERATE
7088 FOnCE, ECOrrtEffiEl{T
7096 FoRCE, nETARD
2054 FORCES ATqIRACTIIruS, EFEEr DES
2055 F0RCES ngrumlrtEs, EFFET DES
TO42 FOnIIIE/SYSTEME A CIJIDAGE pAR FORME
2052 FoUCAULT, CqIRANTS DE
3079 F0URGONI{STIE U,ECTRTqTE
3144 FREIS A DIr,rX CIRCUITS INDEPUIDANTS
2T56 rRsI$ A I{ACH0IRES
3146 FREIIT A5SISIE
2I5T FREIN mB
2152 FREIN EtECTR0UACI{ETIQUE
2T53 FREIN ELECTROPT{TtrJUA?IQIIE
2154 rREIlr IIrDR0CII{ETIQUE
2T55 FnEIN $TDR0PNEU!f,ATIQIIE
2I5T FnEIlr IIITEAIRE A CüJRA.}ITS DE FOUCAUTT
2157 FREIII Ir{AcItETIqJE SUR RAIL

t64)



2158
2150
214g
3085
3r46
604r
2160
2159
2T62
2T6T
3094
2T62
2T65
22AO
3I.44
7 r43
3T.45
3145
7350
7349
40o7
4o84
3157
5r08
5090
7 354
5090
2O56
TO7 2
60r3
6010

3044
2309
ro63
2197
2rg6
2r9B
2r99
31 64

31 63
3159
3r7o

32r0
3008
30r0
3Oo9
3244
3IOI
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FRErN RHEOSTArIqJE
rnnru/AERoFRETN
nnnru/uorwR-FnElN suR RArL MFR
FREIN/,PE ALE DE FREIN
FREIN/SERVoFREIN
FREIN, PARACzuTE-FREIN
FREINAGE A CONTNE-{OURANT
FNEIT{AGE AUTOVARIABLE
FREINAGE DII RtrCUPE|üTIO]ü
FREINAGE DSIA],IIQUE
FREINAGE ELEC TROI{IQUE
FREINAGE PAR RECUPENATION
FRETNACE/COUBINATETIR D'TNIJERSION ET DE FnETNACE
FnnTNAcn/corwuaunn AUToMArlqUE DE tA MARCHE ET r[.] FRETNAGE
FREINAGE/DOUBIE CIRCUIT DE FREINACE
FREINAGE, DISTAI{CE DE
FREINACE, TIMITEXJR-REfrJLATEUR DE
FREINACE, NEGTHJR DE
FnEqItrlücE, I,,IULTIPI,EX A DII/TSIo1f DE
FREQUTNCES RADIO A FAIBLE ATTmWATIoN, frJIDE DroimE POUR
FRIGORIFIQUE, CARGO
FRICoRITIQUE, CoNTENn'R
FRoNTALE, CotLISIoN
FROTTET{NT, RESISTA}ICE DE
zuITE D f AIR, IIAUtEttR DE
wnn/TRAr'rsrr{rssrou DEs srcNAUx RADro pAR DEs oABLES A trcuE DE Furrn
ruITE, INTERVATLE DE
zuITES MAGI{ETIQUES
TNICUIAIRE SOUTERRAIN
rusnn/AuroN-rusEu
nJSELACE PoRTANT, AWoN A

G

GAITS
GALET
mlurs/pRopulsror pAR cALETs TNSTALLEs DAus tA vorn
GAR5 DIRECTE
GARE EN CUL-DE-SAC
GANE KAI{GOTTROU
GARE MARITIII{E
cLz D 'ECIIAPTUAUUT/DISPOSITIF DE DETOXIFICATTON DES GAZ

D IECHAPPEMENT

GAZ D TECIIAPPIS{ENT, E}'!ISSI0N DES
gLz DE CARTER, ffiCIRCUtJtTIolt DES
GAZ DE CARTER/RmIRCUIATI0N DES GAZ DE CARTER ACCOT,IPA0NEE

D'II{JECTION DIAIR
GAZ LIQIJEFIE, MOTHJR A
gA7, LIQUIDE, AUICIBUS A
GL?, NAnJnEL CoMPRIME, AUTontS A
gLz $AruREL LIQITEFIE, AUT0BITS A
ctz/wRBrNE A GAz
hAL/uEHICUTE A GAZ



3007
3rB4
3r02
6022
223A
326'
3rB4
327 6
50M
4a76
4r0I
I048
60or
7r4B
2050
3r33
3r30
3I3I
3I3I
3135
313I
7160
3095
2T42
2130
r003
223r
2ro6
7 r15
2169
2r7O
r043
TO42
7 224
2II3
2I20
zo83
302r
20T2
TO44
2T68
7349
2232
2a7B
5009
3044
303 2
2ro6
6a34
3004
6oo5
5026
6a27
r053
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GAZ, AUI0AJS A
GAZ, SENERAIWR DB
GAZEO-'ELECTRIQUE T IIEHICUTE
GCA, SYSTB{S
OEATS
GEI{ERATWR A CATTIODE A AIR
G${ERATIIJR DE GILZ
GEI{ERAIETJR ELEC TRoCHI!{IQUE SmoNDAInE
@CüETRIE YIRIJIBL,E, JUPE A
GERBABL,E, C0}TIIEI{HIR
GERBACE, PÄLEIIIE DE
GIGOGNE, IRA]ISPORT
GTNArION
GLISSANCE
GLISSB{ENT
coNFlAruVsvstwtr DE sncunrrn coITFLABLE DEcLENcHE pAR RADAR
GONFtABIE, CEII{WRE D8 SECURITE
coNFI"a8tE, ENUELoPPE
GoIIFLABLE, SAC
üONFIABLES, PAIüI\TAAUX LA'IBIIAIJX
0oMFLA0E IIISTANTAITE, CoUSSIN D 'AIR A
G$JtOT
GRATUATEUR EtEC TR0NIQTJE rx,t CoTJRANT CoNTINU
cRAl[DE WTESSE IITP0THETIQUE, \TEHICULE A
cRAlrDE WTESSE/n,nTOTRAIN Anelrns vrrEssE
GRAITDE nTESSE, TRAI{SPORT TERnESTRE A
CRAVITY RAILROAD HE}INING
GRAVITY VACUUM TRANSIT
GRoIJPE, \r.[tESSE DE
Cfl.'IDAGE LATERAT
ffi.rIDAcB MAGIIETIQUE LATERAL
CI,IIDACE PAR AD]mRhjl'lCFir tttl'gulE DE
GITIDAGE PAR FORvIE, SISTEil{E A
c[.tIDA0E ROUTIER AUToMATIQUE
CIJIDACVCCI.]SSIN DE q.TIDACE
c[rIDacE/RAIL DE qrrDAcE
6[J rDA0E/RoUES DE qJIDACE
0ÜTDAGE/VoIE D'AUTOAJS EqJrpEE D?UN DISPoSITIF DE CIJTDAGE
qJIDACE, AIMANT DE
CIIIDAGE, DISPOSITIF DE
CIJIDACm, ROUE DE
CIIIDE D|0IIDE PUJn FREqUENCES RADIo A FAIBLE ATIE]TUATTON
fi,,IDE-O-I{AfIC
ffJrDvPC[.rTnE fiJrDE
Cf,,'IDE, AENOCLISSN'R
ffi]IlED AUTA}.{ATSI INDIVIDUAL T.?A},ISPORTAIOI'ü SYSIEM
ffiJIDED HJS
OIrI
CYRO-HORTZON
GYROH'S
GlrR0PUuilE
GTROSCOPE DE VERTIC 4,T.8
GTROSC OP3 DINEC TI_OITNEI
GTROSC OPVSM,,BITTSAIIOI{ PAR GTROSC OPE
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- H -

2233 II-BAHN
3II3 HABITACI,E DE SECURITE
3II3 IIABITACLE RIGIDE
3II3 HASITACLE/STzuCfi'NEn8SISTA]ITEDEI,IHASITACLE
7046 IIABrTAT1o}I-TnAVAIL, TnArrC
2208 IIACIIETJR A TII:TRISTOR
1304 sauTB IU{PERA1I,RE, PIIE A
5089 HrUrEriR A FLoT
5089 HAUTUJR DE FLOTTAISON
5O9O HAUTtr'R DE FUITE DIAIR

5@T EIUTtr'R DE YOL
5030 flauTurR ID coussIN
5W2 IIAUfEUR B{ g,'STM{TATION

4038 ttOWfIAUrru PORTE-CTIALAN! H.D.l{.
I00I rrErcto{ETRIQUE, TRA]TSPoRq
5054 IIELICE A PAS T1{VEIEII3LE/REVERSIRT.TI
5064 IIELICE A SI'JPERCAVITATION
5O'5 HELICE AERITNNE
5OO5 HEIJICE AERIINNS, AEROCLISSU,JR A
5056 HELICE AERIENNE A PAS VARIABLE
5057 ml,rcE CARBTEE
5057 HELICE ffTOURIE DIUN CAREISAGE
50@ ITELICE FIXE
506I IIELICE LIBNE
5062 HELICE lrARIlfE
5063 r{ELICE ORIE}ITASLE
50@ TIEI,ICE S'PERCAVITANTE
5065 IIELTCE TRACIITTE
5066 TTELICE VTNTILEE
2122 I]EJ,ICE/.INWRSION rIJ PAS DE Lrrrn:LICE
50?0 HEt ICE/PoMPE-HETJICE
5059 r{ELIoES CoAXTALES
5058 flELICES CoNERARoTAqIVES
l2O3 IIELICES/,IO1EIjR A COUU.IS|ION INTERNE AVEC PROR LSION PAR HELICES
@28 IIELICOPTERE
6f,.32 rrELrCoPlEm A nOTonS SASCI'LI$IES
5O3O HELICOPTEAE A ROTOR,S COAXIIU.X
603I I{ELICOPTEN5 A ROIbNS nI TANDEII
5029 HELICOPTERT ABC
6033 SELICOPTERE COilBINE
6048 HELTOTnE
3175 HETERoGmIE, mACTUJR
'1027 IIUTnE CRtr SE
724 IIEURE DE FIII,' IIERT
7028 TTEURE m PoI}Im
1Oq IIU'NE DE POII{TE, IEBIT DE Lt
7029 HmJnE DE poll{rE, TnAFIC X'E Ll
3045 HILIilE
2233 flocHLEISlt S0SSCHIIEIJLSAII$
2212 Hoü${E UoRT, DISPoSITIF DE Lr
)I77 lloMogElrE, REACTHJR



- 5 0 7 -

3238 HOMOPOIATm, M0TE'LR
2032 HoMOPotArnE, MotgJR LIIIEATRE
?068 H0nAInE MT.XIMAL ANNUEt, DEBrr
6034 H0RIZoN ARTItr'rCIEt
6a34 IIoRTZOI/CTRo-HORTZoN
4109 HORIZONTALE, UANUTENSTON
5085 nqJLE, TEN$JR DE
2234 HoVATR
?304 HUIIIIDI'IE' DEIECIUjR DE IEftlPERAruRE ET Dr
3046 IIr-RArt
3OI3 I{rBnIDE/AUTOHJS A TRACTIoN ELECTRIQUE AlllEC MoNTAGE HTBRIDE

5140 IffBRIDE, IrrDRoPrSnts
2],46 IITBRTDE, MoTELJR
3225 IITBRTDE, MotgtlR
3224 IryBRTDE, PR0PUISIoN
IO45 IITBRIDE, SYSIEIjm
3100 HYBRTDA, \IEHTCUIS
73Zt HTDRAUIIQUE, DETSCtEttR
6035 IIYDRAVTON A CoQUE
3309 IüDRAZIIIE
33rr IrrDIUZrl{E-ArR, PrL,E
33rO IrrDnAZrNE, PrLE A
3312 TTTDROCARHJRVPIIE A ITYDROCARilRE ET ELECTROIYTE ACIDE
2154 IIyDR0CTIIETIQUE, rnEIN
5100 IIyDR0DnIAIIIQJET PoRTAI{CE
5100 HTDRoDnIAMIQUS, SJSIENTATT0N
5T25 ITyDRoDYNAI{IQIJE, TRAINEE
3317 ITTDR0CmTE-ArR, PrL,E
3315 IIIfDR0GS'IE-OXY0EI{Er PILE DIRECIE A
3313 ITTDRoGENE, PrLE A
3314 IilTDR0GENE, PII,E FRoIDE DrRSCIE A
5T36 ITyDRoGLTSSEUR
507r IrrDRCIrET, PROPUtSTruR A
5072 IITDROJET, PRoPULSI0N PAR
5136 I{rDRoPrA$E
2T55 TffDR0PNEITMATIQIIS, FREIN
5r3B IffDR0PTERE
5139 ITTDRoPTEnE A AIT,ES WEffEßllES
5I3? ITYDROPIERE A $tnFAcES PORTA],TTES m{ V
5T4A HTDRoPIERE ]ryBRIDE
3316 IIyDR0X, PrLE
6AT6 ITTPERSONIqJE/AINON TITPERSONIQI'E DE NECI{ERCHE
6015 IIrPERS0I{IQUE, AVIoN
6068 HTPERSUSTENTATM'R
6a72 ITTPERSIJSTEITTATEUR A LAI{E D'AIR

I

7223 IDENTIFICATToN AUTOMATIqJE DES VEHICUTES
22T4 IDEII{TIFICATIo}I AUTOMATIQUE DES I{ACoNS
7343 rDm{TTFTCATION D'm{ETrHrR, Src$At D,
7344 IDENTITICATI0N DE TRAFIC, SIG1SAL D r
22T5 IDEI{TIFICATIoN ltETAc, STSTEME D,
4055 IFTI$, BARG:E
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4087 rcroo
22T3 II,E CYBERI{ETTQUE M TIANOiTRE
6023 ILS, DISPoSITIF
5103 IMIIERSIoI{' PROtr'ONDn R D'

5I@ III{PACT, nESISTAIICE D,
5080 rNcrDENcE, AIIGIE Dl
7T29 INCIDENT
7414 IliCltLjl.IT, $IGIjÄL AW'tTIS$lUli !'
7296 INCIDETTTS, IEIECTEI R Dr
7418 INDICATEI'R,/PANNEAU INDICAMUR VARIABLE
74],8 ITfDICATIONS VARLABTES/PA]ür{EAU DE DIRECTIOT{ A IIfDICATIo}IS VARIABLES
7223 INmNESIENNE, I{I,RNE-A-GÄUCHE A L,
2044 INIUCIH]R
2036 INI'JCTEIJR -EiIBARqJE, MOTEI,N LINEAIRE A
2034 INIIJCTEJR/'IOTEUR LINEAIRE A DCIjBLE INXIJCIEUR
2027 IITIUCTIoN .LINEAIRE, l{oIEuR A
73t5 rNr[JCTIoIyDEtECTtr R A 3oUCLE A INU'CTIoN A CTRCUIT RESoNNANT
7314 INr[rCTr0N/DErECls,rR A 3oUCLE A INTUCTIoN A IFHASAGE
7313 INXUCTION, DETECImR A SOUCLE Dl
2045 TNIUIT
2O4O II{IUIT TERNO{AGNETTQTIE, MOTEI'R DIINil'CTION A
2045 INruIT, PIr[qlE D'
3033 INERTIAL n{ERGT STS!il N'S
73BI INIONMATION LOCAIJE
7382 INFONMATION PREDICTIVE
738] IIü'OTU,IATION RECIO}IAI,E
7380 II{FONI{AfION ROUTIERE
7328 I$FnA-ROUC'ES/DEIECIE|TJRAINFRA-RCIJmSACTIF
'1329 INFRA-RCIJCES/DEIECTE{,RA IITFRA-RoUGES PASSIF
7327 rlrFRA-R0ucrEs/DElECTE'nR A
7297 INFRACTIoNS/EIIREGISTRU,RAU'IOUATIqJEDI
TOOI INGENIERIE DE LA CIRCULATION
3096 INJECTHJR DIESSE}ICE A DOSAGE EI,ECTRONIQUE
3175 INJECTIoI{ D'AIR, REACTEITR A
3I7O INJECTION DIAIR/NECIRCULATION DES GAZ DE CARTER ACCCIIPAGNEE

DIINJECTION DIAIR
)206 INJECTIoN DIRECTE, MotErrR A
3097 TNJECTION ELEcrRolrIQtE, MoIEJR A
7154 IITSERTION
7O8? INSTABIE, ECqJLI$m{T
7393 INSTALLATION DE REqJLATION DE LA CINCULII,TION
22TT INSTALLAfION DE RtrETJT]ON DES SIGIIfAUX N.i CASINE
7)94 INSTAIJLATIO}I DE SICNALISAT]ON tUM]NruSE
?I08 INSTANTAITEE, W1ESSE
4055 INSTIruT DE FONMATION T'ECHNIqJE DIIMPLA}ITATIOI{ ET DE

MANUIENTION
4046 II'ITEGRALAIAWRE PORTE-40}I1ENN'R INTEGRAL
726T III'IECRAJ,, RoUGE
7402 INIEoRALE, FEU A CoMMA$DE
2304 INTDCRAfU.'R
3290 II{TEDTSITE DECROISSANTE, CIIARCEI'R A
7377 IIITERIET RE AIJ IIEXIICULE, COl,tlluI\iICATION ORALE
5O4I IIflI'ERIE{JnE, JUPE
4gl7 INTSI!!oDAL, ColrttsNUJR
7035 INTERIfE-EXTERTIE, TMtr'IC
7034 INTERI{E, TRAFIC
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7325 n{rERRoMpU, DSIECTELR PHOT0-ELECTRTQUE A FATSCEAU
3TZ4 INTERzuPTEUR DIATLUMAGE, SYSTUUE DE CEINruRE A
?030 INTEm,TRBAIN, TRANSPoRT
7030 INTERURBAINES, IIAIS0NS
7254 INTERI':A,ILE
?I3B INTERVALTE BmJr'/IlüIERVAttE DE rS[pS BzuT E]rrRE \TEHTCULES
7255 INTERVATTE DE DEOACIXTIm{T
5090 INTERVALTE DE RJI'J!:
?I3B INTERVATüE DE tur{ps BzuT EilTTRE VEHICULES
7ß6 INTERVATLE DE TES{PS MOTEN E}TTNE IMHICULES
7137 INtERVAttE DB IUI{PS NET ENTRE VEHIOULES
?I3? IITTERVALIE $ET/IIITERVALLE DE TEMPS NET ENTRE UoHICULES
7167 INIEnTnEW, EX{QUETts DE CIRCULJ|fI0N pAR

7030 IITTERWLLE, TRAI{SPoRT
2138 II{TERInLIES/ TRAii,ri ri'iT[R TTLLES
3098 INTIERSHJR DE MARCHE ELECTRoNIQUE
6036 INUgRSEIJR DE Pq.'SStr:
7415 I$qARSIoN DE VoIE, SIGSAL Dr
2T22 ISIISRSIOII UJ PAS DX L 'HELICE

5067 I$VXRSI0}I Ur pAS DE L 'r{ELICE
2T55 TNIJERSI0IT/COMBnIATSJR D ' TNVERSTON ET DE FRETNAGE
3242 IIfVERTISSEI'R/AJ,IMTXüfATI0N DES \II,T{ICUIES FÄECTRIQLES pAR

I$ITSRIISSruR
3O?3 ISO-,EtECTRIQUN/rurcUOBILE ISO-EtrcTRIQUE
4069 ISoT[rSm{E, CoI{IENU,R
3292 ISoV0tnrIETnIWns/crrARcrxrR A TRoIS pAr.,IERs IsovoLr$TETRTqJES

A THI{PS COMPruSE
7190 ITI$SRAInES, pnocrulrME DE RECHERCHE Dl
7T9T ITIIiERAIRES C0liCUilI?I1,mS, PRO$hlr"r'*itfi i,

J

3088 JARnET/vornlRE EtEcrRoNreuE JARnET
5093 JAUCEAGE STATISJE
4II9 JET D 'EAU, PRoPUISIoN PAR
5472 JET D'EAU, PR0PUISI0I{ PAR
5gll JST D'EAU ROTATIF, pRopULSruR A
5068 .IET DIPHASIqTE
1065 JET ITYDNAULIQUE, PROPUTSION PAR
5020 rsn(s) PEnIPHERTTE(s)
2235 JET RAIL
3064 JEIQ$S, lmrnJnE A
5O3? JoIIIT D'ETANCI{EIIE DES PARoIS LA,TEnALES
7A69 JCI,IRIIATIER I{Om{, DEBIT
Tfto Jc[.rRsatIER Moyff ANtruEr, DEBIT
7355 JUI{ET,ES, CABL,E A zuBANS
5038 JIJPE
5039 JIIPE A DOTSTS
5OM JT'PE A CEOMETRTE IIARIABIE
5040 JUPE CTRCUT"IIRE
5052 JUPE DE STABITTTE
5042 JUPE s(TEnr{E
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5O4T JUPE INTERIHTnE
5A42 JrrPE PERTPHERIqJE
5045 JIJPE RIGIDE
5043 JUPE SOTIPLE
5049 JUPES MUTTIPLES, STSIEIT{E DE
5004 JUPES RTGTDES, AERoCtTSSUIR A
5023 ruPES RTGTDES, CoUSSTN DtArR A
5O2I JUPES SqJPIES, CüTSSIN DIAIR A
5026 JUPES SoUPLES, CoIJSSTN D'ArR I{tttrIPLE A

- K

2T9B KANGoUROU, oAnE
4034 KANCCI,'RCI', NAWRE

- L -

2T87 L/VOLE: E{ FoA}!E XE DOUELE r,
5II1 IÄCET/STASIIITE STATIqJE n[ L]ICET
ff12 LA}IE DIAIR, HI?ERS,'STBNTATHJR A
74OT L^{IAPE OI,OCTRIq.'E, UATRICE DS
5028 L/IRCETJR r[J CCIJSSIN
4056 II|SH, sARGE
4036 LASH, NÄUInE
5088 LAIERALE, FORCE
5IL2 LA,IEMLE, STABILIIE
2I]9 TEGER-MPINE-CONTORTASI,E, TRAIN
4II8 LENT, UOTH''R DIESEI,
2236 LEVACAR
20II LEVAGE' AITIANT DE
4II0 LEVAGE, MANUI$'ITION A
4043 LEVACE, NAWNE A
2@4 LEVITATION EI,mmoDITAIIISJE
2003 IavITATIolt ELECTRoMASITETIQI.IE
zTU LEVRES EX,ASf$qIES
?O3O LIAISONS INTER'RBAINES
5OI0 LIBRE, AERoOLISSUJR
7085 LIBnE, ECCI,LEIIUüI
5O5l LIBRE, I{ELICE
7169 ITICNE CORDOI{
7166 Lrs{E DE mSIR
TgI9 LIGI{E EI(PERIIiIIjI{TAI,E
3065 trcl{E rrxE/Tutl coLLEcTrF DEssERvAim 0u No}I UNE LrGt{E FrxE
7354 LrollES DE F{trrE, 'TBANSIIrSSIoII DES STSNAUX RADIo PAA DES CA3LES A
2027 Ln[
zlq I,IDI-EVACIJATED fiJBE
7417 LI!,IITATION DE IT$SSE VARIIILE, SICNAJ. DE
3T45 LIüITSJR-NEq''I,ATtr'N DE FNEIüAGE
2027 TINEAInE/IOTSIR a ltrrrjcrtoil LIITEAInE
2026 LINEAInE, UoIEI'R
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3249 LTNEATRE, TURBINE
7259 LISIBILITE' DISTAi'ICE DE
3269 II151IUM-{HL0m, ACCUMULATEIJR
4rI0 nlo-Lo't

7364 L0CAI, ffiffiLJ[TELtR
7034 LOCAI, TRAtrfrC
7054 L0CAIE, CAPACITE
7375 I0CALE, EMETTEIJR A C0UtERTIJRE
?3Br LocAtE, rlIFoRMATroN
2T45 I0C0MoTI\IE A CONVERTISSAIR A mITRIST0RS
2T45 LOCo!{0TM A C0NWRTISSEIJR STAIIQüE ITilTRISToRISE
2T28 LOCOMOTII':E TURSO-DIESEI
7A4I t0rSIR, CIRCUIATToN DE
5Ir3 rolrGrruDrNALE, STABTLTTE
72BT L0NCft,JE DISTA.NCE, BOUCT,E A
7245 LoNffirErJR DE CYCrE
7T6I roNqIEr,JR DE FItE
5029 ToNGUETJR r[J CoTJSSTN
7I.4O tONfiJElIR MOWI{}IE DAS VEHICULES
7O2T LOURD, TRAFIC
2030 tsljl
227g rsr/Pss/l,sr
7394 LUMINEI'SE, INSTALTATI0N DE SICNATISATIoN
7399 LUMINEUSE, SIGt{At A fiIATRrCE
7399 TUMINETJSE, SIGNATISATIoI{ A MATRICE
7395 LUITIN$JX, SIGNAT

-  - M

2156 I{ACHOTRES/FREIN A MACHOTRES
7T93 MACROPROGRAMME DE REfr.'T,ATIO$
7 203 IT1ACR0REfiJLATI0N
2237 MAGNA-{AB-SYSIB{
3048 MACNATI}IE
2238 MAGNARAIL
2422 MAGNETIQUE, C0U$SIN
73ZZ ITIAGNETIQUE, DETECmUR
7323 lilAGllETIQUE, DETECTETJR A Bü.JCLE
2T72 MACNETIQUE, grJSPEliSI0N
200I MAGNETIQUE, S{,JSIE}ITATION MAGNETIQUn
2O2I MAGr{ETIQrrryr TRAI}mE
2239 MAGT{oCAR
2305 MArN C0UnAI{TE
5q94 M.ANTABILTTE
3150 MAIII\IE$,II]T
5094 MAr{onlVAABrrIrE
?I5I DIA$OAJI/RE D TEbITRECROISEMSNT

4IIO IIAI{UTENTION A TE1IAGE
4TA9 MANUTEITTIOIT HORIZO$TALE
4045 MANUIEITTI0N HORIZ0NTALE, NAVIHE A
4TO9 MIINUITffiTI0N PAR U]ü-ITES Dn CHARGE StrR Rq.rES
4II0 MAlrurmrTlorf UERTICAtE
5r2r M.{,RCHE SUR AILES, TIRAT{T D|EAU A LA

(6s)
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22OO IÜIARCITE/COMMANDE ATJTOMATIqJE DS LA }IARCIM ET U' FREINAGE
2203 MARCTIE/CONTRoLE AUtol'IATIqtE DE LA I,IARCHE DES TRAINS
3098 MARCHE/.rN1IERSH,n DE MARCHE $LffiTRoNTQUE
3085 ITARCHE/PEDALE DE MARCI{E
7O9T MARCr{E, TWPS DE
7103 I,IARCHET \ETESSE DE
7TO4 MARCHE, WTESSE MoENNE DE
50II MARIN, AERoGTISSEUR
5062 $IARIlno, ImLICE
2T99 MARITIME, GAnE
3049 MARTTN-{AR-RAIL
7 4OO MATRTCE DE FrBRE OPTTQUE, SrCl,IAt A
74OT MATRICE DE LAI{PE II,ETCTRIQUE
7399 MATRICE IUMINUIJSE, SICNAL A
7399 ITATRICE lUMrNnrSE, SIGNALISATIoI{ A
7T76 MATRT0E 0-D
7T7 6 MATRICE oRIGIT{E DESTINATIo}I
2240 MBB ST 2000
2237 MC-SYSTBI
7I7O I,IENAGE, ENQUETE
7385 I,IESSAGE D 'AUERTISS$IIIiNT

738+ MESSAGE DE RECO}IIIIANDATION
7379 MESSAGE RoUTTER
7408 MESSACE VARrAsrE, DrSpoSrrIF DE SICNAITSATIoN A
737I MESSACES ROT,TTIERS, EIL{ETTELR DE
3266 $[ETAL-AIR, ACCUMUTAIruR
40II MEI'IIAI{IER
4OT2 r{ETr{ANIER A BCIItE
4OT5 METTIANIER A CUVE AUTOPoRTAJSE
4OI3 METTIANIER A CUUE INTEGRM
4OT4 METTIANIER A CU\TE MEMERANE
4AI2 METHANIER A CUIIE SPHERIQUE
3320 ME['I{AN0L-AIR, PIL,E DIRECTE
33IB METIIANot, Pu,E AIt
3319 }'lErr{ANOLfpTr,E AU METHANOL A ETECTROTTTE ACIDE
2325 METRo AERIEN
2328 METRO A1TOC STABILISATION AU-DESSUS UJ VEHICUTE
2326 MnTRo COI{TI}IU
2327 IvIETRO DIWSE IONGIWDINALB,IENf
2325 I{ETR0 Sr,JRErErrE
232T I'{IITRO URBAIN I]T RECIONAT
2322 I{ETRO/MI1ü-+TETRO
2324 MErR0/.PRE-IIIETR0
2324 METR0/SffiI-S,IETR0
2329 METRoPOIITAIT{ Sr,rR PNEX,JMATIQUES
3002 MICRoSJS
7T94 MICROPROGRAMME DE REqII,ATI0II
7 233 IrIICnonsqJUlTI0N
7c4;6 MIGRATICNS AtTERIIAI{TES
106? MItIru A$,I0SPIIERIQUE, SYSIEvIE DE fRANSPORT IXt
3IO5 MILLE PATTES/cAi'iI0i,Jri tirLLE-pAT'irj$
:";A2a MINERAI SüJS FOAME LI$JIDET TRAIISPORTELR DE
4030 MINERAT-VRAC-PETR0LE, TRANSP0RIEUR CoMBINE
4Ot6 MINERATIEn-PETRoIIER
2322 MINI-IIIETRO



2202
4a49
2050
224r
2322
5057'1226

40oI
7r97
TT95
7r96
3r92
5095
5096
?053
2242
4AA2
2147
7366
ro49
2069
r050
2059
2066
2A64
2065
2068
2062
206r
2063
30r3
4095
3r99
2025
3227
3200
3230
3r9l
3 r94
3 20r
3202
3 203
32O7
2442
3 2r0
3229
2027
2037
zo36
2037
32A6
3ag?
3 205
32o4
32r8
6037
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MIffi-ORDIITIAI$TR, CONIUIIE AUIOMATIü.IE DES TRAII{S PAR
MIIü-PC[JSsWR
MINIRAIT
MININAIL HAMCCER
MINIlI]38
UISE AU PA'S I}I1IEffiE DE I, ' IIELICE
MISE EI{ CInCUI,ATION AITENNEE
MIXIE, CARCO
T{ODSI,E D'AFFECTATION IU TRAFIC
IV1ODELE D IECOUIEMENT I[' TRAFIC
MODEI.,E DE SIMUTJTTION IU TRAFIC
}üODES DE PROPUTSION DES IIBHICUTES A IUOTEIIR
MotlENT DE RI:I{VBRSmIENT
MOMENT NEDRESSETJR
MoMENTANEE, CAPACITE
MONOCAB
MoN000QUE, NAri:tRE
MoNoMoTE['R, 30CIE
MON0PIIASE, nEC[,tLATrIrR
M0NoPCUTnE, SySTEITIE
M0I{0P0UTRE, sYsrB{E
MONORAIL
TjIONORAIT
},I0NoRAIL A SUSPENSI0$ ASn{ETRIQUE
MONORAIL A STJSPENSION PENUJLAIRE
M0NoRAIt A SUSPEITSION PNzuMATIQUE
MONORAIT EN POSITION A CALITOURCHOIT
MONORAIT STJPPORTE
MONORAIL STJREI,E\TE
MONORAIL SUSPENIXJ
MONTAGE HTBRIDE, AUTOEJS A TRACTION ELECTRIQUE AV:NC
M0NTANTS, PATETTE A
MO'TEII.JR A AIR CHAUD
MOIEIJR A CHAIJIP CTISSANT
MOTEIJR A CHARGE STRATIFIEE
}'IOTETJR A CIRCUIT TTANKII{E
MOTEIIR A COtLECTffi,TR
},I0[EIJR A COMSUSTION
MOTUJR A COMEJSTION EXTER}IE
${OTEIJR A COMHJSTION INTERNE
MOTHJR A COMAJSTION INTER}IE A}IEtIORM
MOTEUR A COMHJSTION INTERNE AUAC PROPULSION PAR ITETICE S
MOTE1TR A FTUIDE ORGANIQUE
MOTETJR A FIUX AXIAT
MOIELR A CILT' LIüJEFIE
IUOTU,'R A INII]CTION
MOTE]IJR A ISIUCTION TINEAIRE
MSIEUR A f,I{DUCTION TINEAIHE A STATOR DEPLOTE
UOIEIIIR A I$DWTIO$ TINEAIRE A\IEC PRI],IAIRE COURS IIOBItE
IIOTEIIR A II{DUCTIO$ TINEAIRE AIJEC SECONDAIRE COUNS MOBrI,E
MOTETIR A INJECTIO}T DIREC'IE
MOTET]R A I$JEC'TION BLECTRONIQUE
MOTruR A PISTON A MOU\M{ENT ALTERNATIF
MOTHJN A PISTON $(IAt
IvIOTEIJR A PISTON ROTATIF
MOTN'R A REACTION
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3237 MOTN'R A REIITCTA}ICE VARIABLE
3209 MOTU,'R A STRALII,III{TE{'R EN AIR St R L 'ECHAPPEI{EI{T

3213 !,IOTEIJR A VAPntR
3228 IYIoTH,IR ASISüCHROIIE
6056 MoTnrR CoMBINE IIJRm-STATOnEACIEUR
2O4O ttoTHJR D ' INUJCTIoN A INIUIT FERRoMAGI{ETIQUE
3233 !{OTHJR DE TRACTION A COURANT AITERNATIF
3234 }IOTEI.TR DE TRACTION A COURANT CONTINU
3215 MOTU,IR DIESEL A CILltl'[BRE DE IIJRH.IL${CE
32T6 MOTET'R DIESET A PRECzuII3RE
32T.;. MOTUJR DIESEL AI,IELIORE
4TI7 MoTU,'R DIESEL IUAI-IUEL
3217 MoTUJR DTESEL-ECTRIQUE
4II8 MOTTTJR DIESEL tE$IT
4TT6 MqTHJR DIESEL S$'II_RAPIDE
3225 MoTruR il,ECTRTQUE
3235 MOTffR ET,ECTRIqJE A CoURANT CoNTINU A H(CITATIoN n{ SERIE
3236 }i1OTU,JR EI,ECTRIQUE A COURA}IT CONTINU A D(CITATION SEPAREE
3240 MoIUJR ELECTRIQUE LoGE DA]üS LA RCXIE
2149 IIoTUJn-FREIN SUR RAIr
2T46 MoTEUR IüBRIDE
3225 UoTruR IfTBRIDE
3238 UOTEUR HOMOPOTAIRE
2026 MOTEIJR LIIIEAIRE
2038 !{OTTUR LINEAIRE, VoIE ACTII/E A
2034 MoTETR tINEII,IRE A DoUBLE INruCTHJR
2033 UOIUJR LINEIIiIRE A FI,,IJX TRANSIMRSAL
2036 MoTFr,tR LIIIEAIRE A INr[tCTUtR IB{BARQUE
2038 tr,IOTruR TINEAINE A PRIMAIRE INCORPONE A LA VOIE
2O3I }IOTIUR LINEAIRE A AEIi]CTANCE VARIASIE
2039 MOTEXJR LI}IEAINE A SECOI{DAINE MASSIF
2OZB MOTzuR tIlmAIIiE ASYI'ICHROI{E
2A4T I{OTzuR LINEAIRE DE FORTE PUISSANCE
2032 MOTEIJR LINEAIRE HOMOPOLAIRE
2O3O MOTEIJR TINEAIRE SNTCHRONE
32II MOTH.]R POLYCARH]RANT
3239 MOTruR REIIERSIBLE
3218 MOTTIJR ROTATIF
3195 MoTHJR STIRTTNC
3232 MOTEIJR SnfCHRO}TE
3227 MoTruR TRIPTIASE
2042 MoTETJR nTEJI"AInE
2043 MOSUJR 'ruH'tAIRE A CTIAMP ACCELERATH,'R
32T9 MoTmIR hIANKEL
32OB MOTH.JR TTARRIX{
7T65 ITOTIF W DEPLACUJIENT
4II3 MOUTLLAGE, POST$ DS
1060 $üJVSUEI{T PSIIXJIItIRE LIBNE
7023 MCI,JIIEIIIENT, CIRCULATION Elt[
7097 MOYE},r/RETARD MOyE[\r pAR IrE}rrCUrE
7106 Mo]ENNE DES TIIIESSES DE PARCCX,TRS
7109 MoruNNE DES UITESSES INSTAI,ITANEES
3305 M0TENNE r${Pnrutruffi, PrLE A
7073 M0IEI{I\Ia, DENSIUE



3122
227 6
305o
4009
4A2O
4077
r04?
?3 68
5A26
7283
7350
735r
7352
?353
6038

7040
5097
5097
5I 15
5or 6
513B
5138
4043
4043
5r38
4or7
40rB
402r
40rg
4034
403 6
4002
4A20
40rg
4030
4023
4030
40r6
40r 6
4424
4034
4035
4040
403 6
403?
4038
4o3g
4027
4046
404r
4040
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I,,{OYL,L RMIBOURRE IX,] VOTAIIT DE DIRECTION
MU t TI -E{ ODAI -.C AP SU I,E
MUTTI-I'I0DE CAPSULE
MUITICAR0O, 0ARG0
MUtfICoqlJE, l[avlnE
II{UITIMODAL, COI{lm{EltJR
MULTIFI0DAJ,, SYSTIS{E
MUtfIPIIASE, RSCfi.IIATHJR
MULTIPLE, CoTJSSIN
MULTIPTES, DEItsCTEI,JR A B0UCLES
MULTIPLEX A DIWSION DE FREQIJffCE
MUtTIPLffi A DIWSION DE TB{PS
MUtTIPtE]ffT'R DE DOMfE}]S
MUtTIPLruftTJ R TELEPHONI QIJE
MUR DE LA C}TALUJR

}I

NAr/ETIts, TRAFIC Eiü
I{AVIGATION A FIOT
IIAVICATION SIJR CAREI{E

NAVIGATT0N SIJR CoQrrE
NAWPLAIIE
NAIITRE A AILEROTTS PORT!fiJRS
NAINRA A AILES PORTANTES
I{AVIRE A C}IARGIS{ENT IIERTICAL
NAVINE A TEUAGE
NAVINE A PTANS PORTEIJR.S
}IAWRE ARTICULE
NAWRE COM3INE
}IAWRE II.] TTPE TRISEC
NAtrIRE FMDER
NAVIRE KAI{C,CI.IROU
NA]TTRE LASH
NAVInE MoNoCoQUE
NAVIRE MUtTICoQlrs
i{AVIru: $OURRICE
NAVIRE OBO
NAVIRE OCO
NAirInE 0IL-H,,LK-OnE
TIAVINE OII-ONE
NAUIRE OO
NAWRE OSO
NAWRS PORfE-BARGES
TIAWRE PORTE-EANCES A DN'X NIIIEITUX
NAWNE PORTE-BARGES UJ TYPE SACAT
NAWRE PORTE-BARGES IXJ TYPE I,ASH
NAV:INE PORTE-BARGES SEABEE
IIAINRE PORTE-{HAI,A}ID HDIf
NA1rIRE PORTE-{O}ITITTEI,T R
NAVIRE PORSE-4ONTMüIII'RS CEttUtAINE
NA1rIRE PORIE-{OIiJITBIEI.TR INTEGRAL
$AVIRE PORIE-PALETTES
NAVIRE PORTEUR I[.J TTPE CATAMANAN
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4O4T NAUIRE POTTR CIIARGES PALETTISMS
4042 NAWRE RoLo-SHIP
4022 NA\TIRE SCIl'iIiABLj'j]
4044 NAVInE Smfi-p0RTts-40NTE[rntR
4OO4 NAIIInE TRANSPoRTANT DAS PRODUITS FJü \IRAC
4003 NAUTRE TRANSPoRTU,TR DE VRAC SEC
4045 NAWRE TRATTSRCIJTIER
7308 NEIGE, DETECTEITR DE
2243 NET (r ,  e,3)
3o5r NET-3
2277 llEIIilonK CAB
60T2 NEZ EASCULIIIüT, AWot{ A
3270 IrICKEt-CADMIUM, ACCUMULATETJR
327I lücICEt-ffiR, ACCUMULAflruR
3272 NICKET-ZINC, ACCUMULILTETJR
?084 l{IvEAU DE SERVICE
2O7I l{I\rE:AU, VoIE A
5OI3 N0N-AI,IPHIBIE, AEROGLISSEUR
7T24 NoN-CoNFLICruELS, CoURAI{TS DE CIRCUTATIoN
7086 Nom{Ar, Ecoults{EsrT
4079 NOmUIALISE, CoNTENH,'R
4OT9 NoURRICE, l[AUInE
7280 NoYEE/B0UCrE NOYEE DAI{S LA C}rAUSSffi
7T73 NIJMEROS }IINERATOGIQUES, S.IQUETE PAR REIE"IM DES

0
4030 080, NAyInts
7268 oBEISSANCE, TAUX D,
7357 oBLIQUE, CABI,,E C0A)(IAL A FEl{tE
7082 0CCUPATIoN, DffSITE D '

7 29O oCCUPATI0N, DETECTE'IJR D '

?082 occuPATIoN, TAUX D,
4023 0C0, ITaVIRE
7T7 6 0-D, MATRICE
4030 oIL-AJLK{nE, NArittRE
40T6 oIL-ORE, NAIIIRE
7 237 ONDE llERrE
5T26 oNDE, TRAINEE Dl
7331 oNDES CoNTINUES, DESECTEIJR A UITRASoI{S A
733 6 OTVDES CoIITINUES, RADAR RoUTIER A
40T6 00, NA\nnE
7TI2 OPTIMUM,. WTESSE
7301 oPTrQU.E/DETECTHJR opTIqJE DE WTESSE
7377 ORATE/COMMUIüCATIO}T ORALE INTERIEIIJRE AU IIEXIICULE
2244 0R3rr
6A44 OREITAL, PIANE1JR
7359 oRDIlrATrnR DE TRASrC
7346 oRCAI{E DE CoDAGE
7347 oRGANE DE DECoDAGE
3262 oncAurqun/nmcrnorytg oRGAITTQUE A rmrtpnnAfirnn A}rBrAr{rE
3207 oncAtfreunArotruR A FrurDE oRca]rreun
5053 oRIEIfTABLE, HELICE
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7036 0RrGrNE, TRAFTC Dt
w75 ORIGTNE-DESTIIIATIoN, EntDE
7r7 6 0RrGrNE-DESTTNATT0N, MATRICE
7TT7 0RIGII{E-DESTINATI0I{, nELATIoN
7r7 6 0RIGr}f$-DESTINATI0I{, TABIEAU
6040 0RI{ITH0PIERE
4A24 oso, I{AWRE
2108 o\TERCRO{JIID
3268 0XyDE DTARGU{T, ACCUIT{UIATATR A

P

6042 PA
4092 PALETTE
4093 PATETTE A OADRS AI,!OWBtE
4094 PALETTE A DU'X HITRIES
4095 PATETTE A M0mAI{T€
4096 PAIETTE A PIAI,ICI{ER A AITES
4A96 PAL;ETTE A PLAI{CHffi DE30RDA}IT
4A97 PALETTE A QUATRE EIITREES
4095 PALETTB A RIDEttEs
4O9B PATETTE A RoUTETTES
4099 PATEmE A SIMPTE FACE
4A99 PAr,Erm A UN SUrt PLANCIIER
4100 PAIETTE AUEC UN CoTE DS,I0I{TABüE
409I PATETTts-CAISSE
4090 PATETTE-{AISSE CADREE
4IOI PATETIE DE CERBAGE
4IOT PATETTE DE STOCKACE
4IO2 PALETTE PERilTE
4103 PAJ,ETTE PLATE
4TO4 PATETIE NE1ERSIBLE
4103 PALETTE SIMPTE
4IA5 PAIETTE S.JR C0USSIN D f AIR
4080 PArETtril, coNIEI{nrR
3zgr pALrERs D'n{TENsrm/cHARczuR A pALrERs Dtr}lrmtsrro }tutrrptns
3292 PALIERS IS0VOItI{ETRIQUES A IE{PS cOlr{PEßISE, CIIARGUIR A TROIS
4III PALT TISATIoN
7418 PANI{EAU DE DIRECTIO}r A TNDICATIONS VARIJTBTES
7 4A7 PANNEAU DE SIGINATISATIOII
7 4TB PA$I{EAU II{DICATEUR VARIABTE
7419 PA$I{EAU Rü.TTIER PAnUWT
3135 PAIINEAUX TAIERAIJX GO}{FIJ|BLES
7I7T PAPITLoNS, E$QIJETE
604r PARACHUTE-FREIN
20T6 PARAMAclrEtIqrE, RAIr
7Or4 PARAMETnE DE CIRCrruATror{
7092 PARCCI,IRS UoYTN, tEt{PS DE
7A93 PARCOURS, TEMPS DE
7105 PARCoURS, WISSSE DE
3T49 PARE4HOCS
Tqtg PAaLAlrT, PAI{NEAU RoUTIER
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5046 PAROI IITTtsRAI,E
5003 PA3orS LAIERALES, AERoCITSSU,'R A
3116 PARTIES TEM{INAI,ES DEFOM{A3I,ES
3067 PAS
5067 PAS DE L'HELICE, IITI'ERSIoN XÜ
2049 PAs PoLAIRE
5054 PAS REVERSIBI,E, HELICE A
5056 PAS VARII,B[,E, ItrLICE AERIEßI}IE A
7199 PASSACE, BANDE rE
7258 PASSAGE, DB{ANDE nE DROIT DE
7289 PASSAGE, DEIECTn'R DE
7256 PASSAGE, DRoIT nE
7257 PASSAGE' IEIPS DE
3ro8 PASSE-P1.RI0UT, VorrIrRE
7239 PASSTF/XEIECmUn I INFRA-RdJCES PASSIF
2I2T PI,TINS DE REPOS
3085 PEDALE ACCEI,ERATEUR
3086 PEDALE D'ARRET
3086 PEDA.IE DE FREIN
]085 PEDALE DE II{ARCHE
73I,6 PEDALE EI,ECTRIqUE, DETECCE]R A
7319 PEDELE PNEIJMAEIqT'E, DETECTHJR A
7278 PEDAT,E ROI'TIERE
2308 PEIGITE
?I'8 PELOTON
20& PENUJI,AIRE/f,ONORAIL A S1'SPN'ISIOI{ PnIUJLAINE
2T73 PENII]I,AIRE, $'TSPENSION
7099 PEMBILITE DTATIB'IIE' CoEFFICISßII DE
r0r9 PEoPLE r{ovER
2278 PERC 1,2
7100 PERCPTI0$-nEACII0N' 'IEIPS DE
408I PERIIJ, coNt'lxrlEltR
4TO2 PERIIjE, PALETIE
7254 PERronE
5042 PERIPI{ERIQIIE, JUPE
2OO7 PERMANnm, AIMANT
7277 PERMÄNEI{T, POSTE DE COMPTAGE
2056 PER1ES T,TAGNETIQUES
3052 PERTRA
4025 PETROLIER BRISE.GIIICE
4029 PEmOLIER SEANT
4026 PETRoLIER SOUS-|,IAnIN
4OI5 PETROUINERALIER

'1260 PIIASE DE RoncE
725T PHASE NE IJERfl ÄNEICIPIE
7249 PTTASE PIEToNS
72N PHASE PRINCIPALE
7248 PITASE SECoNDAIR3
7250 PHASE SPECIÄLE pqJR Tq'RNE-A-GAUCI{E
7262 PHASE VERTE
.1253 PITASES, DIACRAMME DE
7252 PHASES, ESCAI{OTAGE nE
7325 PH0T0-ET,ECTRTSJE/DEIECIEUR PHOTO-ELECmIQUE A FAISCEAU II{IE8RoMPU



7326
T3z4
7r.7 2
7 274
2300
7 4a6
7249
7334
3306
3308
3300
330r
30?r
33r 6
3267
3304
3307
33r0
33r 2
33r3
3305
33r8
33r9
3302
33r5
3320
3314
33II
33 r?
33r 5
3303
3322
33 2r
6o4z'
2a7l
3205
3 2IB
7 r85
w89
4096
4ag6
40gg
&44
5r39
513B
2O46
3257
4082
4082
4O82
4r03
4085
3271
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pH0T0-EtEcrnru.ln/DErE0rEtrR pnoro-EtnrrRr rE A FArscEAu REFtEcHr
PHOTO-EtmTmüJn, DETECT$.,I,R
PII0TOGRAPIil$S ASRIENIIES, EI{QUEIE pAR
plnsreun/oumcrmrn prrsiQuu DE rA crRcuLATroN
PIETONS/BAIT.DE TnANSPoRTHTSE poUR PIETONS
PIEICINS, FEU C0MMA$DIN PAR LES
PIEToNS, PIIASE
PIEZOELECTRIQTJE, DETECIEuR
PItE A BASSE TEMPENATURE
PIIE A BASSE T$'{PERAruNE ET A fl,ECTROtYTE ACIDE
PIIU A COMSI'STIBI,E
PITES A COUSISTIBLE, EATI'ERIE IE
PILE A C0Mfl'STIBLE, \'EHICUtE ETECTRIQUE A
PILE A OOMAISTIBIE H2 02
PII,E A EIECTROIYIE FOIüU
PILA A HAUTE TMIPERATUNE
PIIE A }IAUTE TEMPERA$JNE A ELECTROLYTE SOLIDE
PIIE A II]TDRAZINE
PIIE A }I]TDROCARHJRE ET EI,ECTROITqE ACIDE
PII,E A }TTDROGENE
PIIE A }IOYENI\IE TE[T{PNrutfiTRE
PIIE AU }1ET[T&I{OI
PIIE AU METT{AIüOI A ETECTNOTYTE ACIDE
PILE DINSCIE
PIIS DINECT$ A ITTDROGE}IE-OXTGM{E
PILE DIRECTg METHA$OL-AIR
PILE FROIDE DIRECIE A ITTDROCM}IE
PItS ITTDRAZIT{E-AIR
PILA }TTDROGE}üS-AIR
PILE III{TDROXII

PILE ITIDIRECTE
PIIE REMX
PILE RECEI{ER]IBLE
PILoTE AUI0$TATIqJE
PISTE DE CLISS&IENT SCELLM SJN tA FACADE DES BATIII{ENTS
nrsrc$uorrun A prsror A t{üJrrEMffT ALTERNATTF
PISloIf RoTATIF, MoImtR A
PtA$ DE CIRCUTATION
PLAT{ DE FE.]X
PLATTCHER A AIIES, PALETTE A
PII\NCHEn DESOmANT, PAIE{TE A
PL.AIICHER, PAIETIE A UN SUJI
PIA$U'R ORBITAT
PLAI{S P0RIEJRS nIERgEl{TS, IIrDR0PTEnE A
Pta]fs PonrEüRs, t{AvInE A
PTJTQIIE D I I$UTIT
pr"aqJn nuunrn/BAtTIsRTE a ptAeun s,rlrDEE
PIAT, ColItEI{UtR
PtArE-r0aMa, colflIm'IEUR
P LA TE -.F'O RME-{ O$TMIFTT R
PIATE, PAI,ETTE
PIIANT, C0IfTEI{f,IIR
PIoMB-ACIDE, BATIERIE

(66) \
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3273 PLOMB/ACCUII{UL]I,TEUR ACIDE AU PLOMB
2T48 PNn'UATTQUE,BoCIE A STSPENSIoN
2065 PNn ilArIqJE,Mol[oRAIL A SIJSPTI{SI0N
73IB PNH.IUATTqUE, DETECTIEUR
73t9 PIIU,III'I,ATIQIIE'. DEIECTELIR A PEDALE
23zg pIüEut{ATreuus/},itrTn0polrrAri[ su]l Pi".Til-r"iriATr,:)uiis
7O2I PoIDS tCURD, CIRCUtATIoI{ DE
5098 PoIDS t0TAt rX{ CHARGE
2290 PoINT A PoINT, TRANSPoRT Drl
3126 PoINT D'APPUI, CEINTURE A TRIPLn:
7276 PoINT DE CoMPTAGE
7T26 PorNT DE CoNFIIT
?063 PorNTE, DEBrr DE
7065 PoINTE, FACTUJR DE
7O2B PoINTE, HUTRE DE
7025 PorNTE, TMFIC DE
32II PoIYCARAInANT, MoTE1JR
4008 PoLTTIIEffiE, CARGO
4009 PotYvALtrX{T, CARGo.
23T4 Po!{A 2000
5070 PoMPE-HEtICE
737 6 PoNCltrEtLE, n{ETTHJR RADIo A SoURCll
5rI7 PoNTS !{ULTIPLES, SYSTEIIE A
4TT2 PORT D TECLAIB,IENT

5$gg PoRTA$CE A3R0DY-I,IAIL!IqIE
5IO0 PoRTAIICE HnDRoDll{Al[IQtJE
5IoI PoRTAIICE ToTALE
5083 PORTAI{CE, CotrS'ICTENT DE
4034 PORTE-BARCES, NAWRE
4035 PoRIE-BARGES A DU'X NTVEAUX, NA\r.tRE
4O4O PORTE-BARGES IU TTPE BACAT
4036 PoRTE-3ARGES IU rrPE IASH, NAVIR3
4037 PORTE-BARGES SEABm, NAVTnE
4038 PoRTB-CHAIA}ID HDtt, NAVTRE
4039 P0RTE-C0N[H{ULJR, NAUTRE
4046 , PoRTE-{oNrmtruR II{TEGRAL, }rAVInE
4057 PoRTE4oNITX[n'RS, BARGE
4027 PORTE-{ONImIE'I RS CET,IULAIRE, NAVIRE
 Oq PoRIE I"ATERAtE, CoNTENWR AVEC
4O4T P0R[E-PALE1['ISS, ITAVIRE
4O2B P0RTE-PL0NGS.]R.S, S0US-{rrARIl{
4062 PonTEUR AI|IENAGE, CO}TTENEUR A
zglg poRrurn/rurl poRTurR (uouomrl)
TO49 PoSSIBLE, CAPACITE
3168 POST-BKJI,EI,'R
3T65 PoST-C0UAISTI0N CATALyrrq,rE
3T56 P0ST-{0I{A,STI01{ lrrEm{IqrE
&45 P0StC0lr{HtSTI0$, DISPOSITIF DE
735p. POSTE CEhITRAI
3283 POSTE DE CIIARGE
7276 PoSTE DE CoMPIAGE
7277 PoSTE DE CoMPTAGE PERMANENT
4II3 POSTS DE }IffIttACE
3287 PoSTE FI](E, CrrARGgrR A
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?388 POSTE CELEFEoNTqJE SUR IUIOROI'IE
3288 POSISS DE STATIONNTiTESIT, CNARCEI'R AT'X
3I?8 POT D'ECIIAPPIIIENT A CATALTSE
2gl4 PoIEAU
4047 PCI,ISSAGE
4032 PCI,JSSE, COIIVor
5104 Pqrss@ au DEIAUGEAGE
6035 PCUSSm, TNITERSUTR lE
4048 PqtssuJR
2sI8 PUTTRE CoNUTCmTCE
2TL7 PSJTRE EN IOAME XE trTII INVERfIE
2II8 Pq]TRE E}I U
2078 PC[rTnE CI,IDE
2TT6 Pü,ITRE qJIDE CRE|USD
2gl7 Pct TRE qJVERTE I'ERS tE 3AS
2g16 PqJTnE PoRTAIüIE F€AM3E
2Ul5 PqJrnE PoRIHTSE
2Il5 PqJTm PoR[qjSE DE SCTrol{ RECTA}IGULAInE
2gI7 Pq,]TRE PqJRWE DIU}IE trENTE 1IERS I,E 3AS
2sI5 PCt TnE SJPPoRT
2072 POJTnE/vorE PqITRE
2VI3 PqJTBS/T'OIE POUTNE EN TT.NY11591'1 FIXM AUX FACADES DIIMMU'BI,ES
7O5I PRATIQTJE R nALE, CApACrml
7052 PnATIqTE URSAIifE, CAPACTTE
7050 PBATIQUE, CÄpACrtm
2324 PRE+IETRO
3223 PnECzuIIBRD DE CoMBJSmON
3216 PRECHAIIIBRE, UOTU.'R DIESEL A
7382 PREDTCTTV0, INFo$'{ATIoN
7282 PRESU{CE, SOUCLE DE
72gO PRESEIICE CoI{TrNUE, DETECTUTR rE
729I PRESBfCE X|IN$[rqJE, DETECIEUR DE
7292 PnESET{CE LIJltItm, tErECrHjR DE
zq9O PRASSION D'AIR, PRoPULSIoI{ PAR
5IO2 PnESSToN DE SusrErrTAfltot'i
5O3I PnESSTON UJ COI'SSTN DrArR
5IO2 PRESSToN SUSm$TAtRTCE
73T7 PREISION, DEIECTEIR A
7OO8 PnEWSToN rrj TRAFTC
7187 PREüISION IX,T TNAFIC, PROCRA}IME DE
2044 PRI!,IAIRE
2036 PRIMAIRE CCN'RT MOSILE, MOTEUR A INIIJCTIOI{ LINEAINE AVM
2038 PRIIIATRE IITCoRPoRE A Ln VoIE, UOmUR LINAAInE A
3I5I PRIMAIRI], COLLISION
7247 PRINCIPALE, PIIASE
7O2O PRM, TMNSPoRT
7174 PROCEDD AEROCIIIEMATOGRAPHIQUE, EI{OJEIE PAR
4OO4 PROU'ITS NiI URAC, NAWNE TRANSPORTAI{$ DES
7044 PRoTESSIoNNH,, SRAFIC
5I,27 PBoFIL, InALNIß DE
5103 PRoT0NDEIJR D'IMliERSlot{
5030 PRoFoNDEUR Ur CqJSSIN
7I9I pRocRAin{D D,Atr5'f,CTATION DE TRAFIC
7I9I PRoGRAI$UEDTAtrrECTATIoNffTnEITIIüERAInESCoNCURAEITS
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7T9O PROGRAIT{ME DE PLUS CCIIRIE DISTANCE
7187 pRocRAtdME DE PnEWSIoN DU TRAFTC
7T9O PROGRAITME DE RECI{ERCI{E DTITII,IERAIRES
7T86 PROGRAI'{IIIE DE FEGILLTION
7T92 pROcRAI'{lrrE DE SECURITE RoUTIERE
7IB9 PROGRAMME DE SIGNALISATION
?I88 PRoGRAI&IE DE SIMULATION DU TRAFIC
7 2I.3 PROGRESSIF FLEXIBLE, SISIB{E
7 212 PROCRESSIF, SYSIEIT{E
7OI9 PROJET, TRAFIC DE
7IO2 PROJET, WffiSSE DE
7255 PRoLoNCATIoN, r[.rREE DE
7239 PRoPACATIoN, IIITESSE DE
5O7I PRoPULSEIIR A IITDRoTET
50?I PRoPUtSETTR A JET D'EAU RoTATIF
6057 PROPULSEI]R CARENE
6olg pRopuLsHtR/ruRBopRopuLSH.rR

5005 PRoputsIoN AERIENNE, AERoGIISSilJR A
3080 PRoPULSI0N EIfiCTRIQUE, CAITTIoN A
3224 PROPUTSION ITTBRIDE
2096 PROPULSION ITIACNETIQUE EN ruIE
5005 PRoPUtSIoN MARINE, AERoCLISSUJR A
1063 PROFTJLSION PAR GALETS I}ISTAILES DA}üS LA VOIE
3203 PRoPULSIoN PAR IIELICES, MoTffR A C9MBUSTIoN INTERI{E A\rEC
5072 PROPULSIoN PAR HTDRoJET
4TI9 PRoPULSIoN PAR JET D|EAU
5072 PRoPULSIoN PAR .JET Df EAU
1065 PROPULSION pAR .IET HTDRAUTIQUE
2O9O PRoPUtSI0N pAR PRESSION D'AIR
IO54 PROPUTSION PAR 1TTS D'ARCHIMEDE A PAS VARIABLE
3T92 PROPUTSI0N/M0DES DE pROpUtSION DES TTEHTCULES A MOIEUR
5002 PR0nttsll,:8, AILE
2T6T PRoPULSITJE, ROUE
2249 PRoTECTIoN PAR DEFAUT
2279 Pss/LSr
5TO4 RJISSANCE XE ST'STENTATION I
7332 PULSATIoNS, DETECTE:I,R A UTTRA-,SoIIS A
733? PULSATIONS, RADAR ROUTIER A
6047 PUTSoREACTELR
4O7 2 PUL\IERIILENTS, CoNtElr{UuR A
2279 PI{K-SCHI{ELTSTRASSE rullT LEITSCHIENEI\TT$(IS

a

4TT4 QIJAI A ColrTENElrRS
1009 QUASICOiiTIl,iiili/ SysTmdE DE TiiAi;$p0riT lr0iicmol;liAlrT Dn iuüci.

QUASICONTINUE
5047 QTJIIIES T,ATERATES
5003 QUILLES LATERATES, AEROGT,ISSHTR A
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R

6050 RAD
7339 RADAR AIITI-{0LIISI0}I
7336 RADAR RUJTIER A O}IDES CONTINIIES
?33? RADAR RCX.JTIER A PULSATIONS
3133 RADAR/SYSIm{E DE SECURITtr GoNFtABtn DECtm{cHE PAR RADAR
7338 RADARTACITWETRE
737I RADI0/S{ETTEIJR nADro DE CTRCUIILTI0N
6oz5 RaDroAtrcNm{ENT DE DEscENrE, FArscuau DE
6024 RADIoAJ,IGN$IENT DE prSTE, FATSCEAIJ DE
7342 RADIoDTFruSIo$ REGIoI{ALE
7340 RADI0fr,JIDAGE, nESEAU REGIo}IAL DE
7 225 RADIoffi.JIDAGE RoUTIER
6050 RADIOPHARE D'ALIGI{ES{IX{T DE DESCmIE
6049 RADI0PII,ARE D'ALIGI{B,1ENT DE PISIE
6O?I RADIOPHARE OM$IDIRECTIONI{EI VHT
6055 RAIDIE, STRIJOI1IRE II,ITEGRAI.,S,IEI{T
2OIB RAII CONUJCTET]R
2O1B RAIL D 'ALIMENTATION
2AT7 RAIr DE CoNTACT
20IB RAIt DE COSTACT, TRoISIH{E
2OBO RA,IL DE Cfl,TIDACN
2T2O RAIL DE CÜIDAGE
2047 RAIL DE REACTIoN D'INIIJIT
2rI9 RAIr DE SUSTENTATIoN
IO54 RAII DE STABITISATIoN
2015 RAIr FERn0MAGNETIQUE
20T6 RAIL PANAI'{AGMSTIQIIE
2079 RAIL PoRTEI,R
I02B RAII-R0IIE, SYSIFiME
r04B RArL-R0UIE, TRANSPoRT
2280 RAIL-TN(I
ro55 rul/sYSrB{E A cABTNE sJR RArr
3O3B I?AIL3US
3051 RArtzuS
2129 plME A IURsIlrE A GAZ
2I3I FIA}TE AUTOMOTRTCE
2222 RA},IE CHARGEUSE
228I .IIA}{E DE PETITS VEHICUTES PROGRA}TMES
2T32 RAilIE RE:\TERSI3LE
2222 RAME TRANSPORTU.]SE
7415 RAMPE, SICNAL DE FERMETURE DE tA
7222 zulvlPES If ACCES, FEffiILATION AUX
3200 RAlrKInm/Moru,rR A cIRcuIT RAITKINE
6049 RaP
3rB3 RAPPoRT ar.n/counJsrrnln
7 oT 4 RAPPoRT D/c ,
7074 RAPPORT NNNTN/CAP4CISE
5032 RAPPoRT LoNc[Jr]rJ4/mncEUR
5105 RAPPORT SLTSTESITATIO$/RESTSTAITCE A L 'AVANCtr{ENT

?033 AASE CAMPAGIIE, CIRCUI"ATIoII B{
3OB3 RAYON D 'ACTION PAN CIIARCE
3OB3 RAYOI{ D'AUTOI{OMIE PAR CIIARCE
6037 mAcrHJR
3175 RnACIU,,R A IN.IACTIo$ D'AIR
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3176 REACTU,'R HETERoCm|E
3177 REACTSTR AoilocmrE
]I73 REACTEUR I'IIEM{IqIE
6060 R$aCTEUR/'IIRBOREACTU,TR
2047 nEACTIoN/RAIL DE REACTIoII DrINn It
7I0O REACTIoN, IEMPS DE
7378 RECEPTEUR A sOnD
7362 RMPTEI'R DE COORDINATION
60/5 RECTIAUIFE, DISPOSITIF DE
?I90 RECI{ERCI{E Df ITII{ERAIRES, pRoCRAMrrtE DE
3T69 RECIRCULASTON DES CAZ DE CARTER
3I?O RECIRCUIÄTTON DES GAZ DE CARftsR ACCOII{PAGNEE D'IT{JECTION DIAIR
5025 RmIRCI'LATIoN, STSIHT{E A
?384 nECoI&IANDATIoII, IT|ESSAGE m
723L REC0MMÄIIDtrE, DE1'1[/ITIoN
7II3 RmOUl,llXDm, UIIESSE
2L62 RECUPEnATIoT, FAEINAqE DE
3322 nEDOX, PILE
5095 nsDnEssEUR, ri{oMm{T
7326 REF,IECHI, DEIECIS,IR PH0I0-ELECTRIQUE A rAISCEttU
4084 REFRICTEnE, CoN1!ENE[,,R
332I nEGENERA3LE, PIIE
TIV| RECIME LIBnE, yIIESS EN'l34L REGroN RoUTTEnE
2321 REGTONAL^mTRO URsArN ET mGIONAI,
7340 NEGIONAL/RESEAII REGIoNAL DE RÄ)Ioq'IDAcE
7383 nEcroNALE, rMom{ArroN
7342 mcIolrALE, RADIoDIFn SIoN
3120 nEGIJIBLE, AppAREIt DE DInECTIoN
2205 REGIÄGE DE WTTESSE EIECTNONIQIJE
739I RECL]I,GE DE VITESS ELECTRONIQUE, DISPOSIT]F DE
7204 RSCI,MIENTATION DE LII CIRCUI,ATION
3I,45 REGIU,IR DE FnEINAGE
7369 nEqTLAITüJR A COMMAI'rDE pAR DETECqION il.' TRAT,IC
7367 aEcuraTurR BrPr{ASt
7364 NEqJLATH,,R DE CARREFSUR
7365 RE$JLATTJR DE SIGI'IALISATION
7353 REqJLAIU,'R U,ECIROTIIQUE IU TRAFIC ROUTIER
7364 nBqjLltrE:IrR LocÄr,
7366 REq,L/TIEJn MoNoPIIAsE
?368 REq,IIÄTE{'N MULTIPIIASE
724I NEq,'LI,TION AUT€IfJATIqJE XE L,A IIITESSE
7222 RE6ULATI0N tUX RAIIPES DTACCES
?393 nEc[JL]ttIoN DE tA CIRCITLATION, II{STALLII,TION DE
722I REqJLIITIoN DE LA CoNVERCIEI{CE
7240 RSCI'IÄTIO}I DE IrjTESSE PAR ATT.ICIIACE
7215 RECIJL]|IIoN DES CüJLoIRS DE CIRCULAEION
7217 nEqiLA'ItoN DES ESPACU{EIüTS n{TRE \TEHICULES
72L6 nEqJIltrIoN rrr DESIT SnR AUTOROUTE
7203 NECULATION/.IACRONECULATION
1233 REq'LATIoN/MICRORECITLATTON
7358 REqJIÄTION, CIRCUIT DE
7186 HEGIJI.ATION, PROGRAM}IE DE
72OO REq'LATIoN, STRAIECIE DE
72IO REGIILATIoI{, Syfil'ürIE XE
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4093 REIIAUSSE POLIR PAtET1E
7010 nErATIolI DE TnAFTC
7075 RST,ATIo$ DEBIT-DrlrSrlE
7T77 RET,ATIoN 0RICI$E-!trSTII{ATI0II

, la? 6 RzutrION wrEssE-DsBrr
7080 RELATION InSESSE-XEI{SIIE
7079 RELATIoN yITESSE-ESPAC$IENT

7T73 RM,EVE DES NUMEROS MINENALOGIqJES, MIqJETtr PAR
323? RELIICTAL'ICE VARIABLE, MotE[rR A
203I RELUCTAI{CE VARIAStE, MoTUIR TINEAIAE A

, 5109 RE$Co$Tru, RESISTA"ITCE DE
I0I2 RnTDEZ-VoUS, TECmmQUE DE
5095 R$ü!:BRS$'IENT, M0[,1U{T DE
22Tr RWETITIoi{ DES SIG$AUX rN CABINE, IIüSTAILATIoN DE
4085 naPrIaBLE, Co$tENnrR
7022 REF0S, CIRCI'IATIo}I AU
3r4I mPoSE-Tr[E nEGLASIE
2055 REPUISIF, trFET
2323 RER
7009 nssEAu
3285 RESEAU, CH$,RSU,'R SUR
2323 NESEAU ED(PRESS NEGIONAL

, 7340 nESEAU nECIoNAt DE RADIoCI'IDACE
7056 RESER\m DE CAPACITE, CoffiFICIESTT
5106 RSSERVS DE FIOTTAIS0$
3I4B RESERVoIR XE SECI'RIIE
5T23 HSSISTAIICE
5]:O7 RESISTAT{CE A L'AVA$CSIIEII{T
5L24 RESISTAIICE AERODINAIvIIQIJE
5ro9 nEsrsrANcE DTTMPACT
5I0B RESISTAI,ICE DE FRoT'IUIE$T
5109 RESTSTANCE DE nENCOIITRE
7A94 RETARD
7095 RETARD CoNJoI{CfilREt
7096 IIETARD FoRCE
7W7 RETAR! MoYUI PAR IISüCUtE

7348 RETRoACTIOI{, B0UCLE DE
605r RETR0ruSEE
3f42 RETR0IIISEEI SYST$'IE DE
3277 REVERSIBTLITE
3239 REIIERSIBLE, MoTEI'R
4I)4 REVERSIBTE, PALE1IIE
2T32 REVEnSIBI,E, RAI,IE
2I5B ru{E0SfAfIqrE, FREr}T
5050 RIDEAU D 'AIR

505I RIDEAU DE STABITITE
5020 RIDEAU PERIPIIERIq'E, CCI,JSSI]I DIAIR A
4A95 RIDET,LES, PALETIE A
2T7B RIGTDE, ArTEI,AGE AUI0]IATISIE
5045 RIGIDE, fiJPE
2T4A R0mT/TRATN RomT
4042 R0Lo-SHIP, l{AyIRE
3054 RottER ROAD
3218 RoTATIF, ld0TU,IR
2245 R0I0CAR
6048 RoroJET
2044 R010n
603? Rotons BA,scuLl$Its r HEtrcoP[Em A



6030
603r
2Tff i
2166
324O
2167
3240
2083
2082
2OB4
2083
4vl3
2OBI
2082
2082
7267
T 260
7 398
2082
4098
ro?B
3047
7224
7 4r9
733 6
?337
7 408
3vl4
7379
7225
7 407
7269
?380
7278
734r
7005
22BT
3o56
2T29
2296
2297

7355
705r

5048
3 I3I
2246
3I3B
7 267
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'  

I .

ROTORS C0.0/IIAUX; IIEtICOPTtsRE A
RoTonS m{ TANDnI, IIELICoPmnE A
RqJE DE G'IDAGE
ROUE EI.,ASTIQIJE
RCI.IE ELECTRIqJE
RCIJE PROPUTSI1IE
RqJE/MO[flrR ErECSRIQI'E LOGIE DANS LA ROIIE
Rq,ES DE CI'IDAGE
RCIJES DE ROULU{E}IT
RqJES DE STABITISATION
ROT'ES DIRECTRICES .

RCIJES FD(ES, Co]ITENEIJR A
RCIJES MOTRICES
RqJES PORTANTES
RqJES PORTWSES
RCI]GE II{TEORAL
RoUGE, PHASE DE
Rou Lnttu / ncRAN-RornEt[u
RüJLS{ENT, RoIIES DE
RCI,JLETTES, PALET{E A
RCI,TTE GI'IDM
ROUTE qTIDEE SYSTUIIE KUCH
RCI,ITIER AU[0I,!ATIqJE, CI'IDAGE
RcftJlrnn/eatrur.tu RourrER nARLAI{T
Rc[,JTrEn/.naun Rc[lrrER A oI{DES coNTrNUEs
RqJTIER/,RADAR ROUTIER A PULSATIONS
ROIJTIER/,SIGNAL ROTJTIER VARIABLE
RoUTIER/ VEHICULE ELECTRIQUE RqJTIET?
ROUTIER, MESSAGE
.RoUTIER, RADIOCUIDAGE
RoUTIER, SICßIAI,
RoUTIERE, AIDES EL,ECTRoNIQUES A LA CIRCULATToN
ROUTIEnE, ItirFoaMATIoIr
ROUTIEHE, PEDALE
R0UTISR8, REGI0}I
RCX,'TIEnE, SECURItts
R.P.  V .P.
RROLLI,IAY
RTG
zuBAN CONTIlrUfrnOnrOIR ROUT,A$T A nUBAN CONTITüU
R,tBAl{ CoNTINU/TR0TToIR nUJLAtfT A trrBA}r Co}TTINU Sr.rR

LAMINEUSE DTJRE
RUBANS JUMEüES, CABLE A
MJRALE, CAPACITE PRATIQUE

s -

sac
SAC GONFI,ABI,E
SAFECM
SANDIIIICH, I/ERfiE
sArunaTloN, DECnB DE

BAIiDE



7066
7066
4422
4037
2A?g
2424
2024
7392
2247
2248
2045
315+
zo3?
ao39
7 248
3III
3I I2
3II I
7005
7192
3II2
3I25
3T26
3T27
3r23
3rr7
2r9l
7t34
3r3 6
3I13
3r4B
313?
3 IIO
723o
3 26r
2r94
5or4
2324
2179
4044
7 292
4rr6
7a59
70E4
3I.47
3146
6o5l
7t47
3r40
3r4o
3r4o
3 r4o
7 +oo
7399
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SATURATIoI{, FACTmJR DE
SAtURATION, TAUX DE
scINlABtE, }IAWAE
SEABEE, NAWnE PORTE-BARGES
scurtr{Ai uomun A r$nrcrrotr trnrgArnn (1ru)
SOHE$IA: MOIEUR tINEAIRE ET ST SIEI{TAT[ON MAGIIETIQUE
SCHEXT{A: SYSIS,IE DE TRAINS ULTItARAPIDES
scHmlA, TABLEAU A
SCHENER MOIfOBT,A}1
ScHNEILBAHNSYSTmI MII DARUI{TER ITiil{Gg[DSI TEITSCHIEI{ESITAXIS
SMOIIDAIRE
sEcolfDAlffi, cottlsloN
srcoI{DAIRE C0URT }l0BItE, MogErJR A INXUCTI0N tIl{EAInE A\IEC
sEcolrDAIRE MASSIF, MOIH,'R tIl{EAInE A
sEcoNDAIffi, PILASE
SECURIIE ACTIVE DES TIEHICUTES AUTOMOBITES
SECURITE PASSI1TE IIES IMHICUIES AUTOIIIOBItES
SECURIlts PRII{AINE DES IMHICULI.5 AUTOMOBITES
SMURITS ROI.ITIER$
smuRITE ROUTIEnS], PRoCRAM$E DE
SECURITTd SECO}TDAIRE DES VEHICUTES AUTOMOBITES
sncunrm/cnrturung DE sEcuRrIE
sECURrrn/curlrTUnE DE sucuRrrn A Tnors porrts
sEcuRI TT/,CETIIIURE DE SECURIIE SOUS-ABDOMINALE
SECURIIE/.SISIEIIIE DE SECURIflE AUIOMATI$IE
SECURTTE/COLO}II{E DE DIREO TIOIü DE
sncuRrru/msrar{cn DE
SECURITE/DISI''AI'ICE DE
SEcURITEÄEn$nn nE DE
sEcuRrTtw/, HABITACTE DE
smuRrTE/,nEsERvoIR DE
SECURITE/.IEI,1RE DE
SECURT tw/ uptrunE ExrERTMHITAIE DE
SETECTITTE/DE\rIATI0$ SETECT] DE Ut CIRCULILTI0I{
sELs rotlrusft,ccuauuttulR Aux s$,s Fourus A rIAurE IB{nERAnIRE
SEß{APHORIq]E, DISTAI{CE
SEII{I-A}IPHI BIE, AEROCTISSTT]R
S${I-METRO
SS'II-RIGIDE, AMEUIGE AUTOIT{ATI$JE
S$'II *PORttr-{ ONfESIEltt R, NAIJlIRE
SEMI-PRESENCE, DEIECTEIJR DE
$$,{I-RAPIDE, M0IUIR DIESET
SERVICE, DEBIT !E
SERVICE, NI\rEAU DE
SERVO-DIRffiTIO$ 

'

SERVOFNEIN
sERVOMoUmrR
sruIL CRITIqJE DE VISISILIIE
SIEGE-BAQUET
SIEGE4U1IETITE
SIEGE-TONITEAU
SIEGE-TI]LIPE
SIT$AI A IVIATRICE DE FIBRS OPTIqJE
SIO}TAI A },IATRICE IUI{INWSE

(67',)
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74TO SIGIVA.L A1IERTISSEUR DIACCIDEIüT
7414 SIGNAL AlmRglSSrUR D'iINCTIENI
74Tl SrG}IAI, AVERfTSSn R Xm SqtcHoN
7412 SrGi{At AUERmSSn R DE 3RC[,rIr,LAnD
74T3 SIC}IAI, AITERTISSS,'R DE IIERGLAS
7343 SIGITAI, DIIDMITTFICATION DIU{ETTEUR
'I3M SIGNÄL DIIDffT$'ICATION DE TRAFIC
74T5 SIGIIAT DIINIERSION DE VOIE
7416 SIGII{AL DE FtsnilEtURE DE tll RA}IPE
74n SICA{AI, DE LIIiIITA'IIION DE IIIIESSm VARLI\BLE
7395 sror{Al, LITUTNnIX
?403 SIGIIAI, I.IJIi,IINH'X ACTTONNE PAR I,E TRAFIC
7407 SIGI{AL ROIJTEER
7409 SIC'IAL ROUIIEB ACIION]IE PAR TE[,8C0]{!I!AI{DE
7408 SIGNAI, ROUTIER VARIAsI,E
7396 SIGIIAL VISJEL EMBARqJE
7397 SIGNAT, VISTEL D(TtsRIEI',R AU V$IICULE
7399 SIGI{ALISATIoN A II{ATRICE IuilINEusE
7408 SIGNALISATTON A I,IESSAC|E VARIABLE, DISPOSITII'XE
7236 SIGNAJ,ISASION GOORDONNEE
7394 SIC}IALISATTON LUMITUJSE, INSTALI,ATION DE
7395 SICr{ALISAI{Oü, FEr DE
74gI SICNALISATION, PANIIEAU DE
7T89 SIGNALISATTON, PROGM}IME DE
7355 SIGIIALISATIoI{, mqtLlttEuR DE
7235 SrStiluX U'I|INEUX, DIAGRAilME DES
7J54 STC1IIAUX RADIo/TMNSrI{ISSroN DES SIGI{AUX nADro PAR DES CASIES

A TIGNES DE IÜITE
22],I srGlrIAIrX/INSTArttl,TrON DE REFEIITION DES SICISAUX Br CABINE
7236 SICNAUX, CoonDINATIoN DES
4IO3 SIMPI,E, PALETIE
7370 SIMULI|TU.'R DE CIRCULATIoN
70II Sü'IUL/|TION DE IÄ CIRCULATIOS
7]96 SIMULATIIoN Dtr IRAFIC, MoDEIE m
7188 SilULArIoN rX' TRAFIC, PRoGRAMME DE
"l2II Sil[ltLTANE, SrsIgrIE DE REqJLATLoN
'1335 SISMIqJE, DETECTn'R
3025 SITE BANAT
3024 SI1E PROPRE
7I27 SIIIJAtrIoN DE CONFLIf
?OI3 SITI'ASION DE TRAtr'IC
2249 SKT4AR TnANSM[0R
2249 SCy-{üX TRA}ISMIOR SyStBr{
3034 Srrsrs
2250 $CTLIFT
225L SrffRAIr,
3274 SODII'U-SOIJFRE, ACCI'MULATH,'R
?038 soRTAxT, TMFIC
7t55 SoRTTE D'UN CCITRANT DE CIRCUIATIoN
5073 SOI'FTT,JTNTE AXIII,E
5074 SOI'SFTJANIE AXIAI'E CONTRAROTATII/E
5075 SOI'ETTJ./INTE CA.NENEE .0JCIAI,E
5076 SC'IfiTIJANB CESITRIIIT@
5On SoUE[L./[N$ DE SUSIEIITATIoN
&o2 Sq'FFLANTE DE VoIUtnE, Avror{ A
5043 SqTPLE, JT'PE
7376 SqJRCE PoNClttELtE, EMETIEUR nADIO A
3l?Jl s0tts-ASDoMIl{ar,E, cEIl{lrrRE m scuRITE
4028 SoTJS{ARTN HTJMIDE
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4028 sq.rs-naRlN poRlE-pLoNcruRf;
3018 sqtTBnnalil, AttTonts
30I? sc[Jmanaltr, TRoLLETEJS
?3r5 sPmrx{af mlNsPoRT STSTEII
3058 SSG
@52 STA3ILISATU'R AUTOMATIq'E
6052 STABILISATIoN ARTIX,ICIEIJ,E, St-rSIlEffiE m
106I STABII,ISATIION LATENAI,E
IO5I STA3ILISAfiON PAR CTROSCOPE
I05I STABTLISATTOL PAR POSIgIoil 3ASSE IU CnITm m 0RAVIIE
IO52 sTAsILrSArfoN PAR rlolurnts
l.062 sulrrrs.trrouprsposrrrF DE srABrLrsATroN rllsrArl,E

DANS IÄ VOIE
2328 srlulrslrtou/m[no avEc sraEll,rsarroil au-DEssrs uJ lmtlfir,n
IO54 STA3ILISATTON/RAIL DE
2084 STAsILISATION, ROI'ES DE
5II0 STASTLIIS D'ASSIEITE
5III STASII,ITE DE ROUM
5III STASILITE DIRECETOI{NELLE
5TT2 STAsILIIE II\TSRAI,E
5II3 STABILI1E LONCI'IT'DINAI,E
5III STAsILI1E STAIIQIJE ESI I,ACET
5rL4 STASILIIE l/ERtltCÄLE
5052 STABILITE, JUPE DE
5:2t srasILI[E, RIDEAU DE
I'!O STARGLIDE
305? STARRCAR
3280 STATION DIECIIANGE DE SATTERIES
2085 STATION n{ DERIVATIoIT
3279 SIATIoN SERUICX BAflTERIE
3288 srATrorsg'rm{r/culncurn anx posrns xtr srATroNNn{E[rr
5III SIATIqJE Bü IÄCET, STÄ3IL]TE
5093 STATIqUE, JIUCEAGE
2OM STATOR
zoii SfÄ-KtR DEFL,orEr Ilo'lEUR a tlllllottol r,lNEAlRE ayEc
6054 STAI0REACTEIJR
3195 sTIiiLIi'iG/:{0TtsU:t STIRIII{G
4IOi STOCXAGE, PAI,T]TTE DE
3O5B STRADA GJIDATA
72OT STRATEGIE XE COMI'IAIfDE DE FffX
72OO STnATECTE XE nEqJLATIoN
3172 STRATIFICATION DE LA, CHARCiE
322T. STRATIFTT'.8, MoTtrtR A CHAR@
@55 STKICIIJFS llrm0nAl,S0ffT RAIDIE
3II3 STRUCIT'RE NESISTAT{TE DE LIHA3ITACLE
23L5 srs
60]7 SUBSOIü,aUE' Al,TOi'I
?03I Sug.lRBAr$, TRAFIC
50& stJPERcAurrANTE, IlELrcE
50& SI'PERCAVTTATIo]{, HELICE A
4029 SIJPERPEIROLIER
6018 srPERSot{rQltE, awoN
4029 STJPERTANKER
2074 SI.'PPORT DE I,]T VOIE
2062 wrnonm/mouoRArl suPPoRtE
2282 SUPnA-CAR
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2oro srpRAcotru;cmrn/:onrmcnuacl\TETtSJE snpRAcorrücrurn
2OO5 SI'PRACONITJCISJ8,/SUSTBITASIONPANAI}IAIITSUPRACONIUCIE'R
2W sItPRAColfiUCrElJR, AIUAtrr
2@5 srpRAcoNücrrrrm/slsrmvuflroN paR arli{ANE a srrpRAcoNrncrtrwrE
zOcD SUPRACONIUCrIVIIE, AIIIÄNT A
2OIO STPRACONUJCmICE, 3O3INE
32W SInALMB{IE R B[ AIE/UOIEI R A $InAJ,XMENIE R U{ AIR SrR

L IECIIAPPEMEVT
2glo g,IRELEVI,TI0If, 1t0IE E[
2325 $rRg|EVE, !IETRo
206I STREEVE, MoUORAIL
5033 S,TnFACE rli cctrssuv
5t37 SUnFACES POnTÄNTES EII V, firDRoprEnE A
2063 St SPnfIU, !{O}IORAIL
ZITL SUSPB{SION ACITVE
2066 strspntsloll aslt{EmlqlE, }loNonalL a
2172 SrSPmrsIO{ MACil{E1II4rE
2T73 S['SPM{SIO$ PMIIIJIJIINE
ZOQ SI'SPS$ION PEIITIIÄIRE, MO}TONAIL A
2N4 S'SPENSIO$ P TII'IÄINE XE IÄ CAISSE, VON,I'NE 4.
2t48 SJSPUTSION pl{EUt[,ATIqrrE, BOCIE A
2065 St spBrsloil pNmuaflqjE, MoNoRAIL a
1033 SüSPn{SIoI{ SAN! CoNTICT
2265 STJSPEISIoN SECONDATRE
103I suspH{Flolt sttpslElInts, vElIcuLE A
5II5 S,TSPaISIOIü SUR CoqJE
5116 SUSPffSIoil SrrR CqrssIN
2258 suslmrTAgloll A Dnpnrsslolr il$ä![IqIE
I04I g,rsTEr{TATIoN A3RoD:rNAUrqJE
5W9 sUsrE{TATroN aEnours$[IqJE
5OCry susrENTATIoN AER0D:ßI![IqIE, AERoOTTSSUTR A
5008 sustB{TATIoN AEROSTAEIqUE, AEROCLISSUJR A
2OO4 SUSmNTATIoN II,ECTRoDYNA$IqIE
2006 susrm[?a{I01r LT,rcTRourNAIitIqtE A rT,ux NUL
2OO3 SUSTENTATION SJECTRO+{AGTEIIq'E
5IOO SrstENTATfoN rrrDRorIrM![IqrE
20OI g''SIENTAIIIoN lt{AcmIIIqJE
2OO2 SUSTEBTTAfION t[ACI{EfiqtE A aIMÄlITft PEXMÄNINTS!
1039 SUSTENTATTON MIXCE
5049 stsTElrTATIoN MTLTIJUPE, systm$: DE
2OO5 SIJSIEI'ITATION PAR AII&NT SUPRACOITDUCISI R
2@5 srrsrENTArIoN paR all{a}rt a SrrpRAco$I[rctrii1lfE
IO35 SUSTENTATION PAR COI'SSIN DIAIR
1035 St SrENtATroN paR cqrssil{ rT,urm
5083 g,JSTENTATIOI{, COtrFICIENT XE
2II2 .s'rsTglUaTIoN, ccfiJsslil DE
5CD2 Srrs[gI{nA8ION, HAUE1JR EI{
5IO4 SUSTIEYEAflIO}|, PUISSANCE ffi
2II9 slrsTBI{TATIoN, RAIL DE
5gl'l $tslmfTAt.t0$, vElrltrÄtE n DE
5I:O2 flJSIEI{TATRICE, PfiESSIOII
3035 snlcHRoE s
3232 srl{cH3otrE, MorurR
7242 sINCmouIsaT[oN
TaI'L sIscHRol{IsE, sYslB[E
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106B SYSTF,ME A AII{OSPI{ENE RAITI]FITE
rc55 SYSTEME A CABIT\IE SUR RAII
5A24 SYgrE[i{E A FIU'I D ?AIR

2I0I SYSIEMS A rlux MASITETIqJE
].O42 STStF..MS A ffiJIDA@ PAR F0nS{E
5TT7 SYSIWIE A PoIITS MULTIPLES
5025 'rT$t$',lg A nEcrRculJtTrotü
2A9T SYSIB{E A frJm A AIn CoMPRIME
23b3 srsrB,IE AocELERAmoN/ DEsAccEüEFATroi{
I0I4 SYSTBIE AEEC ARRa]Ts INTBHyIEDIAIIES
TO57 SYSTES{E A\IBC UI{ITES DE TRANSPoRT DE T0NGLIEIJR FINIE
1056 SYSTm,IE AI/EC UNITES DE TRAI{SPoRT DE toNGlrE'tIR SAI{S FI}I
1046 sYstm{u BI4{oDE
3f24 SYS[$,IE CEINIUFE-4OI{TAOT
4050 sTsrB{E CLASS
2Og: SYSTHIE COMBINE PESANIEIJN/TNNSSIO$ D'AIR
3093 STSIBJIS D IAIITIBLOCAGE EI,ECTROIüQUE
?386 SYSTWIE D 'APPEt D 'URGtr$ICE

6022 SYSTEME D IAPPROCHE COT{TROI,EE X[.I SOt
@43 SivSTEtE D 'AITERRTSSAGE AUTCMATTqIS
6023 SYSTUIIE D 'ATTERRISSAGE AUX 11151I36JME1TTS
5il8 SYSIBT{E D'ECHOTJAGE
3295 SYSTEME D|FÄITAETIEN AUI0-{0NTROLE
2215 SYgtm{S D ' IDm{TIFTCATTON UETAG
3T24 sYSIEifE DE CEINruHE A INTERRTPTIruR D'AILU!{AOE
3T29 SYStm{E DE CEINruRE DE SECURI',I$ PASSIF
7345 SYSI$XUE DE CoDAGIT-DECoDACE
3IB9 svstEßIE DE CO&IAJSTI0N C0IITRoIAE]
7285 SystmriE DE DEIECTIoII AU SoL
7284 $TS',IIülIE DE D$ISCTIo$ El,l,BARqJE
T3A2 SYSTB'IE DS DETSCTION TCXJS TIMPS
IO43 STSIE}M DE MJIDAffi PAR A!}TERET{CE
5A49 StrStEIrIE DE JUPES MUtTIPIES
5019 SrStB{E DE tA CHÄ}'IBRE rN Ct0CHE
5AT9 SYSTtrME DE L,A CIIAMBnE PLEII{E
72TO SYSrm[E DE nsCUIJtmo$
72TI SYSSEIIE DE nEffiJLATI0N SIMULTANE
3142 SYS',IUIE Dn RSTROIJ:I,SEE
3123 5Y51ffi8 DE SECURITE AUTOMATIQUE
3133 SYS'IEI'IE DE SECURITE GOI{FI"ABIE DECLIII'ICHE PAR RADAR
6o5z SYSI$JIE DE STASItISATT0N ARTrF]C rEtLE
5A49 SYSTEME DE ST,JSIENTATIO$ r{UrTtJUpE
2288 SYSTM,IE DE TRÄNSPORT AUTOI'{ATIqJ}I
TO24 SYSTE}TE DE TRAI{SPORT AUTONOME
229T SYST${E DE TRAiISP0RT C0I{TINU
1069 SYStmlIS DE TRAITSP0RT DANS U}rE EIICEINIE IIEmfiETIQIIE
2292 SYS[ffiuIE nE TRAI{SPORT EN COMMUI{ A ACCES C0NTINU
106? srst$\{E DE TRASSP0RT E}I MILIE{J AII'I0SPHERIQUE
IOIO SYSTM,TE DE TRANSPORT FONCTION}IATT DE FACON DISCONTINUE
IOO9 SYSTEß{S DS TRANSPORT TOIICTION$,A}IT DE FACOIT qJASICONTINTJE
TA26 SYSTMiIE DE TRANSPORT qIIDE
1016 STSTEFIE NE TRA}ISPORT PUBTIC I$DIIIIIUAIISE
22TA SYSTB,IE DE INfESSE AFFICHM
?a99 SYS1EME DE VOIB tNrEcRArE
]O2I STSTEI'{E DE IIOITI}RES BA$ALISMS



3o+l
405r
6022
r007
ro45
To49
2069
ro47
7 2r2
7 zr4
7 zr3
r026
r032
r030
7 2tr

2rT7
7392
7389
7r7 6
7338
2306
23o7
3255
2IBO
2I8I
2303
2299
230r
7 268
7082
3 r82
7 a66
3065
3064
3 28r
7006
IOI 2
2252
303 6
2317
zz83
7 409
7387
73BB
7353
2253
3I IB
2ro9
r023
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SYSTEI'M WOI{ODE D IE1I1RY

STSTUvIE E. B. C. S.
SYSTU'{E GCA
SYSTEYIE q,IIDE DE TRATISPORT PUSIIC COTLUCTIF
SYSTEME IITSRIDE
SYSTUIE MOIIOPOUTRE
SYSTEIvIE MONOPCIJTRE
STSTU{E MULTIMODAT
SYSTUUE PROGRESSIF
SYSTHITE PROGRESSIF ALTERNE
STSTE&IE PROGRESSIF FL$IBLE
STSINIIE RAIL-ROTIE
SYSTU'{E SI,JPPORTE
STSTH'TE SUSPEbIIX,J
SYSTS{E S]$ICI{RONISE

T

I'Tfr rN\IERSE, PCI.JTnE EN FoRME DE
TASLEAU A SCHEII{A
TABLEITU DIAtr'FICHAGE A BORD UJ 1TEHICULE
TABTEAU ORI CINE-DES TINATION
TAC ITTM ETRE/RADARTAC IIru E TRE
TA}IBOUR D I ENTRAINEWIENT
TAIVIBOUR DE TEI'ISION
TAMP ON/ BA T TERIE -TAl,rP 0N
TAMPON CENTRAL, ATTELAGE A
rAiuPoNs LATERAUX, ATTELACE A itts ET TA],IPONS LATERAUX
TAPIS ACCELERATEI.]R
TAPIS ROULANT
TAPIS ROULA}iT RAPIDE
TAUX D I OBI]ISSAI{CE
TAUX DIOCCUPATION
TAUX DE CONIIERSION
rAUX DE SATURATION
TO(I COLLECTIF DESSERVA}IT UNE LIGNE FIXE OU NON
TIJ(I SA}IS C}IAUFFHJR
TECHNIQUE DIECIIANGE DE LA BATTERIE
TECI{NIQUE DE LA CIRCULATION
IEUHNI QUE DE REI\rDEZ-VOU S
TEI,EAUTOMOTIITR
TELEHJS
TETECANAPE
TELECAR
TEIECoMMA]{DE, SIGNAL RoUTIER ACTIoIürE pAR
rELEPHoun/eu rg rffi rpuor{E
tnlrpuonrqun/posrn rErEpHoi{rQUE sun AUrCIRourE
TETEPHONI QUE, IIULTIPLFJ(UJ R
TELERAIL
TELESCoPIQUE, Cololrr{E DE DI nECTION
TELETRANS
TE{PERAruRE DIRIGEE, TRAIISPORT SOUS



7 344
3306
3308
3304
3305
3292

?098
709r
?093
7q9z
7 257
7I00
?r00
7 262
7 208
T 2a6
7350
? I9B
3297
2307
5TT9
5I19
5085
4TT5
3r08
3r08
3IOB
50r7
50r5
4086
2r30
3r66
3rTl
40Bg
3059
22AB
22A6
2145
2145
3068
5120
512r
5T22
5122
5I2r
4o63
7042
TT2O
7r2T
7I22
7r23
7 250
?3oa
4 033
5069
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TEIIPERAN:NN/OETECTEI'R DE TES{PERAIURE T]T
TB{pERArunn/rrLE A BASSE nEMpERatttRE
rrrmpuRArunnlnrtu A BASsE rEMpEnArunE ET
TEXIIPERAfiJRE/PIIE A IIAUTE TEMPERATT'RE
IB{PERATIJRS/PIIIE A MOYIINI\IE tEtlIPERAfiJnE
TT!{PS C0I{PE:{Sn/CUARGU.TR A TRoIS eALIERS

A TB{PS COI{PSISE
TEMPS DIATTM{TE MOTTN
rgNPS DE MARCHE
TEMPS DE PARCOT]RS
TIIIPS DE PARCCUffi MOYEN
TEMPS DE PASSACIE
rE!'!PS DE PERCEPTION-REACTION
tEl'IPS DE REACTION
TEI{PS DE IMRT
IEMPS FIXE, C0MMANDE A
gts{Ps REEI, C0}IMANDE Etr
TE0{PS, MULTIPL$( A DI\rISI0N DE
TEIPS-DIS TAliCE, DIAGRA],uYIE
rwslo$ cot{sTAt{rE, cflARcE A
TmsION, TA}l8OUR DE
TTT{UE A LA MER
TENUE AU UEI{T
TENüUE DE HUJTE
TEM{I$AL A COI{TENII]R
TERRATT{uulrrtLETTE rour TERRATN
IERRAIN/WHTCULE ToUT IERRArN
TERRAINS/VOIn]RE r0US TERnATNS
TERNAPtÄNE
TERRESTRE, AEROGLISSH.]R
gnRRESTnE, C0NSE}üFXJR
TCV
mIEnMIQUE, PoST-CoMHJSTIoN
TUERITIQUE, nEACTETJR
TEEflTlOTAINER
TIIRC[.'GIIWAYS
TITTRISFR, TIACHEUR A
fi{rRrsrcns/c0r,rirAnDu DEs MoruJRs pAR ['I{yRrsrons
${rRrsronspocoMorrrlE A coNvERTrssqIR A rfr{rRrSrQRS
THTRIST0RISE/I OCOI'IOTI Wl A C0NTJERTISSruR STATTQUE TITTRIST0RISE
TIP
TIRAI{T D 'EJIU

TIEANT D|SAU A I"A MARCHE SIJR AITES
TIRA}IT D 'EAU M{ DEPI,ACM{E}II
TIRANT D ' EAU I,TT FTOTTAISON
TIRANT D iEAU E}I VOt
t0IT ourIRAliI', 00I{TENEUR A
t0uRrsTrqtE, TRAFIC
TCI.,RNANT, C0URA]TT
I0UR}IE-A-DRoIm, CoURANT
I0URNE-A-GAUCHE, CoURAI'IT
TCIJRI{E-A-CAIJCHE A L I INMNESI$NNE
T0UR}IE-A-0AUCHE, PIIASE SPECIAJ,E PCUR
TOUS TB,IPS, STSTE$IE DE DETECTION
TnACTE, CoNVoI
TRACTION DE LIHH,ICE

D I HUI{IDITE

A ELECTROLYTE ACIDE

IS0VOLII{ETRIQUES



3 233
3234
20r3
3256
30r3

5065
7 004
7045
7o+z
703 6
4083
703r
7 035
7 0?-9
7025
70rg
7039
7026
7040
7o37
7o39
7035
7046
7o34
7036
7o34
7O2r
7 024
7044
7363
703B
703 r
To42
7o32
70r7
736r
7 205
7 207
7 275
707r
TorB
707 r
7 zz9
7359
7Or0
7344
7 403
2133
2023
2I I I
2r34
2T35
2086
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TRAcrrol/rrrornun DE TRAcrroN A
TRAcuon/uoTuJR DE TRAcrroN A
TRACTIoN, AIMA]{T DE
TRACTIoN, SATTERIE DE
TRAc rroN nlucrnrqun/auronrs A

MONTAGE }TT3RI}E
TrlACTIlm, HIiILICE
TRAFIC
TRAS'IC CO}II'IERC IAL
TRAFIC D IEXCURSION
TRAFIC D I ORIOI]qT:
TRAFIC D I C[,' TRE-I'IER, C ONTENE{JR
TTAFIC DE P/LI{LItrIJE
TRAFIC DE DESTIIIATION
TP.ASIC DE L 'HE]IJRE DE POINTE
TRAFIC DE POIIüTE
TRAFIC DE PROJET
TI?AFIC DE TRANSIT
TRAFIC DISCONTINU
TRAFIC EII NAVETTE
TRAFIC EI{TRA]üT
TRAFIC D(TERNE-EXTERNE
TITAFIC D(IERJ{E-INTERNE
TRAFIC IIABI TATION-TRAVAIL
TRAFIC INTER}IE
TNAFIC INTERI{E-EX'Its]RNE
TRAFIC TOCAL
TRAFIC LüIRD
TRAFIC NOMIAL
TRAFIC PROFESSION}TEL

COURAI'IT ALTERNATIF
CqJRA}IT CONTINU

TRACTION ELECTRIQUE A!:EC

POUR

TRAFIC RoUTIINR, REfr,'LATETJR EIEC TRoI\IIQUE DU
TRAFIC SORTAi\IT
TRAFIC SIJH.]RBAIN
rnaFlc I0URISTIQUE
TRAFIC URBAIN
TRAFIC, A.FFECTATIoI{ DE
TRAFIC, ANALYSWR DE
TRAFIC, CoMMAIIDE DE
TRAtr'IC, CoMMA1[DE ZoNLLE ru
TRAFIC, COMPrEtiR DE
TRA-I.'IC, CoIICESTTRATION IX.I
TRA.F'IC, DmIANDE DE
TRAFIC, D$ISIIE Ul
TRAFIC, DEITIATIoN DE
TRAFIC T ORDINATzuR DE
TRAtr'IC, REIÄTIoN DE
TRAT'IC, SIGNAL D ' IDnITIFICATION DE
TRAFIC, SIGNAL IITMINEUX ACTIONSIE PAR I,E
TNAIN A ADHEREX{CE IVOTALE
TRAIN A COUS$IN MAGNETIQ1IE
TNAIN AENOGTISSEIJR
TNAI$ AEROIIIAGNETIQUE
TRAIN APT
TRAnI DAss uli ruBn(-rui;ilul)



r05B
r059
2T35
2492
213B
2r3g
2r3g
4052
2T40
2137
2086
2T4T
2123
2125
r0? 6
220I
2207
2242
5r0?
5T23
5r24
5r26
5129
5I27
5125
2A2T
5r28
5084
2331
2330
23IB
4oBB
3060
2254
?039
?a:.s
2285
5t34
22O4
7354
22O4
7306
4058
?2BB
TA24
IOOB
229r
ro69
22Bg
208g
229O
2292

IOI?
r0r7
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TRAIII DE RU'LS{NT, VOIE ,ENROruE pAr? LE
TRAIN DN ROULM{ENT S t INSERANT DA}TS LJt VOIE
TTTAIN DE VOYAGEURS D 'AVA}IT"-CARDE

TRAIN GVT
TRAIN INTERrILLNS
TRAIN LEGER-NAP I DE-.C O}TFORT'ABLE
rRAIII tRC
TRAIN OCEArüIQrrE
TNAIN ROBOT
TRAII{ SIJR FIIM DIAIR
TRAIN-ruBE
TRAIN VERISBRE
rnn,rnfAERoTRArN
TRAIN/ruRBOTRAIN
TRAINS/.CoMMANDS AUT0!4ATIqJE DES TRAINS
TRAINS/,C0MIVI,ANDE AUTOI{ATIqJE DES TRAINS
TRAINS/,CONIT.IITE AUTCIMATIQIJE DES TRAINS
TRAINS/CoI{ffITE AUTOMATTQUE DE$ TRAI}IS pAR MINI-oRDINATJATR
TRAINEE
TRAINIE
TRAINm AERODY-I{AIUI QIJE
TNAINW D IO}TDN
TRATNEM DE CAPTArION
TRAINEE DE PROFIT
TRAINEE ITTDRODy}TAMI QUE
TnAINEE MAGt{EtIQrrn
TRAINEE TOTALE
TRAINffi, COES',FICIENT :
TRAMWAY ARTICULE
TRAMWAT E](PRESS
TRAI-ISCAB
TRANSCONTEI{IüIIR
TRA$SDRI\JE
TRA}ISIT E](PRESS I'IAY
TRIINSIT, TRAITIC DE
TRAITSII0InES, CüJRA"IüTS
TRANSIVATOR
TRA$SLATIOI{, VITESSE DE
TNANSUTSSIOI.ü TINEAINE DE LA UARCI{E
fRa$sur5srou DEs srcNAUx nnpro pAR DEs cABLEs A LTcNES DE ri'r;rln
TN${SMISSIOI{ TINEAINE DES COMMA}rDT]S
TRAIISIITSSOMETnE A DoUBLE FATSCEAU, DETECIETJn DE BRoUILI"ARD r[t typE
TRA}ISOCEII.$Iq]8, BARGE
TRA}ISPORT AUrcItf.ATIQUn, sYsTgi,IE DE
TRAITSPoRT AUI0$0M8, SYSTEI'{E DE
TI?ANSPORT COI{TINU
TzutsPonT 00IITINU, $YSIHT{E DE
TRAI{SPORS DÄ$S UNE MüCEINTE ITERMETIQUE, SYSTM{E DE
TNANSPORT D IAPPOINT
TRA$SPORT DE MARCHANDISES PAR CONIT'ITES
TRAN$PORT DE POII{T A POINT
TRAI{SP0RT 'EI{ 

c0MMuu/srstmm DE TRANspoRT EN coMMUN A Accrs
CONTIMT

TNA$SPORT E}I COMMT'}I IIfDIVIIUALISE
TRA}ISPORT n{ COMMUN PERSOI{IIALISE

(68)
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1057 TRANSPORT EN Ir[ILIn AMOSPHERI$JE, STSIUTIE DE
I0?0 TRANSPoRT Br Itrm
I07I TRANSPoRT EN rum A DFRESSION
IO4B TnANSPoRT crGOcNE
I026 TRANSPoRT GUIDE, SYSTE{E DE
I00I TRANSPoRT I{ECT0METRIQITE
?030 TRANSPoRT TNTEmTRBAII{
?o30 TnANSPoRT il{TERUrttE .
IOO2 TRANSPORT PAR CHEMII{ DE FER A COURIE DISTAI{CE
1070 TRÄNSPoRT PAR CoNrrJIrE
2087 rnANsPORT PAR 0ONDUIIE sq,tS ITIARINE
IO48 TRANSPORT PAR FER DE REITIORQUES RCI,JTIERES
7O2O TRAI{SPoRT PRM
1007 TnANSPoRT RIBTIC COttECTIF, SYSIEME qJIDE DE
1016 TRAIüSPoRT PUBLIC I$DIyITUAIISE, SYSIEME DE
1048 TnANSPORT RAIL-Rq.'TE
1006 TRANSPONT RAPIDE A CUJRTE DISTA$CE
ro05 TRANSPoRT RAPIDE AUToI{ATrqJE
IO23 TRA}ISPORT SOIJS TE'IPERAruRE DIRICIEE
IOO3 TRANSPORT IERRESTRE A GRAITDE WTESSE
IO04 TRANSPORT ULTRA,-RAPIDE
IOII TRANSPORT URBAII{ CONTINU
I0I5 TRANSPORT, CIIAINE DE
7OO2 TnAITSPORTS
70OI TRANSPORIS ET COIflIJNICATI0I\IS
2255 TRANSPORTATIoN IECHNoroclr DISTRInTfitoN SrSrU{
306I TNANSPORTET'R
2298 TRANSP0RTHIR-{ABII{$S
4O3O TRA$SPORTE.]R COMBINE MII{ERAI-\TRAC-PETROIE
4024 TRANSPORTEUR DE MII{ERAI Sü'S FONME TIQUIDS
23OO TRAlüSPoRTUJSn/nnrOr TRAlrSpORmrsE POUR pIErOr{S
2255 TnAtilSRAPTD
4TO9 TRANSRqJULGE DIRECI
4045 TRATISRoJLIER, NATruRE
6019 TRANSSoNIq,JE, ATIION
606J TRA}i$S0tirQUES, VTmISSES
2284 TNANSIECH
23T9 TRAIISIIRBAN
2].B9 ,IRA\TERSEE A COL1JR DOUSLE
2r9O TRAU0R$ETT A CoIIUR MOBILE
2320 TnavotAToR
4A7I TREILLIS, CONTmHTR UV
3139 TAEMPE, VERnE
3227 TRIPTIASE, MotrütJR
4O2T TRISEC, NAUInE Ut TrPE
3T26 TRoIS polt{ß, cEIt{tuRE DE SECURIIE A
2OIB TROISIIN{E RAIL DE CO}ITACT
3015 TRoLTEYETS
3016 TROtLETN'S ARTICUTE
3017 TROLTEYETS SCITTERRAIN
@67 TROlIqrE, AILE A BOUT
2294 TROryTOIR RqJI,AIST
2295 TROTToIR Rq,rLAlrT A ARTICUTÄTIONS
2296 TROI{IOIR RfrtLANT A BAIIDE CONmIUE
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'. 2298 TROTToTR RoLI"ANI A CAIrI{ES
2296 TngIüIOrR Rü'I.AST A ntBAlI CoNTINU' 229? rnoT$orR ROT LASI A zuBAN CoNrIN' grR BANDE LAI{rl{UrsE ÜnE
2295 IRO'I-TOIR RCN'I.ANT ARflICUI,E
zc/9l flrm A AIR CottPRMg, SISmME A
ICryI fiJXE .A DEFmSSIoNT TRAI{SPoRT E'I
20E6 [tIE(-ruIINEL), TRAII{ DANS UI{
2322 fiJXß^rNrrUBE
2096 fl'm/PRoPULSIoT{ MAGI{ETIq.JE EN nDE
2086 rum/TRATN-ItrE
Iqo ntm, TMNSPoRT E{
2042 ItrAtLAInE, MOlUrn
?163 lIJilNH,, ETEET IIE
3215 ILRU'LB{CE/IIO'I'EIJR DTESEL A CIIAiISRE m ntnEILn{CE
3247 Tl'R3INE A AIR CHAUD ET A CIRCUIT IE8ME
32M TI'ruINE A OAZ
2127 II'nBINE A CAZ/aUTOüOTRICE A fitRBINE A C,AZ
z:t27 llt RSINE A OAZIELnIEm AUrcMoTqtR A IIJRBIIfE A CAZ
3006 lttRSItIE L cAZ, AUToS'S A
2T29 .IITRBIIIE t QLZ\ RAIIE A
3246 TI'R3INE A EIAZ A CINCUIT TESI{E
3245 [URsrNE L QAz L CIRCLIT CTTVERT
3249 ITIR3INE LINEAIBE
3005 TURSIIIE/,AUI0CAR A IURBII{E
3IO4 firRsINE/CAl{I0}r A nRBI}rE
2L28 It RBo-DIESEL, IOCoMog[VE
6o56 n RB0-SEÄ[0m,rcrEUR, N0ß1tR COI3INE
2126 flrRmEr.ECTRIqrE, TUToITOTRICE
&59 IIRSoPRORTLSU]R
@@ II'RSOREACTIUR
3248 IT RBOREACIATR A DOUSI.E II,rrX
&51 1lrnFRnrctuR a DouE[,E ruIx
2125 IltRpTRAnr
2I3O IIJRMTRAIN GRAXDE WltsSSE

- U  -

2rr8 u/rcurm EN u
I0o4 utTRA,-RAPIDE, TRANSPoRT
733I ULTnASotfS A OI{DES CoI{TINUES, DEtECTEntR A
7332 ULTnASOI{S A PULSATIO$S, DSTECIEIIR A
3190 UITnAS0I{S/ATOUISUTR r[,I C0MHJSTIBLE A UtrnASO$S
7330 UrrnAsolls, DETECIEt'R A
2286 Ur{IFtOt{
IO?4-- 

- 
ÜFrtu DE Ta,AIISPORT PAssIlm

7TB2 UmTE DE VOIn RE PARTTCULTEnE
TT82 U}üTE-V0I$JnE
4lry UI{ITES DE CTAROE/MANUTtrTITIOT{ PAR U}IITES DE CIIARCE SUR ROTTES
TA57 UI{ISES DE TruNSPORT DE tOr{C[rHrR FISIE, SYSIEUE Arm
1055 Ul{rtEs uE TRA$SPORTS DE tO}Ic[IruR SANS FIN, SySlEtE AVm
2?5T URBA
3109 Unnal$/lrffrlcurE spffirrlsJr$rElrT uRBAIlf
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3062
7 272
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7r83
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URBAIII, TRAFIC
URBAINE, CAPACITE PRATIQUE
URE,IOBILE
uRcrENcE, aIDES D r
UTILISATIoN, DEcnß D I
U\TP
uvP, CoEFFICIENT D rEQrrIVAtrX{CE EN

V

VACIIE VERTE
VAL
VATEUR D'EXCES DIAIR
vAPUJn/VOrnrRE A VAPrr,rR
vAPf,lJR, AUI0EIS A
VAP$R, MoTEUR A
vARraBln/nammu TNDICATETTR VARIABtE
VARIABLE/SIGNAT ROUTIER VARIABLE
VARIATEUR D$ \J:IIESSE ELECTRoNIQUE
1'EHICUtE A CIIEVAT SI]R LJT POUTNE PORTtrT'SE
VAHICULE A COUSSIN DIAIR
IMHICUTE A EFFET DE SOL
IIEIIICULE A EFFET DE SI]RFACE
1IEHICULE A GAZ
uffrlcutE A cnANDE VITESSE ITTPoTTIIETIqJE
\IEHICULE A SIJSPEIüSION SI.]PERIHJRE
\MHICULE A SUSTE}ITATION SANS CO$TACT
VE}II CULE AEROST, SPU.IU]
1M}iICULE AUTO$OME SA}IS CONIUCTEITR
ITEIIICUIE AUT'OPORTAST RIGIDE
UETIICUI,E ELSCTRIQUE
I':EIIICUIE ELECTRIQUE A ACCUMUTATHJR
IIEtrIICULE ELECTRIQUE A PILE A CoMA'STIBIE
VEIIICULE E]LECTRIQr.ril ROUTIER
\ru]}üCULE ELECTRIQIJE URBAIN
I/EHICUIE CAZEo-ELEC TRIQUE
VEHICULE HrcRIDE
UEIIICULE NON CÜIDE
I'EHICULE SPECIFIqJEI,IENT URBAIN
IIE}IICULE SIJSPM{IIJ SOUS Cq,ICHE D IAIR ASPIRE
WHICUTE TERRESTAE fi]IDE
WHICULE TüTT TERRAIII
I':EIIICUIE UTITITAIRE ET,EC TRIQUE
IT]BHICULE{ MWIttACs l$conponE au
umllcul,E, DISTAI{CE D TARRET rU
IMHICULES A iUOTEI]WODEs DE PROPUTSIoN DES lmHIcULEs A IIIoTHJR
VEIIICULES AUI0[Io3ILES, SECURIIE AC TIIIE DES
IßHIOULES AUt0$[0BILEsr SEOURITE PASSIVE DEs
IMHICUIES AUTOI{OBItES, SECURITE PRII'IA]RE DES
IEHrCULES AUT0r{oBrtEs, sEcunrrE sEcoNDArnE DES
\EHICUIES PüJR VOIES FERREES SIJP}'R-RA.PIDES

7 237
2287
3IB3
3ro3
3OII
32r3
7 4TB
7408
30gg
ro66
500r
5OO2
5OO2
3IOI
2T42
I03I
r034
2260
IA22
ro73
3069
3trf o
307 r
3074
3075
3ro2
3r00
TO25
3 ro9
2260
TO2T
3r08
307B
2r9T
7r42
3r92
3 III
3 I I2
3II I
3 I I2
2143
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2A68 VEHICUI,ES RtrPOSANT A CIIIüVAI, SIJR tA POIJTNE PORT[1]SE,
I,ION0RAIL A

7287 IIEHICULES, DATECTT-UR DE CI"ASSIFICAtI0N DES
7286 WHICUtES, DEIECIEUH DE IIESUnE DES CARACTERISTIQUES DES
7 4O4 TIEHICUTES, FtriU A C0MI{AITDE PARTIELLE PAR LES
7223 IItrilCUrES, IDSSITIFICATIoN AUtCIl'tATIQUE DES
5073 lrEr{TIrAtUtR AXIAr
5A74 VBITILA,rzuR $(IAL CoNTRARoTATIF
5A75 TTINTILATEIT,'R CARSTE $(IAr
5Al 6 Im{TITATETJR C$TTRITUGE
5077 IIWTILATEIJR DE SUSTENTATToIT
5066 \rENTrüm, HETICE
7309 UERCL,AS, DETECTUUR DE
?4I3 UERGLAS, SICI{AI AImnTISSEIJR DE
3137 I/EREE DE SECURIIE
3138 V3RNE FUIJITTETE
3I3B IrERRE SANTIdICH
3139 VERRE TH$IIPE
725T WRT/pliASE IE .lliinT At'fTICipEll
7263 lmRT, r[,]RW DE
7262 VERT, IB{PS DE
7237 lERrE, OrllE
2T4I ImRTEBRE/TRAIN ImRTEBRE
6026 \TERTICALE, CYR0SCOPE DE
4II0 \mRTICALE, MAI{[.I[ENTI0N
5II4 I/ERTICALE, STABItItE
22T5 IIETAC/SYSIES,TE D r IDENTIFICArIO$ IETAG
60?: VT{F, RADIOPHAru] OM$IDIRSCTION}IEI
7 42O lrIBRrr,tR
4A65 WDANGE A AIR PULSE, CONTEINEITR A
4A66 !rIDA$OE pAR GRAruTE, CONTETTEUR A
4A65 VIDANGE PNE1II\,IATI$IE, COI\ITENELIR A
2258 WDE }]3{AITIIQUE, CqTSSII{ A
22T2 VIGIIAI'ICS DE tA Co1{XUI[E, CoNTRoIE DE
7030 vILtE IX{ lnttE, CIRCUIATIoN DE
228T VILtElrH,t\rE D 'AJffi tILr,E
To& irrs D 'ARcHTMETE A pAS vAnrABrn/rnorutsron pAR vrs

D'ARCHIMEDE A PAS VARIABTE
7T44 WSIBITITE, DISTA]üCE DE
7T47 \rISIBItIrE, SETJIL CRITIQUE DE
7I0I WTESSE
5130 VrrsssE Broc
5130 rnTE$SE COSnfiSnCIAtE
7TI2 \ruIESSE CRITIQUE
6058 VITESSE D 'APPROCHE

5I3I VITESSE D 'AVAlrCSfil$T

7TO2 WtEssE DE 3ASE
2T95 VTIESSE DE CONCWTTON
5ß2 VIIESSE DE CONCWTTON
7TO2 VITESSE DE Co$CtrTIoN
7 239 \nTBSSE DE C0OnDII'TATION
5133 vlrsssE DE DEJAUGEAGE
7II5 VrrE$sE DE cRC[,rPE
7103 vrlEssE DE MAnCHE
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7239
5r34
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7stT
Tal 5
7o8o
Tral
7079
?IOB
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7 rrr
7ro4
7TT2
7240
6062
?I13
@62
739r
2205
7 4r7
22TO
r003
3099
73oo
730r
724r
7rw
606r
2O7r
2038
302r
3020
2T84
2rB7
2Tr7
zülO
ro58
2099
zül2
zvl3
3022
2T85
ro62
ro63
zsl4
ro59
7 225
7 4r5
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\rIIESSE DE PARCCIJR,S
UITESSE DE pARCqrRfi, MoIElrliE DES
IruTESSE DE PROJET
YITESSE DE PROPAGATION
\TITESSE DE TRANSIÄTION
WIESSE-DEBIT, CqJRSE
VI1ESSE-DE3IT, DIAGRAMME
ITTTESSE-DEBIT, RET,ATION
VISESSE-D${SITE, ffiLATIolr
Iiit[ESSE EN NEGIIIE LIBRE
WTESSE-ESPACEMENT, nELATIoN
VITESSE INSTANTAI{EE
VITESSE MN(IMATE NENTISABLE
VITESSE M.üMMÄTE REATISABLE EI{ ECOULM"IE}IT IIBNE
TJIITESSE MOTEI'IIüE IIE MARCHE
WTESSE OPTIlIttlr{
VIIESSE pAn AtrT,ICIIAGE, nEC[ItA[toN DE
VITESSE PROPNE
\TITESSE NECOMMANDM
VITESSE \TRAIE
I[',rESSn/OrSnOSrrrF DE nEcLIICE DE WTESSE EL,ECTROIüqJE
UIIESSE/REGId,CE DE \nmssE ELECTRoNIQUE
wrEssn/srcuu, DE trlr[rrATroN DE lrrmSSE VARr]LBtE
VIIESSE/,SYSIB,IE DE VIIESSE AFFICHffi
IiltTEssE/.rRANSpoRT IERnESTnE A CnANDE UITESSE
VIIESSE/VARIATELIR DE UITESSE ELECTRoNIQUE
lrI',TESSE, DETECTn R DE
vlrtsssE, DEIECIAJR oPTIQUE nE
VIIESSE, RECIILI|,TION AUTCII'{ATI$JE DE t.lt
UIIESSES IITSTANTAITEES, MoIENI$E DES
VITESSES TRAI{SS0NIQUSS
VOIE A I{II}EAU
VOIE ACTI1IE A MOTMIR II$EAIRE
VOIE DIAUTOBITS EQIJIPEE DIUN DISPOSITIF DE CI'IDACE
voIE DE CHm{IN-DE-FBR, AUT0H'S SUR
voIE ETASTIQUE
VOIE EN FORME DE MUBLE t
VOIE EN FOHIIE DE IITII I}IVERSE
VOIE B'.I SURET,EVATION
VOIE NTROBEE PAR I,E TRAIN DE RC['LUI{M{T
voIE IlrTEcnaLE, 5ygIE{E DE
VOIE Pq'TNts
V0IE PqJTnE EI'I ET,EVATION Fil(m AUX FACADES D ' MMEUBLES
voIE nESERI|FE, AUffiAIS D(PnESS SL,R
1TOIE SAI,IS BALtILST
vorß/.DrsposrTrF Dn STAErrrSATrO$ INSTALLE DANS LA VOrE
vom/yRopursro$ pAn GATETS nrsrAffiEs DANS Llt VOrE
voIE/.suPPoRT DE LA VoIE
vorE/TnArN DE RqttUrIEt{T S ' r}rsERa$T DAI{S tA VOrE
voIE, BAI{AIISATI0$ D 'UI{E
voIE, SIGNAL D'IIüVERSION DE
volrunE caNAnD, AVION A
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VOIUIRE S{ D$,TA
IMffiIHS MI DOTISI& DEIJTA
VOILURS EIV FEECIilg
volutnE FI](E, aERoNEF' A
VOILURB I'IOBILE, AEROISEF A
voIuJRE TüIRlIAt'lt$f AERoNEF A
voltunE TR0$qIEE
voru.rnn/sTABnrsArrou pAR vorffinn
VOIfiINE A CAISSE INCLI$ABtg
voln ns A JE[0$s
VOIruNE A ST'SPNüSION PMIUTTAIRS DE I,A CAISSü
VOITURE A VAPIXJR
VOITURS ARTICULffi
VOIN'RE BAT{ATISM]
VOIIIINE EI,ECTMQUN
VOITURE EI,,EC TNO}üq.'E
VOI$JRE ELECtn0IrIqJE JAnnET
VOITI'RE EXPERIMENTATE DE SECURITE
VOIfi' NE }IOI{-POTTUANTE
VoITURE PARTICULIEnE, UNITE DE
VOInIRE PASSE-PARTOUT
\IOITUNE PLIL'TE-FOTü{E PASSIVE
VOInJNE PROPNß
VOIfi'NE TUJS TERRAINS
VOIIIJRES BAIIATISEES, SYSIB,IE DE
VOt AUX I}$STzuMUITS
VOt EÄI TIJ3ES
vor STaTIQU!:
V0IAI'IT
VOI,flTT DE DIREÜTION A CCXJPE
V0tANT/M0TUI RTXvIB0UnRE rü V0LAlrr DE DIRECTION
VOTET DE BORD D'ATTAQUE
VOTET DE BORD DE TUITE
IIOTET TIUIDS
VOI,ST ITTPERSUSTE}ITATU]R
VOIrETfl SCIUtrFLtriS r SYSIEI{E DE
\InAC SEC, NAVInE TRANSPoRTIIUR DE
YRAqJIER
vsu

l t -

hIA0oN DE CHEb{It[, DE FEn, AUTOHIS SUR
!'IAcor,r$/IDmITIFICAtItON AUmMATTQUE DES }IAGONS
hIAGOI{S,, DETELIIGE AIJTOI{ATIQUE DES
nANKEL^,tOTg,tn WAltKEt
WARRn{/MoIEUR WtnRE{
WEST MIDI"ANDS I['AT SYSTEXIT
WESTI.MANAI{
}{lttlsoN, AmH,ltGE
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ZINC-AIR, ACCUMUUTTEXJR
zoNAt, IMETTEIIR
a0NALE/CoMI{ANDE ZoI{Al,E U] TRAFIC
ZO}IE DEFORI{ABLE
zolvE U^RBAINE, CIRCULATIoN rN
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A

7O7O AADT
7049 ABSOLUTE CAPACITY
2303 ACCELERATION/OECNLERATION DEVICE
3085 ACCELERATOR PEDAL
7 128 ACCIDENT
74IO ACCIDENT ADVISORY SIGN
7295 ACCIDENT DETECTOR
3258 ACCUMULATOR, ELECTRIC HEAT
3252 ACCUMUIÄTOR BATTERY
22t4 ACr
3308 ACrD ELECTROLYTE CELL, LOhI-TEMPERATURE
7328 ACTIVE INFRA-RED DETECTON
3I I I ACTIVE }IOTOR VEHICLE SAFETY
217 I ACTIVE SUSPENSION
2267 AC-SYSTEM
23 I O ACT-SYSTEM
500r ACV
I O43 ADHESIOU/SYSTEM T{ITH GUIDAI{cE BY ADHESIoN
3I4I ADJUSTABLE HEAD-RESTRAINT
31 20 ADJUSTABLE STEERING COLI,'MN
7244 ADJUSTMENT, CYCLE SPLIT
7069 ADT
7382 ADVANCB INFORMATION
2L35 ADVANCED PASSENGER TRAIN
6029 ADVANCING BI,ADE CONCEPT HELICOPTER
7229 ADVISORY DIVERSION
7231 ADVISORY DIVERSION
7384 ADVISORY MESSAGE
23 I O AERIAL CAR TRANSPORTATION SYSTEM
2O7O AERIAL GUIDEI{AY
7174 AERIAL MOTION PICTURE SURVEY
7172 AERIAL SURVEY
2223 AERIAL TRANSIT SYSTEM
3OI 4 AEROBUS
2I5O AERODYNAI"IIC BRAKE
5124 AERODYNAI'IIC DRAG
5099 AERODYNAI"TIC LIFT
I 04 I AERODYNAMICAL LEVITATION
5OO7 AERODYNAMIC-TYPE AIR CUSHION VEHICLE
2218 AEROGLIDE KABINEN-SYSTEM
I O37 AEROGLIDE SYSTEI'{
2134 AEROMACNETIC TRAIN
6A47 AEROPULSE
5OO8 AEROSTATIC-TYPE AIR CUSHION VEHICLE
6054 AERO-THERMODYNAI-IIC DUCT
2219 AEROTRANSI^IAY
3 I 68 AFTERBURNER
6045 AFTERBURNER
727 1 ArDs, DTRECTTONAL
7269 ArDS, ELECTRONTC TRArrrC
7272 ArDS, EMERGENCY
7274 AIDS, PASSTNG
31  75  A IR
3I3I AIR BAG RESTRAINT SYSTEM
6003 AIR BRAKE
5022 AIR BUBBLE CUSHION, CAPTURED
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3265 AIR CATIIODE GENERATOR
5O5O AIR CURTAIN
5OI8 AIR CUSHION
5020 AIR CUSHION, ANNULAR JET
5O2l ArR CUSHTON, FLEXTBLE SKrRT
2259 ArR CUSHTON, NEGATTVE
5020 ArR CUSHTON, PERTPHERAL JET
5023 ArR CUSHTON, RIGrD SrDEl^tALL
t038 ArR CUSHION, STATTC
I 036 AIR CUSHION LEVITATION
2259 ArR CUSHTON PRTNCTPLE, REVERSE
3 I 3 I AIR CUSHION RESTRAINT SYSTEM
5019 ArR CUSIITON SYSTEII, PLENUM CHAMBER
5OOI AIR CUSHION VEHICLE
5007 ArR CUSHTON VEHTCLE, Ar:RODYNAMTC-TYPE
5008 ArR CUSHTON VEHTCLE, AEROSTATTC-TYPE
5010 ArR cusHroN vEHrcLE, FREE-RIDTNG
5009 ArR CUSHTON VEHTCLE, GUTDED
5015 ArR CUSHION VEHICLE, LAND
501 I ArR CUSHTON VEHTCLE, MARTNE
5014 ArR cusHroN vEHrcLE, sEMr-AMPHTtsrOUS
5024 AIR FIL}I SYSTE},[
2137 AIR FILM TRAIN
2048 AIR GAP
5O9O AIR GAP
31 70 ArR TNJECTION/EXHAUST cAS RECIRCUT"ATTON I^IITH ArR INJECTION
3 I 75 AIR INJECTION REACTOR
2A9O ArR PRESSURE, PROPULSTON BY
5055 AIR PROPELLER
5056 ArR PROPELLER, VARTABLE-PTTCH
3I3I  AIR SAFETY BAG
5055 AIR SCREI{
6062 ArR SPEED, TRUE
3264 ArR STORAGE BATTERY, ATI|OSPHERTC
3l3l AIRBAG, INFLATABLE
2267 AIRCAB-SYSTEM
6002 AIRCRAFT I^IITH POI^IERED LIFT
6063 AIRCRAFT, CAI.IARD I^]ING
6012 AIRCRAFT, DROOP NOSE
6004 AIRCRATT, FIXED-I.IING
6015 AIRCRAFT, HYPERSONIC
601 6 ATRCRAFT , ITYPERSONIC RESEARCH
601 0 ATRCRAFT, Lr!'TrNG tsODY
6007 AIRCRAFT, QUrET SHORT TAKE-OFF AND LANDING
6009 ATRCRAFT, QUrET TAKE-OFF AND LAIIDTNG
600 t ATRCRAFT, ROTARY-I{rNG
6001 AIRCRAFT, ROTATTNG I^JING
6006 ATRCRAFT, SHoRT TAKE-OFF AI.ID LANDTNG
6017 ATRCRAFT, SUBSONTC
6018 ATRCRAFT, SUPERS0NTC
6063 AIRCRATT, TAIL FIRST CONFIGURATION
601 9 AIRCRAFT, TRAI'TSONIC
601 I AIRCRAFT, VARIABLE GEOMETRY
6008 AIRCRAFT, VERTICAL TAKE-OFF AND LANDING
601 4 AIRCRAFT, I{IDE-BODIED
601 4 AIRCRAFT, I.JTDEBODY
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3 I83 AIR-FUEL RATIO
2098 AIR-GULPER
73 18 AIR-II"IPULSE COUNTER
2IO2 AIRMOBILE
4 I 05 AIR-PALLET
5OO5 AIR-PROPELLED HOVERCRAFT
5069 AIRSCRET.I-THRUST
2148 AIR-SPRING BOGIE
I 069 AIRTIGHT TRAbISPORTATION SYSTEM
2220 ALDEN CAPSULE TRANSIT SYSTEM
2083 ALIGNING I^IHEELS
3263 ALKALINE STORAGE BATTERY
4OO9 ALL-FREIGTTT SIIIP
7 I 90 ALL OR NOTHING ASSIGNMENT
7261 ALL-RED INTERVAL
3 I 08 ALL TERRAIN VEHICLE
5098 ALL UP I^JEIGHT
7 302 ALL-üIEAT}IER DETECTION SYSTEI'!
7214 ALTERNATE SYSTEM
3233 ALTERNATING CURRENT DRIVE },IOTOR
3205 ALTERNATING PISTON ENGINE
7231 ALTERNATIVE ROUTE
3227 ALTERNOI,IOTOR, THREE-PTIASE
2221 ALI^IEG-BAHN
3262 AMBIENT TEMPERATURE ORGANIC ELECTROLYTE
5OI2 AI"IP}iIBIOUS HOVERCRAFT
7361 ANALYSER, TRAFFIC
7139 ANALYSIS, HEADT{AY DISTRIBUTTON
5O8O ANGLE OF INCIDENCE
508 1 ANGLE, DRrFT
5079 ANGLE, YAhr
5O2O ANNUI,AR JET AIR CUSHION
5036 ANNUI.AR VENT
3 I 50 ANTHROPOMORPHIC TEST DEVICE
3136 ANTIBURST DOOR IÄTCH
4I2I AIVII-COLLISION RADAR
7339 AMI-COLLISION RADAR
2163 ANTI-GLIDE DEVICE
3093 ANTI-LOCKING DEVICE, ELECTRONIC
2OI4 ANTI-ROLL MAGNET
3093 ANTr-SKrD SYSTEI'{, ELECTRONTC
2163 ANTI-SLIDE DEVICE
2164 ANTI-SPIN DEVICE
6058 APPROACH SPEED
6022 APPROACH SYSTEM, GROUND CONTROLLED
2135 APT
2136 APT-E
2268 ARAMIS
4l  13 AREA, FLEETTNG
7342 AREA BROADCASTING
7374 AREA BROADCASTING STATION
7203 AREA CONTROL
7193 AREA PROGRA}I
7207 AREA TRAFFIC CONTROL
7383 AREA TRAFFIC INFORMATION
3257 ARMOURED BATTERY
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3OI2 ARTICUI.ATED BUS
2333 ARTICULATED CAR
217 6 ARTICUI.ATED COUPLING
2332 ARTICUI"ATED RAILCAR
4OI7 ARTICUI,ATED SHIP
2I4I ARTICUIÄTED TRAIN
2332 ARTICUIÄTED TITAMCAR
2331 ARTICUI.ATED TRAMT{AY
3016 ARTICUI.ATED TROLLEYBUS
2295 ARTICUI"ATED I'YPE MOVING PAVEMENT
6034 ARTIFICIAL HORIZON
6066 ARROI,{HEAD I.IING
6052 ASE
5032 ASPECT RATIO
7190 ASSIGNMEM, ALL OR NoTHrNc
7Ol7 ASSIGNMENT, TRAFFTC
2066 ASYMETRIC SUSPENSTON, MONORAIL !üITH
2028 ASYNCHRONOUS LINEAR INDUCTION MOTOR
3228 ASYNCHRONOUS MOTOR
2222 AT 2000
2203 ATC
6054 ATHODYD
3264 ATMOSPHERIC AIR STORAGE BATTERY
1067 ATMOSPHERTC ENVIRObT}IIINT, TRANSPORTATTON SYSTEM IN
220t ATO
2202 ATOMIC
2223 ATS
2054 ATTRACTIVE EFFECT
2054 ATTRACTM FORCES, EFFECT OF
7 164 ATTRACTIVENESS
7 164 ATTRACTIVITY
3 I 08 AT VEHICLE
3088 AUTO/JARRET-AUTO
6005 AUTOGIRO
6043 AUTO-LAND
I O I 7 AUTOMATED I'ERSONAL RAPID TRANSIT
2214 AUTOMATIC CAR IDENTIFICATION
7219 AUTOMATIC CONTROL OF ttEADI,iAY
2177 AUTOI"IATIC COUPLING
2178 AUTOI-IATTC COUPLTNG, RIGID
2179 AUTOMATTC COUPLTNG, SEMr-RrcrD
7 297 AUTOI'IATIC INFRINGEMENT RT:CORDER
3055 AUTOTYATIC MOTORI{AY
6042 AUTOMATIC PILOT
2269 AUTOMATIC RAIL TAXI
7224 AUTOMATIC ROAD SIGNS, GUIDANCE By
22OO AUTOMATIC RUNNING AND BRAKING CONTROL
2212 AUTOMATIC SAFETY DEVICE
7241 AUTOMATIC SPEED CONTROL
6052 AUTOr'{ATIC STABILIZATION EQUIPMENT
6052 AUTOMATIC STABILIZER
2192 AUTOMATIC SI^JITCHING
1076 AUTOMATIC TRAIN CONTROL
2203 AUTOMATIC TRAIN CONTROL
22OI AUTO},IATIC TRAIN MONITORING
1076 AUTOMATIC TRAIN OPERATION
22OI AUTOMATIC TRAIN OPERATION
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2202 AUTOMATIC TRAIN OPERATION BY MINI-COMPUTER
I 005 AUTOMATIC TRANSPORT, RAPID
2288 AUTOMATIC TRAI{SPORTATION SYSTEM
2 I 83 AUTOMATIC UNCOUPLING OF ROLLING STOCK
7223 AUTOMATIC VEHICLE IDENTIFICATION
2214 AUTOMATIC I.JAGGON IDENTIFICATION
3064 AUTOI,IOBTLE, PUBLTC
3039 AUTOTN(I SYSTEM
5098 AUI^I
7O7O AVERAGE ANNUAL DAILY TRAFFIC
7069 AVERAGE DAILY TRAFFIC
7 097 AVERAGE DEI"AY PER VEHICLE
7073 AVERAGE DENSITY
7092 AVERAGE JOURNEY TIME
7 I 06 AVERAGE OVERALL TRAVEL SPEBD
7092 AVERAGE OVERALL TRAVEL TIME
7lO4 AVERAGE RUNNII\IG SPEED
7 I 09 AVERAGE SPOT SPEED
7098 AVERAGE STOPPED TIME
7 136 AVERAGE TIME INTERVAL
7I4O AVERAGE VEHICLE LENGTH
7223 AVr
5075 AXIAL DUCTED FAI'I
507 4 AXIAL FAN, COUNTER REVOtVTNG
5073 N(IAL:rLow LIFT FAN
3I 18 A)(IALIY COLLAPSING STEERING COLIJMN

B

4O4O BACAT-SHIP
5048 BAG
2185 BALI"ASTLESS TRACK
7 199 BAND, THROUGH
2 I 88 BANKING
4032 BARGE/MULTI BARGE CONVOY SET
4058 BARGE, SEAGOTNG
4038 BARGE CARRIER, HDI.I
407 5 BARGE CO}{rAINER
4O4O BARGE-ABOARD-CATAMARAN STIIP
4034 BARGE-CARRYING SHIP
6038 BARRTER, HEAT
6038 tsARRIER, THERI.{AL
7058 BASE VOLI,IME
7048 BASIC CAPACITY
325I BATTERY
3263 BATTERY/IIXETTUU STORAGE BATTERY
3264 BATTERY/NTUOSPHERIC AIR STORAGE BATTERY
326I BATTERY/HIGH-TE}IPERATURE MOLTEN SATTS STORAGE BATTERY
3269 BATTERY/ITNTTUM-CHLORINE STORAGE BATTERY
327A BATTERY/UTCXNL-CADMII,IM BATTERY
327 I BATTERY/NICKEL-IRON STORAGE BATTERY
3272 BATTERY/NTCKEL-ZINC STORAGE BATTERY
3260 BATTERY/NON-AQUEOUS ELECTROLyTE BATTERY
3268 BATTERY/STLVEN OXIDE STORAGE BATTERY
3267 BATTERY/SNVER-ZINC STORAGE BATTERY
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327 4 BATTERY/SODIUT.{-SULPHUR STORAGE BATTERY
3275 BATTERY/zruc-arn SToRAGE BATTERY
3252 BATTERY, ACCLTMUTÄTOR
3257 BATTERY, ARI'{OURED
3254 BATTERY, BOOSTER
3255 BATTERY, BUFFER
3256 BATTERY, DRrVE
3301 BATTERY, FUEL CELL
3273 BATTERY, LEAD-ACrD
3266 BATTERY, I"IETAL-AIR
3252 BATTERY, SECODTDARY STORAGE
3254 BATTERY, STARTER
3250 BATTERY, STORAGE
3077 BATTERY BUS
3281 BATTERY CHANGING, ELECTRTC VEHICLE
3284 BATTERY CHARGER
3282 BATTERY EXCHANGE ON ROLLER TROLLEY
3280 BATTERY EXCHANGE POINT
3279 BATTERY LOADING POINT
3294 BATTERY MAINTENANCE
3072 BATTERY POIIERED DRIVING MOTOR CAR
308 I BATTERY TRUCK
3O7O BATTERY-POIIERED ELECTRIC VEHICLE
2224 BAYER HI-LEVEL
3 I 07 BEACH BUGGY
6050 BEACON, cLrDE PATH
2077 BEAI'T I^IITH A SLIT IN THE BOTTOM
5028 BEAI.{, CUSHTON
6025 BEAM, cLrDE PATH
2078 BEAI'{, GUrDE
6024 BEAM, LOCALTZER
207 9 BEARING RAIL
7178 BEFORE AI{D AFTER STUDY
5OI 9 BELL CHAMBER PRINCIPLE
3126 BELT/THREE-PoINT sEAT BELT
2302 ggLr/vRnIABLE sPEED co}wEYoR BELT
3127 BBLT, HP
3125 BELT, SAFETY
3125 BLLT, SEAT
2296 BELT-TYPE MOVING PAVEMENT
2297 BELT-TYPE MOVING PAVEMENT ON A HARD BASE-PIÄTE
3037 BI.I-IODAL BUS
2225 BI-SPAN TRANSIT L.L. DAVIS
5067 BIÄDE PITCH REVERSAL
3132 BI,ANKET/TILLING BLANKET SYSTEM
5 I 30 BLOCK SPEED
6046 BIOüIN FI^AP SYSTEM
6035 BOAT, FLYTNG
5136 BOAT, GLTDING
3134 BODI-GARD
2148 BocrE, ArR-sPRrNc
2147 BOGTE, MONOMOTOR
3296 BOOST CHARGE
3254 BOOSTER BATTERY
5I16 BoRNE/cusHIoN BORNE
5l l5 BoRNE, HULL
7 160 BOTTTENECK
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23II BOULADON-INTEGRATOR
6020 BOUNDARY I.AYER CONTROL
4l2A BOII, RAI'I
2076 Box ctrRDER, CLOSED
4O9I BOX PALLET
4O9O BOX PALLET I{ITH MESH
2077 BOX-BEAM, OPEN TO THE UNDERSIDE
2II5 BOX-SECTION TRACK GIRDER
2I4O BRAIN TRAIN
6003 BRAKE
3144 BRAKE/pougI.g cIRcUIT BRAKE
3144 BRAKE/DUAL CIRCUIT BRAKE
2I5I BRAIG/EDDY CURRENT RAIL BRAKE
2157 BRAKE/MAGNETIC RAIL BRAKE
2 | 50 BRAKE, AERODYNAMTC
6003 BITAKE, ArR
2t56 BRAKE, CIÄSP
6003 BRAKE, DRAG
2152 BRAKE, ELECTROMAGNETIC
2153 BRAKE, ELECTRO-PNEUMATIC
2154 BRAKE, IIYDRO-KINETIC
2155 BRAKE, HYDROPNET I-{ATIC
3146 BRAKE, POIIER
2158 BRAKE, RHEOSTATIC
3146 BRAKE, SERVO
2156 BRAKE, SHOE
3086 BRAKE PEDAL
216 t BRAKING, DYNAI'IIC
2159 BRAKTNG, LOAD-SENSITM
2162 BRAKTNG, REGENERATM
2160 BRAKING, REVERSE
3144 BRAKING CIRCUTTS , SEPARATED
2200 BRAKING CONTROL ' AUTOMATIC RUNNING AND
3094 BRAKTNG CONTROL, ELECTRONIC
7 142 BRAKING DISTANCE
7143 BRAKING DISTANCE LESS BRAKE I.AG DISTANCE
31 45 BRAKING GOVERNOR
5028 BREADTH, CUSHTON
7374 BROADCASTTNG STATTON, AREA
3 I 40 BUCKBT SEAT
2I8O BUFFER/cSNIRAI, BUFFER coUPLING
3255 BUFFER BATTERY
2 18 l BUFFER SCREIT-COUPLrNG, SIDE
3 I 07 BUGGY
31 07 BUccY, BEACH
3286 BUILT-IN CHARGER
4OO4 BULK CARRIER
4018 BULK CARRIER, COMBINATION
4030 BULK CARRTER, COMBTNATTON
4066 BUIK COMAINER T{ITH GRAVITY DISCHARGE
4065 BUIK CONTAINER T.IITH PRESSURE DISCHARGE
4072 BULK CONTAINER, DRY
4052 BULK STIIP-TRAIN
3149 B1IMPER
51 06 BUOYANCY, RESERVE
7284 BURIED LOOP
3O2O BUS ON RAILT.IAY TRACKS

(70)



3 0 r  9
3 0 r 0
3 0 r 4
3 0 r  6
3077
307 6
300 |
3004
3009
3008
3002
3002
3038
3 0 t  I
3 0 r 5
3 0 t 8
3 0 r  7
3 0 r  2
303 7
303 7
307 6
3003
3007
3006
3 0 r 3
3037
302 r
3023
3023
7 045
3022
4005
3026
7 420
60s7
7 039

5022
22t I
2298
| 055
2298
7 355
t07 2
227  0
6063
7 3 r 0
7 047
705 |
7 052
7 049
7 048
7 054
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BUS ON RAILT.IAY WAGGON
BUS I.IITH PRESSURIZED NATURAT GAS
BUS/AEROBUS
BUS/ARTICULATED TROLLEYBUS
BUS/BATTERY BUS
BUS/ELECTROBUS
BUS/EXPRESS BUS
BUS/GYROBUS
BUS/LNG BUS
BUS/LPG BUS
BUS/MICROBUS
BUS /MINIBUS
BUS/RAILBUS
BUS/STEAI'{BUS
BUS/TROLLEYBUS
BUS/UNDERGROUND BUS
BUS /UNDERGROUND TROLLEYBUS
BUS, ARTICUI,ATED
BUS, BI-MODAL
BUS, DUAL UODE
BUS, ELECTRICAL
BUS, FEEDER
BUS, GAS FUELED
BUS, GAS TURBINE
BUS, I{YBRTD
BUS, ROAD RAIL
BUS LANE EQUIPPED T^IITH GUIDING DEVICE
BUS SERVICE, DEMAND-SCHEDULED
BUS SYSTEI'I/ON-CALL BUS SYSTEM
BUSINESS TRAFFIC
BUSI^JAY FOR RAPID TRANSIT
BUTANE CARRIER
BUXI
BUZZER
BY-PASS ENGINE
BY-PASSABLE TRAFFIC

- c

CAB
CAB SIGNALLING
CABIN COTWEYOR
CABIN SYSTEI"T ON RAIL
CABIN-TYPE I'{OVING PAVEMENT
CABLE, ThIIN RIBBON CABLE
CABLE RAILI^JAY, UNDERGROUND
CABTRACK
CANARD I,üING AIRCRAFT
CAPACITIVE DETECTOR
CAPACITY OF A ROAD
CAPAC ITY/PRACTICAL CAPACITY UNDER RURAL CONDITIONS
CAPACITY/PRACTTCAL CAPACTTY UNDER URBAN CONDTTTONS
CAPACTTY, ABSOLUTE
CAPACITY, BASIC
CAPACTTY, tOCAt



7 049
7 053
7049
7 050
705 r
7056
7055
7053
r 020
5t29
5022
2t7 4
to22
2 t  4 4
3088
l  075
2333
3 t  6 2
308 7
3 r 0 r
2 t  4 4
3 r 0 3
22t 4
7 387
3090
4003
4006
400 l
4008
4007
4041
505 7
2299
401  3
4 0 r 4
4 0 t 5
40t 2
4004
4005
4030
4038
4036
4036
40r  r
40r  I
40 r  r
4009
4023
4023
4 0 1  6
4041
4037
2 t  t 2
2082
3027
23t2
3323
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CAPACITY, l,tA)(IMtm
CAPACITY, MOMENTANEOUS
CAPACTTY, POSSIBLE
CAPACITY, PRACTICAL
CAPACTTY, PRACTICAL RURAL
CAPACTTY, RESERVE
CAPACTTY, TIDAL
CAPACITY UNDER PREVAILING COT-IDITIONS
CAPSULE, CONTAINER
CAPTATION DRAG
CAPTURED AIR BUBBLE CUSHION
CAR I.IITH PENDULI,ru SUSPENSION
CAR/DRIVERTESS SINGLE CAR
CAR/DRIVING MOTOR CAR
CAR/JARRET-CAR
CAR/PASSIVE FI.AT CAR
cAR, ARTTCULATED
cAR, CLEAN AIR
cAR, ELECTRONIC
cAR, GAS FUIiLED
cAR, POWER
cAR, STEAM
cAR IDENTIFICATION, AUTOMATIC
CAR TELEPHONE
CARBURETTOR, ELECTRONIC
CARGO/DRY-CARGO SHIP
CARGO/ICEBREAKING CARGO SHIP
CARGO /PAS SENGER-CARGO SHIP
CARGO/POLYTHERMAL CARGO SHIP
CARGO/REFRIGERATED CARGO SHIP
CARGO CARRIER/PALLETIZED CARGO CARRIER
CARINATED PROPELLER
CARPET, MOVING
CARRIER/METHANE CARRIER hIITH INTEGRATED TANK
CARRIER/I.TETHANE CARRIER I^IITH MEMBRANE TANK
CARRIER/I"IETIIANE CARRIER I^IITIT SELF-SUPPORTING TANK
CARRIER/METHANE CARRIER IIITH SPHERICAL CONTAINERS
CARRIER, BUIK
CARRIER, BUTANE
CARRIER, COMBII{,ATIoN BULK
CARRIER, HDT^J BARGE
CARRIER, IÄSH
CARRIER, LIGITTER-ABOARD-SHIP
CARRIER, LIQUID NATURAL GAS
CARRIER, LNG
CARRIER, METTI.ANE
CARRIER, MULTI-PURPOSE
CARRIER, OCO
CARRIER, OIL-COAL-ORE
CARRTER, OrL-ORE
CARRIER, PALLETIZED CARGO
CARRTER, SEABEE
CARRYING CUSHION
CARRYING üHEELS
CARS
CARVEYOR
CATALYST, NON-NOBLE
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317 9 CATALYTIC CONVERTER, TI.IO-BED
3178 CATALyTIC COTWERTER SYSTEM, EXHAUST
3 I 78 CATATYTIC MUFFLER
3 I 65 CATALYTIC POST-COMBUSTION
3 I 78 CATALYTIC REACTOR
4OI O CATAMARAN SHIP
227 I CAT CABINENTAXI
2227 CATENERAIL
3265 CATHODE GENERATOR, AIR
5078 CAVITATION
3 1 8 9  c c s
2 | 03 cEcrs
33I 4 CELL/DIRECT COLD HYDROGEN CELL
33 I 5 CELL/DIRECT HYDROGEN-OXYGEN CELL
326I cELL/FUSED ELEcTRoLYTE cELL
33 I 6 cELL/H2o2-cELL
3307 CSLL,/TIIGII-TEMPERATURE soLID ELEcTRoLYTE cELL
3308 CNU,ITOI.J-TEMPERATURE AcID ELEcTRoLYTE cELL
3302 CELL, DTRECT
3320 CELL, DIRECT METHANOL-AIR
3300 CELL, FUEL
3310 CELL, HYDRAZTNE
331 I CELL, HYDRAZINE-ArR
3312 cELL , }IYDRocARBoN/Ac ID ELEcTRoLYTE
3313 CELL, HYDROGEN
3317 CELL, HYDROGEN-AIR
3303 CELL, II{DIRECT
3306 CELL, LOIt-TEMPERATURE
3305 CELL, I'{BDIU}! TEMPERATURE
33t8 CELL, METHANOL
3322 CELL, REDOX
332 1 CELL, REGENERATTVE
4027 CELLUI"AR CONTAINER SHIP
7 | 80 CENSUS, DIRECTIONAL
7 17 9 CENSUS , TRAFFIC
2 I 80 CENTRAL BUFFER COUPLING
I 05 I CENTRE OF GRAVITY/STABILIZATION BY LOW CENTRE OF GRAVITY
2I2O CENTRE RAIL
5076 CENTRIFUGAL FLOW LIFT FAN
5019 cu.at'IBEn/ggLL cHAMBER pRrNcrpLE

3223 cHAMBER/coMBUsTIoN PRE-cTIAMBBR
5OI 9 CHAMBER/PLENUM CHAMBER AIR CUSHION SYSTEM
3222 ct[aMBER, MAIN COMBUSTION
2263 CIiAMBER, SUCTTON
2187 CHANNEL TRACK
7227 CHANNELIZATION
7286 CHARACTERTSTTC DETECTOR, VEHTCLE
3083 CHARGE/NNNCE OF ACTION PER CHARGE
322I cHIncg/STITATIFIED cHARGE ENGINE
3296 CHARGE, BOOST
3297 CtrARcE, CONSTAM-VOLTAGE
3296 cHARcE, QUrCK
317 2 CHARGE STRATIFICATION
3293 CHARGE-DISCHARGE CYCLE
3284 CHARGER
3288 CHARGER AT PARKING METER
3284 CHARGER, BATTERY



3286
3287
3283
2208
3t44
3t44
3t44
5040
2t56
7 287
4050
3 t  6 2
5090
7 t32
7 255
7303
6067
207 6
407 4
3246
3247
7358
3084
2t27
2 l  3 0
2t26
2 t  4 4
2t7 5
6030
5059
7345
7346
5084
5083
20 t  0
3 3 t 4
4085
3 r  r 5
4093
323 |
2020
4059
3 r 5 6
3 r 5 7
3 r 6 0
3 r 5 3
3 r 5 8
3 r 5 4
3 r 5 6
3 l 5 r
207 4
2308
4 0 t 8
4030
2093
4 0 r 8
3 r 8 8
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CHARGER, BUILT-IN
CHARGER, STATToNARY
CHARGING POIIII
CHOPPER/TTTYRISTOR CHOPPER
CIRCUIT/DOUBLE CIRCUIT BRAKE
CIRCUIT/DUAL CIRCUIT BRAKE
CIRCUITS/SEPARATED BRAKING CIRCUITS
CIRCUI.AR SKIRT
CI.ASP BRAKE
CIÄSSITICATION DETECTOR
clÄss-sYsTEt't
CLEAN AIR CAR
CIEARAI{CE, DAYLIGHT
CLEARANCE, LATERAL
CTEARANCE PERIOD
CLIMATIC DETECTOR
CLIPPED IIING
CLOSED BOX GIRDER
CLOSED CONTAINER
CLOSED-CYCLE GAS TURBINE
CLOSED-CYCLE HOT-AIR TURBINE
CLOSED-LOOP TRAFFIC CONTROL SYSTEI'!
ctuTcH, ELECTROMAGNETIC
COACHICAS TURBINE MOTOR COACH
COACH/HIGH-SPEED GAS TURBINE }TOTOR COACH
COACH/TURBO-ELECTRIC MOTOR COACII
coAcH, MoToR
coAcH, TtrLTINc BODY
CON(IAI HETICOPTER
CON(IAL PROPELLERS
CODE-DECODE SYSTEM
CODINC DEVICE
CoEFFICIENT, DRAG
CoEFFICIEI{T, LIFT
cort, SUPERC0NDUCTING
coLD nYDROGEN CELL, DIRECT
COLIÄPSIBLE FREIGHT CONTAINER
COLI.APSIBLE SECTION
coLLAR, PALLET
COLLECTOR
COLLECTOR/PI.ASMA ARC POTTER COLLECTOR
COLLICO
COtt I S ION / S IDE-COLI I S ION
cotLIsIoN, HEAD-ON
cotLIsIoN, MULTIPLE
cottrsloN, PRTMARY
cottlsloN, REAR-EIID
C0LLISTON, SECONDARY
coLtIsIoN, SIDE-ON
COLTISION TEST
coLttMN, SUPP0RTING
coltB
COMBINATION BUIK CARRIER
COI'{BINATION BULK CARRIER
COMBINATION CRAVITY/VACUUM SYSTEM
COMBINED VESSEL
COMBUSTION/COMPOUND VORTEX COMROLLED COMBUSTION
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3189 COMBUSTION/COMROTLED COMBUSTION SYSTEI'{
322I COI.{BUSTION/PROCRAI'{MED COMBUSTION ENGINE
3222 coI'tBUsTroN CIIAMBER, MArN
3 I 93 COMBUSTION ENGINE
31 94 coltBusTloN ENGINE, EXTERNAL
320l coltBusTroN ENGINE, INTERNAL
3223 COMBUSTION PRE-CHAMBER
31 68 C0MBUSTOR, EXHAUST-GAS
3078 COMMERCIAL ELECTRIC VEHICLE
7 O45 COMMERCIAL TRAFFIC
3O4O COMMUCAR
7001 C0MMUNTCATIONS, TRANSPORT AND
3092 CoMMUTATION, ELECTRONTC
3231 COMMUTATOR
3230 COMMUTATOR MOTOR
7046 COMMUTER TRAFFIC
3I13 COMPARTMENT/STRENCTHENED PASSENGER COMPARTMENT
7232 COMPLETE DIVERSION
7268 CoMPLTANCE, DEGREE OF
6033 COMPOUND HELICOPTER
3 I 88 COMPOUND VORTEX CONTROLLED COMBUSTION
lo42 CoMPULSORY GUIDANCE BY PHYSICAL MEANS, SYSTEM IüITH
7359 CoMPUTER, TRAFFIC
3027 COMPUTER AIDED ROUTINE SYSTEM
2273 COMPUTER CONTROLLED VEHICLE SYSTEM
7 07 | CONCEMRATTON, TRAFFIC
7016 CoNDITTONS, IDEAL
7015 CoNDTTIONS, TRAFTIC
2OI8 CONDUCTOR RAIL
7126 CONFLICT POI}{T
7125 CONFLICTING TRAFFIC rLOI^IS
7081 coNcEsTIoN, LEVEL OF
3297 CONSTAM-VOLTAGE CHARGE
7312 CONTACT DETECTOR
2OI7 CONTACT RAIL
I 034 CONTACTLESS SUPPORT VEHICLE
4060 CONTAINER
4073 CONTAINER I^IITH FIXED I'IHEELS
4063 CONTAINER WITH OPENING TOP
4066 CONTAINER/BULK COIITAINER I{ITH GRAVITY DISCHARGE
4065 CONTAINER/BULK CONTAINER ITIITH PRESSURE DISCHARGE
4027 COMAINER/CELLUIÄR CONTAINER SHIP
407 5 GoNTAINER, BARGE
4085 CoNTAINER, COLLAPSIBLE FREIGHT
4074 CONTAINER, COVERED
4074 CoNTATNER, CLOSED
4072 COMAINER, DRY BUIK
4082 CoNTATNER, FLAT
4085 CoNTAINER, FOLDTNG
4068 coMArNER, HEATED
4087 CoNTATNER, rcLOO
4069 CoNTATNER, TNSUI,ATED
4077 CONTAINER, INTERMODAL
4061 C0NTATNER, JoTNABLE
4086 CoNTATNER, LAM
4O7 l CoNTAINER, I"ATTICE-SIDED
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4078 COMATNER, ODD
4063 CoMArNER, oPEN TOP
4064 coMArNER, oPEN ITALL
4083 CoMATNER, OVERSEAS
4O8O COMAINER, PALLET
4084 COMAINER, RESRIGERATED
4044 COMATMR, SE}|r-CONTATNER SIIIP
4081 coNTArNER, STNGLE-SERVTCE
4071 CoNTATNER, SKELETON
4076 CoNIATNER, STACKABLE
4079 CONTAINER, STANDARI)
4O7O CONIATNER, TAIIK
4067 CO}ITAINER, TARPAULIN-COVERED
4088 CONTAINER, TRANSCOMAINER
4083 CONTAINER, TRANSCOMAINER
I O2O COMAINER CAPSULE
4IO7 COMAINER DESTUFFINC
4057 CONTAINER LICHSER
4039 CONTAINER SHIP
4IO7 COMAINER STRIPPINC
4I 15 COMAINER TERUIML
4IO7 CONTAINER UNPACKING
4I 14 CONTAINER ['HARI'
2272 COMAINERISIERIE OBER. UND UMERIRDISCHE PERSONEN- UND FRACHI'

BEFöRDERUNC (SISIEM KRUPP)
4I 06 COMAINERIZATION
4O5O COMAINERIZI'D LIGHTER ABOARD SHIP SYSTEM
2204 CONTINUOUS AUTOI{ATIC TRAIN COIITROT
7277 CONTINUOUS COUÜTING STATION
7290 CO}nINUOUS PRESENCE DETECTOR
IOOS CONTINUOUS TRANSPORT
2291 CONIINUOUS TMNSPORTATION SYSTEM
7336 CONTINUOUS T{AVE RADAR DETECTOR
733I CONIINUOUS T.'AVE ULTRASONIC DETECTOR
2292 CONTINUOUS-ACCESS PUBLIC TRANSPORT SYSTEM
7216 CONTROL OF FLOW ON TIIE !{OTORWAY
7218 CONTROL OF MINI}fl'U IIEN}IüA!
7219 COMROL/AUTOHATIC CO}ITROL OF IIEADI.JAY
22OO CONTROL/AUTOI'{ATIC RUNNINC AITD BRAKING CONTROL
2212 COMROL/'I}EAD MANIS CONTROLII
3094 CO}TROL/ELECTRONIC BRAKING CONTROL
2205 CONTROL/ELECTRONIC SPEED CONTROL
7203 CONTROL/MACROCOMROL
l2o3 coMRoL, AREA
7207 coMRoL, AREA TnAFFIC' 6020 CONTROL, EOUI{DARY tAtER
?2t5 CoNTROL, CoRRIDOR
309t coMRoL, ELECTRoNIC
7208 coNIRoL, FIXED-TIME
7217 Co}nROL, HEADI'AY
7233 coNTßoL, INDMDUAL JUNCTION
722t coNTRoL, MERGING
7207 CoNTROL, NEtr{oRK
7206 CoNTROL, REAL-TIME
7222 CoNTRoL, SLIP ROAI)
7205 coMRoL, TRAFDTC
5086 coNTRoL, IRIM
7209 CoNTRoL, VEHICLE ACTUATED
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7lg6 coMRoL pdocntu
3 I 88 CONTROLLED COMBUSTION/COMPOUND VORTEX CONTROLLED COMBUSTION
3189 CONTROLLED COI'IBUSTION SYSTEM
2I 03 COMROLLED ENVIRONMEM GRAVITY TUBE SYSTEM
I O23 CONTROLLED TEMPERATURE/TRANSPORT OF GOODS AT CONTROLTED

TEMPERATURE
3099 coMRoLLER, ELECTRONIC SPEED
7364 C0NTROLLER, LOCAL
7364 coMRoLtER, LOCAL INTERSECTION
7360 CoNTROLLER, MASTER
7368 coMRoLLER, MULTr-PHASE
7366 CoNTROLLER, ONE-PIIASE
7369 COMROLLER, TRAFFTC-ADJUSTED
7365 C0NTROLLER, TRAFTTC SIGNAL
7367 coMRoLLER, TI{O-PHASE
3182 CO}WERSION DEGREE
317 9 colwERTER, TI.IO-BED CATALYTIC
3 I 78 corwERTER SYSTEM, EXHAUST CATATYTIC
23OI CONVEYOR/HIGH SPEED PASSENGER COIWEYOR
2I OO coIIvEYoR/PNEUMATIc PIPE cO}IvEYoR
2298 COI\WEYOR, CABIN
2300 cot[vEYoR, PASSENGER
2 | 00 coNvEyoRS, HYDRAULTC AND PNEIJMATTC
2302 colwEyoR BELT, VARIABLE SPEED
4032 CODIVOY/WITI BARGE CONVOY SET
4033 coNvoY, ToürED
7 169 CORDON LINE
7 I 68 CORDON LINE SURVEY
7215 CORRIDOR CONTROL
7 179 couNT, TRAFFTC
73 18 couI\I:tER, AIR-IMPULSE
7275 COUNTER, TRAFFIC
507 4 COUNTER REVOLVING AXIAT FAI.I
5058 COUNTER ROTATING PROPELLERS
727 6 COUNTING STATION
7 277 CoUNTING STATTON, CONTINUOUS
2272 couP
2I8O COUPLING/CENTRAL BUFFER COUPLING
2I8I coUPLINGISIDE BUFTER scREI.I-coUPLING
2176 couPLINc, ARTTCUTATED
2177 couPLING, AUTOMATIC
3084 couPl.rNc, ELECTROMAGNETIC
2178 couPl.rNc, RIGID AUTOMATIC
2179 coupl.lNc, SEMI-RIGID AUTOMATTC
2182 couPl.rNc, I^IItLrsON
4074 COVERED CONTAINER
5001 CRAFT, HOVERTNG
5137 CRAFT, SURFACE PIERCING
3157 CRASH, FRONT
3I 14 CRASH SURVIVAL SPACE
31 5I CRASH TEST
4O9O CRATE PALLET
7072 CRITICAT DENSITY
5035 cRoss Fl,otr
2189 CROSSING/ST{ITCH DIAMOND CROSSING
21 90 cRossrNc, sI.IrNc NosE
739I CRUISE-COMROL DEVICE
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2098 CRIPTOSTEADY PRESSURE EXCHANGER
4039 crs
2052 cuRnENTS, EDDY
2053 CURRE}ITS, TRANSIEM
5050 CURTAIN, AIR
505t CURTAIN, STABILITY
7078 cuRvE, SPEED-VOLITME
5089 CUSUION/HEIGIIT OFF.CUSHION
5092 CUSHION/ITEIGHT ON CUSHION
5026 CUSEION/MULIIPLE PLENIßT CHAIIBER CUSHION WITII FLEXIBLE SKIRTS
2tl2 cusHIoN, cARRtINc
2tt3 cusHroN, curDANcE
2022 cusHIoN, MAGNETIC
5033 CUSHION AREA
5028 cusHroN BEAI.{
5t t6 cusHIoN 80RNE
5028 CUSHION BREAI}TH
5O3O CUSHION DEPTII
5029 CUSSION LENGTH
5O3I CUSBION PRESSURE
5027 CUSEION SEAL
3t88 cvcc
2273 cvs
2213 CYBERNETIC ISI.AND HANNOVER
7243 cYcLE
3t9t cYcLE, OPERATING

. 7245 CYCTE LENGTH
7244 CYCLE SPLIT ADJUSTI.{ENI

D

7O7A DAILY TRAFFIC/AVERAGE ANNUAL DAILY TRAFFIc
7069 DAILY TRAFFIC/AVERAGE DAILY TRAFFIC
2207 DARLISTOR
3028 DART
2313 DART CAPSULE
2228 DASHAVEYOR
7352 DATA MULTIPTEXER
5O9O DAYTIGI{T CLEARANCE
5O9O DAYLIGHT GAP
3143 DAYLIGHT REARVIEhT PERISCOPE
3236 D.C. MOTOR, SEPARATELY EXCTTED
2196 DEAD-END STATION
2212 DEAD MANIS CONTROL
2303 DECELERATION DEVICE/ACCELERATION/DECELERATION DEVICE
604 I DECELERATION PARACHUTE
5I17 DECKING/}IULTI-DECKING SYSTEM
7347 DECODING DEVICE
3t t6 DEFORI.{ABLE FRONT/nnEn SECTION
7268 DEGREE OF COMPLIANCE
7267 DEGREE OF SATURATION
7083 DECR}:E OF UTILIZATION
3 182 DEGREE , COTWERSTON
7094 DEI.AY
7097 DEI,AY/AVERAGE DEIÄY PER vEHIcLE
7096 DELAY, FIXED

. 7095 DELAY, OPERATIONAL

(7 l)
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3079 DELIVERY TRUCK, ELECTRIC
6064 DELIA T{ING
7258 DEMAND (RrCHT-OF-I{AY)
7018 DEMAND, TRAFFIC
3023 DEMAND-RESPONSIVE SYSTEM
3023 DE}.IAND-SCHEDULED BUS SERVICE
7073 DENSITY, AVERAGE
7072 DENSITYT CRITICAL
7O7I DENSITY, TRAFFIC
5IO3 DEPTH OF IMMERSION
5030 DEPTH, CUSHTON
2195 DESIGN SPEED
5132 DESIGN SPEED
7IO2 DESIGN SPEED
7OI9 DESIGN VOLI'ME
7166 DESIRE LINE
4IO7 DESTUFFINC, COMAINER
7279 DETECTION LOOP
7302 DETECTTON SYSTEII, ALL-T.IEATHER.1284 DETECTION STSTEU INSIDE THE VEITICLE
7285 DETECTION SYSTEM OUTSIDE THE VEIIICLE
7306 DETECTOR/FOG DETECTOR OF TITE SPLIT BEAI.{ TRANSMISSOMETER TYPE
2216 DETECTOR/HOT BOX DETECTOR
7295 DETECTOR, ACCIDENT
7328 DETECTOR, ACTIVE INFRA-RED
7310 DETECTOR, CAPACITTVE
7287 DETECTOR, CIÄSSTFTCATTON
7303 DETECTOR, CLTMATTC
7312 DETECIOR, CONTACT
7290 DETECIOR, CONTTNUOUS PRESENC!;
7336 DETECTOR, CONTINUOUS I{AVE RADAR
7331 DETECToR, CONTINUOUS WAVE ULTRASONTC
7299 DETECTOR, DIRECTIONAL
7289 DETECTOR, DWAMIC MOVEMENT
729t DETECTORT DtNAltrC PRTSENCE
7305 DETECTOR, FoC
7293 DETECTOR, GÄ,P
7321 DETECTOR, üYI)RAULTC
7309 DETECTOR, rCE
7296 DETECTOR, INCIDENT
7313 DETECTOR, INDUCTIoN LOOP
7327 DETECTOR, INFRA-RED
7325 DETECTOR, INTERRUPTED BEAM PHOTO-ELECTRIC
7322 DETECTOR, MAGNETIC
7323 DETECTOR, MAGNETIC LOOP
7304 DETECTOR, MOISTURE AND TEMPERATURE
7289 DETECTOR, MOTION
7283 DETECIOR, MULTTPLE LOOP
7290 DETECTOR, OCCUPANCY
73OI DETECTOR, OPIICAL SPEED TRAP
7289 DETECTOR, PASSAGE
7329 DETECTOR, PASSIVE INFRA-RED
7314 DETECTOR, PIIASE DISPI,ACEMENT INDUCTION LOOP
7324 DETECTOR, PHOTO-ELECTRTC
7334 DETECTOR, PrEZO-ELECTRTC
7318 DETECTOR, PNEITUATTC
73t7 DETECTOR, PRESSURE-SENSTTTVE
7337 DETECTOR, PULSED RADAR
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7332 DETECTOR, PULSED ULTRASONIC
7294 DETECTOR, QUEUE
7326 DETECTOR, REFLECTED BEAI.{ PHOTO-ELECTRIC
7 335 DETECTOR, SErSI'1IC
7287 DETECTOR, SELECTM VEHICLE
7308 DETECTOR, SNOI'ü
7333 DETECTOR, SONrC
7300 DETECTOR, SPEED
7273 DETECTOR, TRAFFTC
7288 DETECTOR, TRAFFTC Al'tALySrS
7274 DETECTOR, TRIBO-ELECTRIC
7330 DETECTOR, ULTRASONIC
7 286 DETECTOR , VEHICLE CTTARACTERISTIC
7278 DETECTOR PAD, VEHICLE
2037 DEVELOPED STATOR, LINEAR TNDUCTTON MOTOR I^IITH
3093 DEVICEINLECTRONIC AI.ITI-LOCKING DEVICE
7346 DEVTCE, CODTNG
7235 DrAcItAM, PHASTNG
7 077 DIAGRAM, SPEED FLOI'I'7 

198 DTAGRAM, TIME-SPACE
7 2AZ D IAGRAI,I, TRAFF IC FLOITI
3029 DIAL-A-BUS
3O3O DIAL-A-RIDE
2189 DTAMOND CROSSTNG, SWTTCH
3217 DIESEL-ELECTRIC ENGINE
3214 DIESEL ENGINE, II{PROVED
3216 DIESEL ENGTNE, INDTRECT INJECTTON
4l I 6 DIESEL ENGINE, MEDIm{-SPEED
4I 18 DIESEL ENGINE, SLOI^I-RUNNING
5025 DIFFUSER-RECIRCUIÄTION
7 162 DTFFUSTON , PIÄTOON
5068 DIP}IASIC JET
3302 DIRECT CELL
33 I 4 DIRECT COLD HYDROGEN CELL
3235 DIRECT CURRENT ELECTRIC MOTOR I^JITH EXCITATION IN SERIES
3234 DIRECT CURRENT TRACTION MOTOR
33 I 5 DIRECT HYDROGEN-OXYGEN CEIL
3206 DIRECT INJECTION ENGINE
3320 DIRECT MIITHANOL-AIR CELL
3098 DIRECTION REVERSER, ELECTRONIC
7 27 I DIRECTIONAL AIDS
7 I 80 DIRECTIONAL CENSUS
7299 DIRECTIONAL DETECTOR
6027 DIRECTIONAT GYRO
5II I  DIRECTIO}IAL STABILITY
I O I O DISCONTINUOUSLY I.JORKING TRANSPORT SYSTEI'T
7 162 DTSPERSION, PLATOON
31 98 DISPIÄCER PRINCIPLE
2210 DISPI"AYED SPEED SYSTEM
7389 DISPLAY INSIDE THE VEHICLE
7143 DISTANCE/BRAKING DISTANCE LESS BRAKE LAG DISTANCE
| 006 DTSTANCE/MrNI-DTSTANCE RAPID TRANSPORTATTON
7 t42 DrsrANcE, BRAKTNG
7 | 30 DTSTANCE, FOLLOI.ITNG
7146 DTSTANCE, PASSTNG SrcltT
7 144 DISTANCE, SIGHT
2194 DISTANCE, SIGNALLTNC



7 t45
7 259
I  001
5 r 3 5
7 r 5 3
7 062
7 232
7228
7 230
7 229
7231
2A34
2229
2085
3 r 3 6
304 r
3 r 0 6
3 t  4 4
2034
6065
2229
2034
7 r  r 8
5 r 0 7
5t23
5 t  2 4
5r29
5t25
2021
5t27
5 t  2 9
5t28
5t26
6003
s084
604 r
5t20
5 t  2 l
5 t  2 2
407 I
508 r
3203
3 t  9 7
3256
3233
| 063
t022
3A64
2306
2 t  4 4
307 2
5065
208 r
2 t  6 7
6070
60t2

- -l,62 -

DISTANCE, STOPPING SIGHT
DISTANCE, VISIBILITY
DISTANCES/TRANSPORT OVER DISTANCES OF LESS THAN
DITCH, TO
DIVERGING
DIVERGING VOLUME
DIVERSION
DIVERSION OF TRAFFIC
DIVERSION/SELECTIVE DIVTRSION OF TRAFFIC
DMRSION, ADVISORY
DTVERSTON, ADVISORY
DLIM
DMC
DOCKING STATION, OFF-LINE
DOOR LATCH, AI.ITIBURST
DORF-CONCEPT
DOUBLE
DOUBLE CIRCUIT BRAKE
DOUBLE SIDED LIM
DOUBLE-DELTA üIING
DOU BLE -MAGNA-CAR- SY STEI'I
DOUBLE-SIDED SANDI.IICH MOTOR
DOI'INSTREAM
DRAG
DRAG
DRAG, AERODYNAI-IIC
DRAG, CAPTATION
DRAG, HYDRODYNAI"TIC
DRAG, MAGNETIC
DRAG, PROFILE
DRAG, RAI'T
DRAG, TOTAL
DRAG, I^IAVE
DRAG BRAKE
DRAG COEFFICIENT
DRAG PARACHUTE
DRAUGHT
DRAUGHT, FOIL BORNE
DRAUGHT, HULL FLOATING
DRAVOS
DRIFT AI{GLE
DRIVE/INTERNAL COMBUSTION ENGINE ITITH PROPELLER
DRM, RHOMBIC
DRIVE BATTERY
DRIVE MOTOR, ALTERNATING CURRENT
DRM WHEELS, PROPULSION By STATIONARY
DRIVERLESS SINGLE CAR
DRIVERLESS TA)(I
DRIVING DRUM
DRIVING MOTOR CAR
DRMNG MOTOR CAR, BATTERY POIIERED
DRIVING PROPELLER
DRIVING üMEEL
DRMNG I'HEEL
DROOP FLAP
DROOP NOSE AIRCRAFT

ONE KILOMETER

DRIVE





2306
2307
407 2
4003
3 t  4 4
32t2
4 t  t 7
3225
303 7
t  046
603 I
6054
3248
6057
5075
505 7
3 r 5 0
2 t  6 l
7289
7 291
2261

40s4
2 t  5 l
2052
2058
2054
2055
2054
2055
7 t63
3 r 6 r
2058
2457
2325
3042
227 4
2 t t 4
2 t  6 6
307 9
3258
7 401
3082
3226
3235

307 9
307 4
307 9
3080
3069
3078
3070
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DRUM, DRMNG
DRUM, TENSIONING
DRY BULK CONTAINER
DRY-CARGO SHIP
DUAL CIRCUIT BRAKE
DUAL-FUEL ENGINE
DUAL.FUEI ENGINE
DUAL-TUEL SYSTEM
DUAL-MODE BUS
DUAL-MODE SYSTEI'{
DUAL-TAI{DEM HEL ICOPTER
DUCT, AERO-THERMODYN,AMIC
DUCTED-FAN TURBINE ENGINE
DUCTED-FAN TURBINE ENGINE
DUCTED-FAI{, N(IAL
DUCTED PROPELLER
DT'MMY
DYNAMIC BRAKING
DYI'.IAMIC MOVEMENT DETECTOR
DYNAMIC PRESENCE DETECTOR
DYNAVAC (URBA)

E

E . B . C . S .  L I G H T E R
EDDY CURRE}{T RAIL BRAKE
EDDY CURRENTS
EDGE EFFECTS
EFFECT OF ATTRACTIVE FORCES
EFFECT OF REPULSIVE FORCES
EFFECT, ATTRACTM
EFFECT, REPULSM
EFFECT, TUNNEL
EFFECT, I'ffiIPIÄSH
EFFECTS, EDGE
EFFECTS, END
EL
EI.AN-S IG-SYSTEI-{
EIÄN TAXIBAHN
EIÄSTIC LIPS
EI"ASTIC MIEEL
ELECTRIC DELIVERY TRUCK
ETECTRIC }IEAT ACCTTMUI"ATOR
ELECTRIC IÄI'{P MATRIX
ELECTRIC I.TOPED
ELECTRIC MOTOR
ELECTRIC MOTOR/DIRECT CURRENT ELECTRIC MOTOR T.TITH EXCITATION

IN SERIES
ETECTRIC PICK-UP
ETECTRIC ROAD VEHICLE
ETECTRIC TRANSPORT VEHICLE
ELECTRIC TRUCK
ELECTRIC VEHICLE
ELECTRIC VEHICLE FOR GENERAL PURPOSE USE
EIECTRTC VEHICLE, BATTERY-POüIERED
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3078 ELECTRIC VEHICLE, COMMERCTAL
307 l ELECTRIC VEHICLE, FUEL CELL POI.IERED
3075 ELECTRIC VEHICLE, URBAN
328 I ELECTRIC VEHICLE BATTERY CHANGING
3076 ELECTRICAL BUS
3076 ELECTROBUS
3276 ELECTROCHEMTCAL GENERATOR, SECONDARY
2OO4 ELECTRODY}IAMIC LEVITATION
3262 ELECTROLYTE/AI.{BIENT TEMPERATURE ORGANIC ELECTROLYTE
326I ELECTROLYTE/FUSED ELECTROLYTE CELL
3307 ELECTROLYTE/HIGH-TEMPERATURE SOLID ELECTROLYTE CELL
3308 ELECTROLYTE/LOüI-TEMPERATURE ACID ELECTROLYTE CELL
3260 ELECTROLYTE BATTERY, NON-AQUEOUS
2OO8 ELECTROMAGNET
2152 ELECTROMAGNETIC BRAKE
3084 ELECTROMAGNETIC CLUTCH
3084 ELECTROMAGNETIC COUPLING
2I7O ELECTROMAGNETIC LATERAL GUIDANCE SYSTEM
2OO3 ELECTROMAGNETIC LEVITATION
3069 ELECTROMOBILE
3093 ELECTRONIC ANTI-LOCKING DEVICE
3093 ELECTRONIC ANTI-SKID SYSTEM
3094 ELECTRONIC BRAKING CONTROL
3087 ELECTRONIC CAR
3O9O ELECTRONIC CARBURETTOR
3092 ELECTRONIC COMMUTATION
3O9I ELBCTRONIC CONTROL
3098 ELECTRONIC DIRECTION REVERSER
3089 ELECTRONIC IGNITION
3097 ELECTRONIC TNJECTION, BttcrNE I^IrTH
3096 ELECTRONIC METERING OF FUEL INJECTION
2205 ELECTRONIC SPEED CONTROL
3099 ELECTRONIC SPEED CONTROLLER
7269 ELECTRONIC TRAFFIC AIDS
2153 ELECTROPNEUMATIC BRAKE
3079 ELECTROVAN
206I ELEVATED MONORAIL
2325 ELEVATED RAPID TRAI{SIT SYSTEM
2O7O ELEVATED TRACK
| 0l 8 ELEVATOR, HORIZONTAL
7280 SI'{BEDDED LOOP
7272 EMERGENCY AIDS
7386 EMERGENCY CALL SYSTEM
7388 EMERGENCY TELEPHONE
5139 EMERGING FOIL CRAFT
3 l 63 EMISSTON, EXHAUST cAS
2057 END EFFECTS
I 056 ENDLESS TRANSPORTATION UNrTS, SySTEr"t I{ITH
3258 ENERGY STORAGE SYSTEM, THERMAL
3I 18 ENERGY-ABSORBING STEERING COLT'MN
3097 ENGINE T^TITH ELECTRONIC INJECTION
3214 ENGINE/TIpnovED DIESEL ENGINE
3216 ENGINE/Tu TnEcT INJEcTIoN DIESEL ENGINE
3203 ENGINEITUTnnNAL coMBUSTIoN ENGINE I^IITH PRoPELIER DRIVE
3221 ENGINE/PROCO-ENGrNE
3205 ENGINE/ngcIPRocATING INTERNAL coI"lBUsTIoN ENGINE
3205 ENGINE, ALTERNATING PISTON
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6057 ENGINE, By-PASS
3193 ENGINE, CoMBUSTIoN
32t7 ENGINE, DIESIiL-ELECT&IC
3206 ENGINE, DIRECT INJECTION
32t2 ENGINE, DUAL-EUEL
4II7 ENGINE, DUAL-PUEL
6057 ENGINE, DUCTED FAN TURBINE
3t94 ENGINE, EXTERNAL COMBUSTION
3199 ENGINE, IIOT-AIR
2t46 ENGINE, HYBRID
3225 ENGINE, HYBRID
3202 ENGINE, TUPRoVED TMERNAL COMBUSTTOü
32OI ENCINE, INTER}IAL COMBUSTION
6037 ENCrNö.{ET

, 32t0 ENGINE, LIQUID cAS
4116 ENGINE, MEDIW-SPEED DIESEL
32t I EllcINE, UULT'IfUEL

. '... 3207 ENGINE, ORGANIÖ FLUID
"\ 3221 ENGINE, PROGRAMMED COMBUSTION'.. .6059 

ENCINE, PROPJET'!Q54 
ENcrNE, RAI{.IET

32Qq ENGINE, RANKINE CYCLE
32t8 ENGTNE, ROTARY PISTON
3218 ENGINE, ROTATING PISTON

; . 4I 18 ENGINE, SLOW-RUNNING DIESEL
' 32t3 ENGINE, STEAU

3t95 ENGINE, STIRLING
. 3221 ENGINE, STRATIFIED CHARGE

32t9 ENGINE, I{ANKEL
3208 ENGINE, I'IARREN. 2206 ENGINE CO}nROL USING THYRISTORS
3I7I ENGINE MODIFICATION/EXHAUST GAs RECIRCUIäTIoN I,IITH ENGINE

MODIFICATION
7006 ENGINEERING, TnAFFIC
7037 EMERING TRAFFIC
7t77 EQUATION, O-D
2293 ESCALATOR
5O9O ESCAPE HEICHT
3t  t0  ESV
4O5I EUROPEAN BARGE CARRIER SYSTEI,T
2IO4 EUROSPEED
1068 EVACUATED SYSTE}T
2IO5 EVACUATED TT]BE TRANSIT
3280 EXCHANCE POIM, BATTERY
3235 EXCITATION IN SERIES, DIRECT CURREM ELECTRIC MOTOR IJITH
3024 EXCLUSIVE I.ANE
3178 EXIIAUST CATALYTIC CONVERTER SYSTEM
3168 EXHAUST GAS COMBUSTOR
3163 EXHAUST G,AS EMISSION
3169 EXHAUST GAS RECIRCUIÄTION
3I7O EXHAUST GÄ,S RECIRCT'IÄTION WITH AIR INJECTION
3I7I EXIIAUST GÄ.S RECIRCUI.ATION I{ITH ENGINE MODIFICATION
3t73 EXHAUST MANIFOLD REACTOR, THERI,TAL
3169 EXHAUST R3CYCLING
4IO2 EXPENDABLE PALLET
3I IO EXPERIUEMAL SAFETY VEHICLE
2323 EXPRESS MILr{AY, REGIONAL



2330
3 t  9 4
703 9

7 066
7 t84
7 065
7 t84
7 r 5 0
2209
5075
5073
so7 6
507 4
5077
6002
303 r
7 348
3003
4 0 t  9
2 0 r  5
2040
7400
3t32
3 r 8 7
5034
503 9
503 9
7096
5060
7 208
6004
607 0
607 2
607 0
607 r
6068
6046
l  075
4082
4 r 0 3
4 t  r 3
7 2t3
5043
502 I
5087
6069
2091
4035
2299
72 t6
70 t2
7 064
7088
7085
7090
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EXPRESS TRAMITAY
E}$ERI{.AL COMBUSTION ENGINE
EXTERI.I.AL-EXT ERNAL TRAFF IC

F

FACTOR, LOAD
FACTOR, ItEDruM OR HEAVY GOODS VEHTCLE
FACTOR, PEAK-HOUR
rAcToR, TRUCK
FACTOR, üIEAVTNG
FAIL-SATE PRINCIPLE
FAl.l, A)(IAL DUCTED
FAN, AXIAL-FLOIC LIFT
FAN, CEIiITRIFUGAL FLOt'l LIFT
FAr{, COUNTER REVOLVTNG N(rAL
FAI.I, LrFT
FAN- IN-I^IING AIRCRAFT
FAST-A-I.JAY
FEEDBACK LOOP
FEEDER BUS
FEEDER SHIP
FERROMAGNETIC RAIL
FERROMAGNETTC SECONDARY, LTNEAR MOTOR I{rTH

FIBRE-OPTIC MATRIX SIGNAT
FILLING BI.ANKET SYSTEM
FILTER, LEAD
FINGER
FINGER SKIRT
FINGERED SKIRT
FIXED DEI.AY
FIXED PROPELLER
FIXED-TII'{E CONTROL
FIXED-IiIING AIRCRAFT
FLAP, DROOP
FI,AP, JET
FIÄP, LEADING EDGE
FI,AP, TRAILING EDGE
FLAP, WING
FLAP AND AILERON BLOI^IING
FLAT CAR, PASSTVE
FIÄT COMAINER
FIAT PALLET
FLEETING AREA
FLEXIBLE PROGRESSIVE SYSTEM
FLEXIBLE SKIRT
FLEXIBLE SKIRT AIR CUSHION
FLIGHT/TNEN-FLIGHT TEST
FLIGHT, INSTRUMEM
FLING TUBE SYSTEI"I
FLOAT-ON/FIOAT-OFF SHIP
FLOOR, MOVTNG
FLOI{/COMROL OF FLOTTI ON THE MOTORI.JAY
FLOI{/TREE FLOI{ OF TRAFFIC
FL0I.I/VEHICUIÄR FLOI^I AT THE PEAK ITOUR
FLOW, FORCED
FL0I{, FREE
FLoI{, INTERRUPTED
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7086 FLOhr, NORMAL
7086 FLO[^I, STABLE
7226 FLoI^I, TrDAL
7 057 FLOI{, TRAFFIC
7089 FLOhI, UNIMERRUPTED
7 087 FLOI.I, UNSTABLE
7 125 FLOI{S, CONFLICTTNG TRAFFTC
I 035 FLUID CUSHION LEVITATION
6035 FLYING BOAT
3278 FLYMIEEL
I O53 FLY-TIHEELS/STABILIZATION BY FLY-TIHEELS
7305 FOG DETECTOR
7306 FOG DETECTOR OF TTIE SPLIT BEAI'I TRANS}IISSOMETER TYPE
7 412 FOG I.IARNING SIGN
5 I 38 TOIL/HYDROFOIL
5l2l FOrL BORNE, DRAUGHT
5137 FOIL CRAFT/VEE-FOII CRAFT
5139 FOrL CRAFT, EMERGTNG
5140 FOIL CRAFT, HYBRID
4085 FOLDING CONTAINER
7 I3O FOLLOI^IINC DISTANCE
5088 FORCE, SrDE
7088 FORCED FLOI.J
7008 FORECASTING, TRAFFTC
3I I 9 FORI{ARD FOLDING STEERING COLTIMN
5107 FoRWARD MOTION, RESTSTANCE TO
5I3 I FORT^JARD SPEED
4097 FOUR-üIAY PALLET
7085 FREE FLOüI
7AI2 FREE FLOI.I Or TRAFFIC
7 IO7 FREE SPEED
I 060 FREE SI^IAY
5087 FREE-FLIGHT TEST
7I I I FREE-FLOT{ OPERATING SPEED
5OI O FREE-MOVING HOVERCRAFT
5OIO FREE-RIDINC AIR CUSHION VEHICLE
I O25 FREE-MIEELED VEHICLE
2 I 98 FREIGHT TERMINAL
7350 FREQUENCY DMSION MULTTPLEX
5 I 08 FRICTIONAL RESISTANCE
3 I 57 FROI{T CRASH
3l16 FRONT/REAR SECTTON, DEFORMABLE
3190 FUEL ATOMIZER, ULTRASONIC
33OO FUBL CELI
3304 FUEL CELL, HIGH TEMPERATURE
3302 FUEL CELL, PRTMARY
3303 FUEL CEtt, SECOM)ARY
33OI FUEI CELL BATTERY
307 I FUEL CELL POTIERED ELECTRIC VEHICLE
3096 FUEL INJECTION, ELECTRONIC METERING OF
4046 FULL CONTAINER SHIP
7 4OZ FULL TRAFFIC-ACTUATED SIGNAL
326I FUSED ELECTROLYTE CELL

(72\



3044
7 r 3 3
5090
5090
7 r 3 0
7 293
3 0 r  0
3007
3 r 0 r
3 r 8 4
3244
3246
3245
3006
2128
2t27
2 t 3 0
2127
2 r 3 0
2t29
3 t 0 2
2230
5002
3265
3 r 8 4
327 6
2 t t 5
2 t t 6
2 t  t 7
2 t  r 8
207 5
3 r 3 8
3 r 3 8
3 t 3 9
3 r 3 7
3t37
3 t 3 9
3 r 3 9
3 1 3 7
6050
6025
6050
6044
5 r 3 6
3 l  2 l
3 r 4 5
207 |
4066
2231
2093
2t06
2A92
7 266
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G

GAITS
GAP/TOLERABLE GAP BETüIEEN VEHICLES
GAP, AIR
GAP, DAYLIGHT
GAP, VEHTCUI"AR
GAP DETECTOR
GAS/BUS !üITH PRESSURIZED NATURAL GAS
CAS FUELED BUS
GAS FUELED CAR
GAS GENERATOR
GAS TURBINE
cAs TURBTNE, CLOSED-CYCLE
cAs TURBTNE, OPEN-CYCLE
GAS TURBINE BUS
GAS TURBTNE IOCOMoTTVE, OrL-FTRED
GAS TURBINE MOTOR COACH
GAS ltuRBrNE MOTOR COACH, HrGH-SPEED
GAS TURBINE RAILCAR
GAS TURBINE RAILCAR, HIGH-SPEED
GAS TURBINE TRAIN
GAS-ELECTRIC VEHICTE
GEATS
GEM
GENERATOR/AIR CATHODE GENERATOR
GENERATOR, GAS
GENERATOR, SECONDARY ETECTROCHEMICAL
GIRDER/gOx-SECTION TRACK GIRDER
GIRDER/HOI.T,O!ü-TYPE TRACK GIRDER
cTRDER/nWgnrgu rtltr SHAPED TRACK GTRDER
GIRDER I ]IV}I SHAPED TRACK GIRDER
GIRDER, TRACK
GIÄSS, IÄI|INATED
GIÄSS, MULTTLAYER
GIÄSS, PRE-STRESSED
GLASS, SAFETY
GLASS, SHATTERPROOF
GI.ASS, TEMPERED
GLASS, TOUGHENED
GLAZTNG, HrGH-SAFETY
GTIDE PATH BEACON
GLIDE PATH BEAI"T
GTIDE PATH LOCALIZER
GLTDER, ORBITAT
GLIDING BOAT
COBTET STEERING IffiEEt
GOVERNOR, BRAKTNG
GRADE/GUIDEWAY AT CRADE
GRAVITY DTSCHARGE, BULK COMATNER I{rTH
GRAVITY RAILROAD HENNING
GRAVrry/VACUmt SYSTEL, COMBTNATTON
CRAVITY VACUIM TRANSIT
GRAVITY VACUTM TRANSIT TRAIN
GREEN, OPPOSTNG



7 257
7 262
7 263
7 237
6022
5002
2 l  t 0
| 003
7 r  t 5
2t69
r 043
7 224
2 r  r 3
20t2
2t7 A
2A78
2080
2 t  68
2083
2 r  t 0
5009
3044
303 2
2 r  t 0
5009
3038
r 007
|  078
2232
207 |
t  059
I 058
r 062
207 0
r 044
302 r
2092
2t06
6048
6027
6A26
3004
6034
6005
r 053

2233
2305
4038
3 r 5 7
3 t 4 r
7 r 3 r
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i -

GREEN PERIOD
GREEN PHASE
GREEN TIME
GREEN I{AVE
GROUND CONTROLLED APPROACH SYSTE}I
GROUND-EFFECT MACHINE
GROUND-EFFECT MACHINE, GUIDED
GROUND TRANSPORTATION, HIGH-SPEED
GROUP SPEED
GUIDAITCE, LATERAL
GUIDANCE BY ADHESION, SYSTEM I^IITH
GUIDANCE BY AUTOMATIC ROAD SIGNS
GUIDANCE CUSHION
GUIDANCE MAGNET
GUIDANCE SYSTEM/EIECTRO}IAGNETICAL IÄTERAL GUIDANCE SYSTEM
GUIDE BEAI'{
GUIDE RAIL
GUIDE hIHEEL
GUIDE IHEELS
GUIDED AIR CUSHION VEHICTE
GUIDED AIR CUSHION VEHICLE
GUIDED AUTOMATED INDIVIDUAL TRANSPORTATION SYSTEM
GUIDED BUS
GUIDED GROUND EFFECT MACHINE
GUIDED HOVERCRAFT
GUIDED MOTORBUS
GUIDED PUBLIC MASS TRANSPORTATION SYSTEM
GUIDED ROAD
GUIDE.O-MATIC
GUIDEI.JAY AT GRADE
GUIDEI{AY/nunnTnc UNIT EIITRoUGHED IN GUIDEI^IAY
GUIDE!üAY/RUNNING UNIT EIWETOPING THE GUIDEI.JAY
GUIDEIiTAY/STABTLIZATION DEVICE INSTALLED IN THE GUIDEI^IAY
GUIDET^IAY, AERIAL \

GUIDING DEVICE
curDrNc DnvrcE/sus LINE EQUTrrED t4rrrn curDrNc DEvrcE
GVT
GVT
GYRO/rrELrcYRO
GYRO, DIRECTIOILAL
GYRO, VERTICAL
GYROBUS
GYRO-HORIZON
GYROPI.ANE
GYRO-STABILIZATION

- H

H-BAHN
HANDRAIL
HD!,J BARGE CARRIER
HEAD-ON COLTISION
HEAD-RESTRAINT, ADJUSTABLE
HEADI.TAY



7 2 t 9
7 218
7 r34
2 t  93
7 r 3 5
7 2t7
7 390
7 t39
3258
6038
3259
4068
3 t 0 5
7 021
5092
509 r
508 9
509 r
5090
6028
6029
6030
6033
603 I
603 l
6032
6048
3t7 6
3243

7 021
2 t  4 2
2 t  4 2
3253
2041
3t37
2 t 3 0
2 l  3 0
r 003
230 r
3304
3261
3307
3045
2233
2 t r 6
7  t 70
7 046
3t77
2032
3238
6034
6034
t 0 t 8
3 r 9 9
3247
22t 6
7 264
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HEADI^IAY, AUTOMATIC CONTROL OF
HEADI^IAY, COMIROL OF MINIMUM
HEADhIAY, SAFE
HEADI^IAY, SAFETY
HEADI4IAY, TIME
HEADT.JAY CONTROL
HEADI^IAY hIARNING DEVICE
HEADI{AYS DISTRIBUTION ANALYSIS
HEAT ACCUMULATOR, ELECTRTC
HEAT BARRIER
HEAT PIPE
IIEATED CONTAINER
HEAVY GOODS VEHICLE, MULTI AXLE
HEAVY GOODS VEHICLE TRAFFIC
HEIGHT HOVERING
HEIGHT ON CUSHION
HEIGHT OFF-CUSHION
HE IGHT / ITOVEN-HE IGHT
HEIGHT, ESCAPB
HELICOPTER
HELICOPTER, ADVANCING BLADE CONCEPT
HELICOPTER, COAXIAL
HELICOPTER, COMPOUND
HELICOPTER, DUAL-TANDEIi
HELICOPTER, TANDEM-ROTOR
HELICOPTER, TILTING ROTOR
HELIGYRO
HETEROGENEOUS REACTOR
HF INDUCTION CIRCUITSIPOI{ER SUPPLY TO ELECTRIC VEHICTES

INDUCTION CIRCUITS UNDER THE ROAD
HGV TRAFFIC
HHSV
HIGH HYPOTHETICAL SPEED VEHICLE
HIGH-PERFORMANCE BATTERY
HIGII-POI,TIER LINEAR MOTOR
HIGH-SAFETY GLAZING
UIGH-SPEED GAS TURBINE MOTOR COACH
HIGH-SPEED GAS TURBINE RAILCAR
HIGH-SPEED GROUND TRANSPORTATION
HIGH-SPEED PASSENGER CONVEYOR
HIGH-TEMPERATURE FUEL CELL
HIGH-TEI"IPERATURE MOLTEN SALTS STORAGE BATTERY
HIGH-TEI.{PERATURE SOLID ELECTRULYTE CELL
HILINE
HOCHLE I STUNGS SCHNELLBAHN
HOLLOW-TYPE TRACK GIRDER
HOME INTERVIEhI SURVEY
HOME-TO-hIORK TRAFFIC
HOMOGENEOUS REACTOR
HOI{OPOIÄR LINEAR MOTOR
HOMOPOI.AR I'TOTOR
HORIZON/GYRO-HORIZON
HORIZON, ARTIFICIAL
HORIZONTAL ELEVATOR
HOT-AIR ENGINE
HoT-ArR TURBTNE, CLOSED-CYCLE
HOT BOX DETECTOR
HOUR OF GREEN SIGNAL INDICATION

BY UT
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7028 HOUR, PEAK
7068 TiOURLY VOLUME/UEXTMru ANNUAT HOURLY VOLM{E
7067 HOURLY vOLM{E/turnrIETH HIGHEST ANNUAL HoURtY voLI.IME
2234 HOVAIR
5OOI HOVERCRATT
5OO3 HOVERCRAFT OF THE SIDEI^JALL TYPE
5OO4 HOVERCRAFT üIITH RIGID SKIRTS
5006 HOVERCRAFT TIITH I^IATER PROPUTSION
5005 H0VERCRAFT, ArR-PROPELLED
501 2 HOVERCRAFT, AITPHIBIOUS
501 0 HOVERCRAFT, FREE-MOVING
5009 HOVERCRAFT, GUTDED
50l l H0VERCRAFT, MARINE
5013 H0VERCRAFT, NON-AI-{PIIIBIOUS
5004 HOVERCRAFT, RIGID SrDEüIALL
50l l H0VERCRAFT, SEA-cOrNc
5014 HoVERCRAFT, SEI'II-AI"IPHIBIOUS
5003 HOVERCRAFT, STDEWALL
2ll0 H0VERCRAFT, TRACKED
5006 HOVERCRAFT, I^IATER-PROPELLED
2III TTOVERCRAFT TRAIN
5O9I HOVER-HEIGHT
5093 HOVERTNG, STATTC
5OOI HOVERING CRAFT
4 I 05 HOVER-PALLET
4 I 05 HOVERPALLET
2I I I HOVERTRAIN
2124 HOVERTRAIN
60t 6 HRV
r 003 Hscr
3122 HUB/PADDED STEERING T^JHEEL HUB
5II5 HULL BORNE
5122 HULL FLOATING, DRAUGHT
51 33 HU{P SPEED
3OI 3 HYBRID BUS
2146 HYBRID ENGINE
3225 HYBRID ENGINE
5 I 40 HYBRID FOIL CRAFT
3224 HYBRID PROPULSION
I 045 HYBRID SYSTEM
3 I OO HYBRID VEHICLE
2I OO HYDRAULIC AND PNEUMATIC COTWEYORS
7321 HYDRAULIC DETECTOR
I 065 HYDRAULIC JET PROPULSION
3309 HYDRAZINE
33I O HYDRAZINE CELL
33II HYDRAZINE-AIR CELL
3312 HYDROCARBON/ACID ELECTROLYTE CELL
5125 HYDRODYNAI.{IC DRAG
5I OO HYDRODYNAI'{IC LIFT
51 38 HYDROFOIL
3313 HYDROGEN CELL
3314 HYDROGEN CELL, DTRECT COLD
33I7 HYDROGEN-AIR CELL
33 1 5 HYDROCEN-OXYGEN CELL, DIRECT
5072 HYDROJET PROPULSION
2154 HYDRO-KINETIC BRAKE
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5136 HYDROPI.AI{E
2155 HYDROPNEUMATIC BRAKE
5 I 36 HYDROSKIMMER
601 5 HYPERSONIC AIRCRAFT
601 6 HYPERSONIC RESEARCH AIRCRAFT
3046 HY-RAIL

- r -

7309 ICE-DETECTOR
7413 ICE }TARNING SIGN
4006 ICESREAKING CARGO SHIP
4025 ICEBREAKINC OIL TANKER
7016 IDEAL CONDITIONS
7344 IDEMIFICATION SIGI,IAL, TRAFFIC IMORI,TATION
7343 TDENTIFTCATION SIGITAL, TRANSMITTER
4055 IFTIM LICH3ER
4087 IGLOO COMAINER
3089 IGNITION, ELECTRONIC
3124 IGNITION IMERLOCK SYSTEM
6023 rl.s
5103 IMMERSION, DEPTH OF
5IO9 IMPACT RESISTANCE
3I5I IMPACT TEST
3214 IMPROVED DIESEL ENGINE
3202 IMPROVED INTERI{AL COMBUSTION ENGINE
7037 INBOUND TRAFFIC
5O8O INCIDENCE, A}IGLE OF
7129 INCIDENT
7296 INCIDEIfT DETECTOR
7414 INCIDENT WARNING SIGN
3303 INDIRECT CELL
3216 INDIRECT INJECTION DIESEL ENGINE
7233 INDIVIDUAL JUNCTION CONTROL
1016 INDIVIDUAL PUBLIC TRANSPORTATION SISTEM
7314 INDUCTION LOOP/PHASE DISPIACEMDM INDUCTION LOOP DETECTOR
7313 INDUCTION LOOP DETECTOR
3229 INDUCTION I"IOTOR
2027 INDUCTION MOToR, LINEAR
3227 INDUGTTON MOToR, THREE-PHASE
2047 INDUCTIVE REACTION RAIL
3033 INERTIAL ENERGY SYSTEM BUS
3I3I INFIÄTABLE AIRBAG
3133 INFLATABLE OCCUPANT RESTRAIM SYSTEM RELEASED BY RADAR SENSOR
3I3O INtr'LATABLE SAFETY BELT
3I3O IMIÄTABLE SEAT BELT
3135 IMIÄTABLE SIDE-PANELS
7327 INFRA-RED DETECTOR
7328 IMRA-RED DETECTOR, ACTM
7329 INFM-RED DETECTOR, PASSIVE
7297 INTRINGEMEM RECORDER, AUTO}'A,TIC
3096 INJECTION/ELECTRONIC METERING Otr'FUEL INJBCTION
3097 INJECTION/ENGINE WITH ELECTRONIC INJECTION
6069 INSTRI'UENT FLIGHT
6023 INSTRIJMEM IÄNDING SYSTEM
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4069 INSUIJITED CONTAINER
6055 INTECRALLY STIFFENED STRUCIURE
4OI3 IMEGRATED TANK, METHANE CARRIER WI,TU
2304 INTECRATOR
2138 IMERCITY TRAIN
7O3O INTERCITY TRANSPORT
3124 IIfTERLOCK SYSTEM, IGNITION
IOI4 IMERüEDIATE STOPS, SYSTEM }'ITB
4077 IMERMODAL COMAINER
32OI INTER}IAL COMBUSTION ENGINE
3203 IMERNAL COUBUSTION ENGINE T.'ITH PROPELLER DRIVE
3202 rMERI{AL couBusrroN ENcTNE/neRovBD rMERI{AL couBusrroN ENGTNE
3205 TNTERI{AL COMBUSTTON ENGTNE, RECTPROCATTNG
5O4I INTERNAL SKIRT
7325 IMERRUPTED BEA}I PHOTO-ELECTRIC DETECIOR
7O9O IMERRUPTED FLOI.'
7364 TMERSECTToN COMROLLER, LOCAL
7261 IMERVAL, ALL-RED
7136 TMERVAL, AVERAGE TIME
7137 INTERVAL, NET TIüE
7138 IMERVAL, OVERALL TIME
7135 IMERVAL, TIME
7167 INIERVIEW, TRAFFIC
7167 INTERVIET{ SURVEY
7377 IN-VEIIICLE AURAL COMMUNICATION
7396 IN-VEHICLE VISUAL DISPLAY
2II7 INVERTED IITII SHAPTD TRACK GIRDER
3242 INVERTOR SYSTEM/POSITR SUPPLY TO ELECTRIC VEITICLES BY THE

INVERTOR SYSTEM
7037 INI.IARD TRAFEIC
3073 ISO-ELECTRIC VEITICLE

J

7157 JAM, TRAFFTC
3088 JARRET-AUTO
3088 JARRET-CAR
602t JATO
3064 JEEPNEY
6A47 JET/PUISOJET
507 I JET/ROTATABLE T.JATERJET
6060 JET/TURBOJET
5068 JET, DTPHASIC
6037 JET ENGINB
607 2 JET FI.AP
2235 JET RAIL
6A2I JET-ASSISTED TAKE-OFF
3065 JITNEY
406I JOINABLE CONTAINER
7 154 JOINING A TRAFFIC STREAM
701 0 JoURNEY, TRAFFTC
7093 JOURNEY TIME
7092 JOURNEY TIME, AVERAGE



5047
3047

- 574 -

K

KEELS, LATERAL
KUCH GUIDE-RAIL SYSTEM

L

IÄI'TINATED GIÄSS
IÄND, AUTO-LAND
I.AND AIR CUSHION VEHICLE
I.AND CONTAINER
I"ANDING SYSTEI'T
LANDING SYSTEM, INSTRUT'IENT
LANE, EXCLUSM
IÄNE, NON-RESERVED
I,ANE CONTROL SIGNAL
LANE SI'IITCHING
LAP BELT
I"ASH CARRIER
I.ASH LIGHTER
IÄTERAI CLEARANCE
IÄTERAL GUIDANCE
I"ATERAL GUIDANCE SYSTEM, ELECTROMAGNETIC
I.ATERAL KEELS
I"ATERAL STABILITY
LATTICE-SIDED CONTAINER
LEAD FILTER/TNAP
LEAD-ACID BATTERY
LEADING EDGE FI,AP
LEAT(AGE, MAGNETIC
LEAKAGE CABLES, TRANSMISSION OF RADIO SIGNALS
LEAVING A LINE OT TRAFFIC
LEAVING A TRAFFIC STREAI.{
LEFT TURNING TRAFFIC
LEFT-TURN PHASE
LENGTH/SEAI"I RATIO LENGTH
LENCTH, CUSHION
LENGTH, QUEUE
LEVACAR
LEVEL OF CONGESTION
LEVEL OF SERVICE
LEVEL, OBEDIENCE
LEVITATION BY PERMANENT MAGNETS
LEVTTATION, AERODYNAMICAL
LEVITATION, ArR-CUSHTON
LEVITATION, ELECTRODYNAMIC
LEVITATION, ELECTROMAGNETIC
LEVITATTON, FLUrD CUSHION
LEVITATION, MAGNETIC
LEVITATION, MAGNETIC
LEVITATION, MIXED
LEVITATION, SUPERCONDUCTTNG MAGNET
LICENCE PIÄTE SURVEY
LrFT, AERODYNAI'{rC

3 r 3 8
6043
5 0 1  5
4086
5 r  r 8
6023
3024
3025
7 4 t 5
7  ts6
3 t  2 7
4036
405 6
7 t32
2 t  6 9
2t7 0
5047
5 t t 2
407 |
3 r 8 7
327 3
6070
2056
7 354
7  t56
7 r 5 5
7 t22
7 250
5032
5029
7 t 6 l
2236
708 r
7 084
7 268
2002
l 0 4 t
|  036
20a4
2003
r 035
r 040
200 l
r  039
2005
7  t73
5099
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51 00 LIFT, HYDRODYNAI,IIC
5 I 0l LrFT, ToTAL
5083 LIFT COEFFICIENT
5077 LIFT FAN
5073 LrFT FAN, AXrAL-FLOI{
507 6 LIFT FAN, CENTRTFUGAL FLOI^I
2OI I LIFT MAGNET
6010 LIFTING BODY AIRCRAFT
5I 04 LIFTING PO}IER
5 I 02 LIFTING PRESSURE
4A43 LIFT-ON/LIFT-OFF SHIP
4IIO LIFT-ON/LIFT-OFF SYSTEM
5I 05 LIFT-TO-DRAG RATIO
4057 LTGHTER, CONTAINER
4054 LTGHTER, EBCS
4055 LIGHTER, IFTII'I
4056 LIGHTER, IÄSH
4053 LTGHTER, SHIP-BORNE
4036 LIGHTER-ABOARD-SHIP CARRIER
2139 LIGHT-RAPID.COMFORTAtsLE-TRAIN
7395 LTGHTS, TRAFFTC
2027 LIM
2034 LIl,t, DOUBLE SrDED
2IO7 LIM-EVACUATED TUBE
7147 LIMIT OF VISIBILITY
7292 LIMITED PRESENCB DETECTOR
7214 LIMITED PROGRESSIVE SYSTEM
7156 LINE OF TRAFFIC, LEAVING A
7169 LrNE, CORDON
7166 t rNB,  DESIRE
2027 LINEAR INDUCTION I.{OTOR
2029 LINEAR INDUCTION MOTOR (CLASSIFICATION)
2437 LINEAR INDUCTION MOTOR I^IITH DEVELOPED STATOR
2028 TINEAR INDUCTIoN I.{OTOR, ASYNC}TRONOUS
2026 LINEAR MOTOR
2024 LTNEAR MOTOR AND MAGNETTC LEVTTATT0N, SCHEMA
2O4O LINEAR MOTOR T^JITH FERRoMAGNETIc SEcoNDARY
2O3I LINEAR MOTOR I^JITH VARIABLE RELUCTANCE
2O4l LTNEAR MOTOR, HIGH-POI^IER
2432 LINEAR MOTOR,. HOMOPOI"AR
2039 LINEAR MOTOR, MASSIVE-SECONDARY TYPE
2035 LINEAR MOTOR, SINGLE-PRIMARY TypE
2035 LINEAR I.IOTOR, SINGLE-SIDED
2033 LTNEAR MOTOR, TRANSVERSE FLUX
2036 LINEAR MOTOR, VEHICLE-MOUNTED SHORT-PRTMARY
2O3O LINEAR SYNCHRONOUS MOTOR
3249 LINEAR TURBINE
7236 LINKED TRAFFIC SIGI{,AL CONTROL
2t  14  LrPS,  E IÄSTIC
32 l 0 LTQUTD GAS ENGTNE
4OI I LIQUID NATURAL GAS CARRIER
3269 LITHIW-CHLORINE STORAGE BATTERY
20 18 IIVE RAIL
3OO9 LNG BUS
4OI I LNG CARRIER
7066 LOAD FACTOR
7066 LOAD VALUE

(73)
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3285 LOADER ATTACHED TO NETT^IORK
7083 LOADING
5082 LOADTNG, THRUST DISC
3279 LOADTNG POrM, BATTERY
2159 LOAD-SENSITIVE BRAKING
7054 LOCAL CAPACITY
7364 LOCAL CONTROLLER
7364 LOCAL INTERSECTION CONTROLLER
7 194 LOCAL PROGRAM
7034 LOCAL TRAFFIC
738 I LOCAL TRAFFIC INFORMATION
6049 LOCALIZER
6050 LOCALTZER, cLrDE PATH
6024 LOCALIZER BEAM
2128 LOCOMOTIVE/ON-TIRED GAS TURBINE TOCOMOTIVE
2145 LOCOMOTTVE, THYRTSTOR-CONTROLLED
5I13 LONGITUDINAL STABILITY
2327 LONGITUDINALLY DIVIDED RAPID TRANSIT SYSTEM
7281 LoNc rOOP
7280 LOOP, BURTED
7279 LOOP, DETECTTON
7280 LOOP, EMBEDDED
7348 LOOP, FEEDBACK
7281 LOoP, LONG
7282 LOOP, PRESENCE
7313 LOOP DETECTOR, TNDUCTTON
7323 LOOP DETECTOR, MAGNETTC
7283 LOOP DETECTOR, MULTTPLE
7372 LOOP RADIO TRANSMITTER
41 00 LoosE PARTTTT0N, PALLET I^IrTH
3 | 04 LORRY, TURBTNE-ENGTNED
2056 LOSSES, MAGNETIC
7349 LOI.J-POI^rER RADrO FREQUENCY WAVEGUTDE
I 07 | LOII-PRESSURE TUBE, TRANSPORT IN
3308 LOI.I-TEMPERATURE ACID ELECTROLYTE CELL
3306 LOI^I-TE}fPERATURE CELL
7027 LOI.IEST HOURLY TRAFFIC
3OO8 LPG-BUS
2139 LRC-TRAIN
227 9  LST/  PSS/LST

M

2I IO MACHINE/GUIDED GROUND EFFECT MACHINE
2033 MACHINE/TRANSVERSE FLUX MACHINE
5002 MACHINE, GROUND EFFECT
7203 MACRO CONTROL
7 193 MACRO PROGRAM
2237 MAGNA-CAB-SYSTEM
3048 MAGNALINE
2238 MAGNARAIL
2OO8 MAGNET/ETECTROMAGNET
2014 MAGNET, Al.tTI-ROLt
2Al2 MAGNET, GUIDANCE
201 | MAGNET, LIFT



2007
2 0 1  3
2009
2005
2022
2023
7 322
2021
2056
I 040
200 l
7 323
2056
2 t  5 7
2033
l 040
l 040
2t7 2
2002
2239
3222
3294
3295
4029
7 r 8 s
3 t  6 7
3 l  7 3
3 t  6 7
5094
7202
50r  r
5 0 t  I
5062
2t99
3049
203 9
I  007
7360
7 t 9 3
2099
7 399
7 068
7 049
2240
2237
7 t t 4
7 307
7 t84
4 r  l 6
3305
40t 4
7 061
7 t 5 2
7 221
3266
7338
7298

- trr,
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MAGNET, PERMANENT
MAGNET, PROPULSION
MAGNET, SUPERCONDUCTING
MAGNET LEVTTATION, SUPERCONDUCTING
MAGNETIC CUSHION
MAGNETIC CUSHION TRAIN
MAGNETIC DETECTOR
MAGNETIC DRAG
MAGNETIC LEAKAGE
MAGNETIC LEVITATION
MAGNETIC LEVITATION
MAGNETIC LOOP DETECTOR
MAGNETIC LOSSES
MAGNETIC RAIL BRAKE
MAGNETIC RIVER
MAGNETIC SUPPORT
MAGNETIC SUSPENSION
MAGNETIC SUSPENSION
MAGNETS/LEVITATIoN BY PERMANENT I,IAGNETS
MAGNOCAR
MAIN COMBUSTION C}LAMBER
MAINTENANCE, BATTERY
MAINTENANCE SYSTEM, SELF REGULATING
MAM}TOTH TANKER
I'{ANAGEMENT, TRAFFIC
MAN AIR OX
MANIFOLD/THERMAL ExHAUST MANIFOLD REAcTOR
MANIFOLD AIR OXYDATION
MANOEUVRABILITY
MAP, TRAFFIC FLOW
MARINE AIR CUSHION VEHICLE
MARINE HOVERCRAFT
MARINE PROPELLER
MARITI}IE TERMI}iAL
MARTIN-CAR-RAIL
I'IASSIVE-SECONDARY TYPE LINEAR I"IOTOR
MASS TRANSPORTATION SYSTEM, GUIDED PUBLIC
MASTER COMROLLER
MASTER PROGRAI'T
MATERIAL PIPELINE, MULTIPURPOSE
MATRIX SIGNALIZATION
MA)(IMI,'}T ANNUAL HOURLY VOLUME
I"IN(IMUM CAPACITY
MBB ST 2OOO
MC-SYSTEM
MEAN SPEED
},IEASURINC EQUIPMENT, VISIBILITY DISTANCE
MEDIU}T OR HEAVY GOODS VEHICLE FACTOR
MEDITN{-SPEED DIESEL ENGINE
I'{EDIUI'T TEMPERATURE CELL
IILMBRANE TANK, I'IETHANE CARRIER I^IITH
MERGE VOLTJME
MERGING
}TERGING CONTROL
I.TETAL-AIR BATTERY
METER, RADAR SPEED
METER, TRAFFIC VOLUME
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71 8l I |ETERING, RAMP
7 222 IIETERING , SLIP ROAD
4OI I METHANE CARRIER
4OI3 METHANE CARRIER I^JITH INTEGRATED TANK
4OI4 METHANE CARRIER I.IITH MEMBRANE TANK
4015 METHANE CARRIER I'IITH SELF-SUPPORTING TANK
4012 METHANE CARRIER l4tITH SPHERICAL CONTAINERS
3318 METHANOL CEIL
33I 9 I'IETHANOL/ACID ELECTROLYTE CELL
3320 METTANOL-AIR CEIL, DTRECT
3192 METHODS OF PROPELLING MOTOR VEHICLES
2324 METRO/TRAMI^JAY-METRO
2329 IIETROPOLITAN RAIL!,IAY, PNEUMATIC-TIRED
2321 METROPOLITAN RAILWAY, URBAN AND REGIONAL
7 194 MICRO PROGRAM
3OO2 MICROBUS
7233 MICROCONTROL
7392 MI}IIC DIAGRAI'{ PANEL
4049 MINI PUSHER TUG
3OO2 MINIBUS
2202 MrNr-coMPUTBR, AUToMATIC TRArN OPERATION BY
I 006 MINI-DISTANCE RAPID TRANSPORTATION
2060 MINIRAIL
2241 MINIRAIL TIABEGGER
7248 MINOR PHASE
7248 MINOR MOVEMENT PHASE
I 039 MIXED LEVITATION
324I MIXBD POIIER SUPPLY
7195 MODEL 0F TRAFFIC FLOI{I
7 | 97 MODEL , TRAFFIC ASS IGNMEI,II
7 | 96 MODEL , TRAFF IC S ${ULATION
7304 MOISTURE AND TEMPERATURE DETECTOR
5095 MOMENT OF TILT
5096 MOMENT, OFFSETTTNG
7053 MOMENTANEOUS CAPACITY
I 04 9 }IONOBEA}T SYSTEM
2069 MONOBEA}T SYSTEM
2242 MONOCAB
2147 MONOI-{OTOR BOGIE
| 050 l'lONoRArL
2059 MONORAIL
2066 MONORAIL IIIITH ASYUETRIC SUSPENSION
2064 MONORAIL WITH PENDULTIM VEHICLE SUSPENSION
2065 MONORAIL I^IITH PNET]MATIC SUSPENSION
206l ltoNoRAIL, ELEVATED
2068 MONORATL, SADDLEBAG
2062 MONORATL, SUPPORTED
2063 MONORATL, SUSPENDED
2A63 MONORAIL, SUSPENSTON TYPE
22OI MONITORING/AUTOMATIC TRAIN MONITORING
3082 MOPED, ELECTRIC
7289 MOTION DETECTOR
3233 MOTOR/ALTERNATING CURRENT DRIVE MOTOR
3234 I'IOTOR/DIRECT CURRENT DRIVE MOTOR
2034 MOTOR/DOUBLE-SIDED SANDIüICH MOTOR
2027 MOTOR/LINEAR INDUCTION }TOTOR
3236 MOTOR/SEPARATELY EXCITED D.C. MOTOR



3227
3227
2025
2042
3228
3230
3226
3 238
3229
2026
3237
3239
3232
3237
307 2
2 t  4 4
2 t  4 4
2t27
2 r 3 0
2126
3240
7 t73
3 r  l  I
3 r  r 2
3 t  9 2
3038
3055
7 t22
7 tz l
7 t24
2299
2299
2294
2297
2295
2296
2298
2294
2293
7 023
3 r 7 8
3 t 0 5
5 i l 7
4020
3 r 3 8
227  6
3050
7368
4009
3 2 1  I
4032
3 r 6 0
7 283
3 r 6 0
5026
504 9
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r-roToR / TTTREE -punis ALTERNolroroR
uoton/THREE-PHASE INDUcTION I'TOTOR
uoron/TRAvELLING FIELD I'IOTOR
uoron/TUBULAR MoroR
MOTOR, ASYNCHRONOUS
MOTOR, COMMUTATOR
MOTOR, ELECTRIC
MOTOR, HOI'IOPOLAR
DIOTOR, INDUCTTON
MOTOR, LTNEAR
MOTOR, RELUCTANCE
ltoToR, REVERSTBLE
MOTOR, SYNCHRONOUS
MOTOR, VARIABLE-RETUCTANCE
MoToR c*g/BATTERY PoIIERED DRIvING }IOTOR CAR
I'{OTOR CAR, DRMNG
MOTOR COACH
MOTOR COACH, GAS TURBINE
MOTOR COACH, HrGH-SPEED GAS TURBTNE
MoTOR COACH, TURBO-ELECTRIC
}IOTOR FITTED INSIDE THE TIHEEL HUB
MOTOR VEHICLE REGISTRATION SURVEY
MOTOR VEHICLE SAFETY, ACTM
I'IOTOR VEHICLE SAFETY, PASSM
MOTOR VEHICLES/}TETHODS OF PROPELLING MOTOR VEHICLES
I'{OTORBUS, GUIDED
MOTORhTAY, AUToMATIC
MOVEMENT, LETT TURNING
MOVEMENT, RIGHT TURNING
MOVEMENTS, NON-CONFLICTING TRAFFIC
MOVING CARPET
MOVING FLOOR
I'IOVING PAVEMENT
MOVING PAVEMENT/BEIT-TYPE MOVTNG PAVEMENT ON A IIARD
ItovING PAVEMENT, ARTICUIÄTED TYPE
I'tovrNG PAVEMENT, BELT-TYPE
I'{OVING PAVEI'{ENT, CABIN-TYPE
MOVING SIDEI'IALK
MOVING STAIRCASE
MOVING TRAFFIC
MUFFLER, CATALYTIC
I'{ULTI-A)(LE HEAVY GOODS VEHICTE
I,ITJLTI-DECKING SYSTEI,I
MULTI-HULLED SHIP
MULTIIÄYER GLASS
MULTI-MODAI-CAPSULE
MULTI-MODE CAPSULE
MULTI-PHASE CONTROLLER
MULTI-PURPOSE CARRIER
MULTIFUEL ENGINE
MULTIPLB BARGE COIWOY SET
MULTIPTE COLLISION
MULTIPTE LOOP DETECTOR
MULTIPLE PILE-UP
MULTIPLE PLENIJM CHAI"TBER CUSHION !{ITH FLEXIBLE SKIRTS
MULTIPLS SKIRT SYSTEI"T

BASE-PI.ATE
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5026 MULTIPLE SKIRTED PLENT'M CHAMBER
IA47 MULTIPLE-MODE TRAI.ISPORTATION SYSTEM
2I3I MULTIPLE-UNIT TRAIN
7352 MULTTPLEXER, DATA
7353 MULTIPLEXER, TELEPHONE
7350 MULTIPLEX, FREQUENCY DMSION
735 I MULTIPLEX, TIME DMSIoN
2099 MUTTIPURPOSE MATERIAL PIPELINE
5049 MULTISKIRT SYSTEI'I

N

3OIO NATURAL GAS/gus IuITH PRESSURIZED NATURAL GAs
4OI I NATURAL GAS/IIQUID NATURAL GAS CARRIER
5097 NAVIGATION AFLOAT
50 I 6 NAVIPI.A,NE
7 123 NEARSIDE TO NEARSIDE, TURNING
2259 NEGATIVE AIR CUSHION
2 2 4 3  N E T  ( t , 2 , 3 )
305 | NET-3
7137 NET TII'TE INTERVAL
7OO9 NETI^IORK
3285 NETI^IORK, LOADER ATTACHED TO
2277 NETI.JORK CAB
7 2O7 NETI^IORK CONTROL
327 O I.IICKEL-CADMIUM BATTERY
327 I NICKEL-IRON STORAGE BATTERY
3272 NICKEL-ZINC STORAGE BATTERY
50 13 NON-AI"TPHIBIOUS HOVERCRAFT
3260 NON-AQUEOUS ELECTROLYTE BATTERY
7124 NON-CONFLICTING TRAFFIC FLOhIS
I 033 NON-CONTACT SUSPENSION
3323 NON-NOBLE CATALYST
3025 NON-RESERVED SPACE
4IO2 NON-REUSABLE PALLET
I OI I NON-STOP RAPID TRANSIT SYSTEM
IOI I NON-STOP URBAN TRANSPORTATION
7086 NORMAL FLOüI
7024 NORMAL TRAFFIC
2006 NULL FLUX SUSPENSION

- o -

7268 OBIiDIENCE LEVEL
4O3O OBO CARRIER
7157 OBSTRUCTION
7I9O OCCUPANCY DEIECTOR
7082 OCCÜPANCY RATE
3133 OCCUPANT RESTRAIM SYSTEM/INFIÄTABLE OCCUPANT RESTRAINT SYSTEM

R"ELEASED BY RADAR SENSOR



' 3123 OCCUPANT RESTRATM SYSTEM, PASSTVE
4023 OCO CARRIER
7 t77 o-D EQUATTON
7 17 5 0-D SURVEY
4078 ODD CONTAINER
5089 0FF-CUSHION, HETGHT

lt, ,2085 OFF-LINE DOCKINC STATION
7238 OFFSET
5096 OFFSETTING MOMENT
4I I2 OFF-SHORE TERMINAL

,' 4025 OrL TANKER, TCEBREAKING
i' 4o3o oIL-BULK-oRE cARRTER

4023 OIL-COAL-ORE CARRIER
2128 OIL-FIRED GAS TURBINE LOCOMOTIVE
4016 OIL-ORE CARRIER
6073 OMNIDIRECTIONAL RADIORANG}:
6073 OMNTRANGE, VERY HIGH TREQUENCY
3023 ON-CALL BUS SYSTEM
31 28 ONE-HANDED SEAT BELT SYSTEI"T
7366 ONE-PHASE CONTROLLER
4IO2 ONE-WAY PALLET
506I OPEN PROPELLER
4063 OPEN TOP CONTAINER
4A64 OPEN htALL CONTAINER. 
3245 OPEN-CYCLE GAS TURBINE
31 9I OPERATING CYCLE
TIIO OPERATING SPEED
Tl l l  OPERATING SPEED, FREE-FLOI{

ä;z 3i3ffili3-ä1,3fi*'
l30l oPTrcAL SPEED TRAP DETECTOR

, 'r:r|t 
8ffiifl. 

'PEED
.'.. 6044 ORBITAL GLIDER
: 4024 ORE-SLURRY-OIL TANKER

3262 ORGANTC ELECTROLYTE, AMBTEM TEMPERATURE
3207 ORGANIC FLUID ENGINE
7175 ORIGIN AND DESTINATION STUDY
7036 ORIGINATING TRAFFIC

äi]' 3äl8iil:ffi3llilill8il itlrä'
, 6040 ORNITHOPTER

7038 OUTBOUND TRAFFIC
2 I 88 OUTER RAIL, SUPERELEVATION OF THE
7038 OUTI{ARD TRAFFIC
7 I 38 OVERALL TIME INTERVAL
7 I 05 OVERALL TRAVEL SPEED

l?33 8läffiläufilou" rrME

?"31 3}ällffi,ilä"'o'
4083 OVERSEAS CONTAINER
3 I 55 OVERTURNING
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P

4062 PA CONTAINER
7278 PAD, VEHICLT. DETECTOR
3122 PADDED STEERING I4IHEEL HUB
4092 PALLET
4I OO PALLET üIITH LOOSE PARTITION
4090 PALLET/BOX PALLET I.ITTH MESH
4 I 05 PALTET/HOVEN-PALLET
4096 PALLET/WTNC PALLET I.IITII PROJECTING DECK
41 05 PALLET, ArR
4O9l PALLET, BOX
4090 PALLET, CRATE
4102 PALLET, EXPENDABLE
41 03 PALLET, FIÄT
4097 PALLET, FOUR-I^IAY
4102 PALLET, NON-REUSABLE
4102 PALLET, ONE-$IAY
4095 PALLBT, POST
4 I 04 PALLET, REVERSTBLE
4098 PALLET, ROLLER
4099 PALTET, SINGLE-DECKED
4099 PALLET, SINGLE-FACED
4099 PALLET, STNGLE-PLATFORM
4to2 PALLET, STNGLE-SERVICE
4l0l  PALLET, STACKING
4096 PALLET, STEVEDORE TYPE
4094 PALLET, TI^IO-I.JAY
4093 PALLET COLIÄR
4O8O PALLET CONTAINER
4O4I PALLET SHIP
4I I I PALLETIZATION
4O4I PALLETTZED CARGO CARRIER
4I I I  PALLETIZING
7392 PANEL, I'IIMIC DIAGRAM
604 1 PARACHUTE, DECELERATION
604 I PARACHUTE, DRAG
2016 PARAMAGNETIC RAIL
7 Ol4 PARAI.{ETBR, TRAFFIC
3288 PARKING METER, CHARGER AT
3067 PAS
7270 PAS
7 289 PASSAG}: DETECTOR
7183 PASSENGER CAR EQUMLENT
7 182 PASSENGER CAR UNIT
3l 13 pAssENcER COMPARTMENT, STRENGTITENED
23OO PASSENGER CONVEYOR
23Ol pAssENcER COIWEYOR, HIGH-SPEED
2135 PASSENGER TRAIN, ADVANCED
4OOI PASSENGER-CARGO SHIP
727A PASSING AIDS
7 146 PASSING SIGHT DISTANCE
1075 PASSIVE FI.AT CAR
7329 PASSIVE INFRA-RED DETECTOR
3I I2 PASSIVE MOTOR VEHICLE SAFETY
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3123 PASSIVE OCCUPANT RESTRAINT SYSTEM
3129 PASSIVE SEAT BELT SYSTEM
IA74 PASSIVE TRANSPORT UNIT
2295 PAvEMENT/InIIcuLATED TYPE I'{ovrNc pAvEMENT

2296 PAVEMEM/BEIT-TYPE MOVING PAVE}IEM
2298 PAvEMEI.IT/cABIN-TYPE MovING PAVEI{ENT
2294 PAVEMENT, MOVING
7 t82 PCU
7428 PEAK HOUR
7064 PEAK HoUR/vEHIcULAR FLOI^I AT THE PEAK HOUR
7065 PEAK HOUR FACTOR
7029 PEAK HOUR TRAFFIC
7064 PEAK HOUR VOLT'ME
7025 PEAK LOAD TRAFFIC
7025 PEAK PERIOD TRAFFIC
7063 PEAK TRAFFIC VOLUME
3085 PEDAL, ACCELERATOR
3086 PEDAL, BRAKE
2074 PEDESTAL
23OO PEDESTRAIN
7249 PEDSSTRIAN PHASE
7320 PEDESTRIAN PUSH BUTTON
7406 PEDESTRIAN-ACTUATED SIGNAL
2173 PENDULUM SUSPENSION
2174 PENDULUM SUSPENSION, CAR I^IITH
2064 PENDULIru vEHrcLE susprNsroN, MoNoRATL l,rrrH
IOI9 PEOPLE I 'TOVER
2278 PERC I
2278 PERC 2
7 I OO PERCEPTION-REACTION TIME
5O2O PERIPHERAL JET AIR CUSHION
5042 PERIPIIERAL SKIRT
7255 PERIOD, CLEARANCE
7257 PERIOD, GREEN
7265 PERIoD, VEHICLE EXTENSION
3143 PERISCOPE/DAYLIGHT REARVIEI^J PERISCOPE
2AA7 PERMANENT MAGNET
20a2 PERMANENT MAGNETS, LEVITATION By
l0l7 PERS0NAL RAprD TRANSIT, AUTOMATED
3052 PERTRA
3148 PETROL TANK, SAFETY
7246 PHASE
7262 PHASE, GREEN
7250 PHASE, LEFT-TURN
7 248 PHASE, MrNOR
7 248 PttasE , MINOR I,IOVBMENT
7249 PITASE, PEDESTRIAN
7247 PHASE, PRINCIPAL
7260 PHASE, MD
7253 PHASE DIAGRAI.{
7314 PIIASE DISPI,ACEMENT INDUCTION LOOP DETECTOR
205 I PHASE SHIFT
7252 PHASE SKIPPING
7234 PHASING DIAGRAM
7065 PHr
7324 PHOTO-ELECTRIC DETECTOR

(74)
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7325 PHOtrO-ELECTRIC DETECTOR, IMERRUPTED BEAI'{
7326 PITOTO-ELECTRIC DETECTOR, REFLECTED BEAM
2OI9 PICK-UP
3079 PrCK-UP, ELECTRTC
7334 PIEZO-ELECTRIC DETECTOR
IO48 PIGGY.BACK TRANSPORT
3160 PILE-UP, MULTIPLE
2074 PILI.AR
6042 PTLOT, AUTOMATTC
3259 PIPE, HEAT
2t00 PrPE CONVEYOR, PNElrltATrC
2099 PIPELINE/MULTIPURPOSE MATERIAL PIPELINE
2087 PTPELTNE, UNDERSEA
2089 PIPELINE TMNSPORTATION
3205 PISTON/ALTERMTING PISTON ENGINE
3218 PISTON/ROTARY PISTON ENGINE
3218 PISTON/ROTATING PISTON ENGINE
1064 PITCII/PROPULSION BY SPIRAL DRIVE I.'ITH VARYING PITCII
2122 PITCIT/REVERSAL OF THE PROPELLER PITCH
2049 PTTCH, POLE
5067 PITCIT REVERSAL, BT.ADE
2279 PKW-SCHNELLSTMSSE I.{IT LEITSCIIIENEMAXIS
7185 PLAN, TRAFFIC
6013 PIÄNE/ROCKETPI.ANE
4O2I PIÄNING HULL TYPE SHIP
2O2O PIASMA ARC POWER COLLECTOR
7158 PI.ATOON
7162 PIÄTOON DISPERSION
5026 PLENW CIIAüBER/MULTIPLE PLENI'U CHAMBER CUSUION S'ITII FLEXIBLE

SKIRTS
5026 PLENW CHAMBER, MULTIPLE SKIRTED
5OI9 PLENW CIIAMBER AIR CUSITION SYSTEM
7318 PNEI'MATIC DETECTOR
2IOO PNEIJMAIIC PIPE CONVEYOR
2065 PNEITMATIC SUSPENSION,MoNoRAIL lrlfil
2329 PNIiIiMATIC-TIRED METROPOLITAN RAIL1IAY
7126 POINT OF CONFLICT
7126 PoINT, CONFLICT
7376 POIM SOURCE RADIO TRAI{SMITTER
2290 POINT-TO-POINT TRANSPORT
2049 POLE PITCH
4OO8 POLYTHERT.TAL CÄRCO SHIP
2314 PoMA 2000
7049 POSSIBLE CAPACITY
4095 POST PALLET
3165 POST-COMBUSTION, CATALYTIC
3166 PosT-coMBUsTION, THERMAL
5104 PosrER, LITTING
3147 POlrtER ASSISTED STEERING
3146 POIdER BRAKE
2144 POmR CAR
2OI9 POI{ER COLLECTION STSTE}I
2020 POI{ER COLLECToB, PIÄSMA ARC
3242 POIIER SUPPLY TO ELECTRIC VEHICLES BY THE INVERTOR SYSTEM
3243 POIIER SUPPLY TO ELECTRIC VEHICLES BY HT INDUCTION CIRCUITS

UNDER TTIE RON)



3241
6002
7050
705 l
7 052
705 l
3223
7 t 7 r
7 294
7 291
7 292
7 282
503 l
5 t 0 2
4065
2098
7 3 t7
3 0 r 0
3  r  3 9
7 405
7053
2035
2036
3 r 5 3
3302
2044
7 247
3 r 9 8
2209
7 020
3221
5 t  2 7
7 t 9 3
7 r 8 6
7  t 94
7 t93
7 t93
7 t94
7 t 9 2
7 t89
7 r 9 0
7 t90
7  t 9 l
7 r 8 6
7 t87
7 r 9 0
7 r 8 9
7 t 8 8
3221
7 239
7 2t3
7 2 t 4
7  212
4096
5055
5057
5065
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PoWER SUPPLY, ITIXED
POI^IERED LIFT
PRACTICAL CAPACITY
PRACTICAL CAPACITY UNDER RURAL CONDITIONS
PRACTICAL CAPACITY UNDER URBAN COI\"DITIONS
PRACTICAL RURAL CAPACITY
PRE-CHAI{BER, CO}IBUSTTON
PRECODED TAG SURVEY
PRESENCE DETECTOR, CONTINUOUS
PRESENCE DETECTOR, DYNAMTC
PRESENCE DETECTOR, LIMITED
PRESENCE LOOP
PRESSURE, CUSHION
PRESSURE, LIFTING
PRESSURE DISCHARGE, BULK CONTAINER I,IITH
PRESSURE EXCHANGER, CRYPTOSTEADY
PRESSURE-SENS ITIVE DETECTOR
PRESSURIZED NATURAL GAS, BUS I^IITH
PRE-STRESSED GI,ASS
PRE-TIMED SIGNAL
PREVAILING CONDITIONS, CAPACITY UNDER
PRIMARY/SINGLE-PRIMARY TYPE LINEAR MOTOR
PRIMARY/VEHTCLE-MOUNTED SHORT-PRIMARY LINEAR MOTOR
PRIMARY COLTISION
PRIMARY FUEL CELL
PRIMARY T^JINDING
PRINCIPAL PHASE
PRINCIPLE, DISPLACER
PRINCIPLE, FAIL-SAFE
PRIVATE TRANSPORT
PROCO-ENGINE
PROFILE DRAG
PROGRAM, AREA
PROGRAI,I, CONTROL
PROGRAM, LOCAL
PROGRAI"!, MACRO
PROGRAI!, MASTER
PROGRAM, I'|ICRO
PROGRAM, ROAD SAFETY
PROGRAI'|, SEMAPHORIC
PROGRAI|, SHORTEST PATH
PROGRAI.{, SHORTEST ROUTE
PROGRAM, TRAFFIC ASSIGNMENT
PROGRAI.|, TRAFFIC CONTROL
PROGRAI-I, TRAFFIC FORECASTING
PROGRAI'{, TRAFFIC ROUTING
PROGRAM, TRAFFIC SIGNALS
PROGRAM, TRAFFIC SIMULATION
PROGRAI'{MED COMBUSTION ENGINE
PROGRESSION SPEED
PROGRESSIVE/TINXTBLE PROGRESSIVE SYSTEI'I
PROGRESSIVE/ITUTITO PROGRESSIVE SYSTEM
PROGRESSIVE SYSTEI'{
PROJECTING DECK, I^IING PALLET hrITH
PROPELLER, AIR
PROPELLER, CARINATED
PROPELLER, DRIVING
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5057 PROPELLERT DUCTED
5060 PRoPELLER, FIXED
5062 PROPELLER, MARrM
5061 PROPELLER, OPEN
5067 PROPELLER, REVERSAL OF THE
5054 PROPELLER, REVERSIBLE-PITCH
5057 PROPELLER, SHROI'DED
5064 PROPELLER, SUPERCAVTTATING
5063 PROPELLER, SüIMLLING
5056 PROPELLER, VARIABLE-PITCH AIR
5066 PROPELLER, VENTIIÄTED
5062 PROPELLER, I.IATER
3203 PROPELLER DRIVE/IMERNAL COMBUSTION ENGINE }TITU PROPELLER DRIVE
2t22 PROPELLER PTTCH, REVERSAL OF THE
5069 PROPELLER THRUST
5053 PROPELLER THRUST COEFFICIENT
5059 PROPELLERS, COAXTAL
5058 PROPELLERS, COUNTERROTATINC
3192 PRoPELLING MOTOR VEIIICLES, METITODS OF
6059 PROPJET ENCINE
2O9O PROPULSION BY AIR PRESSUAJ
1064 PROPULSION BY SPIRAL DRIVE I{ITH VARYING PITCH
1063 PROPULSION BT STATIONARY DRIVE WHEELS
3224 PROPULSION, HYBRTI)
1065 PROPI'LSTON, UYDRAULIC JEI
5072 PROPULSION, IIYDROJET
4I 19 PROPULSION, I{ATERJET
5072 PROPULSION, }IATERJET
2OI3 PROPULSION MAGNET
2094 PROPULSION PRINCIPLE, RAII'EI
I O I T  P R T
2279 PSS,/LST
3064 PUBLIC AUTOMOBILE
IO2I PUBLIC AUTOMOBILE SYSTEM
1007 PUBLIC }{ASS TRANSPORTATION SySTEr,{, GUIDED
2292 PUBITC TRANSPoRT SYSTEM, COMINUOUS-ACCESS
7337 PULSED RADAR DETECTOR
7332 PULSED ULTRASONIC DETECTOR
6047 PULSOJET
5O7O PIJMP/SCREW-PU{P
7165 PURPOSE, TRIP
7320 PUSII BUTTON, PEDESTRIAN
4048 PUSHER TUG
4049 PUSHER TUG, MINI
2132 PUSN-PULL TRAIN
4047 PUSII-TOI{ING

q

6007 QSTOL
6009 QTOL
1009 QUASI-CONTINUOUSLY hTORKING TRANSPORT SYSTEM
7 t59 QUEUE
7294 qUEUE DETECTOR
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7 16l QUEUE LENCTH
7 4l I QUEUE ürARNrNc SrcN
3296 QUrCK CHARGE
6007 QUIET SHORT TAKE-OFF AND I"AI.IDING AIRCRAFT
6009 QUrET TAKE-OFr AND LANDTNG ATRCRAFT

- R -

4l2l RADAR, ANTI-CoLLISION
7339 RADAR, AMr-COLLTSToN
7336 RADAR DETECTOR, CONTINUOUS IIAVE
7337 RADAR DETECToR, PULSED
3133 RADAR SENSOR/INFI.ATABLE OCCUPANT RXSTRAIM SYSTEM RELEASED BY

RADAR SENSOR
7338 RADAR SPEED METER
7225 RADIO, RoUIE GUIDANCE BI
7349 RADIOFRXQUENCY/LOT,I-POI.JERRADIOFREQUENCYI.IAVEGUIDE
7376 RADIo TRAIISMITTER, POINT SOURCE
7373 RADIO TMNSMITTER, ROADSIDE
737t RADIO TRANSMITTER, TRAFFIC
7340 MDIO I.IARNING STSTEM, REGIO}IAL
6073 RADIORANGE, OMNIDIRECTIOML
IO55 RAIL/CABIN SYSTEM ON RAIL
2188 RAIL/SUPERELEVATION OF THE OUTER RAIL
2079 RAIL, BEARING

' 2120 RAIL, CENTER
2OI8 RAIL, CONDUCTOR
2Ot7 RArL, CONTACT
2015 RArL, FERROI|AGNETIC
2080 RArL, CUIDE
2047 RAIL, INDUCTM REACTION
2018 RAIL, LM
2016 RAIL, PARAMAGNETIC
2184 RAIL, RESILIENT
IO54 RAIL, STABILIZATION
2II9 RAIL, SUPPORTING
20t8 MIL, TüInD
2l5l RAIL BRAKE, EDDY CURREM
2157 RAIL BRAKE, UACNETIC
IO48 RAIL TRANSPORT OE ROAD IRAILERS
3038 RAILBUS
3053 RAILBUS
2I3O RAILCAR/ITIqI-SPEED GAS I'T'RBINE RAILCAR
2332 RAILCAR, ARTTCUT.ATED
2127 RAILCAR, GAS TURBINE
2280 RAIL-TAXI
2143 RAIL.VEHICLE/SuPER HIGH-SPEED-RAIL-VEHICLE
2329 RAILItAY/PNEI'MATIC-TIRED METROPOLITAN RAILWAY
2321 RAILWAY/RAPID TRANSIT RAILI.IAY
2323 RAILI.IAY/REGIoI.IAL ExPREss RAILI.TAY
IO72 RAILI.IAY/UMERGROUND CABLE MILT.JAY
2321 RAILI{AY/URBAN AI.ID REGIOML METROPOLITAN RAILWAY
2325 RArLrdaY, ovERHEAn
lo29 RAILWAYT SUSPENDED
3020 SAILI.JAY TRACKS, BUS 0N



I 002
3 0 t  9
4t20
5t29
6056
6054
2094
7 4 t 6
7 r 8 l
3083
3083
3 200
I 005
3022
2321
2321
2325
2327
l 0 r  I
2328
r 006
7 482
3 r 8 3
5032
5032
5 1 0 5
7074
7074
7 056
2047
7 r 0 0
3 t7  3
3 t7  5
3 r 7 8
3 t7  6
3 t77
3 t 7 4
7 206
3 r 5 8
3 r 4 3
3 t  4 2' 7 3 7 8

3205
5025
3  r  7 0
3 t 7 l
3 r 6 9
7 t  l 3
7 297
7 041
3 r 6 9
7 260
3322
7 326
4007
4084
2 t  6 2
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RAILT^IAY TRAFFIC, REGIONAL
RAILI.IAY I.IAGGON, BUS ON
RA}T BO[.J
RAI'{ DRAG
RAILIET, TURBO
RAI.IIET ENGINE
RA}tr'ET PROPULSION PRINCIPLE
RAI'IP CLOSURE SIGN
RAMP METERING
RANGE OF ACTION PER CHARGE
RANGE/USEFUL I^JORKING RANGE
RANKINE CYCLE ENGINE
RAPID AUTOMATIC TRAI{SPORT
RAPID TRANSIT, BUSI^IAY FOR
RAPID TRANS IT RAILT^JAY
RAPID TRANSIT SYSTEM
RAPID TRANSIT SYSTEIf, ELEVATED
RAPID TRANSIT SYSTEI"I, LONGITUDINALLY DIVIDED
RAPID TRANSIT SYSTEM, NON-STOP
RAPID TRANSIT SYSTEM, TOP-STABILTZED
RAPID TRANSPoRTATION, MINI-DISTANCE
RATE, OCCUPANCY
RATIO, ArR-FUEL
RATIO, ASPECT
RATIO, LENGTH/BEAI.{
RATTO, LrFT-TO-DRAG
RATrO , Y lC
RATIO, VOLUME/CAPACITY
RC
REACTION RAIL, IIIDUCTM
REACTION TIME
REACTOR/THERMAL EXHAUST MANIFOTD REACTOR
REACTOR, AIR INJECTION
REACTOR, CATALYTIC
REACTOR, HETEROGENEOUS
REACTOR, HOMOGENEOUS
REACToR, SYNCHROTHERMAL
REAL-TIME CONTROL .

REAR-END COLLISION
REARVIEI.I PERISCOPE, DAYLIGHT
REARVIEI^J SYSTEM
RECIEVER, IN-VEHICLE
RECIPROCATING INTERNAL COMBUSTION ENGINE
REC IRCULAT ION/D IFFUSER-REC IRCULAT ION
RECIRCUI.ATION/EXHAUST GAS RECIRCULATION WITH AIR INJECTION
RECIRCULATION/EXHAUST GAS RECIRCULATION I.IITH ENGINE MODIFICATION
RECIRCUI"ATION, EXHAUST cAS
RECOMMEN-DED SPEED
RECORDER, AUTOMATIC INFRINGEMENT
zuICREATIONAL TRAFFIC
RECYCLING, EXHAUST
RED PHASE
REDOX CELL
REFLECTED BEA}T PHOTO-ELECTRIC DETECTOR
REFRIGERATED CARGO SHIP
REFRIGERATED CONTAINER
REGENERATIVE BRAKING
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332I REGENERATIVE CELL
7341 REcrON, TRAFFTC
2323 REGIONAL EXPRESS RAILWAY
23Zl REGTONAL METROPOLITAN RArLI^JAY, URBAN AND
7340 REGIONAT RADIO I.JARNING SYSTEM
I OO2 RECIONAL RAILT^TAY TRAFFIC
7173 REGISTRATION NT'MBER SURVEY
7 2IO RUGUI.ATION/TRAFFIC REGUI.ATION SYSTEM
7204 REGULATTON, TRAFFTC
7 2OO REGUI.ATION STRATEGY
7010 RELATTON, TRAFTTC
7080 REI"ATIONSHTP, SPEED-DENSITY
7076 RELATIONSHIP, SPEED-FLOI^I
7 07 9 REL,ATIONSHIP , SPEED-SPACING
7 07 5 REI"ATTONSHIP , VOLUME-DENSITY
2O3I RELUCTANCE/LINEAR MOTOR SJITH VARIABLE RELUCTANCE
3237 RELUCTANCE }TOTOR
7220 REMOTE CONTROL BY TELEVISION CAMERA
7409 REMOTE-CONTROL SIGN
IOI2 RENDEZ-VOUS MANEUVER
2055 REPULSIVE EFFECT
2055 REPULSTVE FORCES, EFFECT OF
6016 RESEARCH ATRCRAFT, HYPERSONTC
5 I 06 RESERVE BUOYANCY
7056 RESERVE CAPACITY
2184 RESILIENT RAIL
5I 07 RESISTANCE TO FORIIARD MOTION
5 | 08 RESTSTANCE, FRTCTTONAL
5 I 09 RESISTANCE, TMPACT
73 I 5 RESONANT CIRCUIT INDUCTION LOOP DETECTOR
2I2I REST SKIDS
3l3l RESTRAIM SYSTEI'!,  AIR BAG
3l3l REsTRAItfI SYSTEM, ArR CUSHION
3123 RESTRAINT SYSTEM, PASSTVE OCCUPANT
605I RETARDATION ROCKET
605 I RETRO-ROCKET
5067 REVERSAL OF THE PROPELLER
2122 REVERSAL OF THE PROPELLER PITCTI
2259 REVERSE AIR CUSHION PRINCIPLE
2160 REVERSE BRAKING
3098 REVERSER, ELECTRONTC DTRECTION
6036 REVERSER, THRUST
3277 REVERSIBILITY
3239 REVERSIBLE MOTOR
4 I 04 REVERSIBLE PATLET
5054 REVERSIBTE-PITCH PROPELLER
2165 REVERSING/BRAKING SITITCHGROUP
2 I 58 RHEOSTATIC BRAKE
3197 RHOMBIC DRIVE
7256 RIGHT-OF-WAY
7258 RIGHT-OF-I.IAY, DEMAND
7 I2I RIGHT TURNINC TRAFFIC
2178 RIGID AUTOMATIC COUPTING
5023 RIGID SIDEI.IALL AIR CUSHION
5OO4 RIGID SIDEWALL HOVERCRAFT
5045 RIGID SKIRT
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5004 RIGID SKIRTS, HOVERCRAFT I{ITH
I 078 ROAD, GUIDED
7379 ROAD MESSAGE
7OO5 ROAD SAFETY
7192 ROAD SAFETY PROGRAM
7OO3 ROAD TRAFFIC
3074 ROAD VEHTCLE, ELECTRTC
7375 ROAD-BASED TRANSMITTER
3037 ROAD-RAIL BUS
7373 ROADSIDE RADIO TRANSI'{ITTER
605 | ROCKET/nETnOROCKET
605 1 ROCKET, RETARDATION
60 13 ROCKETPI.ANE
4045 ROLL-ON/ROLL-OFF SHIP
4 t 09 RoLL-oN/noll-oFF sysrEtr
2309 ROLLER
7398 ROLLER BLIND
4098 ROLLER PALLET
3054 ROLLER ROAD
3282 ROLLER TROLLEY, BATTERY EXCHANGE ON
2183 ROLLING STOCT/AUTOMATIC UNCOUPLING OF ROLTING STOCK
3 I 55 ROLL-OVER
3152 ROLI-OVER TEST
4042 ROLO SHIP
32 I 8 ROTARY PISTON ENGINE
600 I ROTARY-I^JING AIRCRAFT
507 I ROTATABLE T.IATERJET
3218 ROTATING PISTON ENGINE
600I ROTATING I.JING AIRCRAFT
2245 ROTOCAR
2045 RoTOR
600I ROTORCRAFT
2046 ROTOR-PLATE
7231 ROUTE, ALTERNATTVE
7225 ROUTE GUIDANCE BY RADIO
228t RPVP
3056 RROLLITTAY
2129 RTG-TRAIN
2200 RUNNTNG AND BRAKTNG CoNTROL, AUTOMATIC
7 I 03 RUNNING SPEED
7 lo4 RUNNTNG SPEED, AVERACE
7O9I RUNNING TIME
I O59 RUNNING UNIT ENTROUGHED IN GUIDEI^IAY
I O58 RUNNING UNIT ETWELOPING THE GUIDEI^IAY
2082 RUNNING I'IHEELS
705 I RURAL/PRACTICAL RURAL CAPACITY
705t RURAL CONDTTTONS, PRACTTCAL CAPACTTY UNDER
7033 RURAL TRAFFIC

s

2068 SADDLEBAG MONORAIL
2246 SAFEGE
7134 SAFE }IEADWAY
3 I I I SAFETY/ACTTVN MOTOR VEHICLB SAFETY
3l 12 SAFETY/PASSTVE I.IOTOR VEIITCLE SAFETY
7005 SAFETY, ROAD
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3125 SAFETY BELT
3130 SAFETY BELT, TMLATABLE
2212 SAFETY DEVICE, AUTOMATIC
3 I 37 SAFETY GLASS
2193 SAFETY TIEADT{AY
3148 SAFETY PETROL TAI{K
3I I7 SAFETY STEERING COLTTMN
3ll0 SAFETY VEHICLE, EXPERIMENTAL
2266 SANDOI'IS
2034 SAND!üICH I.{OTOR, DOUBLE-SIDED
7267 SATURATTON, DEGREE OF
2029 SCHEMA : LINEAR INDUCTION MOTOR
2024 SCHSMA : LINEAR MOTOR AND MAGNETIc LEVITATIoN
2247 SCHERER MONOBEAI'{
2248 SCHNELLBAHNSYSTEM MIT DARUNTER TIANGENDEN TEITSCHIENENTAXIS
5055 scREI^I, AIR
5062 scREt^I, I.iATER
21 8 l SCREIII-COUPLING, SIDE BUFFER
5O7O SCREI.I-PI,IMP
4037 SEABEE CARRIER
4058 SBAGOING BARGE
5OI I SEAGOING HOVERCRAFT
5085 SEA-KEEPING
5027 SEAL, CUSHIoN
5037 SEAL, SIDEI{ALL
3 I 40 SEAT, BUCKET
3125 SEAT BELT
3130 SEAT BELT, INFLATABLE
3126 SEAT BELT, THREE-POINT
3 I 28 SEAT BELT SYSTEM, ONE-HANDED
3129 SEAT BELT SYSTEM, PASSTVE
2045 SECONDARY
2O4O SECONDARY/LINEAR MOTOR I^JITH FERROMAGNETIC SECONDARY
2039 SECONDARY/MASSIVE-SEcoNDARY TYPE LINEAR MoToR
3 I 54 SECONDARY COLLISION
327 6 SECONDARY ELECTROCHEMICAL GENERATOR
3303 SECONDARY FUEL CELL
3252 SECONDARY STORAGE BATTERY
2265 SECONDARY SUSPENSION
3l15 SEGTION, COLI"APSTBLE
4A22 SECTIONAL SHIP
7335 SEISMIC DETECTOR
7230 SELECTIVE DIVERSION OF TRAFFIC
7287 SELECTIVE VEHICLE DETECTOR
3064 SELF-DRIVE TA)(I
3295 SELF-REGUI.ATING MAINTENANCE SYSTEM
I 073 SELF-SUPPORTING RIGID VBHICLE
4015 SELF-SUPPORTING TANK, METHANE CARRTER t^rITH
7 I 89 SEMAPHORIC PROGRAM
50 14 SEMI-A}'{PHIBIOUS AIR CUSHION VEHICLE
5OI 4 SEMI-AMPHIBIOUS HOVERCRAFT
4A44 SEMI-CONTAINER SHIP
2179 SEMI-RIGID AUTOMATIC COUPLING
7404 SEMI-TRAFFIC-ACTUATED SIGNAL
3144 SEPARATED BRAKING CIRCUITS
3236 SEPARATELY EXCITED D.C. MOTOR
7084 SERVICE, LEVEL OF

(7s)



7059
3 t 4 6
6053
5002
3t37
4009
40t7
4040
4040
4034
4 0 t 0
4027
403 9
4003
4 0 1  9
4035
4046
4006
4043
4020
404 I
400 r
4021
4008
4007
4045
4042
4044
4002
4A2l
4 0 r 0
4053
4052
2 t  5 6
7 043
7 r 9 0
7 t90
2036
6006
5 057
7 040
2222
2 l 8 l
5088
3 r 5 6
3 r 5 6
3 r 3 5
2294
5046
5022
5003
5037
5003
7  t44
7  t 46
7  t 45
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SERVICE VOLUME
SERVO BRAKE
SERVO-UNIT
sEv
SHATTERPROOF GI,ASS
SHIP, ALL-FREIGHT
sHrP, ARTICULATED
sHrP, BACAT
SHIP, BARGE-ABOARD-CATAMARAN
SHIP, BARGE-CARRYING
SHIP, CATAMARAN
sHrP, CELLULAR CONTATNER
sHrP, C0NTATNER
sHrP, DRY-CARGO
SHIP, FEEDER
sHrP, FLOAT-ON/FLOAT-OFF
sHrP, FULL CONTATNER
SHIP, ICEBREAKING CARGO
sHrP, LrFT-oN/nFT-oFF
SHIP, MULTI-HULLED
SHIP, PALLET
sHrP, PASSENGER-CARGO
SHIP, PLANING HULL TYPE
sHrP, POLYTHERMAL CARGO
SHIP, REFRIGERATED CARGO
sHrP, ROLL-ON/ROLL-OFF
sHrP, ROLO
surP, SEMI-CoNTAINER
sHrP, STNGLE-HULL
sHrP, I 'TRrSECrr

SHIP, TI^IIN-HULL
SIIIP-BORNE LIGHTER
SHIP-TRAIN, BULK
SHOE BIIAKE
STIOPPING TRAFFIC
SHORTEST PATH PROGRAM
SHORTEST ROUTE PROGRA}I
SITORT-PRII,IARY LINEAR MOTOR, VEHICLE-MOUNTED
SHORT TAKE-OFF AND I"ANDING AIRCRAFT
SHROUDED PROPELLER
STruTTLE TRAFFIC
SHUTTLES, TRANSFBR
SIDE BUFFER SCREüI-COUPLING
SIDE FORCE
SIDE-COLLISION
SIDE-ON COLLISION
SrDE-PANELS, TNFLS,TABLE
SIDEI^IALK, I"IOVING
SIDET^JALL
SIDEI.JALL AIR CUSHION
SIDET^JAIL HOVERCRAFT
SIDE}IALL SEAL
srDEtIAtL TYPE, HOVERCRAFT OF THE
SIGHT DISTANCE
SIGHT DISTANCE, PASSING
srGHT DISTANCE, STOPPING



7 344
7 343
7 365
7 394
7 234
22t I
2 t  9 4
3268
3267
7 0 t  r
7370
7 2 t l
| 022
4 099
4099
4002
4099
2035
408 r
4ta2
2035
7 t27
7 0 t 3
407 |
7 t48
2t2 l
7 252
5038
504 9
5040
503 9
s03 9
5043
504 r
504 9
5042
5045
505 2
5044
5026
3034
2249
2249
2250
2251
2262
2035
2050
7 t 8 r
7 222
7 r 8 t
7 222
7 t48
4 l  l 8
4024
7308
327 4
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sIcNAL, TRAFFIC INFoRMATION TDENTIFICATION
SIGNAL, TRANSMITTER IDENTIFICATION
STGNAL COMROLLER, TRAFFIC
SIGN.AL INSTALIÄTION
SIGNALIZATION, VEHICLE ACTUATED
SIGNAILING, CAB
SIGNALLING DISTANCE
SILVER OXIDE STORAGE BATTERY
SILVER-ZINC STORAGE BATTERY
SIMULATION OF TRAFFIC
SrMUIÄTOR, TITAFFIC
SIMULTANEOUS SYSTEM
SINGLE CAR, DRIVERLESS
SINGLE-DECKED PALLET
SINGLE-FACED PALLET
SINGLE-HULL SHIP
SINGLE-PI"ATFORM PALLET
SINGLE-PRIMARY TYPE LINEAR MOTOR
SINGLE-SERVICE CONTAINER
SINGLE-SERVICE PALLET
SINGLE-SIDED LINEAR MOTOR
srruATroN, coNFLrcTrNc
SITUATION, TRAFFIC
SKELETON CONTAINER
SKIDDING CONDITIONS
Srrus/REST SKIDs
SKIPPING, PHASE
SKIRT
STTnI/MULTISKIRT SYSTEM
SKIRT , C IRCUIÄR
SKIRT, FINGER
SKIRT, FINGERED
sKrRT, FLEXIBLE
SKIRT., INTERNAL
SKIRT, MULTIPLE
SKIRT, PERIPHERAL
SKIRT, RIGID
SKIRT, STABILITY
SKIRT, VARIABLE GEOMETRY
SKIRTED PLENT]I"T CHAMBER, MULTIPLE
SKYBUS
SKY-CAR TRANSIVATOR
SKY-KAR TRANSIVATOR SYSTEI"I
SKYLIFT
SKYRAIL
SLIDE
SLru
SLIP
SLIP ROAD CENSUS
SLIP ROAD CONTROL
SLIP ROAD COUNT
SLIP ROAD METERING
SLIPPERINES S
SLOI.J-RUNNING DIESEL ENGINE
SLURRY TANKER
SNOW DETECTOR
SODIU.{-SULPHUR STORAGE BATTERY
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3307 SOLID ELECTROLYTE CELL, HIGH-TEMPERATURE
7333 SONIC DETECTOR
7I3 I  SPACING
7 I OI SPEED
2142 SPEED/HIGH HYPOTHETTCAL SPEED VEHICLE
6058 SPEED, APPROACH
7106 SPEED, AVERAGE OVERALL TRAVEL
7 lo4 SPEED, AVERAGE RUNNING
7 109 SPEED, AVERAGE SPOT
5 I 30 SPEED, BLOCK
2195 SPEED, DESTGN
5t32 SPEED, DESIGN
7 lo2 SPEED, DESTGN
5 13 I SPEED, FORI^IARD
7 107 SPEED, FREE
Tl l l  SPEED, FREE-FLOI^I  OPERATING
7 l l 5  SPEED,  GROUP
5133 SPEED, HIJI*IP
7 | 14 SPEED, MEAN
7l l0  SPEED,  OPERATING
7 l 12 SPEED , OPT IMUM
7lo5 SPEED, OVERALL TRAVEL
7 I 13 SPEED, RECOIOIENDED
7 I 03 SPEED, RUNNING
7 I 08 SPEED, SPOT
5 l 34 SPEED, TRANSLATION
6003 SPEED BRAKE
7241 SPEED CONTROL, AUTOMATIC
2205 SPEED CONTROL, ELECTRONIC
3099 SPEED CONTROLLER, ELECTRONTC
73OO SPEED DETECTOR
7338 SPEED METER, RADAR
22tO SPEED SYSTEM, DTSPLAYED
73OI SPEED TRAP/OPTICAL SPEED TRAP DETECTOR
7O8O SPEED-DENSITY RELATIONSTIIP
7 07 7 SPEED-FLOI,I D IAGRA},!
7 07 6 SPEED-FLOI^I RELATIONSHIP
6061 SPEEDS, TRANSONIC
7079 SPEED-SPACING RELATIONSHIP
7 A7 8 SPEED-VOLUI.TE CURVE
2315 SPEEDI^IAY TRANSPORT SYSTEM
6039 SP IKE
1064 SPIRAL DRM I^IITH VARYING PITCH, PROPULSION BY
7 I 08 SPOT SPEED
7 I 09 SPOT SPEED, AVERAGE
3058 ssc
5l l l  STABILITY, DIRECTIONAL
5l12 STABILITY, LATERAL
5l13 sTAtsrLrTY, LONGTTUDINAL
5 l l0  STABILTTY,  TRrM
5l14 STABILITY, VERTTCAL
5O5I STABILITY CURTAIN
5052 STABILITY SKIRT
I O5I STABILIZATION BY LOI.J CENTRE OF GRAVITY
I 061 STABILIZATTON, SWAY
1062 STABILIZATION DEVICE INSTALLED IN THE GUIDEI^JAY
6052 STABILIZATION EQUIPMENT, AUTOMATIC
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I O54 STABILIZATION RAIL
6052 STABILIZER
2084 STABILIZING üMEELS
7 08 6 STABLE FLOT^I
4A7 6 STACKABLE CONTAINER
4IOI STACKING PALLET
7254 STAGE
2293 STAIRCASE, MOVING
4079 STANDARD CONTAINER
2316 STARGLIDE
3057 STARRCAR
3254 STARTER BATTERY
I 038 STATIC AIR-CUSHION
5093 STATIC HOVERING
2085 STATIOT',I/OFF-LINE DOCKING STATION
7277 STATION, CONTINUOUS COUNTTNG
7276 STATION, COUNTING
2196 STATION, DEAD-END
2196 sTATroN, TERMTI{AL
2197 STATTON, THROUGH
3287 STATIONARY CHARGER
1063 STATIOI{ARY DRM ITIHEELS, PROPULSION BY
7022 STATIONARY TRAFFIC
2044 STATOR
2A37 STATOR/LTNSAR INDUCTION MOTOR WITH DEVELOPED STATOR
3103 sTEAl.{ CAR
3213 STEAI'{ ENGINE
30 I I STEAI-IBUS
1028 STEEL I'lllEEL ON STEEL RAIL SYSTEI-i
IO24 STEERABLE VEHICLE SYSTEM
3147 STEERTNG, POI^JER ASSTSTED
3120 STEERING COLUMN, ADJUSTABLE
3l l8 STEERING COLUMN, AXIALLY COLLAPSTNG
3l 18 STEERTNG COLUMN, ENERGY-ABSORBTNG
3l I 9 STEERING COLUMN, FORI.IARD FOLDTNG
3l17 STEERING COLIIMN, SAFETY
3l2l STEERTNG ITHEEL, GOBLET
3122 STEERING hTHEEL HUB, PADDED
4096 STEVEDORE TYPE PALLET'6055 

STIFTENED STRUCTURE, TNTEGRALLY
3 I 95 STIRLING ENGINE
6006 sToL
7026 STOP-AND-GO TRAFFIC
7098 SToPPED TIME, AVERAGE
7 145 STOPPING SIGHT DISTANCE
3258 STORAGE/THERMAL ENERGY STORAGE SYSTEM
3250 STORAGE BATTERY
3263 STORAGE BATTERY, ALI(ALINE
3264 sToRAcE BATTERY, ATMOSPHERIC ArR
326I STORAGE BATTERY, HIGH-TEMPERATURE MOLTEN SALTS
3269 sToRAcE BATTERY, LITHILTM-CHLORINE
3271 STORAGE BATTERY, NTCKEL-rRON
3272 sToRAcE BATTERY, NICKEL-ZINC
3252 STORAGE MTTERY, SECONDARY
3268 sToRAcE tsATTERY, STLVER oXIDE
3267 sToRAcE BATTERY, SILVER-ZINC
327 4 sToRAcE BATTERY, SODIUM-SULPHUR



:
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3275 sToRAcE BATTERY, ZrNC-AIR
3058 STRADA GUIDATA
7II9 STRAIGHT THROUGH TRAFFIC
72OO STRATEGY, REGULATTON
3172 STRATIFICATION, CHARGE
322I STRATIFIED CHARGE ENGINE
7I I8 STREAI'T/ooIwsTREAM
7 | t7 STREAM/upsrnneu
7 l-l 6 STREAM, TRAFF IC
3I13 STRENGTHENED PASSENGER COMPARTMEI.IT
4lo7 sTRrPPrNc, CONTAINER
2315 s rs
7178 sTuDY, BEFORE AND AFTER
7175 sTuDy, oRrcIN AND DESTINATION
4 I 08 STUFFING
4026 SUBMARINE TANKER
4028 SUBI'IERSTBLE, ltET
601 7 SUBSONIC AIRCRAFT
703 I SUBURBAN TRAFFIC
2263 SUCTION CHAMBER
2260 SUCTION SUSPENDED VEHICLE
7176 SUMMARY TABLE' ORIGIN-DESTINATION
2143 SUPER HIGH-SPEED RAIL-VEHICLE
I OO4 SUPER HIGH-SPEED TRAFFIC
5064 SUPERCAVITATING PROPELLER
2OIO SUPERCOIIDUCTING COIL
2OO9 SUPERCONDUCTING MAGNET
2OO5 SUPERCONDUCTING MAGNET LEVITATION
2 I 88 SUPERELEVATION OT THE OUTER RAIL
601 8 SUPERSONIC AIRCRAFT
4029 SUPERTANKER
l 040 suPPoRT, MAGNETIC
1034 suPPoRT vEHrcLE l.rrrn NoN-coNTAcr suspENsroN
2A62 SUPPORTED MONORAIL
I 032 SUPPORTED SYSTEM
207 4 SUPPORTING COLI,JMN
2I 19 SUPPORTING RAIL
2072 SUPPORTING TRACK
2073 SUPPORTING TRACK BRACKETED TO BUILDINGS
2282 SUPRA-CAR
5OO2 SURFACE EFI'ECT VEHICLE
5137 SURFACE PIERCING CRAFT
7 t72 suRvEY, AERIAL
7174 suRvEy, AERIAL MOTION PICTURE
7168 suRvEY, CORDON LrNE
7 17 O SURVEY , HOME INTERVIEI4I
7 | 67 suRvEY , INTERVIEI^I
7 l7 3 suRvEY , LTCENCE PIÄTE
7173 sURvsY' MoToR VEHICLE REGISTRATION
7 175 suRvEY, o-D
7 17 5 suRvEY, ORrGrN-DESTINATION
7l7t suRvEY, PRECODED TAc
7 173 suRvEY, REGISTRATION NLMBER
7 17 4 suRvEY, TIME IÄPSE
7007 suRvEY, TRAFFIC
7 17 l suRvEY, VEHICLE TNTERCEPT
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3ll4 suRvrvAl sPAcE, cRAsIt
2063 SUSPEI{DED MONORAIL
IO29 SUSPENDED RAILTIAY
IO3O SUSPENDED SYSTEM
IO3I SUSPENDED VEHICLE SYSTEM
21.74 sUsPENsIoN/cAR WITII PENDULW sUsPENsIoN
2066 SUSPENSIoN/MONORAIL l,IITtt ASII.{ETRIC SUSPENSION
2064 SUSPENSION/MONOMIL IIITH PENDULW VEIIICLE SUSPENSION
2065 SUSPENSION/I'{ONORAIL ITITH PNEI'MATIC SUSPENSION
217| susPENsLoN, ACTM
1040 susPENsIoN, MACNETIC
2t72 susPENsroN, !.lAcNETrc
1033 susPENsroN, NoN-coNTAcT
2006 susPENsIoN, NULL FLUX
2173 SUSPENSION, PENDULIm
2265 SüSPENSION, SECOI{DARY
2258 susPENsIoN, vAcuuM
2063 SUSPENSION TYPE MONORAIL
t03t svs
1060 SIIAY, FREE
106I S}IAY STABILIZATION
6066 SIIEPT-BACK WING
2I9O SWING NOSE CROSSING
2189 SWITCH DIAMOND CROSSING
2165 SIIITCTIGROUP, REVERSING/BRAKING
2192 SWTTCHING, AUTOMATIC
7156 swITctrING, IÄNE
2I9I SWITCITING INCORPORATED IN THE VEHICLE

, 5063 SWIVELLINC PROPELLER
3035 StNcHRoBUS
7242 SYNCHRONIZATION
3232 SYNCHRONOUS MOTOR
2030 SYNCHRONOUS MOTOR, LINEAR
3174 SYNCHROTHER}'AL REACTOR
IO42 SYSTEM IIIIH COMPULSORY GUIDAI.ICE BY PHYSICAL MEANS
1056 SYSTEM }IITH ENDLESS TRANSPORTATION UNITS
IO43 SYSTE}T WITII GUIDANCE BY ADHESION
IOt4 SYSTEM I.JITH INTERMEDIATE STOPS
IO57 SYSTEM WITH TRANSPORTATION UNITS OF FINITE LENGTII
3I3I SYSTEM/AIR 8AG RESIRAINT SYSTEM
3I3I SYSTEM/AIR CUSHION RESTRAINT SYSTEM
1069 SYSTEU/AIRTIGHT TMNSPORTATION SYSTEM
2288 SYSTEM/AUTOMATIC TRANSPORTATION SYSTEM
IO55 SYSTEM/CABIN SYSTEM ON RAIL
2093 SYSTEM/COMBINATION GRAVITY/VACUI'I'T SYSTEM
2292 SYSTEM/CONTINUOUS-ACCESS PUBLIC TRANSPORT SYSTEU
2291 SYSTEI,I/CONTINUOUS TRANSPORTATION SYSTEM
7284 SYSTEM/DETECTION SYSTEM INSIDE THE VETIICLE
7285 SYSTEM/DSTECIION SYSTEM OUTSIDE THE VEHICLE
IOIO SYSTEM/DISCONTINUOUSLY IIORKING TRANSPORT SYSTEM
22IO SYSTEM/DISPI.AYED SPEED SYSTEM
2I7O SYSTEM/ELECIROUAGNETIC I.ATERAL GUIDANCE SYSTEU
3093 SYSIEU/ELECTRONIC ANII-SKID SYSTEM
2325 SYSTEM/ELEVATED RAPID TRANSIT SYSTE}I
3178 SYSTEM/EXTIAUST CATALYTIC CONVERTER SYSTEM
3132 SYSTEM/FILLINC BLANKET SYSTEM
2O9I SYSTEM/FLING TUBE SYSTEI.T
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I OO7 SYSTEM/GUIDED PUBLIC MASS TRANSPORTATION SYSTEM
3124 SYSTEI'{/rcuruoN INTERLocK SYSTEM
I O I 6 SYSTEM/ TUpTvIDUAL PUBLIc TRA\ISPoRTATIoN SYSTEM
2327 sysrgu/l"oNcrruDrNAt,t,y DrvrDED RAprD TRANsrr sysrEt'I
2069 sYsrEM/t"toNoBEAMsysrEI't
lo47 sysTgl,t/wlrrpln-MoDg TRANSpORTATION SySTEM
IOI I SYSTEM/NON-STOP RAPID TRANSIT SYSTEM
3023 SYSTEI"I/ON-CALL BUS SYSTEM
3128 SYSTEI"I/oNg-TIAI'IDED sEAT BELT SYSTEM
3123 SYSTEM/PASSIVE OCCUPAIIT RESTRAINT SYSTEM
3129 SYSTEM/PESSTVU SEAT BELT SYSTEM
2OI9 SYSTEM/powgn coLLEcTIoN SYSTEM
I 02 I SYSTEM/PUBLrC AUTOMOBILE SYSTEM
1009 SYSTEM/Quesr coNTrNUousLy r^roRKrNc rRANspoRT sysrgM
2321 SYSTEM/rupro TRANSIT SYSTEM
3295 SYSTEM/SNIT REGUI.ATING MAINTENANcE SYSTEM
IO28 SYSTEI"I/' 'STEEL hIIEEL ON STEEL RAIL'' SYSTEM
IO24 SYSTEM/sISSRABLE vEHIcLE SYSTEM
IO3I SYSTEM/SUSPNNDED VEHICLE SYSTEM
3258 sysrgM/rHnnuel ENERcy sroRAGE sysrEr't
2328 SYSTEM/TOP-STABILIaED RAPID TRANSIT SYSTEM
1026 SYSTEM/InIcr-GUIDED TRANSPoRT SYSTEM
1067 SYSTEM/TNENSPORTATIoN SYSTEM IN ATMoSPHERIC EI{vIRoNMENT
1037 sYsTEM, AEROGLIDE
5024 sYsTEM, ArR FILM
7302 SysTEl"l, ALL-I^IEATHER DETECTION
7214 sYsTEM, ALTERNATE
6046 SYSTEM, BLOWN FLAP
7358 sysTEM, cLosED-LOOp TRAFFIC CONTROL
7345 SYSTEM, CODE-DECODE
4O5O SYSTEM, CONTAINERIZED LIGHTER ABOARD SHIP
3225 SYSTEM, DUAL-FUEL
1046 sYSTEt"t, DUAL-MODE
4051 sysTEM, EUROPEAN BARGE CARRTER
I 068 SYSTEM, EVACUATED
7213 sysTEM, FLEXIBLE PROGRESSIVE
6022 sysTEM, cRouND C0NTROLLED APPROACH
I 045 SYSTEM, HYBRTD
6023 SYSTEM, INSTRUMENT LANDING
5l18 SYSTEM, I"ANDING
4no SYSTEM, LrFT-ou/nFT-oFF
7 2l4 sYsTEM, LIMITED PROGRESSTVE
I 04 9 SYSTEM, MONOBEAI'{
2069 SYSTEM, MONOBEAM
5ll7 sYsTEM, MULTI-DECKING
504 9 sYsTEl-t, MULTISKTRT
7212 sYsTEM, PROGRESSM
3142 SYSTEM, REARVTEI^I
7340 sysTEM, REGIOITAL RADIO hJTARNING
4 I 09 SYSTEM, RoLL-on/noLt-oFF
72lt sYsTEM, SIMULTANEOUS
| 032 SYSTEM, SUPPORTED
1030 SYSTEI'I, SUSPENDED
3043 SYSTEME DUOMODE D I EVRY
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T

2215 TAGGTNG, VEHTCLE
6063 TAIL FIRST CONTIGURATION AIRCRAFT
6A2t TAKB-OFF, JET-ASSISTED
7419 TALKING ROAD SIGN
603 I TANDEM-ROTOR HELICOPTER
3148 TANK/SAFETY PETROL TANK
4O7O TANK CONTAINER
4025 TANKER, ICEBREAKTNG OIL
4029 TANKER, MAMI.{OTH
4024 TANKER, ORE-SLURRY-OI
4024 TANKER, OSO
4024 TANKER, SLURRY
4026 TANKER, SUBMARINE
4A67 TARPAULIN-COVERED CONTAINER
6062 TAS
3064 TAXI, DRMRLESS
3064 TAXr, SELF-DRTVE
735 I TDM
2252 TELEAUTOMOTEUR
3036 TELEBUS
2317 TELECANAPE
2283 TELECAR
7353 TELEPHONE MULTIPLEXER
2253 TELERAIL
2IO9 TELETRANS
3305 TEMPERATURE/MI.DITM TEMPERATURE CELL
1023 TEMPERATURE/TRANspoRT oF @oDs AT coNTRottED TEMpERATURE
3 13 9 TEMPERED GIÄSS
2307 TENSIONING DRTM
4l15 TERMTNAL, CONTATNER
2 I 98 TERMINAL, FREIGHT
2199 TERMINAL, MARITIME
2196 TERMINAL STATION
7035 TERI,IINATING TRAFFIC
50I 7 TERRAPLANE
3 l5 l  TEST ,  COLLTSTON
31 5 l  TEST,  CRASH
5087 TEST, FREE-FLIGHT
3l5l  TEST, n" tPACT
3 I 52 TEST, ROLL-OVER
3 I 50 TEST DEVTCE, ANTHROPOMORPHTC
I 079 TEST TRACK
2033 TFM
603B THERMAL BARRIER
3258 THERMAL ENERGY STORAGE SYSTEI.T
3173 THERMAL EXHAUST MANIFOLD REACTOR
3 I 66 THERMAL POST-COMBUSTION
2OI8 THIRD RAIL
7467 THIRTISTH HIGHEST ANNUAL HOURLY VOLIJME
3227 THREE-PHASE ALTERNOMOTOR
3227 THREE-PHASE INDUCTION MOTOR
3126 THREE-POINT SEAT BELT
7 199 THROUGH BAND
2197 THROUGH STATION

(76)



703 9
305 9
5069
5069
5053
5082
603 6
2208
2t45
2206
7 055
7 226
5095
2r7 5
6032
7 263
7 r 0 0
7 r 0 0
709  r
735 r
7 r 3 5
7 r 3 5
7 t 7 4
7 r 9 8
3068
I 048
7 r 3 3
2328
2t33
5 r 2 8
5 r 0 l
3  r  3 9
7 042
4048
4033
207 3
2 t 8 5
2t87
207 0
207 2
r  0 7 9
207 5
2 t  t 7
2 l  r 5
2 t t 6
2 l  t 8
2 t  t 0
t026
to27
3234
7 004
l 002
7070
7 069
7 045
7039
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THROUGH TRAFFIC
THROUGHTTAYS
THRUST, ATRSCREII
THRUST, PROPELLER
THRUST COEFFICIENT, PROPELLER
THRUST DISC LOADING
THRUST REVERSER
THYRISTOR CHOPPER
TTIYRI STOR-CONTROLLED LOCOMOT IVE
THYRISTORS/gT{CTNS CONTROL USING THYRISTORS
TIDAL CAPACITY
TIDAL FLOI^J
TrLT, MOMENT OF
TILTING BODY COACH
TILTING ROTOR HETICOPTER
TIME, GREEN
TrME, PERCEPTION-REACTIoN
TrME, REACTTON
TIME, RUNNING
TIME DIVISION MULTIPLEX
TIME HEADI^JAY
TIME INTERVAL
TIME IÄPSE SURVEY
TIME-SPACE DIAGRAM
TIP
TOFC
TOLERABLE GAP BETüIEEN VEHICLES
TOP-STABILIZED RAPID TRANSIT SYSTEM
TOTAL ADHERENCE TRAIN
TOTAL DRAG
TOTAL LIFT
TOUGHENED GLASS
TOURIST TRAFFIC
TOI^JBOAT
TOWED COI{VOY
MICT/SUPPORTING TRACK BRACKETED TO BUILDINGS
TRACK, BALI"ASTLESS
TRACK, CHANNEL
TRACK, ELEVATED
TRACK, SUPPORTING
TRACK, TEST
TRACK GIRDER
TRACK GTRDER/nWEnIUO trltf SHAPED TRACK GTRDER
TRACK GTRDER, BOX-SECTTON
TRACK GIRDER, HOLLOI^I-TYPE
TRACK GTRDER, t'U" SILAPED
TRACKED HOVERCRAFT
TRACK-GUIDED TRANSPORT SYSTEM
TRACK-GUIDED VBHICLE
TRACTION l,tOTOR, DTRECT CURRENT
TRAFFIC
TIIAFFIC/REGIONAL RAILT,IAY TRAFFIC
TRAFFIC, AVERAGE ANNUAL DAILY
TRAFFIC, AVERAGE DAILY
TRAFFTC, BUSINESS
TRAFFIC, BY-PASSABLE



7 045
7 046
7 228
7 437
7 039
7 A t 2
7 02r
7 021
7 046
7 037
7 037
7 t22
7 034
7 027
7 023
7 024
7 036
7038
7 038
7 029
7 025
7 425
7 041
7 tz l
7 003
7 033
7 23A
7 043
7040
7 0 r  I
7 022
7 026
7 t t 9
703 I
r 004
7 035
7039
7 042
7 t20
| 004
7 032
7 044
7 269
7 361
7288
7 0t7
7 t97
7  t 9 l
7 t 7 9
7 359
707 |
7 0 r 5
7 205
7 358
7 393
7 t86
7 t 7 9
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TRAFFIC, COMMERCIAL
TRAFFTC, COMMUTER
TRAFFIC, DMRSION OF
TRAFtr'IC, ENTERING
TRAFFIC, EXTERNAL-EXTERNAL
TRAFFIC, FREE FLOI^I OF
TRAFFTC, HEAVY GOODS VEHICLE
TRAFFIC, HGV
TRAFFIC, HOME-TO-}IORK
TRAFFIC, INBOUND
TRAFFIC, INI^IARD
TRAFFIC, LEFT TURNING
TRAFFTC, LOCAL ;
TRAFFIC, LOIdEST HOURLY
TRAFFIC, MOVING
TRAFFIC, NORMAL
TRAFFIC, ORIGINATING
TRAFFIC, OUTBOUND
TRAFFIC, OUThIARD
TRAFFIC, PEAK HOUR
TRAFFIC, PEAK LOAD
TRAFFIC, PEAK PERIOD
TRAFFIC, RECREATIONAL
TRAFFIC, RIGHT TURNING
TRAFFIC, ROAD
TRAFFIC, RURAL
TRAFFIC, SETECTM DMRSION OF
TRAFFIC, SHOPPING
TRAFFIC, SHUTTLE
TRAFtr'IC, SIMULATION OF
TRAFFTC, STATIONARY
TRAFFTC, STOP-AND-GO
TRAFFIC, STRAIGHT THROUGH
TRAFFIC, SUBURBAN
TRAFFIC, SUPER HIGH-SPEED
TRAFFIC, TERMINATING
TRAFFIC, TIIROUGH
TRAFFIC, TOURIST
TRAFFIC, TURNING
TRAFFIC, ULTRA-HIGH-SPEED
TRAFFIC, URBAN
TRArFIC, hIORK
TRAFFIC AIDS, ELECTRONIC
TRATFIC ANALYSER
TRAFFIC ANALYSIS DETECTOR
TRAFFIC ASSIGNMENT
TRAFFIC ASSIGNMENT }'IODEL
TRAFFIC ASSIGNMENT PROGRAM
TRAFFIC CENSUS
TRAFFIC COMPUTER
TRAFFIC CONCENTRATION
TRAFFIC CONDITIONS
TRAFFIC CONTROL
TRAFFIC CONTROL/CLOSED-LOOP TRAFFIC
TRAFFIC CONTROL INSTALI"ATION
TRAFFIC CONTROL PROGRAM
TRAFFIC COUNT

CONTROL SYSTEM



7275
7 t 2 6
7 0 r 8
707 |
7273
7 006
7 057
7 t 9 5
7 202
7 202
7 t25
7 t24
7008
7 r87
7380
7 344
7 t67
7 t57
7 0 r 0
7 39s
7 r 8 5
7 t24
7 A t 4
7 t 8 5
737 |
7 341
7 204
7 2 t0
7 0 r  0
7 r 9 0
7 407
7 395
7 236
7 36s
7 t89
70r  r
7 t 9 6
7 r 8 8
7370
7 0 r  3
7 t t 6
7  t 54
7 r 5 s
7 007
7 057
7 298
7 403
7 369
r 048
607 I
2t35
2t37
2t29
2092
2 t t l
2 t  2 4
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TRAFFIC COUNTER
TRAFFIC CUTS
TRAFFIC DEMAND
TRAFFIC DENSITY
TRAFFIC DETECTOR
TRAFFIC ENGINEERING
TRAFFIC FLOI^J
TRAFFIC FLOtrI, MODEL OF
TRAFFIC FLOhI DIAGRAI'{
TRAFFIC FLOhr MAP
TRAFFIC FLOI{S, CONFLICTING
TRAFFTC FLOI^IS, NON-COMLTCTING
TRAFFIC FORECASTING
TRAFFIC FORECASTING PROGRAI'{
TRAFFIC INFORMATION
TRAFFIC INFORMATION IDENTIFICATION SIGNAL
TRAFFIC INTERVIET^T
TRAFFIC JAI"I
TRAFFIC JOURNEY
TRAFFIC LIGIiTS
TRAFFIC MANAGEI'{ENT
TMFFIC MOVEMENTS, NON-CONFLICTING
TRAFFIC PARAMETER
TRAFFIC PI"AN
TRAFFIC RADIO TRANSMITTER
TRAFFIC REGION
TRAFFIC REGUI.ATION
TRAFFIC REGUI"ATION SYSTEM
TRAFFIC RELATION
TRAFFIC ROUTING PROGRAI"T
TRAFFIC SIGN
TRAFFIC SIGNAL
TRAFFIC SIGNAL CONTROL, LINKED
TRAFFIC SIGNAL CONTROLLER
TRAFFIC SIGNALS PROGRAI'I
TRAFFIC SIMUI"ATION
TRAFFIC SIMUIÄTION I.{ODEL
TRAFFIC SIMULATION PROGRAM
TRAFFIC SIMULATOR
TRAFFIC SITUATION
TRAFFIC STREAM
TRAFFIC STREAI'I/.IOTUTNC A TRAFFIC STREAM
TRAFFIC STREAM/INEVTUC A TRAFFIC STREAM
TRAFFIC SURVEY
TRAFFIC VOLUME
TRAFFIC VOLT]ME METER
TRAFFIC-ACTUATED SIGNAL
TRAFFIC-ADJUSTED CONTROLLER
TRAILER-ON-FLAT-CAR
TRAILING EDGE FI"AP
TRAIN/ADVANCED PASSENGER TRAIN
TRAIN/AIR FILM TRAIN
TRAIN/GAS TURBINE TRAIN
TRA.IN/GRAVITY VACUIru TRANSIT TRAIN
TIIAIN/HOVERTRAIN
TRAIN/HOVERTRAIN
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2139 TRAIN/LIGIIT-MPID-COMFORTABLE-TRAIN
2139 TRAIN/LRC-TRAIN
2129 TRAIN/RTG-TRAIN
2133 TRAIN/TOTAL ADHERENCE TRAIN
2125 TMIN/TURBOTRAIN
2134 TRAIN, AEROMAGNETIC
2l4t TRAIN, ARTICUIÄTED
2l4O TRAIN, BRAIN
2lll TRAIN, IToVERCRAFT
2138 TRAIN, IMER-CITY
2023 TRAIN, MACNETIC CUSHTON
2l3t TRATN, MULTIPLE-UNIT
2132 TRAIN, PUSH-PULL
2086 TRAIN, TUBE
1076 TRAIN COMRoL, AUTOMAIIC
22OI TRAIN UONITORINC, AUTOMATIC
2202 TRAIN OPERATION/AUTO}IATIC TRAIN OPERATION BY MINICOMPUIER
1076 TRAIN OPERATION, AUTOMATIC
22OI TRAIN OPERATION, AUTOMATIC
2332 TRAI,ICAR, ARTICUI.ATED
2331 TRAMI4IAY, ARTICULATED
2324 TRAMI{AY, UNDERGROUND
2324 TMM$IAY-METRO
2318 TRANSCAB
4083 TRANSCONTAINER
4088 TRANSCONTAINER
3060 TRANSDRIVE
2222 TRANSFER SIIUTTLES
2053 TRANSIEM CI'RRENTS
IOIT TRANSIT/AUTOMATED PERSONAL RÄPID TRANSIT
3022 TRANSIT/BUSWAY FOR RAPID TRANSIT
2254 TRANSIT EXPRESS hIAY
2285 TRANSIVATOR
5134 TRANSLATION SPEED
7354 TRANSMISSION OF RADIO SIGNALS BY LEAKAGE CABLES
7306 TRANSMISSOMETER/FOG DETECToR oF TIIE SPLIT BEAI{ TRANSMISSoMETER

TYPE
7375 TRANSMITTER, RoAD-BASED
7373 TRANSMIITER, ROADSIDE RADIO
7343 TRANS}IITTER IDENTIFICATION SIG}IAL
6019 TRANSONIC AIRCRAFT
606I TRANSONIC SPEEDS
7OO2 TRANSPORT
TOOI TNANSPORT AND COMMUNICATIONS
IOTI TRANSPORT IN LOüI-PRESSURE I]T]BE
IO23 TMNSPORT OF GOODS AT CONTROLLED TEI'{PERAI'T]RE
IOOI TRANSPORT OVER DISTANCES OF LESS THAN ONE KILOMETER
2290 TRANSPORT/POIM-TO-POINT TMNSPORT
IO48 TMNSPORT/RAIL TRANSPORT OF ROAD TRAILERS
7O3O TRANSPORT, II{IERCITY
1048 TRAIISPORT, rPIccY-BACKrl
7O2O TRANSPORT, PRTVATE
t005 TRANSPoRT, RAPID AUTOI'ATTC
2292 TRANSPORT SYSTEM/COMINUOUS-ACCESS PUBLIC TRANSPORT SYSTEM
l0l0 TRANSPoRT SYSTEM, DISCOITTINUOUSLY I.JORKTNG
1009 TRANSPORT SySTEM, QUASI-CoMINUOUSLY $lORKrNc
1026 TRANSPORT SYSTEM, TRACK-GUIDED
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1074 TRANSPORT UNIT, PASSM
3079 TRANSPORT VEHTCLE, ELECTRIC
7OO2 TRANSPORTATION
IO47 TRANSPoRTATIoN/MULTIPLE-MoDE TRANSPoRTATION sYsTEu
IOII .. TRANSPORTATION/NON-STOP URBAN TRANSPORTATION
1003 TRANSPORTATTON, HrcH SPEED CROUND
1006 TRANSPORTATION, MrNr-DTSIANCE RAPID
2089 TRANSPORTATION, PIPELINE
2089 TMNSPoRTATIoN, TUBE
IOTO TRANSPORTATION, TUBUI.AR
1067 TRANSPORTATION SYSTEM IN ATMOSPHERIC ENVIRONMEM
IOOT TRANSPORTATIONSYSTE}I/GUIDEDPUBLICMASSTRANSPORTATIONSYSTEM
1069 TRANSPORTATToN SISTEM, AIRITGHT
2288 TRANSPORTATION SYSTEM, AUTO}'AIIC
2291 TRANSPORTATION SYSTEM, CONTINUOUS
1016 TRANSPoRTATION SYSTEM, INDMDUAL PUBLIC
2255 TRANSPORTATION TECHNOLOCY DISTRIBUTION SYSTEM
IO57 TRANSPORTATION UNITS OF FINITE LENGTH, SYSTEM WITII
306I TRANSPORTEUR
2256 TRANSRAPID
2284 TRANSTECII
2319 TRANSURBAN
2033 TRANSVERSE FLUX LINEAR MOTOR
2033 TRANSVERSE FLUX MACHINE
7106 TRAVEL SPEED, AVERAGE oVERALL

. 7105 TRAVEL SPEED, OVERALL
7092 TMVEL TIME, AVERAGE OVERALL
7093 TRAVEL TIME, OVEMLL
2025 TRAVELLING FIELD MOTOR
2320 TRAVOIATOR
7274 TRIBO-ELECTRIC DETECTOR
5086 TRIM CONTROL
5I IO TRIM STABILITY
7165 TRIP PURPOSE
4O2I TRISEC-SHIP
3OI5 TROLLEYBUS
3016 TROLLEYBUS, ARTICULATED
30t7 TROLLEYBUS, UNDERGROUND
3079 TRUCK/ELECTRIC DELIVERY TRUCK
3O8I TRUCK, BATTERY
3080 TRUCK, ELECTRIC
7184 TRUCK TACTOR
6062 TRUts AIR SPEED
2II7 T SHAPED TRACK GIRDER, INVDRTED
IOTI TUBE/TRANSPORT IN LOI.I-PRESSURE TUBE
2O9I TUBE SYSTE}T, FLING
2086 TUBE TRAIN
2089 TUBE TRANSPORTATION
IOTO TUBE VEHICLE
IOTO TUBE VEHICLE SYSTEM
2097 TT'BEFLIGHT
2042 TUBULAR MOTOR
IOTO TUBULAR TMNSPORTATION
4048 TUc, PUSHER
7163 TUNNEL EFFECT
3246 TURBINE/CLOSED-CYCLE GAS TURBINE
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3245 TURBINE/OPEN-CYCLE GAS TURBINE
3247 TURBINE, CLOSED-CYCLE HOT-AIR
3244 TURBTNE, cAS
3249 TURBINE, LTNEAR
3248 TURBINE ENGTNE, DUCTED-FAN
6057 TURBINE ENGTNE, DUCTBD-FAN
3 I 04 TURBINE-ENGINED LORRY
6056 TURBO RAI"L]ET
3OO5 TURBOCRUISER
2126 TURBO-ELECTRIC I'IOTOR COACTI
6057 TURBOFAN
6060 TURBOJET
6059 TURBO-PROP
2125 TURBOTRAIN
7060 TURNING MOVEI'IENTS
7 I2O TURNING TRAFFIC
7 123 TURNING NEARSIDE TO NEARSIDE
r  070 Tvs
401 0 TI,IIN-HULL SHIP
7 355 TI^TIN RIBBON CABLE
3179 TLIO-BED CATALYTIC CO}WERTER
7 367 TIüO-PHASE CONTROLLER
4094 TIIO-I.IAY PALLET

U

I OO4 ULTRA-HIGH-SPEED TRAFFIC
7330 ULTRASONIC DETECTOR
7331 ULTRASONIC DETECTOR, CONTINUOUS I^IAVE
7332 ULTRASONIC DETECTOR, PULSED
3 I 90 ULTRASONIC FUEL ATOMIZER
2I83 UNCOUPLING/AUTOMATIC UNCOUPLING OF ROLLING STOCK
3OI 8 UNDERGROUND BUS
IO72 UNDERGROUND CABLE RAILüIAY
2324 UNDERGROUND TRAIIhTAY
3OI 7 UNDERGROUND TROLLEYBUS
2087 UNDERSEA PIPELINE
2286 UNIFLOT^J
7089 UNIMERRUPTED FLO!t
6053 UNIT/SERVO-UNIT
7 I 83 UNIT, PASSENGER CAR
4lo7 UNPACKING, CONTAINER
7 087 UNSTABLE FLOI{
7I I7 UPSTREAI.{
2257 URBA
2321 URBAN AND REGIONAL METROPOLITAN RAILI.IAY
7052 URBAN CONDITIONS, PRACTICAL CAPACITY UNDER
3075 URBAN ELECTRIC VEHICLE
7032 URBAN TRAFFIC
l0l l URBAN TRANSPORTATION, NON-STOP
3062 URBMOBILE
3083 USEFUL hIORKING RANGE
2I 18 U SHAPED TRACK GIRDER
7083 UTILIZATION, DEGREE OF
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v

2258 VACUI,JM SUSPENSION
2287 vAL
3079 VAN/ELECTROVAN
60I I VARIABLE GEOMETRY AIRCRAFT
5044 VARIABLE GEOMETRY SKIRT
7408 VARIABLE MESSAGE SIGN
203 I VARIABLE RELUCTANCE, LINEAR I'{OTOR I^IITH
7418 VARIABLE ROUTE SIGN
2302 VARIABLE SPEED CONVEYOR BELTISELT CONVEYOR. 
7417 VARIABLE SPEED MESSAGE SIGN
5056 VARIABTE-PITCH AIR PROPELLER
3237 VARIABLE-RELUCTAI.ICE MOTOR
7074 vlc RATro
5137 VEE FOIL CRAFT
3I 08 VEHICLE/AT VETIICLE
3O7O VEHICLE/BATTERY-POüIEF.ED ETECTRIC VEHICLE
3078 VEHICLE/COMMERCIAL ELECTRIC VEHICLE
3O7 4 VEHICLE/ELECTRIC ROAD VEHICLE
3079 VEHICLE/ELECTRIC TRANSPORT VEIIICLE
3078 VEHICLE/ELECTRIC VEHICLE FOR GENERAL PURPOSE USE
3IIO VEHICLE/EXPERIMENTAL SAFETY VEHICLE
307I VEHICLE/TUEL CELL POI^IERED ELECTRIC VEHICLE
2 I I O VEHICLE/CUTONO AIR CUSHION VEHICLE
2142 VEHICLI:/HIGH HYPOTHETICAL SPEED VEHICLE
3I 05 VEHIcLE/MULTI-AxLE TIEAvY GooDs vEHIcLE
I O73 vEHIcLE/SELF-SUPPoRTING RIGID vEIIIcLE
2143 VEHICLE/SUPER HIGH-SPEED-RAIL-VEHICLE
2I9I VEHICLE/SWTTCHING INCORPORATED IN THE VEHICLE
3075 VEHIcLE/URBAN ELEcTRIc vEHICLE
500 t VEHICLE, AIR-CUS}IrON
I 034 VEHICLE, CONTACTLESS SUPPORT
3069 vEHrcLE, ELECTRIC
I 025 VEHICLE, FREE-üftIEELED
3 I 02 VEHICLE, GAS-ELECTRIC
3 I 00 VEHICLE, HYBRID
3073 VEHICLE, ISO-ELECTRIC
6044 VEHICLE, ROCKET POWERED RESEARCH
2260 VEHICLE, SUCTION SUSPENDED
5002 VEHICLE, SURFACE EFFECT
lo27 VEHICLE, TRACK-GUIDED
I 070 vEHrcLE, TUBE
7209 VEHICLE ACTUATED CONTROL
7234 VEHICLE ACTUATED SIGNALIZATION
7234 VEHICLE ACTUATED TRAFFIC SIGNALS
7286 VEHICLE CHARACTERISTIC DETECTOR
7287 vEtrIcLE DETECTOR, SELECTM
7278 VEHICLE DETECTOR PAD
7265 VEHICLE EXTENSION PERIOD
7223 VEHICLE TDENTTFICATION, AUTOMATTC
7 17 I VEHICLE INTERCEPT SURVEY
7 140 VEHICLE LENGTH, AVERAGE
I 066 VEHICLE STRADDLING THE GUIDEI^JAY
l 070 vEHrcLE sYsTEI.{, TUBE



22t 5
2036
7 064
7  1 3 0
5036
5066
6026
5 r  r 4
6008
6073
4 0 r 8
22t5
60 r  I
607 3
2287
7 r47
7 259
7 307
7A74
7 058
7 0 r  9
7 062
7068
7061
7 064
7 063
7 059
7 067
7 057
7 298
7075
6073
6008

221{+
5046
32t9
7385
3208
4 r  l 9
507 2
5062
s006
5A62
507 |
5006
5t26
7 237
7349
7 t49
7 t 5 0
7 l 5 l

-607 -

VEHICLE TAGGING
VEHICTE-MOUMED SHORT-PRIMARY LINEAR MOTOR
VEHICUIÄR FIOI.J AT THE PEAK HOUR
VEHICUI.AR GAP
VENT, AlilNUIÄR
VENTII.ATED PROPELLER
VERTICAT GYRO
VERTICAL STABILITY
VERTICAL TAKT;.OFF AIID IÄNDING AIRCRAFT
VERY HIGH TREQUENCY OMNIRANGE
vEssEL, CoMBTNED
VETAG
VGA
VHF OMNIDIRECTIONAL RADIO RANGE
VILLENEUVE D IAXE LILLE
vrsrBrlrrY, L${rT 0F
VISIBILITY DISTANCE
VISIBILITY DISTANCE MEASURING EQUIPMEM
VOLUME/CAPE,CITY RATIO
voLLrME, BASE
VOLUME, DESTGN
voLUME, DTVERGTNG
voLUI'{E, I.IAXTMUM ANNUAL HOURLY
VOLITME, MERGE
voLUME, PEAK HOUR
voLUME, PEAK TRAFFTC
VoLIII'{E, SERVICE
voLttME, THIRTTETH HTGHEST ANNUAT HOURLY
vol,m{E, TRAF'FrC
voLItME METER, TRAFFIC
VOLUME-DENS ITY RELAT IONSHIP
voR
VTOL

I{

ltAcoN TDENTTFTCATTON, AUTOMATIC
L^IALL, SIDE
T^IAI{KEL ENGINE
I'IARNING I"IESSAGE
ITARREN ENGINE
T^IATER JET PROPULSION
I.IATER JET PROPULSION
}IATER PROPELLER
I.IATER PROPULSION, HOVERCRAFT I^IITH
I.IATER SCRE!t
IdATER.IET, ROTATABLE
I{ATER-PROPELLED HOVERCRAFT
WAVE DRAG
vtAvE, GREEN
I^IAVEGUIDE, LOhI-PoI.IER RADIo TREQUENCY
TIEAVING
IIEAVING FACTOR
TIEAVING MANEWER

(77)
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5098 UEIGHT, ALL UP
403I IIESTAMARAN
3063 TIEST MIDI.AIiIDS DUAL SYSTEM
4028 TIET SUBMERSIBLE
4028 UIETSUB
4l 14 wttaRF , CoNTAINER
2167 WHEEL, DRMNG
2166 WHEEL, EIÄSTIC
2t68 üIHEEL, cUrDE
3240 UHEEL HUB, MOTOR FTTTED TNSTDE TtrE
| 063 ttuggls/pnopulsroN By srATroNARy DRrvE trHEELs
2083 I^IHEELS, ALIGNING
2082 WITEELS, CARRYING
208 1 WHEELS, DRTVTNG
2083 hIHEELS, cUrDE
2082 I.JHEELS, RUNNING
2084 I.JHEELS, STABITIZTNG
31 6I TIHIPIÄSH EFFECT
6014 I^IIDE-BODIED AIRCRAFT
6014 }TIDEBODY AIRCRAFT
2182 WILLISON COUPLING
5I I 9 IIIND AND SEA STATE CAPABILITY HANDLING
6066 lIINc, ARROI'IHEAD
6467 lrlNc, CLIPPED
6064 $IING, DELTA
6065 I^IING, DOUBLE DELTA
6066 IIING, SüüEPT-BACK
6068 }IING FI.AP
4096 I.JING PALLET T{ITH PROJECTING DECK
7044 I.JORK TRAFFIC

Y

5079 YAT.J AI{GLE

z -

3275 ZINC-AIR STORAGE BATTERY



DEUTSCHER INDEX

(78)





-  6 1 3  -

A

7 I2O ABBIEGENDER VERKEHR
2159 ABBREI"ISUNG/I-ASTABBREMSLTNG
6029 ABC-HUBSCHRAUBER
5037 ABDICHTTJNG/ SEITENI^IANDABDICHTUNG
3I63 ABGASEI ' ISSION
3164 ABGASENTGIFTER
3 I 78 ABGASKATATYSATOR
3178 ABGASKONVERTER, IGTALYTISCH I^IIRKENDER
3209 ABGASLADER/MOTOR Mrr TURBO-ABGASLADER
3164 ABGASREINIGTJNGSA}ILAGE
3169 ABGASRÜcrrÜHRT]NG
31 70 ABGASRÜcTTÜURI.JNG MIT SEKUNDIIT.uTTEINBLASUNG
31 7 I ancesRÜcnTÜunuNc MIT SPEZIELLER EINSTELLI,NG DES MOTORS
5I 33 ABHEBEGESCHI^IINDIGKEIT
3I 19 ABKNIcKENDE InIqTSAULE
3023 ABRUF, AUTOBUS AUF
2264 ABSAuccssLäss
6012 ABSENKBAREI'T RUMPFBUG, FLUGZEUG MIT
lO7 7 ABSOLUTEN IIEIiIEGUNGSABSTAI{D , FAHREN IM
IO7 7 ABSTAND/ BEI,IEGI,JNGSABSTAND
7I3I ABSTAI{D/TEUNZEUGABSTAI{D
7l 30 ABSTAI.ID/FOLGEI4IEGABSTAIüD
7 | 3l ABSTAT.TD/KOPFABSTAT{D
7 259 ABSTAND/LnSnARKETTSABSTAI.ID
7 134 ABSTA}ID/ S IcHERHEITSABSTAND
2193 ABSTAND/SICHERHEITSABSTAND ZI^JISCHEN FAITRZEUGEN
2194 ABSTAND/SIGNATABSTAND
7 I 35 ABSTAT{D /ZETTABSTATID
7219 ABSTANDSHALTUNG, AUTOMATISCHE
7217 ABSTANDSKONTROLLE
7 339 ABSTANDSRADARA}ILAGE
7 I39 ABSTANDSVERTEILUNG, NIYSE DER
7 39O ABSTA}TDSI^JARNCSRJiT
2055 ABSToSSKRäFTE, I^ITRKIJNG DER
IO35 egsTÜTzUNG DURCH FLUIDKISSEN
zt7 2 ersrützuNc, l,tAGNETrscHE
508 I ABTRIFTI^JINKEL
2267 AC-SYSTEM
23 I O ACT-SYSTEM
2133 ADiliSIoNSBAIIN
23I O AERIAL CAR TRAI{SPORTATION SYSTEM
2223 AERIAL TRA}ISIT SYSTEM
30 I 4 AEROBUS
I 04 I AERODYNAI"IISCHE ScHIilEBgrÜHntINc
5OO7 AERODYNAMTSCHEII AUFTRTEB, LUFTKTSSENFAHRZEUG Mrr
5099 AERODYNAI-{ISCHER AUFTRIEB
5124 AERODYNAI'{ISCHER WIDERSTAND
5OO I AEROGLEITER
2218 AEROGLIDE KABINEN-SYSTEM
2134 AEROMAGNETISGHER ZUG
5OO8 AEROSTATTSCHEM AUFTRTEB, LUFTKTSSENBOOT MrT
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5OO8 AEROSTATISCHER SCHI'IEBUNG, LUFTKISSENFAHRZEUG MIT
I 038 AEROSTATISCHES LUFTKISSEN
2219 AEROTRANSI{AY
2I I I  AEROZUG
3 13 I AIRBAG
3133 AIRBAG, DURCH RADAR AUSGELöSTEN
2267 AIRCAB-SYSTEM
2I 02 AIRI.{OBILE
3077 AKKU-BUS
3250 AKKUMULATOR
326I AKKUMUIÄTOR MIT BEI HOHER TEMPERATUR GESCHI'{OLZENEN SALZEN
3265 AKKUMULATOR MIT LUFTKATHODE
3260 AKKUMUI.ATOR MIT NICHTWASSRIGEM ELEKTROLYTEN
3268 AKKI,JI.{ULATOR MIT SILBEROXID
3254 AKKUMULATOR/ANLAS SERAKKUMUI"ATOR
3253 AKKUMULATOR/LE ISTUNGSAKKUMULATOR
3269 AKKI.JI'{ULATOR/LITHIIJM-CHLOR-AKKUMULATOR
3266 AKKUMULATOR/r'{ETALL-LUFT-AKKUMULAT0R
327 4 AKKUMUI.A,TOR/NATRIUM-SCHWEFEL-AKKUMULATOR
327 l AKKUMULATOR/NTCKEL-EISEN-AKKUMULATOR
327 2 AKKUMULATOR/NTCKEL-Z INK-AKKUMULATOR
3273 AKKUMUI.ATOR/SÄUREAKKIJI"IULATOR MIT BLEI
3267 AKKUMULATOR/ S ILBER-Z INK-AKKUMULATOR
3256 AKKUMULATOR/TRAKTIONSAKKUMUI"ATOR
327 5 AKKUMULATOR/Z rNK-LUFT-AKKUMULATOR
3263 AKKUMUI"ATOR, ALKALISCHER
3077 AKKUMULATORENAUTOBUS
3252 AKKUMULATOREN-BATTERIE
3O7O AKKUMUI"ATORENFAHRZEUG
3 08 I AKKUMULAT0REN-LASTKRAFTT^IAGEN
307 2 AKKUMULATOR-TRIEBT^IAGEN
217I AKTIVE AUF}IANGUNG
3 I I I AKTIVE SICHERHEIT VON KRAFTFAHRZEUGEN
7328 AKTIVER INFRAROTDETEKTOR
2A44 AKTIVTEIL
7377 AKUSTISCHE I'IITTEILUNG, FAHRZEUGINTERNE
7333 AKUSTISCHE I^IAHRNEHMUNG/DBTEKTOR MIT AKUSTISCITER I^iAIIRNEHMUNG
2220 ALDEN CAPSULE TRANSIT SYSTEM
3263 ALKALISCHER AKKUMULATOR
7261 ALLES-ROT-PHASE
3025 ALLGEMEINE FATIRBAHN
2221 ALT^JEG-BAIIN
7I89 A]'IPELPROGRAI.{M
5OI2 AI'{PHIBISCHES LUFTKISSENFAHRZEUG
5OI2 AI"IPHIBISCHES LUFTKISSENGENÄT
7 361 ANALYSATOR/VERKEHRSANALYSATOR
7 139 ANALYSE DER ABSTANDSVERTEILUNG
7OO7 ANALYSE/VERKEHRSANALYSE
6058 ANFLUGGESCHI^IINDIGKEIT
6022 ANFLUGSYSTE}T/G,C.A.-ANFLUGSYSTEM
7 258 ANFORDERUNG/FRE IGABEANFORDERUNG
3023 ANFORDERUNG, AUTOBUS AUF
7 I45 ANHALTESICHTI^JEITE
7391 ANI"AGE ZUR GESCHI^]INDIGKEITSREGELUNG VON PERSONENKRAFTI^IAGEN



6 1 5  -

3254 ANI"ASSERAKKUMUIÄTOR
7084 ANNEHMLICHKEITSGRAD
5O8O ANSTELLI^TINKEL
3093 ANTTBLOCKIERSYSTEM, ELEKTRoNTSCHES
7339 ANTIKOLLISIONSRADAR
I 064 ANTRIEB DURCH ARCHIMEDISCHE FöRDERSCHNECKE I'1IT VARIIERENDER

GANGHöHE
507 2 ANTRIEB DURCH IIHYDROJETII

2O9O ANTRIEB DURCH LUFTDRUCK
I 063 ANTRIEB DURCH ORTSFESTE ANTRIEBSRÄDER
30 I I ANTRIEB/AUTOBUS MIT DAI"IPFANTRIEB
3OO9 ANTRIEB/AUTOBUS MIT TLTISSIGERDGASANTRIEB
3OO7 ANTRIEB/AUTOBUS MIT GASANTRIEB
3006 ANTRIEB/AUTOBUS }TIT GASTURBINENANTRIEB
30 I 3 ANTnTgg/ELEKTROAUTOBUS I'{IT HYBRIDAIITRIEB
3077 ANTRIEB/ELEKTROBUS MIT BATTERIEANTRIEB
3O7O ANTRIEB/ELEKTROFAHRZEUG MIT AKKUMULATORENANTRIEB
2146 ANTRIES/HygnID-ANTRIEB
3240 ANTRTUS/NASSNANTRIEB
3203 ANTRTES/vgnBRENNUNcsMoroR l"rrr pRopELLERANTRTEB

1065 ANTRTEn/wnssERSTRAHr.aNTRrEB (LANDVERKEnR)
507 2 ANTRIEB/I^JASSERSTRAHI.ANTRIEB (LUFTKISSENFAHRZEUG)
3217 ANTRIEB, DIESEL-ELEKTRISCHER
3224 ANTRIEB, KOI'TBINIERTER
31 92 ANTRIEBSARTEN/KFz-ANTRIEBSARTEN
2144 ANTRIEBSEINHEIT
2167 ANTRIEBSRAD
I 063 ANTRrEnsnAoeR, ANTRTEB DURcH oRTSFESTE
3162 ANTRIEBSSYSTEM/FAHRZEUG MIT ScHADSTOFFARMEM ANTRIEBSSYSTEM
2306 ANTRIEBSTROMI.{EL
7 294 ANhJESENIIEITSDETEKTOR
7 291 ANhIESENHEITSDETEKTOR, DYNA}IISCHER
7 292 AI.II^TESEI'IHEITSDETEKTOR, STATIOTqANEN
7 282 ANI^IESENHEITSSCHLEIFE
7397 ANZErcrcsnAr AUF DER STRASSE
7 389 ANzErcEcnntil , FAHRZEUcETcENES
7396 ANZErcrcgRAr, FAHRzEUcTNTERNES
7 164 ANZIEHUNGSKRAFT
2054 Ar.rz rnnuNcsrctirtr , I{TRKUNG DER
2 1 3 5  A P T
2136 APT-VERSUCHSZUG
2268 ARA}IIS
1064 ARcHTMEDTScHE r'önognscuNEcKn Mrr VARTTERENDER clucuöHr,

ANTRIEB DURCH
za66 ASII'ß,IETRrscHER nuruliNGUNG, ETNScHTENEN- (rillucE) BAHN llrr
2O2B ASYNCHRONER LINEARMOTOR
3228 ASYNCHRONI"IOTOR
2222  AT  2000
3264 ATI'IospuAnrscHER LUFT, AKKUMULAToR Mrr
2223 ATS
3135 AUFBLASBARE SEITENwAmE
3 I 30 AUFBLASBARER SICHERHEITSGURT
3 I 58 AUFFAHRUNFALL
2O7O AUFGESTANInRTS TRASSE
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2066 AUFHANCUNG/EINSCHIENEN-(HÄNGE)BATINMITASYMMETRISCHERAUFIiliNGUNC
2064 AUFHÄNCUNG/EINSCHIENEN-(SCHIIEBE)BAHN MIT PENDELAUFHÄNGUNG
2260 AUFHÄNGUNG/FAHRZEUG MIT SAUGLUFTAUFHTNGUNG
2006 AUFHÄNGUNG/NULLFLUSSAUTHANGUNG
2173 AUFHANGUNG/PENDELAUFHANGUNG
2258 AUFHÄNGUNG/SAUCLUFTAUFHANGUNG
2258 AUFHANGUNG/UNTERDRUCKAUTIIANGUNG
2l7l AUFHÄNGUNG, AKTTVE
7162 AUFLOSUNG/PULK-AUFLöSUNG
3I53 AUFPRALL/PRIMÄRAUFPRALL
3I56 AUFPRALL/SEITENAUFPRALL
3I54 AUFPRALL/SEKUNDÄRAUFPRALL
3I55 AUFPRALL/ÜBERROLI.AUFPRALL
3I5I AUFPRALLVERSUCH
4093 AUFSETZRAHMEN/PALETTENAUFSETZRAHMEN
5IOI AUFTRIEB/GESA}fTAUFTRIEB
5099 AUFTRIEB, AERODYNAMISCHER
5008 AUFTRTEB, AERoSTATISCHER
5IOO AUFTRIEB, HYDRODYNA},IISCUER
5083 AUFTRIEBSBEIhIERT
5I02 AUFTRIEBSDRUCK
5I06 AUFTRIEBSRESERVE
7053 AUGENBLICKLICHE LEISTUNGSFAITIGKEIT
7IO2 AUSBAUGESCHWINDIGKEIT
7155 AUSFADELUNG
7038 AUSFAHRENDER VERKEHR
2209 AUSFALLSICHERES KONSTRUKTIONSPRINZIP
7042 AUSFLUGVERKEHR
5I2I AUSGEFAHRENEN TRAGFLI'GELN, TIEFGANG BEI
2053 AUSGLEICHSSTROM
7066 AUSIÄSTUNGSFAKTOR
7066 AUSIÄSTUNGSGRAD
2195 AUSLEGUNGSGESCHWINDIGKEIT
3167 AUSPUFFKRTIMMER, NACHVERBRENNUNG IM
7156 AUSSCHEREN
5042 AUssENscHltRzE
3194 Äussgnsn VERBRENNUNG, l,tAScHrNE MrT
705t AUSSERoRTSBERETcH, pRAKTTScHE KApAZTTAT rM
7038 AUSSTRAHLENDER VERKEHR
3IO3 AUTO/DA}@FAUTO
3069 AUTO/ELEKTROAUTO
3088 AUTO/ELEKTRONISCH GESTEUERTES ELEKTROAUTO (JARRET-MODELL)
3IOI AUTO/GAS-AUTO
3162 AUTO, IJMTIELTFREUNDLICHES
3023 AUTOBUS AUF ABRUT
3023 AUTOBUS AUF ANFORDERUNG
3OI I AUIOBUS MIT DAI-TPFANTRIEB
3OIO AUTOBUS MIT DRUCKERDGASANI.AGE
3OO9 AUTOBUS MIT FLÜSSIGEPJGASANTRIEB
3OO8 AUTOBUS MIT FLIISSIGGASANTRIEB
3OO7 AUTOBUS MIT GASANTRIEB
3006 AUTOBUS !{IT GASTURBINENANTRIEB
3077 AUTOBUS/AKKI'MULATORENAUTOBUS
3OI3 AUTOBUS/ELEKTROAUTOBUS MIT HYBRIDANTRIEB
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3006 AUTOBUS/GASTURBINEN-AUTOBUS
3OI 2 AUTOBUS/CSLSNKAUTOBUS
3038 AUTOBUS /LEITSCHIENEN-AUTOBUS
307 6 AUTOBUS, ELEKTRTSCHER
3018 AUToBUS, uNTERrRDrscH cnrÜunrrR
2269 AUTOMATIC RAIL TN(I
7219 AUTOMATISCHE ABSTANDSHALTUNG
22OO AUTOMATISCHE FAHR- UND BREMSSTEUERUNG

7 241 AUTOMATISCHE GESCHI^JINDIGKBITSREGELUNG
7223 AUTOMATISCHE IDENTIFTZIERUNG DER FAHRZEUGE

2177 AUTOMATISCHE KUPPLUNG
2179 AUTOMATISCHE KUPPLUNG, HALBSTARRE
2178 AUTOMATTSCHE KUPPLUNG, STARRE
7224 AUTOMATISCHE LENKUNG DES STRASSENVERKEHRS
3055 AUTOMATISCHE STRASSE
2214 AUTOMATISCHE I^IAGEN-TDENTIFIZIERUNG
7 224 AUTOMATISCHE I{EGI.{EISUNG
2192 AUTOMATISCTIE I^IEICHEN
2203 AUTOMATISCHE ZUGBEEINFLUSSUNG
I 076 AUTOMATISCHE ZUGSTEUERUNG
7297 AUTO}TATISCHER REGISTRIERER VON VENSTöSSEN
I 07 6 AUTOI-IATISCHER ZUGB}:TRIEB
2 r 83 AUToMATTScHES ENTKUPPELMANövgn
6043 AUTOMATISCHES I"ANDUNGSSYSTEM
2288 AUTOMATISCHES TRANSPORTSYSTEM
IO24 AUTONOMES TRANSPORTSYSTEM
I O25 AUTONOI"IES VERKEHRSMITTEL
t005 AUTOeILOT, SCHNELLBEFönuUnUN6(SMITTEL) MIT

3039 AUTOTAXISYSTEM
7387 AUTOTELEFON
3204 AXIALKOLBENMOTOR
5073 AXIALLÜrINN
507 4 AXIALLürrrn MIT csCsNiliuFIGEN uurnAoERN
5075 AXIALLÜTTNNSINHEIT MIT IÜTINNXA,NAL

B

2156 BACKENBRE},ISE
2133 BAHN/ADU]iS IONSBAHN
2059 BAHN/ETNSCHTENENBAHN
2O6t BA}IN/ETNSCHIENENBAHN AUF HOCHGELEGTEI"I GLEIS

2065 BAHN/EINSCHIENENBAHN MIT LUFTFEDERUNG
2063 sAuN/srNScHrnnnNuäNGEBAHN
2066 seHN/srNscHrENEN-(HiiNcs)BAnN Mrr AsntMETRrscHER eurtüiNGUNG

206I BAHN/EINSCHIENENHOCHBAHN
2068 BAHN/ETNSCHTENEN-RETTERBAHN
2068 gAHN/TINSCHIENEN-SATTELBAHN

za64 raHN/ETNScHTENEN-(scHtEBE)BAHN Mrr pENDrlÄuruÄucuuc

2062 BaHbr/STNSCHTENENSTAI''IDBAHN
2326 gAHN/gNDLOS-U-BAHN

2331 gAHN/CELENKSTRASSENBAHN

I O3O BAHN/}IANGEBAHN
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2I 43 BAHN/HOCHLE ISTUNGSSCHNELLBAHN
2099 BAHN/INTEGRALBAHN
2326 BAHN/KONTTNUTERLICHE U-BAHN
2327 BAHN/LÄNGSGETEILTE STADTSCHNELLBAHN
2329 tsAHN/LUFTBERETFTE U-BAHN
2099 neHu/UnHRZLEcKE- (MATERTAL) BArrN
2133 gIHI.I/nEIBUNGSBAHN

2086 geHN/noHRBAHN

2092 BRHI.I/NOHRBAHN MIT SCHTERKRAFTT.IIRKUNG
2330 BEHN/SCHNELLSTRASSENBAHN
2321 geHN/ ScHNELLvERKEHR-STADTBATIN
IO29 BA,HN/ SCHWEBT]BAHN
2087 neuu/ ScHT^JII'IMENDE RoHRBAHN
2067 seHN / S E ILTRAcTTTERK-IIäI{CI: gAHN
2321 gEH}.i/ STADTSCHNELLBAIIN
2325 gaHN/STADTScHNELLBAHN IN HoCHLAGE
2328 saHN/STADTScHNELLBAHN Mrr srABrlrsrERUNG ürsnropr
I 032 BAHN/STANDBAHN
2rr8 nenn/u-rönurcu FAHRTIAITN
I 07 2 geHN/UNTERIRD I SCHE IGBELBAHN
2324 SIHN/UNTERPFLASTER ( STRASSIIN) BAHN
2OB7 gaHN/UNTERI^jASSER-RoHRtsAHN

2197 BAHNHoT/pUncHGANGSBAHNHoF
2199 BAHNHoF/UAFENBAHNIToF
2196 BAHNTIoT/KoPTBAHNHOF
2085 BAHNHOF/PARALLELBAHNHOF
3234 BAHNi'{oron/ cIE ICHSTRoMBAHNI'{oToR
3233 BAHNI"IOTOR/I{ECHSELSTROMBAHNMOTOR
6050 gaKE/T.ANDERTcHTUNGSBAKE

2075 BALKEN/rIHnsILKEN
2078 BALKEN/TÜHnUNGSBALKEN
2076 BALKEN/cTScHLoSSENER FAHRBALKEN
2tt6 BALKEN/uornsn rüunuucsBALKEN
2075 BALKEN/InIcgALKEN
7 | 99 BAND /aETT-IIEG-BAND
7 263 BANDBRETTn/cnÜIIgIUDBRE ITE
325 I BATTERIE
3252 BATTERTU/ETTUMUI"ATOREN-BATTERIE
3273 BATTERTg/SLSIBATTERIE
330 I BATTERIE/BRENNSToFFzELLENBATTERIE
327 o BATTERm/uIcKEL-cADI'{ruM-BATTERTE
3257 BATTERIE/PANzERPI"ATTENBATTERIE
3255 BATTERIE/PUFFERBATTERIE
3252 BATTERIE/SEKUNOANBETTERIE
3254 BATTERIE/STARTERBATTERIE
3077 BATTERTEAI.iTRIEB, ELEKTROBUS MrT
3279 BATTERIEVERSORGUNGSSTATION
3294 BATTERIEI4IARTUNG
3280 BATTERIE-WECHSELSTATION
328 I BATTERIEhIECHSELTECHNIK
6055 BAU TEISE, INTEGRAL VERSTEIFTE
2224 BAYER HI-LEVEL
3127 BECKENGURT
7OI 6 BEDINGUNGEN, IDEALE
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7268 BEFOLGUNGSRATE
7 I 68 BEFRAGUNG/KORDONBEFRAGUNG
7 167 BEFRAGUNG/VERKEHRSBEFRAGUNG
5OO2 BEG
4060 BEITALTER
40 I 4 BEITALTER/ERDGASTANKER }TIT MEMBRAN-TYP-BEITALTER
4083 BEIIÄLTER/ÜBERSEEBEnJIInn
40 r 3 runiil,tnR, ERDGASTANKER I'trr TNTEGRTERTEI'{
4015 nuuÄlten, ERDGASTANKER Mrr SELBSTTRAGENDEM
4085 nuuär,tuR, zus${MLNKLArrBARER
403 9 gSHAI,TERScHIFF

5 083 BEnJERT/AUFTRTEBSBE nüERT
5084 tsEIl4IERT /I^IIDERSTAND SBE IhIERT
7082 BELEGUNGSGRAD
5066 BEIürrsrs scriRAUBE
5066 gnI,ÜF.TETER PROPELLER
7083 tsENUTZUNGSGRAD
3096 BENZTNETNSPRTTZUNG, ELEKTRONTSCHE
3097 BENZTNETNSPRITZUNG, t'lOTOR I'1rT ELEKTRONTSCITER
7 A46 BERUFSPENDLERVERKELIR
7044 BERUFSVERKEHR
7312 BEnÜHRUNGSDETEKToR
1034 snnüHRuNcsFREr scHt'tEBENDES FAHRZEUG
I O33 nunÜUnUNGSFREIES ScHI{EtsEsYSTEI-T
I 033 nrnÜUnUNGSLoSES FAHREN
23tJ3 BEScHLEUNTcER-vERzöcnnsn
7I IO BETRIEBSGESCHITINDIGKEIT
7I I I BETRIEBSGESCHI'IINDIGKEIT BEI SEHR GERINGEN TüERKEHNSSTARKEN

7095 BETRTEBSVERzöcnnuuc
ztgo BEI^IEGLTcUEM HERzsrücn, wErcHE Mrr
IO77 BEI4IEGUNGSABSTAND/T'AUNNU N"I ABSOLUTEN BEI^IEGUNGSABSTAND
7289 TEhEGUNGSDETEKTOR
7 07 6 BEZIEHUIIc/cgScHT,IIINDIGKEIT-VERKEHRSST]inTn-BEZIEHUNG
7 t77 BEZTELTUNG/QUELLE-aIEL-BEzTEHUNG
I O73 BIEGESTEIFES FATIRZEUG
5043 BIEGSAME SCTIÜRZS
I 046 BII"IODALES SYSTEM
7 034 BINNENVERKEHR
2225 BI-SPAN TRAI. ISIT L.  L.  DAVIS
3273 BLEItsATTERIE
3 I 87 BLEIFALLE
7 392 BLINDSCHALTBILI)
5I30 tsLOCKGESCHI,IINDIGKEIT
3093 BLOCKIERVERHINDERUNGSSYSTEM, ELEKTRONISCHES
5OO2 BODENEFFEKTFAHRZEUG
5oo2 BoDENEFFEKTGSnÄI
7319 B0DENSCHI^IELLE, PNEUMATISCHE
3 I 34 BODI-GARD
23I I BOUI*ADON-INTEGIIATOR
4O9I I}OXPALETTE
7 I43 BRE}ISBACKEN-BREI'1SI^JEG
2t 56 BREMSE / gacKENIJREI"ISE

21 53 BREI'ISE /EI.,ETTROPNEUMATISCHE DRUCIGUFTBREI'ISE

(7e)
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2l5O EREMSE,/LUFTBREMSE
2157 BRIiMSE/I'IAGNETSCHIENENBREMSE
2155 BREMSE/öLDRUCKKRAFTBREMSE
3146 BREMSE/SERVOBREMSE
6003 BREMSE/STURZFLUGBREMSE
2I58 BREMSE/WIDER,STANDSBREMSE
2 I 5 I BREMSE/I'IIRBELSTROM-SCHIENENBRE},ISE
3144 BREMSE/ZWEIKREISBREMSE
2152 BREl,tsE, ELEKTROI4AGNETISCHE
2154 BREMSE, ITYDROKINETISCUE
3145 BREMSKRAFTRXGLER
3146 BREMSKRAFTVERSTARKER
3086 BRE,MSPEDAL
605I BREMSRAKETE
3094 BREMSREGELUNG, ELEKTRONISCHE
604I BRE},ISSCHIRM
22OO BREMSSTEUERUNG, AUTOMATTSCSE FAHR- UND
2162 BREMSSYSTEM/STROMRÜCKGEITINNUNGSBRE}ISSYSTEM
2165 BREMSIIMSCHALTER/hIENDE- UND BREMSUMSCHALTER
2160 BREMSUNG/GEGENSTROMBREMSUNG
2162 BREMSUNG/NUTZBRXMSUNG
216I BREMSUNG, DYT.IAMISCITE
7 143 BRIiMSWEG/BREMSBACKEN-BREMSWSG
7I4I BREMSWSG/FAHRER-BREMSWEG
7 142 BREMSI.IEG/FAHRZEUG-BREMSI4iEG
33OO BRENNSTOFFZELLE
33II BRENNSTOFFZELLE MIT HYDRAZIN UND LUFT
3312 BRENNSTOFFZELLEMITKOHLENWASSERSTOTFENUNDSAUREMELEKTROLYTEN
3320 BRENNSTOFFZELLE/DIREKTE BRENNSTOFFZELLE MIT METHAIIOL UND LUFT
3315 BRENNSTOFFZELLE/DIREKTEBRENNSTOFFZELLEMITI. IASSERSTOFF-

SAUERSTOTF
33I4 BRXNNSTOFFZELLE/DIREKTEKALTBRENNSTOFFZELLEMIThASSERSTOFF
33 I 6 BRENNSTOFFZELLE/H2O2-BRENNSTOFFZELLE
3304 BRENNSTOFFZELLE/HOCIITEMPERATUR-BRENNSTOFFZELLE
3307 BRENNSTOTFZELLE/HOCHTEMPERATUR-BRENNSTOFFZELLE MIT FESTEM

ELEKTROLYTEN
33 I O BRIiNNSIOFFZELLE/TIYDRAZIN-BRENNSTOFFZELLE
33 I 8 BRENNSTOTTZELLE/METHANOL-BRENNSTOFTZELLE
33I9 BRE,NNSTOTFZELLE/MET}IANOL-BRENNSTOFFZELLEMITSAUREMELEKTROLYTEN
3305 BRENNSTOFFZELLE/I"IITTELTEMPERATUR-BRENNSTOFFZIiLLE
3306 BRENNSTOFFZELLE/NIEDERTEMPERATUR-BRENNSTOFFZELLE
3308 BRXNNSTOFFZELLE/NIEDERTEMPERATUR-BRENNSTOFFZELLE MIT SAUREM

ELEKTROLYTEN
3322 BRENNSTOFFZELLE/REDOX-BRENNSTOFFZELLB
33 I 3 BRSNNSTOFFZELLE/}IASSERSTOFF-BRENNSTOFFZELLE
3302 BRENNSTOFFZELLE, DIREKTE
3O7I BRENNSTOFFZELLE, ELEKTROFAHRZEUG MIT
3303 BRENNSToFFZELLE, INDTREKTE
33OI BRENNSTOFFZELLENBATTERIE
3 I 90 BRENNSTOFTZERSTAUBER/ULTRASCHALL-BRENNSTOFFZERSTAUBER
7I38 BRUTTOZEITLÜCKE
33OO BS-ZELLE
3IO7 BUGGY
4t20 BUcltuLsT
3OI9 BUS AUF EISENBAHNWAGEN
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30 I 4 BUS/AEROBUS
3077 BUS/AKKU-BUS
3O7 6 BUS/ELEKTROBUS
3077 BUS/ELEKTROBUS I'{IT BATTERIEANTRIEB
30I 6 BUS/GELENKTROLLEYBUS
3OO4 BUS/GYROBUS
3OO2 BUS/KLEINBUS
3OO2 BUS/KLEINSTtsUS
3OO2 tsUS/MIKROI]US
30 I  5 BUS/OBUS
3OOI BUS/SCHNELLBUS
30I 4 BUS/SCHWEBEBUS
30 I 5 BUS/TROLLEYBUS
3005 BUS/TURBTNEN-RETSEBUS
30 I 7 BUS/UNTERIRDISCH GEFÜHRTER OBUS
3OO3 BVS/ZUBRINGER-BUS
3038 BUS, GEFÜHRTER
3022 BUSIIIAY TÜN SCHNELLVERKEHR
4OO5 BUTANGAS-SCHIFF
4OO5 BUTANGAS-TANKER
3026 tsuxr
3248 BYPASS-TRIEBI^IERK (TURBINEN)
6057 tsypASS-TRIEtsr^rERK (FLUGZEUGE)

c

2270 CABTRACK
3027 CARS
2312 CARVEYOR
40 I O CATAMAITAN-SCT{IFF
227 I CAT CABINENTAXI
2227 CATENERAIL
2 I 03 CEGTS
4 05 O CI.AS S-SCIIIFF
7345 CODIER-DECODIER-SYSTEM
7346 coDrrncnnÄr
3O4O COMMUCAR
2273 COMPUTER CONTROLLED VEHICLE SYSTE},!
4060 CONTAINER
4086 CoNTAINER TÜn LANDVERKEHR
4064 coNTATNER rtln sErrLrcHE BELADUNG
4073 coNTAINER I'{IT FEST MoNTIERTEN n]lognN
4067 CONTAINER MIT PERSENNING-VERDECK
407 I cONTAINSn/onIHTGITTER-CONTAINER
408 I coNTAIIIUn/SINI^JEGCoNTAINER
407 O coNTAIurn/rIÜs s IGKT] ITScoNTAINER
4069 CONTAINEN/ISOLIERCONTAINER
4084 coNTArusn/rüHLCoNTATNER
407 9 coNTArllrn/i.toRMALcoNTArNER
4063 CONTAINER/OPEN TOP-CONTAINER
4082 CONTAINER/PRITSCHENCONTAINER
4073 cONTAINER/RoLLCoNTAINER
4A7 2 cONTAINnn/ scTÜTTGUTCoNTAINER
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4065 CONTAINER/SCHÜTTGUTcoNTAINER MIT DRUcKLUFTENTLEERUNG
4A66 CONTAInEn/ scHÜTTGUTCoNTAINER MIT scHI^IERKRAFTENTI.ADUNG
407 5 CONTArNUL/SCHWTMMCONTATNER
4O76 CoNTAIUTn/STAPELCoNTAINER
4088 CoNTAIIInn/TnINScoNTAINER
4063 CONTATNER, DECKENOFFENER
407 4 CONTAINER, GESCHLOSSENER
4068 C0NTAINER, HEIZBARER
407 8 CONTATNER, NrCHT GENORIfTER
4076 CoNTATNER, STAPELBARER
406l CONTATNER, ZERLEGBARER
4I 08 CONTAINER-BEI.ADEN
4I 07 CONTAINER-ENTI"ADEN
40 I 9 CONTAINERFEEDERSCHIFF
4087 CONTAINER-IGLU
4 I 06 CONTAINERISIERUNG
I O2O CONTAINERKABINENSYSTEM
4I I4 CONTAINERKAI
4057 CONTAINERLEICHTER
4O5O CONTAINERLE ICHTER-MUTTERSCHIFF
4O8O CONTAINER-PALETTE
4039 CONTAINERSCHIFF
4027 CONTAINERSCHIFF/ ZELLEN-CONTAINERSCHIFF
4I I 5 CONTAINER-TERI'TINAL
2IO3 CONTROLLED ENVIRONMENT GRAVITY TUBE SYSTEM
2272 couP
3 I5 I  CRASHTEST
7 391 CRUISE-CONTROL-ANI.AGE
2273 cvs

D

3 I 43 DAcH-PERISKoP/nÜcrBLIcK-DAcH-PERISKoP
3OI I DAI'{PFANTNTEN/AUTOBUS I-1IT DAI'{PFANTRIEB
3I 03 DAI"IPFAUTO
3213 DAI"IPFKOLBENMOTOR
3213 DAI'IPFI'IOTOR
7349 ul{urruxc, I^JELLENLETTER r'ün RADToFREQUENzEN t-trr scHt^tAcHER
2207 DARLISTOR
3028 DART
2313 DART CAPSULE
2228 DASHAVEYOR
7353 DATENMULTIPLEX-SYSTEM
7 405 DAUERLICHTZEICHEN
2OO7 DAUERMAGNET
7 336 DAUERSTRICH-DOPPLERRADARDETEKTOR
7 277 DAUERzATSTELLE
4063 DECKENOFFENER CONTAINER
7347 DEKODER
6064 DELTAFIücuI.
2I4O DENKENDER ZUG
7284 DETEKTIONSSYSTEM, FAHRZEUGEIGENES
7302 DETEKTIONSSYSTEM, I{ITTERUNGSUIIagHANGIGES
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7288 DETEKTOR FÜR DIE VERKEHRSANALYSE
7333 DETEKTOR MIT AKUSTISCIIER I^JAHRNEHMUNG
7316 DETEKTOR I'{IT ELEKTRODYNAMISCHER SCHI4IELLE
7321 DETEKTOR I'TIT HYDRAULISCHER I^IAHRNEHMUNG
7319 DETEKTOR MIT PNEUMATISCHER SCHWELLE
7318 DETEKTOR MIT PNEUMATISCHER I,üAIIRNEHMUNG
7286 DETEKTOR ZUR ERMITTLUNG DER FAHRZEUGEIGENSCHAFTEN
7328 DETEKToR/AKTTVER TNFRAROTDETEKTOR
7 290 DETEKTOR/ANITIESENHEITSDETEKTOR
7 312 DETEKTOR/ BERTIHNUUCSDETEKTOR
7289 DETEKTOR/BEWEGUNGSDETEKTOR
7 336 DETEKTOR/DAUERSTRICH-DOPPLERRADARDETEKTOR
733 I DETEKTOR/DOPPLER-ULTRASCHALLDETEKTOR
7317 DETEKTOR/DRUCKDETEKTOR
7 289 DETEKTOR/DURCHFAHRTSDETEKTOR
7 291 DETEKTOR/DYI{Ar'{ISCHER ANTTESENHEITSDETEKTOR
73 00 DETEKTOR/CnSCHWTNDTGKETTSDETEKTOR
7309 DETEKTOR/GLATTEISDETEKTOR
7296 DETEKTOR/HINDERNISDETEKTOR
7 337 DETEKTOR/ TMPULSRADARDETEKTOR
7 31 4 DETEKTOR/ INDUKTIONSSCHLEIFENDETEKTOR MIT PHASENVERSCHIEBUNG
73 I 3 DETEKTOR/INDUKTIVSCHLEIFENDETEKTOR
7327 DUTEKTOR/INFRAROTDETEKTOR
7303 DETEKTOR/KLIMADETEKTOR
731 | DETEKTOR/KON(IALKABELDETEKTOR
7322 DETEKTOR/MAGNETDETEKTOR
7 323 DETEKTOR/MAGNETSCHLETFENDETEKTOR
7 283 DETEKTOR/MEHRSCHLEIFENDETEKTOR
7305 DETEKTOR/NEBELDETEKTOR
7306 DETEKTOR/NEBELDETEKTOR DES DOPPELSTRAHL-TRANSMISSIONSTYPS
7329 DETEKTOR/PASSIVER INFRAROTDETEKTOR
7 324 DETEKTOR/PHOTOZELLENDETEKTOR
7326 DETEKTOR/PHOTOZELLENDETEKTOR MIT STRAHLREFLEXION
7325 DETEKTOR/PHOTOZELLENDETEKTOR MIT STRAHLUNTERBRECHUNG
73OB DETEKTOR/SCHNEEDETEKTOR
7 292 DETEKTOR/ STATIONARER ANTIESENHEITSDETEKTOR
7294 DETEKTOR/STAUDETEKTOR
7 294 DETEKTOR/ STAUüINGENDETEKTOR
7 33 0 DETEKTOR/ULTRASCHALLDETEKToR
7 332 DETEKTOR/ULTITASCHALL-PULSDETEKTOR
7295 DETEKTOR/UNFALLDETEKTOR
7273 DETEKTOR/VERKEHRSDETEKTOR
7 293 DETEKTOR/VERKEHRSLUCTEUDETEKTOR
7 290 DETEKTOR/VERh'EILDETEKTOR
7 294 DETEKTOR/I^JARTESCHLANGENDETEKTOR
727 5 DETEKTOR/ZAHLDETEKTOR
7317 DETEKTOR, AUF DRUCK ANSPRECHENDER
7292 DETEKTOR, AUF STEHENDE FAHRZEUGE ANSPRECHENDER
7310 DETEKTOR, IGPAZITMR
7303 DETEKToR, METEOROLOGISCHER
7334 DETEKTOR, PIEZOELEKTRISCHER
7299 DETEKTOR, RICHTUNGSABHANGIGER
7 335 DETEKTOR , SEISI'IISCHER
7274 DETEKTOR, TRIBOELEKTRISCHER
727 9 DETEKTORSCHLEIFE
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7 280 DETEKTORSCHLE IFE / STRAS SENBETTDETEKToRSCHLE IFE
7 285 DETEKTORSYSTEI,I , STRAS SENSE rT IGE S
7 07 7 D IAGRAMI'{/CNSCHI,{IND IGKE IT-STJiNKEDIAGRAMM
7 253 D TAGRAI'tM/puesrNDrAGRAl,tM
7 235 D IAGRAI"TM/ s TcueLD IAGRA},IM
7 I98 DIAGRA}IM /ZNTT_I^IEGDIAGRAI,M
3029 DIAL-A-BUS
3O3O DIAL-A-RIDE
7 07 I D ICTITE E INE S VERT(EHRS STROI'IE S
3217 DIESEL-ELEKTRISC}IER ANTRIEB
2128 DIESELLOKOMOTIVE I'TIT GASTURBINE
2I28 D IESELLOKOI,IOT IVE /TUNTO-DIESELLOKOI.IOT IVE
3216 DIESEL}IOTOR MIT VORVERBRENNUNGSRAUI"I
4l l8 DTESELMoToR/LANGSAI,IIJ\UFENDER ScHTFFSDTESELI,IoToR
4ll6 DIESELI,TOTOn/MTTTELSCHNELLAUFENDER SCHIFFSDIESELMOTOR
3215 DTESELM0ToR/wInBELIGI,I'IER-DTESELI'{oroR
3214 DIESELI"IOTOR, VERBESSERTER
603 9 D IFFUSORKONUS /LUFTE INLAUFD IFFUSORKONUS
5025 DIFFUSORSYSTEM
3302 DIREKTE BRENNSTOFFZELLE
3320 DIREKTE BRENNSTOFFZELLE MIT MET}TAI'IOL UND LUFT
33I 5 DIREKTE BRENNSTOFFZELLE MIT I4IASSERSTOFF-SAUERSTOFF
33I4 DIREKTE KALTBRENNSToFFzELLE MIT I{ASSERSTOFF
3206 DIREKTEINSPRITZI'IOTOR
IOIO DISKONTINUIERLICH ARBEITENDES TRANSPORTSYSTEI"I
7026 DISKONTINUIERLICHER VERKEHR
2034 DLII.T
2229 DMC
317 9 DOPPELBETTKATALYSATOR
6065 DoppELDELTAFT.ücnl
2034 DOPPEL-INDUKTORK?,MM-L INEARMOTOR
7355 DOPPELKABEL
2034 DOPPELIGI"IM-LINEARMOTOR
2189 DOPPELKREUZI,\TEICHE
2034 DOPPELSTATOR-LINEARMOTOR
7 306 DOPPELSTRAHL-TRANST-{rSSrONSTYPS , NEBELDETEKTOR DES
3 I 86 DOPPELVERGASER
7 331 DOPPLER-ULTRASC}IALLDETEKTOR
304 I DORF-CONCEPT
2229 DOUBLE-I'IAGNA-CAR-SYSTEI'{
407 I DRAHTGITTER-CONTAINER
600t DnsHrlücEL-FLUczEUc
607 3 DREHFUNKFEUEn/uTw-DREHFUNKFEUER
21 47 DREHGE STEII / E INMOTOR-TRIE BDREIIGE STELL
2148 DREHGESTELL, LUFTGEFEDERTES
3227 DREHSTROMMOTOR
3I26 DREIPUNKTS IC}IERHE ITSGURT
7A67 DREISSIGSTE STUNDE/VNNTTHRSMENGE DER 30. STUNDE
7 417 DROSSNI/CgSCHI.üINDIGKEITSDROSSEL
7317 DRUCKDETEKTOR
301 0 DRUCKERDGASANI"AGE, AUTOBUS MrT
7320 DRUCKKNOPFSCHALTER
2l53 DRUCKLUFTBREI'{SE , ELEKTROPNEUMATISCHE
4065 DRUCKLUFTENTLEERUNG, scHürrcurcoNTArNER Mrr
2A9I DRUCIGUFT-PIPELINESYSTEM
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73 I B DRUCKSCHI,AUCH
I 046 DUAL-MODE-SYSTEM
3I5O DTJI'TI'fY
7256 DURCHFAHRTRECHT
7289 DURCHFAHRTSDETEKTOR
2197 DURCHGANGSBAHNHOF
7039 DURCHGANGSVERKEHR
7047 DURCHLASSTAHIGKEIT
7379 DURCHSAGE/RADTODURCHSAGE AN FAHRER
7 37 9 DURCHSAGE/VERKEHRSDURCHSAGE
3282 DURCHSCHTEBE-QUERhTECHSELTECHNIK
7106 DURCHSCHNITTLICHE REISEGESCHI^IINDIGKEIT
7092 DURCHSCHNITTLICHE REISEZEIT
7073 DURCHSCHNITTLICHE VERKEHRSDICHTE
7069 DURCHSCHNITTLICHER TAGESVERKEHR
7O7O DURCHSCHNITTLICHER TAGESVERKEHR EINES JAHRES
7069 DURcHScIINITTLICHER TAcITcHER vERKEHR
5057 oüsnupRoPELLER
216I DYNAI"IISCHE BREI"ISUNG
7 291 DYNAIV1ISCHER ANI{ESENHEITSDETEKTOR
226l DYITAVAC (URBA)

E

4A54 EBCS-LEICHTER
4O5I EBCS-SYSTEI'{
207 I EBENERDIGE TRASSE
2004 EDS
3 I 6l ETFEKT/pErIscI{ENHTEB-EFFEKT
7 163 EFFEKT/IuuncL-EFFEKT
2057 EFFEKTE/ENDEFFEKTE
2O5B EFFEKTE/RANDEFFEKTE
3024 EIGENE FAIIRBAHN
3024 ETcENER GlErsrönpsn
6062 EIGENGESCHI^TINDIGKEIT, I.JAHRE
4099 EINDECK-FLACHPALETTE
7 t54 nrurAoELUNG
3286 EINGEBAUTES I.ADEGEnAT
5022 EINGEFANGENEN I.,UFTtsLASEN, LUFTKISSEN MIT
4 t 00 nrnnjincg!'rAND/pal,nrrs Mrr srnuÄucnrtrAND
7 043 EINIGUFSVERKEIIR
4OO2 SINKönPERSCHIFF
7 037 EINI"AUFENDER VERKEHR
2147 EINMOTOR-TRIEBDREHGESTELL
7366 EINPHASENSTEUEREINHEIT
I O5O EINSCHIENENBAHN
2059 EINSCHIENENBAHN
206I EINSCHIENENBAHN AUF HOCHGELEGTEI"I GLEIS
2066 ETNSCHTENENBAHN Mrr ASyMt'tETRrscHER eurnÄucuNc
2065 EINSCIIIENENBAHN I'{IT LUFTFEDERUNG
2063 ErNScHInNSNHÄNGEBATTN
2066 ErNScHrSNnNHÄNGEBAHN I'rrr ASyMI"IETRTScHER euruÄucuNc
206I EINSCHIENENHOCHBAHN
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2068 EINSCHIENEN-REITERBAHN
2068 EINSCHIENEN-SATTELBAHN
2064 EINSCHIENENSCHIIEBEBAHN MIT PENDEI.AUFHANGUNG
2062 EINSCHIENENSTANDBAHN
2035 EINSEITIG ANGEORDNETER I.IAIiIDERFELDMOTOR
2035 EINSEITIG WIRKENDER LINEARMOTOR
3096 EINSPRITZUNG/ELEKTRONISCHE BENZINEINSPRITZUNG
3097 EINSPRITZUNG/MOTOR MIT ELEKTRONISCHER BENZINEINSPRITZUNC
3l7l EINSTELLUNG DES MOTORS, ABGASRUCKFÜIIRUNG MIT SPEZIELLER
7037 EINSTRNTLENDER VERKEHR
7037 EINSTRöMENDER VERKEHR
5I03 EINTAUCHTIEFE
t049 ErNTRÄGERBAUWETSE, SYSTEM rN
2069 EINTRÄGERSYSTIIM
4O8I EINI,IEGCONTAINER
4IO2 EINWEGPALETTE
lo22 EINZELFAHRZEUG, FAHRERLOSES
7233 EINZELKREUZUNGSREGELUNG
4006 EISBRECHER-FRACHTSCITIFF
4025 EISBRECHER-TANKER
3O2O EISENBAHNGLEISEN, OMNIBUS AUF
IOO2 EISENBAHN-NAHVERKEHR
301 9 IIISENBAHNI.IAGEN, BUS AUF
3042 EI.AN-SIG-SYSTEM
2274 EIÄN TAXIBAHN
2II4 EI"A,STISCHE ''LIPPEN''
5043 ET.ASTISCHE SCHITRZE
5O2I EI.ASTISCHEN SCHÜRZEN, LUFTKISSEN }IIT
5026 ELASTISCHEN SCHI'RZEN, TEILKAMMERSYSTEM}IIT
7213 EI,ASTISCIIES PROGRESSIVSYSTEM
2166 ELASTISCHES RAD
1076 ELEKTRISCHE SICHT, FAITREN AUF
3076 ELEKTRISCHER AUTOBUS
3075 ELEKTRISCHES STADTFAHRZEUG
3069 ELEKTROAUTO
3088 ELEKTROAUTO/ELEKTRONISCH GESTEUERTES ELEKTROAUTO (JARRET-MODELL)
3OI3 ELEKTROAUTOBUS MIT ITYBRIDANTRIEB
3076 ELEKTROBUS
3077 ELEKTROBUS }TIT EATTERIEANTRIEB
3276 ELEKTROCHEMISCHER STROMERZEUGER, SEKUNDÄRER
7316 I'LEKTRODYNAUISCHE SC}II^}ELLE/DETEKTORMIT ELEKTRODYNAMISCHER

SCHWELLE
2OO4 ELEKTRODYMMISCHES SCHWEBESYSTEM
3069 ULEKTROTAHRZEUG
3O7O ELEKTROFAHRZEUG MIT AKKUMUI.ATORENANTRIEB
3O7I ELEKTROFAHRZEUG MIT BP.ENNSTOFFZELLE
3O8O ELEKTROI.ASTER
3O8O ELEKTROLASTWACEN
3260 ELEKTROLYT/AKKIffUI.ATOR MIT NICHTWÄSSRIGEM ELEKTROLYTEN
3312 ELEKTROLYT/BRENNSTOFFZELLEMITKOIILENI.TASSERSTOFFENUND SAUREM

ELEKTROLYTEN
3307 ELEKTROLYT/HOCHTEMPERATUR-iIRENNSTOFFZELLE MIT FESTEM

ELEKTROLYTEN
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33 I 9 ETEKTROLYT/METHANOL-BRENNSTOFFZELLE MIT SAUREM ELEKTROLYTEN
3308 ELEKTROLYT/UTNNNRTEMPERATUR-BRENNSTOFFZELLE MIT SAUREM

ELEKTROLYTEN
3262 ELEKTROLYT/ONCA,UISCHER ELEKTROLYT BEI I,N,IGEBUNGSTEMPERATUR
2OOB ELEKTROMAGNET
2152 ELEKTROMAGNETISCHE BREMSE
3084 ELEKTROMAGNETISCHE KUPPLUNG
2OO3 ELEKTROMAGNETISCHE SCH!'IEBNTÜHNUUC
3069 ELEKTROI'IOBIL
3OB2 ELEKTRO-MOPED
3226 ELEKTROMOTOR
3089 ETEKTRoNISCH GESTEUERTE zÜunuuc
3088 ELEKTRONISCH GESTEUERTES ELEKTROAUTO (JARRET-r'IODELL)
3096 ELEKTRONISCHE BENZINEINSPRITZUNG
3094 ELEKTRONISCHE BREMSREGELUNG
22A5 ELEKTRONISCHE GESCHI^IINDIGKEITSREGULIERUNG
7269 ELEKTRONISCIIE HILFEN FÜR DEN STRASSENVERKEHR
3O9I ETEKTRONISCHE STEUERUNG
3092 ELEKTRONISCHE STROM}IENDUNG
7 269 ELEKTRONISCHE VERTGHRSHILFEN
3097 ELEKTRONISCHER BENZINETNSPRITZUNG, MOTOR MIT
3098 ETEKTRONISCHER FAHRTIIENDER
3099 ELEKTRONISCHER GESCHI^]INDIGKEITSREGLER
3095 ELEKTRONISCHER GLEICHSTROMSTELLER
3O9O ETEKTRONISCHER VERGASER
3093 ELEKTRONISCHES ANTIBLOCKIERSYSTEM
3 093 ELEKTRONISCTIES BLOCKIERVERHINDERUNGSSYSTEM
7363 ELEKTRONISCHES VERKEHRSSTEUERGERAT
3078 ELEKTRO-NUTZFAHRZEUG
2153 ETEKTROPNEUMATISCHE DRUCKLUFTBREMSE
307O ELEKTROSPEICHERFAHRZEUG
347 2 ETEKTROSPEICHER-TRIEBI^IAGEN
307 5 ELEKTRO-STADTI^IAGEN
307 4 ELEKTRO-STRASSENFAHRZEUG
3279 ELEKTROTANKSTELLE
307 9 ELEKTROTRANSPORTER
3258 ELEKTROI^IT\RI'{ESPEICITER
326I ELEMENT/TIOCHTEMPERATURELE}IENT
3317 ELEMENT/KNALLGASETEMENT
3 | 63 EI'Irssrou/aBGASEI"IrssroN
7362 nuprÄncER rün KooRDTNTERUNGSBEFEHLE
7 37 8 EI'{PFANGSEINRICHTUNG , FAHRZEUGSEITIGE
7384 EMPFEHLENDE MITTEILUNG
7 384 EMPFEHLUNG
7 I 13 EI'TPFOHLENE GESCHI^IINDIGKEIT
7231 EMPFOHLENE UMLEITUNG
2057 ENDEFFEKTE
1057 ENDLTcH LANGEN TRANspoRTGEFAssnu, sysrElvt vrrr
2326 ENDLOS-U-BAHN
3I 18 ENERGIEABSoRBTERENDE LTNTSAUT,g
3241 ENERGTESPETSUNG, cEl"lrSCHTE
2lgg glrclANDER

7 160 ENGPASS
7 I 60 ENGSTELLE
6063 ENTE-FLUGZEUG
3 I 64 ENTGIFTER/ABGASENTGIFTER

(80)
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2 I 83 ENTKUppELMANövrn, AUToMATrscrrES
4t 07 Et'trt ADEN/couIArNER-ENTLADEN
3293 ENTLADEPERIODE
7 229 ENTI"ASTUUC/VERKEHRSENTLASTUNG
7 l 02 ENTITURF SGE SCHI,TIIND IGKE IT
7OI 9 ENTWURFSVERKEHR
7058 ENTWURFSVERKETRSSTI'rRKE
30t0 ERDGASANLAGE/AUTOBUS MrT DRUCKERDGASANLAGE
3OO9 ERDGASANTRIEB/AUToBUS I'1IT TIÜSSIGERDGASANTRIEB
4OI I ERDGASTANKER
401 3 ERDGASTANKER Mrr TNTEGRTERTEM uErrälrrR
40t 4 ERDGASTANKER t'{rr }IEI"IBRAN-Typ-ggHJiLrgn
40 r 5 ERDGASTANKER I'{rr SELBSTTRAGENDEI'I gEH/ilrun

I OO3 ERDGEBUNDENER SCHNELLVERKEHR
7280 ERDVERLEGTE SCHLEIFE
7 173 ERHEBUNG/KENNZEICHENERHEBUNG
7 172 ERHEBUNG/LUFTBILDERHEBUNG
7 17 O ERHEBUNG/VERKEHRSERHEBUNG DURCH HEIMINTERVIEI^I
7 17 4 ERHEBUnc/vgnKEHRSERHEBUNG I'TITTELS LUFTBILDFILM
7343 ERKENNUNGSSIGNAL DES VERKEHRSSENDERS
7344 ERKENNUNGSSIGNAL EINER VERKEHRSI,IELDUNG
4o3o ERZ-BUIr-öI-FRACHTER
4OI 6 Enz-öI-FRACHTER
7088 ERZI^JUNGENER VERKEHRSFLUSS
7 17 | ETTIIETTAUScABE, srRonzÄruuNc I'rrr
307 9 E-TRANSPORTER
2IO4 EUROSPEED
2 I 05 EVACUATED TUBE TRANSIT
I 068 EVAKUIERTES SYSTEM
3I I O EXPERII'{ENTIER-SICHERHEITSFAHRZEUG
2323 EXPRESS-METROLINIE

F

IO59 FAHRBAHN UMSCHLIESST DAS FAHRI,.IERK
7OI 6 FAHRBAHN- UND VERKEHRSBEDINGUNGEN IM IDEALZUSTAND
2073 FAHRBAmI/aUr uTANDKONSOLEN HOCHGESTÄIIOSRTE FAHRBAI{N
t 058 FAHRBAHN/FAHRIüERK IMSCI"ILTESST DIE FAHRBAHN
3025 FAHRBAHN, ALLGEMETNE
3024 FAHRBAHN, ETGENE
2n8 FAHRBAHN, u-rörutrcn
1062 FAHRBAHNSEITIGE STABILISIERUNGSEINRICHTUNG
2077 FAHRBATUmAcER/NACH UNTEN oFFENER FAHRBAtTtnÄcnn
2075 FAHRBALKEN
2O7 6 FAHRBALKEN, GESCHLOSSENER
2zg7 FAITRtsAND Mrr TTARTER pLATTElrrönurcER. (pLASTTK) -AUFLAcERUNG

1076 FAHREN AUF ELEKTRISCHE SICHT
IO77 FAHREN IM ABSOLUTEN BEI^IEGUNGSABSTAND
IO77 FAHREN IM GLEITBLOCK
r 033 FAIIREN, nnRüHRUNcsLosEs
7 I4I FAHRER-BRET"ISWEG
1022 FAHRERLOSES EINZELFAHRZEIJG
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4OOI FAHRGASTFRACHTER
4OOI FAIIRGAST-FRACHTSCHIFF
3I I3 FAHRGASTZELLE/SICHERIIEITSFAHRGASTZELNE
3I 13 FAHRGASTZELLE, STEIFE
3l l3 FAHRGASTZELLE, VERSTARKTE
7I 03 FAHRGESCHI.JINDIGKEIT
7IO4 FAHRGESCIIIIINDIGKEIT, MITTLERE
3234 FAHRMOTOR/GLEICIISTROMFAHRMOTOR
3233 FAHRMOTOR/IIECHSELSTROI{FAHRMOTOR
3085 TAHRPEDAL
2212 FAHRSCHALTUNG/SICHERHEITSFAHRSCHALTUNG
7415 FAHRSPURSI,GNAL
2294 FAHRSTEIG
302 I FAHRSTREIFEN/OMNIBUSFAHRSTREIFEN MIT SPUPAÜHRUNCSVORRICHTUNG
2200 FAHR- UND BREMSSTEUERUNG, AUTOI,IATTSCHE
5097 FAHRT IM SCHITIMMZUSTAND
5I I6 FAHRT/LI'FTKISSENFAHRT
5l 15 FAHRT, KTSSENLOSE
IO4O FAHRTECHNIK/ MAGNETFELDFAHRTECHNIK
2293 FAHRTREPPE
7060 TABRTRICHTUNC/STÄRKE DES VERKEHRSSTROMES EINER FAHRTRICHTUNG
3098 FAIIRT}IENDER, ELEKTRONISCHER
3083 FAHRWEITE JE LADEZYKLUS
IO58 FAIIRWERK UMSCIILIESST DIE FAHRBAHN
1059 FAHRWERK/FAHRBAHN WSCHLIESST DAS FAHRI,IXRK
7091 FAHRZETT, R3r.NE
2142 FAHRZEUG MIT HOHER HYPOTHETISCHER GESCHWINDIGKEIT
2260 FAHRZEUG MIT SAUGLUFTAUFI{ANGUNG
3162 TAHRZEUG MIT SCHADSTOFFARMEM ANTRIEBSSYSTEM
3O7O FAHRZEUG/AKKI'MULATOREMAHRZEUG
5OO2 FAHRZEUG/BODENEFFEKTTAHRZEUG
3075 FAHRZEUG/ELEKTRISCHES STADTFAHRZEUG
3069 FAHRZEUG/ELEKTROFAHRZEUG
3O7O FAHRZEUG/ELEKTROFAHRZEUG MIT AKKI'MUTATORENANTRIEB
3O7I FAHRZEUG/ELEKTROFAHRZEUG MIT BRENNSTOFTZELLE
3078 FAHRZEUG/ELEKTRO-NUTZFAHRZEUG
3O7O FAHRZEUG/ELEKTROSPEICHEPü'AHRZEUG
3O74 FAHRZEUG/ELEKTRO-STRASSENFAHRZEUG
3 I I O FAHRZEUG/EXPERIMENTIER-SICHERHEITSFAHRZEUG
IO22 FAHRZEUG/FAHRERLOSES EINZELFAHRZEUG
3IO2 FAHRZEUG/GAS-ELEKTROFAHRZEUG
2I IO FAHRZEUG/GEFÜHRTES LUFTKISSEMAHRZEUG
I 03 I FAHRZEUG/HÄ}IGEBAHNFAHRZEUG
3IOO FAHRZEUG/HYBRIDFAHRZEUG
2137 FAHRZEUG/LUFTTILM-SPURFAHRZEUG
5OOI TAHRZEUG/LUFTKISSEMAHRZEUG
1066 FAHRZEUG/SATTELFöRUIGDIEFAHRBAHNIJ},IGREIFI'NDESFAHRZEUG
2IIO FAHRZEUG/SCHIENENGEBUNDENESLUFTKISSENFAHRZEUG
2IIO FAHRZEUG/SPURGEBUNDENES LUFTKISSEMAHRZEUG
3I09 FAHRZEUG/STADTFAITRZEUG
3 I 05 FAHRZEUG/VIELRAD-SCHI'IERIÄSTFAHRZEUG
IO34 FAHRZEUG, BERÜHRUNGSFREI SCTIIIIEBENDES
IO73 FAHRZEUG, BIEGESTEIFES
3073 FAHRZEUG, TSoELEKTRTSCHES



- 6 3 0 -

2l9l FAHRZEUG, WEICHENSTELLUNG IM
7 I3I FAHRZEUGABSTAND
7 133 FAHRZEUGABSTAND, ZUIÄSSIGER
7142 FAHRZEUG-BREMSI,TIEG
7389 FAHRZEUGEIGENES ANZEIGEGERAT
7 284 FAHRZT:UGEIGENES DETEKTIONSSYSTEM
7286 FAHRZEUGEIGENSCHAFTEN, DETEKTOR ZUR ERMITTLUNG DER
7377 FAHRZEUGINTERNE AKUSTISCHE I'IITTEILUNG
7396 FAHRZEUGINTERNES ANZEIGEGERÄT
7 287 FAHRZEUGKI..AS S IF IZ IERUNGSGERAT
7 I4O FAHRZEUGLIiNGE, MITTLERE
7378 FAHRZEUGSEITIGE EMPFANGSEINRICHTUNG
3286 FAHRZEUGSEITIGE I,ADEVORRICHTUNG
7 I59 FAHRZEUG-hIARTESCI{I.ANGE
3 I 9I FAHRZYKLUS
7056 FAKTOR DER LEISTUNGSRESERVE
7 066 FAKTOR/EUSMSTUNGSFAKTOR
7184 FAKTOR/LKIII-FAKTOR
7065 FAKTOR /SPTTZENSTUNDENFAKTOR
7I 83 FAKTOR/UM.TCHNUNGSFAKTOR IN PKüI-EINHEITEN
7099 FAKTOR/Uffi.gCHNUNGSFAKTOR ZUR BEI4IERTUNG DER SUBJEKTIVEN

I.{ARTEZEITEN
7 I 50 FAKTOR/VERFLECHTUNGSFAKTOR
7395 FARBZEICHEN
7 4oo FAsERoprrscH/znrcHsbr Mrr FASERoprrscHEM RASTER
303 I FAST-A-I{AY
2266 FEDERELEMENTE
2265 FEDERUNG/sEKUNDAnrnosRUNc
40I 9 FEEDERSCHIFF/COUTEINERFEEDERSCHIFF
7 266 FEINDLIcHES GRI'N
I 4o9 TERNcESTEUERTES vERKEHRszErcHrNcnnär
7224 FERNSEHKAMERA, FERNSTEUERUNG MIT HILFE EINER
7220 FERNSTEUERUNG MIT HILFE EINER FERNSEIIKAI'IERA
2OI 5 FERROMAGNETISCHE SCHIENE
z04o FERRoMAGNETTScHEI'I sEKUNDAnrgrL, LTNEARMoT0R Mrr
5004 FESTEN scHünzull, LUFTKTSSENFAHRZEUc Mrr
5060 FESTPROPELLER
7208 FESTZEITSTEUERUNG
7304 FEUcIITIGKEITS- UND TEI'IPERAIURTIIuLER
5034 FINGER
5039 FTNcERN, scuünzr Mrr
7096 FIXE vgnzöcERUNG
737 4 TIAcHUMUNK
737 4 TIACUNNORIENTIERTER SENDER
5ot 9 rlÄctrsNsrRAHLER
4 I 03 FLACHPALETTU
4A99 FT.ACHPALETTE/gINDECK-FLACHPALETTE
5043 FLEXIBLE SCHURZE
23OO FLIESSBAND /pgnsoNENBEFönognuNGS-FLIES SBAND
7023 FLIESSENDER VERKEHR.
6069 FLUG/ INSTRI,TMENTENFLUG
6035 FLUGBOOT
6064 rlücsr./orlrarlücsl,
6065 rltlcsl/oopru,DELTArLücsL
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6066 FLÜGEL/PFEILFLI'CEL
6067 FLIIGEL, GESTUTZTBR
60I I FLI'GELPFEILUNC, FLUGZEUG MIT VEilINDERLICHER
5098 FLUGGEWICHT
5098 FLUGGEWICHT/GESAMTFLUGGEI.IICHT
6004 FLIIGLER/STARPü'LÜGLER
6012 FLUGZEUG MIT ABSENKBAREI.T RI,ITPFBUG
6012 FLUGZEUG MIT SCHI,TXNKBARER RITMPFNASE
60I I FLUGZEUG MIT VERÄNDERLICIIER FLI'GELPFEILUNC
600I FLUGZEUG/DREHFLÜGEL-FLUGZEUG
6063 FLUGZEUG/ENTE-FLUCZEUG
601 4 FLUGZEUG/GROSSRAI'MFLUGZEUG
60t 5 FLUGZEUC/EI"ERSCHALLFLUGZEUG
6006 FLUGZEUG/KURZSTART-FLUGZEUG
6007 FLUGZEUG/IÄR}.|AR},IES KURZSTART-FLUGZEUG
6013 FLUGZEUG/RAKETEN-FLUGZEUG
60I I FLUGZEUG/SCHI{ENKFLI'GELFLI{GZEUG
6007 FLUGZEUG/SENKRECHT-START-UND-I.ANDUNGSFLUGZEUG
601 9 FLUGZEUG/TRANSSCHALLFLUGZEUG
60 I 8 FLUGZEUG/ÜBERSCHALLFLUGZEUG
60I 7 FLUGZEUC/UNTERSCHALLFLUGZEUG
6009 FLUGZEUG, LÄRMARMES
IO35 FLUIDKISSEN, ABSTIITZUNG DURCIT
3OO9 FLUSSIGEF.DGASANTRIEB, AUTOBUS MIT
3IOI FLÜSSIGGAS
3OO8 FLÜSSIGGASANTRIEB, AUTOBUS MIT
32IO FLI'SSIGGASMOTOR
4OI2 FLÜSSIGGASTRANSPORTSCHIFF/KUGELTANK-FLÜSSIGGASTRANSPORTSCITIFF
7OI2 FLÜSSIGKEIT DES VERKEHRS
3207 FLÜSSIGKEIT, MOTOR MIT ORGANISCHER
4O7O FLI'SSIGKEITSCOMAINER
4030 FLIJSSTGKETTS-T,TASSENGUTTANKFRACHTER, KOMBTNTERTER
4035 Fo-FO-SCHTFF
7I3O FOLGEI.TTGABSTAND
7I3O FOLGE}JEGLUCKE
7 265 FOLGEZEIT/FREIGABE-FOLCEZEIT
2298 FöRDERBAND/KABINEN-FöRDERBAND
23OO FöR"DERBAND/PERSOMNFöRDERBAND
2IOO FöRDERER/HYDRAULIK-UNDPNEI'MATIKTöRDERER
2 t 00 FöRDERER/ STRöMUr{CSrönnrnen
1064 FöRDERSCHNECKE/ANTRIEB DURCH ARCHIMEDISCHE FöRDERSCHNECKE MIT

VARI IERENDER GANGHöI{E
1042 FORMSCLLI'SSTGER SpURrltHRUNc, SYSTEM MlT
60 I 6 FORSCHUNGSFLUGZEUG/HYPERSCHALL-FORSCEUNGSFLUGZEUG
2135 FORTGESCHRITTENER PERSONENZUG
2052 FOUCAULTSCHE I,JIRBELSTRöME
4O3O FRACITTER/ERZ-BULK-öLFRACIITER
4016 FRACHTER/ERZ-öI.rnACUISR
4OOI FRACHTER/FAHRGASTFRACHTER
4034 FRACHTER/KANGURUII-FRACIITER
4OOI FRACHTER/KOMBIFRACITTER
4OO4 FRACHTER/MASSENGUTFRACHTER
4OO9 FRACHTER/MEHRZIIECKFRACTITER
4O3O FRACHTER/OBO-FRACIITER
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4023 FRACHTER/OCO-FITACHTER
4OO8 FRACHTER/POLYTHERM-FRACHTER
4OO3 FRACHTER/TROCKENFRACHTER
4 006 FRACHTSCHIFF /gTSBNECHER-FRACHTSCHIFF
4 OO I FRAcHTScHIFF /TaHncAST-FRAcHTScHIFF
7 I 07 FREIE GESCHhIINDIGKEIT
7085 FREIER VERKEHRSFLUSS
I 060 FREIES PENDELN
7258 FREIGABEANFORDERUNG
7265 FREIGABE-FOLGEZEIT
7257 FREIGABEZEIT
7238 FREIGABEZEITVERSATZ
7 132 FRErRAr,rM, SETTLICHER
7O4I FREIZEITVERKEHR
3236 FREMDERREGTER GLEICHSTROMMOTOR
7350 FREQUENZMULTIPLEX-SYSTEM
3l 16 FRONT- UND HECKPARTIEN, VERSORMBARE
3I57 FRONTALZUS${MENSTOSS
7304 rÜHlsn/rsucurrcKgrrs- UND TEMpERArunptlnLER
221O T'ÜHngnSTANDS IGNALSYSTEM
zt69 rüHnuuc/sgrrsNrüHRuNc
zoTB rüunuucsBALKEN
2t 16 r'ÜunuucsBALKEN, HOHLER
zl r3 r'üunuucsKrssEN
2OI2 rÜHnUIIGSI'IAGNET
2168 rüHnuucsRAD
2oB3 rüHnuncsnÄusn
zr2o rüHnuucsscnrgNE
I37 4 runr/ru,jlcnnuruNK
7225 FUNK/STRASSENFUNK
7225 FUNK, STRASSENVERKEHRSLENKUNG DURCH
7354 FUNKSTcNALEN DURcH scHLrrzKABEL, ünnnrRAGUNG voN
7 406 TUSSCITUGERBETAITCTES LICHTSIGNAL
7249 TUSScANGERpHASE
7409 FVG

G

3 044 GAITS
505 I GARDTUE/STABILISIERUNGSGARDINE
3007 GASANTRIEB, AUTOBUS I'1rT
3IOI  GASAUTO
3 I 02 GAS-ELEKTROFAHRZEUG
3 I 84 GASGENERATOR
3244 GASTURBINE
3246 GASTURBINE MIT GESCHLOSSENEM KREISI.AUF
3245 GASTURBINE MIT OFFENEM KREISPROZESS
2128 GASTURBTNE, DTESELLOKOI"IOTM MIT
3246 GASTURBINE, GESCHLOSSENE
3006 GASTURBINENANTRIEB, AUTOBUS MIT
3006 GASTURBINEN-AUTOBUS
2127 GASTURBINEN-TRIEBhIAGENZUG (ETG)
2129 GASTURBTNEN-TRIEB!üAGENZUG (RTG)
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6022 G.C.A.-ANFLUGSYSTEM
2230 GEATS
7207 GEBIETSWEISB VERKEHRSSTEUERUNG
5077 GEBIÄSE/HUBCEBLASE
5076 GEBLÄSE/ZENTRIFUGALGEBIÄSE
2184 GEFEDERTE SCIiIENE
2166 GEFEDERTES RAD
3038 GEFÜHRTER BUS
2I IO GEFI'HRTES LUTTKISSENFAHRZEUG
5058 GEGENIÄUFIGE LUFTSCHRAUBEN
5058 GEGENI.ÄUFIGE PROPELLER
5074 cEcENrÄuFrcEN r.A,UFRÄDERN, AXTALLÜFTER MrT
2160 GEGENSTROMBREMSUNG
2294 GEHSTEIGI ROLLENDER
5OI5 GELANDEGTNGIGES LUFTKISSEMAHRZEUG
3I 08 GEIÄI{DEWAGEN
3OI2 GELENKAUTOBUS
2176 GELENKKUPPLUNC
2331 GELENKSTRASSENEAIIN
2332 GELENKTRIEBI.IAGEN
3016 GELENKTROLLEYBUS
2333 GELENKWAGEN
3241 GEMISCHTE ENERGIESPEISUNG
3025 GEMISCIITEN VERKEHR, STRASSENVERKEIIRSANI.ACE FI'R
3I84 CENERATOR/CASGENERATOR
3122 GEPOLSTERTE LENKRADI{ABE
7I I 9 GERADEAUSVERKEHR
5I OI GESA},ITATIFTRIEB
5128 GESAI.,ITIüIDERSTAND
7045 GESCIIÄTTSVERKE}IR
3246 GESCHLOSSENE GASTURBINE
3246 GESCHLOSSENn{ KREISLAUF, GASTURBINE MIT
3247 GESCHLoSSENEM KREISLAUF, HEISSLUFTI'IRBINB MIT
4074 GESCHLOSSENER CONTAINER
2076 GESCHLOSSENER FAHRBALKEN
TIOI GESCHWINDIGKEIT
5 I 33 GESCHIdINDIGKEIT/ABHEBEGESCHIIINDICKEIT
7 I02 GESCHWINDIGKEIT/AUSBAUGESCHhIINDIGKEIT
2I 95 GESCHWINDIGKEIT/AUSLEGUNCSGESCHWINDIGKEIT
7I IO GESCIN'INDIGKEIT/BETRIEBSGESCHI{INDIGKEIT
5 I 30 GESCHhIINDICKEIT/BLOCKGESCIII{INDIGKEIT
TlOZ GESCHüIINDIGKEIT/ENTWURI'SGESCHI.TINDIGKEIT
7 I 03 GESCH}'INDIGKEIT/FAHRGIiSCHI.IINDIGKEIT
2142 GESCHWINDIGKEIT/FAHRZEUG MIT HOHER HYPOTHETISCHER

GESCHWINDIGKEIT
7II4 GESCIIhIINDIGKEIT/MEDIANGESCIII^IINDIGKEIT
7239 GESCH!'IINDIGKEIT/PROGRESSIONSGESCilüINDIGKEIT (DER GRÜNEN WELLE)
7I I5 GESCHWINDIGKEIT/PULKGESCIIIIINDIGKEIT
7 I 09 GESCHWINDIGKEIT/QUERSCHNITTSGESCHIJIMIGKEIT
7 I 05 GESCHWINDIGKEIT/REISEGESCHI{INDIGKEIT
7l l3 GESCHWINDIGKEIT/RICHTGESCHI.IINDIGKEIT
5 I 34 GESCH}TINDICKEIT/TRANSIÄTIONSGESCHWINDIGKEIT
5I 3 I GESCHI.JINDIGKEIT/VORI,IÄRTSGESCShIINDI,GKEIT
7239 GESCHWINDIGKEIT/I{ELLENGESCIII'INDIGKEIT (DERGRI'NENWEiLE)
7II3 GESCHWINDIGKEIT, EMPFOIILENE
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7 lo7 GESCHWTNDTGKETT, FREIE
7 | t2 cESCHT^IrNDrcKErr , GIINSTTGSTE
7 I 08 GESCUI^JrNDrGKErr, LOKALE
7 I 09 GESCHI^IrNDrGKErT, MTTTLERE LOKALE
7 07 9 GESCHI,iIINDIGKEIT-FAHRZEUGAtsSTAND-VERIüILTNIS
7 4t7 cESCHhrrNDrcKErrsBEscunÄuruNcsvERKEHRSZErcHEN rN STUFENFoLGE
73OO GESCHI^JINDIGKEITSDETEKTOR
7 417 GESCHI'IINDIGKEITSDROSSEL
7338 GESCHhIINDIGKEITSMESSER/RADARGESCTII^JINDIGKEITSI'{ES SER
7 30 I GESCHI^IINDIGKETTSMESSER, opTTSCHER
7240 GESCHI^IINDIGKEITSREGELUNG DURCH RASTERSIGNALGEBER
7391 GESCHI^JINDIGKEITSREGELUNG VON PERSONENKRAFTI^JAGEN, ANI,AGE ZUR
7 241 GESCHI^IINDIGKEITSREGELUNG, AUTOIIATISCHE
3099 GESCHTITNDIGKEITSREGLER, ELEKTRONTSCHER
2205 GESCHIdINDIGKEITSREGULIERUNG, ELEKTRONISCITE
7 077 GESCHI^JINDIGKEIT-STI\RKE-DIAGRA},IM
7 08 O GESCHT^JINDIGKIIT-VERKEHRSD ICHTE-VERUÄLTNIS
7 07 6 GESCHI^IINDIGKEIT-VERKEHRSSTT\RKE -BEZIEHUNG

7 07 8 GESCHI,IINDIGKEIT-VERKEHRSSTARIG-KURVE
7O9O GESTöRTER VERKEHRSFLUSS
6067 GESTUTZTER FLI'GEL
3197 GETRIEBE/RHOI'TBENGETRTEBE
507 9 GIERI{INKEL
4O9O GITTERBOXPALETTE
3I39 GI"AS/SEKURITGI"AS
3I37 GI,ASISTCHERTIEITSGI"AS
3I38 GI.AS/VENBUNDGLAS
3 1 39 GLAS, VORGESPANNTES
7 309 GI.ATTEISDETEKTOR
7 4t3 GI"arTErSI^IARNGERAT
3238 GLEICHPOLMOTOR
3234 GLEICHSTROI'IBAHNMOTOR
3234 GLEICHSTROMFAHRI'{OTOR
3236 GLEICHSTROMMOTOR, FREMDERREGTER
3235 GLE ICHSTROI{-REIHENSCHLUSSI,TOTOR
3095 GLEICHSTROMSTELLER, ELEKTRONISCHER
206I GLEIS/ETNSCHIENENBAHN AUF HOCHGELEGTEM GLEIS
2t75 GLErsBoGEnenuAncrcEM ITAGENKASTEN, nTAGEN I"Irr
3oz4 clnrsröRPER, ETcENER
2188 clsrsüssnuörruNc
2262 GLEITBLOCK
lo77 GLETTBLOCK, FAHREN rI'{
5 I 36 GLEITBOOT
6044 GLEITENINMrcLEITER
2I2 I  GLEITSCHUHE
2t 63 cLErrscHUTZGsRlir
6025 GLEITWEGSTRAHL
2295 GLIEDERBAND-ROLLSTEIG
4OI7 GLIEDERSCHIFF
2I4I GLIEDERTRIEBZUG
2333 GLIEDERI^JAGEN
50 t 9 cl,ocKEnrönurcEN IGI'{MER, pRrNzrp DER
7084 GRAD/ANNEHMLICHKEITSGRAD
7066 cnan/ausLASTUNcscRAD
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7082 cRAD/gnLEcuNcscRAD
7083 cnan/BENUTzUNGSGRAD
3 I 82 GRAD/KoNvERSIoNSGRAD
7267 GRAD/SATTTGUNGSGRAD
708 I GRAD/STEUUNGSGRAD
2231 GRAVITY RAILROAD HENNING
2106 GRAVITY VACUU}T TRANSIT
3298 GRENZKENNLINIE, LADEN AN DER
6020 GRENZSCHICHTBEEINFLUSSUNG
4083 GRoSSBSTIALTSR/ INTERKoNTINENTAL-GRoSSggnÄI.rgn
403 9 GRoSSBTnIII.TTRSCHIFF
60I 4 GROSSRAUMFLUGZEVG
4029 GROSSTANKSCHIFF
7068 cnössrr srüuot,rcnE vERKEHRST'IBNGE ErNES JAHRES
3065 cRoss- uuo/oonn LTNTENTAxT
tz66 cnüx, FETNDLTcHES
7263 cnüuneNDBRErrE
7048 GRUNDLEGENDE LEISTUUcSTAHIGKEIT
7 237 cnüun I^TELLE
7262 cnüupnesu
7264 cnünsruNDE
7262 cnüNzsrr
7263 cnüNzsrrlÄncu
7z3B cnüNzsrrvgRsATz
3044 GUIDED AUTOMATED INDIVIDUAL TRANSPORTATION SYSTEI'{
3A32 GUIDED BUS
2232 GUIDE-O-MATIC
7 I 12 cIIusrrGSTE GEScHI^III{DIGIGIT
3127 GUNT/BECKENGURT
3 I 26 GURT / ORg TPUNKT S ICHERHE IT SGURT
3125 cunl/SICHERHEITSGURT
2296 GURTBAND-ROLLSTEIG
2to6 cvT
3OO4 GYROBUS

- H -

2233 H-BAHN
2199 HAFENBAHNHOF
2179 HALBSTARRE AUTOMATISCITE KUPPTUNG
6032 HALBSTARREM ROTOR, HUBSCURAUBER MIT
2305 HANDLAUF
IO3O HÄNGEBAHN
2063 HANGEBAHN/EIIIScHTENTNUAIGEBAHN
2066 HANGEBAHN/ErISCUIENEN-1UÄNGE)BAHNMrrASn4METRTSCHERlUrUÄXCUr'lC
2067 HANGEBAHN/SEILTRAGI.IERKHANGEBAHN
t03t HÄNcEBAHNFAIIRZEUc
7247 HAUPTPHASE
7360 TIAÜPTSIGNALSTEUEREINHEIT
3222 HAUPTVERBRENNUNGSRAIIM
7046 HAUS-ARBEIT-VERKEHR
4038 HDI.{/SCHUTEMRAGER-HDW

(81)
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7t70 HEIMINTERVTEW, VERKEHRSERHEBUNG DURCH
3166 HEISSER FIÄI'IME, NACIIVERBRENNUNG MIT
3t 95 riErsscAsMoroR/srrRLrNG-(HEr.ssGAS)MoroR
2216 HEISSLAUTER-MELDEEINRICHTUNG
3I99 HEISSLUFTMOTOR
3247 HEISSLUFTTURBINE UIT GESCHLOSSENEM KREISI.AUI'
4068 UEIZBARSR COMAINER
IOOI HEKTOMETER-VERKEHR
2I9O HERZSTI'CK, VJEICHE MIT BEI4IEGLICHEM
3176 HETEROGENE},I KATALYSATOR, REAKTOR MIT
3176 HETEROGENER REAKTOR
7272 IIILFEN IN NOTFALLEN
7269 I I ILFEN/ELEKTRONISCIIEIULFENFÜRDENSTRASSENVERKEHR
3045 HILINE
7296 HINDERNIS-DETEKTOR
7414 HINDERNIS-hIARNGERÄT
607I I{INTERIqNTENKLAPPE
6038 TTITZEMAUER
331 6 H2O2-BRENNSTOFFZELLE
206I HOCHBAHN/EINSCTiIENENHOCITBAITN
33I 6 IIOCHDRUCK-WASSERSTOFF-SAUERSTOFF-ZELLE
3243 HOCTTFREQUENZ-INDUKTIONSKREISE/SPEISUNG DER ETEKTROFAHRZEUGE

DURCH HOCHFREQUENZ-INDUKTIONSKREISE UNTER DER STRASSEMECKE
206I HOCHGELEGTEM GLEIS, EINSCI1IENENBAHN AUF
230 I HOCHGESCHI.JINDIGKEITS-PERSONENBEFöRDERER
2 I 30 HOCHGESCHWINDIGKEITS-TURBOZUG
2073 HOCHGESTÄ}.IDERTE FAIIRBAHN/AUF I^IANDKONSOLEN FOCHGESTANDERTE

FAHRBAHN
2325 HOCHLAGE/STADTSCHNELLBAHN IN }IOCHLAGE
2O4I TIOCITLEISTUNGS-LINEARMOTOR
2143 HOCHLEISTUNGSSCIINELLBAHN
2233 IIOCHLEISTUNGSSCHNELLBAI1N (H-BATIN)
3304 HOCHTEMPERATUR-BRSNNSTOFFZELLE
3307 HOCHTEMPERATUR-BRENNSTOFFZELLE MIT FESTEM ELEKTROLYTEN
3261 HOCHTEMPERATURELEMENT
5O9O HöHE, LfcIirE

5Og2 TTOHE IM SCHI^IEBEZUSTAND

5089 HöHE IM SCHI4IIMMZUSTAND
2116 HOHLER FÜURUNGSBALKEN
2077 HOHLKASTENTRÄCER/UNTEN OFFENER (HOHL-)KASTENTRÄGER

3177 HOMOGENEM I(ATALYSATOR, REAKTOR MIT
3177 HOMOGENER REAKTOR
2032 HOMOPOIÄRER LINEARMOTOR
6034 HORTZONT, KI'NSTLTCHER
I OIS IIORIZOMALFAHRSTUHL
IOIg HORIZONTALPERSONENTöRDERER
4IO9 HORIZONTALVERLADUNG
2234 HOVAIR
2t43 HSB
5077 HUBGEBIÄSE
3205 HUBKOLBEN-VERERENNUNGSKRAFTMASCIIINE
5IO4 HUBKRAFT
6028 HUBSCHRAUBER
6032 HUBSCHRAUBER MIT HALBSTARREM ROTOR
6030 HUBSCHRAUBER }IIT KOAXIALEN ROTOREN
6029 HUBSCHRAUBER/ABC-IIUBSCHRAUBER
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6030 HUBSCHRAUBER/KOAXIALROTOR-HUBSCHRAUBER
603 I HUBSCTIRAUBER/TANDEM-ITUBSCHRAUBER
5I05 HUB-SCHUB-VERHALTNIS
6048 HUBTRAGSCHRAUBER
IO48 HUCKEPACKVERKEHR
2146 IIYBRIDANTRIEB
3OI3 HYBRIDANTRIEB, ELEKIROAUTOBUS MIT
IO45 IIYBRIDES SYSTEM
3IOO HYBRIDFAHRZEUG
3225 }IYBRID-MOTOR
4lt7 HYBRTD-(SCHTFFS)MOTOR
2IOO HYDRAULIK- UND PNET]MATIKFöruERER
7321 HY-DRAULISCHEWAHRNEHMUNG/DETEKTORMITTIYDRAULISCIIER}JAHRNEHMUNG
3309 IIYDRAZIN
33I I }ITDRAZIN/BRENNSTOFFZELLE MIT HYDMZIN UND LUFT
33IO HYDRAZIN-BRENNSTOFFZELLE
5IOO HYDRODYNAMISCHER AUFTRIEB
5125 HYDRODYNAMISCHER WIDERSTAND
5072 HYDRoJET, ANTRIEB DURCtt
5071 HIDROJET-EINHEIT, SCEI,TINKBARE
2154 TTYDROKINETISCHE BREMSE
3316 HYDROX-ZELLE
6015 HYPERSCHALLFLUGZEUG
60 I 6 HYPERSCHALL.FORSCIIUNGSFLUGZEUG
2142 HYPOTHETISCHER GESCHWIMIGKEIT/FAHRZEUG MIT HoHER HYPoTHETISCHER

GESCHIJINDIGKEIT
3046 HY-MIL

I

7016 IDEALE BEDINGUNGEN
7016 TDEALZUSTAND, (FAHRBAHN- UND VERKEHRS)BEDINGUNGEN rM
7223 IDENTIFIZIERUNG/AUTOMATISCHE IDEMIFIZIERUNG DER FAHRZEUGE
221 5 IDENT TFTZIERUNGSSYSTEM/VETAG-IDENTIF IZ IERUNGSSYSTEM
4055 IFTIM-LEICHTER
4087 IGLU/CONTAINER-IGLU
7 337 IMPULSIi,ADARDETEKTOR
3303 INDIREKTE BRENNSTOFFZELLE
7O2O INDIVIDUALVERKEHR
I0l7 INDMDUALVERKEHR, KOLLEKTMERTER
l 0l 6 TNDTvTDUELLES örpgNrLrcHES TRANSpoRTSySTEM
3243 INDUKTIONSKRnTSS/SPEISUNG DER ELEKTROFAHRzEUGE DURcH

HOCHFREQUENZ-INDUKTIONSKREISE UNTER DER STRASSENDECKE
2039 INDUKTIONS-LINEARI'IOTOR MIT I'IASSIVER SEKUNDITNWTCru,UNG
3229 INDUKTIONSI'IOTOR
2027 INDUKTIoNSMoTon/ITNEAR-INDUKTIoNSMoToR
7 3L3 INDUKTIONSSCHLEIFENDETEKTOR
73T4 INDUKTIONSSCHLEIFENDETEKTOR MIT PHASENVERSCHIEBUNG
2047 INDUKTIVE REAKTIONSSCHIENE
3033 INERTIAL ENERGY SYSTEM BUS
738I INFORMATTOI.i/T,O}GLE VERKE}IRSINFOR}TATION
7 383 INTORI'{ATTON/NEGIONALE VERKEHRS INFORMATION
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7 3 8 0 TNFORMAT ION /VERKEHRS INFORMAT ION
7 382 INFORMATION/VORHERSAGE-INFORMATION
7327 INFRAROTDETEKTOR
7328 INFRAROTDETEKTOR, AKTIVER
7329 INFRAROTDETEKTOR, PASSMR
504 l TNNENScUünzn
32ol TNNERER vERBREuuunc/MoroR Mrr TNNERER vERBRENNIING
7052 TNNERoRTSBERETcH, rRAKTTScHE KApAzrrAr ru
3t23 TNSASSgN-ntlcKHALTEsysrEI'{, pASSrvEs

6069 INSTRUI'IENTENFLUG
6A23 INSTRI.JI,IENTEN-LAI{DESYSTEM
6055 INTEGRAL VERSTEIFTE BAUWEISE
2099 INTEGRALBAHN
2304 INTEGRATOR
4013 TNTEGRTERTEM ntruÄlrtrn, ERDcASTANKER Mrr
7O3O INTERCITY-VERKEHR
2138 INTERCITY-ZUG
4083 TNTERKoNTTNENTAL-cRossgsHAr.TER
2138 INTER-ZUG
3242 INVERTOR-SYSISM/SPEISUNG DER ELEKTROFAHRZEUGE DURcH DAS

INVERTOR-SYSTEM
3073 ISOELEKTRISCHES FAHRZEUG
4069 ISOLIER-CONTAINER

- J -

3088 JARRET-MODELL/ELEKTRONISCH GESTEUtsRTES ELEKTROAUTO (JARRET-MODELL)
602t JATo
4028 JEEP/UMERIIASSER-JEEP
2235 JET RAIL

- K -

7356 KABEL Mrr L:tNcscEscHLrrzrEM AUSSENLETTER, KoAXTALES
7355 KABEL/DoPPELKABEL
lo72 KABSLBAIIN, UMERTRDTSCHE
2298 KABINENBAND-ROLLSTEIG
2298 KABINEN-FöRDERBAND
1055 KABINENSYSTEM, SCIIIENSNGEBUNDENES
4II4 KAI/COMAINERKAI
33I4 KALTBRENNST0FFZELLE/DIREKTEKALTBRENNSTOFFZELLEMITI"IASSERSToFF
5OI9 IqMMER/PRINZIP DER GLOCKENFöRMIGEN KAMMER
5026 KAr'tMERsysrEM/l.tEHRFAcHl<AItrßRsysrEM Mrr ELAsrrscHnN scnünznu
5026 IG}'MERSYSTEM/TEILIG}E,IERSYSTEM MIT ELASTISCHEN SCNIINZTU
2308 IüüI.{ZONE
7227 KANALISIERUNG/VERKEHRSIqNALISIERUNC
4034 t<Ätscunuu-rnecsrrn
7051 rGpAzrrÄT/pRAKTrscHE x.tp^lztrÄr ü AUSSERoRTSBERETGH
7052 IGPAZITAT/PRAKTISCHE xepIzTTAT IM INNERoRTSBEREICI{
7O5O KApezITAt, PRAKTISCHE
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73IO KAPAZITIVER DETEKTOR
2l 15 KASTENTnÄcnn
2ot7 KASTENTnÄcsn, UNTEN GEScHLrrzrER
3I 78 KATALYsn.Ton/ABGASIGTALYSAToR
317 9 KATALYSaTon/DoPPELBETTKATALYSATOR
3 I BO KATALYSaTon/oxYDATIoNSKATALYSATOR
3176 IGTALYSETON/REAKTOR MIT HETEROGENEM KATALYSATOR
3177 KATALYS Ton/REAKToR MIT HOIToGENEM KATALYSATOR
3I8I KATALYsaIon/REDUKTIoNSKATALYSAToR
3323 KATALYSATOR, DER NICHT AUS EDELMETALLEN BESTEIIT
31 78 KATALYTISCH I^IIRKENDER ABGASKONVERTER
3 I 65 KATALYTISCHE NACHVERBRENNUNG
31 78 KATALYTISCHER KOIWERTER
4OI O KATAMARAN
4o4o KATAr'rARArq-rnAcERScHrFF
5O7B KAVITATION
3299 KENNLIUTn/I-U-KENNLINIE
3298 KENNLINIE/T.EONU AN DER GRENZKENNLINIE
3297 KENNLINIE/U-T<SIIINLINIE
3298 KENNLINIENI.ADUNG
7 173 KENNZEICHENERHEBUNG
3I60 KETTENAUFFAHRUMALL
3192 KFZ-ANTRIEBSARTEN
5047 KrELE, SETTLTCHE
5 O 95 KIPP}'1OI'{ENT
2I I3 KISsnu/r .ÜHRUNGSKISSEN
5018 Krssnu/ tuFTKrssEN
2022 KISSEN/I"IAGNETKISSEN
2I  12  KISSEN/ Inacr ISSEN
5I15 KISSENLOSE FAI IRT
6068 KI*APPE
607 I KLAPPE/UTUTSRIGMENKLAPPE
607 0 KT,APPE/UISnUKLAPPE
607 2 KLAPPE/ srneHLKrd,PPE
7 287 KLASS TFTZIERUNGScSRAT/TaHnzEUGKI.ASSIFIzIERUNGSCUnÄI
3OO2 KLEINBUS
2202 KLEINREc[INER/suT,gsTTATTcg ZUGSTEUERUNG MIT DEI"I KLEINRECHNER

ATOMIC
3OO2 KLEINSTI]US
7303 KLIMADETEKTOR
2037 KLI'I
3317 KI\ALLGASELEI'{ENT
3I I5  KNAUTSCHZONE
5059 KOAXIALE LUFTSCHRAUBEN
6030 KOA)(TALEN ROToREN, ITUBSCHRAUBER I'{IT
7356 KOAXIALES iGBEL I'1IT IAUcScESCHLITzTEM AUSSENLEITER
7357 KoAXIALES KABEL I'1IT scHn]icGEScHLITzTEM AUSSENLEITER
7 3I I KOAXIALTGBELDETEKTOR
6030 KON(IALROTOR-HUBSCHRAUBER
3204 KoLBEN/exreIKoLBENMoToR
32t3 KoLBEN/oeupr (K0LBEN)l'tor0R
3 205 KOLBEN/IIUBKOLBEN-VERBRENNUNGSKRAFIT'TASCHINE
32I B KOLBEN/xngrsKOLBEN}'loToR
1007 KoLLEKTTvES örruurl,rcnEs spuRcErüHnrns rRANspoRTSysrEr'{
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,

I OI 7 KOLLEKTIVIERTER INDIVIDUALVERKEHR
3065 KOLLEKTIVO
3231 KOLLEKTOR
4059 KOLLIKO
4l2l KOLLISIONSSCHUTZRADAR (SEEFAHRT) .
7339 KOLLISIONSSCHUTZRADAR (STRASSENVERKEHR)
7 I 58 KOLONNE
4OOI KOMBIFRACHTER
6033 KO}IBINATIONSFLUGSCHRAUBER
I 03 9 KOMBINIERTE SCHI4TEBETECHNIK
3224 KOI'{BINIERTER ANTRIEB
4O3O KOI'{BINIERTER FLÜSSIGKEITS-I"IASSENGUTTANKFRACHTER
4OI 8 KOMBINIERTES SCHIFF
2093 KOI"IBINIERTES SCHI^IERKRAFT-LUFTDRUCK-SYSTEM
IO45 KOMBINIERTES SYSTEI'{
4OOI KOMBISCHIFF
4O I 8 KOMBISCHIFF
3231 KOI'O'IUTATOR
3230 KO}OIUTATORMOTOR
7124 KONFLIKTFREIE VERKEHRSSTRöI'IE
7 126 KONFLIKTPUNKT
7 125 KONFLIKTRICHTUNGEN
7127 KOMLIKTSITUATION
3297 KONSTANT-SPANNUNGSLADUNG
5132 KONSTRUKTIONSGESCHWINDIGKEIT
2209 KONSTRUKTIONSPRINZIP, AUSFALLSICTIERES
2OI7 KONTAKTSCHIENE
7278 KONTAKTSCHWLLLE
2291 KONTINUIERLICH ARBEITENDES VERKEHRSSYSTEI'{
2326 KONTINUIERLICHE U-BAHN
I OI I KONTINUIERLICHER STADTVERKEHR
I OOS KO}{TINUIERLICHER VERKEHR
2291 KONTINUIERLICHES TRANSPORTMITTEL
7218 KONTROLLE DES MINDESTABSTANDS ZhIISCHEN DEN FA}IRZEUGEN
7216 KONTROLLE DES VERKEHRSSTROMS AUF DEN AUTOBAHNEN
7 21 7 KONTROLLE /ABSTAND SKONTROLLE
7222 KONTROLLE/NAUPNNKONTROLLE (AUTOMATISCHE)
603 9 KONUS/IUTTSII{LAUFDTFFUSORKONUS
3 I 82 KONVERSIONSGRAD
3I 78 KOTIVERTER/KATALYTISCH I,üIRKENDER ABGASKONVERTER
3 I 78 KONVERTER, KATALYTISCHER
7236 KOORDINIERTE SIGNALSTEUERUNG
7I3I  KOPFABSTAND
2196 KOPFBAHNHOF
3l4t  KOPFSTÜTZE, VERSTELLBARE
7 I 68 KORDONBEFRAGUNG
7 169 KORDONLINIE
7 I 68 KORDONZAHLUNG
72L5 KORRIDOR-KONTROLLE
2L55 KRAFTBREMSE / öIONUCKKRAFTBREMSE
3111 KRAFTFAHRZEUGEN, AKTIVE SICHERHEIT VON
3TT2 KRAFTFAHRZEUGEN, PASSIVE SICHERHEIT VON
1043 KRAFTSCHLÜSSIGER SPURFÜHRUNG, SYSTEM MIT
6027 KREISEL/XUNSTNEISEL
6026 KREISEL/IOTXNEISEL
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I 053 KREISEL/STABILISIERUNG DURCH KREISEL
6034 KREISELHORIZONT
3246 KREISLAUF, GASTURBINE I'{IT GESCHLOSSENEM
3247 KREISLAUF, HEISSLUFTTURBINE MIT GESCHLOSSENEM
7 233 KREUZUNGSREGELUNG/EINZELKREUZUNGSREGELUNG
7364 KREUZUNGSSTEUERGERAT
7072 KRITISCHE VERKEHRSDICHTE
7 147 KRITISCHER SICHTBEREICH
2036 KSI"T
4OI 2 KUGELTANK-FLÜs s IGGASTRANSPORTSCHIFF
4084 TÜUI,CONTAINER
4oo7 rüruscHrFF
6034 NÜXSNICHER HORIZONT
217 6 KUPPLUNG/GELENKKUPPLUNG
2 I 80 KUPPLUNC/UTTTELPUFFERKUPPLUNG
2IBI KUPPLUNG/ScHRAUBENKUPPLUNG MIT SEITENPUFFER
2I82 KUPPLUNc/wuLISoN-KUPPLUNG
2177 KUPPLUNG, AUTOMATTSCHE
3084 KUPPLUNG, ELEKTROI'IAGI.IETISCHE
2179 KUPPLUNG, HALBSTARRE AUTOMATISCHE
2177 KUPPLUNc, sELBsrrArrcE
217 B KUPPLUNG, STARRE AUTOI"TATISCHE
6027 KURSKREISEL
7 07 B KURvE / ce ScHI^IIND IGKE IT-VERKEHRS sTAnKg -KURVE

2o3t xunzlÄuruR- (LTNEAR)MoroR
2036 KURZsrANosn- (LTNEAR)r'{oroR
6006 KURZSTART- UND LANDUNGSFLEUGZEUG
6007 KURZSTART- UND LANDUNGSFLUGZEUG, LAR},IARMES
2036 KURZSTATOR-LINEARI'{OTOR
2213 KYtsERNETISCHE INSEL HANNOVER

L

3283 LADEANLAGE
3284 LADEGEnJIT
3285 LADEGEnAT/ugTZLADucrnAr
3286 LADEGEnAT, ETNGEBAUTES
3298 LADEN AN DER GRENZKENNLINIE
3zB7 moe sAULE
32BB r.mnsÄulu AN penrpillrzEN
3283 LADESTATION
3286 LADEVORRTCHTUNG, FAIiRZEUGSEITIGE
3083 LADEZYKLUS, FAHRWETTE JE
3299 I.ADUNG MIT STROMSPANNUNGSBEGRENZUNG
3298 LADUNG/TnUmINIENLADUNG
3297 LADUNG/KONSTANT-SPANNUNGSLADUNG
3296 LADUNG/ ScTilScLLI"ADUNG
3172 LADUNGSSCHICHTUNG
7 4OI LAI"IPENMATRIX
6024 I"ANDEKURSLEITSTRAI{L
6049 LANDEKURSSENDER
6050 LANDERICHTUNGSBAKE
604I LAI'IDESCHIRI'I



- 6 4 2 -

5 I 18 I"ANDESYSTEM
6023 LANDESYSTE},I/ INSTRUMENTEN-LANDESYSTEI'{
50 I 5 LANDFAHRZEUG/IUTTTISSEN-I,ANDFAHRZEUG
IO27 LANDFAHRZEUG, SPURGEBUNDENES
IO27 LANDFAHRZEUG, TRASSENGEBUNDENES
5OI 5 LANDGEBUNDENES LUFTKISSENFAHRZEUG
I OO3 I.ANDSCHNELLVERKEHR
6043 I"ANDUNGSSYSTEI'{, AUTOMATISCHES
408 6 I"ANDvERKEHR , coNTATNER rün
5032 lÄncn-BRnrrE-vnnuÄt TNrs
2o3b t Ruct AuFERI'{oToR
4I I8 LANGSAI'II"AUFENDER SCHIFFSDIESELI'IOTOR
4r 18 laucsemÄUFER
7281 LANGSCHLEIFE
7356 tJ[ttcscESCHLrTzTEI'l AUSSENLETTER, KOAXTALES KABEL MrT
z3z7 tÄucscETErLTE STADTScHNELLBAHN
5l I 3 ilir'rcssrABrlrrÄr
2037 LANGSTATOR-LINEARI-IOTOR
6007 LAnManMss KURZSTART- IIND LANDUNGSFLUGZETJS
6009 lÄnuarums srART- UND LANDUNGSFLUGZETJS
4056 I,ASH-LE ICHTER
4036 IÄSH-SCHIFF
2159 I..ASTABBREMSUNG
3O8O I.ASTER/rInrIROI.AsTER
308 I I"ASTKRAFTI{AGEN/AKKUMULATOREN-LASTKRAFTI^JAGEN
3l 04 LASTKRAFTwAGEN/IungrNEN-LASTKRAFTT^IAGEN
3 08O LASTI.IAcSN/TILEKTRO-LASTI^IAGEN
3 I 06 LASTZUG, I.{EHRGLIEDRIGER
zo4s lÄurrn
2037 lÄurEn/runziliuFER- (LTNEAR)MoroR
zoyz murnliDER
5074 u,urnÄDERN, AxrAr.,lürrgn l'1rr cncgtqiliuFrcEN
4A57 LEICHTUn/coNTAINERLEICHTER
4054 LETCHTER/EBCS-LETCHTER
4055 LEICHTnn/rrr IM-LEIcHTER
4056 LEIcHTnn/usH-LEICTITER
4058 LEICHTER/SEELEICHTER
4034 LEICHTERMUTTERSCHIFF
3253 LEISTUNGSAKKUMUI"ATOR
7047 LursruucsrÄHrcKErr (ETNER STRASSE)
7053 LErsruNcsrÄutcnrtt, AUcENBLTcKLTcHE 

n

lo4g LErsruxcsrÄHrcKErr, cRUNDLEcENDE
7054 LErsruucsrÄurcKnrr, LoKALE
7 o4g LE r sruircsrÄHrcKu rr , t"töcl rcHE
7050 LErsruucsrÄHrcKErr, rRAKTTScHE
7055 LursruncsrÄHrcKnrr, zyy,J.rscnE
7084 LEISTUNGSNIVEAU
7056 LETSTUNGSRESERVE, FAKTOR DER
2083 LsrrRADnn
2O8O LEITSCHIENE
3038 LEITSCHIENENAUTOBUS
3047 LEITSCHIENENBAHN KUCH
3066 LEITSCHIENENTN(I
6024 LEITSTRAHL/IÄI{DEKURSLEITSTRAHL
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IO78 LEITSTRASSE
3055 LEITSTRASSE
7271 LENKHILFEN
3I2O LENKRAD/VERSTELLBARSS SICI1ERHEITSLENKRAD
3122 LENKRADNABE, C}:POLSTERTE
3I t7 LENKSÄI'LE/SICIIERHEITSLENKSAULE
3It9 LENKSÄULE, ABKNICKENDE
3I18 LENKSAULE, ENERGIEABSORBIERENDE
7224 LENKUNG DES STRASSENVERKEHRS, AUTOI'IATISCHE .
3147 LENKUNG/SERVOLENKUNG
7259 LESBARKEITSABSTAND
2236 LEVACAR
2187 L-FöRMIGE SCHIENEN
2O2O LICHTBOGRNSTROMABNEHMER
s090 1ICBIE_CöHE
7395 LICHTSIGNAI
1406 TICHTSIG}I,AL, FUSSGFNGERBETÄTIGTES
7404 LICHTSIGNAL, TEILWEISEVERKEHRSABHANGIGCESTEUERTES
7403 LICHTSIGNAL, VERKEHRSABHÄNGIG GESTEUERTES
7402 LICHTSIGNAL, VOLLVIiRKEURSABHANGICGESTEUERTES
7394 LICITTSIGNAIÄNI,AGE
72OT LICIITSIGNALANLAGEN-STEUERUNGSSTRATEGIE
7395 LICHTZEICHEN
7 4O5 LICHTZEICHEN/DAUERLICIITZEICHEN
4043 LIFT-ON-LIFT-OFF-SCHIFF
2027 LIM
2029 Lru (KLASSTFTKATTON)
2034 LIM, ZWEISEITIG WIRKENDER
2IO7 LIM-EVACUATED TUBE
2027 LINEAR-INDUKTIONS}TOTOR
2029 LINEAR-INDUKTIONSMOTOR (KLASSIFIKATION)
2026 LINEARMOTOR
2O4O LINEARMOTOR MIT FEPü,OMAGNETISCHEM SEKUNDARTEIL
2037 LINIIARI'IOTOR MIT GESTRECKTEM STATOR
2038 LINEARMOTOR MIT IN DER FAHRBAIIN INKORPORIERTEM PRIMÄRTEIL
2O3I LINEARMOTOR MIT VERANDERLICHER RELUKTANZ
2034 LINEARI'IOTOR/DOPPEL- (INDUKTOR) KAMM-LINEAR"},{OTOR
2034 LINEARMOTOR/DOPPELSTATOR-LINEARMOTOR
2O4I LINEARMOTOR/HOCHLEISTUNGS-LINEARMOTOR
2o3g LINEARTYoToR/INDUKTIoNS-LINEARMoToRMITMASSIVERSEKUNDARI{ICKLUNG
2037 LINEARMOTOR/KURZIÄUFER-LINEARMOTOR
2036 LINEARMOTOR/KURZSTINDER-LINEARMOTOR
2036 LINEARMOTOR/KURZSTATOR-LINEARMOTOR
2037 LINEARMOTOR/TJUCSTETON-IINEARMOTOR
2033 LINEARMOTOR/QUERFELD-LINEARMOTOR
2028 LINEARMOTOR, ASYNCHRONER
2035 LINEARMOTOR, EINSEITIG WIRKENDER
2032 LINEARMOTOR, HO},IOPOI.ARER
2O3O LINEARMOTOR, SYNCHRONER
3249 LINEARTURBINE
3065 LINIEMAXI/GROSS- UND/ODER LINIENTAXI
2204 LINIENZUGBEEINFLUSSUNG
7123 LINKSABBIEGEN, TANGENTIALES
7122 LINKSABBIEGENDER VERKEHRSSTROM
7250 LINKSABBIEGEPTIASE
2II4 LIPPEN, ELASTISCHE
3269 LITIIIW-CHLOR-AKKI'I'IULATOR
5OOI LKF

(82)
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7184 LKT.J-FAKTOR
7108 LOKALE GESCHI4IINDIGKEIT
7054 LOKALE LEISTUNGSFAHIGKEIT
738 I LOKALE VERKEHRSINFORMATION
2128 LOKOMoTrVE/DIESELLOKOMOTM MIT GASTURBTNE
2145 LOKOMOTM/THYRISTORGESTEUERTE STROMRICHTERLOKOI'IOTM
2128 LOKOI'IOT rVE /TURBO-D rE SELLOKOMOT rVE
2145 LOKOMOTM, THYRISTORGESTEUERTE
6026 LOTKREISEL
2139 LRC-ZUG
7 394 LSA
3047 LSB
3066 LST
7 l30 LÜcKE/rolcnlrrEcltlcKg
7 | 35 LIICKE/ZErTLÜCKE
2329 LUFTBEREIFTE U-BAHN
7 172 LUFTBILDERHEBUNG
7 17 4 LUFTBILDFILI'{, VERKEHRSERHEBUNG I"IITTELS
5022 LUFTBLASEN, LUFTKISSEN MIT EINGEFANGENEN
2I 50 LUFTBREI'{SE
I 069 LUFTDICHT ABGESCHLOSSENES TRANSPORTSYSTEM
2090 LUFTDRUCK, ANTRIEB DURCH
3175 LUFTEINBLASUNG, REAKTOR MIT
603 9 LUFTEINI"AUFDIFFUSORKONUS
5073 lürrsn/exrer.LüFTER
5ol 6 Lürrsn/ scu,suunru,üFTER
5073 lÜrrnn/ scun^nusgNLüFTER
507 6 LÜrrsn/zslunrFucAllÜrrnn
5075 lürrnnKANAL, AXrAr,lürreRErNHErr Mrr
2065 LUFTFEDERUNG, EINSCHIENENBAHN MIT
2137 LUFTFILM-SPURFAHRZEUG
5024 LUFTFIL}TSYSTEI-I
5O5O LUFTGARDINE
2148 LUFTGEFEDERTES DREHGESTELL
3265 LUFTKATHODE, AKKUMULATOR MIT
50I 8 LUFTKISSEN
5022 LUFTKISSEN I'{IT EINGEFANGENEN LUFTBLASEN
5O2I LUFTKISSEN I.{IT EI.ASTIScHEN scuÜnzrN
5O2O LUFTKISSEN MIT RINGSTRAHT
s0z3 LUFTKTSSEN Mrr STARREN (FESTEN) scHünzru
I 038 LUFTKTSSEN, AEROSTATTSCHES
2259 LUFTKISSEN, NEGATTVES
5048 LUFTKISSENBALG
50I I LUFTKISSENBOOT
5OO8 LUFTKISSENBOOT MIT AEROSTATISCHEI'{ AUFTRIEB
5028 LUFTKISSENBREITE
503 I LUFTKISSENDRUCK
5027 LUFTKISSENEINSCHLIESSUNG
5I I6 LUFTKISSENFAHRT
5OO I LUFTKISSEMAHRZEUG
5OO7 LUFTKISSEMAHRZEUG MIT AERODYNAMISCHEM AUFTRIEB
5OO8 LUFTKISSEMAHRZEUG MIT AEROSTATISCHER SCHTIEBUNG
5004 LUFTKTSSEMAHRzEUG Mrr FESTEN scuünznu
5OO5 LUFTKISSENFAHRZEUG MIT LUFTSCHRAUBENANTRIEB
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5006 LUFTKISSEMAHRZEUG MIT SCHIFFSSCHRAUBE}IANTRIEB
5OO3 LUFTKISSENFAHRZEUG/ SgTTSNwAND-LUFTKISSENFAHRzEUG
501 2 LUFTKISSEMAHRZEUG, AI,{PHIBISCHES
2n0 LUFTKTSSENFAHRzEUc, curtlHRTEs
50r 5 LUFTKTSSEMAHRZEUc, cnl.ÄupncÄNcrcEs
501 5 LUFTKISSEMAHRZEUG, LANDGEBUNDENES
501 3 LUFTKISSENFAHRZEUG, NICHTAI"IPHIBTSCHES
50IO LUFTKISSEMAHRZEUG, NICHTSPURGEBUNDENES
5009 LUFTKTSSENFAHRZEUS, SCHTENENGEBUNDENES
50l l  LUFTKISSEMAHRZEUG, SEEGEHENDES
501 4 LUFTKISSEMAHRZEUG, SEIVTIAMPHIBISCHES
5009 LUFTKISSEMAHRZEUG, SPURGEBUNDENES
50 il LUFTKTSSENFAHRZEUc, I.tAsssncÄNcrcrs
50l l LUFTKISSENFAHRZEUG, I^IASSERGEBUNDENES
5033 LUFTKIssgNrI.AcHg
5oor LUFTKrssgNcsRÄr
5012 LUFTKrssENcEnAr, Ar'rpnrBrscnns
5OI5 LUFTKISSEN-LAI{DFAHRZEUG
5029 LUFTKISSSNLANGE
4 I 05 LUFTKISSENPALETTE
2258 LUFTKISSENPRINZIP MIT SOGI^JIRKUNG
I 036 LUFTKISSEN-SCHI{EBESYSTEM
50I I LUFTKISSENSEETAHRZEUG
5OO9 LUFTKISSEN-SPURFAHRZEVG
5O3O LUFTKISSENTIEFE
2I I I  LUFTKISSENZUG
2259 LUFTPOISTTN/UNTERDRUCK-LUFTPOLSTER
5055 LUFTPROPELLER
I 037 LUFTRINNENSYSTEM
3I3 I  LUFTSACK

2098 LUFTSCHLUCKER
5055 LUFTSCHRAUBE
5053 LUFTSCHRAUBE, SCHUBI.IERT DER
5063 LUFTSCHRAUBE, SCHTIENKBARE
5054 LUFTSCHRAUBE, UMKEHRBARE
5056 LUFTSCHRAUBE, VARIABLE
5058 LUFTScHRAUBEN, GEcENLÄ,uFrGE
5059 LUFTSCHRAUBEN, KON(IALE
5OO5 LUFTSCHRAUBENANTRIEB, LUFTKISSENFAHRZEUG MIT
2048 LUFTSPALT
3 r 83 LUFT ltlnnnSCHUSS) ZAHL
3 l 83 tuFTvEnuÄlrnrs
2095 LUFTI^JIRBELPROPELLER
2204 LZB

M

2237 MAGNA-CAB-SYSTEM
3048 MAGNALINE
2238 MAGNARAIL
2oo7 MAGNET/peunnue,cNET



2008
20t2
2007
20t 4
2 0 1  l
2 0 1  3
2009
7 322
I 040
2t7 2
l 040
2003
2056
202r
2002

2022
2023
2 l 0 l
2096
2 t  5 7
7 323
2005
200 l
2 0 t 0
2239
7 203
7 t 9 3
7 243
4029
5094
4024
304 9
3 t  9 4
3 r 9 3
4004
4030

2292
2039
2099
7 401
7 399
2240
2237
7 t t 4
| 047
5 t  t 7
5A26
504 9
504 9
3 r 0 6
4020
7368
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MAGNET / g I.ETIROMAGNET
MAGNET / Tt}Hnu NG SMAGNET
MAGN ET / PTnUaNEMMAGNET
MAGNET / STInTLI S IERUNGSMAGNET
MAGNET/TRAGI'{AGNET
MAGNET/zUCITEcNET
MAGNET, SUPRALEITENDER
MAGNETDETEKTOR
MAGNETTELD -FAHRTEC HN IK
MAGNETIScHE agsrt'rzuNc
MAGNETrscHE scHI^IEBErüHRuNc
MAGNET IScHE scuhlEBnrtIunuNc/ SLSKTRoMAGNETISCHE SCHIIEBSrÜUNUUC
MAGNETISCHE VERLUSTE
MAGNETI SCHER I^JIDERSTAbID
MAGNET I ScHE S ScHüIE BEvERFAHREN / PERMANENTMAGNET I SCHE S SCHIIE BE-

VERFAHREN
MAGNETKISSEN
MAGNETKISSENZVG
MAGNETOFLUX-SYSTEM
MAGNET-ROHRFLUG
MAGNETSCHIENENBREMSE
MAGNET SCHLE IFENDETEKTOR
MAGNE T S C HT,'IE BE SY S T EM / S U P NAL E IT ER -MAG N E T S C HT{E BE S Y S T E}I
MAGN ET SC HI.JE BETE CHN IK
MAGNETSPULE, SUPRALEITENDE
MAGNOCAR
MAKROGE B IET S STEUERUNG
MAKRO - ( RE GEL )- PROGRAI,0,{
MAKROSTEUERUNG
MAMMUTTANKER
uenövnrsnrÄHrcKErr
MARCONAFLO-TANKER
MARTIN-CAR-RAIL
MASCHINE MIT Aussgngn VERBRENNUNG
MA SC H INE / VERBRENNUNG SMASCH INE
MASSENGUTFRACHTER
MA S S ENGUTTANKFRAc HTER/ KoMB IN IERTER TIÜ S S IGKE I T SMAS S ENGUTTANK-

FRACHTER
MASSENvERKEHRSI'IrrIEL l"Irr srÄuorcER ErNSTErcuöclrcHKErr
MAssrvER SEKUNDÄnwrcru,uNG, TNDUKTToNS-LrNEARI,IoIoR Mrr
MATE R IAT. nEHu / MEHRZüIEc KE -MAT ER IAL BAHN
MATRIX/UUTNNMATRIX
MATRIXZEICHEN
MBB ST 2OOO
}IC-SYSTEM
MED IANGE SCHT^IIND IGKE IT
I'{EHRFAcHBETRTEB, TRANSroRTMTTTEL rün
MEHRFACHDECKSYSTEM
MEHRFAcHKAMMERSySTEM Mrr ELASTTScHEN scuünznn
r'rn HRFAc H s c trtlRz E NANoRD NU NG
MEHRFACTTSCTTÜRZENSY sTEM
MEHRGL IEDRIGER I"ASTZUG
I"ISHRKöRPERScHTFF
MEHRPHASENSTEUERE INHE IT
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7283 MEHRSCIILEIFENDETEKTOR
5049 MEHRSCIII}RZENSYSTEM
2099 UEHRZIIECKE-(}'ATERIAL)BAHN
4OO9 MEHRZWECKFRACHTER
2216 MELDEEINRICHTUNG/HEISSIÄUFER-MELDEEINRICI{TUNG
7385 MEIDUNG/}IARNMELDUNG
40t4 MEMBRAN-TYP-BEHÄLTER,ERDGASTANKERMIT
7307 MESSGERÄT/SICHTMESSGERÄT
3266 METALL-LUFT-AI(I'MULATOR
7303 METEOROLOGISCHER DETEKTOR
33I8 METHANOL-BR3NNSTOFFZELLE
3319 METHANOL-BRENNSTOFFZELLE MIT SAUREI.{ ELEKTROLYIEN
4OI I METHAN.TANKER
2323 METROLINIE/EXPRESS-METROLINIE
3OO2 MIKROBUS
7194 MIKROPROGRAMM
7233 MIKROREGELUNG
7218 MINDESTABSTAND/KOMROLLE DES MINDESTABSTANDS ZITISCHEN DEN

FAHRZEUGEN
2241 MINIRAIL HABECfER
4049 MINISCHUBBOOT
7384 MITTEILUNG, EMPFEHLENDE
7377 MITTEILUNG, FAHRZEUGIMERNE AXUSTISCHE
2I8O MITTELPUFFERKUPPLUNG
4I16 MITTELSCHNELIÄI'FENDERSCIIIFFSDIESEI.I.{OTOR
3305 MITTELTEMPERATUR-BRENNSTOFFZELLE
7IO4 MITTLERE FAHRGESCHI.TINDIGKEIT
7I4O MITTLERE FAHRZEUGIÄ.IGE
7IO9 MITTLERE LOKALE GESCHWINDIGKEIT
7IO4 MITTLERE VERKEHRSGESCHI.IINDICKEIT
7097 MITTLERE VERZöGERUNG JE FAHRZEÜG
7098 MITTLERE WARTEZEIT
7136 MITTLERER ZEITABSTAND VON EINEM FAHRZEUG ZT'M ANDEREN
7 I 95 MODELL/VERKEHRSABLAI'T1{ODELL
7 196 MODELL/VERKEHRSSIMUIÄTIONSUODELL
7 I 97 MODELL/VERKEHRSZUTEILUNGSMODELL
7 197 MODELL/VERKEHRSZUWEISUNCSMODELL
7049 MöGLICHE LEISTUNCSFAHIGKEIT
5095 MOMEM/KIPPMOMENT
5096 MO}G}TTIRI'CKFÜHNMOUSNI
2242 MONOCAB
3082 MOPED/ELEKTROMOPED
7 I 65 MOTIVATIoN/VERKEHRSMoTIVATIoN
3097 MOTOR MIT ELEKTRONISCHER BENZINEINSPRITZUNG
32OI MOTOR MIT INNERER VERBRENNUNG
3207 MOTOR MIT ORGANISCHER FLI'SSIGKEIT
3221 MOTOR MIT PROGMMMIERTER VERERENNUNG
3209 MOTOR MIT TURBO-ABGASIÄDER
3237 MoToR MIT VERANDERLICHER RELUKTANZ
3228 MOTOR/ASYNCHRONMOTOR
3204 MOTOR/AXI,ALKOLBENMOTOR
3213 MOTOR/DAMPF(KOLBEN)MOTOR
3216 MOTOR/DIESELMOTOR UIT VORVERBRENNUNGSRAIJM
3206 I.{OTOR/DIREKTEINSPRITZMOTOR
3227 MOTOR/DREHSTROMMOTOR



2035
3 2 1  0
3236
3238
3234
3234
3235
3 r  9 9
3225
3229
3230
2027
2026
3240
2042
3221
3200
3237
3239
3221
3 r 9 5
3232
32r 4
3202
3 203
32t3
32t I
2425
32t 9
3 208
3233
3233
32t5
3220
32t 2
227  6
3050
7350
7 351
4050

3 t  2 2
3240
3240
207 7
3 r 6 8
6045
2307
3 t  6 7
3 1 6 6
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MOTOR/E rNSE rT IG ANGEORDNETER I.IANDERFELDMOTOR
MOTOR/TLÜ S S IGGASMOTOR
I'{OTOR /FREMDERREGTER GLE ICHSTROMMOTOR
I'TOTOR / GL E I C HP OLMOT OR
MOTOR / GL E IC H ST ROMBAHNI'{OTOR
MOTOR / cLE IC H STROMFAHRI,IOT OR
I"IOTOR / GLE I CH STROM-RE IHEN SC HLU S SMOTOR
}IOTOR/ HE I S SLUFTMOTOR
MOTOR/HYBRID-MOTOR
MOTOR/ TNDUKT ToNSMOTOR
r'{ol oR / KoMMU TAT ORMOT OR
I'ror oR / L rNEAR- rNDU KT rON SMOTOR
noToR/LINEARI'{OTOR
MOTOR/NABENMOTOR
MOTOR/ POLY SOLENO IDMOTOR
MOTOR/PROCO-MOTOR
I'{OTOR/RANKINE CYCLE MOTOR
I'{OT OR / RELU KTANZ -I"IOTOR

MOTOR / REVE RS IER},IOTOR
}IOTOR / S C H IC HT I.AD EI'{OTOR
MOTOR/ ST IRL I}IG- (HE I S SGAS ) MOTOR
MOTOR/ SYNCHRONMOTOR
I'{OTOR/VERBE S SERTER D IESELMOTOR
MOTOR/VERBE S SERTER VERBRENNUNGSMOTOR
}TOTOR/VERBRENNUNGSMOTOR MIT PROPELLERANTRIEB
MOT OR / V ERDAMPF ERMOTOR
I.{OTOR / V I E L ST OFFI'{OT OR
I'{OT O R / I^]AND E RF E LD I'1OT OR
I'{OTOR / I^IANKE LMO T O R
MOTOR/WARREN-MOTOR
I.{O TOR / WEC H S EL S T ROM BAHN}'IOT OR
I.TOTOR / IIEC H S EL STROMFAHRI.{OTOR
MOTOR / ti I R BEL KAI'{ME R -D I E S ELI"IOT OR
MOTOR/ ZIIE I SCHE IBEN-T'IANKELMOTOR
MOTOR / ZWEI ST OFFI"IOT OR
MULTI-MODAL-CAPSULE
MULTI-MODE CAPSULE
I,IULT IPLEX /TREQUENZMULT I PLEX- SY STE}T
MULT IPLEX/ ZE ITMULT IPLEX- SY STEM
MU TTE R Sc H IF F / c oune I NERLE I c HT ER-MUT TE R sc H IF F

N

NEgg /CEPOLSTERTE LENKRADNABE
NABENANTRIEB
NABENI'IOTOR
NAcH UNTEN oFFENER FAHRBAtTTnÄcsn
NACHBRENNER (ABGASENTGIFTUNG)
NACHBRENNER (FLUGZEUGANTRIEB)
NACHSPANNTROMI'{EL
NAcTTvERBRENNUNG rM Auspurxnthomn
NACHVERBRENNUNG MIT HEISSER FLAI'IME
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3 I 65 NACHVERBRENNUNG, KATALYTTSCHE
3 I 66 NACI{VERBRENNUNG, THER}|rSCHE
3I68 NACT{VERBRENNUNGSSYSTEM
3r4r NAcKENSTürzg, vERSTELLBARE
I 006 NAHSCHNELLVERKEHR
I OO2 NAHVERKEHR/EISENBAHN-NAHVERKEHR
6070 NASENKI,.APPE
4028 NASS-UNTERSEEBOOT
327 4 NATRIITM-SCHüIEFEL-AKKTJMUI.ATOR
50 I 6 NAVIPI,AN
7305 NEBELDETEKTOR
7306 NEBELDETEKTOR DES DOPPELSTRAHL-TRANSMISSIONSTYPS
7 412 NEBELT{ARNcrnÄI
2259 NEGATIVES LUFTKISSEN
2 2 4 3  N E T  ( t , 2 , 3 )
305 I NET-3
r r37 NgTToznrrl,ücrs
2277 NETI{ORK CAB
7OO9 NETz/vgnKEHRsNETz
3zg5 NETzLADgcgRAT
5OI 3 NICHTAMPHIBISCHES LUFTKISSENFAHRZEUG
50I O NICHTSPURGEBUNDENES LUFTKISSENFAHRZEUG
3260 urcurwÄssRrcEM ELEKTRoLvTEN, AKKITMULAToR Mrr
327 0 NICKEL-CADI'IIU'{-BATTERIE
327 I NICKEL-EISEN-AKKUMUI.ATOR
327 2 NICKEL-ZINK-AKKI,JMUI.ATOR
3306 NIEDERTEMPERATUR-BRENNSTOFFZELLE
3308 NIEDERTE},TPERATUR-BRENNSTOFFZELLE MIT SAUREM ETEKTROLYTEN
4079 NORMALCONTAINER
7086 NORMALER VERKEHRSFLUSS
7024 NORMALVERKEHR
51 35 NOTI"ANDUNG AUF I^IASSER
7388 NorRUFsAum
7386 NOTRUFSYSTEM
607 4 NUKLEARANTRTEB, LUFTSCHIFF ltIT
2006 NuLLFLussAUFnAucur'rc
2162 NUTZBREI"ISUNG
3078 NUTZFAHRZEUG/EI.,EKTRo-NUTZFAHRZEUG

o

2 185 OBERBAU, SCHOTTERLOSER
3OI 5 OBERLEITUNGSOMNIBUS
4O3O OBO-FRACHTER
30 I 5 oBUS
3OI7 oBUS, UNTERIRDIScH cnrÜHnrgn
4023 OCO-FRACHTER
3245 OFFENEM KRETSPROZESS, GASTURBTNE t'trr
506I OFFENER PROPELLER
1067 OFFENES TRANSPORTSYSTEM
2155 öIONUCKKRAFTBREMSE
3O2O OMNIBUS AUF EISENBAHNGLEISEN



3 0 r  5
303 7
302 r
4063
730 r
2244
3262
3247
r 063
7 032
2 t 0 8
3 t 8 0

4092
4 r 0 0
409 r
4080
4099
4t02
4 r 0 3
4090
4 r 0 5
4098
4096
4095
4 t 0 l
4 t 0 4
4097
4094
4093
404 l
4 t  r  I
3257
2A8s
201 6
7 0 t 4
3288
3067
3r r2
7 329
r  075
3t29
3t23
to7 4
3086
3085
3 r 6 r
2t7 3
2064
I 060
7 040
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OMN I BU S / OBERLE ITUNGSOMN IBU S
OMN I BU S / SCHIENE- STRAS SE-OMN I BU S
OMNIBUSFAHRSTREIFEN MIT SPURFÜHRUNGSVORRICHTUNG
OPEN TOP-CONTAINER
OPTISCHER GESCHI^IINDIGKEITSMESSER ;
ORBIT
ORGANISCHER ELEKTROLYT BEI UMGEBUNGSTEI"IPERATUR
oRGANISCHER FLÜSSIGKEIT, }IOTOR MIT
ORTSFESTE AMRIEBSRADER, ANTRIEB DURCH
ORTSVERKEHR
OVERGROUND
OXYDAT ION SKATALY SAT OR

P

PATETTE
PALETTE MIT EINIIANGEI.JAND
PALETTE/ BOXPALETTE
PALETTE / CONTA INERPALETTE
PALETTE / e rND Ec K-FLAc HpALETTE
PALETT g / g f NIITEGPALETTE
PALETTE/FmcHPALETTE
PALETTE / G ITTERBOXPALETTE
PALETTE / LUFTKI S s ENPALETTE
PATETTE/RoLLPALETTE
PALETTE/RÜcKSPRUNGPAIETTE MIT ÜggnSTEHENDER TLAcHg
PALETTE / RUNGENPALETTE
PALETTU / STEPELPALETTE
PALETTE / TJMKE HRPALETT E
PALETTE / V IERLIEGEPALETTE
PALETT E I ZWETTTTEGE PAL ETT E
PALETT ENAUF S ET ZRAHMEN
PALETTEN-SCHIFF
PALETTIERUNG
PAN Z ERPI..ATTEN BATT ER I E
PARALLEL-BAHNHOF
PARA},IAGNETISCHE SCHIENE
PARAI.{E T ER / vE RKE HR S PARAMET ER
penrprÄtzEN, LADESAULr Al,1
PAS
PASSIVE SICHERHEIT VON KRAFTFAHRZEUGEN
PASSIVER INFRAROTDETEKTOR
PAS S IVER PI.A,TTFORMI^IAGEN
PASSIVER SICHERHEITSGURT
PAS S IvEs INSAs sTu-nÜcKHALTE sY STEM
PASSIVES TRANSPoRTGEFASS
Pgoel/BREMSPEDAL
Pgoal,/FAHRPEDAL
PEITSCHENHIEB-EFFEKT
PENDELAUTUÄncuuc
pENDELAUTnÄucuuc, UTNScHTENEN- (ScHI^IEBE) BAHN Mrr
PENDELN, FREIES
PENDELVERKEHR
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2174 PENDELWAGEN
2278 PERC |,2
3293 PERIODE/ENTI,ADEPERIODE
3 I 43 PERISKOP/RI'CKBLICK-DACH-PERISKOP
2OO7 PERMANEMMAGNET
2OO2 PER}.{ANENTMAGNETISCHES SCHWEBEVERFAHREN
4067 PERSENNING-VERDECK, CONTAINER },TIT
230 I PERSONENBEFöRDERER/HOCHGESCIII{INDIGKEITS-PERSONENBEFöRDERER
23OO PERSONENBEFöRDERUNGS-FLIESSBAND
IOI9 PERSONENBEWEGER
23OO PERSONENTöRDERBAM
I OI 9 PERSONEMöRDERER/IIORIZOMALPERSONENI'öRDERER
IOII PERSONEN}IAIIVERKEHR, ZIJISCITENHALTLOSER
2088 PERSONENROHRPOST
3087 PERSONENWAGEN, VOLLELEKTRONISCHER
2135 PERSONENZUG, FoRTGESCITRITTENER
3052 PERTRA
2074 PPEILER
6066 PFEILFLIIGEL
7246 PHASE
7261 PTTASE/ALLES-ROT-PHASE
7249 PHASE/FUSSGÄ}IGERPIIASE
7262 PHASE/GRÜNPTIASE
7247 PHASE/HAUPTPHASE
7250 PHASE/LINKSABBIEGEPHASE
7247 PHASE/PRI},IARPHASE
7255 PHASE/RAUMPHASE
7260 PHASE/ROTPHASE
7248 PHASE/SEKUNDÄRPHASE
7253 PHASENDHGRA}.{M
7252 PHASENSPRUNG
2O5I PHASENVERSCIIIEBUNG
7314 PHASENVERSCUIEBUNG, INDUKTIONSSCITLEIFEI'IDETEKTORUIT
7324 PI1OTOZELLENDETEKTOR
7326 PHOTOZELLENDETEKTOR MIT STRAHLREFLEXION
7325 PHOTOZELLENDETEKTOR MIT STRAHLUNTERBRECHUNG
7334 PIEZOELEKTRISCHER DETEKTOR
2O9I PIPELINESYSTEM/DRUCKLUFT-PIPELINESYSTEM
7182 PKW-E
7182 PKI.I-EINHEIT
7183 PKI.I-EINHEITEN/UMRECHNUNGSFAKTOR IN PKI.I-EINHEIIEN
2279 PKI{-SCHNELLSTRASSE MIT LEITSCHIENEMAXIS
7202 PIÄN/VERKEHRSBELASTUNGSPI.AN
7I85 PIÄN/VERKEHRSPI.AN
2046 PLATTE, SEKUNDÄRE
2295 PIÄTTENBAND-ROLLSTEIG
|075 PLI$TFORMI{AGEN, PASSTVER
2IOO PNEIJMATIKFöRDERER/HIDRAULIK-U}IDPNEIJUATIXTöPOENNR
7319 PNET'I,{ATISCHE BODENSCIITI3LLE
7318 PNEIJMATISCHE I.IAHRNEHMUNG/DETEKTOR MIT PMI'I.{AIISCIIER T{AHRNEHMUNG
2049 POLTEILUNG
2042 POLYSOLENOIDUOTOR
4OO8 POLYTHERM-FRACHTER
23t4 PoMA 2000

(83)
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7O5O PRAKTISCHE IGPAZITÄT
705 I PRAKTISCHE KAPAZITÄT IM AUSSERORTSBEREICH
7052 PRAKTISCHE KAPAZITAT II'{ INNERORTSBEREICH
7O5O PRAKTISCHE LEISTUNGSFÄHIGKEIT
3I53 PRI},IT\RAUFPRALL
7 247 PRIMARPHASE
2044 PRIMARTEIL
2038 PRIMARTETL/LINEARI"IOTOR MIT IN DER FAHRBAHN INKORPORIERTEM

PRI},TARTEIL
50 I 9 PRINZIP DER GLOCKEUTONUTGEN I(AI"II"IER
3 I 98 PRINZIP DES VERDRANGERSYSTEMS
4082 PRITSCHEN-CONTAINER
3221 PROCO-MOTOR
5127 PROF ILT^IIDERSTAND
7OO8 PROGNOSE/VERKEHRSPROGNOSE
7 187 PROGNOSE/VERKEHRSPROGNOSEPROGRAI'{M
7 l 89 PROGRAMI'UAI'IPELPROGRAI'{M
7 | 93 pROGRAT'0{/Uerno- (REGEL) -pROcRAr'&I

7 t94 pRocRAMM/uxnopRocRAI'{l"I

7 I 8 9 PROGRAI'T}I/ STCUELPROGRA},IM
7 186 PROGRAMM/ STNUURUNGSPROGRAI"TM
7192 PROGRA}"TI"1/STNASSENSICHERHEITSPROGRA},IM
7 t87 pRocRAMM/vgnKEHRSpRocNosEpRocRAI,rl,I

7 188 pRocRAMI'{/vgnKEHRSSrMUI"ATroNSpRocRAl"IM

7 | 9l pRocRAI'{M/vnnrnHRszurErLUNGspRocRA},tM

7 I9O PRoGRAMM/hrgcgsUcHPRoGRAI"IM
7 | 9t pRocRAt'{M /zuwr,tsuNcspRocRAl'ß{
3221 PROGRAMMIERTER VERBRENNUNG, t"lOTOR MIT
7239 pRocRxssroNscEscHr^IrNDrcKgrr (DER cnüNnn I^IELLE)
7212 PROGRESSIVSYSTEM
7213 PROGRESSMYSTEM, ELASTISCHES
2A95 PROPELLER/LUFTI{IRBELPROPELLER
5066 PRoPELLER, nnltlrrETER
5058 PRoPELLER, cEcEut ilurrcr
5061 PROPELLER, OFFENER
5057 PROPELLER, UMMANTELTER
5064 PROPELLER, VoLLKAVITIERENDER
3203 PROPELLERANTRIEB, VERBRENNUNGSMOTOR I'[IT
507 O PROPELLERPI.IMPE
605 9 PROPELLER-TURBINEN-LUFTSTRAHLTRIEBI^IERK
605 9 PROPELLER-TURBO-TRIEBhTERK
zlz2 rRorELLERS, nücrwldnrslAuF DES
2279 PSS/LSt
6059 PTL-TRIEBWERK
2I8I PUFFER/SCUNEUBENKUPPLUNG MIT SEITENPUFFER
3255 PUFFERBATTERIE
2 I 80 PUFFERKUPPLUNG/MITTELPUFFERKUPPLUNG
7I58 puK/WAGENPULK
7 llz PULK-AUrlösunc
7 I I5 PULKGESCHI{INDIGKEIT
7 332 PULSDETEKTOR/UITNESCHALL-PULSDETEKTOR
6047 PULSO(STRAHL)TRTEBWERK
5070 PUMPE/PROPELLERPTJMPE
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7376 PUNKTFönMTcSR RADIosENDER
2290 PUNKT-ZU-PUNKT-TRANSPORT
3 I 50 PUPPE/TESTPUPPE
3 I 50 pUrps/vERsucHsPUPPE

a

I OO9 QUASIKONTINUIERLICH ARBEITENDES TRANSPORTSYSTEM
7175 QUELLEN UND zrELE DEs vERKEHRs/srnoMVERKEHnszAHLUNc üssn

QUELLEN UND ZTELE DES VERKEHRS
7177 QUELLE-ZTEL-BEZTETruNG
7 t7 6 QUELLE-zrEL-üssnsrcHTSTABELLE
7036 QUELLVERKEHR
2033 QUERFELD-LTNEART'IOTOR
t052 QUERRUonn/srABrLrsrERUNc DURcH QUERRUDER
7109 QUERSCHNTTTSGESCHT^IrNDrGKErT
5035 QuERsrnöuuuc
3282 QUERI{TECHSELTECHNIK/OUnCUSCHIEBE-QUERT'IECHSELTECHNIK

R

2167 RAD/ANTRIEBSRAD
2168 RAD/rÜgnUNGSRAD
2t 66 RAD, ELASTTSCHES
2166 RAD , GE!'EDERTES
7339 RADAn/mITTKoLLISIONSRADAR
3 I 33 nEnAn/DURCH RADAR AUSGELösTnn AIRBAG
412l nenen/KoLLTSTONSSCHUTZRADAR (SEEVERKEHR)
7 339 nenen/Koll rs ToNSScHUTZRADAR ( STRASSENVERKEHR)
7 339 RADARANI,.AGE/ABSTANDSRADARANI,AGE
7 336 RADARDETEKToR/DAUERsrRrcH-DoppLERRADARDETEKToR
7 337 RADARDETEKTon/ TUpuLSRADARDETEKToR
7338 RADARGE SCHIIIIND IGKEITSI"IESSER
I 063 nAunn/ANTRIEB DURcH oRTSFESTE ANTRIESSRAUTN
2oB I nÄosn/ANTRrEnsnÄonn
2083 nÄnsn/rüunuucsnÄosn
2ogz nÄnnn/u,urnÄosn
2oB3 nÄonn/LsrrRÄDsn
2OB4 NTTONN/ STABILISIERUT{CSNTTOEN
2082 nÄonn/ srÜrznÄ,psn
zo82 nÄonn/rnacnÄDER
208 r nÄpen/rnrsnRÄDnn
7379 RADIODURCHSAGE AN FAHRER
l34g RADToFREQUENZEN r"rrr scHr^IAcHER oÄt'rpruuc, wELLENLETTER rün
737 I RADIOSENDSn/vTnKEHRSRADIOSENDER
137 6 RADToSENDER, PUNKTTönMrcsn
7373 RADTOSENDER, STRASSENSETTTGER
I 028 RAD-SCHIENE SYSTEM
3053 RAILBUS
2280 RAIL-TAXI
605I RAK!]TE/BNNMSRAKETE
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60 I 3 RAKETEN-FLUGZEITG
602I RAKETENSTART
2281 RAI'TE DE PETITS VEHICULES PROGRA},IMES
7 222 RAr'{PENKONTROLLE, AUTOMATTSCIIE
7416 RAMPENSPERRSIGNAL
7I8I RAI'{PENZÄHLUNG
2058 RANDEFFEKTE
5O2O RAI{DSTRAHLER
703 I RANDZONETWERKEHR
32OO RANKINE CYCLE MOTOR
74OO RASTER, ZEICHEN MIT FASEROPTISCHEM
7 240 RASTERSIGNALGEBER, GEScHT^JINDIGKEITSREGELUNG DURcH
7268 RATE/gnToLGUNGSRATE
6044 RATJI'TGLEITER
72s5 nÄuupuasn
2047 REAKTIONSSCHIENE, TNDUKTM
7 I OO REAKTIONSZEIT
317 6 REAKTOR MIT HETEROGENEM KATALYSATOR
3177 REAKTOR I'TIT HOMOGENEM IGTALYSATOR
317 5 REAKTOR MIT LUFTEINBLASUI{G
3173 REAKToR/THERI'{oREAKToR
3176 REAKTOR, HETEROGENER
3177 REAKTOR, HOMOGENER
3173 REAKTOR, THERI"IrSCHER
7206 REALZEITSTEUERUNG
7359 RECHNEn/vnnTcHRSRECHNER
7256 ngcHI/DURcHFAHRTSREcHT
7 I2I RECHTSABBIEGENDER VERKEHRSSTROM
3322 REDOX-BRENNSTOFFZELLE
3I8I REDUKTIONSKATALYSATOR
7358 REGELKREIS
72zr REGELUNc DER vERnrNrcuNcsvoncÄNcs
7218 REGELUNG DES I'{INDESTABSTANDS ZI^JISCHEN DEN FAHRZEUGEN
7 241 REGELUNG/AUTOMATISCHE GESCHI^IINDIGKEITSREGELUNG
7 233 REGELUNG/EINZELKREUZUNGSREGELUNG
3094 REGELUNG/ELEKTRONISCHE BREI-TSREGELUNG
7240 REGELUNG/GESCHITINDIGKEITSREGELUNG DURcH RASTERSIGNALGEBER
7 233 REGELUT.Ic/uIxnoREGELUNG
7204 REGELUNG/VERKEHRSREGELUNG
7 393 REGELUNG/vERKEHRSREGELUNGSEINRIcHTUNG
72OO REGELUNGSSTRATEGIE
721 | REcELUNcssysrsM/STMULTAN-(REcELUNGS) sysrnM
7 2l o REGELUNcSSySTEM/vERKEHRSREcELUNcS sysrEt't
332I REGENERIERBARE ZELLE
7341 REGIoN/vgnKgHRsREGIoN

7342 REGIONAL-RUNDFUNK
7 34O REGIONAL-VERKEHRSFUNK-NETZ
7 383 REGIoNALE VERKEHRSINFORI'IATION
lzgt REcrsrRrERER voN vnnsrössEN, AUToMATTScHER
2133 REIBUNGSBAHN
5I 08 REIBUNGSI^IIDERSTAND
3235 REIHENSCHLUSSMOTOR/CLETCHSTROM-RE IHENSCHLUSSMOTOR
7O9I REINE FAHRZEIT
3OO5 REISEBUSITURBINEN-REISEBUS
7I 05 REISEGESCHI^JINDIGKEIT
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7l 06 RETSEGESCHI{TNDIGKEIT, DURCHSCHNTTTLTCHE
7042 REISEVERKEHR
7093 REISEZEIT
7092 RETSEZETT, DURCHSCHNTTTLTCHE
2068 REITERBAHN
2031 RELUKTANZ, LINEARMOTOR MIT VERANDERLICHER
3237 RELUKTANZ, MOTOR Mrr VERANDERLTCHER
3237 RELUKTANZ-MOTOR
I OI 2 RENDEZVOUS-TECHNIK
3239 REVERSIERMOTOR
3197 RHOMBENGETRIEBE
7 I I3 RICHTGESCHhIINDIGKEIT
7 299 RICHTUNGSAB}üINGIGER DETEKTOR
5I I I  RICHTUNGSSTABILITAT
7 226 RICHTUNGSI{ECHSELBETRIEB
7 41 5 RICHTUNGSWECHSELSIGNAL
4029 RIESENTANKER
5036 RINGSCHLITZ
5o4o RrNcscuünzn
5O2O RINGSPALTSTRAHLER
5020 RTNGSTRAHL, LUFTKISSEN MrT
32 IB  RKM
2086 ROHRBAHN
2092 ROHRBAHN MIT SCHI,IERKRAFTI4IIRKUNG
2087 ROHRBAHN/ SCHI^IrI"IMENDE ROHRBAHN
2A87 ROHRBAHN/UNTERWAS SER-ROHRBAHN
2097 ROHRFLUG
2096 ROHRFLUG/MAGNET-ROHRFLUG
208 9 ROHRFORDERSYSTEI"I
2OB9 ROHRLEITUNGSTRANSPORT
2088 ROHRPOST/PERSONENROHRPOST
I 07O ROHRTRANSPORT
2299 ROLLBAND
4073 ROLLCONTAINER
2294 ROLLENDER GEHSTEIG
3054 ROLLER ROAD
4045 ROLL-ON-ROLL-OFF-SCHIFF
4098 ROLLPALETTE
2294 ROLLSTEIG
2295 ROLLSTETG / GLIEDERBAIID-ROLLSTEIG
229 6 ROLL STE IG / GURT BAND -ROLL STE IG
2298 ROLLSTEIG/I(ABINENBAND-ROLLSTE IG
2295 ROLLSTEIG/PIÄTTENBAND-ROLLSTEIG
2293 ROLLTREPPE
4042 ROLO-SCHIFF
4045 RO-RO-SCHIFF
32 I B ROTATIONSKOLBENMASCHINE
2245 ROTOCAR
2045 RoTOR
6032 RoTOR, HUBSCHRAUBER I'IrT HALBSTARREM
6030 ROToREN, HUBSCHRAUBER Mrr KOA)(TALEN
7260 ROTPHASE
7261 ROT-PHASE/ALLES-ROT-PHASE
7I9O ROUTENSUCHPROGRA},IM
228L RPVP
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3056 RROLLWAY
2129 RTG-ZUG
3 I 43 nücrsLrcK-DACH-pERrsKop
31 42 ntlcrslrcKsysrnl,r
5096 nücxrtlHRMoMENT
3 I 69 nücxrüHnuuc/ABGASRücxrüHnuNG
3l 70 nÜcrrüHnullc/ABcAsRücxrüHnunc Mrr sEKUNDAnIuTTETNBLASUNG
3l 7l nUcrrtlHnuuc/ABcAsRücxrüHnuNc Mrr spEzTELLER ETNSTELLUNG DES

MOTORS
3123 nÜcru.eLTESYSteM/peSs IVES INsAS snu-nÜCKHALTESYsTE},I
7348 nücrroppt.uNcsKRErs
4096 NTICTSPRUNGPALETTE MIT ÜgnnsrEHENDER rüiclIg
I | 6t nücrsreulÄllcE
2122 NI}CTWITNTSI.A,UF DES PROPELLERS (AEROTRAIN)
5067 nÜcrwänrsl,Aur DES pRopELLERS (LUFTKTssENFAHRZEUG)
7022 RUHENDER VERKEHR
6012 RI''MPFBUG' FLUGZEUG MIT ABSENKBAREM
6012 RUMPFNASE, FLUGZEUG MIT SCHI^IENKBARER
4095 RUNGENPALETTE

s

2246 SAFEGE
3065 SA},IMELTAXI
2068 SATTELBAHN
1066 SATTELTörutrc DrE FAHRBAHN UMGRETFENDES FAHRZEUG
7267 SATTTCUNGSGRAD (DES ABFLUSSES EINER PHASE)
7 267 sArrrcuNGSt^rERT
2258 SAUGLUTTIUTUIiNGUNG
2260 sAUGLUrreuruAncuNG, FAHRaEUI r,{rr
3273 SAUnnaKKUMULAToR Mrr BLEr
3308 SAUREM ELEKTROLYTEN, NIEDERTEI'IPERATUR-BRENNSTOFFZELLE MIT
3162 ScHADSToFFARMET'I ANTRTEBSSISTEI'{, FAHRaEUG Mrr
3 I 40 SCHALENSITZ
6 O 6 I SCHALLGE SCHI^JIND IGKE IT S BERE ICH
7 32O ScHALTnn/onuCKKNoPF SCHALTER
2212 SCHALTUIIC/ S ICHERHE ITSFAHRSCHALTUNG
2212 SCHALTUNG/TOTMANNSCHALTUNG
2024 ScHEMA: HocncESCHI^IrNDrcKErrs-zucsysrEME
2029 SCHEMA : LINEAR-INDUKTIONSMOTOR
2024 scHEllA : LTNEART'{oIoREN UND MAcNETSCHüTEBETEcHNTKEN
2247 SCHERER MONOBEAI'I
507 9 SCHERI.JINKEL
3221 SCHICHTLADEMOTOR
4048 SCHIEBEBOOT
zt20 scHrENE/FüHRUNcsscHrENE
2OI+7 SCHIENE/TUPUKTIVE REAKTIONSSCHIENE
2OI7 ScHIENE/KoNTAKTScHIENE
2O8O ScHIENE/LEITScHIENE
I 054 SCHIENS/STEBILISIERUNGSSCHIENE
20I 8 ScHIENE/STRoMScHIENE
2079 SCHIENN/TNACSCHIENE (EINSCHIENENBAHN)
2I I 9 SCHIENE /TnIcSCHIENE (AEROTRAIN)
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201 5 scHrENE, FERROMAGNETTSCHE
2184 SCHTENE, GEFEDERTE
201 6 scHrENE, PARAMAGNETTSCHE
3037 $CHTENE-STRASSE-OMNTBUS
2rB7 scHrENnn/l-rönurcn ScHTENEN
21 57 SCHIENENBREMSE/MAGNETSCHIENENBREI'ISE
215I SCHIENENBREI'{SE/WTNBELSTROI'{-SCHIENENBREMSE
I 055 SCHIENENGEBUNDENES KABINENSYSTEM
2IIO SCHIENENGEBUNDENES LUFTKISSEMAHRZEUG
5OO9 SCHIENENGEBUNDENES LUFTKISSENFAHRZEUG
4005 scHrFF rtln DrE ssröRDERUNG voN BUTANGAS
403 9 ScHIFF/ggHAI,TERSCHIFF
4 OO5 SCIIIFF / SUTANGAS-SCHIFF
40 l o scHrFF/ceteueng,N-scnrFF
4O5O SCHIFF/CUSS-SCHIFF
40 I 9 ScHIFF/cOMIINERFEEDERScHIFF
403 9 ScHIFF /cOMIINERSCHIFF
4AO2 ScHIFF/gruröRPERScHIFF
4035 scHrFF/ro-ro-scnrFF
4OI7 ScHIFF/cLTgoERSCHIFF
4OOI SCHIFF/KOMBISCHIFF
4oo7 scurFF/xllruscurFF
4036 SCHIFF/USH-SCHIFF
4034 SCHIFF /IETCUTERMUTTERSCHIFF
4043 SCHTFF /lrrr-ON-LrFT-OFF-SCHTFF
4ozo scHrFF/r'rsunröRPERScHTFF
4O4I SCHIFF/PEINTTENSCHIFF
4045 scHrFF /noll-oN-RoLL-oFF-scHrFF
4045 scHrFF/no-no-scHrFF
4ozz scHrFF/snrrroNSScHrFF
4A44 ScHIFF / sg}'ITcoNTAINERScHIFF
4034 scHrFF/rnÄcsRscHrFr
5 r 38 scnrrF/rnncrlücrlscnrFp
4O2I SCHIFF/' ITRISEC''-SCHIFF
4046 SCHIFF/VOLLCONTAINERSCHIFF
40t8 scHrFF, KOMBTNTERTES
4 I 18 SCHTFFSDTESELMOTOR, LANGSAT'{LAUFENDER
4l l6 SCHTFFSDTESELI'iOTOR, MITTELSCHNELI"AUFENDER
4t t7 scHrFFSr'roroR/HvsnrD-scnrFrsMoroR
5A62 SCHIFFSSCHRAUtsE
5006 SCHIFFSSCHRAUBENANTRIEB, LUFTKISSENFAHRZEUG }IIT
4052 SCHIFFSZUG
7 282 SCHLEITg/$..II^TESENHEITSSCHLEIFE
7 27 9 SCHLEITS/oSIEKTORSCHLEIFE
7 281 ScHLEInn/UUGScHLEIFE
7 280 SCHLEITF.ISTRASSENBETTDETEKTORSCHLEIFE
7280 SCHLETFE, ERDVERLEGTE
7 3I4 SCHLEIFENDETNTTON/ INDUKTIONSSCHLEIFENDETEKTOR I"IIT PHASEN-

VERSCHIEBUNG
7 3 I 3 SCHLE IFENDETSTTON/ INDUKT IV SCHLE IFENDETEKTOR
7 323 scHLErFENDETsrron/MAGNETScHLETFENDETEKToR
7372 SCHLEIFENSENDER
4033 SCHLEPPSCHIFFSZUG
5o7 o scHLEUosnLürrER
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2164 SCHLEUDERSCHUTZGERAT
2262 SCHLITTEN
5036 SCHLITZ/RINGSCHLITZ
1354 scHLrrzKABEL, llnnnTRAGUNG voN FUNKSTcNALEN DURcH
2O5O SCHLUPF
7308 SCHNEEDETEKTOR
3296 SCHNELIÄDUNG
2I 43 ScHNELLSaHN/HoCHLEISTUNGSScHNELLBAHN
2327 SCHNELInaHU/TÄUcScETEILTE STADTSCHNELLBAHN
2321 SCHNELInIm/ STADTScHNELLBAHN
2325 , SCHNELLBATTN/STADTScHNELLBAHN IN HoCHI.AGE
2328 ScHNELLgaHN/sTADTscHNELLBAHN MIT sTABILISIERUNG ÜNSNTOPT
2248 ScHNELLBAHNSYSTEM MIT DARUNTER TIANcnNogN LEITSCHIENENTAXIS
1005 scHNELLseröRDERUNG(sMrrrEL) Mrr Auroprl,or
3OOI SCHNELLBUS
2330 SGHNELLSTRASSENBAHN
I OO4 SCHNELLSTVERKEHR
I OO3 SCHNELLVERKEHR/I.ANDSCHNELLVERKEHR
I 006 SCHNELLVERKEHR/NAHSCHNELLVERKEHR
3ozz ScHNELLvERKEHR, BUSI^IAv rün
I OO3 SCHNELLVERKEHR, ERDGEBUNDENER
232I SCHNELLVERKEHR-STADTBAHN
2 I 85 SCHOTTERLOSER OBERBAU
5065 SCHRAUBEIZVGLUFTSCHRAUBE
5066 ScHRAUBE, ggLürrETE

5064 SCHRAUBE, VOLLKAVTTTERENDE
2I8I SCHRAUBENKUPPLUNG MIT SEITENPUFFER
5073 scHRAUnnulürrEP.
5069 SCHRAUBENSCHUB
5053 SCHRAUBENSCHUBZAHL
5069 SCHRAUBENZUG
5069 SCHRAUBENZUGKRAFT
5053 SCHRAUBENZUGZATLL
5069 scHug/ScHRAUBENScHUB
4048 SCHUBFAHRZEUG
4047 SCHUBSCHIFFAHRT
603 6 SCHUBTJMLENKER
4032 SCHUBVERBA}ID
5053 SCHUBIIERT DER LUFTSCHRAUBE
5038 scHünzn
5039 scntlnzs Mrr FTNGERN
5044 scillnzs Mrr vunAuoERLrcHER cEoMETRTE
5o4z scutlnzg/AussnuscntlRzE
504 r scuÜnzs/ rNllsNscuünzs
so52 scHünzs/ srasrl, rs rERUNGsscHtlnze
5043 scrtlRzn, BTEGSAME
2rr4 scuünzn, ELAsrrscHE (AERoTRATN)
5043 scntlnzn, ErÄsrrscHg (LUrrKrssEMALrRzEUcE)
5045 scHünzn, FEsrE
2rr4 scHtlnzn, FLEXTBLE (AERoTRATN)
5043 scuünzu, FLEXTBLE (LUTTKTSSENFAHRzEUGE)
5045 scHllnzn, STARRE
5o2r scHtlnztrn, LUFTKTSSEN Mrr EIÄsrrscHEN scHünzsN
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5023 SCHI'RZEN, LUFTKTSSEN MrT STARREN
5026 SCHÜRZEN, MEHRFACHIGI'{MERSYSTEM Mrr ELASTTSCHEN
5a26 scHllRzEN, TErLKAl"rMERsysrEM l.trr ELASTTScUEN
4o3g scnurENrnÄcsn HDt^l
407 2 scHI}TTGUTcoNTAINER
4065 scHürrcurcoNTArNER r'rrr DRUCKLUFTEMLEERUNG
4066 scuÜTTGUTcoNTAINER MIT ScHTERKRAFTENTLADUNG
1029 SCHhIEBEBAHN
2064 scHI^IEBSBAHN/ErNscHrENEN- ( scHrrrEBE) BAHN Mrr pENDELauruAucuNG

301 4 SCHLIEBEBUS
1041 SCHI^IEBNTÜHRUT.IC, AERODYNA}{ISCHE
2003 scHI4rEBnnÜHRUIUC , ELEKTROMAGNET rSCHE
1O4O SCHI^IEBNTÜURUTTTG, MAGNETISCHE
5091 SCHI^IEBNHOUN
5093 SCHWEBEN, STATTSCHES
I 03 6 scHT{EBESYSTEI"I/LUFTKISSENScHI.IEBESYSTE},1
2 OO5 SCHIIIEBESYSTEM/ SUPRALEITER-MAGNET-SCHI.IEBESYSTEI"I
r 033 scHI^rEBEsysrEM, ggntlHRuNcsFRErES

2AO4 SCH TEBESYSTEM, ELEKTRODYNAI"IISCHES
2OO I SCHI4IEBETECHNIK/MAGNETSCHüILBETECHNIK
1039 SCHI{TEBETECHNIK, KOMBINIERTE
2002 ScHIIEBEVERFAHREN/pERMANENTMAcNETTScHES scHüIEBEvERFAHREN
5o9z scHwEBEzusrAND, tröHs rM
7 27 8 scHtrELLE/KoMAKTscHt^IELLE
7 3l9 SCHI^IELLE/PNEUMATISCHE BODENSCHI^TELLE
7 316 SCHI{ELLE , DETEKTOR MIT ELEKTRODYNAT'{ISCHER
507 I SCHWENKBARE ''HYDROJET''-EINHEIT

5063 SCHI,IIENKBARE (LUFT) SCHRAUBE
60t2 SCHüTENKBARER RLnIPFNASE, FLUGZEUG MIT
60 I I ScHI^IENTcIÜcnLFLUGzEUG
4066 ScHI.IERKRAFTENTLADUNc, scutlrrcurcoNTArNER r'{rr
2093 SCHITTERKRAFT-LUFTDRUCK-SYSTEM, KOMBINIERTES
2092 SCHWERKRAFTI{TRKUNG, ROHRBAHN MrT
3 I 05 SCHIIERI.ASTFAHRZEUG/VIELRAD-SCHI^IERI.ASTFAHRZEUG
7 O2I SCHT{ERIÄSTVERKEHR
I 05 I SCHI^IERPUNKTIÄGE/ STABILISIERUNG DURCH TIEFE SCHüIERPUNKTI..AGE
407 5 SCHhTIMM-CONTAINER
2OB7 SCHhIIMMENDE ROHRBAHN
5097 SCHhTIMI'IZUSTAND, FAHRT IM
5oB 9 scHt^IrMMzusrAND , ttöHg rM
6040 scHI^IrNcgI,trLttcLER
3278 SCHI^IUNGRAD
4o3t SEABEE-rnAcsRscHrFF
5085 sEEcANc, VERHALTEN BEr
5OI I SEEGEHENDES LUFTKISSENFAHRZEUG
4O5B SEELEICHTER
5 n 9 sserücnTrcKErr
206l SETLTRAGI,IERK-IIA,NcggaHN
7335 SEISMISCHER DETEKTOR
3 I 56 SEITENAUFPRALT
5088 SEITENDRUCK
2169 SEITENFÜHnuuc
2I8I SEITENPUFFER, SCHRAUBENKUPPLUNG MIT
I 06 I SEITENSTABILISIERUNG

[84)
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5II2 SEITENSTABILITAT
5046 SEITENWAND
5037 SEITENI,IANDABDICUTUNG
3135 SEITENI.IANDE, AUFBTASBARE
5OO3 SEITENHAND-LUFTKISSEMAIIRZEUG
5047 SEITLICHE KIELE
7132 SEITLICHER FREIRAI'I{
4022 SEKTIONSSCHIFF
3154 SEXUIIDI\RAUFPRALL
3252 SEKUNDARBATTERIE
2046 SEKUNDARE PIÄTTE
3276 SEKUNDT\RER ELEKTROCHEI.{ISCIIER STROMERZEUCER
2265 SEKUNDARI'EDERUNG
3I7O SBKUNDARLUFTEINBLASUNG, ABGASRI'CKFI'HRUNGMIT
7248 SEKUNDÄRPHASE
2045 SEKUNDÄRTEIL
2O4O SEKUMÄRTEIL/LINEAßMOTOR IIIT FERROI,{AGNETISCHEM SEKUNDÄRTEIL
2039 SEKUNDARI.JICKLUNG/INDUKTIONS-LINEARMOTOR MIT },IASSIVER SEKUNDÄR-

I,IICKLUNG
3139 SEKURITGI.AS
3064 SELBSTBEDIENUNGS-STADTL'AGEN
I 02 I SELBSTBEDIENUNGS-STADTWACEN(-SYSTEM)
3064 SELBSTBEDIENUNGS-TAXI
6052 SELBSTSTAEILISIERUNCSGERÄT
6042 SELBSTSTEUERGERÄT
2177 SELBSTTATIGE. KUPPLUNG
2202 SELBSTTÄTIGE ZUGSTEUERUNG MIT DEM KLEINRECHNER ATOMIC
4OI5 SELBSTTRAGENDEM BEHÄLTER, EPJGASTANKER MIT
3295 SELBSTI'BERI,TACHENDES WARTUNGSSYSTE},I
5OI4 SEI.{IAMPIIIBISCHES LUFTKISSENFAHRZEUG
4Oh4 SEMICOMAINERSCHIFF
7343 SENDER/ERKENNUNGSSIGNAL DES VERJ<EIIRSSENDERS
6049 SENDER/I.A}IDEKURSSENDER
7376 SENDER/PUNKTFöRMIGER RADIOSENDER
7372 SENDER/SCIILEIFENSENDER
7373 SENDER/STRASSENSEITIGER RADIOSEIIDER
7371 SENDER/VERKEHRSRADIOSEMER
7374 SENDER, FIÄCIIENORIEMIERTER
7375 SENDER, STRASSENORIEMIERTER
6007 SENKRECHT-START-UND-IANDUNGS-FLUGZEUG
3160 SERIEMUFFAIIRUNTALL
3146 SERVOBREMSE
3147 SERVOLENKUNC
6053 SERVOMoTOR
3III SICHERHEIT/AKTIVE SICHERIIEIT VON KRAFTFAHRZEUGEN
3II2 SICHERHEIT/PASSIVE SICHERHEIT VON KRAFTFAHRZEUGEN
7OO5 SICHTRHEIT/VERKEHRSSICHERHEIT
7134 SICHERHEITSABSIAND
2193 SICIIERHEITSABSTAND ZI{ISCHEN FAI{RZEUGEN
3I I3 SICHERHTITSFAHRGASTZELLE
2212 SICHERHEITSFAHRSCHALTUNG
3IIO SICIIERHEITSFAHRZEUG/EXPERIMEMIER-SICHERIIEITSFAHRZEUG
3137 SICIIERHEITSGLAS
3125 SICHERHEITSGURT
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3126 SICHER}IEITSGURT/DREIPUNKISICHERHEITSGURT
3130 srctiERJtEITsGuRT, AUFBIÄSBARER
3129 SICHERHEITSGURT, PASSMR
3120 SICHERIIEITSLENKnAD, VERSTELLBARES
3I I7 SICHERHEITSLENKSAULE
3148 SIC}IERHEITSTANK
3136 SICHERHEITSVERSCHLUSS
7147 SICHTBEREICH, KRITISCHER
7T44 SICHTI{EITE
7 L45 S ICIITIIIE ITE /ANHALTE S ICHTI'IE ITE
7L46 SICHTWX ITE /ÜBERTIOLSICHThIEITE
7307 SICHTLIEITENMESSGERAT
7415 SIGNAL/FAHRSPURSIGI.IAL.1395 

SIGML/LICHTSIGNAL
7416 SIGNAL/RA},IPENSPERRSIGML
7 415 SIGNAL/RICHTUNGSI.IECHSELSIGIIAL
2194 SIGNALABSTAND
7394 SIGMI.ANIÄGE/LICHTSIGNALANIÄGE
7394 SIGI{AIÄNI.AGE/VERKEHRSSIGNAIÄNI.AGE
7235 SIGNALDIAGMMM
7234 SIGNALISIERUNG, VERKEHRSABIIANGIGE
7189 SIGNALPROGRÄMM
7365 SIGNALSTEUEREINITEIT
7360 SIGNALSTEUEREINHEIT/HAUPTSIGMLSTEUEREINHEIT
7236 SIGNALSTEUERUNG, I@ORDINIERTE
7208 STGI|ALSTEUERUNG, STATTON:{RE
22IO SIGNALSYSTEM/TI'HRERSTANDSIGNALSYSTEM
7243 SIGMLI'MI.AUF
22ll SICNALIIIEDERHOLUNG/STRECKENSIGNALI.TIEDERHOLUNG INDER

ZUGFI'HRERI(ABINE
7254 SIGNALZEIT
3268 SILBEROXID, AKKI'MULATOR MIT
3267 SILBER-ZINK-AKKIJMUI.ATOR
7OI I SIMULATION DES STRASSENVERKEITRS
7I88 SI}.TULATIONSPROGRAMM/VERKEHRSSIMULATIONSPROGRA!,IM
7370 SII.{ULATOR/VERKEHRSSIMULATOR
72II SIMULTAN-(REGELUNGS)SYSTEM
3I40 SITZlSCHALENSIIZ
3034 SKYBUS
2249 SKY-CAR TRANSIVATOR
2249 SKY-KAR TRANSIVATOR SYSTEU
2250 SKYLIFT
2251 SIüRAIL
2035 sLrM
4024 SLURRY-TANKER
2258 soGliIRKUNG, LUFTKISSENPRINZIP MIT
3185 SPALTVERG,ASER
2307 SPANNTRO}'MEL
3297 SPANNUNGSI.ADUNG/KONSTANT-SPANNUNGSLADUNG
2315 SPEEDhIAY TRANSPORT SYSTEM
3258 SPEICHER/ELEKTROWARMESPEICIIER
3258 SPEICHER/WARMESPEICIIER
3242 SPEISUNG DER ELEKTROFAHRZEUGE DURCH DAS IWERTOR-SYSTEU
3243 SPETSUNC DER ELEKTROFAITRZEUGE DURCH HOCHFREQUENZ-INDUKTIONS-

KREISE UNTER DER STRASSENDECKE
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7 416 SPERRSIGNAL/RAMPENSPERRSIGNAL
7028 SPITZENSTI'NDE
7064 SPITZENSTUIIDE, VERKEHRSSTÄRKE IN DER
7065 SPITZENSTUNDEMAKTOR
7029 SPITZENSTUNDENVERKEHR
7063 SPITZENVERKEHRSSTÄRKE
7419 SPRECHENDES VERKEIIRSZEICHEN
2137 SPUPJAIIPZEUG/LUFTFILM-SPURFAHRZEUG
5OO9 SPUR}AHRZEUG/LUFTKISSEN-SPURFAHRZEUG
IO42 SPURFÜHRUNG, SYSTEUMIT FORMSCHLIISSIGER
IO43 SPURFIIHRUNG, SYSTEH MIT KRAFTSCHLT'SSIGER
IO44 SPURI'ÜHRUNGSVORRICHTUNG
302 I SPURFÜHRUNGSVORRICHI'IJNG/OUNIBUSFAHRSTREIFEN MIT SPURFIIHRUNGS-

VORRICHTUNG
IO27 SPURGEBUNDENES I.ANDFAHRZEUG
5OO9 SPURGEBUNDENES LUFTKISSEMAITRZEUG
1026 SPURGEFI'HRTES TRANSPORTSYSTEM
7365 SSE
3058 SSG
7086 STABILER VERKEHRSFLUSS
IO53 STABILISIERUNG DURCIT KREISEL
IO52 STABILISIERUNG DURCH QUERRUDER
IO5I STABILISIERUNG DURCII TIEFE SCIIIIERPUNKTI.ACE
2328 STABILISIERUNG ttBERKOpF, STADTSCHNELLBAUN MIT
I 06 I STABILISIERUNC/SEITENSTABILISIERUNG
I 062 STABILISIERUNGSEINRICHTUNG, FAHRBAHNSEITIGE
5O5I STABILISIERUNGSGARDINE
2OI4 STABILISIERUNGSMAGNET
2084 STABILISIERUNGSRÄDER
IO54 STABILISIERUNGSSCHIENE
5052 STABILISIERUNGSSCHI'RZE
5I I3 STABILITAT/I.ANGSSTABILITÄT
5I I I STABILITÄT/RICHtrUNGSSTABILI.TAT
5I I2 STABILITÄT/SEITENSTABILITAT
5I tO STABILITÄT/TRIMMSTABILITÄT
5l 14 STABILITÄT, VERTIKAIE
7O3O STADT ZU STADT VERKEHR
2321 STADIBAHN/SCHNELLVERKEHR-STADTBAHN
3IO9 STADTFAHRZEUG
3075 STADTFAHRZEUG, ELEKTRISCHES
2321 STADTSCHNELLBNTN
2325 STADTSCHNELLBAHN IN HOCHI.AGE
2328 STADTSCHNELLBAHN MIT STABILISIERUNG I'BERKOPF
2327 STADTSCIINELLBAHN, LJbIGSGETEILTE
7032 STADTVERKEITR
IOI I STADTVERKEHR, KOMINUIERLICHER
3075 STADTWAGEN/ELUKTROSTADTbIAGEN
3064 STADTT.JAGEN/SELBSTBEDIENUNGSSTADTWAGEN
I 02 I STADTWAGEN/SELBSTBEDIENUNGSSTADTI.IAGEN-SYSTEM
IOI3 STAT'ETTENBETRIEBSYSTEM
IO32 STANDBAHN
2062 STANDBAHN/EINSCHIENENSTANDBAHN
2044 STANDER
2036 STANDER/KIJRZSTÄNDER- (LINEAR)MoToR
2292 srANDrcER ErNsTErcMöcLrcHKErr, l..tAssENvERKEHRsMrrrEL MrT
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407 6 STAPELBARER CONTAINER
407 6 STAPELCONTAINER
4 I OI STAPELPALETTE
2316 STARGLIDE
7060 STA TB DEs VERKEHRSSTRoMES EINER FAHRTRICHTUNG
7062 stÄnKg DES vERKEHRSSTRoMES NAcH DER TRENNUNG
706I sTAnKg DES vERKEHRSSTRoI"IES NACH VEREINIGUNG
tost srÄnrn ErNEs vERKEHRSSTRoMES
3057 STARRCAR
2178 STARRE AUTOMATISCHE KUPPLUNG
5045 STARRE scutlnzn
5023 STARREN scHünznu, LUFTKTSSEN Mrr
6004 STARRFLücLSn
6009 START- UND LANDUNGSFLUGZEIJG, LAR]"IARMES

3254 STARTERBATTERIE
327 9 STATION/ NETTERIEVERSORGUNGSSTATION
3 28 O sTAT ION / BATTERIE-IIECHSELSTAT ION
3283 STATION/T"IogSTATION
7208 STATIoNÄng SIGNALSTEUERUNG
7 292 STATTONAnSN ANIIESENHEITSDETEKTOR
5093 STATISCHES SCHLTEBEN
2044 STATOR
2034 STATON/oOPPELSTATOR-LINEAR}IOTOR
2036 srAToR/rrunz srAToR-LrNEARMoroR
2037 STATOR/T.MICSTATOR-LINEARI-IOTOR
2037 STATOR/LINEAR}IOTOR I'{IT GESTRECKTEM STATOR
7294 STAUDETEKTOR
7 | 6r sreurÄueE l(RtlcK) sraurÄNcs
I294 srrurÄNcENDETEKToR
6054 STAUSTRAHLTRIEBWERK
7 157 STAUUNG/VERKEHRSSTAUUNG
708 I STAUUNGSGRAD
7 4LL STAUI^IARNANLAGE
7 4I I STAUI^IARNCSNAT
3I13 STEIFE FAHRGASTZELLE
229I STETIGFöNPSRSN
5094 STEUERBARKEIT
7 366 STEUERE INHEIT /EINPHASENSTEUEREINHE IT
7 36A STEUERE INIIE ITIIIAUPTSIGI{.ALSTEUEREINHEIT
7 368 STEUERE INHEIT /UNHNPHASENSTEUERE INHEIT
7 365 STEUERE INHE IT / S IGNALSTEUERE INHE IT
7367 STEUEREINHETT /ZVWPHASENSTEUEREINHEIT
7 363 STEUERcgnAT/ELEKTRoNIScTIES VERKEHRSSTEUENCSRAT
7 364 STEUERCSRAT /KNSUZUNGS STEUERCNNIT
7369 srEUERcsRAr, vERKEunsasHÄNGrcEs
7 359 STEUERRECHNER/VSNKEHRS STEUERRECHNER
7234 srEUERuNc DER vERKEHRSSTcNALE, vERKEHRSeSHAt{crcE
7216 STEUERUNG DES VERKEHRSSTROMES AUF DEN AUTOBAHNEN
22OO STEUERUNG/AUTOMATISCHE FAHR- UND BREMSSTEUBRUNG
22OI STEUERUUC/EUTOMATISCHE ZUGSTEUERUNG
7 217 STEUERUNG/TAHRABSTANDSTEUERUNG
7 2OB STEUERUT'IC/FESTZEITSTEUERUNG
7 207 STEUERUNG/GEBIETS}TEISE VERKEHRSSTEUERUNG
7236 STEUERUNG/KOORDINIERTE SIGNALSTEUERUNG
7 2A3 STEUERUNC/T'I,,IKROGEBIETSSTEUERUNG
7203 STEUERUUC/UETNOSTEUERUNG
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7 206 STEUERUNG/REALZEITSTEUERUNG
7 208 STEUERUNG/STATIOUITNN SIGNALSTEUERUNG
2206 STEUERUNG/THYRISTORSTEUERUNG
5086 STEUERUNc/TnTMMSTEUERUNG
7 205 STEUERUT.IcIvnnKEHRSSTEUERUNG
3091 STEUERUNG, ELEKTRONISCHE
7 209 STEUERUNG , vERKEHRsesHAlrcrcE
7 I 86 STEUERUNGSPROGRAMM
7 zOL STEUERI]NGS STRATEGIE /TTcHT S,IGNALANLAGEN= STEUERUNGS STRATEGIE
3 I 95 STTRLTNG- (HETSSGAS)MOTOR
5I 07 STIRNI^IIDERSTAND
7 tzg srönrnll
3149 srossrÄNcsn
2094 STOSSROHRFLUGSYSTET'I
7025 STOSSVERKEHR
7028 STOSSVERKEHRSSTUNDE
3058 STRADA GUIDATA
6025 STRAHL/cIrIInrEGSTRAHL
5068 STRAHL, ZWETPHASIGER
50 I 9 STRAHLnn/TIAcHENSTRAHLER
5O2O STRAHLER/RANDSTRAHLER
5O2O STRAHLER/RINGSPALTSTRAHTER
607 2 STRAHLKI,APPE
7 326 STRAHLREFLEXION , PHOTOZELLENDETEKTOR r'1IT
6037 STRAHLTRIEBI,TIERK
7325 STRAHLUNTERBRECHUNG, PHOTOZELLENDETEKTOR MIT
I 078 STRASSE/LEITSTRASSE
3055 STRASSN/ITTTSTRASSE
3055 STRASSE, AUTOD,IATTSCHE
7 394 STRASSENANI.AGE
2331 STRASSENBAHN/cnInuKSTRAS SENBAHN
2330 STRASSENBAHN/ ScmITLLSTRASSENBAHN
2324 STRASSENBAHN/UUTNNPFLASTER- ( STRASSEN) BAIIN
7 280 STRASSENBETTDETEKTORSCHTEIFE
3O7 4 STRASSENFAHRZEI]G IELEKTRO-STRASSENFAHRZEUG
7225 STRASSENFUNK
7342 STRASSEMUNK IgnzIRKSSTRASSEMUNK
7 | 48 srRAsssNcrÄme
7375 STRASSENORIENTIERTER SENDER
7373 STRASSENSEITIGER RADIOSENDER
7 285 STRASSENSEITIGES DETEKTORSYSTEI'{
7 I92 STRASSENSICHERHEITSPROGRAI"TM
7OO3 STRASSENVERKEHR
7269 STRASSENVERKEHR, ELEKTRoNTScHE HTLFEN rün DEN
7224 STRASSEIWERKEHRS, AUTOI'{ATTSCHE LENKUNG DES
701 I STRASSEIIVERKEHRS, STMULATION DES
3025 STRASSENVERKEHRSANI.AGE TÜn GEMISCHTEN vERKEHR
7 225 STRASSE}WERKEHRSLENKUNG DURCH FUNK
7 2OO STRATEGIE /nncuIUNGS STRATEGIE
2072 STREcKE/TnacTILKENSTRECKE
221I STRECKENSIGNALI^IIEDERHoLUNG IN DER zucTÜURERKABINE
2053 srnou/AUSGLEIcHSSTRoM
2OI9 STROMABNAHME
2O2O STROI'{ABNEHMER/LICHTBOGEN-STROMABNEHMER
7r 18 srRoMAnwänrs
7 | tt srRoMAurwÄnrs
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2052 STRöME/I{IRBELSTRöME
3276 STROMERZEUGER, SEKUNDÄRER ELEKTROCHEMISCHER
2208 STROMRTCHTER/TITYRTSTOR-STROMRTCHTER
2145 STROMRICHTERLOKOI.4OTIVE, THYRISTORCESTEUERTE
2162 STROMRI'CIGEI,JINNUNGSBREMSSYSTEM
2OI8 STROMSCHIENE
3299 STROMSPANNUNGSBEGRENZUNG/I.ADUNG MIT STROMSPANNUNGSBEGRENZUNG
5035 STRöMUNG/QUERSTRöMUNG
2IOO STRöMUNGSFöRDERER
7t75 STRoMVERKEHRSZAIILUNG llnnn QusLLnN UND zrELE DEs VERKEHRS
3231 STROMI.JENDER
3092 STROMI.IENDUNC' ELEKTRONISCHE
7t8O STROMZAHLUNG
7I7I STROMZÄIILUNG MIT ETIKETTAUSGABE
23t5 STS
7 417 STUFENFOLGE , GESCHT'II}IDIGKEITSBESCHRÄNKUNGSVERKEHRSZEICHEN IN
7264 STUNDE/GRÜNSTUI.IDE
7028 STUNDE/STOSSVERKEHRSSTUNDE
7027 sTlNDE, VERKEIIRSARME
6003 STURZFLUGBREMSE
2074 srllrzE
2082 STI'TZRADER
2309 SIÜTZROLLE
7099 SUBJEKTIVEI.JARTEZEITEN/I'MRECHNUNGSFAKTORZURBEI,IERIUNGDER

SUBJEKTIVEN WARIBZEITEN
7420 StlrMER
4029 SUPERTANKER
2282 SUPRA-CAR
2OIO SUPRALEITENDE MACNETSPULE
2OO9 SUPRALEITENDER }{AGNET
2OO5 SUPRALEITER-}IAGNET-SCHWEBESYSTEM
3035 SYNCHROBUS
2O3O SYNCHRONER LINEARMOTOR
7242 SYNCHRONISIERUNG
3232 SYNCHRONMOTOR
IO49 SYSTEM IN EIMRÄGERMUI^IEISE
IO57 SYSTEM MIT ENDLICTI TANGEN TRANSPORTGEFÄSSEN
IO42 SYSTEM MIT FORMSCHLÜSSIGER SPURFÜHRUNC
IO43 SYSTEM MIT KRAFTSCHLIISSTCSN SPURFUHRUNG
1056 SYSTEM MIT UNENDLICH I.ANGEN TRANSPORTGEFASSEN
IOI4 SYSTEM MIT ZI,JISCHtsNHALT
2288 SYSTEM/AUTOI'{ATISCHES TRANSPORTSYSTEM
IO24 SYSTEM/AUTONOMES TRANSPORTSYSTEM
IO33 SYSTEM/BERÜHRUNCSFREIES SCHIIEBESYSTEM
I O2O SYSTEM/COMAINERKABINENSYSTEM
5025 SYSTEM/DIFFUSORSYSTEM
IOIO SYSTEM/DISKONTINUIERLICEARBEITENDESTRANSPORTSYSTEM
2O9I SYSTEM/DRUCKLUFT-PIPELINESYSTEM
I046 SYSTEM/DUAL-MODE-SYSTEI{
2069 SYSTEM,/EIMRACERSYSTEM
3093 SYSTEM/ELEKTRONISCHES AMIBLOCKIERSYSTEM
3093 SYSTEM/ELEKTRONISCHES BLOCKIERVERIIINDERUNGSSYSTEM
22IO SYSTEM/FI'HRERSTA}IDSIGNALSYSTEM
l0l6 sYsrEr'r/rNDrvrDUELLEsöTTSNTLTcHSSTRANSPORTSYSTEM
tOoT sYsTEu/KoLLEKTIvEs ör.rsNTI.TcHEs SPURGEFüHRTES TRANSPORTSYSTEU



- 6 6 6 -

2093 SYSTEM/ToM TNIERTES ScHTTIERKRAFT-LUFTDRUcK-SYSTEM
229I SYSTEM/KONTINUIERLICH ARBEITENDES VERKEHRSSYSTEM
5I I8 SYSTEM/T"A,UOESYSTEI'{
I 069 SYSTEM/IUTTOICHT ABGESCHLOSSENES TRANSPORTSYSTEM
5024 SYSTEM/lurrrrLI,tsysrEI'[
1036 sysTEM/lurrrISSEN-scHtrEBESySTEr'{
I O37 SYSTEI,I/IUTTnINNENSYSTEI"I
2IOI SysrgM/MAGNEToFLUx-sYsTEM
5I 17 SYSTEI'I/MEHRTACHDECKSYSTEM
5026 SysTEr'{/unHnrAcHKAI'tMERSySTEM
504 9 SYSTEM/unHnrIcHscITÜRzENSYSTEM
504 9 sysrElr/unHnscutlnzsNsysruM
3l 68 sysTEI'{/nIcUvERBRENNUNGSSySTEM
1067 SYSTEM/orrnuns TRANSPoRTSYSTEM
3123 SYSTEM/PASSIvES INSASSgN-nÜcKIIALTESYSTEM
3 I 98 SYSTEM/pnTuzTp DEs vSRDRANGERSYSTEMS
I OO9 SYSTEM/QUASIKOMINUIERLICH ARBEITENDES TRANSPORTSYSTEM
I 028 SysTEI,I/RAD-SCTTIENE-SySTEM
zogg SYSTEM/noHnrönpsnsysrEM
3t 42 SYSTEM/nücrnLrcKsysrEt.l
1055 SYSTET'{/SCHTSNENGEBUNDENES KABINENSYSTEM
I 02 I sysrEr'{/ SELBSTBEDTENUNGS-sIADTnIAGENSysIEM
3295 SYSTEM/ sgT,gstÜgrnwRCHENDEs I{ARTUNGSSYSTEM
1026 SYsTEM/spuncrrÜHntns TRANSPoRTSYSTEM
IOI3 SYSTEM/STNETTENBETRIEBSSYSTEM
2094 SYSTEM/STOSSROHRFLUGSYSTEM
2162 SYSTEM/ sTnom.ÜcKGEI^IINNUNGSBREMSSYSTE}T
5026 SYSTEM/TEILTG},IMERSYSTEM
22t 5 sysrgM/vsrec-TDENTTF TzTERUNGSSySTEM
50 l8 sYsrEM/voLLxnwtnRsysrEM
2289 SYSTEI.{ /ZUBRLNGER-TRANSPORTSYSTEI'I
1026 SYsTEM/zwencscnrÜunTEs TRANSPoRTSYSTEM
1046 SYSTEI'I, tsU'{ODALES
I 068 SYSTEM, EVAKUIERTES
1045 SYSTEI"I, HYBRTDES
I 045 SYSTEM, KOMBINIERTES
3043 SYSTEME DUoMODE D'EvRY
107 I sysrEr'{E/rnenspoRTsysrEuE rN uNTERDnucxnöHREN

T

7O7O TAGESVERKEHR/PUNCHSCHIIIITTLICHER TAGESVERKEHR EINES JAHRES
7069 TAGESVERKEHR, DURCHSCHNITTTICHER
603 I TANDEM-HUBSCHRAUBER
7123 TA}IGENTIALES LINKSABBIEGEN
3 I 48 Iaur/SIcHERHEITSTANK
4oo5 TANKER/sureNcÄs-raNKER
4025 TANKER/grsgnEcHER-TANKER
40I I TANKER/ERDCESTANKER
4029 TANKER/uamIuTTANKER
4024 TANKER/uIncoNAFLo-TANKER
4OI I TANKER/unIuN-TANKER
4029 TAI{KER/nIgsuNTANKER
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4024 TANKER/sI.,unnY-TANKER
4029 TANKUR/SUPTNTANKER
4026 TANKER/UIITENSEETANKER
4022 TANKER, TEILBARER
4026 TANKScHIFF /UUTcnI.JASSERTAI.iKSCHIFF
327 9 TANKSTELLE/ELEKTRoTAITKSTELLE
3065 TAXI/GRoSS- uNo/Opgn LINIENTN(I
3066 TAXI/LEITSCHIENENTAXI
3065 raxr/ sAI,I'{ELTAXT
3064 TA:TTI SELBSTBED IENUNGS-TAXI
4022 TEILBARER TANKER
5t39 TETLcETAUCHTEN rlücrlu, TRAcFLücgLsoor Mrr
502G TETLKAMMERSySTEM Mrr EI"A,srrscHEN scuünzgN
7 404 TErLr{ErsE vERKEHnstsHANcrc cESTEUERTES LTcHTSTcNAL
7 230 TEILI.{EISE VERKEHRSUMLEITUNG
2252 TELEAUTOI"IOTEUR
3036 TELEBUS
2317 TELECANAPE
2283 TELECAR
2253 TELERAIL
2IO9 TELETRANS
7304 TEMPERATUnTÜuL,cn/TSUcHTIGKEITS- UND TEMPERATUnTÜHLSN
1023 TET"IPERATURREGELUNG, TRANSPORT MIT
4t l5 TERMTNAL/couIarNER-TERMTNAI
31 66 THERMISCHE NACT{VERBRENNUNG
3173 THTJRMISCHER REAKTOR
3173 THERMOREAKTOR
3 r  5 l  rssr /cRASHTEST
3ts2 rnsr/üBERRoLL-TEsr
3 I 50 TESTPUPPE
I 079 TESTSTRECKE
305 9 THROUGHI^JAYS
2I45 THYRISTORGESTEUERTE LOKOI.{OTIVE
2145 THYRISTORGESTEUERTE STROMRICHTERLOKOMOTIVE
2206 THYRISTORSTEUERUNG
2208 THYRISTOR-STROI'IRICHTER
5I2O TIEFGA}IG
5 I 2 I TIEFGANG tsEI AUSGEFAHRENEN TRAGFLÜcSLN
5rzz TTEFGANG BEr HocHGEKLlppTEN TRAGFLücnlu
3068 T IP
2212 TOTMANNSCHALTUNG
2075 TRAGBALKEN
2072 TRAGBALKENSTRECKE
zt t5 mÄcen/xesrnNrnÄcsn
2077 rnÄcgn/t-racH UNTEN oFFENER FAHRBAtnlrnAcan
2077 rnÄcsn/uNrsN GEscHLrrzrER rqsrENrnÄcun
z07t rnÄcsn/ullrEu oFFENER (HoHL-) KAsrENrnÄcsn
4034 rnÄcsnscurFr
4040 rnÄcgnscHrFF /rareue,neu-rnÄcERscirFF
4037 rnÄcenscHrFF / snasss-rnÄcERscnrFF
4053 rnÄcnnScHIFFLEIcHTER
5 r 38 TRAGFLucnLsoor
5 r 39 TRAGFLtlcsLsoor Mrr TETLcETAUcHTEN rLücgLl,I
5lzr TnecrlücElN, TTEFcANc BEr AUScEFAHRENEN

(85)
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5122 TRAGFLUGELN, TIEFGANG BEI HOCIIGEKLAPPTEN
5t38 TRAGFLUGELSCHIFF
2II2 TRAGKISSEN
2OI I TRAGMAGNET
2082 TRAGRADER
2079 TRAGSCIIIENE (EINSCHIENENBAHN)
2II9 TRAGSCIIIENE (AEROTRAIN)
6005 TRAGSCHRAUBER
3256 TRAKTIONSAKKIJMULATOR
2318 TRANSCAB
4088 TRANSCONTAINER
3060 TRANSDRIVE
2254 TRANSIT EXPRISS I.IAY
2285 TRANSIVATOR
5 I 34 TRANSI.ATIONSGESCHIJINDIGKEIT
2045 TRANSLATOR
IO23 TRANSPORT MIT TEMPERATURREGELIING
2290 TRANSPORT/PUNKT-ZU-PUNKT-TRANSPORT
2089 TRANSPORT/ROHRLEITUNGSTRANSPORT
IOTO TRANSPORT/ROHRTRANSPORT
2255 TRANSPORTATION TECHNOLOGY DISTRIBUTION SYSTEM
2302 TRANSPORTBAND MIT VERÄ}IDERLICHER CESCHWINDIGKEIT
3079 TRANSPORTER/E-TRANSPORTER
3O7 9 TRANSPORTER/ELEKTROTRANSPORTER
306I TRANSPORTEUR
tO57 TRANSPORTGEFÄSS/SYSTEMMITENDLICHI.ANGENTRANSPORTGEFÄSSEN
1056 TKAN-SPORTGETASS/SYSTEMMIT UNENDLICHI.ANGEN TRANSPORTGEFASSEN
lo74 TRANSPORTGEFÄSS, PASSMS
IOI5 TRANSPORT-KETTE
IO47 TRANSPORTMITTEL FÜR MEHRFACHBETRIEB
2291 TRANSPORTMITTEL, IONTINUIERTICHES
2289 TRANSPORTSYSTEM/ZUBRINGER-IRANSPORTSYSTEM
2288 TRANSPORISYSTEM, AUTOMATTSCHES
t024 TRANSPORTSYSTEM, AUTONoMES
IOIO TRANSPORTSYSTEM, DISKONTINUIERLICE ARBEITENDES
1016 TRANSPORTSYSTEM, INDMDUELLES örrnUtuCUBS
IOOT IRANSPORTSYSTEM, KOLLEKTIVES öFFENTLICHES SPURGEFÜHRTES
1069 TRANSPORTSySTEM, LUFTDICHT ABGESCHLOSSENES
1067 TRANSPORTSYSTEM, OFFENES
1009 TMNSPoRTSYSTEM, QUASIKONTTNUTERLICH ARBETTENDES
1026 TRANSPORTSYSTEM, SPURGEFÜHRTES
1026 TRANSPORTSYSTEM, ZI.IANGSGEFÜHRTES
IOTI TRANSPORTSYSTEME IN UNTERDRUCKRöHREN
7OO2 TRANSPORTb}ESEN
2256 TRANSRAPID
60I9 TRANSSCHALLFLUGZEUG
2284 TRANSTECH
2319 TRANSURBAN
2O7O TRASSE, AUFGESTANDERTE
2O7I TRASSE, EEENERDIGE
IO27 TRASSENGEBUNDENES IÄNDFAHRZEUG
2320 TRAVOI.ATOR
7153 TRENNUNG EINES VERKEHRSSTROMES
7274 TRIBOELEKTRISCITER DETEKTOR
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21 47 TRTEBDREHGESTELL/ETNMOTOR-TRTEBDREHGESTELL
2126 TRTEBKOPF, TURBOELEKTRTSCHER
208 I TRIEBRADER
2144 TRIEBT^JAGEN
307 2 TRIEBI^JAGEN/AKKTJMUI.ATOR-TRIEBWAGEN
307 2 TRIEBI^IAGEN/ELEKTROSPEICHER-TRIEBI^JAGEN
2332 TRIEBI^IAGEN/GELENK-TRIEBI^/AGEN
2I3I TRIEBI{AGENZUG
2127 TRIEBI,iIAGENZUG/CESTURBINEN-TRIEBT.IAGENZUG (ETG)
2129 TRIEBI{AGENzUG/casTuRBINEN-TRIEBI4IAGENZUG (RTG)

3248 TRIEBI{TERK/BYPASS-TRIEBWERK (TURBINEN)
6057 TRTEBTTERK/BypASS-TRTEBwERK (TLUGZEUGE)
605 9 TRIEBüI},nx/pnoPELLER-TURBINEN-LUFTSTRAHLTRIEBuERK
605 9 TRIEBI{EnT/PnOPELLER-TURBO-TRIEBI{ERK
605 9 TRIEBI{TERK/PTL-TRIEBI,üERK
6041 TRrEBrrsnx/pulso ( STRAHL) TRTEBT^IERK
6054 TRTEBT{Enr/ STAUSTRAHLTRTEBI^IERK
6037 TRIEBIITnT/ STRAHLTRIEBI,\TERK
6060 TRIEBI,TTENT/ruNBOSTRAHLTRIEBT.JERK
6047 TRrEBwEnr/vSnpUFFUNGSSTRAHLTRTEBITERK
3248 TRIEBüTERK/ZT.IEIKREISTRIEBITIERK
3248 TRIEBI^IERKI ZWEISTROI'1-TL-TRIEBI,'IERK
3248 TRIEBwEnT/ zwEISTRoI'{-TURBOLUFTSTRAHLTRIEBITIERK
214I TRIEBzUG/GLIEDERTRIEtszUG
5r ro TRTMI"ISTABTLTTAT
5086 TRIMMSTEUERUNG
402 I TRISEC-SCHIFF
4OO3 TROCKENFRACHTER
30 I 5 TROLLEYBUS
30 I 6 TRoLLEYI]US/cSI.,uT'IKTRoLLEYBUS
2306 TRoMI'IEL,/anrnrEBSTRoMMEL
2307 TRoMMEI,/UacHSPANNTRoMMEL
2307 TROMMEL/SPANNTRoMMEL
7 I 63 TUNNEL-EFFEKT
3244 TURBINU/casIURBINE
3246 TURBINE/GASTURBINE MIT GEScHLoSSENEM KREISLAUF
3245 TURBINE/GASTURBINE I'1IT OFFENEM KREISPROZESS
3246 TURBINE/GESCTILOSSENE GASTURBINE
3247 TURBINE/HEISSLUFTTURBINE MIT GESCHLOSSENEM KREISLAUF
3249 TURBINE/LINEARTURBINE
3I 04 TURBINEN-LASTKRAFTT^JAGEN
3OO5 TURBINEN-REISEBUS
3209 TURBO-ABGASLADER, I"IOTOR MrT
2128 TURBO-DIESELLOKOMOTIVE
2126 TURBOELEKTRISCHER TRIEBKOPF
3248 TURBOLUFTSTMHLTRIEBT{ENT/ ZhIEISTROM-TURBOLUFTSTMHLTRIEBWERK
6059 TURBO-PROP
6060 TURBOSTRAHLTRIEtsI^IERK
2125 TURBOZUG
2I 3O TURBOZUG/HOCHGESCHI,{INDIGKEITS-TURBOZUG



2326
2326
2329
7270
7  t46
7033
3 l  r 4
3 r 5 5
3 t  5 2
6 0 1 8
3 r 5 5
4083
7 t 7 6
4096
7 354
2 t  l 8
3297
607 3
3 r 9 0
7 330
7 331
7 332
5054
327 7
4t04
7 243
7 245
7 244
7 228
7 230
7 232
7 231
603 6
5057
7 r 8 3
7 099
2 t  6 5
4 l  r 0
3 t  6 2
t  056
7 t28
3 r 5 8
3 r 6 0
3 r 6 0
3  r  5 9
7 295
7  4 tO
7089
2286
7 087
207 7

-  670 -

U

u-BAHN/gnoLos-u-BAHN
U-BAHN, KONTINUIERLICHE
U-BAHN, LUFTBEREIFTE
üssnHoLHrLFEN
üsnRHoLsrcHTI.IErrg
üggnLANDvERKEHR
üggnlUBENSIIAUM
üggRRoLI"auFPRALL
üsnRRoLL-TEST
tlsnnscHALLFLuczEuc
ügnnscHLAcEN
ümnsnEssHitLTER
tI BBNS IC HT STABELLE / QU NII E-ZrrI -Ü NERS IC HT STA BELLE
ügnnsrEHENDER rlÄcHn, nücrspRUNcpALETTE Mrr
üssnrRAGUNc voN FUNKsTcNALEN DURcH scHLrrzKABEL
u-röruccs FAHRBAHN
U-KENNLINIE
UKT.J-DRELIFUNIGEUER
ULTRA sC HALL- BRENN sToFF zEnstÄu ggR

ULTRASCHALLDETEKTOR
u L T RA s c HAL LD E T E KT on / oo p p L E R -u LT RA s c HAL LD E T E KT oR
ULT RA S CIIALL -PUL SD ET E KT OR
UMKEHRBARE (LUFT) SCHRAUtsE
UMKEHRBARKEIT DER ARBEITSWEISE
UI'IKEHRPALETTE
T'MI.AUF
UMLAUFZETT
UMIÄUF ZE ITVERTE ILUNG
TJMLEITUNG DES VERKEHRS
I.IMLE ITUNG /TE ILI,,TE I sE VERKEHRSUMLE ITUNG
UML E I TUT'TC / VOI, I. STAUD I GE VERKE HR S UI'{L E I TU NG
UMLEITUNG, EI"IPFOHLENE
UI'{LE NKER / SC HU BUMLE NKER
I.JMMANTELTER PROPELLER
UMRECHNUNGSFAKTOR IN PKI.I-EINHEITEN
IJMRECHNUNGSFAKTOR ZUR BEüNIRTUNG DER SUBJEKTIVEN I^IARTEZEITEN
uI.{ScHALTER/IIENDE- UND BREMSm{ScHALTER
I,TM S C HIÄG / V ERT I KALUMSC HI.AG
UMh'ELTFREUNDLICHES AUTO
UNENDLTCH I"ANGEN TRANspoRTcEFAsseN, sysrrM l,trr
UNFALL
UNFALL/IUTTaHRUNFALL
UNFALL / xn Tm NAUFFAHRUNFALL
UNFALL / SNN T ENAUFFAHRUNFALL
UNFALL / uurunrAHR-UNFALL
UNFALLDETEKTOR
UMALL-I^IARNGnnAT
UNcESTönrnn VERKEHRSFLUSS
UNIFLOITI
UNSTABILER VERKEHRSFLUSS
UNTEN GIiscHLrrzrER KAsrgNrnÄcgn
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2077 UNTEN OFFENER (HOHL-)KASTENTRAGER
7O9O UNTERBROCHENER VERKEHRSFLUSS
2258 UNTERDRUCKAUFTIÄ,NGUNG
2263 UNTERDRUCKKAMMER
2259 UNTERDRUCK-LUFTPOLSTER
l07l UNTERDRUCKRöHREN, TRANSPORTSYSTEME rN
3 I 59 UNTERFAHR-UNFALL
3OI8 UNTERIRDISCH GEFÜHRTER AUTOBUS
3OI7 UNTERIRDISCH GETTIHRTER OBUS
IO72 UNTERIRDISCHE KABELBAHN
2324 UNTERPFLASTER- (STRASSEN) BAHN
6017 UNTERSCHALLFTUGZEUG
4028 UNTERSEEBooT/uass-UNTERSEEBooT
4026 UNTERSEETANKER
7 178 UNTERSUcHUNG/vonHSR-NAcHHER-UNTERSUcHUNG
4028 UNTERI^JASSER-JEEP
2087 UNTERI^JASSER-ROHRBAHN
4026 UNTERI^IASSERTANKSCHIFF
7089 UNUNTERBROCHENER VERKEHRSFLUSS
2257 URBA
3062 URBI"TOBILE
2324 U-STRAB

- v -

2287 VAL
5056 VARIABLE LUFTSCHRÄUBE
5044 VERÄNDERLICHER GEoMETRIE, SCEIJRZE MIT
2O3I VERÄNDERLICHER RELUKTANZ, LINEARMoToR MIT
3237 VERÄNDERLICHER RELUKTANZ, MOTOR MIT
3214 VERBESSERTER DIESELMOTOR
3202 VERBESSERTER VERBRENNUNGSMOTOR
7OI O VERBINDUNG/VERKEHRSVERBINDUNG
3t94 VERBRENNUNG, MAScHTNE urr Äussrnnn
3201 VERBRENNUNG, MOTOR r"lIT INNERER
3221 VERBRENNUNG, MOTOR MIT PROGRAMMI,ERTER
3205 VERBRENNUNGSKRAFTI.{ASCHINE/TIUBKOLBEN-VERBRENNUNGSKRAT'TMASCHINE
3I 93 VERBRENNUNGSMASCHINE
3203 VERBRENNUNGSUOTOR MIT PROPELLERANTRIEB
3202 VERBRENNUNGSMoTOR, VERBESSERTER
3222 VERBRENNUNGSRAIJM/HAUPTVERBRENNUNCSRAI]M
3223 VERBRENNUNGSRAIJM/VORVERBRENNUNGSRAI'U
3138 VERBUNDGLAS
3213 VERDAMPFERI.{OTOR
3198 VERDRÄNGERSYSTEMS, PRINZIP DEs
7152 vERErNrcuNG voN vERKEHRssrnöurr
706I VEREINIGUNGISTÄRKE DEs VERKEHRSSTROMES NACIIVEREINIGUNG
722t vERErNrcuNcsvoRGANcE, RSGELUNG DER
3269 VERI'AHREN DER REGENERATIVEN BRENNSTOFPZELLEN
7149 VERFLECHTUNG
7I5O VEP.FLECIITÜNGSFAKIOR
7I5I VERI'LECHTUNGSVORGANG
3I 16 VERFORI.{BARE FROM- I,ND HECKPARTIEN



3 r 8 6
3 r B 5
3090
5085
7079
7 080
7074
7075
5032
3 r 8 3
700 r
7 004
7 032
7 042
7 046
7 044
7 034
7 039
7 043
r 002
7 0 t 9
r 003
7 041
7 t t 9
7 04s
7 046
I  0 0 1
r 048
7 020
7030
r 0 t 7
r 0 l  I
r  003
I  006
7 024
7 032
7 040
7036
703 l
7 042
r 004
7 021
7 029
7 032
7 030
7 025
7 003
3025
7033
703 |
7 040
7035
t 0 l  I
7030
7 t20
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VERGA SER / DOPP ELVERGASER
VERGA S ER / SPALTVERGAS ER
VERGASER, ELEKTRONISCHER
VERHALTEN BEI SEEGANG
VERHÄLTN I S GE SC HI^JIND IGKE IT -FAHRZ EUGAB S TAND
VERHALTN I S GE SC HI^TIND IGKE IT -V ERKEHRS D IC HTE
VERTTiLTNI S VERKEHRS STARKE-LE I STUNGSFAHIGKE IT
VERili.LT N I S VERKE HR s S TI\RKE -V ERKE HR SD I c HTE
vnnuÄlrN r s / TJINGE - BRE rrE -vEnuÄlru r s
vgnHALTN r s / luprvnruIgtN r s
VERKEHR
VERKEHR
VERKEHR II{ STADTBEREICH
VERKEHR /AU SFLUGVERKEHR
vERKEHR / ssnur sp ENDLERvERKEHR
vERKEHR / sgnur SvERKE HR
VERKEHR / g T}iNN NVERKEHR
vERKETTR / ounc UcANG SvERKE HR
VERKEHR/ E IMAUF SVERKEHR
VERKEHR / g T S gN BAHN-NAHVERKE HR
vERKEHR / sNrhruRF SVERKE HR
VERKEHR/ ERDGEBUNDENER ScHNELLVERKEHR
VERKEHR / Tnn Iz E ITvERKE HR
VERKE HR / CNN^E.O EAU SVERKE ITR
vERKEHR / cn s c nlirr SVERKEHR
VERKEHR / HAU S -ARBE IT -VERKEHR

VERKEHR / ng TtoMETER-v ERKE HR
VERKE HR / uuc TSPAC KvE RKEHR
VERKEHR / T NO IV IDUALVERKE HR
vERKEHR / rur snc rry -vERKE HR
VERKEHR/ KoLLEKT Iv IERTER IND Iv IDUALvERKEHR
vERKEHR/ xonr rNU rERL rcHER STADTvERKEHR
V ERKEHR / Ut'iO S C HNELLV E RKE HR
V ERKEHR / musc HNELLvERKEHR
V ERKE HR / NoRMALv ERKE HR
vERKEHR/onrsvERKEHR
vERKEHR / pnmpgLvERKEHR

VERKEHR/QUELLvERKEHR
VE RKE HR / ruUO Z ONENVERKE HR
VERKEHR/NNTSTVERKEHR
vERKEHR/ sc HnnLL STVERKEHR
VERKE HR / SC HT^IERI"A STv ERKE HR
VERKE HR / SP TTZEN STUND ENVERKEHR
VERKEHR/ STNOTVERKEHR
VERKEHR/sTeot zv STADT vERKEHR
VERKEHR/ stos SVERKEHR
VERKEHR/ STRA S S ENVE RI(E HR
VERKEHR/STNESSENVERKEHRSANI"AGE TÜn GEMIScHTEN VERKEHR
vE RKE HR / U sB nu\NDV ERKEHR
VERKEHR /vononTVERKEHR
vERKEHR/ wsc H sE LvERKEHR
VERKEHR / zTYI-vERKEHR
VERKEHn / zwl sc HENHALTLo SER PER SoNENNAHvERKEHR
VERKE HR I ZWISCHEII StJ'rUT E -VERKEHR

VERKETIR, ABBIEGENDER
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7038 VERKEHR, AUSFAHRENDER
7038 VERKEHR, AUSSTRAHLENDER
7026 VERKEHR, DTSKONTTNUTERLTCHER
7069 VERKEHR, DURcHscHNrrrLrcHER tAclrcHER
7037 VERKEHR, ETNLAUFENDER
7037 VERKEHR, EINSTRAHLENDER
7 037 vERKEHR, ErNsrnöMnlrPgn
7023 VERKEHR, FLTESSENDER
I 008 VERKEHR, KONTTNUTERLTCHER
7022 VERKEHR, RUHENDER
7 otz vERKEnRS , rltlssrcKnrr DEs
7228 VERKEHRS, UMLETTUNG DES
7 403 VERKEHRSISHANGTc cESTEUERTES LrcnrsrcNAl
7 234 vERKEHRSNSHAI{GIGE SIGNALISIERUNG
7209 vERKEHRsanuAucrcE STEUERUNc
7234 vERKEHRSarnAxGIGE STEUERUNG DER VERKEHRSSIGNALE
7309 vIiRKEHRsesHi$tcrcES srEUERGnnAr
7 I95 VERKEHRSABI"AUFI'IODELL
7361 VERKEHRSANALYSATOR
7OO7 VERKEHRSANALYSE
lz}g vERKEHRSANALvSE, DETEKToR rÜn DrE
7027 VERKEHRSARME STUNDE
7OI 8 VERKEHRSBEDARF
7OI 5 VERKEHRSBEDINGUNGEN
7 167 VERKEHRSBEFRAGUNG
72O2 VERKEHRSBELASTUNGSPLAN
7273 VERKEHRSDETEKTOR
707 I VERKEHRSDICHTE
7073 VERKEHRSDTCIITE, DURCHSCHNTTTITTCHE
7072 VERKEHRSDICHTE, KRTTISCHE
7379 VERKEHRSDURCHSAGE
7 229 VERKEHRSENTI.A,STUNG
7I7O VERKEHRSERHEtsUNG DURCH HEIMINTERVIEI{
7I7 4 VERKEHRSERHEBUNG I'{ITTELS LUFTBILDFILM
7088 VERKEHRSFLUSS, ERZI^IUNGENER
7085 VERKEHRSFLUSS, FRETER
7o9o vERKEHRSFLUSS, cEsröntnn
7086 VERKEHRSFLUSS, NORMALER
7086 VERKEHRSFLUSS, STABTLER
7089 vERKEnRSFLUSS, uNcusrönrgn
7087 VERKEHRSFLUSS, UNSTABTLER
7090 VERKEHRSFLUSS, UNTERBROCHENER
7089 VERKEHRSFLUSS, UNUNTERBROCHENER
7225 VERKEHRSFUNK
7 34O VERKEHRSFUNK-NETZ /RECIONAL-JERKEHRSFUNT:-NETZ
7 TO4 VERKEHRSGESCHI^IINDIGKE IT ' MITTLERE
7269 VERKEHRSHILFEN, ELKETRONISCHE
73BO VERIGHRSINFORMATION
7381 VERKEHRSTNFORMATTON, LOKALE
7383 vERKEHRSTNFoRMATToN, nücrouAl,E
7227 VERKEHRSKANALISIERUNG
7293 VERKEHNSIÜCXNN-DETEKTOR
7344 VERKEHRSMELDUNG, ERKENNUNGSSIGNAL EINER

7057 VERKEHRSMENGE
7O2g VERKEHRSMENGE DER SPITZENSTIJNDE
7068 VERKEHRSMENGE/cnössTT sTt}mIICHE VERKEHRSMENGE EINES JAHRES
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TIII VERKEHRSSTÄRKEN/BETRIEBSGESCHI.IINDIGKEITBEI SEHRGERING'IN
VERKEHRSSTT\RKEN 

'

7298 VERKEHRSMENGENZÄHLER
lo25 VERKEHRSMITTEL, AUTONOMES
7165 VERKEIIRST,TOTIVATION
7OO9 VERKEHRSNETZ
7OI4 VERKEHRSPARAMETER
7185 VERKEHRSPI.AN
7OO8 VERKEHRSPROGNOSE
7187 VERKEHRSPROGNOSEPROGRAMM
7371 VERKEHRSRADIOSENDER
7359 VERKEHRSRECHNER
7204 VERXEHRSREGELUNG
7393 VERXEHRSREGELUNGSEINRICHTUNG
72IO VERKEHRSREGELTINGSSYSTEU
7341 VERI(EHRSREGION
7343 VERKEHRSSENDERS, ERKENNUNGSSIGNAT DES
7OO5 VERKEIIRSSICHERHEIT
7394 VERKEHRSSIGNAI.ANI.AGE
7234 VERKEHRSSIGMLE, VERKEHRSABHANGICE SIEUERINGDER
7 196 VERXEIIRSSIMUI.ATIONSMODELL
7 I 88 VERKEHRSSIMI'IATIONSPROGRAMM
7370 VERKEHRSSIUULATOR
7OI3 VERKEI{RSSII'I'ATION
7057 VERKEHRSSTÄRKE
7067 VERKEHRSSTARKE DER 3O.STIJNDE
7064 VERKEHRSSTI\RKE IN DER SPITZENSTUNDE
7058 VERKEHRSSTÄRKE/EMWURFSVERKEHRSSTARKE
7063 VERKEIIRSSTÄRKE/SPITZENVERKEHRSSTÄRKE
707 4 VERKEHRSSTÄRKE-LEISTUNCSFA,UIGKEIT.VERHALTNIS
7O75 VERXEHRSSTÄRKE-VERKEIIRSDICIITE.VERHÄLTNIS
7111 VERKEIIRSSTiIRKEN, BETRIEBSGESCHI"IINDIGKEITBEI SEHRGERINGEN
7157 VERKEHRSSTNruNG
7363 VERIGITRSSTEUERGERÄT, ELEKTROITISCHES
7359 VERKEIIRSSTEUERRECHNER
7205 VERXEHRSSTEUERUNG
7207 VERKEHRSSTEUERUNG/GEBIETSWEISE VERKEHRSSTEUERUNG
7116 VERKEHRSSTROM
7216 VERXEHRSSTROI.{/KOMROLLE DES VERKEHRSSTROMES AUP DENAUTOBAHNEN
7216 VER(ETIRSSTROM/STEUERT'NG DES VERXEHRSSTROMES AUF DENAUTOBAHNEN.1122 

VERKEHRSSTROM, LINKSABBIEGEI{DER
7l2l VERT(EHRSSTROM, RECHISABBIEGENDER
7t24 VERKEHRSSTRöME, I@MLTKTFREIE
7O7l VERXEHRSSTRoMES, DICITTE ErNES
7057 VERKEHRSSTRoMES, STÄRKE EINES
2291 VERKEIIRSSYSTEM, KoNTINUIERLTCE ARBEITEnDES
7006 VERKEHRSTECHNIK
7OT7 VERKEHRSI'MLEGITNG
7197 VERKEHRSI'ULEGI'NGSMODELL
7L9I VERKEHRSI'MLEGIJNGSPROGRAMM
7230 VERKEIIRSI]MIEITUNG, TEILIIEISE
7232 VERKEHRSIn{LEITING, VOLLSTÄNDICE
7O1O VERKEHRSVERBII{IDI'NG
7OO2 VERKEIIRSI{ESEN
1275 VERKEIIRSZAHLER
7L79 VERKEI{RSZAflLÜNG
7407 VERKEHRSZEICIIEN
7 41-7 ITERKEHRSZEICHEN/GESCHIJINDIGKEITsBEScHnÄNruNcs.veRKEIrRszElcHEN

IN STÜTEIITOLGE
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7 408 VERKEHRSZEICHEN/IiIECHSELVERKEHRSZEICHEN
7449 VERKEHRSZEICHEN, SPRECHENDES
7 4I9 VERKETIRSZEICHENGERAT , FERIiIGESTEUERTES
7OI7 VERKEHRSZUTEILUNG
7 197 VERKEHRSZUTEILUNGSMODELL
7 I9I VERKEHRSZUTEILUNGSPROGRAMM
7 l97 VERKETIRSZUTTTEISUNGSMODELL
4I 09 VERI.A,DUNG/HORIZONTALVERTADUNG
2056 VERLUSTE, MAGNETTSCHE
7094 VERLUSTZEIT
6047 VERPUFFUNGSSTRAHLTRIEBIIERK
31 46 VERSTF\RKER/BREMSKRAFTVERSTI'\RKER
3I13 VERSTARKTE FAHRGASTZELLE
6055 VERSTEIFTE BAUhTEISE, INTEGRAL
3I4I VERSTELLBARE KOPFSTIITZE
3I4I VERSTELLBARE NACKENSTÜTZE
3 I 20 VERSTELLBARES SICHERHEITSLENKRAD
7297 VERSTöSSEN, AUTOr'{ATTSCHER REGTSTRTERER VON
3 | 5l VERSUCH/IUTpnALLVERSUCH
508 7 VERSUCH/ SCHTIEBEDAUERVERSUCH
3 I 50 VERSUCHSPUPPE
I 079 VERSUCHSSTRECKE
2136 VERSUCHSZUG/APT-VERSUCHS ZUG
5I14 VERTIKALE STABILITAT
4I I O VERTIKALUMSCHI.AG
7 290 VERIIEILDETEKTOR
2303 VERZöGERER/ BESCHLEUNIGER-VERZöCNNTN
7094 VERZöGERUNG
7095 VERZöGERUNG/BETRIEBSVERZöCENUNC
7097 VERZöGERUNG/MTTTLERE VERZöGERUNG JE FAHRZEUG
7096 VERZöGERUNG, FrXE
221 5 VETAG-IDENTIFIZIERUNGSSYSTEU
3 l 05 VIELRAD-SCHI'IERLASTFAHRZEUG
32II VIELSTOFFMOTOR
4097 VIERLTEGEPALETTE
2287 VILLENEWE D IAXE LrLLE (VAL)
7402 VOLL VERKEHRSABIITNGIG GESTEUERTES LICHTSIGNAL
4046 VOLLCOMAINERSCHIFF
3087 VOLLELEKTRONISCHER PERSONENI,üAGEN
5OI 8 VOLLKAMMERSYSTEM
5064 VOLLKAVITIERENDE SCHRAUBE
5064 VOLLKAVITIERENDER PROPELLER
7232 VOLLSTTTNOTCE VERKEHRSI,]MLEITUNG
7251 VORGABEZEIT
3139 VORGESPANNTES GI.AS
4II2 VORHAFEN
7 178 VORHER-NACHHER-UNTERSUCHUNG
7382 VORHERSAGE.INFORMATION
703 I VORORTVERKEHR
3223 VORVERBRENNUNGSRATJM
3216 V0RVERBRENNUNGSRAIIM, DIESELT'{OTOR MrT
5I 3I VORI{ARTSGESCHI{INDIGKEIT

(E6)
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2175 I.IAGENMITGLEISBOGEI'IABHANGIGEMI{AGENKASTEN
3075 I.IAGEN/ELEKTRO-STADThIAGEN
3I08 IJAGEN/CELANDEWAGEN
2333 I{AGEN/GELENKI{AGEN
2333 WAGEN/GLIEDERhIAGEN
IO75 WAGEN/PASSIVER PI.ATTFOR}IWAGEN
2174 WAGEN/PENDELWAGEN
2144 I.IAGEN/TRIEBI.IAGEN
3087 I,IAGEN/VOLLELEKTRONISCHER PERSONENI{AGEN
2214 I,IAGEN-IDENTIFIZIERUNG, AUTOMATISCHE
2175 I.IAGENIGSTEN/WAGEN MIT GLEISBOGENABUANCTCSM I^IAGENKASTEN
71 58 }JAGENPULK
6062 hIAHRE EIGENGESC}TI{INDIGKEIT
2025 I.IANDERIELDMOTOR
2035 I.IANDEP.FELDMOT0R, EINSEITIG ANGE0RDNETER
2073 I.IANDKONSOLEN/AUF WANDKONSOLEN IIOCHGESTANDERTE FAIIREAHN
3219 WANKELMOTOR
3220 I.IANKELMOTOR/ZhIEISCHEIBEN-WANKELMOTOR
3259 WT\R}GLEITROHR
6038 I,JARMEMAUER
3258 W;IRMESPEICHER
7340 IIARNI'UNKNETZ/REGIONALWARNFUNKNETZ
7390 I,JARNGERÄT/ABSTANDSIIARNGSRÄT
7 413 IIARNGERAT/GLATTEISWARNGERAT
7 414 WARNGERÄT/HINDERNIS-}IARNGERÄT
7412 WARNGERÄT/NEBELI.'ARNGERAT
74II SIARNGERÄT/STAUWARNGERAT
74IO I.TARNGERAT/UMALL-I.IARNGERÄT
7385 bIARNMELDUNG
3208 WARRI:N-MOTOR
7 159 WARTESCHLANGE/TAHRZEUG-hIARTESCHI.A,NGE
7294 WARTESCHLANGEMSTEKTOR
7098 hTARTEZEIT, MTTTLERE
7099 I,IARTEZETTEN, SUBJEKTTVE
3294 I.IARTUNG/BATTERIEI{ARTUNG
3295 WARTUNGSSYSTEM, SELBSTÜBERWACHENDES
5OI I WASSERGF\NGIGES LUFTKISSEMAHRZEUG
5OI I WASSERGEBUNDENES LUFTKISSENFAHRZEUG
5062 I.IASSERSCHRAUBE
33 I 3 WASSERSTOFF-BRENNSTOFFZELLE
3315 WASSERSTOFF-SAUERSTOFF, DIREKTE BRENNSTOFFZELLE MrT
33 I 7 }JASSERSTOFF-SAUERSTOFF-ZELLE
33 | 6 I,IASSERSTOFF-SAUERSTOFF-ZELLE/HOCHDRUCK-hASSERSTOFF-SAUERSToTF-

ZELLE
1065 WASSERSTRAHLANTRIEB (LANDVERKEHR)
5072 IIASSERSTRAHLANIRIEB (LUFTKISSENTAHRZEUG)
3280 WECHSELSTATION/BATTERIE-WECHSELSTATION
3233 WECHSELSTROMBATINMOTOR
3233 }IECHSELSTROMFAHRMOTOR
7214 trx,cHsEl.sYsTEl,l
7O4O I.IECHSELVERKEHR
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7408 I^IECHSELVERKEHRSZEICHEN
7 418 WECHSELhIEGI,IIEISER
7 226 WECHSELhN]GüIEISUNG
7l 90 hIEGESUCHPROGRAMM
7 4t8 hTEGhTEISER /I,IECHSELITEGI4TEISER
7 226 ITEGWEISUNG/WECHSELTTIEGI^IEISUNG
7 224 I{EGI{TEISUNG, AUTOI"IATISCHE
2I9O WEICHE MIT BE!'IEGLICHEM HERZSTTICT
2189 IIEICHE/NOTPELKREUZWEICHE
2192 I4IEICHEN, AUTOI'{ATISCHE
2I9I ITIEICHENSTELLUNG IM FAHRZEUG
7 237 hTELLE , GRÜNE
7239 hIELLENGESCHLTINDIGKEIT (DER GRÜNEN WELLE)
7349 I^TELLENLETTER rtln RADTOFREQUENZEN r'{rT SCHr^TACHER D:iMPFUNG
5126 I\TFILLENI^JIDERSTAND
2165 !üENDE- UND BRE},ISUMSCHALTER
507 9 WENDEI,IINKXL
2132 h.ENDEZUG
7 267 I^IERT/SATTTGUNGSWERT
403 I I^IESTAMARAN
3063 I{EST MIDIÄNDS DUAL SYSTEM
5123 I,IIDERSTAND
5 I 28 I^JIDERSTAND ICNSETTI^IIDERSTAND
5I27 I.JIDERSTAND /PNOT IL},IIDERSTAND
5 I 0B I^ITDERSTAND/RETBUNGSI^ITDERSTAND
5I 07 WIDERSTAND/STTNUT,üIDERSTAND
5126 I^IIDERSTAND /WELLENI{IDERSTAND
5124 I^ITDERSTAND, AERODYNAI'ITSCHER
5t 25 I^JTDERSTAND , HYDRODYNAIITSCHER,
2O2I WIDERSTAND, MAGNETISCHER
5 OB 4 I^JIDERSTAND S BE IIIERT
2I58 I,I IDERSTANDSBREMSE
5I I 9 I^IIDERSTANDSFÄHIGKEIT GEGEN I^IIND
2IB2 T^JILLISON-KUPPLUNG
5I I 9 I,.JINDTÜCHTIGKEIT
5I I 9 !üIND- UND SEETIICHTIGKEIT
5OB I hIINKEL/RTTNTFTI^JINKEL
5 OB O I^IINKEL/NN STELLI{INKEL
507 9 WINKEL/CTNNWINKEL
5A7 9 LIINKEL/ SCUUNWINKEL
507 9 I{rNKEL/I^TENDEWTNKEL
321 5 I{IRBELKAI-II"1ER-DIESELMOTOR
2I5I  WIRBELSTROM-SCHIENENBREMSE
2052 WIRBELSTRöI'IE
2055 WIRKUNG DER ATSTOSSTNATIN
2A54 hIIRKU}'IG DER ANZIEIIUNGSKFJTTE
7 302 WITTERUNGSUNABHANGIGES DETEKTIONSSYSTE},I
7 I  66 WUNSCHLINIE
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3 I 83 ZAHLILUFT (IIBERSCHUSS ) -ZAHL
5053 ZAHL/SCHRAUBENSCIIUBZAHL
5053 ZAHLISCHRAUBENZUGZAHL
7275 zÄnl.tstsrron
7 298 ZAHLER/VERKEHNSMTNCTNZÄHT,CN
7275 ZAHLER/VERKEHRSZÄHLER
7276 ZAHLSTELLE
7277 zAHLSTELLE/DAUunzAHr.sleLLs
7t68 zAHLUNG/KoRDouzÄnlullc
7t8l zÄnluuc/neupENzÄHr,uNc
7175 ZAHLUNG/STROMvunxrunszAuT.uNc Üsnn QUELLEN UND ZIELE DEs VERKEHRS
7I8O ZAHLUNG/STRo},'ZAHLUNG
7t79 zÄHLUNG/vERKErm.szAru.uNc
74OO ZEICHEN MIT FASEROPTISCHEM RASTER
7265 ZEITIFREIGABE-FoLGEZEIT
7257 ZEITIFREIGABEZEIT
7262 ZEITIGRÜNZEIT
TIOO ZEITIR3AKTIONSZEIT
7254 ZEIT|SIGNALZEIT
7245 ZEITIUMLAUFZEIT(LANGE)
7251 ZEITIVoRGABEZEIT
7135 ZEITABSTAND
7136 ZEITABSTAND/MITTLERER ZEITABSTAND voN EINEM FAHRZEUG zUM

ANDEREN
7263 z8rrrJiNcE/cRllNzsrrrÄNce
7135 ZEITLÜCKE
7 | 38 zErrl,ücKE/BRuuoznru.ücxr
7t37 zErrltlcKE/NErrozutuücxr
7351 ZEITMULTIPLEX-SYSTEI'I
7 238 ZEITVERSATZ/FREIGABEZEITVERSATZ
7238 zETTvERSATZ/CnllNZSrrVUnSetZ
7244 ZEITVERTEILUNC/IJI'{IÄUFZEITVERTEILUNG
7199 ZEIT-IIEG-BAND
7198 ZEIT-IJEGDIAGRAMM
33OO ZELLE|BRENNSToFFZELLE
33OO ZELLEIBS-ZELLE
33 I 6 ZELLEIHoCHDRUCK-WASSERSToFF-SAUERSToFF-ZELLE
33I6 ZELLEIHTDROX-ZELLE
3317 ZELLEII{ASSERSTOFF-SAUERSTOFT-ZELLE
3321 ZELLE, REGENERIERBARE
4027 ZELLEN-CONTAINERSCHIFF
5076 zEMRIFUGALGnnTÄse
5O76. ZENTRIFUGALLT'FTER
406I ZERLEGBARER COMAINER
3 r 90 zERsrÄUBER/ULTRAScHALL-BRENNsroFFzERsrÄusrn
7035 ZIELVERKEHR
3275 ZINK-LUFT-AKKIJMULATOR
3OO3 ZUBRINCER-BUS
2289 ZUBRINGER-TRANSPORT ( SYSTEM)
2I I I ZUGIAEROZUG
2136 ZUGIAPT_VERSUCHSZUG
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2135 ZUGIFORIGESCHRITTENER PERSONENZUG
2127 ZUGIGASI'I,RBrNEN-TRTEBI.IACENZUG (ETG)
2129 ZUGIGASTURBINEN-TRIEBI{AGENZUG (RTG)
2I4I ZUG|GLIEDERTRIEBZUG
2I3O ZUGIHOCHGESCHIdIMIGKEITS-TIIRBOZUG
2I38 ZUGIIMERCITY-ZUG
2138 ZUGIINTER-ZUG
2t39 ZUGILRC-ZVC
2I I I ZUGILUFTKISSENZUG
2023 ZUGIUAGNETKISSENZUG
2129 ZuclF.rc-zug
5069 ZUGISCHRAUBENZUG
2I3I ZUGITRIEBWAGI'NZUG
2125 ZUG|TURBOZUG
2132 ZUGIWENDEZUG
2t34 ZUG, AERoITAGNETTSCIIER
2I4O ZUG, DENKENDER
2204 ZUGBEEIMLUSSUNG/LINIENZUGBEEIMLUSSUNG
2203 ZUGBEEIMLUSSUNG, AUTOMATISCHE
1076 ZUGBETRIEB, AUTOMATISCHER
22II ZUGFÜHRERIGBINE/STRECKENSIGNALWIEDERHOLUNG INDERZUGFÜHRER-

1(A8INE
5069 ZUGKRAFT/SCHRAUBENZUGKRAFT
5065 ZUGLUFTSCHRAUBE
ZOIS ZUGMAGNET

: 2202 ZUGSTEUERUNG/SELBSTTATIGE ZUGSTEUERUNG MIT DEM KLEINRECIINER
ATOMIC

1076 ZUGSTEUERUNG, AUTOMATISCHE
7133 ZULASSIGER FAHRZEUGABSTAND
3089 ZI'NDUNG, ELEKTRONISCTT GESTEUERTE

,. 4085 ZUSAMMENKLAPPBARER BEHALTER
3 I 57 ZUSA},IMENSTOSS/FRONTALZUSAI.IMENSTOSS

. 7I9I ZUWEISUNGSPROGRAMM

. 1026 ZWANGSGEFI,INTES TRANSPORTSYSTEM
, 3144 ZhIEIKREISBRNMSE
.. 3248 ZWEIKREISER

3248 Z\'IEIKREISTRIEBWERK
. 7367 ZI.IEIPHASENSTEUEREINHEIT

5068 ZWEIPHASIGER STRAHL
3220 ZWEISCHEIBEN-SJANKEI,I-{OTOR
2034 ZWEISEITIG WIRKENDER LIM
3212 ZWEISTOFFMOTOR
3248 ZWEISTROM-TL-TRIEBWERK
3248 Z1'IEISTROM-TURBOLUTTSTRAHLTRIEBI.IXRK
4094 ZI,IEIWEGEPALETTE
t0l4 ZWISCHENHALT, SYSTEM MIT
IOI I ZIIISCHENHALTLOSER PERSONENMI{VERKEHR
7O3O ZhIISCHENST]IDTE-VERKEHR
7055 ZYKLISCTIE LEISTUNGSFAHIGKEIT
3191 ZYKLUS/FAHRZYKLUS

I
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7284
408r
4ZA2
&29
3I13
2257
407 6
4lor
2303
2303
3085
3089
2292

3084
3250
3267
3251
tz&
3263
32&
3?68
3267
3251
32I'4
32? r
3269
3266
32To
327r
3272
3273
3274
3258
3275
30??
308r
3s72
30?o
3253
5a72
?043
23r0
T 333
2r33
r043
5455
5063
60r4
60r5
6016
6Q44
60r?
60IB
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A

A mruO/slslrr!{A DI nIvEI-AZIS}rE Ho}ITATo A mRDO
A PEmEAE, Co$ts$rTonE
a PBnSSng, PS.LSTTA
aBc, ELICoTTERo
ABITAcol,o/snRU't:ruRA DgLt'ABITAcoto nSSISTENTE
ac-sYs[Elt
ACCATASTABIL$, ColnElIITonE
accAgAsrÄl[E$to, PaLETTA Dr
ACCEIfiRA$$for PIstA DI
ACCEIERAS$IflI'0, RAI{PA Dr
ACCELEnlfonE, PEDALE
AC CS$SIO$g EI,ETTROI{ICA
Accnsso cotflllruo/srstw* DI TRASPoRTo PUBBIIco

ACTES$o CoNTrlTllo
AC C OPPIA}TE}IIO EI.,ETTROMAGNETI CO
ACCI]MUI-fi,TONE
ACCUMULI,IOn$ A SAII F'USI AD ALTA TEMPERATURA
ACCUMUT*TORE AD ALTE PNSSTAZIONI
ACCUMUI"A*OAN AD AnIA AT!f,OSFSruCA
AOCTIMUIAt0NB AD Etr.,ETTROIITO AICAI,INO
ACClJI{rJI,l,r0Rg AD ElfiTfRotrro I.IoN acQuos0
ACClil{ItATonS ALt '0SSrDO Dr ARGSI{f0
ACTU}TULAIONE ARGENTO-ZruCO
ACCISULI,TONE DI AITO NEITOI}IEI{TO
ACCT]IfiUI-ITOffi DI AWIAME$TO
ACCIJMUIATORE EDISON
ACCUUUL*TORE TITIO-CIORO
ACO TI!üUL.*TOR$ UETALTO-ARIA
ACCU$U TATOHE }TICHSI-.CAII{IO
ACCUIIutATORE I{IC HEI-EERNO
ACCUNULATONE NICHET-UI}ICO
ACCUilUTATORE PIOUM-AC I}O
ACC Ur{UI*Af0nE $O}IO-ZOtFO
ACCUHULS,TUHS tEntrco
ACCU}1U1"ß,TONE ZINCO-ARIA
acctwuronrftu[orus AD Accuflutatonn
ACCUtdrJtATCIRn/AUsoCARRo AD ACCulllJtAtonE
g6s uurJtaro RE/i,uroMoTRr c E AD Ac clll{ularons
AccIJ!{Ul;*f0nr/UEIc0LO Elnlftnlco AD ACCtffUI"ltoRE
ACCIII{IJLAII'ORI, BAEISRIA Dr
acff:*cnTtl, PRoPutsrot{E AD
AtquISTr, TRAST',IC0 PEn
ACf*SYstES,l
acusTlco, RIlmLAT0ns
ADSAn$EA [ST.[LE, Tn5$0 AD
ADEnENzn/srsmrIA c0$ curla AD ADEnEI.IzA
ASnSA, SLrCA
AEN$O A IIEI"Ar(,TRA 'ICANARDII

AEREO CICANTE
AENEO IPERSONICO
ASNEO IPERSOIüCO DI RICSrcA
ASASO ORBITALE
ASEEO SJB$0IüC0
AEREO STJPERSONICO

AD
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6019 aEAtsO TRAI{SOmCo
23IO AERIÄI, CAR TRANS?ORIATION STSTDT
2223 AERIA,L TNAtrSII sIS{Eil
3OI4 AENOHJS
5099 tDRoDrNdrrca, Ponslilza
,T24 IEMI) TAI{ICA, TESISTENZA
IO4I AERODIITAIIICA, SOSISNIIZIoI{E
6003 lSnoDIMttIco, FREtto
2l5O aERoFnEXro
6003 AEROFRENO
2218 IENOCLIDE KABINEIT.SYSTEIT
7172 aXRoto[ocRAFrA, r]tDAcINE mlrAlflIts
2L34 AEnoE{ACltETrCo, BAE$O
&O4 ÄEROIIOBII8 A VEI,AI]TIRA FISSA
600I IEroIOSII,E A VEIÄIU8A I{OBII,E
6033 AENOPLAITO-ELICOTTErc
50oI tEnoscIvoLANrE
5W AEROSCORREOITE GUIDATO
22tg aERorRtNsrar
2III AEROTAEilO
2289 AEFLUSSO, TRASPORIO DI
2177 aCGtNCI^ctnrnO auTorda[Ico
2I8O AGCINCIAIIENTO COtr RESPINOEN'IE CENTRALE
2176 acoAl{cro tRIIcoLAlo
2177 AGCANCIO AUTOMATICO
2178 accAxclo auToD[aTrco SrcIDo
2179 ACGANCIO AUrcMATICO SB{IRICIIO
2T82 AGCAI{CIO UTLLISON
zz67 arRcAs-sYsmu
2IO2 AIRJ{OBILE
7270 aluTl rtJ sonPAsso
727T AIUII DIREZIOilATI
T3T3 lL wol,o/ru,lroEürrlulrls aL storc
7285 ^U, *TOT,O/STSTEIIA DI RII,EI,AZIOSIE ÄI, SJOLO
@64 aLA a mLTA
@65 AI.A .l, DOPPIO IEI,TA
&66 AIÄ I, FRECCII
&67 AtIT AD ESTREIiIIIA SQUIDRATA
ffi2 AJ,A DI PROPIJLSIOI{E
)263 tIflLISO, acclrtulAlom AD nl,nrmoLlto
2220 IIDESI CAPSII,E TNÄNSII S:TSTEDI
60?0 aI.IntTA DI 30nDO DTAflI,ACCO
&7t ALETTA DI BORDO D'USCITA
3242 ALITfENIAZIONg DEI VEICOLI U,ETTNICI I{EDI/UITE ISVENTITORI
324I ÄLIIIENIAAIONE ürsu,
2018 ruum;muroNn/noTtlJl D'AITIITENTAZIOIfE
5138 ALISCIFo
5T39 ILISCATO A PIItrI PORTINTI II{ERCEI{TI
5t37 aLIscAIto cos sltpEm.Icl ponsÄilTl A v
5r4O aLIscÄFo IBRIDo
7229 ^r.r'lircCERItENT'O
33O? AI,TI $üFERAT'RA,/PIIA ',D ALTA MüPERAIIJRA AD EI,ETTNOLIIO SOLIDO
3304 AITT TEIPERAII'RA, PILI, AD
zr4z ALTI vglocrrA rpolglrc&/wrcolo tD aLTA vnlocrra rporgtrca
a3or Ll,u rrnrocrr4/ul,srno m aLTA vET,ocrra



2I30
r003
503O
5090
5089
5092
I0o4
22?I
5r35
?00?
?288
?r39
?3 6r
50I2
5o8o
508r
5079
5aT9
7372
3093
7339
2T64
2r53
5036
2r36
22ffi
5033
3288
734r
7207
3267
3247
3264
3r99
3r83
5424
5024
5050
5or8
3265
7o35
2332
4aT7
233r
2333
2295
2r7 6
2r7 6
30r2
30r6
IOIS
2066
2028
3228

-.687 -

ALTA lrntocrm/mnmrnmlo AD AtrA vnt@rrA
AITA ITSLOCIfA, TRASPORTI TERNESTRI AD
ATTEZZA DEt tU$CII{o '

I:LWZZ,A, DI FU0A DEI,I'ARIA
AITEZUA I1{ gÄTI,EGGIÄI{MruO
ATTEZZA IS PI{SIIMOSOSTEI.ITAZIONE
aLrI$sIlrA IIEt0CITA, TRASP0RT0 AD
ALWSO-&AIIS
ÄfiHAnf;,gtlo F0nzATo
ÄT{ÄIISI uEt TRÄtr'FICO
ÄI{ALISI DEt TRAtr'FIC0, nIrmLATonE pER t I

AT{*IISI DEII,A DISTNISJUIO}IE DETLE DISTA$ZE FNA I \IEICOLI
.IT{AI,IZZATONE DEt TRASFICO
AIIFIBI0, I'EIC0IO A CUSCINo D'ARIA
A}ICOIO D ' II{CIDANZA
ÄT{COLO DI DERIVA
ÄSCOIO DI gINAZIO$E
ASGOLO DI CINO
A$ra$I{A Atfi.I.ll[nE, RADr0II{IT1I'E$Tts AD
AI{TI3IOCCO/ sI StHrtA EIETTR0I{IOO .ISTIBLOCC 0
AI[TIC0III$I0]IE, nASAR
a}I?IPATfII{AUUnA, DISPOSITM DI
ÄIITISLITTA!{E]IT0, DI SPOSITI V0
A$Umns, trEsgrRA
APT $?SRIIügT{TAI,E
ARA}TIS
AREA DEt CUSCINO
an8*, sI pAmlIEO0Io, 0ABISABATmnIA HETLA
ANEA DI TRASSTCO
A8EA,IJE DgL TRAFFICO, Cü{ANDO
AR0rutICI*UIt[CO, ACCU]|ULA{Am
aRIA Cfi,na/nlruI$A AD ARIA CALDA A CIRCUITO CHTUS0
ARIA AIüOS$EnICA, ACCIIMUI,A,T0nE A!
AnIA C*LDA, MOT0nE AD
nnr{conrusuBlLE, nAPPoRro
*ru.erl,slstEua A FILM D'ARIA
LRI',./ SISIB{A A STRAI0 D 'ARIA

AnIA, 00n3ISA D '

Anra, custl}{o D I

ARI&, GA$gnATOnS A CA[0D0 AD
ARruVo, rn*3FICO ffi
ARmC0üATS,, AUmEI0{TRICE
An:I'I0OLA,TA' }I,,VE
aRTICoLATL, TRAI{UIA
aRTICOUI,TA, ltigt'TURA
ARTIS0IAm/üAnCIAPrEDE rrioBILS ARTTCOIAT0
AnTICOIÄS, ACGA$CI0
ARfICotul,S, aTTACC0
an5'Ic0I.,AI0, AUToXJS
aRTICOIAI0, FILogtS
ASCHr$0nE 0nIUZ0STÄLE
AsrltmufRrcv$otr0RotrarA A sosp${sro}rE AsrstETrucA
A$r$Cn0$o/u-crr0nE AsrlrcRollo A I$DUZI0I{E trNEAnE "
ASII{CnOII0, UOT0nE
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2264- ASPIRAT0nE
6026 ASSE TIERTTCALE, GIRoSCoPIo AD
7Tg7 ASSEONAZIONE DEt TRAtrFICO, MODIX,IO DI
7r9T ASSEGIIAZTONE DEr TRAFFICO, PR00nAMMA DI
5085 ASSETTO, Co$TRottO DSLL '

5II0 ASSETr0,. STABITITA D '

5075 ASSIALE/VEIITrI"ATOn$ II{fi}BAT0 ASSIATE
5073 ASSI.IIff, UEMTII"ATONE
5O?3 ASSIAIE' \IEI*TOLA
7272 AS$rSTslrZA lrEI CÄSI DI E&tERsEl$ZA
@2T ASSISTTfO, DEC0tto
2222 AT 2000
1058 AI!{oSFERA nAREFATTA, SISIBIA A
220I A[0
2223 ATS
2IBI ATTACCO A VITE COI{ NßSPI}ICE}ITE I*A,TENAI,E
2TT6 ATTACCO AnTICorAr0
7349 ATrEmrAZIOlirS/ GUIDA D'o$DE pSR RADI0FAEqTT$IZE A DEBOLE

AITM{UAZIO}IE
@?3 ATIIERRACCI0 STnJUE$ITALE, SISTEMA DI
6OqI ATTTERRAGGIO, PItryIA AUTOMATICO DT
5II8 *mEAAAGCIO, SISTEMA Dr
7T59 ATIESA, FILA DI
7t.64 .O,TTRA,TTIVIfA
7T99 ATTRAITEnSA$EIüTO, BAIIDA DI
5108 AITRITO, nESI$'fItrt[ZA DI
7249 ArfiJAtS, CoblAIüDo
7369 ATruATO, NEGOLATOAE
7269 AUSITIARI EI,,ETTRO}ruCI ALIA CIACOIAUIO}IE STNADAI,E
3oo? auToHrs A cAs
3008 AuToars A GAS TIQUEFAITO
3008 AUteH,ts .$, 0As tIQUIlo
3OIO AUTEBUS A OÄS }IATURAI,E COUPNESSO
3OO9 AUT0AIS A CAS NATURA,LE tIQUEFASI'0
3023 AUTON'S A RICHINSTA
3006 AUTOEJS A TUR3I$A A, OAS
3OII AUTOA]S A VAPORE
3OOI AUTOH,}S ACCAT.ERATO
3077 AUTCIA]S AD ACCUMUIJTrcNE
3OI2 AUTOSJS ARTICOI,ATO
300I AUTOS] ESP$SS$0
303? AUIOH'S FERRO$TRADAIE
3018 AUI03U$ S0{mSRAÄNE0
3OI9 AüteAJ.S S' VAGOr{E FEnROWARI0
3022 Aur0nts-lrua
3IO4 AUTOCARRO A TURBI}IA
3oBI AUTOCARRO AD ACCUI,IUtAT0RE
3O8O AUTOCANRO EI,ETTRICO
6A5+ AUTOGEEIO, AUTOAEAryrcRE AD
6005 AUsoüIRo
2269 AUTOI{ATIO RÄ,It TAXT
2T92 AUTOüIATICI, SC.$!{3I
2T77 AUleMATrCo, ACCAIfCTO
6A+Z .[IJTG[ASIC0, PI!01I'A
IOO5 AUTO}IATICO, TNASPORTCI RAPIDO
3IO3 AUTOMOBITS A 1IAPORA
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r02I AUToI[oBrtI ilsatluzttE, srgrEMA Dr
2I3I AUT0ü1Cl'r083, CCE{PTSSSO
2144 AUteM0ryRrcE
2I,27 AUroücrfRIcB A tuRBIl{A A CAS
30?2 AUpIfimRICE A3 ACCUUULI,ICIRE
2332 AUTOü{O{TRICE ARTIOOLS,TA
?T26 AITMUO{TNICE EI,ETTRICA, A A]RBII{A
3083 AUTO$OMIA PER" TAMCA
6042 AuroPlrcru,
&sq Auffl)nEAglCInE A3 AUT0eEflro
3106 AUTOSIODATO
3055 AU$o$TnAm ffiJrnß,TA
3039 AUICITAJ(ISY$IB{
?38? ÄUrotsLss'sso
6056 AIlmtIIRmAelgroRE
SIII AUfolmICOtI, SICIJW,hZA, ATSTVA DECTI
3rI? Aürgwrcotl, srcunßuza PAssrvA DEGtr
5IO? .S,VASZAIIEST0, nESISTIEIIZA ALt '

5r3r AvASA*ilENrCI, VEL,OCTTA r
6013 Awo&ltrtr$
3254 AWrAIIWSOI ACCIIm'I*AIORS ]r
6A22 AWI0It{tIil$rBo C0STnOLIAT0 DAI, sI0I,0, srs[BdA DI
6058 Avlrucll{Alfwro, lrEL0cITA Dr
?4r3 AYInS0 Dr CfiIrACCror SSG$AIE Dr
?4I0 A1IIrISO DI r$CrDrn$TE, Sm&:$4J,8 Dr
74TT AYVISO DI ISCOn0ffiI, SEüIIAI,E Dr
74T2 AWISO DI l{EBBrA, SEüWALS DI
?385 AVUrSo, ilE$$AOüro Dr
Tzog Azrou*to/ccütlrno AurolIATo nat rnaFrrco

- B -

3054 BANILrZZASI, lBfln nA
?226 EAilILTZZAZIOIIE DI UIA CoRSTA
7T99 BASDI !I ATTRAVERSAIIDNTO
7237 BASDA DI VERXE
4o't5 BAncA col{TAImR
6038 EANSIERA TEruICA
?IO2 BASET YEI,OCIEI DI
?058 3ASS, VOUfiE Dr
3308 lASSi IEffENAruru,/TTU A BASSA IEIilPERA'II,RA E A EI,ETTROI,ITO ACIDO
3306 8[SSA TüPEnlfi]RA, PIIÄ CoME STTBILE A
3251 lATrDRrl,
1257 BÄTrtsRrA I PLtSfRl RIUronzAtA
3252 8ATIERIA DI lcctilUlf,loBr
33OI BTTIERII DI PII.E A COIAJSfISII,S
3216 BAEIESLT, PER lRAZrOllE
3255 EATIERII TIXPOIIE
1294 BrrrERLt, ilAXTJSfZTOIE DEIJÄ
328I BATIERLI'. RICIXBIo DEIJ.A
3280 strlERIE/STrZrotrE Dr Rrc$r3ro BATTEBTE
3279 BATIERTE/STAZIoIIE Dr SRvrZro PER 8[Tl]ERrE
22?4 BAITR III-I,EVEI



.  , : ' ,  .
- 6 9 0 -

2225 BI-SPAI{ TRANSIT L.L.DAVIS
T046 BIUoDALE, SISIETA
2T85 BII{ARro SENZA UASSTCCTATA
3220 BIROTORE !üANKEt, l,lOTOnE
2OIO 3OBI}IA SUPENCO}IIUTTRICE
22T6 BoCCoLE SURRISCALDATE, RMUUORE DI
3134 3oDr-canD
5022 Botta D 'ARIA, CUSü{o A
5022 mtüE D'ARIJI, FnE[IArn, CUSCil{o D'AAIA A
5022 3oIJIE D 'AnIJL RAC0HITIffi, CUSCü{o D 'ARIA A
60?0 30nD0 D 'ATTACCO, pr.FtlIA DI
&7r snDo D 'nscITA, ÄtgrTA DI
2058 3OnD0, EFFETTI DI
?3?B $RDO, RICEUEI'fl$ üO}ITASO A
23II WULADOI{-I}ITEGNATAN
1002 BREVE DISTÄSäA, TnAAFICO FEnROWAnIO A
4T2O Armo DI Pmra
4OO5 nITANIERA^{AVE-ATTAJ{rERA
3026 HrXr

c

?388 CABII{A TEI,ET'OT{ICA PER It SOCCORSO STNADÄTE
2298 0A3IrqEf,rArcIApISUE lroBIr,E A CA3ISE
2270 CABTRACK
7359 Cll,Cor,aronE DI TRAFFTCO
3T2T. CAIICE/VOI,AI{Its A Ci,LICg
4068 CÄI,0RIFICO, Co]mEmT0sE
5OT9 CA$EnA A CA$!PAI{A, pnI$CIpIO DStrA
3222 cÄl,IERA DI COMH,ISTIOI{E PRI$CIPÄLE
5OI9 CAITERA DI RISTAS$o, SISIEMA A
2263 CAI{ERA DI SOST1ENTAZIOSE
32T5 CAtfiERA DI rURmtEFtUA, UOTonE DIESEI, A
5038 C.o$rc It
5O4O CAIITCil CTnCOLARE
5O4r CÄ!{ICIA l$mnNa
5OI9 CÄI{PA}IA, PNfi{CIPIO DEII.A CATIffiA A
,O\9 C3!{PASA, sISW[,lA A
7227 CAt{atrzu7,r0$E
4034 CASsrnO, I{A\IE
2T98 CAlrcum, s$AUIotm
7047 CAPACITÄ
7055 CAPACTTA CTCTICA
?O4B CAPACITA DI EASE
7A47 CAPACITA DI SlAJ,Tnüsmo DI ül.rA STRADA
7A48 CAPACITA III{ITE
7054 CtPACrri. t0c^[tu
?053 CÄPACIfA Moilm$rrs$El
7056 CAPACITA P. ÄI{, RISERVA DI
7O4g caPtcITA POSSIBIT,E
?o5o CÄP*Crfr, PnafrcA
7O5T CAP&CITA PnATICA IX(TRIUnBAI{A
7452 CAPACIT& PRATTC.* URSASA
7048 CAPACTTA TBCIRTCA
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?3r3 CaPPI0 DI IHfrrZroI[E, mVELAS0nE A
3155 CÄtrOsrAfl,
2Q2Q CÄPSAfOAS DI CORNEITB AD ANCO DI PIÄSIA
e0I9 caprÄul0rs DI coRnmnß
5129 CAI{IAZIOffi, nESISTffi{ZA DI
3185 rAnAmArSnE A CRACKITIG
3186 CÄAA'RATOAS IOPPIO
3ry0 CIaRalnAlsffi gl,srmo$Ico
3297 CAAICA COU TE!{SIOI{E C0STAI{TE
3296 CAmCA RAPTDA
3OB3 oÄmc#*um$onlA PEn canrca
322T oAffiCA, ![01I€gE Ä STnATIFICAAIOT{E DI
3I?ä CARICAT $fnÄTIFICAUI0ITE tEtrA
3284 C^*ruC{,8*TIERIA
328? CARICABATTERIA FrSS0
3286 CARICABilSTERI* $O}ITT,M A MRDO
3288 C^O3IC.&3ä,ffiERI* SELI-S ANM DI PÄM}IECGIO
4Q64 CAruCÄIIEßIT0 L,ATEnALE, CASSA DIOBILE CCIS
4$45 "CARICÄHInrrc OAIUZO}IrAI,E, r{ArIE A
4043 CAAIC${Uilro VERTTCALS, I{AVE A
3284 CARTCAT0nE
4004 CARI0ffi AtId, RIIIAJSA, !{ERCAIflffiLE pER
404I CAnI0HI PALgrTTZ,TATI:, I{AVT pSR
4003 CARICO SECCo, I{AVE DA
5098 CäRICo/PESO A PIE$o C.0,RIC0
2T48 0AAne]tI,O A $OSPSI{SIOI{E PNETTUATICA
2I.47 CAnFSffiO lro$ot{ofiCInE
2174 CAnnOUr'ß, A, SOSWSIOSS pmrD0tj[nE
3027 CARS
7r7T CIRIOtIISE, I]IDAOI]m MSDIII$tE
23T2 TAR1IEYOR
?046 CASA-tAVorcr TRASFTC0
7272 CA$I DI EüEAgg$,UA, ASSIS$AIrZA I}IEI
4050 cassa ![08ILE
4108 : CASSA UOBILE, RlE!fiprurffTo D 'tn{a
4107 CA$SA UOBILB, SwmÄ$mrro D'u$t
4082 CASSA il0FIL,F A PIAI$ALE
4066 CA$S.[ tt03llfi A WOTAHmmO A cnaVIrA
4A65 CAS$A t[OBIr.E A W0TIUS$tS p]rEtr!{Arlco
4O?0 CASSA il0nttE CIS{SAI{A
4459 CASSA ![03ILE CottICo
40& CASSA IiOSILE Cor{ CARICTIIE$To rAtEnaLE
4067 CASSA !üOBILE C0$ CoPERr0lrE
4083 CA$SA }!0BIL,E INrEm0$TIIIFJI'IALE
4069 CASSA }IOEIr,E I$0TEmIICA
4078 CASSA I{OBII;E tf0}I $TASDAnDIZU-ATA
4085 CASSA IIOBITJB PIESIIETOT,E
4A84 CASSA }IOBII,E aEF'RIGIERATA
4v79
4086 CA$8[ r[0BILE [BnnF$TAE
2175 CA$SA üSIIJ,tt{tEf lIgHruna a
40gI CASSA, PÄüSITA A
4059 CAS$Om C0ürC0
2TT5 CA$SO$$, fRAVE DI qIrDA A ronHA DI

i88)
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ztlT cat cASrNnü'rAxr
3155 CATALTTTCA, PoST4ol[flJSTroilE
3r8o Ca[ALTTIC0/RE[TT0nECATALTIIConE[,TIPooSsIDAlllE
3r8r carÄLruco/magrom carAtrrrco DE[, TIPO Rrrn cEN'nE
3I?8 CATrLrrrCo, reArronE
3T79 CA[AI,rZZATonE A mPPIo LET10
3323 CATALIZZATONE NON NOSII.E
3I8I CATAI,IZZATOM RIIUCE{IIE
4or0 caEÄltaRANO ,
4o4o caf$üraNo PORTACEIj,TIE
IOIS CAIETA,DI TRASPOA|I0
3r@ ca1Etra,/TlxPol{ l[ffrl A cArEra
2227 CATE{ErurL
3265 CAloDo AE LRII, oEmRATonB A
7354 CAlrI A nEgSrnA, fnastrssrolcE DI RAIIoSCSILr CoN
5Ul8 CAVrrÄZrolE
?rrr carro coassral,n, RrvEIÄtoRD a
7355 CAVO oEilELIp
2IO3 CEOBS
4OZ1 CEI,LE, NAVE POmACONTEm[onI I
7n9 CESSIllENll0 nffi TRAFFICO
,136fi CEilTRIJ,E DI CONIROI,LO
5q6 cENTRItrlrcA, VEII0I.A
5076 Cn$Rrrltoo, vmrrl'l10aE
rojr cENrno DI cru,vru,/sreafi"rz'7,Lzroug coJl E[sso cEsrrc Dr GRAvrrl
?386 CHrAliATl URCEIIE, STSIIEüA Dr
?3ao cglltl,Tl, R LsaslE Dr
4053 CUIITTA
4055 CHIrTll IFlrIrl
4056 cHta[TA LASE
4057 CBITrIA PoRTACOITADIE8
4057 CnrAfTA PomAcorlsilIlpBr
4054 CHIImA [,IFO E.8.C.S.
4058 cHr/tqra TaÄnsocEAmca
NN CHICLIE I.ATENAI,I
74I6 CHTUSTRA DELLA n&lPA, SECTtrlI,E Dr
3136 CHIU$'RA DI SICUREZZA
7420 CrCÄLA
7055 CTCITICA, CAPSCIIA
3r9I CICLO Dr :nt$Zr0l{Ä![üTo
3322 CICLO DI OS$I!O-RIUIZI0il$; PIIA l!
3200 CICLO DI MlürNE, torcnE A
3293 CrCIp DtrsCÄtrrCA-ClmCA
7405 CICIO trXSSO, $illFono A'
7243 CrCIp SEltAtr'ORrCo
4063 CrEto tPmlo, coilEümR I
7346 CrpnAtrosD, SrSflUß
3I,24 Cffntna a rNlmRruTlo8ts Dr avvr/üA[Bo' SrsrELa Dr
3t25 CrXrunf, Dr grcunlzzr
3125 Crillilrnt Dr srcumzzt a rm Puilu
3130 clmuna Dr sxc1rREzzt ooilFtl3rrc
3129 CIlrlnRA Dl STCi'REZZ.A Ptsniltl
3I,zl crvl\JRt DI slcumzä solrTollmMrsllJE
5040 cl8ool,lxß, crüIcll
5040 CIrcOLA.AE, 0H6[BIULE
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?033 CINCOLMIOIW ffiTRAUEBANA
?023 CIfiCorAZroXE IS I{OVI}{E$r0
7A22 CInCOU|UIOIIE II{ SOSTA
?oo3 crmol"agr0$E $ra*D*r.t
7269
7Or4 CrmoLAZrOSE, PAnrSgrHo Dr
7274 CrrcOULZroffi, RIVErlf,,tenE FISI0o DStLl,
3144 CIrcIIIgI rffilrA$frt $DOPPTATT
3245 Crmgl{0 lPpnrc, frrnBl$* A oas A
3?46 CTnCUIT0 CHTUSO, frIffiIlIA A GLS A
3?47
73w CIruUISü DI nn@LtäolrE
4015 CISTERI{A AU$0?ORTA}IIE, !{STAI,{IEnE A
4013 CI$tEm{A IHmSn*TA, !ilETASrEm A
40?0 crsrER$nfcas$A H0BILE rr$Tgasa
40?0 crsrERlrA/cosrTAllrER crsrERNA
4050 cL*,ss, s1$tE$[,a
izay cl*ssrprcÄ,grosg unt vnrcoLo, Rrwutrom pgn LA
?3II C0*S$IÄI'Er nIVELATOAE A CAVo
5059 COA$$IJ[LI, StICrrE
?r58 c0us,
7294 COD[, RTVELATOHE DI
?343 CoDTCE nEtt rtrSrstwfrE
7345 C0$IFIC$,äIüffi*Dffi0DISICAUI0I{E' SISIEMA nI
?099 e0sFFrcrEffiTg Dr DrsaüIo DE[,t rAlflIEsa

?IB3 C0SFFICI${tE Sr EQUIVALET{ZA n{ USrrA Dr AUTOVESruRA
5083 C0EFFICImTE Dr PORTANZA
5084 C0ESFI0ISITE DI nESIgrElrUA
5053 CWTICIWIts DI TNAZIO}IE I}EI,L 'ELICA

4069 C0IEEI{TAI0, C0NImTITORE
323r COtLEmom
316? CotIfitToRE DI S"*,RIC0, PO$T-C0MHI$SI03IE lIEt
3430 C0tI,EfrroAS, ![0TOnE A
4A5g COLIICO, t*,SSt U0BIL$
4059 CoI,I,ICO, C*$$O$E
3756 COILTSIOI{E IÄTEnAI,E
3I5I COILISIOI{E PRIs{,AruA
3154 C0trISroI{E ffio}rD*ru.*,
?339 o0r,tl$Iot{slnamR aSmCOI.rrsIo]rE
7 409 t0Melr$AIe A }ISTA3{UA, SEAHSLE SInADAüS
74A6 t{${A}rnfi,m D*I pEm}rl, SE!{A!SnO
??08 CSIA$DO A SESTPO FISS
22s6 COü[A]rm e TIRISTSRI
7 2AT Coe{fi{DO .IAEALE DEL TRAtrS,IC0
7209 C0DIANDO tflIUAI0
T2A9 CO$AIqpo AUIo}rtTo DAL TRAtrFrCo
7236 CO!mI{DO S00mnür0
72OT 0ct[A]rno Dg[ S$[.AItru, $TRATB0IA DI
72O5 rffiÄ$00 DSr fRAEFTCO
72Ö6 COSASDO Dm, TAÄFFICO ff tE{pO nAAI,E
309I C0ü[AND0 ELETTRO]rIC0
3094 CCilIANDO EL,ETTn0$IC0 DEttll, FRE]IAIURA
7442 tffiAt{DO l$ffifiArfi,gr mu.[3ono A
72Vl CobI.f,}rDO PUR ZoNA
3I4? CffiÄ]rDO/SERVOC0mAITDO



40r8
6033
2165
3300
3rB9
3r94
3eor
3242
32r8
3222
3r9l
3223
To45
5r3o
3o4o
tq92
205l
5T28
2I3I
5085
302?
2273
7379
70or
70r5
73oz

7016
7r4r
7r25
7126
7Te7
7r24
7r52
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couBIl[aTA, ]IAVE
C0['|BISAT0, EITICOEIERO
COIIIBII{ATONE I}ruENTITONE E DI FREßTAIURA
coMntsTIBILS, PIIJI A
00MHISrI0}IE C0NTnOIUITA, SISTEMA DI
C0DIAISTIOIIB $SIS$IA, !,lOTOfiB A
couatsrrorrn rrüBn$Ai uoronu a
00MHISTIoITE IIITEnNA MI0tIOnATA, MOTOnE A
couarsTlol[E .noTATIVA, M0TOnE A
coME Srroru/c^0IdERA Oi CO!{il'STrONE pRrNCrpAüE
COMHISTI0IIIE, I'tOltPRE A
coMaIsTIol\tE, PnEca$Ena DI
coMlrErcIÄLEr TRAtrFIC0
coMMnrcIAJS, IISL0CITA
COMMUCAR
C OM!rufAU IOSS EI,ETTNO$ICA
coMPm{sl,zl0}tE, conna$Tl DI
CCF{PLES$IVA, ngslsngNuA
COMPI.,ESSO AUTOMOTORE
ccE{PoRfA!ilESTo A }!AnE UoS$O
COMPUTSR AINED ROUrI$E STSTW
COMPUIEN COI{TMIJfiD YffIICI.,E SYSMM
COMUIfiCAZIOHE ATII UI$WI STRADIT,I
00MUNICAZIoNI, TnASPoRfI E
CO}TDIZIONI DI TNAFTICO
CONDIZIONI METEOROTOGIOHE, srs[EI,IA DI RIITEIAZI0IüE I}I-D$P${DIN[E

DAI,I,E
CONDIZIO}ü OTTI}IATI
c0$ffcr,rr$sr*zido @coRRm{TE At co$Ducg$ru pun L'ARnEsro
CONFLImO, c0Rnffirr Dr TRATTICO $I
co$Fllffio, PUI{IU DI
cOlIruITTO, $IIul,uI0Hg DI
cOIlFLItttJ.AtI r c0nnEffI'I Dr tRÄFFIco $oll
CONFLUEI{ZA
C01,{FT"UüNUj,, ms0r.{1l01{s IELLA
c0t{cEsrlor$, 0nato DI
CO$O CMfTRAI,E DUT,tA PRESA D 'ARIA
co$sIcüIATL, rrf;LocITA
COITTAII{ER A CIETO ÄPENTO
CONTAI}TER A TETTO APRIBII,E
CO}NTAII{ER CISIEM{A
corlTals8R PEn üQrJrnr
COI{TAIITgN PIASIO
COSTAIffER Nffi'NIGENA?O
CO}TTAIfiER SNASDAAS
0OIITAIMR, e*RC.0,
c0$?'lII{EmsrEmE 0EEn- u$D ul{rERrRDrscHE pB8sils$- ul.{D

rnlcnrrer$RDsrrlso ( strsml rrupr)
COI{TAII{EWr,?,AffiOTTS
coI{TAIHEng, gEns{I$ÄL$ PER
COilTATORE DI TNAtrE'ICO
comAglCI ELETTRIC0, RMLAIoAE A
couu.,mo/sogpErfsloirE sElrzA coNTArTo
colrratllo/vErcoto sostElrrAr0 mara* coNTAsr'0
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0oI{TAgrc, RIIIELAI0Hts A
conTAEI'0r RSIAIA DI
collTlEGOIO U&T, tnA35'IC0, STTZIO$S pEmdAmrTE DI
CO$TESCIO DIMUIO}IÄI,E
COTIIIBOGIO SIIJ,,E ru}TPE
c0uTtsgcl0, Pu$T0 Dr
c0$[80{trc, stä,ulosg DI
col{TEbrlronts
COSIEüITOSE A PSNDEffi
CO}ITENITOHE A RIIOTE FISS
c OSfgSIfOAE AC0AT.ASTÄBIIiE
c0stgtüTonE 0AI,0RIFIC0
co$nElrlfone cHluso
CO$T.WITOM C OIEEM'IATO
C O}TIEhTI ITONS-PAI,ETTA
COSIET{ITORE PAI,ETTIZZ.I3II&
COI{TEBIITOAE PER IMNCI ASCIUTITE SFUSE
C OTfIE$I TON$ P IECNEVOI,E
C OI{TEI{ITOM POTIU&I,E}I1TE
col{tIE}rIToRI, PoilrILE PER
comlNu.[, nanaa sTnaDAtE A ol{na
co$TINuEr. RIVELAT0nn A UtrnAgloNl AD OSDE
cor{Tl$U0/fResPonrc URBASo Co$TImro
coltTlt{tto, rLugso !
ooml$uo, r.RAsP0mo
coHTRA0COüpo, rRArfiArIStO CERWCALE DA
t0sTaäwsgulom, Rsolsfnä,[am AUT0MATI00 DELLE
c0$Tn0Ls0nasllflE, raENAruna
co$Tnou,En gru[R0ltHgt{T cnAuly nffiE srsTEu
c0$Tnotl,0 a DISTAI{Z* }tEDIA}r1g lELffi.0SEnA
c0$?notto AIJmtATTCo nEt nrsrA$zulmrro DEr wrcoLr
cosTnotto Au{SMATIC0 DE;r !{ovl},lmruo DEI rns$I
COSTTROITO NEL DISTA$ZIAMENTO DEI IIEICOII
c0$Tn0tl,0 nEt DrsrAt{zr^0ilEffT0 Irlr$IMo lEr vBrc0tr
co$Tnotrc nEL FLüSSO AUICISTn[nl$,tE
colflt'RCItlo nELt'ASSttCI
col{rRotto DELT.$ na$Ps
COSTMIüO DI FTUS$O IN STRä,IO III{ITE
c 0il[n0 LLa I wLcRoc 0mR0r Lo
c 0r{Tnoffi o/H I c noc ol{TRor Lo
c0mnonffiÄImE, IIEI{TILATonS A$SIAI,E
col{Tno&0t*Iml, EITICIIE
C0HTE8CENUi, VOIJJ!*IE DOPO
cosuER$Iors, ünano DI
c0Mmnfl[sm a rrRlsrcRr, t0c0&1oTl1ä, A
OOMTOOIIATONE PER PSDO$I
CO$VO$tüITORI PNHJ}TATICI E IDRÄIJtICI
c0$voctlo nBvEnsIBIra
colrvoütl0 sPffrCI
CO$VOCIIO TRAIUATO
co0RDlsÄlt'o, Co$AlIDo
c00nDI$ATom
coPnRmss, t*sg* ![03ILE co]I
cüpsR$Ina DBIII{rTATA, TnASgrrIrOAE A
c08Do$8, !mt'0D0 DEt
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3233 C0nAENTE At[EnNATArlro[OnE PEA TRASIOSE A
3234 CoRnENrts 0O$tISUA, M0TOnE pER Tm.UIOlrS A
3095 CORnmrE comnflJr,, g,ryC*Iem ELETTnOIWCO Dr
7T2A C0RHr$fIE DI SV0tPi..
7T2T CoARmfiE DI SVULTS, A DESTnA
w22 ConnEWlE DI SVOTTA .[ ffSISfRA
7].T6 C0RRffiII'E DI TRAtr'FIC0
7155 COnABffiE Dr TRAFFIC0, DrUBRSror{E DA rrI[A
7rz5 coRnENrE DI TnAFFICo IN 0olrFrIrTO
TTT? CoRREN]TE DTnETTA
2OI9 CoRRElrrE, CAPTAZIoI{E DI
2053 CORREhITI DI COMPEhISAZIONE
2052 CORREBTTI DI FoUCAUüT
2r5T ConREhrTI DI FCItJCAUüT, FnEr{O DI ROTAIA A
7124 C0nnm{TI DI fRATFIC0 tm$ COHFTITT{JÄLI
2T5I C0RASSTI Pä,n*SSI1IE, rnEffi0 DI ROTAIA A
2305 COARITIS$0
3024 C0nSIA EffiInSTVA
3025 CoRSIA $0N RISERVATA
3024 CoRSIA Pn0PnLü,
3A24 CoRSIA SPAAATT
7?26 CORSIA, Btr}IAII7,7,AZ,T0I'IE DI Ul{A
72T5 COnSIE, ffiGOIJLZI0IIE XELTE
5050 CoRTIT{A D'AnIA
5O5I CoRTINA DI STABITTTA
2272 COLP
3185 CnACKINC| CARArnAronE A
7AT2 CmTICA, UENSITA
2189 CROoIrMgNr0 A CUom mPPI0
2]9O CROOIAI,IE}IT0 A CUOAS !{OBILE
2TB9 0u0ffi DOPPI0, CR0CTA![r,$rrO A
2\9O 0UOnE !{0BILE, CRmIAMENTO A
7O7B CURVA lmmoIfA-VOtIJME
5022 CUSC$Iü S mtLA, D rAnrÄ
50IB CUSCffio D 'ARIA
2260 cusnro s'Anrt/urrtoto sofro cuscü{o D 'ARrA
4]O5 CUSn{0 D 'ARIA, PAT,gTTA A
503I CUSCfi{O D 'ARIA, PffiSST0NE mt
1036 CUSC$IO D'ARIA, Sffn{SIOI{E A 

;

5oor cuscruo D'ARrAi uurcoro a
5A22 CUSCil{O D'AmA A BOüLE D 'ARIA Fng}IATE
5422 CUSC$IO D 'AR-[A A SILE D 'SRIA nACCHIUS
2259 CUSffO Dr*nIA 4 DEPnESSI0ITE
5A2O CUSCISO D'ARIA Ä cgrT0 PERIFEnIQ0
5O2r CUSCffiO D IARI*, * 00il1ls F,LESSIBITI
,azl CUSCffiO D 'ARIA A qAm[BIt]Lr FLSSSIB:II
}An cuscr$0 D 'anIA A cnEfgluür RIGIDI
5AO4 CU$CIS0 ''AffiA .{, ßR&{BIUI,I RIGIDI, lIEIootO A
5OO3 CUSCü{O D'ARIA i, PAAETI LASSnALI, lrErCOtO A
5O2I cUSCfi{O D TARIA S StrITA}rE FTr$S$IBItI
5A2r CUSCU{o D 'ARIA A TgffiDnm fl,ESSIAffiI
5O?3 gUSCffo D'AAIA A ffiDrr{E RIGIDE
5OO4 0US$IO D'.0,RIA A IEIIDI]IE RICIDE, rmICotO A
5020 CUSil{O D 'AnIA A VORTTCE FERIFERIq0
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5026 CUSC$I0 DUnIt H,[I[SI-{rffinB A tEt{DIl{E FTESSIBILI
ro38 cuscrHo D'l,8Il, s0l,TICO
2rr3 cuscl[o DI (flrrDl,
2TI2 eüSff0 Dr sostffi'fAzrot{E
IO35 CUSü{O fl,UIDO, SOStf,}ft*ZI0t{S A
2922 CUSffo lfiActtgrloo
5033 CUSCI$0, .&nA* mt
5030 CUSIIO, tü'T'WgZlL nEt
5028 CUffiI$o, I&ARCEIEZZA DEt
lün CUffiIg0, ilr$ffI$W'h lmt
5116 SUSCTI{0, SOffEtrSrO$S StJ
5033 CUSrI{0, $ttPsnF'rcrE DEt
2273 CVS
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2?rA7 nAffir$TOR
30e8 DARf
e3$ DAnt ü.lFstI-E
2228 DASTAVE:ron
7347 DEUffRATORE, SISItrIIA
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5039 CR&lBrULn A illrTA'f

5040 cRE!{BrUrE CIRC0TAfiE
5044 GNE$TBIUI,g .& GEffiS$ru.f;, V*3I.ü,BIT,S
5052 CHSMBfftE DI SfASItr ITA
5043 CN5!{BIUTE TLSSSIBII,E
504I GREmBIULE II{TEAI{0
5042 CRB{BIUTE PERIFERICo
5045 GRE0IBIULE RIGIDO
5A2I GHE!{3IULI FLESSIBITI, CUSCINo D'ARIA A
5049 cREMEIUtr MULTIPI.I, SISTEoIA A
5O23 GAEilIBIUII RICIDI, CUSC$IO ]'AnIJL A
5004 GRU{BrulI RIfiIDI, 1mIC0t0 A CUSCINO D 'ARIA A
7T58 GHTPPO DI WIC0TI
7TI5 cfi,rpPo, TE!ffITA DI
TOM $.'IDA
z].w SJIDI A DOPPIo r
2TI7 CIJIDAA TROVESCIAT0
IO43 frJIN3, AD ADEAE$UA, SISIEüIA COS
2II8 CUIDA AD U
22OT ßIIDA AUMETATICA UEI TNS}II
2202 $'IDA AUTOMAfICA uEI TRE$I USDIA}TSE }1I}IICAJ,COTATOAB

EI,EST'ROIüCO
7224 $JIDA AUT0&UTICA SI STRADA
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7349 fiJIDA D|0IIDE pER RADIOFREQUENZE A DESOLE ATTEITAZI0I,IE
2169 ürJItA TAfHRALn
eI?ü ca.IlpÄ $Äg$ETIüA tATSRALS
1042 ff.t1D& PER tJt F0rü'U, SISIEMA A
2II3 ffiJTDAICUSC$IO DI ffi,rllA
2]?A q,rrDA/.R0T&IA DI ffJrSA
?083 firrDAlmJom DI qJrDA
zCI?8 fiJrn{nru,v:n Dr cflJrDA
2gL2 frIln*, }IASI{EIE DI
äI5B trjlnA, H,rotA pI

5009 GLIDATO, Ä$AOSCIORRm{tE
5009 flrIDAT0, ptünrH0sosTEi{TAt0

5OOg ff.rIDAf0, 1mIC0t0 A CUSCm0 IIÄRIA
2232 ffi.TIDE-O-*IATIC
3032 ffiJIDED H]S
3044 frJIDES AUTOS,IATED $.IDIWIXTAt TRA$SPORTATIO$ STSTIM
zwl CillDOVIA A tIlIEtLto
2gTO üJIDOVIA S0PRAnLSUA,TA
2106 GW

€ H

2233 H.*B*H$
4O3B HEH, }IS,VE PONTA*rcTTOLI$E
3045 HrLrrrE
2333
?234 }IOVAIR
3o+g }rr-Rarr

- I

3OI3 IBRIDVEI,I]TTROn}S A PROPUTSIONE IBRIDA
3224 IBRrDj,', PROPUTSTOSS
5$g rnnrno, Al;r$c*rn
2T46 rBRrDO, Mo{IroRE
3225 r3nrDo, !{ffi0ns
1045 IBRI30, SIgTWA
3roo rBRrDo, 1mlc0t0
2274 INE$TITICAUIO}IE AUTOüf,I,rIOA DSI VACO$I
7223 INEIfTIFITAEIO}rH AUrOS{ÄTICA DEI IJEICOTI
2215 IDmITIFICAUI0$$ VgTAg, sIsTff.IA D r
3309 IDRAU rlt&
33II ITRAU MA*ARIA, Prlll,
3310 I$RAZTI{S,, PILA AtL r
33ra rnRtrAnmno/rrl,s, A rDRocARHJno E ELETTnotrro a()rDo
2I5+ IDROCIIIErICO, FRM{O
SIOO IDRODI$A$ICÄ, PORTA$UA
5125 IDROUTSAITICÄ, Rffirstg!{uA
33I? rDaocslro*aRlA, PIId
3316 rlR0üg,tlo I 0$SISSI{0, PItut A
3315 1Dn0üwo=CIs$r&E:so, PILA DrnsmA A
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3313 , rDR0CENo, PIU\ AI,t '

3314 rDRoGEl{o, PII"A FnEDDA DTRETTA A
5072 IDRoGEIII'I, PRoPULSToNE A
5136 rDnOPLltNo
5136 rlRoscIvoLAlITE
6035 rDR0VOUI]{TE A SCÄ5'o
4055 IrTIlr, CHI/LTTA
3T22 IUBqflrrTo , yloaao DEL VoIJINTE
7280 IMIIIERSA IIEttA PAIrIMENTAZIOI{IET SPIRA
7154 rlllllssroNE
5103 TMMERSIoIIE, PROF0IIDrTA D '

?393 II,IPIA}TIO DI HECOUI,ZIOI{E DEt TRAtr5'ICO
7394 II-[PIAIfro ffi[Arom0o
?33? IITIPULSI, RADAR STRADAIE A
733e TIUPUI$I, RIIIntAmnE AS UtTRASJOtff A
?r28 rl{clDffits
74TO I$CIDUSIS, SS0I{AI,E Dr AVIIISo DI
7295 INCTDENfI, mtELAtCIEE DI
5080 II{CIUE$ZA, ASCOI0 D,
7I?O ffiDAGIT{E A I)oMrCItrO
7]72 r$DAGI$s $EDIASIE ASROTOT0SnAFTA
7r?r rIüDAGTNE mEDTAIVTE CAnr0tINE
?I?3 INDACINE MEDIANTE RIL,EVAZIoI{E DETLE TARffiIE
7T7 4 II{DAGINE ITffiDIANIE RIPRESA CINEXTIATOGRAFI0A ASHEA
7167 INDACTNE Strt TRAtrF.ICo !,IEDIANTE II{TERVISTA
7 4].B IISDICATOnE VARIAsIüE Dr DrnEZIoNm
?408 IIIDICAZI0I{E VAruUBIT.F, SC$aLE A
2045 INDOTTo
2O4O TSDOEI'O AEnnO$^&GI{nrrCO, MOTOnn IINEAnE A
2046 II{DOTTO, PIASTNA DI
2044 l[nrsTon$
2036 ItfDUIEOnE A 30RDO, MOll'oHE tr$EAm COS
2034 r$rlrftonmluoroRE rI1{EARE A DopPro lr{ffTrom
2028 II{I[IZI0$S tnIEAnS, ]i10T0nE A$IIICRO]IO A
2027 II{UJZTONS II}IEAnETUOIQm ELESTRTCO ^[
3229 rNIrJZroNE, l[oTOnE AD
?3r3 rNILtZroNE, RTWLAT0RE A
3033 IlrERrrAI, EI{ERGY s-fstB{ nts
738I INFOMIAZIOI{E IOCAI,E
7382 INFOM{AZIONE PNEWSIOI{ÄTE
?383 INTAM{AZIOT{E NBGIOSAI8
?3BO INTANM.AZIOT{S STNASAIJE
7327 TIIFAAR0SSI/RI1mrd,f0nS A RACGr INFRAn0SST
?006 IlIe$$IEn4$, uE[., fnas'f,Ic0
74TT IIIGpRGIIIT SO1[ÄLg DI AVVI$O DI
7T57 ü{CORcO
3r?0 ffrnzrolre D '^lnra/fficrrc0rAur0xu DEr cAs Dr scÄarco co]I

IIIIEZIOITS D IARIJI
3r?5 II{IEZI0IrS DI 3,RIA, REATIOnE tn
3096 ISIEZI0m DI SmfZII{A A DOSA,{UnA ELETTn0}IICA
3206 I$I$ZI0I{E DTnETTA, UOTOAE AD
309? II{IEUI0$E ELSTTAo$ICA, UO|['OAE AD
708? IUSTj,SILS, rr,;[ISSO
4046 II{TEGnALS, I{ATE p0nr*C0$rEhTlrCIru
74OZ II{TEGRAI,E, SMAtrCInO A CQ{AI'IDO



- 747  -

?ft}4 IIITEGRAI0RS
?030 IlrmR-{rTY, TnasPoRt0
2r3B II{mn-{IgY, TnsNo
4083 II{TERCü$tI$EIflIALE, CASSA MOsrtE
504I II{IIERNA, CA$IoIA
5O4I IIiTEAI,IA, IIBbIDINA
504I IltTEffi0, ffiEMBIIJLE
TA}O lt{ggnRo'iyl,on nffis$o
73e5 l$rEnmrr0; nIvELtT0nE A FOTsEttUtA A FAScIo
3TZ4 I$TERM'TrcNE DI A1J.\IIAMEITIÜ, SISflEMA DI CI$TI'RA A
7T49 rlrfER$ESIONE
2IB9 ImEASUtr0ffE A CUOnE U)Ppro
2T9O I$TERffiZI0}r$ A CU0RE !'!OBILE
7O3O INTERIJRB$TO' TNASPORIO
7254 r$rERVAtt0
?I35 rlnERVALro Dr MAnCTA
?I38 llntsnvÄLt0 DI mMPo toRDo
7I3? I$TERVAILO DI IEMPO I{ETTO
?136 rI{TERvtttO ugrro Dr MARcTA TRA DrrE vgrcolr
7167 IlITEnVrStA, TIfDA0IIIE surJ** tRAFrrCO ldEDrAl{TE
2048 I$TnAApnnO
5057 INruBATA, ELICA
5075 ITTruBATO/Vst{fIr,ATOnS $rn}nAr0 A$SI"AI,E
2086 I3t"fiJAATO, TAEII0
2T22 I}fIMRSIO}IE DEt PASSO lEtt IEIICA

5067 . ITffERS-TO$S DEt PASSO DELI'ELICA
74]5 rlflmRslo!üE DI Sffi{$O DI CIRCOI-f,,ZTO}m| SGSAL& Dr
6035 I}TIIERSOAE NI SPI}ITA
6036 I}IIIEnfITOHS DI SPü.ITA
3098 Ir{lrsRTIroAE STEmR0NTCO DI MARCIA
2T65 rMrsRtrronE/coMBrNAToRE rsuanrrfonn E Dr FREIIATuRA
3242 IIilTENTITOM/ALIIYTEI{TAZIONE DEI IIEICOTI EIfiTTRICI MEDIANIS

ISqgRTITONI
6015 IPER$O}IICO, ASruO
6016 TPERSOIüC0 DI RICEmA, AEnEO
6068 IPERSOSIMMI'AEOAE
6072 lpEn$OsllglrfÄf0ag DI flp0 JET-FLAP
30?l rso-EI,sTTaICCI, 1IErC0t0
2213 ISOI&ü ClmRl{t,lrct DI lrAl{uolmR
4069 ISOfIgffi[I0a, cAssA Mo3ILE
?r9b rtnqsnam0'otffI'rllaIJg, pnocaAlluA Dr RrcERcA DELt'

- J

30BB J*Ranr/vsrnlaa ELETTRoNTcA Js,nfrET
6a72 ,r$T-FI,Ap, IPERSOSTET{TATOnS DI TIp0
2235 .mT nArL

t -

2T87 L/TITIDA A nOPruO L
2\T4 I,IIBBXA EI,ASfICHE
74sr ts$pADA, HSTmCg A
7395 LÄm,ERt{t sn{AroRIcA

(e0)



5028
4056
4036
3r56
4r0o
7259
4II8
?o2r
3r?9
2236
2@4
2003
2097
200I
r03g
506r
7ro7
508?
?oB5
5Oro
5Or0
2029
2TO7
2027
20r6
3249
7327
3269
7267
7084
2o7I
aglr
7454
?38r
73&
?034
6049
2T4'
2T2B
5r13
2279
72&
.7395
7395
7262
5429
?I5I
v245
?r40
5432
728r
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LARGIET'?'A XEt CUSC$Io
tAsI, 0IIIAITA
I-ASI, IIAVE
I.A,IERAI,E T COLLISONE
IATO SrlO$fABII,Er P-AI,EtTA COI{ Ul{
LEGGTBIITBA, DISIAI{UA Dr
LENTo, ldgTom DIEst
LENIo, TRAAFICo PESAI{TE
LEgno, CATALTZZAT0RE A DoPPr0
I,EVACAR
I,EW TAZI O}IE SI,ETTRODI}TI!{ ICA
I,EWTAZI ONE EIATTRMIACSETICA
I,EINTAZIOI{E IN ruM
I,EIITTAZIOIIE I{AOI{ETTCA
I,EWTAUIO}M }TISTÄ
LISERA, ELICA
tlmna, lmloclts,
I,ImRAlrO, PAOVA, 3, VOt0
tIrun0, FLUSS0
trmRo, F$Et H0$0$[EIITAK)
LISmnO, lmICOt0 A CU$CI}fO D'ARrA
L$I
T,IIII-EVACUATED fi]M
LINEAm^{0IQnE ELETTRICo A INIIIZIoI{E tINEAnE
IINEAnE, $!0T0nE
LTNEAAE, SffirNA
LIQUIDO, DEIETTOnE A
tlTro-cloRo, Acflnfiul.ArCInE
IIVEIIO DI SAruRä,UIO}IE
LIVETLO DI ffiNVTUIO
Lrwtlo, frIIrowA A
LIvELLO, STHITTI,nA A
LooAI,E, CAPACTTA
tffiAJfi, rffi'0milAzrotr{E
tocAI,E, HEC0LATCInE
t0car,E, 1I'RASFICO
rocArIzuAt0aE
TOCOMOTIVA A CO}NMNTITORE A TIRISTOM
t0ccmoTlva DIEsSt A t1]R3rtü,
I0I{GITUDII{ALE, SrASrLrrA
lsr/rss/L$r
tucE sossa, FAs Dr
trJ'Cg SMAIISRICA
IJ,TCE SlilS3-0RrSA
tucE vEnxE, FAs Dr
lIn{CüI87,7,A, nEt TUSCI}Io
üUH&ISZ&A, mLIrA CODA
ru$e$EugA Dr clsro
tUNCilIEZz.,h !{E}IA DEI IIEICOTI
tu3{Gl8zZvtdnmn firf", R&FP0RT0
L{ts0o ctFPIo, lEffimom .&
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5OO2 H.*,CCHI$A A3 ErFgTqI'O S[I0L0
?203 !,lACRoC0lIrROttO
7r% MACROPRO0RA!fiM,A
2237 !fiA0IIA-C*8"-STSIEM
3048 !fiAt}{A}rt{ü
2238 ll*S$ÄnArt
2OT2 MAGNSTE DI GUIDA
20II !{tSI{gIE Dr SottEVAUS$ro
2OI3 I[*O$$TB DI TR*,ZIO}IE
200? uAfi$srE FEaffiANEI{TE
2014 MASSSTE STABTLIZZATOm
2005 nä,Clrsffs sIP.s&cosr[ITroRE, $oslmlsazloNE A
2oo8 uecrem/rr,E:TTRoMAGNSTE
2OA2 IIAGIIETI PEAffi.LMENTI, $OSTEI$EA$EI{TO A
?mr ul,,ossTrcA, I,,svIsAzrOIrE
2O2I !IAüI{ETrCA, nESISIENZA
?323 ldAg$grrca, Rrv$tAtonE A sPrRA
2T72 t'tA0SgTICAr S0SFEi$$IO!üE
2022 t[AGIfETrC0, CUSII{O
73?2 HAS$$TICO, Arlmmr0n$
IO40 t{agsETICO, SO$TENTA$E}II0
2A23 MAONETCITNENO
2239 I[{.AC$OCAR
4Io9 HASEG0TO ORIZUOI{TAL,S
4II0 !'!AI{EGCI0 VERTICALE
3I5O li[ÄSItHI$O ffEffiHHflfALE
?I5I H,SNOVRA DI II{TERSEZIo}IE
5094 HÄ$oYRAsrtrsA
3294 SÄt$JtglIäIOilS DETLA eA,EIERrl,
?r3r l[.[ncrA, Drsra]-IzA Dr
?r35 t{.eäcrr,, r$rgnvaJ,to Dr
3098 ilÄ,ASrA, r$gBn$Irom ELEtTR0I,{rCO Dr
?IO3 }TANCIA, VEIMITÄ DI
?IO4 t{.AmIA VELOTIIA !fiSDIA DI
2294 I{ARCIAPIEDE I{OBIL,E
2298 UAnCIAPIEDE MOBII,E A CAEI$E
2296 !4AnCIÄPISX8 $t08IL8 A I{*$TRO CO}ITr}rU0
229' I{ARCIApISUE ![0BrLE ARTrC0tSfO
5085 HAnE il0$S0, C0MPORTA$n{T0 A
5062 UARTSA,. ETICA
SOII FrARIlr0/lmICOro A CU$Cnro D 'ARIA HAnI$O
3A49 $1,!fl1'I$-{An*RAIL
2185 I{ASSICCIATA, BINARTO SNZA
7 4OI l{.*,tnl0r A I,*$[PADE
?4oo UATRICE DI FI3RE OTTICHE, SCNALE A
7399 IIATRICE tltürl{Og.[, SECnALE A
2244 !d3B Sr e00O
2237 !{C-SYSTm{
7IO9 XSDIA Ustr,F VStOCrfA MO}{mfrAi{EE
3305 IIEDIA [EüüPERä,ftrR.0", PIIA A
7O?3 !{EDIA, DE$SITA
4116 MEDrU$-SPffiD, MOTOnts DIESET
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2OI4 IIAGNETE STABiLIZZATONE
2073 }TENSOIVRONAIA APPLICAIA AI UUFI CON IIEITSOI,A
4AO4 lmrcANTrLE PER CAAICHT ALL/L Rrl[rlJSA
4OO8 üENCINTIIö POLITEruICO
4005 IiERCÄITILE mUPIGEIACCIO
4gl2 IIERCI ASCIUfTE SIJS, Co]nEIüTonE PER
?3?MssaGcI sTRADAtr, natroD[rsrENTE 3I
?385 UESSACCTo Dr Avltrso
7384 I|ESSACGIO Dr nACCOüI]TDAZTONE
7377 UESSACOIO IN FO}IIA ALL'INTENNO nEI, VEICOI,O
7408 ilEsSACgIo VARIASIIE, SCIALE A
3266 tmuLIJo-AnLa, AccutuLtxonE
4OII }IETANIERI
4Or5 lrETtlrIERA I CISTEnNA lulopoR!Äl{rE
4OI3 . UETANIERA A CISTEMIA INTECRATA
4or4 METIIIEnA A SERSA[oIo ELA,SfICO
4ol2 l,rETtsIERA A SERIAIOro SFERICo
1320 lrETÄN0Lo--A,RrvpII,/[ DrRsrTA UETANoLO-A8IA
3319 üETANOIJO/PII'A Ai, UETANOLO A TILETTROLITO ACINO
l3I8 DIEIÄI{OLo, PILJI AL
7303 l{gIEO8oLoGrCo, RI{EIÄTOm
?rffi usroDo lEL coRDolirE
2326 UETROPOLITAIIA A SISTEI{A COilTIsUO
2328 üE"IROPOLITAXA A STAEILIZZAZIOIIE AJ, DI SOPRA NEL VEICOLO
2325 DTETRoPOLITÄN|' ETFVATA
2325 UE"TROPOLITAIüA SOPRAEI,EVATA
2329 l{EBnopoLrTANA SJ pNErrUAlrCI
232T. ilETROPOLITAI{A URBAI{A E NECIOSAI,E
2322 UrrnOnOluou,,/urlrIItETRopoLITANA
2324 IiTETRoPoLITAIIA/TRANVIA.IIETROPOI.ITANA
1067 uEzzo altt[osERlco, slslEtta DI TRASPoRI0 IN
IO25 MEZZO DI TnASORSo AUT0N0M0
1069 EEZZO EnüETICO/gIS'IUIA DI TRASPORIO Il{ !,rEZZg EilETICO
7233 UTCRoCONTRoLLo
7T94 I{ICROPROGRA}IMA
3202 tllctroRA[vuslo8EAcoütHIS[IorEINtEtüüAnIOLroM[t
32T4 DTIGLIORAIO, üOTONE DIESEL
4O3O UINERALI.4ARICHISTUSI+ETROIJIO, NAVEPOLIVII'ENIE
1002 lrrl{Iats
22OZ UINICALCOL.ITTOnE EI;SITRONICO, qJIIt AUTOMATICA DEI TRENI

IIEDIANTE
2322 III$II{ETrcPOIJITANA
224I }IINIMIL EATEG@R
206ß UnirRsral^l
4449 üINISFII{To8E
4ool üISTAT NAVE ITERCANTILE
7286 li{IsJna DELIIE CARASIERISTICI{E DEL VEICOLO, RIVEIÄTORE pER L[
7197 UODEIÄo DI ASSEGI{AZIoNE mL TnAtr5'ICo
7195 DToDELLo DI SConSIUgSTo DEL TRAIT,ICo
7196 XOIELLO DI SIIULAZIo]IE mL TMIiT.ICO
3192 XoDI DI pRopttLsIONE mI vEIcoLI A ![O[ORE
7053 IIOIIEIüUNEA, CAPACITA
7108 HoDTENTÄIIEI,, VELOCITa
5w5 UoilElno RoVESCIANTE
5W6 troüEilTo STABILIZZÄ]{'IE
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50,96 ü0MnntO $III,8IIIZZAI0RE
2?42 SOI{0CAB 

?

7366 M0N0FAS, nEcOtATOnE
IO5O Uü}roffirIDA
2459 !fiOSonJIDA
2035 $O$OI1[nJTr0nE, MOTORE LINEAnE
2147 H0I{OMOTOnE, CAnREttO
I05O MOr{OROTAIj,
2059 ${O}TOROTATA
2A66 UO$OROTAIA A SOSPMISIO}IE ASITS{ETRICA
20& UO}$OROTAIA A SOSPENSIONS PEI{DOtANE
2065 H0I$oAOTAIA A S0SpElrSIOSfs PNE'IIMATICA
2068 MOSOROTAIA COI{ {E[T{JAE SOPRASIA]{TI ATIA ROTAII,
2063 MONOROTAIA PE}ISILE
2A6T S{O$OROTAII, SOPRASTEVATA
2053 MO$OROTAIA SOSPESA
2A67 }TO$OROfAIA SOSPESA A FT,]$E FORTATITE
400.2 M0$0S_CÄFO, $AIIE
I04g $t0r{oTRal}3, SISTEE{A
4095 IIONTAI{TI, P*I&TTA COr{
7rr7 MO$rE/A rr[ol{TE
32OO !{OTONS A CICIO !I RANKINE
3230 $tOrOats A c0trEfroas
3I9l MO{I'OnE A C0ü'ImsTIO}r8
3I94 $0r0a$ A 00&{H,JSTIO}rS ESTER}rA
32OI MOTONE A COü{HISTIOI{E I}.{TEMIA
3203 Ir{O{OnS A C0il{UJSTr0}{A II{IER}IA 00$ pnOpULSr0NE AD ELICA
3202 MsIOm A CüilATS1I|IOSE Il{IEmrA UIctIOnEt*
3218 MOTOHE A CSIXISTIO}M NOTATIVA
3247 $0TOAS A rHlrm OACAlrrco
3210 uoTonE a cas tIQuEF,aT[0
2029 UOTOnE A I$XUZIO}IE TINEAAE
3218 UOTONM A PISIQI{E ROTAI{TE
603? br0T0nE A nEAUIOm
323? !ilOTOm A RILUfTA$UA VARTABTLE
322T IUOTONS A STNATIFIOAUIO}M DI CARTCA
3213 !{OTORS A VÄP0nE
3lgg r{oToRE AD AruA oArDA
3195 t[OtORE AD AnIA CALDA A CICTO DI STIruI$G
3229 !-t0f0ns AD rs$IUlolrs
3206 MüTOAE AD IT{IEZIOEIE DINETTA
3097 !ilOTONE A} II{IEZIOIIE EI,E?TNO$ICA
3205 rrOToRE AITEn$ATIVO A pISToNr
322F !ilOICIHE ASII{Cn0$0
2028 UqTORg ASI}ICRO}rO A I$DUZIO}IE TINEANE
32W M0TOnE Blegrong hr,[I{KEt
32og H0roaß c0$ $olrRAlnmltl,roRE D'ARIA Stjtto SCAppAltENrro
32T5 M0TORE DIESET A CäI{ERA DI ITITRBOLENZA
32T6 }IOTONE DIEffit A PRECAII{ERA DI COMH]STIO$E
3217 uol$m DrEstr,-E[,ETTRrCo
3212 MO$JNE D:EffiI-GAS
4rT7 MOrCIm DrSffit-GAS
4IIB HOTONS DIESET IEI{TO
4116 $!Or0ns DIEsEt ![EDIIm-sPmD
3214 ldoT0ns DrEst !{rcLIORATo
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3212 UCEOnE DUAt-nrEt
4TT7 l{Or0nE DuAt-trilIEL
3226 }TOTORE EI,ETTRICO
3236 tltOTOnS SLETTRIC0 .ß OOnAElIlE C0SITII{I A C0$ mCITAgIOtfE
3235 ilOTOnE Er&TTRICOT ä, ConnE$tg COIüTINUA CCIl{ ECCITAZIOI{E

IN SERIg
2027 UoryoRE EI,ETIIRICO A II{DUUrOnS Lr}IEARE
2A4Z I[mOnS EI#ITnICO A I]rDUUI0]rE rlffnffin I$ rOruA CITINDRICA
3 20M0TOnE EIIDI]TEnilICO
3T94 r{O[CIm ESffiEm[rCO
2149 Sog0nE-Fngso sI RgIaIE, sIs[EMA
?,T46 X0Toffi lBnrm
3225 MOfi)RE IBRID0
2026 t{oTonE tINea,nE
2038 MoroFE trlr&ms, sgDE ABTTVA A
2034 MOTORE LINEARE A DOPPIO INDU TONN
2033 !{SIORE LINEARE A FIUSSO TNASVERSAI,S
2O4O MOToRE IINEAnE A Ir{DryITO TERROMAüSETIC0
2035 !f,OT0ffi LTHEAnE A pnIldARIO lffICO
2O3T HOTONS t$ISASB A ffruTTANZA VAMABIT,E
2A39 !{OTOm tI}ilEAnE A SECIOI$DARTO H*SSTCCIO
ao35 !fiomag rrsg*ng A srirong uffico
?036 uoTonE tlsa,ffis cQlr rNDUTT0nts A sRn0
2038 IIOITOM LIHEANg CO$ PRI$ARIO I$OORPORATO ATIA ffiDE FISSA
2037 I'10TOAS LIIIEAHE COl{ SfAfORE DISTESO
2O4T MOSONE I,INEANE PI ORAUDE POTEITZA
zo35 MoroRE tINEAnE MoL0II{DUTTORE
2A3Z ![0t0nE tINEAng ffi0POI,A,ng
3238 !10T0nB 0I{OPOTAnB
3233 MOTONE PER TRAZIONE A CORRUITTE ALfERI{ATA
3234 MOTORE PER TRAAIONE A CORN$}ITE CONTII{UA
32TT MOTONE POLIOARSURA}ITE
32II I{OTONE FOTICO}IHJSTIBII,E
3239 MOTOHS AEUEnSIBITE
3218 MOTENF ROTATIVO
3232 ITIOTORE $I$CR0I{O
2O3O UüTOnE I$Cn0$0 TIIIEAnE
3195 $OTOnE sfrAtINC
3227 MOToRE TRIFAS
3208 td0Tons }{*,nnEN
3?r9 U0TOnE HAr{r{St
3OB2 !'TOTORINO gtETTRICO
2T67 I{OTRICS, MJOTA
74?3 MOVrldSüro, Crm0l,ltzl0lm $I
zzol Movrldmtlro DEr rnnur/colrrnorlo AuromAtrco DEL

MOVI}IEITTO DEI TNB}TI
3T22 !4OZ?.O DEt VOIA}ITE IUMTTITO
227 6 MULTI+{ODAI-CAFSIL,S
3050 UUItI4IODE CAPSJLS
7368 MULrrsAm, REüOTAT0AF
ro47 !!utTIs0Ds,ts, $IsmMA
?350 ItIUtTIpLp( A DMSr0r{E DI FnSqUE},{ZA
735I MubTlprfi)r A srw$ronE Dr rEMpO
7352 UUrTIPrtrJmn Dr DATI
7353 lfiUtrrPtfi]r'En rElEr0$rco
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4020 sut$Iscll0, HAVE
5049 UrJrtrffiHDI$s, sIStEtA
60rä ltuso A grpü$mlA ve&raBrlE, qtsLrvoto A \

ffiT? NA$0 ORrSI{TABIL,E, lmLrVOtO A
23OI }IA$TRO AD .*t[A VELtrITA
2296 I{A$SR0 CO$II$UO, !ü,S8CrÄprE!n !ü03rLE A

' 23Q2 l{ASTfrO f&ASPORTS,TSAT A VELOC ITA VARIABII,E
4045 $LlrE A C*AICAilEriTo 0RIZZ0rfrALE
4043 $A1r3 A CAaIC${EI{I0 1JERTICALE
4oI? $&VE ARTICOLJTTä,
4oo5 lIÄVE-gr?AlrIEnA
4034 I{3,VS CAI.{mIRO
4018 }rÄVE COüIBIUATA
4003 IIAVE !A CAäICO ffiCCO
4O2I }IAIIE DEI, rIPO TRM.IRAN0
4oI9 Sr,t} FgED$n
4007 I{Ä,1I8 FnIüORIFSnS,
4036 sAus rAsr
40oI t{AlIE METASrILE !IISrA
4OOe llarls lrrü$ostaFo
4020 UArrE MUTTISCATo
4030 l{AlrE 0m
4023 IfAVE oCO
4016 SAlm W
4A24 NAVE OS0
404I $A1':g PgA C*mCHr PAI.I:TTTZ?,LW
4OIr $r,lrE pAR TR[S0Rm DI CtS IIQI]EF'AT$O
4009 $AW POtIlrÄIIg$[E
4030 rsAvE PotrvAr,rni'fts MTlIERAI"fi-caRrcHr sFu$r-pgtRol,ro
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4O3B NA\TE PORTA-BETTOIII{E HDI.I
4034 IIAIIE PORTACHTATTE
4035 nArIE PoRTACHIATTE A I[,JE LI\IEIII
4037 NAI/E P0RTACHIATIEI SEABm
4439 NAI':E PORTAC0}ITAIIIEn
4A39 NAIIE PORTACoNTEIIIToRI
4427 NAVE PORTACOIIIENITORI A CELrE
4045 NAUE PONTACOIITISTffiTORI I$MCRAIE
4o3o 

) 
NAv:E PoRTARTNzusE

4044 NArrg Sm{IP0RTACO$TAIIfSR
4a4j $AvE rnAcusrro noll-oru/Roll*ors'
4009 NAVE TUTI0MHRCI
5A97 NAVIGAZI0IüE A SCA3.0 GALtEcGIAt''rT,g
4A47 NAVTCAZIoHE A SPIIüTA
5016 HAVIPLdS0
73O5 i!.EryBr& nrUErA'r0RE Dr
74T2 Iü$33IA, Srü0NALE DI AvvISO DI
7266 Nn!{IC0, ITERUS
zz43 IIET (r,e,3)
3o5r NET-3
2277 I'IEII'{ORI( CAB
73oB lrsuE, RrvEtATonE Dr
3270 rfICr{Et-CAIF{I0, ACCU}trJUtTOm
327T NICttUt-trERnO, ACCUITLATQRE
3272 lirICHEt-UIN0O, ACCUMttmrOnS
5T32 I[OMI]IA[E, irfÄoclTA
5OI3 NOt{ A}IFIBIO, irEIüOtO A CUSCIN0 D'ARIA
?086 $ORMALE, FTUSSO
7O24 I{0m{ALE, TRAFFICo
6A7 4 NTJCIEARE, DIRIGIBILE

- o

4030 0Bo, NAirE
7082 OCCUPAZI0NE, cftAnO DI
4052 OCEAI{ICO, TREI'IO
4O23 oCO, NAIIE
2T55 OImP$SUMATICO, FRpJ{0
3020 Obü[Inrs slJ noTAIE
60?3 O${I{IDINEUIO$ALE, RADIOT4,NO WIF
3I?7 OM0cär{s0, nEArTOns
3238 OMOPOL.$,Rn, $0T0nE
2ü32 0MoPoLARE, MOToRE III{EARE
7336 O$DA COIümmIA, RADAR STRADATE A
7237 olrDA lmnE
5T25 ONDA, mSISTEI{ZA D r

?33I O$aE 0ONTINUE, RIUETATORE A ULrRASn0Idr AD
rg0l5 OO, NAI/E
?028 oRA DI PUI{TA
7055 ORA DI PUNTA, FATI0RE DEIL '
7029 oRA DI PUI'ITA, TRAFFIC0 DEtL r



7064 OnA DI PUNTA, VOtrn{E DEI,L
7067 oRA DI P[,r]rTÄ, VoTUME Dr TRASFICo DEmA TAEMESIMA
7427 ORA Dr STARS TnAFFIC0
2244 0RBrT
5044 oRBITALE,. AEREO
3262 On0ÄI{ICO/ELETTn0tITO OnGA$ICO A [E'lpERAntnA Ä}tBIUIITE
3297 onsA$ro0lucrlonE a FtuIDo oRcANrco
5063 0RIE$T'ABIUE, EIICA
TT7 6 0ruC$il8*DESTIITAZI0NS, QUADRO
7IT7 0RIGISE-DESTINAZIOT{8, nEUtZIor\IE
7T75 0RICII\IE-DESTII{AZIO}IE, STUDIO
?036 0RIGINE, TnÄ$FICO DI
4109 0RIZUONTAüE, MAti[ECcIo
6034 ORTZZQryE ARTIFICIJTJ,E
4II3 0AMEGGIO, P0ST0 D'
6040 oR$rf0TTtsRo
4424 0SO, NÄUB
7268 OSffiRVA$ZA, Gru.DO Dr
3rB0 ossrDAlflIE, naAITonE CATAL,TTICO DEt TIpo
3258 0SSIDO DI ARCEIffI'0, ACCIfiUtJttORE A.LL'
332? OSSIm-RITUZIOIIE/PrUL At CrCtO DI 0SSID0-RrDUZrOI!IE' 
?3OI OfTIC0/RIYELATOnE OrTrCO DML0CITA
7IT2 OTTIMALET I'ELOCITA
7016 oTTrld"[I,I, 0ONDIZIONI
2IO8 O1MRGROUND

P

5A55 PAIJB ORI$I{TABIII, ErICA AEAEA A
5054 P3,I,E NEVERSIBITI, ETICA A
4092 PAJ,ETTA
409I PÄLEfTA A CASSA
4IO5 PAIfiElA A CUSCI$O D 'ANIA

4094 PALSTTA A ffiE IruE
4TO2 PAI,ETTA A PEnDEnE
4497 PÄrEfTA & qIAmR0 VrE
4499 PALETm, A U$A SOIA FACCIA
4095 PArfrrTA 0O$ üO$TA}rTI
4098 PATETTA Corf RUIrI
4100 pÄtsTTA c0$ ur tar0 ${O$TABIL,E
4IOI P*LETTA DI ACCATA$TAI{EI{TO
4IO3 PAI,$TTA PIATTA
4TO4 PAITTTA REVERSIBII,E
4080 pAffiTA/C0nsElrrroRE-pÄLETTA
4O9I PAI,ETTIUUAtsII&, COSgmIIfOnE
4III PALSTTIZZ*WOIrE
5055 pÄII$nttI $IgEoru,LI, STnUTIUnA A
3135 pa$t{Ettl r,AttsRAI,I üor{FraBrLI
7389 palrrfBtto nrolcAronE Ir}ITEru{o
504I P.ä,nACADUTS RITARnAT0nB
20T6 PARASACITSTICA, B0fAIA
?OI4 PARSI{8SRO DI CIRCOIITZIO}M
5045 PAnASIA TAIEnALE
3149 PARAURTI
3288 PArcHEGCIO, CARICABASIENIA }IELLE ANEE DI
5A45 PAmTE LATERALE
503? pAaEfI LJIIEnÄüI, GIUI.''TTI STAG$O DErrE

(el)



5003
74r9
?03 6
3 I I  6
306?
7 256
7 2Bg
2197
7 257
zt3S
5a67
5060
2049
5056
2T2T
7 280
3oB5
3086
7316
73r9
727 B
2300
7 406
20&
2r7l
7044
za63
2278
? roo
?093
? r05
7I.06
ro46
50?0
5020
504z
7255
7 277
2AO7
3052
5I,20
,r22
5T22
5T2r
50gB
4or6
4025
4A26
2308
4082
5139
7 IB5
6a24
3rr9
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PARETT [,ATEIIAL], VXICOLo A CUSCINO I'ARrA A
PARLA}TTE, SEGNATE STRADALE
e.a,nnrr,nza, TRAFFIO0 IN
PARTI TEAI{II{AI,I }ilFORIIABILI
PAS
PA.SSAGGI0, PRIO1IITA DI
PASSAGGIo, RI\TELATORI DI
PASSAGüI0, STAZIOI{E }r
PASSAüGIO, TFJ{PO DI
P.&SSEG&ERI, rR${O AVANZATo PgR
pAss0 DEtt igr,rcl,, rNvEnsrolftr I$L
PASS0 F',ISS0, ELrCA A
PA$SO POLANE
PASSO VARIABIL$, tr]LICA A]TRUA A
PATTI}II DI APPOTGIO
PAVIMIiIiTAZIONI], SPII1Ä IMI'IERSA i\mtlA
PEDATS AOC iüLfi IIATIORS;
PESATU DAL FREI{O
PEDAI{A HTETTRICA, RI\rEtATüR3 A
PEDA$A PNELTMATICA, RIV$LAT.OnE A
PEDAJ{A STRJTDATE
PEDo1ü, CoNVoCLIAK)RE PER
PEDONI, SEhiAF0Ro CoMANDATo DAI
putlDot*nr:/mononoTArA A sosprl,is r01üE p${DoLARti
PIüI{DOIAR8, S0SPt$SI0i\i[
PEND0LARü} TRAST'ICO
PAI{SILE, II,IO}I0ROTAIA
PERC ,  L,2
PnRCEZIONE*nEAU I0I\IE, tüI'{p0 DI
PERC0Rm$UA} TEMP0 DI
PERCORRESIUA, ImLOCITA DI
PARCORW{ZA, VIIIOCITÄ }'IBDIA nI
PERCORSo MISTo, SISTEI{A A
PERIHARICO, CUSCINO D'ARIA A gllTlu
PERIFERICo, CUSCil;{O !TARIA A V0RTICitl
PERIIERICo, GREX{BIULE
PERIODO DI SGO}IBERO
pnnuaNntutu/snazroNn pEntlrANEN,iE Dr colirnccro DEL TRAFFTco
PEmIANEI{TE, HAC}tS[h]
PERTRA
PESCAGGIO
PSäCACüIO !Ftt0 SCAF,0 FEAI|{O
PESCAGGIO DETLO SCAFO FLOTTANTE
PESCAGGTO DEttO SCAFO I$ CORSIA
PffiO A PIEI{O CARICO
PSTROTIERA PORTAMI$ERALI
PEII'ROIIERA ROMPICHIACCIO
PETROTIERA SOTrcljIARI$S,
PT]TTI}fE )
PIA$AtE, CASSA }{oBItE A
PIAI{I poRrÄ}fTI trX{ERGE}ITI, ALISCAFO A
PIA$O DI TRAFFICO
PIAIIO IJERrICALE, SATNALE DI
PIA}I?ORE DEttO SfERZO ITF'ONMABIIA



3I1? Plff,iroRfi SSLI0 STERUO Dr SlCURlii?,7'A
3IIB PIANTOHA DELLO SIENZO TELESCOPICO
2A46 PIASTRA DI I$:mTT0
3257 PIASTnA, RIIIFoRZATA, BATTERIA A
4 O3 PIATTA, PALETTA
4OB2
4oB5 PIEGIIEV0IE, CASSA l oBItE
4085 PIEGHnVOtH:, CONIENII{]nE
7334 PIEUO$ISTTRIC0, RIVIILATORE
3304 PIIA A AtT', TS}.TPERATURA
33OB PILA A BA$SA TETripgRATlrRA E A AtffrTR0tItCI ACIDO
3300 PILA A CO!.IHISTIEILE
330r PrLA A COMEISTIBIIII, sArrnRIA DI
30?1 pItA A C0IIHJSTIBIIE, IIEICOLO ELEfTRICO COI{
3306 PIIA A OÜMH.]STIBItE A BASSA TTSTPERAIIJRA
3302 PIIA A C0I,/1H,]STIBILF DIRATTA
326I PIIA A fiLNTTROTITO FUSO
3312 PIIA S, I}RMARHJNO A ETETTROLITO ACINO
3316 PILA S, IDROüE$IO E OSSIOENO
3305 PIIA A MEDIA THUPERATURA
330? prrA Äl etrA tu{p$RAruRA A EI,E:TrROtIro S0IIDO
3322 PrtA At tICtO DI OS$rm-RIuJur0Im
3318 PIIA At }IT]TA$üLO 

I>

3319 PrlA At I'IETA}IOLO A $LETTR0LIIO ACIDO
33IO PIIA Att ! IDRAZII{A

, 
3313 PIIA AIt 'IDROGMVO

3302 PILA DIRETTA
3315 PILA DIroTTA A rDn0ffii{O-0SSIffi$0
3320 P]LA DIRETTA METAT{OLO-ARIA
3314 PIIA F}IED}Ä. DIRETTA A IDROGffiO
3316 PIIA Hz4z
3311 PIIA IDJTAZIIüA-ARIA
33r? PrLA rDnoG$t{0-ARrA
3303 PIIA ISDINSTTA
332I PIIA RITENERASIIE
2A74 PILASTRO
6A42 PIrOfA AUTOITATIC0
6043 PITOTA AUTO$ATICO D IATTERNAGCIO

3273 ProI\{Bo-ACrm, ACCU$UIATORE
2303 PISIU DI AÜCEIENAI{TT{TO
32IB PI$TOI{E RO?A$rfi, $oTOliE i,
3205 PTSTONT, Morom AI,TER$ATTVO A
2279 pKlI-SCl&TEttSrRASSg MIT IEITSCHIm{ENTA,1(rS
?I5B PrOr0NE DI UATCOII
zr41 pnffit**rrc*/cAnnnrlo A sosp${sro$E rNEUMATTcA
za65 p$uutdArrca/m0r{0n0tArA A sospar{srolrn pNruMATrcA
73t9 PNEIJMATrCA,, RTVEIAIORS A PADA$A
2329 PI{81}MATICI/I'1EfR0FOLITA1[A SIJ P]ü[1I]'{ATICI
?}IB PNEIJIIIATICO, RIUSTATORE
2IIO PN}UMOSC}STfl{'TATO Cfi,]IDATO
,aog
5OI0 PNHTJMOSOST3;I{TAI0 tlmRo
500I plrEljl[ososg$I{rAt0, lmlcoto
50II P'i$mJMOSOSTEßITArO| VErCOto MARI$O
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5092 pNruUoSOSTElrTAZIotrE, ALTEZZA IN
50oI PNE:UMOVEIC0IO
3T4T POGGIATESTA RETRATTII,E
32II POtICARAJRANTE, UoTonE
32rI P0LTCOMAJSTIBIIE, MoTonE
4008 PoLIItsm{ICO, !{EnCA}ITIL,E
4477 P0tIVAI,EIüTE, C0N[EI{ITonE
4009 P0LIVAJ,r,IITE, NAVE
3T99 POL\TERIZZAWffi DI CoMHTSTIBILE A UTTRASUoNI
2314 PoMA 2ooo
5O?O POUPA-ELTCA
5TT7 P0ilrl, SI$IEMA A PIU
4It4 PoITTILE PER CONT$ETORI
4O3B PONTA-SETTOII}IE }ID!{, I{AIIE
4O35 P0RTACHIj,TTE .[ D1IE LIrrEtLI, IrAVS
4o3T P0RTACHIAryIE SEABEm, I{AVE
4O4O P0RTACHIATTH, CAf$MARAIIO
4434 PORTACHIA TE, $AVS
4057 P0RTAC0I{TAI$En, CHTATTA
4A3g PoRTACoNTAINER, IIAVE
4027 P0RTAC0I{1E}IIT0RI A CETIE, }IAVE
4a46 P0RTACOI{TE}IIT0RI I$TEGRALE, NAVS
4057 PORTACO}ITETTITORI, CHIATTA
4039 P0RTACoIüIE}IIT0RI, NA\IE
4016 PORTAMINERAJ,I, PETRoLIERA
5IO2 PORTAI,IIE, PRPSSIONE
20:19 P0RTAI'rIE, RoTAIA
5499 POBtÄI{UA ASRODISÄtr'IIOA
5IO0 PoRTA$ZA IDAODII{ÄI{ICA
5IOI P0nTAI[UA I0TÄI,E
5083 P0RTAI{ZA, COffi'FICIEE{TE DI
4030 PonTARIlIntSE, lrAlm
4Tf2 P0RtCI DI SUIISTAMEI{IO
3165 P0ST-{OMHJSTI0m CATATITICA
3I5? P0ST-COtsIBUSTIoNE r{Et CoLtEgroAE DI SCAnTCO
3166 POST-.COMH'STIO}IE TEMIICA
3168 POSTBTI'C IATORE
6045 P0STBRUCIATOnE
3168 POSTCOMH,'STOAM
6a45 POSTUoMHJST0AE
4II3 POSTO D 'OMüEffiIO

5TO4 POTENZA $ECESSARIA PER tA SO$TMITAZIO}rE
7O5T PRATICA U(TnAURzuIA, CAPACITA
7052 PRATICA URBANA, CÄPACITA
7O5O PnATICA, CAPÄCITÄ
3223 PnSCÄ}{ERA DI C08{nJSTrO}IE
3216 pnEcatfiEna Dr c0ü{aJsrr0}rE, MOT0nE DrEsEt A
729L pnEffi{za DIr{aI{IcA, nIvEtAT0nE DI
7292 PAESSZA LIMITATA, mVELAT0AE DI
T29A PRESFJ{?,I;, RIYEI,ATOftS DI
7282 PnEffi$z.f,,, . SPInA DI
2O9A pnssslot{E D 'ARIA, PROPULSIOI{E A
5O3I PNESSIOIüE DEt CUSWO D 'ARIA

5ro2 PnESSIOilE PORTAIüilA
7317 PAESSIONE, RIT'EI.ATOnE A
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?382 PmWSrot{ALE, r$Fqm[AZroI{E
?0oB PmwsI0SrE slt TRAtrs'ICo
7T87 png!:tslotd$ DEt TR$qFICo, Pn00RAMMA DI
3I5I PRI}IARIA, COILISIOI{E
2044 PRIMARIO
2035 PRI$ARIO U$ICo, M0TOnE ril{EAm A
7247 PRISCIP.ILE, FAS
5019 Pffi$OIPIO DEItA CÄ$ERA A C.0I,IPANA
3I9B FRII{CIPI0 ngtto STÄIfI'rJrgO DI TnASFSRIilE$ro
7256 PnroffiT* DI PASSACGI0
?020 PnIvAto, TnAtrF'ICo $TnADATS
7444 Pn0ruSSI0$AI,E, TRAtrFrCo
zo77 pnorrl*ro A scATor,a/TnAvE FoamarA DA ur{o pRorrrAro A

SCATOI,,A APENIO UENSO It BASSO
5T27 pROFIt0, RSSISm$ZA DI
5f03 Pn0f'OI{DITl, D'I},IilIERSI0IIIE
?oI9 PRoGlEflI'O, rRä,FFIC0 3I
2T95 PR0G:STT0, lrEtoCIrA Dr
5T32 PRooEmCI, I'ELOCITA DI
?I02 Pm0ffiT1I'O, lmrcCITA DI
7T9r Pn0cnallt, DI assGl$ItuI0NE DEt TRATFICo
7T9I pmGRÄ![$.e DI DESTI$AZIOI{E mI, TRAtr$,IC0
?I8? PNOGNA}II{A 3I PAEINSIOTIE DST, TRAFFICO
7I,86 PR0CnÄ$}tÄ DI nECOLA,ZI0IIE
w9o PRocna!$[Ä DI nICEnCA DErü ' rrrtrrsRARr0 0TTI]!ALE
?I89 pn0sRA!{![.a DI sEclmI,JtzIO]rE
7f92 PROGnAHlrlA DI SICUREZZA, STRADÄLE
? I8B pnOsnsfi!fi.a DI sIMUL[zIO]r8 DEr TnaFFIco
72T2 Pn0CAESSIVA, nEGOIAZI01{B
4rT9 PR0HJtSI0I{E A ffigt'o D 'ACQUA
5072 PnOPUISIOI\IE A GEm'O D 'ACQUA
5WZ PROPUISIO}IE A IDMGIEITI
2090 pROpUtsIO$E A pnsssloltE D 'AnIa
5072 PR0F{,rb$IOlm AD *Cqr[cETTl
3203 Pn0PULSTOSE AD EI,ICj,, UOtCInE A CoMSrSTro]rE r]rTEm{A CoS
5OO5 PROPULSIOHE AEAEA, \/.EICOIO A CUSCffO D'I,BIJ[ A
3224 PROPULSIONE IBRIDA
3013 PRCIPUtSIoSrE IBmDA, ELETTROHTS A
2096 pn0purslol{E r{.aüsr$flca II{ firm
5006 PA0PULSIO$E ITIARII{A, VEICoI,o A CUSCINO D 'AnIA A
3T92 Pn0PuL$IollE/!'t0DI DI PnOFutsIOI{E 3EI lmIc0LI A MofOnE
50?I pRoputs0a$ A gETt$ D 'AcQuA RotA[IvO
508? PR0VA A y0r0 TIHERAT0
3I5I PnOVa D 'URTo REIILE
4120 Ptr4, Artm DI
2279 PSS/tsr
732A RJISÄI{TE DI CHIAIfiATA
&47 PULSOAEAIIT'oAE
7028 PUI$TA, oRA DI
7425 PIJMA; TRATFIC0 Dr
7063 PU$TA, VOrttfiE Dr
2299 PU$m A PU$ro, TAASPORICI DA
7\26 PUInS DI CO$rLr[t0
7276 purmo DI CO$[SGGr0
3283 PU}TTO DI RICAruCA



7r7 6
7392
7084
I0o9

7 rr3
?38+
4T2r
7339
733?
7336
7338
7342
7373
737 2
?3?I
737 5
60Tl
7349
7225
7354
7327
22BO
305:
22BT
2303
T 416
7 r8r
7222
3200
3 r83
5o32
5r05
5ro5
To8o
7a7g
?sT 4
707 5
3r? 5
3r78
3IBO
3IBI
3r7 6
3r77
3r73
2047
6037
TIOO
4084
4084
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a

quADRO ORICI$E- DESTINAZIONE
QUADRo SCH$üI,A
QUATITA Dr SERVIZTo
euasr c0l{Tr}ru0/srsrum Dr rnaspoR[o rlurzrosA$Tn rN M0D0

QUASI CONTINUo

R

RACCQ{.&I{DATA, r$too rrA
RACC&{Ä}InAZI0I{8, MESSACCIO Dr
RADAR ÄTITfIC O[tI $IO}TS
RAIAR Ä$Trc0l,rtrSrc]r$
RADAR STRANAI,E A I}IPUTSI
RADAR STNADAI,E A O}TDA CONTINUA
NADARTACHltrfiETRO
RADIODIFIÜ SIONE NECIO}IÄI,E
RADIONITITTENTE A SJOLO
RADIOU{ITTEI{TE AD ANIENNA ANIJI,JLRE
NADIOBIITTET.ffE DI MESSAGCI STRADATI
RADIOBIITTENTE PU}ITIFOAME
NADIOFARO VIIF OM}IIDIAEZIO}IAI,E
RADI0FnEQUIffUE A DTEBOLE AryIANUAZI0IIE, qIIDA D'olt-DA
RADIOffiJIDA DH, TRAtrs.ICO STNAOAJ,E
nllr0fficlt*lr/fnqsfir$sr0r{E Dr RADrofficr{ÄI,r co$ cAw A FEssIna
RACGI I$FRAA0SST, mwmmnE A
RAIL-TA]fi
NAITBUS
RA}IE DE PSTITS VEIICUItrS PROGRNMTNS
NAMPA DI ACCEI,$N&ME$TO
RAII{PA, SE&IIAI,E DI CHIUSJRA DEIüA
zuMPE, CoNT'trGgIo flIttE
zuMPE, CoNTnotto DELTE
rulwrnn/uotonn A crct,o Dr RAIIKrNE
RaPPoRTo *nrl,/c orrl HI srrarr,E
RAPPORTA rUlrGTtE ZZN L^RffirAU ZA
Rapp0Rto $0 s [m{T4$E}I!01ffi sr s tEEdzA . AI,L' AvAsu.*}dm$ro
RAppoRTo sosrmruritur-wro/nnsrsrur{zA FROtl'lALE
nAPPoRTo vlolocrrVususrrA
RAPPORTO y$roc rTA/ StP LZ].O
nAPPOR{$ VOt UUE/CaPACIrA
RAPPoRIo vot uuulDunrsrrA
NEATIOHS AD TNISUIOSE DI AM.E
RE/LMONE OATATITICO
REA,T'IANB CATAIITICO DEI fIPO OSSIDAT''ITE
NEASI|ONE CAfATITICO DEt TIPO RIDUCE}NE
NEATTONE ETENOCT,I{EO
HEASI'ORE OMOGE}IEO
ITEATTONE TENMICO
Rnazromu/noru,re Dr nEAzroNE
REAZIONE, MoTonE A
nn*zronni rmrpo Dr
Rffi'RIGEnAfA, Cd,SgA IIIOBILE
REFRI&EnaI0, C0NTAIITEn
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?383 m0roNlx,E, rllFosiazroNE
7342 nE0IOSAJ,E, nADIoDIFnJSIoüE
7?97 mgrstsRAlore $Jl!üarrco rEr.r,E 0oNTRAWESZIotrI
7367 REcoIATORg Ä ITTE FASI
7369 nE(loLATOm r,ffiltto
3ly',5 RBCOI,IToAE DI I,REilATt
7363 MCOIÄTORE ELETMONICO lEL TRASffiCO SIEA}AI,E
3099 RE@IÄToRE ELETITRoüICo IETLA VELoCITI
?39I nE0OI4IOm EIATTAOyICO rmr.r.{ TTELoCITA
73@ nts(loLAToAE IOCILE
7366 nß00IAT08E UoX0TASE
?368 NE@IÄTONß DI'TTIFAS
7365 mcoLATo@ S[AI0RrCO
7241 RE00IÄZIoSE AI'To&UTICA DEI,LA VEL@ITA
22OA NECOX./LAIOSSAUTOII,ATICADELIÄ ITEI,OCITA DELI,/I,FREI{AN'NA
7204 AEGOr4TI0NE ilEL TRAFFICo
?393 XE@I.AZIO}IE TfiN, TRAFruCO, IUPIAI{IIO DI
?2I0 BECOLMIoI{E lBt InlFFICo, SISIEülA DI
722I nEcol.4,zlos6 rmlrd couF'1IIEl{zA
7244 RE@T.aZIoNE DELIA TIEIoCITAUEDIÄNIE yIS'ÄLTZZAZIotrE
7215 nE@r4zXOilE mu,E cOnsIE
2205 REGOIAZIoIIE SLETmOüICI, IELLA VELOCITA
7212 ruCOLtZrOl[E PRoctDssrva
7214 AE@IÄZIOSE PRoCRESSIVA t SISI]EIIA ltTEnSAIo
72II 8ts@r,AZIOilE pnocnDssM a slslEft sltßrlTtNso
?e$ moollzlom PnocnEsslva rll.Esslula
7358 nEooIÄZIotrE, CIRCUITO DI
?186 nts@r,tzl0lrE, Pmcruflm DI
72OO nEGoLAZIoSE, STRAtEGLA, DI
2T96 n0GRESgo, STAZIOTTE DI
?0Io nElulot{E DI TRAIE'LCo
7t7',1 nELAZIOSE ORICINE-XESTII{IZI0I{E
7g16 RELAZToilE YELoCITA-VoU'IIE
I0I2 nENDEZ-V0I g, IEC$ICA Dr
2158 8EoSf!,TIC0, FSEI$o
5123 nEslslEtrzil
5124" nESISlEila[ lgnODIlt!üICA
'rc[' reIilsngffal ALL 'AVlNZt]tEl{TO
5105 mSISlEl{ZÄ ALL'AVINZIilENTO/RAPPOnSO SOStENtlttE{TO-nESISlEl{ZA

AI,L II,VÄNAINEtr'TO
5],28 nESISTESZA CfiPLESSIVA
5126 nßsl$Eilal D,ol{DA
5108 nEsrsrEuza Dr t1{tsITo
5129 RESISIEIZÄ DI CÄPTÄZrOIIE
5127 nESISIEtrZA DI PnoFILo
5105 nESISIE$ZI FROmü,E/RAppO8r0 Sostmlu![EN't0-nDslsrEt{zr, FROMAi,E
5\25 mSIStEXZt IDRoDffAüICA
202I msl$tstrzt ütgl{Etlca
5I,28 nESISI'EilzA T0IÄLE
5084 AESISI$ZA, COEEIFICIENIts DI
2180 nEspIü@FiE CHfl!RAI;E, tocrNcl$[ENt0 cON
2r8I nEspIr{cEilIE IÄTpRAI,E, AT?ICCo A WtE Cotr
?009 xEm
2323 REI'E ESF8ESSA REGIOtrII,E
3I4I SBTNATTII,E, POGGIlIESTA



- 7 2 2 -

7348 nETn0AZrONE, SPrnA Dr
605I nETRonAZZO
3r4Z nETRoVrSroI{E, ttggg{a Dr
3239 AEVEnSIBILE, MoTOfiE
4TO4 nElmRSISrLE, PAI,StTA
327T RE\mnSrBrtITA
3155 RrEALTlIlSIrc
3T52 RIBAI,TA]|US[0, TEST Dr
3280 RICAMBTo BATTERTE, STAZIoNE DI
32BI RICAIIIBIO DEttA BAflTERIA
3283 nrCARrCA, PUIüo Dr
?3?B RTcEvENTE (uousl,m) A mRDo
3023 RTCHTESTA, AUTOAIS A
7 258 RTCHIESTA Dr VI.ä, trSBRA
5A25 RICIT0IAUIOI{$, $ISTnMA A
3169 RrCrRC0LJ|äIOIIE rEr GAS Dr SCARICo
3I?0 RICIm0UMI0T{E mI cAS }I SCARICo C0$ nmSZI0NE DTARIA
2T62 ruCUFERO, FREIIAnJnA A
2162 ruCUPEn0, FAEil{AKInA C0$
3r8I RIDUCEi$TE, CATAIIZUAT0nE
3r8I RrffiCEt{tg, neagronE caralrrlc0 DEL TIPO
4IO8 RINfiPIU${TO D IU}IA CASSA !{OBII,E
7326 RItrT,ESSO, Rr\mtA[oAE A TOToCELLUIÄ A FASCIO
332I RTGENERABIL,E, PrLl,
50/"5 RIcrDA, l[ElrDrNA
2T78 RIGIDo, AGCANCIo AUTOMATICO
5045 RICIDO, GRSüBIUI,E
?I73 RII.EVAZIOI-IE DEttE TARCSIE, IIIDAGII{P I'{EDIA]{IE
323? RIIXTfTASüUA VARTASIIE, rlOrOnB A
2O3T NITUTTANZA VARIABII,E, MOTONE LINEANE A
4004 RI}IIIJSA, ![EffiÄ]rTIr,E pER CARICHI AttA
7244 RrPAnTItI0lrE tEr CICr0
22TT RIPETIUIOI{E DSI ffiOSÄI,I
7T7 4 AIPRASA CIIIEIIAS0CRAFICA .*SREA, IilDA0INE MsDIÄltTE
7056 RI$nVA DI oAPACIIA P,Atf.
50Ig RISrAel[o, SISTB{A A oA}rEnA DI
5O4r RITAnDAToRE, PARACATIIIE
7og4 RTTARD0
7096 RTTARDO ronzAro
7097 RTTARm MEDr0 PEn VlErooro
73II RII'EIATOAE A CAVO COASSIATS
ßr2 nrwmronE A cosTA[,To
?316 RIUEI,JITONE A COI{TAryICI EI,ETTRICO
7324 RI\rSI*ATOnn A r'OIQCEtUIII*A
7325 RIImLJIT0RE A TOT0CEtIULA A FASCI0 II{TEnROTT0
7326 RIITEI&A.TORE A FOTCICEILUt.II, A FASCIO AIFI,ESSO
?3I3 RIIIEtATONE A INIX]ZIONE
73T.4 RIWLAT0nE * ITfUJZI0NE FrJlrUIoIrAt{IlE pEn SFASA$E}IT0
?316 RIVETILTOaE A PEDÄ]TA EI,PTTRICA
?3I9 RMLArOm A pEnA$Ä pNsr${Afrca
?3I7 RIUBLITOm A PnESSIOI{E
7327 RETILATOAE A nAOSI nTFRAR0SST
7232 ffiUBtArcAE A ffiInA MASSSTICA
?330 RIVErArom A UrIRASTO$r
7332 iIIIEI,JTTONE A UTTRASIOIII A IMPUI,SI
733I RIVETII,TORS A UI,TNAS]ONI AD OI{!E COI{III'INTIE
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7289
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7273
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7298
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7299
727 4
732?
?3o3
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7279
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7285
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4445
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RIVETAIONE ACUSTICO
RIUEI,ATON$ DEII,A SIruAZIOSS T{STBOROLOGICA
ffiUSt',TONB DI MCCOIE STJRRISCAüDATts
RIVEI,AIORE DI CODA
NIIMLA{ONß DI DISfiJRM
mvglA[0ng m (ffiItcclo
RIVüIATORE DI I$CINE}ITI
NIVEI,ATORE DI I{EBBIIT
ruwL[T0m Dr ssqE
RIVELA,IOAE DI PASSACGIO
RIYEI,'.TORS DI PMS}IUA
RIqEt',TOftE SI PAESE}IZA DINA}üICA
RIVEI,AIAa$ DI PRBffiIIZÄ II3IITATA
RITEI"ATSRü DI {MilPERAruNA SD IJIIIIDITA
nlv3r,Atsm DI TnAI5,IC0
RI1IEüATSNN DI IIBTOCITA
RIqETATONS DI VOLIJIIE
RIVEI,AK}NS DI WOTI NEIÄA CINSOü.C,ZIO}IE
nIvEItA,T0as DInßaIo$eIa
RIVEI,ATCIAts FISICO DEI,IA, CITOIAZIOT.{E
aIuELrLIOm u$,0I{ETIC0
RIUEI,.f,,TCINE UgIEOTLOOIC O
RIVEI1A,TONE OTTICO DI VEI,OCITA
nIVSI,ATONE PgR I IÄI{ALISI DEt TruAF'IOO
RII'S[A[0nS FBn LÄ CTASSIFICAUIOT{E DEt VErC0tO
RIVEI.ATOTS. PEA I,d. I{ISUNA DEttE CAAAETERISTICIIE DEL VEIOOLO
ffi WTÄIENB PIggOET,ETTRICO
RIVETILTONE SISICO
RI VEII,TONE PNSIJUATIC O
RIVETÄTRICE,, SPIRA
RIWLAUI0SE/SISImIA DI RItEtAgIO$ts II{DIPST{DE}IIE DAttE
,. COI$DIUIOSI HSTEOROTOCICIIE
Brynlfirroarnfsrsred- or ruvxlAuross at sJolo
RIWULUIOm/SISTE{A DI RIIISLÄZIO}IE IIoNTATO

A SORDO
RI\TERSIBITITA
noBoT/TRElro RoBcE
noll-olt/Rott-orF, NAVE raaGIEgI'o
ROüIER NOAS
RoilPlqrltcc Io, ![En0A$TIL8
RAüPIffiIItfiüIü, PEII'&OLIERA
nosso FIss0
nürÄ,IÄ sPPtIcÄI't *I lduRl co$ un$sol,ä,
ROTAIA D'ATItrIEI{TAZIO}IE
NüTAIS DI CO}TTATTO
NOTÄIA DI ftIINA
NÜTAI.I DI ffi.'IN$,
RryTAIA DI REAUIOIIE
NOIATI DI $O$TE$TTAZIO}TE
ROTAIA T'ERAOH*OilEMCI
ROTAIA PAASIIAG}TETICä,

(e2)
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2O7g nOTATA PORTAT{TE
r05+ R0TAIA STABITIZZAIRICE
1048 ROTAIA-STnAIA, rnASpORt0 C0UBIlrAm
2062 nOr*r*lnos0R0TalA cot{ vnTnrnE sFRasTA$TI

ATIA ROTAIA
To55 nor*r*/srstEua Dr cABr![E srr nor*r.l
3020 noTr,IE, OMI{IAIS SJ
3218 n0TATI1H, !,t0T0nE A C0ü{3USTI0I[E
3218 nOTATTVO, M0TORE
2245 nOTOCAR
2045 noTonE
6032 ROIONE ORIE}ITA3II,E, ETICOTTERO A
6030 RoIgRI Coi,gSIAtI, EIICOTIER0 A
603I AOTORI Ir[ rASDm{r ELICOT{Src Co}r
5III ROTTA, STABITITA DI
5sg5 ROvE$cIA$ts! U$rElrT0
228T n.P.V.P.
3050 RR0LTWAY
4098 Ruttr, PALETtI, Cot[
2T68 NUOfA DI GUIDT,
2166 nuoT*, sL&sTIcA
2T67 RUOTA IIOTRICE
3240 RUoTA PROPULSIVA
IO28 RUOTA-ROTAIA, SISr&tA
2083 NUOTA DI OIJIDA
ZOB3 AUOTE DINETTRICI
4073 RUOTE FISSE, COIflTE}IITONE A
2O8I RUOTE !{OTRICI
ZOBZ RUUTE PüRTA$TI
2A84 RUOTE $TABIIIUZASRICI
2309 RUOTINA DI SOSIECITO

s -

5048 SACCO D 'AruA
3I3I SACCO GO}TFIASII,E
2Z+5 SAtrEUE
326r sl$r rusrlaccu$tuuronu .$. s*tr Fusr AD ArrA [BdpunaruRa
7?52 SAtrO Sr Fr,s
7066 saTuRÄ3IONE, FAITTSHS DI
7267 s*ruas,grolm, LrvELl,o Dr
5s'22 SCÄr0 rEfie{O, pEscAttlo DELLO
5T22 gtA$q F'tOfgAI{TE, pESCAccIO DELL0
5q97 SclF0 0AITLECüII$11[fE, $AVI0AZI0I{E A
5T2T SCÄ}S I$ CORSA, pS$rACCtI0 DEtto
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2293 SATJI HOBII,E
6035 SCAI0, rDRovOLuIlE A
5rr5 sctS€, sosPmlsrollE su
2792 SCAIIBI Aufüt*ffiCr
2A97 $C4$BIAmnE Dr PnESSr0lllE ATHOSAERrCA
2T9t SCAIfiBT0 I$o0nPORAgCI AL VSICOtO
3163 SARlCo, EüII$SI0SE DEr Cd,S Dr
7A27 SCARSO TRAFFICO, ORA 3I
2A24 SCHtrIA Hüf0ftI TIHEAnI E S0SWTAUIOI'IE

*r,atilErIrA
7392 $cr$ffi, QUÄDnO
224? $SlrEnER !{Ot{0EEllId
?398 SCHSmfo GTREVOLE
zz48 scHrirEtLa$rusrsTEM Mrr DARr,rlITtrn Hä$cmrDE$

TEITSCHIE}IE}T-TAXIS
7I4B 

' SIVOtO$Ä, $gnAlA
3r5? SComRo FRo[rrALE
7T65 StoPo DEIJIIO SPOSTAMSI{T0
2O5O $CünR$IESrO
Tr91 S0nnl}|gma pEl rn*3r'r00, !,t0Dslt0 Dr
4O3? ffiAFFF, SAW PONTAC}IIAfSS
3154 ffiOlInAAI.ü,, COttrSIoItE
7248 SmOXDAnIAf FAS
2O4' SECO$DARr0
2039 SffiOHDARTO H.A,S$ICCIO, HOTOng LINEAnE A
2O3B SEDE ATTIVA A. !{OTONS II$EARE
ar8q sDE gt*,sfrc*
ao38 ffilE rrssA, ![0T0aE tI$sAnE 00r{ PmI{aRro

II{CüRPON.*,fO ATI,A
3I4o SESItt AVTOLGENTS
?39O SEüI{ALA$üRE DI DIS?A$UA
7234 SECIIAIJIZT0ITE AryruATA Di,t rnÄr$ro0
7T89 ffiC$3,lAUIOlm, PROsnASt!{A DI
?400 sct{AI,E A M,*,TRICE DI FIBRE OTTICIIE
7399 SEO}IÄIE * IfiATRICE IUHI}IO$A
7 4a8 gEGII*LS .e ugssAgoro vanr.g.Brlg
?408 sEs$&Lg AD ISDICS,ZI0ITS VAruASILS
7 4r4 SEffi{ÄLS DI ÄvlrISO DI A}rü{AtrE Dr TnAFFICO
?4I3 $EGIIAIA SI S,VIiTSO DI Cfi{IA0CIO
7 4TA sE$r*r,n SI ASW$O DI I$CIUEililTE
7 4TT. ffigHAtE DI I,I/VISO DI I$gONffiTI
7 4T7 SEü$AüE DI II$Igts DI V$LOCITA VAAIABII.,E
7 4T2 $Sü$S,1ür DI Ä1I1IISO DI I{EBBIA

- 7 4T6 0l{AI,8 ntr CHIUSJRA XEI,ti, RA$pe
7 4!5 Ss$*I,$ DI ISSEn$IOI$E DI S$50 DI CImOLAZTOITE
6024 SS$ATE DI PIS,}IO IIERTICATS
7 4O7 ffiGI{AI,E $TRANÄIE
7 4O9 SEüt{AI^E $TR*,nAI$ C0Mggpgls A DISTÄNZA
7 qtg scNÄI,E STRAIALE PARI"A$IE
7397 SC$AI,E W$IVO ESnBA$O
7396 sEü&ralö w$M llrrEn$o (At vurcorc)
2T94 ffiG$ALI ' DISTAI'IUIAME$$0 rnA I
zzrr ffiG$$tr i nrrnrrzrolrs nnr 

'

7*a $ElsttrvVnnlruAzror{s sEtE?TrvA DEr rnltrx'rco AUTosTRaDAT,E
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72OI SEtr{AtrCIRI, STRATECIA DI C0[I{.$[DO DEI
7245 SEX{Ar0RICA, FASE
7395 SBil.AFORICA, L,A.I{TERI{A
7395 SIIIAI0RICA, LUCE
7396 ffiMATruRICA, LUCE
7243 SE&[AI{JRIC0, CICTO
7394 SE["eronrCO, rUP]A]IltCI
7365 $ESIFORTCO, ABGOI,ArORE
7405 trüAr0rc A CICLO FIS$O
7 4O2 $ffie{.Ar0n0 A COril.II{DO II{TE0R*I,E
?403 SffiAr0m AZr0r{Ata DAL TnA3rrc0
T4A4 ffiIATORO I,ZIOI,IAIO PAAZIAIMFJITE DAI, TRASFICO
7 406 SüArOno CQtrllUUDerO DAI pEDOt{I

5OT4 SEUIII](FIBIO, IIEICOIO A CUSCffO D'ARIA
2324 SEIIIIETBOPOIITANA
4044 SMIPORTAC0T{TAINER, lVA'rIE
2T77 SEMIRIGIDO, AscAlrCI0 AUICII|IATICO
6025 SEI{TIERO DI DISCESA
3148 SERBATOIo DI SICUnEUZA
4OT4 ffiRBATAIO ELASTICO, HETAT{IENA A
4pI,2 SRBATOT0 SFSRTCO, HETASIEnA A
3279 SERVIZIo pER BAITIERIE, STAZTO$E DI
?o84 $8nvrtrr0, trvEl,ro Dr
7084 SERVTZTO, QUAITTA DI
7O5g SRWZIO, VOttr$[E DI
3T47 SERV0C0IIAIIDO
3T46 SERVoFnENo
605I SERVOMOTORE
2O5T SFAStMElrt0
7238 SPASA!{E}rT0 TRA DUE IITCR0OI
73Tq SS'A$AM8$T0' RMLAIOAE A II{DüZIOI}IE IUIIZIOIIAIfIS PER
2IB3 STA}ICIA$gNTO AUIÜITATICO DEI VACOI$
7255 SC'CffisERO' PERI0DO DI
3III SICUM?,zA ATTIVT, DEfibI AUTOVEICOTI
3T29 $ICUnEZAA, PASSIVA, CII{TTJRA DI
3II2 SICUNEZZA PA$STVA NEOTI AUTEVSICOTI
7005 slcunszzA STnaDALE
7f92 SICUnEzzIL STRADAI$, PRoCn$ü[A DI
7134 SICUnEZ?,A Tna MICOtr, DISTAT{UA DI
3\26 src.rlnnzzL/.cff1ttna Dr srcumzzA A ran pu$Tr
3T27 SICUREZZA/CI}ITTIRA DI SICUNEZZA SOTTO^f,,DDOMI$ALE
3136 SICURE?,aA, CHIUS.'RE, DI
3Ie5 slcuns?;:z{, clr$Tuna DI
3123 slountszza,, DIsposITIvo AUt0MATIC0 DI
2T93 SICUNEZ?d',, DISTÄSEA DI
3148 SICUnEZZA, SnBAT0IO Dr
3I3? slcuffifrBL, UETRO Dr
3II0 slcuffiz,zL, wrn na spERI$Elr,IALE DI
7344 SIGI.,A Dffi,,t ' I}IFOAII.A,UIOSE TruSrICO
73?0 s$tuLAT0aE Dr TnAFFIC0
?oII sruur,Aul0l{E IlEt rn*5FI00
7196 $IHUTAUIOSE }EIJ,TnAFFICO, $i0DE&I,0 DI
?IBB S$I}L]LUTOIfS Nffi TRAFTICO; PROGNÄ}I!,IA DI
7242 SI}ICnO$I,ZZ,|ZI.0NE
3232 SIrCn0lTo, !{O[om
?335 SISIIC O, nIUEI"[g0ng
5OI9 SISMHA .8. O$fiENA DI RISTACIfO



-727 -

5019 srslula r c$[Pr$r
,O24 SIS1TüA A FIIü D'ARIA
2IOI SIslU.A A 8U'SSo IIA0SETICo
5049 SISIEüA I GAEIBIUI.I INULtsIFLI
IO4? SI$lqA A 6['IDÄ PEN LA FONU
ß+s slsrE[a A PERCoRSO rls[o
5rr? slslgt .|' Pru Postl' 
5025 SISIEII A RICIRCOIJAZIOilE
5024 SrS'Iq,A r SlnAlo D'l,Rra
72T4 SISTUA }LTERilATO, SEgOLAZIOIE PNOOnESSIV!, A
1068 SXSXSIA ISTOSSENA RAREFATTA
2288 SISMII AU$OTATICO DI TRASPORTO
1046 SrSltEtA BIttoDALE
?346- SrSlEr.A CIFRAI0IS
4050 Slslst CrASS
2a% srstE[a couBrNaro anrvru,r/wnnssrouE
IOI4 SISIEIIA COil FEN[.[TE IrIESIDDIE
IO43 SISIEü,A COil q'IDA ID AIIERENZI,
TO57 SISIEIß COT UIIIIA DI TSASORIS DI UI$CIIEZZA LIIIITATI
XO32 SISTEilT COS VEITII'aE SOPNASTANTI AI,I,A NOTAIA
2215 SISTEilI DIIDEUTIX'ICAZIOUE VEtsAe
7)47 sr$rEl[l DECTFRlToru
5II8 SISIETA rll amEnRAccIO
6023 : SIS@IO DI ATTENRAGOIO STHJUSNTII,E
IO2I SISlIflT DI AI'TOüOEILI ETIAIIZZATE
&22 SrEIqt DI tVtrICINtt$To COUTnOLLAIo OiU gpr,O
IO55 slsTrtl DI cAEIm Sr nosl,lt
7385 SrStrEt[A DI CHIIüATI UR@trlE
3T24 SISEIIA DI CI$N'RA A IUTERII'ETONE DI AVITT.IITENTO
734' SISIET DI CODIFICIEIOtrE-DMODIFICAZIOSE
3189 SISTEUI DI CoüarsTrom co[EaolJ,t[a
3T62 SI$IIU  DI PNOPUL$IOSE PULITO
7285 SISIWA DI MTEI,AZIONE AT, g'OLO
7}O2 SI$tETI DI NIVEI,AZIOIIE INMPEIIIEIIE DALI.E COSDIZIOI{I UEItsONOLOGICITE
7284 SISTEUA DI BIVEIÄZIOIIE I[otr[AfO A EORIO
72tO SISIEIA DI nECOI4ZIo]|E nEL TRAI,FICo
3lr',2 SISMTA DI RETROVISIOTIE
rc24 SISliEilt DI 1RASFORßo AUToilqtO
229I sIsTEta DI TRISORTo cOilTINt 0 4
IOO9 srstEfa -DI InasPoaßo Ftn{zlo$tnTE II tloDo Quattl cot{TrNuo
1026 SISf,ETA DI TRASFORTO Cf,'IDÄlO
106? sßI'E[l DMtspomo il t|Ezzo alilost|ERlco
1069 SISlEtl.t, DI rnaspoRso ür tlEzzo EnüE8Ico
IOIO SISIOIA DI 9RASPOR!CI Itr TOIO DISCO$TISI'O
I0?I sls{g.a DI TnaspoR[Q Ix lus a DDpnEsslom
zWT slsxrEtA DI TRASFORTo I$ flI3I AD ARIA C0||PnESSA
2297. Sr$'r&a DI rnAsponno ilolr sTop.
IOI? SISIEIA DI TRATPOMO PERSOI{AI,E MPIDO
2088 SISTEIiA DI TRASPORIO PNEIJTIATICO DI PERSOT{E
2292 SISIHA 'I lnasponso PUBBLIC0 ÄD ACCESSO Cotrmmto
1016 SISIEIII DI TNASPORTA F'BILICO II{DIIIIIWATIZZAIO
IOI? SISTEIIA DI IRASPORto RÄPIIO PERSOI{II.IZUATO
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2086 TRMIO INTIIEÄTO
2T39 TREI{O Lm
4033 TnEW0 [!AArrTI![0 mAt.I0
4452 rffilrO ocr4$Ico
2T4O r8g$O n0 T
Zt37 TA${O Su Fltl,t D iARIA
2I,2g TRffio firffiIfA A cAS
zWT TAENO WAISBNATO
2rrr rnmoftsaoTHErüo
2023 TRn{OnßCnETOrEffio
2T25 TfiENO/$IRF0TAUHO
7067 , tlHBtlESIlta ORt DI pUIllTa, VOUIME Dr rnAtrT'rCO DEIJLA
32,27 SRrFi,S, HO.IQm
4AZZ mrffi, üaw mr slpo
2082 TUtsI SOEI0ffitruI{T, ml,Sp0Rf0 EI{TRO
2089 njsr/rn*$PoRr0 ENTRO trrBr
I0?o IUBI, TnAS?Omo ASmAVERSO
IrfI rum A nEFreSSIOlm, SIStn&r.a DI TRASPORTO IN
3259 frJp TEn[OVEm0nE
?163 rurrm/wruflfo firl{r[Er
3?.M n]N3I$A A GA$
3006 IURBIT{A t, cAS/AUrcArS A ntnBI$A A CAS
2T2T fiJnBIlü, A CAS/AUIOMOTRICE A firRSIlIA A CAS
2129 lunffiila A Ot$, TREI{O
3245 IUASII{A A CIS A CITUIm ÄPERTO
3?46 IURBINA A CA,S A CIrcUITO CHIUSO
3247 nlnBr$a AD AnI* Cttnä, A CrmUITo CHIUSO
3249 ruBBII{A tIüEINE
3ro4 firnBrNAAUs0cAnRo A rlrR8nsA
2T26 rURsr$A/ArtsoMOmICE ALSTTmCA A nIRBIlrA
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runuua/Locommrva DrEsEr A TIRBTI{A
TI]RBISA, TIOnPEDOI{E A
TTJRBOELICA
N'RMFANO
$TRBOFANO
N'RPCETTO
runrorcmz/uotonn DrEsL A cÄMERA Dr r{rRBoL,ENzA
TURIPüIOTORE A DOPPIO TT,USSO
TURBONAAS{QNE
TURPNäI TONE A DOPPIO FTUSSO
T{JRBOI'RE}IO
N'RBqI'RENO AD ALTA IIEIOCITA
IIt RISTICO, TRAtr'FIC0
nrTt0 nos$O
xtu{t'TomsrcI, $avs

- U

u, qrlDa AD
uLTnasJuNI, RIIIEI,A,TORE A
utTnagrolü a ltdpulsl, RIvEttIonE A
utTnagJorü {D 0I{DE oOrirTII{uE, RITIELAIOnE A
ulTmstolü, P0LIIEAIUUä,IOru DI COE{HJSSIBILE A
tIt[IDru,, ffiusla$oaE DI TE$[pgnAfirRA ED
tßIFLOI{
TTSITA*AUTOruTNJRA
u$IT* DI fnASPORFQ DI IUI{CHEUZA LIilITATä, SISTEUA COr{
lr$ITt DI Sn*SOB 0 PASSIVT
uouo HomQ, DISF0SIrrV0
UBBI
unBf,$a,. caPAcITt, Pnü,fIcA
uRBAlrü/vsrcQI,0 EscI,{rsIvrTE$gE üRaar{o
unnr$O, TnAffFIco
UREIOBItE
unro/rff)vA D 'unrCI nEAf,E
uscENTE, TnStr'tr'ICO
usclTa, gRtx'Flco ru
uI,ESgI Srnä,DtI,I, C0UU}IIC,,gIOI{E ÄOtI
uTrlluaä,ulofia, cna30 DI
UTILIZ?p, DoilÄt$DA DI

v, al,IsctFo cou stPEnFIcI Pomasrl
vtsom I$&nqwdnlo, AUE$HJ$ SJ
vaco$r/ r mrlrrrcaätous aurcilArrca
vr0oilI/s0At$clat[Eur0 aur0ililÄgrcQ DEI
vat
vlu,nÄ rHtLE
yfi,o&8 nF&t rmcEsso D,ARTA
VIPONE, IUTOHJS A

t

DEI IIAOO$I
vtcot{r
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3ro3 vlPons, aulNf,OBrLE I
3213 VAI{JXE, lt(8$U r
?4I8 VrSIrlXXS/IrDIAASonß VrAr"rSt-IA DI DIAEZTOilS
?4o8 vrnIlgIIE, SAMüS I XETEICOTO
3192 VEIOOITI f, IqfORI' rOOr Dx PIOPULSI0TE nEI t/lIcoLI A U(/[oRI
74At VEICOL!, Sü[rroEo tTl{rtfo Dtr
SOOI VEICOm l og8enf,O DllRrr,
5Oo1 lEl€üO t CWI]$O'D'I'RII A 0ffi3IrIU,! RIGIDI
5OO3 VEICOI,{J l CttSüO D'IRIA A PtnD'lI I4!8R|LI
w vEIcoI,o r ctfircIm D,tRLf, r PnoPULsroüIE tDml
5OO5 VEICOIO l gUSrSo Dttnr.f l PnOPlJtSrOltE rAßII{t
5ffi VBTCOLO I C{'SCIilO D'lnIJr r SosflEmrüt[tlo PER S?EE{O IEAOSTÄgICo
5oo? vEIcOro f, crrscrm D'rRra A sosnENllazxollE tsnoDrsllrcr
5008 vEIcoIo t cusorf,o D'tnr4 r sos|Iau$lzlors lEnosfauca
w4 lrsloor,o a culnlso D,tnl,t a rEl{DIsE RTGIDE
5OI2 lfEICOrp r CUSlrc D'ARII tttrIBrO
5009 vErcoto I cuslm D'lntl qrrDAlo
5OIO WICOIO t CUSCIm DURIT T,XBERO
SOIMICOI0 t CUSCIno D,AßIA TURIWo
5OI3 ltrrcolp I CUSCTrc D'l$A f0[ tFIEro
5005 VEICOTO r OOSilO D'tBIt PnoP{nSO L ImZzp Dr ETICEE rEm
,oa vElcotp l eg$rm D'lala snumlslo
'p.rl IEICOIO t CrFCrnO D'lnra TtsRmSrAf
3rol TETCOm r Crs
3'.62 rIErC0[O t slsrlqa Dr pnonttsrowr PULxto
IO3I VEICOIO A TUPWSIOIIE S'PERIONE
2t42 VEICOIS ';D lLTt VTLOCTTI rpolElfrct
To22 VTICoLO AmO$otO SffiZt COTDUCEilTE
IO?3 VEICOI,O AUEOFORIINTB AIOIM
3069 VEICOIp E[,grmICO
lo70 vDlcors wfmleo rD Accruul,Ä{ons
3qI VEICOrc EI,SIThICO COil PIIÄ A OO$N'S{[ETI,E
3078 Tf,ICOm U,B!4RICO C mItLS
w4 rtElcolo EtrJgrmlco STBADTIE
30it5 vEICOLO ESImICO USBArc
3109 lrBICOm 8$W$tüffi'rts u33ll0
3ro8 vElcorc ruoRI s[Rrna
3ro? IIEICOLO crsthtgrrRrco
3IOO VETCOLO IIßIDO
w2 llDIGOlp Ig gSBgrO g'OrO
lo?l trrcolo rs-8xs1|mrco
SOrr TEICOTp f,r8lilo püEr![OsOslErTaTo
ZI.43 lISICOLO PSß TENROYIE I'ITRAXAPIDE
SOOMICOLO PmüOSDSTETmTO
ro34 vEIooIo soslts[Trrc sErzr coryumo
n& vEIcoLo 30FIo CUSCIBO D'lRit
IO27 VEICOTp TEnffimE (IrIru,TO
7142 VEICOI.oISIZTO OCCOXfiNTS ÄD IIS VETCOIO pElE L'tmES[O
1091 tEXoOIp, üSrrbo IEOIO PER
728?- vßIeoIO, dItltißOna PDR &A clilssF.tslzloffi IIED
7286 lfEICOIp, trtVON,I{lo$ Ptsn II|' rrs0nr @ü8 crnÄ!{sRlglrcm mL
6063 Y$Ldntnr,clnnp, rEnEo r
(tOO+ W&fmRf EI88a' IFffIOBII,II A
60IMLl$tna Xq8[Ijß, Vg,IYOrc ^t
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VELAflIRA nOTANTE, VELIV0tO A
VELIVOTO A DMOTIO E ATTENRAGGIO CORTO

. VEI,IVOLO Ä IIffiOIÄO E Af!$NNACGIO CORTA E SII.&NZIOSO
VELIVOTO A UffiOLtO S AITERM,GGIO VENTICAI,E
ITEI,IVOLO A I{TSOIIERA PORTITIIE
1Mtr,IVOLO A CMNISTRIA VARI.EBIüE
VETIVOLO A !{USO A OEOMETRIA VARIABITE
IIEtIVOIO A I{ASO ORIESTASII,,E
VEIIVOIO A VELAN'RA II{OBII,E
vEtlvoto a rlEtltntna ROTANIE
VELIVoI,0 AD ALA' DI PRoPUt$IotfE
lrEüIVOtO SI0t
uEtlvoto IJTIoL
IIEI,OCITA
VETOC ITI, AERODI}II}TICA
vst0clTa c0üöfigrcIlu,s
vgt0clTt üosslollAfA
UETOCITA NEtt 'OUDA UERDE
VETOC ITA-TM$SITA, NAPPORTO
WüOCIfA DI J,VA}IäAüfiUIO
ItEl0oIu, nI afi[tcwaltEtrls
IIH,OCITA DI nl'ffi
UETOCITA DI ESENCIZIO
VSLOCITA DI ESETIZT} IS FTUSSO TI8ERO
VETOCITA DI CRIIPPO
VEüMITA DI ilANCIA
VSIPCITA DI PErcORRET{ZA
VEI,OCIfA DI PAOCBT'fICI
I'EIOCITA DI PMGSryIO
VSTOCITA DI PROffifltO
UEI,OCITA DI PROSNSS$IOSE
VEIPOITA DI TRI.SIIZIOHE
UEIPCITI DI STACCO
VEIOCITA TIBERA
WIOCITI, TEDIA ffi }{S.NCIA
UETOCII* $ADIA DI PSroONRW?,A
VELOCITA IIEDIASA
VETOCITA MOMEII'fANEA
vEtoclTa ttoMENra$EE, !tEDIA DET,LE
1TELOCITA SOI{ISAI,E
TEI,OCITA OTTITIIüE
lmtoclm nAcgüilasDÄrA
YM,0CIIfI,*SFI,ZIO r ruPPOnfO
VEIOCITT TRJTNSO}IICHE
UETOCITA VERI,
vBl,oolTa-vo&ut{s, 0uRvA
IIEI,0CIf*=VOL1IüS, DIä,OA$ffiA
WTOcJTT*vOIÄJHg; nEt,l,uIOI{E
IIELOC rrdnnGOLÄTOAF Etgtll'RoilIco DSTLA VEt0CITA
VEIOCITVREGOTAUIOSS DgtI-ä' IIff,OCITA IIEDII|]ITE

yIstlrtTzz,^zToHE
vEt0crr{nnaoLr,uro}IE ELETTfRO}nC* DStL.0, VETOC rrA
vEt0crrv.Tnä,sPonrr rERRs$TRr AD AtrA VEt0CrrA
rlErocrrvrRasonTo AD ATTISSIUA VEL0CTTA
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Y8I,OCITA, ng0oLA$,)aE Elgmmffico DgtLA
VEtt)üIf*r SE0OLAZIOIIE AUT0mATICA mLI.-l'
vEtwrsr., mvEta[onE Dr
vEt0cITA, RIVSIÄI0AE OTTTCO Dr
vEsITIlj,fA, ETICA
VWTII,ASOHE *SSIAI'S
vEIffII.ÄSOnp essr.f,,r,E co$rngmTälnrE
YUmTII*ArOn$ Cg$IffSUoo
VEI{TIIÄT0HE IIr$BA[CI ASSIÄI,E
TET{TIT,I,$OAS SSTETTIINOHE
VEI{TOI,A ASSIAIfi
vE$rcr,i, cg$rRrFuga
UEWT€IA DT SOSIMf,"fAUIO}IE
VEA$E I{EffiICO
VBRDET Iiltn$TA mlt
VERDE, O$n[
vEHm, gtrlPo sI
vEn'rgBRATo, taEffio
vsafrc*I,$, td*NE$Gro
vESTrCtI,E, STABrtrrA
VETAC/SrSTüA D' TDEIITTFTCAZToI{E VETAG
VESRO DI SICUNEZZA,
vETm $fRltlFrc.*[CI
VETNO TEüPSNATO
vstt{JRa A oA$sr, oscIIJ"aI{IS
VSSRIRA *ATICOIATA
VEffiIIRA 3,[illtlnäLT,L
ltgflruSA SI,EETM$ICA
VEflI1'RA E]LETfRO}TICA JARNET
vgrruns soPRasTÄsrl ALLA Rory*IA, UolÜorcfalÄ coN
lmgnrnE soPnasTA$rII ALIA nglAla, slstEldA cos
VS$IIJRS SPEff}{EIMAüE DI SICURSZZA
vrrr/naDloFÄ"Ro yIIr 0MsIIlIffizIOSAl's
VIA A TRA1M POBTAYIE
wA trEsru,, Rrc$rEssA DI
VIA SPERISEITÄI.E
vnocro, x[IRl,Ba mt
vIAooIo, sEffiPo HEDro Dr
vIE, PALETTA A XIIE
vrE, pfi,g"ITA a qIATTRO
wll,gwult$ D'LxE tltrc
wsIffitITA 0CCOnnm{[E I{EI $0APASSI, DIsrAltr[UI, DI
msmltl?A ocoonREllgB PEA I, tARnBS[0, DISTI$ZA DI
utsIBIlIrA, DISPoSITIV0 Dr l{ISUnA I}nu,A
VISIBILIIAr PISTAN?-A, DI
vIsISrtIrA, soGlI,rA cnIfIcA Dr
yIgUALTZ?&ü0I{8, m0olAzro$g DETLA VEL0GITA I{EDIII{TE
\t0IJ[t{o
VOLI}ITts A CAJ,ICE
VOL*T{TE ffiGOI,S,BTI,E I$ ÄI,[ENZA,
v0t0 crrco :
vol,o IISERAf0' PttuvÄ A
voio sr*r[co
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6069 voto sTmlunr&I,E
7074 VonffE-CAPACITA, MPPORIo
7057 VOLrn[E DE[, TnAFFIC0
TAq, VOiltlrE DELI 'Ona DI PUI{TA
7075 VOIiIüE-DEI{SITA, RAPPOm{}
?058 vorlnd$ Dr nass
?o53 voLrHE Dr Pr,rufÄ
7s59 VOUnIE Dr SRVTZIo
iodi voüa{E Dr FRaFFrco DEIÄA THEsrBsrlrA onA Dr pu}rra
TA& tOUtUE DInSZI0SÄI,E
7062 VottrltE DIlmReEn$[E
?06I votufiE D0Po c0r{uERffi$zA
?o?0 vouffiE oIo${ÄI"IERo uml0 At{lIUo
?068 . votuttE 0Rä,RI0 usssl$o aNau0
7298 V0IIX{E, RIrIEI"trCIm DI
5O2A VORIICE PEnIEERICO, CUSII{O D 'AnIA, A
6008 urct, vELIv0Lo
lo66 woTäuE[fIo A 0nAtrITA, CASSA MoBILE A
4065 WOT{mSIrTo pilErufiAmco, CASSA IIOBILE A i
7293 WOTI I{EtId, CINCOL$,ZIOSS, RIVEI.,ATONE DI
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32T9 HA$KEL, UOlrOfiE
3220 l{aNKs[,, !fimom B[agronts
3208 TtnnEfi, llofonE
3063 ltEsT t[IDLasDs DUAI STSm!I
403I lrEsf*tilaRAl{o
2182 TILITISO$, AGOÄI{CI0
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3275 ZINCO-ARIA, ACCUttULt ToRE
3rI5 ZOlrÄ xEr0FaeB[rc
7207 zosA, coüfia$Do P$a
7374 UoSt, rnä,$ffirfrrr0nE Dr
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A

7I13 AANBEVOLEN SNELHEID
7231 AANBEVOLEN VERKEERSOMLEGGING
2O9O AANDRIJVING DOOR LUCHTDRUKVERSCHILLEN
3OO7 AAIIDRIJVING/AUTOBUS MET GASAA}IDRIJVING
3006 MI.IDRIJVING/AUTOBUS MET GASTURBINE-AAITDRIJVING
2129 AAI.IDRIJVING/TREIN MET GASTURBINE-AAI.IDRIJVING
3203 AAI{DRIJVING/VERBRAI{DINGSI'TOTOR MET SCHROEFAANDRIJVING
I 065 AAT.IDRIJVING/SIATERSTRAALAAI.IDRIJVING
507 2 AAI.IDRIJVING/T.JATERSTRAALAAIIDRIJVING
3217 AANDRTJVTNG, DTESELELEKTRTSCHE
3224 AANDRIJVINGSVORM, HYBRIDE
2O8I AANDRIJVINGSI^TIELEN
7397 AAI.IDUIDINGSBORD LAI.IGS DE STRAAT
7397 MNKONDIGINGSBORD LAI.IGS DE STRAAT
7 I33 AANNEEMBARE TUSSENRUI}ME TUSSEN TüIEE VOERTUIGEN
3158 M}IRIJDING VAN ACHTEREN
3156 AAT.IRIJDING VAN OPZTJ
7 164 AANTREKKING/VERKEERSAAT.ITREKKING
2054 AANTREKKTNGSKRACHTEN, EFFECT VAN DE
7 258 AA}IVRAAG OM DOORGANG
7 290 AAI.II{EZIGHEIDSDETECTOR
7291 AANWEZIGHEIDSDETECTOR, DYNAMISCHE
7 292 AAI.I}IEZIGHEIDSDETECTOR/ SEMI-AAI.IWEZIGHEIDSDETECTOR
7282 MNhTEZIGHEIDSLUS
7292 AAI.IüIEZIGHEIDSVERKLIKKER/HALVE-AANLIEZIGHEIDSVER.KLIKKER
7415 AAI.I}TIJZING VOOR VERAI.IDERING VAN RIJRICHTING
3010 AARDGAS ONDER DRUK, AUTOBUS MET
3OO9 AARDGASAUTOBUS/VLOE IBAAR-AARDGASAUTOBUS
6029 ABC-HELIKOPTER
7409 ABV-BORD
2303 ACCELERATOR
3070 ACCU-AUTO
3252 ACCUBATTERIJ
3082 ACCUBROI'I
3250 ACCUMULATOR
326I ACCIJMULATOR MET BIJ HOGE TEMPERATUUR GESMOLTEN ZOUTEN
3260 ACCT'MUI,ATOR MET NIET-I.JATERIGE ELEKTROLYT
3263 ACCI,JMUI.ATOR/ALKALIACCT'MULATOR
3264 ACCITMULATOR/ATMOSFERTSCHE LUCHTACCT MULATOR
3269 ACCTTMUI.ATOR/LITHIIM-CHLOORACCTIMULATOR
327 3 ACCTTMULATOR/LOODACCUMULATOR
3266 ACCTJMULATOR/METAAL-LUCHTACCI,IMULATOR
327 4 ACCI,JMULATOR/NATRII,'M-ZI^IAVEI,ACCUMULATOR
327 O ACCTJMUI*A,TOR/NIKKEL-CADI'TIIJMACCI,]MULATOR
327 I ACCT'MUI,ATOR/NIKKEL-IJZERACCI]MULATOR
327 2 ACCUMULATOR/NIKKEL-ZTNKACCT,TMUT.ATOR
3258 ACCLIMULATOR/I^IARTfTEACCIJMULATOR
3268 ACCUMUI.ATOR/ZILVEROXYDE-ACCUMULATOR
3267 ACCT'MULATOR/Z ILVER-Z INKACCTJMUIÄTOR
327 3 ACCUMUI"ATOR/ZUUR-LOODACCUMULATOR
3077 ACCLTMULATOR, AUTOBUS MET
3253 ACCUMULATOR, STERKE
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308l ACCUMUIÄTOR, VRACHTI.IAGEN MET
3252 ACCI'MUIÄTORENBATTERIJ
307 2 ACCIIMUI,ATOR-MOTORRIJTUIG
3284 ACCU-OPLADER
308I ACCU-VRACHT}TAGEN
607 I ACHTERLIJSTKLEP
3143 ACHTERUITKIJKPERISCOOP OP HET DAK
3142 ACHTERUITKIJKSYSTBEM
2267 AC-SYSTEM
3083 ACTIERADIUS PER OPIÄDING
7328 ACTIEVE INFRA-ROOD-DETECTOR
217 I ACTIEVE OPHANGING
3I I I  ACTIEVE VEILIGHEID VAN AUTOIS
2310 AcT-sYSTEr' l  (US)
2133 ADHESIESPOORIIEG
727 | ADvrEs/nours-ADvrES
7I I3  ADVIESSNELHEID
23IO AERIAL CAR TRAI{SPORTATION SYSTEM
2217 AERTAL TRAITSTT SYSTEM (US)
2223 AERTAL TRAITSTT SYSTEM (US)
5099 AT:RODYNAI'{ISCHE DRAAGKRACHT
5007 AERODYNAI'ITSCHE DRAAGKRACHT, LUCHTKUSSENVOERTUTG MET
I 04I AERODYNAI"IISCHE ONDERSTEUNING
2 I 50 AERODYNAMISCHE REM
5l2t+ AERODYNAMISCHE IIEERSTAND
2218 AEROGLIDE KABINEN-SYSTEM
2134 AEROMAGNETISCHE TREIN
5008 AEROSTATISCHE DRAAGKRACHT, LUCHTKUSSENVOERTUIG MET
2219 AEROTRAI{SIIIAY
7 I2O AFBUIGEND VERKEER
7 I2O AFBUIGERS
7 I2O AFBUIGSTROOM
5037 AFDICHTING/Z IJT4IANDAFDICHTING
2183 AFKOPPELTNG, AUToMATISCHE
7I2O AFSLAANDE VERKEERSSTROOI'I
7 409 AFSTAND-BESTUURD VERKEERSBORD
7219 AFSTAND/AUTOMATISCH AFSTAI{D HOUDEN
7132 AFSTAITD/Dr^IARSAFSTAND
7132 AFSTAND/LATERALE AFSTAITD (TUSSEN TWEE VoERTUTGEN)
7 259 AFSTAT'iD/LEESBAARHEIDSAFSTAND
7 143 AFSTAND/REMAFSTAND
2194 AFSTAND/ SE INAFSTAI.ID
1006 AFSTAI{D/SNELVERVOER OP KORTE AFSTA}ID
2193 AFSTAND/VEILIGE VOLGAFSTAIID
7 I30 AFSTAND/VOLGAFSTAI{D
7144 AFSTATTDIZICHTAFSTAND
713l  AFSTAND, ONDERLTNGE
7 134 AFSTAND, VErLrcE
7 217 AFSTA}IDSCONTROLE
7220 AFSTAI{DSCONTROLE DOOR MIDDEL VAN TELEVISIECAMERAIS
2055 AFSTOTINGSKRACHTEN, EFFECT VAN DE
7 059 AFI^JIKKELINGSINTENSITEIT
7 A84 AFI.IIKKELINGSNIVEAU
3236 AFZONDERLTJKE BEKRACIITrGING, GELIJKSTROOMMOTOR l[ET
2267 ATRCAB-SYSTEM (BRD)
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2IO2 AIRMOBILE
1333 AKOESTISCITE DETECTOR
2220 ALDEN CAPSULE TRANSIT STSTEM (US)
7261 ALGEHELE ROODFASE
3263 ALKALIACCI'MUIÄTOR
3263 ALKALISCHE BATTERIJ
7261 ALLES-ROODIIJI)
2221 ALI{EG-BAHN (BRD)
5OI2 AMFIBISCTI LUCHTKUSSEMIOERTUIG
7139 N.IALYSE VAN DE VOLGAFSTA}IDENVERDELING
7168 A}IALYSE/RINGA}TALYSE
7OO7 N{ALYSE/VERIGERSANALYSE
4I 13 AI.IKERSI"AATS
4I2I AT{TI-BOTSINGSRADAR
7339 ANTI-BOTSINGSNADAR
3093 ANTIBLOKKERINGSSYSTEEM, ELEKTRONISCH
2164 AI.III-SLIPINRICHTING
7297 APPARAAT VOOR HEl AUTOMATISCH VASTLEGGEN VAN INBREUKEN
2135 APT-TREIN
2268 ARAMTS (TRANCE)
1064 ARcHrMEDEsscuRoEF MET VERANDERLTJKE srEEK,. vooRTsruwrNc DooR EEN
6026 AS IN VERTIKALE STAND, cyRoSCOOp MET DE
7197 ASSIGNMENT-}TODEL
2066 ASTMMETRISCHE OPHANCING, MONOMIL I.{ET
2028 ASTNCIIRONE LINEAIRE INDUCTIEMOTOR
3228 ASYNCHROONMOTOR
2222 Ar 2000
2203 ATB
3264 ATMOSFERISCHE LUCHTACCI'MULATOR
2223 ATS
7377 AUDITIEVE SIGNALERING IN IIET VOERTUIG
3O7O AUTO/ACCU-AUTO
3O7O AUTO/BATTERIJ-AUTO
3O7I AUTO/BRANDSTOFCELAUTO
3079 AUTO/ELEKTRISCHE BESTELAUTO
3l r0 AUTO/ESV-AUTO
3IIO AUTO/EXPERIüEMELE VEILIGIIEIDSAUTO
3088 AUTO/JARRET-AUTO
3103 AUTO/SToOMAUTO
7378 AUTO, ONTVANGAPPARATUUR IN DE
3OIO AUTOBUS MET AARDGAS ONDER DRI'K
3077 AUTOBUS MET ACCU{UIÄTOR
3OO7 AUTOBUS MET GASAA}IDRIJVINC
3006 AUTOBUS MET GASTURBINE-AAI'IDRIJVING
3023 AUTOBUS OP VERZOEK
3OO9 AUTOBUS/VLOEIBAAR-AARDGASAUTOBUS
3008 AUTOBUS/VLOETBAAR-CASAUTOBUS
3076 AUTOBUS, ELEKTRISCHE
3OI2 AUTOBUS, GELEDE
3038 AUTOBUS, GELEIDE
3013 AUToBUS, HYBRIDE
3018 AUTOBUS, ONDERGRoNDSE
3OI9 AUTOBUS-TREIN SYSTEEM
3125 AUTOGORDEL
3126 AUTOGORDEL I,IET DRIEPUNTSBEVESTIGING
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3130 AUTOGORDEL, OPBI"AASBARE
3129 AUTOGORDEL, PASSIEVE
4062 AUTOIÄADKIST
2269 AUTOMATTC RArL TA)(r (CB)
7219 AUTOMATISCH AFSTAND HOUDEN
I OO5 AUTOMATISCH SNELVERVOER
2288 AUTOMATISCH VERVOERSYSTEE}T
I O78 AUTOMATISCH üIEGSYSTEEM
2 I 83 AUTOMATISCHE AFKOPPELING
1005 AUTOMATISCHE GELEIDING, SNELVERVOER MET
7223 AUTOMATISCHE IDENTIFICATIE VAN DE VOERTUIGEN
2177 AUTO}IATISCHE KOPPELING
2178 AUTOMATISCHE KOppELINc, STARRE
2179 AUTOMATISCHE KOppELrNc, HALFSTARRE
22OO AUTOMATISCHE RIJ- EN RE}IBEHEERSING
22OO AUTOMATISCHE RIJ- EN REMREGELING
7241 AUTOMATISCHE SNELHEIDSREGELING
6052 AUTOMATISCHE STABILISATOR
2203 AUTOMATISCHE TREINBEHEERSING
IO7 6 AUTOMATISCHE TREINBEIIWLOEDING
2203 AUTOMATISCHE TREINBEINVLOEDING
2204 AUTOMATISCHE TREINBEINVLOEDING I-IET CONTINUBEIIIVIOEDING
2204 AUTOMATISCHE TREINBEINVLOEDING, CONTINUE
I 076 AUTOMATISCHE TREINGELEIDING
7224 AUTOMATISCHE VERKEERSGELEIDING
22OI AUTOMATISCHE VERKEERSLEIDING
2202 AUTOMATISCHE VERKEERSLEIDING DOOR MINICOMPUTER ATOI'{IC
7223 AUTOMATISCHE VOERTUIGENIDENTIFICATIE
2214 AUTOMATISCHE ITAGONIDENTIFICATIE
2192 AUTOMATISCHE I.JISSEI
IO25 AUTONOOM VERVOERMIDDEL
IO24 AUTONOOM VERVOERSYSTEEM
7225 AUTORADIO, VERKEERSGELEIDING VIA DE
3055 AUTOSNELTIEG MET AUTOMATISCHE VOERTUIGBEHEERSING
3055 AUTOSNELIIEG MET VOERTUIGGELEIDING
3039 AUTOTN(ISYSTEEM
7387 AUTOTELEFOON
7273 AUTOVERKLIKKER
I O78 AUTOUIEG MET ELEKTRONISCHE GELEIDING
2201 AvL
5073 N(IALE VENTILATOR
507 4 N(IALE VENTII.ATOR MET TEGEN ELIGAR IN DRAAIENDE SCHROEVEN

B

2O7 I BAAI.I A NIVEAU
2186 BAAI{ ZONDER DI.IARSLIGGERS
3O2I BAAI{/BUSBAAI{ MET GELEIDE INRICHTING
2187 BAAI-J/DUBBELE L-BAAI{
2I2O BAAIT/CELEIDEBM}I
2I 18 BAA}I/GELEIDEBAA}I IN U-VORM
2I2O BAAN IEF.TWDINGSBAAN
2 I 18 BAA}T/GELEIDINGSBAAI.I IN U-VORM
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2O7I BAAI.IIGELIJKVLOERSE ; 

.'

2073 BAAI.I/}IANGBAA!{ AA}I DE MUREN VAT.I GEBOUT'IEN VASTGEHECHT
2I 16 BAAI{/HOLLE GELEIDEBAAN
2l 16 BAAIr/HOLLE GELETDTNGSBAAT{
| 050 BAAI.,r/MONOBAAI{
2059 BAA}I/MONOBAAI{
2061 BAAI{/MONORATL OP VERHOOGDE BAAl.l
I 07 9 BAAI{/PROEFBAAII
1059 BAAI-r/RIJTUTG VORMT EEN GEHEEL MET DE BAAN
207 O BAAN/VERHOOGDE BAAI{
3022 BAAN/VRIJE BUSBAAN
3024 BAAN, ErGEN
3024 BAAN, ErGF',N VRrJE
6050 BAKEN/GLIJPADBAKEN
6049 BAKEN/KOERSBAKEN
2075 BALK/DRAAGBALK
2II5 BALK/DRAAGBALK MET RECHTHOEKIG PROFIEL
2078 BAIK/GELEIDEBALK
2076 BALK/GESLOTEN DRAAGBALK
2I I7 BALK/OMGEKEERDE T-BALK
2076 BALK/VOLLE DRAAGBALK
7048 BASISCAPACITEIT
3251 BATTERIJ
3252 BATTERIJ/ACCUBATTERIJ
3252 BATTERIJ/ACCUMULATORENBATTERIJ
330 I BATTERIJ /SRANpSToFcEL-uATTERIJ
3255 BATTERIJ/BUFFERBATTERIJ
3257 BATTERU/PANTSERBATTERIJ
3254 BATTERIJ/STARTBATTERIJ
3256 BATTERIJ/TRACTIEBATTERIJ
327 5 BATTERIJ/ZINK-LUcHTBATTERIJ
3263 BATTERIJ, ALKALISCHE
3294 BATTERTJ, ONDERHOUD VAl.t DE
3O7O BATTERIJ-AUTO
3279 BATTERIJ SERVICESTATION
328 I BATTERIJVER}IISSELINGSTECHNIEK
3280 BATTERIJT.JISSELSTATION
2224 BAYER Hr-LEVEL (US)
7052 BEBOUWDE KOM, PRAKTISCHE CAPACITEIT BINNEN DE
705l BEBOUüIDE KOM, PRAKTISCHE CAPACITEIT BUTTEN DE
3078 BEDRTJFSI^IAGEN, ELEKTRTSCHE
7 207 BEHEBRSTUc/IIETIIERKBEHEERSING
7 205 BEHEERSING/VERKEERSBEHEERSING
7 217 BEHEERSING/VoLGAFSTAI{DBEHEERSING
7209 BEHEERSTNG, VERKEERSAFHANKELTJKE
3122 BEKLEDE STWRT^IIEINAAF
3146 BEKRACHTIGING/REI'IBEKRACHTIGING
31 47 BEKRAcHTIGING/ STUURBEKRACHTIGING
3236 BEKRACHTTGTNG, GELIJKSTROOMMOTOR MET AFZONDERLTJKE
3236 BEKRACHTTGTNG, GELTJKSTROOMMOTOR MET ONAFHANKELTJKE
7063 BEI.ASTTUC/ SPITSBEI"ASTING
7 064 BEI,ASTTUC/ SPITSUURBEI.ASTING
7I I8 BENEDENSTROOMS
7083 BENUTTINGSGRAAD
3097 BENZTNEINSPUITING, MOTOR MET ELEKTRONISCHE



7 044
307 9
7 035
7 206
7 234
7 205
7 t86
7  t 4 l
7076
7075
3 r 3 6
2t7 5
2294
2298
2296
2295
2294
7 r 5 r
7 289
7 082
7 355
7 037
7 037
5 0 4 l
3220
2225
6043
6069
2 t  5 6
5 r 3 0
3 r 3 4
2058
5 r 3 8
4048
5 r 3 6
4049
5t37
7 409
3 r 6 0
3 r 5 8
3  r  5 7
3 r 5 3
3 t 5 4
3 1 5  I
23t I
2325
7 r t 7
409 r
3 t7  2
3300
3 3 r 6
307 l
330 I

- 7 5 0 -

BEROEPSVERKEER
BESTEI"AUTO, ELEKTRTSCHE
BESTEMMINGSVERKEER
BESTURING/REAI-TIME BESTURING
BE STURING / VERKEE RSAFHANKEL I JKE VERKE ERSL ICHTEN BE STURING
BE STURING / VERKT:ERS BE STURING
BESTURINGSPROGRAMMA
BESTUURDERS-REMTIEG
BETREKKING SNELHEID-INTENSITEIT
BETREKKING TUSSEN VERKEERSINTENSITEIT EN VERKEERSDICHTHEID
BEVEILIGDE PORTIERSLOTEN
BEI{EEGBARE KAST, RIJTUIG MET
BEhIEGEND TROTTOIR
BEI^IEGEND TROTTOIR MET CABINES
BEI,IEGEND TROTTOIR MET DOORTOPENDB BAND
BEI^IEGEND TROTTOIR, GELEED
BETEGEND VOETPAI)
BEhIE G ING / ![E EF BE ITE G ING
BEI^IEGINGSDETECTOR
BEZETTINGSGRAAD
BIFIIÄIRE KABEL
BINNENKOMEND VERKEER
BINNENRIJDEND VERKEER
BINNENSCHORT
BIROTOR
BI-SPAI{ TRANSIT L. L. DAVIS
BLINDLAND INGSSYSTEEM, VOI.AUTOMAT ISCH
BLINDVLIEGEN
BLOKREI'{
BLOKSNELHEID
BODI-GARD
BOORDEFFECT
BOOT / DRAAGVLEUGELBOOT
BOOT/DUI^IBOOT
BOOT/GLIJBOOT
BOOT/MINIDUIIBOOT
BOOT/V-VLEUGELBOOT
BORD/ABV-BORD
BOT S ING/ KETT INGBOT S ING
BOT S ING / KOP -STMRTBOT S ING
BOTSING, FRONTALE
BOTSING, PRIMAIRE
BOTSING, SECUNDAIRE
BOTSINGSPROEF
BOULADON-INTEGRATOR
BOVENGRONDSE },IETRO
BOVENSTROOI.IS
BOXPALLET
BRANDSTOF, STRATIFICATTE VAI{ DE
BRAT'IDSTOFCEL
BRAI'rD S TOF C E L I n2O 2-BRAlrD ST OFC E L
BRANDSTOFCEIÄUTO
BRAND STOFC EL - BATTE RI J
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3 I 48 BRAI.IDSTOFTANK/VEILIGHEIDSBRANDSToFTAI{K
3148 BRAI{DSTOFTAI.,IK, NIET TE BESCHADIGEN
3096 BRAT'IDSTOFTOEVOER, ELEKTRONISCH GEREGELDE
3 I 90 TRANDSTOFVERSTUrVER, ULTRASONE
5028 BREEDTn/IUcHTKUSSENBREEDTE
7I7 I BRIEFIGARTENQUETE
7I7 I BRIEFIGARTONDERZOEK
3082 BRoI'{/AccuBRoI'{
3082 BRoMMER/ELEcTRoBRoMMER
7 I 38 BRUTOTUSSENTIJD
2I8I BUFFER/SCHNOEFKOPPELING MET ZIJBUFFERS
3255 BUFFERBATTERIJ
2180 BUFFERKOPPELTNG, CENTRALE
3 I 07 BUGGY
5043 BUIGZAI'IE SCHORT
2086 BUISTREIN
I O7O BUISVERVOERSYSTEEM
5042 BUITENSCHORT
4I2O BULBSTEVEN
4OO4 BULKCARRIER
3149 BUMPER, SCHOKABSORBERENDE
3037 BUs/DUAL MoDE-BUS
3076 BUS/ELEKTROBUS
3OOI BUS/EXPRESSBUS
3OO7 BUS/GASBUS
3006 BUS/GASTURBINEBUS
3016 BUs/GELEDE TRoLLEYBUS
3OO4 tsUS/GYROBUS
30 I 4 BUS/LUCHTBUS
3002 sus/MrNrBus
3OI 7 BUS/ONDERGRONDSE TROLLEYBUS
3OOI BUS/SNELBUS
3020 gus/ sPooRI^IEcBUs
30 | I sus/sroor'IBus
3023 BUS/TN(I-BUS
3023 BUS/TELEFOONBUS
3O2O BUS/TREINBUS
30 I 5 BUS/TROLLEYBUS
302I BUSBAA}I MET GELEIDE INRICHTING
3065 BUSTAXI
4OO5 BUTAANTAI{KER
3026 BUXr

c

I 055 CABINEBAANSYSTEEM
I O2O CABINECONTAINERSYSTEEM
2298 CABINES/BEI.IEGEND TROTTOIR MET CABINES
22II CABINESIGNALERING
227A CABTRACK
7A47 CAPACITEIT
7048 CAPACrtgrr/BASISCAPACITEIT
7 047 cAPAc ITE IT / DooRSTRooMcAPAc ITE IT

(e6)
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7052 CAPACITEIT/PRAKTISCHE CAPACITEIT BINNEN DE BEBOUIIDE KOM

7O5I CAPACITEIT/PRAKTISCHE CAPACITEIT BUITEN DE BEBOU}IDE KOM

7 05 5 CAPAC ITE IT /VERKEERSGET IJDENCAPAC ITE IT
7054 CAPACTTETT, LOKALE
7049 CAPACrrErr, MOGELTJKE
7053 CAPACTTETT, MOMENTELE
7053 CAPACTTETT, OGENBLTKKELTJKE
7050 cAPACrrErr, PRAKTTSCHE
7048 CAPACTTETT, THEORETTSCHE
7 056 CAPACITEITSOVERSCHOTCOEFFICIENT
7 056 CAPAC ITE IT SRE SERVECOEFF IC IENT
73IO CAPACITIEVE DETECTOR
3 I 85 CARBURATOR/DIFFRAKTIECARBURATOR
3186 CARBURATOR, DUBBELE
3090 CARBURATOR, ELEKTRONTSCHE
4OO4 CARRIER/BULKCARRIER
4OO3 CARRIBR/DROGE LADINGCARRIER
403O CARRIER/ERTS-tsULKGOED-AARDOLIE-CARRIER
4OI 6 CARRIER/ERTS-OLIE-CARRIER
4O3O CARRIER/OBO-CARRIER
4023 CARRIER/OCO-CARRIER
4023 CARRIER/OLIE-KOOL-ERTS-CARRIER
3027 CARS
3169 CARTERGASSEN, RECTRCULATTE VAN DE
23t2 CARVEYOR (US)

4O4O CATAMARA}I-LICHTERSCHIP
40 I O CATA},IARAN-SCHIP
227 | CAT CABTNENTN(r (BRD)
2227 CATENERATL (FRAI.ICE)
5078 CAVITATIE
2 I 03 CEGTS
33OO CEL/BRA}IDSTOFCEL
33 14 CEL/DIRECTE KOUDE ITATERSTOFCEL
3320 CEL/DIRECTE METHANOL-LUCHTCEL
33I 5 CEL/DIRECTE I^JATERSTOF-ZUURSTOFCEL
3305 CEL/GEI'{IDDELDE TEMPERATUURCEL
326I CEL/GES},TOLTEN ELEKTROLYT CEL
3307 CEL/TIOGE TEI'{PERATUURCEL MET VASTE ELEKTROLYT
33 I O CEL/HYDRAZINECEL
33 I I CEL/HYDRAZINE-LUCHTCEL
3312 CEL/KOOLI.JATERSTOFCEL MET ZURE ELEKTROLYT
3306 CEL/LAGE TEMPERATUUR-BRA}IDSTOFCEL
3308 CEL/LAGE TEMPERATWRCEL MET ZURE ELEKTROLYT
33I8 CEL/}CTHANOLCEL
33 I 9 CEL/METHANOLCEL MET ZURE ELEKTROLYT
3322 CEL/REDOXCEL
33 I3 CEL/I.JATERSTOFCEL
327 5 CELIZINK-LUCHTCEL
3302 CEL, DTRECTE
3321 CEL, HERLAADBARE
3303 CEL, TNDTRECTE
2 I 80 CENTRALE BUFFERKOPPELING
7360 CENTRALE REGELINGSPOST
507 6 CENTRIFUGAAL-VENTII"ATOR
4O5O CLA,SS-SYSTEEM
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7 2I I CON(IMLKABELDETECTOR
6030 CON(IALE HELIKOPTER
7 356 CON(IALE KABEL MET DOORLOPENDE SPLEET
7357 CON(IALE KABEL MET SCHUINE SPLEET
5059 CON(IALE LUCHTSCHROEVEN
7354 CON(-TGBELS, RADTOTRANSMTSSTE DOOR LEKKENDE
7345 CODEER-DECODEERSYSTEEM
7346 CODER
7 056 COEFF IC IENT / CAPAC ITE IT SOVERSCHOTCOEFF IC IENT
7 056 COEFFICIENT/CAPACITEITSRESERVECOEFFICIENT
5083 coEFFTcIENT/DRAAGKRACHTCOEFFICIENT
5084 coEFF IcIENT/wggnsTA}IDcoEFFIcIENT
3231 COLLECTOR
3230 COLLECTORMOTOR
6033 COI'{BINATIE-HEFSCHROEFVLIEGTUIG
40 I8 COI"IBINATIESCHIP
3O4O COMMUCAR
3092 COMMUTATTE, ELEKTRONTSCHE
3231 COMMUTATOR
3230 COMMUTATORMOTOR
3188 CO}IPOUND VORTEX CONTROLLED COMBUSTION
7359 coMPUTER/vERKEERScoMPUTER
3027 COMPUTER AIDED ROUTINE SYSTEM
2273 COMPUTER CONTROLLED VEHICLE SYSTEI.{
7266 CONFLICTEREND GROEN
7 125 CONFLICTERENDE RIJRICHTINGEN
7 125 CONFLICTERENDE STROMEN
7 126 CONFLICTPUNT
7 125 CONFLICTRICHTINGEN
7 127 CONFLICTSITUATIE
7 124 CONFLICTVRIJE RICHTINGEN
7 157 CONGESTIE/VERKEERSCONGESTIE
708 I CONGESTIEGRAAD
7312 CONTACTDETECTOR
I 034 CONTACTLOOS GEDRAGEN VOERTUIG
2OI7 CONTACTRAIL
4060 CONTAINER
4065 CONTAINER MET PNEIJMATISCHE LOSSING
4072 CONTAINER VOOR DROGE MASSALADING
4083 CONTAINER VOOR INTERCONTINENTAAL VERVOER
4086 CONTAINER VOOR VERVOER OVER LAI.ID
407 | coNTAruun/onaeocoNTArNnR
4087 coNTAIT{gn/ IGLoocoNTAINER
4084 cONTAINER/KoELcoNTAINtsR
4O8O CONTAINEN/PALLETCONTAINER
407 6 CONTAIUNN/STAPELCONTAINER
4069 cONTAINER/THERMocoNTAINER
4088 coNTArunn/rnanscoNTArNER
4O7O coNTAINER/TRANSPoRTcoNTAINER vooR VLoEISToFFEN
4085 coNTAINER/voUIucoNTAINER
408 I coNTATNER/r,IEctrERpcoNTArNER
4075 CoNTATNER, DRIJVENDE
4074 C0NTATNER, GESLOTEN
407 9 C0NTAINER, GESTAT{DAARDISEERDE
4085 CONTAINER, INKIÄPBARE
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4lo7 CoNTATNER, LOSSEN VAI{ EEN
4078 CONTATNER, NrET GESTAIIDAARDTSEERDE
4066 C0NTATNER, OUOERLOSSENDE
4 I 08 CONTATNER, VULLEN VAt{ EEN
40 I 9 CONTAINERAA}IVOERSCHIP
4 I 06 CONTAINERISATIE
2272 CONTAINERISIERTE OBER- UND UNTERIRDISCHE PERSONEN- UND

FRAcHTnsröRDERUNc (sysrgu KRUpp) (BRD)
t+l | 4 CONTAINERKADE
4057 CONTAINERLICHTER
4039 CONTAINERSCHIP
4046 CONTAINERSCHIP, INTEGRAAL
4I I5 CONTAINERTERI'{INAI
2204 CONTINUBEINVLOEDING/AUTOMATISCHE TREINBEINVLOEDING MET

CONTINUBBIIWLOEDING
IOI I CONTINU STEDELIJK VERVOER
I OOS CONTtr,NU VERVOER
2291 CONTINU VERVOER, SYSTEEI'{ VAN
229I CONTINU VERVOERSYSTEEM
22Ot+ CONTINUE AUTOMATISCHE TREINBEINVTOEDING
7336 C0NTINUE GOLVEN, RADARDETECTOR MET
7331 CONTINUE GOLVEN, ULTRASONE DETECTOR MET
2292 CONTINUE TOEGAI.IGISYSTEEM VOOR GEMEENSCHAPPELIJK VERVOER MET

CONTINUE TOEGAIIG
7089 CONTINUE VERKEERSSTROOM
7 222 CONTROLE VAI.I DE TOEGAI{GSüIEGEN
7 2I5 CONTROLE VAI.I HET VERKEER IN EEN ''CORRIDORI'

7217 CONTROLE/ATSTANDSCONTROTE
5086 CONTROLE/TRII'TCONTROLE
7360 CONTROLECENTRUM
2I 03 CONTROLLED ENVIRONMENT GRAVITY TUBE SYSTEI,{
7369 CONTROLLER, VERKEERSAFHANKELIJKE
706l CONVERGENTIE, TNTENSITEIT NA
7 152 CONVERGEREN
7236 COORDINATIE VAI.I VERKEERSTICHTEN
7362 COORDINATOR
7 I 68 CORDON-ENQUETE
7 169 CORDONLIJN
7 I 68 CORDON-ONDERZOEK
7215 CORRTDOR, CONTROLE VAI{ HET VERKEER IN EEN
7215 CORRIDOR CONTROL
2272 couP
3 I 88 CVCC
2273 cVS (JAPA\I)
2213 CYBERNETISCH EII"AIID HANNOVER
7243 CYCLUS
3293 CYCLUS/UAO-ONTLAADCYCLUS
3 I 9t CYCLUS/PROEFCYCLUS
7245 CYCLUSTIJD



7470
6025
2207
3028
2 3  l 3
2228
7 352
7 347
6064
7 A67
7279
7 342
7 28t+
7 285
7 3 t 6
7333
7 3 r 9
7 286
7 290
7 289
7 3 t  r
7 3 t 2
7 294
7 324
7 293
7309
7309
7 295
73 r 3
7  3 1 4
7 3 r 5
7 3 t3
7 3 r 5
7 327
7 328
7 322
7 323
7 283
7 305
7 295
7 289
738 9
7 329
7 336
7 3 r 8
7308
733 I
7332
7288
7 273
7 298
7 298
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D

DAGJAARGE}TIDDELDE
DALINGSVI"AK
DARLISTOR
DART
DART CAPSULE (US)
DASHAVEYOR (US)
DATA MULTIPLEXER
DECODER
DELTAVLEUGEL
DERT IGS TE -DRUKKE -UURINTEN S ITE IT
DETECTIELUS
DETECTIESYSTEEM DAT ONDER ALLE I.IEERSOMSTANDIGHEDEN IIERKT
DETECTIESYSTEEM IN VOERTUIG
DETACTIESYSTEEM OP STRAAT
DETECTOR MET ELEKTROMECHANISCHE DREMPEL
DETECTOR MET GELUIDGOLVEN
DETECTOR MET PNEI,JMATISCHE DRXMPEL
DETECTOR. VOOR HET METEN VAN VOERTUIGIGRAKTERISTIEKEN
DETE CTOR/AAIILIEZ IGHE ID SDETECTOR
D ETECTOR/ BErrrEc INGSDE TECTOR
D E TEC TOR / C OAX IAALD E TEC TOR
DETE CTOR/ CONTACTDETECTOR
DETECTOR/ T ILEDETECTOR
DETECTOR/ FOTOCEL-DETECTOR
DETECTOR/ HIAATDETE CTOR
DETECTOR/ IJSDETECTOR
DETECTOR/ IJZELDETECTOR
DETECTOR/ trNC IDENTENDETECTOR
DETECTOR/ INDUCT IELU SDETECTOR
DETEETOR/ INDUCTIETUSDETECTOR MET
DETECTOR/ INDUCTIELUSDETECTOR MET
DETECTOR/ INDUCTIEVE LUSDETECTOR
DETECTOR/ INDUCTIEVE LUSDETECTOR
DETE CTOR/ INTRAROOD -DETECTOR

DE TE CTOR/ INTRAROOD -DETECTOR

DE TE CTOR/MAGNEETDETECTOR
DETECTOR/MAGNETISCHE LUSDETECTOR
DETACTOR/ME ERLU S S ENDETECTOR
DHTECTOR/MI STDETECTOR
DETE CTOR/ ONGEVALLENDE TECTOR
DETECTORI PAS SEERDETECTOR
DETECTOR/ PAS SERINGSDETECTOR
DETECTOR/PASSIEVE INTRAROOD-DETECTOR
DETECTOR/RADARDETECTOR MET CONTINUE GOLVEN
DETE CTOR/ SLANGDETECTOR
DETECTOR/ SNEEUIIDETECTOR
DETECTOR/ULTRASONORE DETECTOR MET CONTINUE GOLVEN
DETECTOR/ULTRASONORE I}IPULSDETECTOR
DETE CTOR / VE RKEERSANALY S EDE T ECTOR
DETE C TOR/ VERKEER S DE TE CTOR
DETECTOR/VERKEERS INTEN S ITE IT SDETECTOR
DE TE CTOR / VERKEE R SVOLT'MEDE TE C TOR

FASEVERSCHUIVING
RESONAI.ITIEKRING

MET RESONANTIEKRING
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7 287 DETECTOR/VOERTUIGENCIÄSSIFICATIEDETECTOR
7333 DETECTOR, AKOESTTSCHE
7310 DETECTOR, CAPACITTEVE
7317 DETECTOR, DRUKGEVOELIGE
7322 DETECTOR, ELEKTROMAGNETISCHE
7337 DETECTOR, IMPULSRADARDETBCTOR
7313 DETECTOR, TNDUCTTEVE
7303 DETECTOR, KLTMATOLOGTSCHE
7334 DETECTOR, PrEZO-ELEKTRISCHE
7318 DETECTOR, PNEUMATTSCHE
7299 DETECTOR, RICHTTNGSAFHANKELTJKE
7335 DETECTOR, SEISMTSCHE
7333 DETECTOR, SONTSCHE
7330 DETECTOR, ULTRAGELUID
7330 DETECTOR, ULTRASONORE
7 253 DIAGRAI"I/rIsnuDIAGRA}T
7 202 DIAGRAI'{/ srnounNDIAGRAI"I
7 t 98 DTAcRAM/rup-AFsrAt',ID DTAcRAM
7198 DIAGRAI"T/Ir.Iu-IITEG DIAGRAM
7 202 DTAGRAI'I/vSRIGERSSTRoMENDTAcRAM
3029 DIAL-A-BUS
3O3O DIAL-A-BUS
2189 DIAMANTKRUISING
5 I 20 DIEPGANG
5I 03 DIEPTE/IIOßNSIEDIEPTE
3217 DIESELELEKTRISCHE M}IDRIJVING
3217 DIESELELEKTRISCHE MOTOR
2128 DIESELLOCO}IOTIEF MET GASTURBINE
2 I 28 D IE sELLocoMoT IET / TURBo-D IE SELLocoMoT IEF
3216 DIESELMOTOR MET VOORKAMER
4II7 DIESELMoToR/DUAL-FUEL DIESELMoToR
4 I I8 DIESELUOTON/LAI'.IGZAAI.{LOPENDE DIESELMOTOR
4I I6 DIESEI.,MOTON/IIMEDIUM-SPEEDII DIESEL}TOTOR
32t 5 DrESELMoIon/wSRVELKAI'{ERDrEsELMoroR
3214 DIESELMOTOR, VERBETERDE
3 I 85 DIFFRAKTIECARBURATOR
3302 DIRECTE CEL
3206 DIRECTE rNSpUrTINc, MOTOR MET
33 14 DIRECTE KOUDE ITATERSTOFCEL
3320 DIRECTE METHANOL-LUCHTCEL
33I 5 DIRECTE I.JATERSTOF-ZUURSTCFCET
7O9O DISCONTINUE VERKEERSSTROOI'I
7026 DISCONTINU VERKEER
IOIO DISCONTINU I.IERKEND VERVOERSYSTEEI'I
7 I62 DISPERSIE/PI.ATOONDISPERSIE
3I 98 DISPI"ACER-PRINCIPE
2034 DLIM
2229 Dr.tc (BRD)
2212 DODEMANSKRUK
2197 DOORGAI..IGSSTATION
2296 DOORLOPENDE NEUO/TEWEGEND TROTTOIR MET DOORLOPENDE BAND
7 039 DOORGAAI.ID VERKEER
7 258 DOORGAIIG, AANVRAAG OM
7256 DOORGANGSRECHT
7 199 DOORGANGSTIJDSTROOK
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7257 DOORSTROMINGSTIJD
7047 DOORSTROOMCAPACITEIT
7257 DOORTOCHTTIJD
7379 DOORZEG-TYPE, VERKEERSTNFORMATTE VAll HET
4O9O DOORZICHTIGE STAPELKIST
304 I DORF-CONCEPT
7 222 DOSERING VAN DE TOEGAIiIGSWEGEN
2229 DOUBLE-MAGNA-CAR-SYSTEM (BRD)
407 I DRAADCONTAINER
2075 DRAAGBALK
2I 15 DRAAGBALK MET RECHTHOEKIG PROFIEL
2076 DRAAGBALK, GESLOTEN
2076 DRAAGBALK, VOLLE
5099 DRAAGKRACHT, AERODYNAI'fiSCHE
5 I 00 DRAAGKRACHT, HYDRODYNAMTSCHE
5007 DRAAGKRACHT, LUCHTKUSSENVOERTUTG MET AERODYNAMTSCHE
5008 DRAAGKRACHT, LUCHTKUSSENVOERTUIG MET AEROSTATISCHE
5t0t DRAAGKRACHT, TOTALE
5083 DRAAGKITACHTCOEFFICIENT
2OI I DRAAGMAGNEET
2I I9 DRAAGRAIL
5 I 38 DRAAGVLEUGELBOOT
2082 DRAAGI.IIELEN
2074 DRAAGZUIL
2082 DRAGENDE I^IIELEN
2II2 DRAGEND LUCHTKUSSEN
2147 DRAAISTEL MET EEN I,TOTOR
2148 DRAAISTEL MET LUCHTVERING
2147 DRAATSTEL, EEM'IOTORTG
3227 DRAAISTROOMMOTOR
600I DRAAIVLEUGELVLIEGTUIG
7321 DREMPEL/HYDRAULISCHE VERKEERSDREMPEL
7319 DREMPEL/PNETJMATISCIIE TELDREMPEL
7319 DREMPEL/PNEUMATISCHE VERKEERSDREMPEL
7316 DREMPEL, DETECTOR MET ELEKTROMECHANISCHE
7319 DREMPEL, DBTECTOR MET PNELJMATTSCHE
3227 DRIEFASIGE I'IOTOR
3t26 DRTEPUNTSBEVESTTGING, AUTOGORDEL MET
3126 DRIEPUNTSBEVESTIGING, VEILIGHEIDSGORDEL MET
508 I DRIFTHOEK
5106 DRTJFVERMOGEN, RESERVE AAN
2167 DRIJFI.JIEL
4075 DRIJVENDE CONTAINER
5089 DRTJVENDE TOESTAIID, HOOGTE rN
5097 DRTJVENDE TOESTAND, VAART rN
4OO3 DROGE I.ADINGCARRIER
4072 DROGE MASSAIÄDrNG, CoNTATNER VOOR
503 I DRUK/LUCHTKUSSENDRUK
5 I 02 DRUK/ONDERSTEUNINGSDRUK
5088 DRUK, ZTJDELTNGSE
7317 DRUKGEVOELIGE DETECTOR
7 320 DRUKKNOP /VOETGANGERSDRUKKNOP
7320 DRUKKNOP/VOP'S DRUKKNOP
3209 DRUK\TULLTNG OP DE UTTLAAT, MOTOR MET



4 t  t 7
32t2
3037
l  046
3t7  9
3 r 8 6
2034
2t87
3 t  4 4
4 0 r 0
t046
3 t  9 6
2A34
4028
6003
3 r 0 5
7 263
4048
4032
4058
4047
7 t32
7 248
2t86
5 t  t 2
5035
7 291
2 t  6 l
2261

405 r
4054
6063
7 366
4t02
2 t  4 7
4002
2054
2055
7 t63
2058
3024
3024
3024
3042
227 4
2266
2 t t 4
2 t  6 6
307 6
3078

- 7 5 8 -

DUAL-F'UEL DIESELMOTOR
DUAI-FUEL MOTOR
DUAL-I'{ODE BUS
DUAL-MODE SYSTEEM
DUBBELBEDKATALYSATOR
DUBBELE CARBURATOR
DUBBELE KAII{MOTOR
DUBBELE L-BAAN
DUBBEL REI.{SYSTEEM
DUBBELROMPSCHIP
DUBBELSYSTEEM
DUBBELTIERKENDE STIRLINGMOTOR
DUBBELZ IJD IGE SAI{DI^IICH-MOTOR
DUTKBOOT, NATTE
DUIKREI'{KLEP
DU I Z ENDPOOTVRAC HThIAGEN
DUUR VAN DE GROENTIJD
DUI.IBOOT
DUI.JKONVOOI
DUI^JKONVOOI, ZEEGAAI|D
DUIWAART
DI^IARSAFSTAIID
DWARSFASE
DI^IARSLTGGERS, BAAI{ ZONDER
DbJARSSTABILITEIT
DI.IARSSTROI'{ING
DYNAI.{I SCHE AAI'TI^IEZ IGHE ID SDETECTOR
DYNA},II SCHE REMI.{ING
DYNAVAC (URBA)

E

E . l J . C . S .
E . B . C . S . - L I C H T E R
EENDVLIEGTUIG
EENFASE-REGEI.AAR
EENMALIG PALLET
EENMOTORIG DRAAISTEL
EENROMPSVMRTUIG
EFFEKT VAI'I DE AAI.ITREKKINGSKRACHTEN
EFFEKT VAI{ DE AFSTOTINGSKRACHTEN
EFFEKT/TUUUNLEFFEKT
EFFEKTEN / BOORDEFFEKTEN
EIGEN BAAN
EIGEN STROOK
EIGEN VRIJE BAAN
EI,AI[-SIG-SYSTEM
EIÄII TN(IBAHN (SUISSE)
EI.ASTISCHE ELEMENTEN
ELASTISCHE LIPPEN
ELASTISCH I^IIEL
ELEKTRISCHE AUTOBUS
ELEKTRISCHE BEDR,IJFST^IAGEN
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307 9 ELEKTRISCHE BESTEI.AUTO
3226 BTEKTRISCHE T"IOTOR
2158 ELEKTRISCTIE I{EERSTANDSREM
3075 ELEKTRISCH STADSVOERTUIG
3069 ELEKTRISCH VOERTUIG
307 4 ELEKTRISCH T.IEGVOERTUIG
3082 ELEKTROBROMMER.
3076 ELEKTROBUS
3276 ELEKTROCHEMISCHE GENERATOR, SECUNDAIRB
2OO4 ELEKTRODYNAMISCHE ONDERSTET'NING
2OO4 ELEKTRODYNAMISCH ZIIEEFPRINCIPE
3260 ELEKTROLYT/ACCI'MUI"ATOR MET NIET-I.'ATERIGE ELEKTROLYT
326I EI,EKTROLYT/GESI,TOLTEN-ELEKTROLYTCEL
3307 ELEKTROLYT/HOGE TEMPERATUURCEL MET VASTE ELEKTROLYT
3312 ELEKTROLYT/KOOLT^JATERSTOFCEL MET ZURE ELEKTROLYT
3308 ELEKTROTYT/IAGE TEMPERATUURCEL MET ZURE ELEKTROLYT
33I 9 ELEKTROTYT/METHANOLCET I'{ET ZURE ELEKTROLYT
3262 ELEKTROI,YT/ORGANISCHE ELEKTROLYT OP OI'IGEVINGSTEMPERATUUR.
2OO8 ELEKTRO}TAGNEEI'
7322 ELEKTROMAGNETISCHE DETECTOR
3084 ELEKTROMAGNETISCHE KOPPELING
2OO3 ELEKTROMAGNETISCHE ONDERSTEUNING
2157 ELEKTROMAGNETISCHE RAILREM
2152 ELEKTROMAGNETISCHE REM
7322 BLEKTROMAGNETISCTIE VERKLIKKER
7316 ELEKTROMECTTANTSCHE DREMPEL, DETECTOR MET
3069 EI,EKTROMOBIEI,
307 5 ELEKTRoI.{oBIELI STanSELEKTRoMoBIEL
3226 ELEKTR,OI"IOTOR
324A ELEKTROI,IOTOR, IN HET htIEL GEI"{ONTEERDE
3093 ELEKTRONISCH AI.ITIBLOKKERINGSSYSTEEM
3097 ELEKTRONISCHE BENZINEINSPUITING, MOTOR MET
3O9O ELEKTRONISCHE CARBURATOR
3492 ELEKTR.ONISCHE COMMUTATtrE
1078 ELEKTRONISCHE GELEIDING, AUTOLIEG MET
7269 ELEKTRONISCHE HULPMIDDELEN IN HET VERKEER
3089 ELEKTRONISCIIE ONTSTEKING
3094 ELEKTRONISCHE REMREGEI,XNG
3098 ELEKTRONISCHE RIJRICTITINGSOMSCHAKEIÄAR
3099 ELEKTRONISCHE SNELHEIDSR.EGETA"{R
739\ ELEKTRONISCHE SNEI.TIEIDSREGELAAR
2205 ELEKTRONISCHE SNELHEIDSREGELING
3O9I ELEKTRONISCHE STUURINRIC}TTING
7363 ELEKTRONISCHE VERKEER.SREGEI,AAR
3096 ELEKTRONISCH GBREGELDE BRAI{DSTOFTOEVOER
3087 ELEKTRONISCH VOER,TUIG
2153 ELEKTROPNEUMATISCHN RET'I
3O8O ELEKTRO-VRACHT}TAGEN
3I 63 E}IISSIE/UITI,AATGASEMISSIE
3I18 ENERGIE-ABSORBERENDE STUURKOLOPI
3I I 6 ENERGIE-ABSORBERE}TDE VOOR- EN ACHTERZIJDE
3241 ENERGTEBEVOORRADTNG, GEMENGDE
2035 ENKELKAI'IMOTOR
4OO2 ENKETROI'{PSCHIP

(e7)
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2035 ENKELZIJDIGE LINEAIRE MOTOR
7 | 67 ENQUETE DOOR HET STELLEN VAr{ MONDELINGE VRAGEN
7172 ENQUETE DOOR MTDDEL VAbl LUCHTFOTOTS
7I7 I ENQUETE/BRIEFIG^ARTENQUETE
7 t 68 ENQUETE/COnOON-ENQUETE
7 t70 ENQUETS/HUTSENQUETE
7 167 ENQUETE, MONDELTNGE
7 l 83 EQUTVATENTTEFACTOR
403O ERTS-BULKGOED-AARDOLIE-CARRIER
4OI 6 ERTS-OLIE-CARRIER
3l l0 Esv-AUTo
405 I EUROPEA}I BARGE CARRIER-SYSTEM
2IO4 EUROSPEED
2 I 05 EVACUATED TUBE TRANSIT
2136 EXPERIMENTETE APT-TREIN
3IIO EXPERIMENTETE VEILIGHEIDSAUTO
3OOI EXPRESBUS
31 94 EXTERNE VERBRANDTNG, l,lOTOR MET

- F -

7t83 TACTOR/EQUTVALENTTEFACTOR
7065 FACToR/SPITSUURTACToR
7066 rACToR/VERZADIGINGSFACToR
7150 FAcroR/wEEFFAcroR
7261 TASE/AIGEHELE ROODFASE
7248 FASE/DI.IARSFASE
7262 FASE/GROENFASE
7247 FASE/HoOFDFASE
7246 FASE/LICHTFASE
7250 FASE/LTNKSAF-FASE
7260 FASE/ROODFASE
7249 FASE/VOETGAITGERSFASE
7251 FASE/VOORLOOPFASE
7265 FASE, VERLENGING VA}I EEN RIJDENDE
7253 FASENDIACRA},i
7244 FASENINDELINC
7252 FASENOVERSLAG
7238 FASEVERSCHIL TUSSEN DE GROENE LICHTEN VA}I NABURIGE KRUISPI'NTEN
2O5I FASEVERSCHUIVING
7314 TASEVERSCIIUIVING, INDUCTISLUSDETECTOR MET
3O3I FAST-A-IIAY
2O4O FERROMAGNETISCHE INDUCTIEMOTOR
2OI5 FERROMAGNETISCIIE RAIL
7158 F ILE
7159 FrLE, I{ACHTEIIDE
74II FILEBEVEILIGINGSSYSTEEM
7294 TILEDETECTOR
716I FILE-LENGTE
7I7 4 FII.I.IONDERZOEK/MEMOMOTION FII.,IIONDERZOEK
7I7 4 rII.I{TECHNIEK
3187 TILTER/LooDFILTER
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7 I 60 FLBSSEHALS
7213 FLEXIBEL PROGRESSIEF REGELINGSSYSTEE}T
7324 FOTOCEL-DETECTOR
2052 FOUCAULTSTROI"IEN
7350 FREQUENTIEMUTTIPLEXSYSTEEM
3 I 57 FRONTALE BOTSING
lo72 FUNICULAIRE, ONDER.GRONDSE
7274 FYSISCHE VERKEERSDBTECTOR

G

3044 GAITS
7 I3O  GAP
3007 GASAAI.IDRIJVTNG, AUTOBUS MET
3008 cAsAuTotsus, VL0ETBAAR
3OO7 GASBUS
3 I 02 GASELEKTRISCH VOERTUIG
3 I 84 GASGENERATOR
3210 cAsMoroR, VL0ETBAAR
3244 GASTURBINE
3246 GASTURBINE MET GESLOTEN KRINGLOOP
3246 GASTURBINE MET REGENERATOR
2128 GASTURBINE, DIESELLOCOMOTIEF MET
3245 GASTURBINE, NIET-REGENERERENDE
3245 GASTURBTNE, OPEN
3246 GASTURBINE, REGENERERENDE
2129 GASTURBTNEAAI{DRIJVING, TREIN MET
3006 GASTURBINEBUS
2127 GASTURBINE-MOTORRIJTUIG
2129 GASTURBINETREIN
3IOI GASVOERI"I, ' IG
6022 G. C .A. -SYSTEEI"I

2230 GEATS (uS)
5022 GEBONDEN LUCHTBELLEN, LUCHTKUSSEN MET
3189 GECoNTROLEERDE VERBzuü'-IDING, SYSTEEM VAN
7 236 GECOORDINEER,DE VERKEERSREGELING
7404 GEDEELTELIJK DOOR HET VERKEER BEDIEND VERKEERSLICHT
5085 GEDRAG BIJ ZEEGANG
2A62 GEDRAGEN I'{ONORAIL
I 032 GEDRAGEN SYSTEEM
7 096 GEDItONGEN OPONTHOUD
7088 GEDI^IONGEN VERKEERSAFWIKIGLING
7 096 GEDI^IONGEN VERTRAGING
7352 GEGEVENSMULTIPLEXER
7 268 GEHOORZAAMHEIDSGRA"AD
7069 G.E.I . ,=GEI ' I IDDELDE ETMAALINTENSITEIT
4OI3 GEINTEGREERDE TAI'IK, METTTAAI.ITANKER MET
6012 GEKNTKTE NEUS, VLTEGTUTG MET
6065 GEKNIPTE DELTAVLEUGEL
7236 GEKOPPELDE VERKEERSREGELING
3138 GEIÄMINEERD CIÄS
3OI 2 GELEDE AUTOBUS
217 6 GELEDE KOPPELING
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2331 GELEDE TRAMhIAGEN
2I1I GELEDE TREIN
3016 GELEDE TROLLEYBUS
2333 GELEDE WAGEN
2295 G6LEED BEI{EGEND TROTTOIR
2332 GELEED MOTORRIJTIJIG
tt0l7 GELEED SCIIIP
IO27 GELEID LANDVOERTUIG
5OO9 GELEID LUCIITKUSSENVOERTUIG
IOOT CELEID OPENBAAR MASSAVERVOERSYSTEEM
1026 GELEID SYSTXEM
3038 GELEIDE AUTOßUS
3021 GELEIDE INRICIITING, BUSBAAN MET
2I IO GELEIDE LUCITTKUSSENGLIJDER
2I2O GELEIDEBAAN
2II8 GELEIDEBAAN IN U-VORü
2tl6 GELEIDEBAAN, HoLLE
2078 GETEIDEBALK
2OI2 GELEIDEI{ACNEET
2O8O GELEIDERAIL
2I2O GELEIDURAIL
IO44 GELEIDESYSTEEM
2083 GELEIDEIIIELEN
2II3 GEI.EIDEND LUCHTKUSSEN
IO78 GELEIDINC/AUTOIiIEG MET ELEKTRONISCHE GELEIDING
2169 GELEIDING, ZIJDELINGSE
2I2O GELEIDINGSBAAN
2II7 GELEIDINGSBAAI{ IN DE VORM VAN EEN OMGEKEERDE T
2II8 GELEIDINGSBAAN IN U-VORM
2116 GELEIDINCSBAAN, IIOLLE
7271 GELEIDINGSHULPMIDDELEN
2OI2 GELEIDINCSMAGNEET
2O8O GELEIDINGSRAIL
2I2O GELEIDINGSR4,IL
2116 GELEIDINCSRAIL, HOLLE
IO43 GELEIDINCSSYSTEEM DOOR KRACUTSWERKING
IO42 GELEIDINGSSYSTEEM DOOR VORMGEVING
2I 68 GELEIDINGSLIIEL
2OB3 GELEIDINCShIIELEN
3236 GELIJKSTROOMMOTOR I,IET AFZONDERLIJKE BEKRACHTIGING
3236 GELIJKSTROOMMOTOR MET ONAT'HANKELIJKE BEKRACHTIGING
3235 GELIJKSTROOI'IYOTOR MET SERIEBEKRACITTIGING
3235 GELIJKSTROOMSERIEMOTOR
3234 GELIJKSTROO}fTRACTIEMOTOR
2O7I GELIJKVLOERSE BAAN
7333 GELUIDGOLVEN, DETECTOR MET
2292 GEMEENSCHAPPELIJKVERVOER/SYSTEEMVOORGEMEENSCHAPPELIJKVERVOER

MET CONTINUE TOEGANG
3241 GEMENGDE ENERGIEBEVOORRÄDING
4009 GEMENCDE LADING, VRACHTSCIIIP VOOR
IO39 GEMENGDE ONDERSTEUNING
IO45 GEMENGD SYSTEEM
3241 GEMENGDE VOEDING
3224 GEMENGD VOORTSTUI{IINGSSYSTBEM
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7O7O GEMIDDELDE/DAGJMRGEMIDDELDE
IOTO CSMIDDELDE/JAARLIJKS ET}.,'ÄALGEMIDDELDE (J.E.G.)
7069 GTMIDDELDE ETI,TAALINTENSITEIT = c.E.I.
7IO9 CEMIDDELDI| }TEEIPUNT,SNELHEID
7IO9 GEMIDDETDE IITOMENT}NE SNELHEID
7106 GEMIDDEI.DE RSISSNELTIEID
7092 GEMIDDEIJE RSISTIJD
7IO4 GEMIDDELDE RIJSNELI1EID
3305 GSMIDDELDE TE}PERATIJURCEL
7106 GEMIDDELDE TR}-]EKTS}JELIIEID
7136 GEI,TIDDELDE TUSSEMIJD
7073 GEMIDDELDE VER.(EERSDICIITIiEID
7097 GEMIDDELDE VERTRAGINC PER VOERTUIG
7I4O CEMIODELI)E VOERIUIGLENGTE
7098 CEMIDDELDE I,IACIITTIJD
7097 GEMIDDELD OPONTTIOUD PER VOERTUIG
7136 GEMIDDELD IIJDSINTERVAL TUSSEN OPEENVOLGENDE VOERTUIGEN
3265 GENERATOR MET LUCI1TKATHODE
3I84 GENERATOR/CASGENERATOR
3276 GENERATOR, SECUNDAIRE ELEKTROCIIEMISCHE
3022 GERESERVEERDE BAAN, SNELBUSVERKEER Op
7060 GERICIITE VERKEERSSTROOM, INTENSITEIT VAN EEN
3144 GESCHEIDEN REMCIRCUIT VOOR EN ACIITER
5026 GESEGMSNTEERD LUCHTKUSSEN IIET SOEPELE ROKKEN
4074 GESLOTEN CONTAINER
2076 GESLOTEN DRAAGBALK
3246 GESLoTEN KRINCLOoP, GASTURBINE MET
3247 GESLOTEN KRINGLOOP, IüARI"IEIUCHTTURBINE MET
3261 GESMOLTEN-ELEKTROLYTCEL
3261 GESMOLTEN ZOUTEN/ACCIJMULATOR I,{ET BIJ HOGS TEMPERAII'UR GESI,IOLTEN

ZOUTEN
4079 GESTA}IDAARDISEERDE CONIAINER
3138 GESIIIATIFIEERD GIÄS
5066 GEVENIILEERDE SCHROEF
5098 GEITICHT/VLIEGGEI,'ICHT
5079 GIERHOEK
7148 GLADDIGHEID
7148 GLADIIEID
7309 GLADHEIDSMELDER
7413 GLADHEIDSMELDER
3139 GLAS/HARDGLAS
3138 GIAS/SANDSJICH-GLAS
3137 GLAS/VEILICHEIDSGLAS
3138 cIJ\s, GELAI,ITNEERD
3138 GLAS, GESTRATIFIEERI)
74OO GLASVEZEL/MATRIXBORD VAN HET GLASVEZELTYPE
2163 GLIJBEVEILIGINGSINRICHTING
5136 GIIJBOOT
6050 GLIJPADMKEN
6025 GLIJPADVIÄK
2I2I CLIJSCIIOENEN
7237 coLF, GRoENE
7349 GOLFGELEIDER VOOR RADIOFREQUENTIES MET CERINGE VERZI,'AI(ING
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5126 GOLFWEERSTAND
3125 GORDEL/AUTOGORDEL
3I25 GORDEL/VEILIGHEIDSGORDEL
5O5O GORDIJN/LUCHTGORDIJN
505 I CORDIJN/STABILISATIEGORDIJN
7083 GRAAD/BENUTTINGSGRAAI)
7082 GRAAD/BEZETTINCSGRAAD
7O8I GRAN)/CONGESTIEGRAAD
7268 GRAAD/GEIIOORZMMHEIDSGRAAD
3I82 GRAAD/OMZETTINGSGRAAD
7066 GRAN)/VERZADIGINGSGRMD
7267 GRAAD/VERZADIGINGSGRAAD
2231 GRAVITY RAILROAD I{ENNING
2106 GRAVTTY VACUUM TRAIISIT (USA)
6020 GRXNSIÄAGBEINVLOEDING
7265 GROEN/VERLENGGROEN
7266 GRoEN, CONFLICTEREND
7231 GROENE GOLF
7239 GROENE GOLF, SNELHEID IN DE
7239 GROENE GOLF, SNETHEID VAN VOORTPLAI{TING VAN DE
7239 GROENE GOLF, VOoRTPLANTTNGSSNELHEID VAlr DE
7262 GROEMASE
7262 GROENTIJD
7263 GRoENTIJD, DIruR VAN DE
7265 GROENTIJD, VERLENGING VAN DE
7I 15 GROEPSNELHEID
5002 GRONDEFFECI, VoERI'UIG MET
3044 GUIDED AUTOMATED INDIVIDUAL TRANSPORTATION SYSTEM
3032 GUIDED BUS
2232 curDE-o-uATrc (us)
2to6 cvT
2092 GVT-TREIN
3004 GIRoBUS
6026 GYROSCOOP MET DE AS IN VERTIIGI.E STA}ID
IO53 GYROSCOPISCHEKRACHT/STABILISERINGDOORMIDDELVAI.IGYROSCOPISCHE

KRACIIT

H

2208 HAKKT:R I"IET THYRISTORS
2179 TIALFSTARRE AUTOMATISCHE KOPPELING
V 292 HALVE-AAI.IWEZIGHEIDSVERKLIKKER
2073 HANGBAAN AAI.I DE MUR,EN VAN GEBOUT^IEN VASTGEHECHT
I 03 I HANGEND VOERTUIG
2063 HANG-I'{ONORAIL
3 I 39 HARDGLAS
2 I 90 HARTSTUKIKRUISING MET MOBIEL HARTSTUK
2199 HAVENSTATION
2233 H-BAHN (BRD)
4038 HDI^I/SCTIUITEN-DRAGER }IDW
I OOI HECTOMETRISCH VERVOER
5 I 04 HEFKRACHT
6028 HEFSCHROEFVLIEGTUIG



6033
507 7
6028
6032
603 I
6029
6030
7 344
7 343
7 t 7 6
7  t 7 5
7  t 77
7 t 7 6
7 036
3321
3 r 9 9
3t7  6
3L27
7 r 3 5
7 293
304s
6038
2233
508 r
507 9
5080
3304
3307
2 t t 6
2 t t 6
2 t t 6
2 t t 6
207 7
3 t7  7
2032
3238
7 360
7 247
3243

7 360
3 r 4 r
3222
5089
5092
5030
509 t
6034
4 l  0 9
r 0 r 8
2234
50r  r
4 r 0 5
2 r  l  I
7  t 70

F ' I  t-  / o D  -

HEF SCHROEFVL I EGTU IG / coMg TNAT IE -HEF s cHRoEFvL IEGTU IG
HEFVENTILATOR
HELIKOPTER
HELIKOPTER }IET I(AI{TELROTOR
HELIKOPTER MET TANDEMROTOR
HEL IKoPTER/ABc -HEL IKoPTER
HELLKOPTER, COAXIALE
HERKENNINGSSIGNAAL VA}T EEN VERKEERSBERICHT
HERKENNINGSSIGNAAL VAI.I EEN VERKEER.SZENDER
HERKOI'{ST - BE STEMM ING SI'TATR IX
HERKOMST - BE STEMMING SONDERZOEK
HERKOMST - BE STIIMMINGSREI.AT IE
HE RKOMST.BE STEMMING STA,BEL
HERKOMSTVERKEER
HERLAADBARE CEL
HETELUCHTMOTOR
HETEROGENE REACTOR
HEUPGORDEL
HIAAT
HIAATDETECTOR
HILINE
HITTEBARRIERE
HOCHLE I STUNGS SCHNELL BAHN
HOEK/DRIFTHOEK
HOEK/GIERHOEK
HOEK/ II{VALSHOEK
HOGE TEI'TPERATUURCEL
HOGE TEI"IPERATUURCEL MET VASTE ELEKTROLYT
HOLLE GELEIDEBAAN
HOLLE GELEIDINGSBAA}I
HOTLE GELEIDINGSRAIL
HOLLE LEGGER
HOLLE RAIL DIE VAI'I ONDEREN OPEN IS
HOMOGENE REACTOR
HOMOPOI"AIRE LINEAIRE MOTOR
HOMOPOIÄIRE I'IOTOR
HOOFDCENTRATE
HOOFDFASE
HOoGFREQUENTE-INDUcTIEKRINGEN/voEDING VAT.I DE ELEKTRISCHE

VOERTUIGEN DOOR HOOGFREQUENTE-INDUCTIEKRINGEN IN HET üIEGDEK
HOOFDREGEL IN STALIÄT IE
HOOFDSTEUN, VERSTELBARE
HOOFDVE R BRAI{D ING SKA},IE R
HOOGTE IN DRIJVENDE TOESTAND
HOOGTE IN ZI^IEVENDE TOE STAND
HoocTE / LucutKu s sENHoocTE
HOOGTE |ZVJF,BFHOOGTE
HORIZON, KUNSTMATTGE
HORIZONTAAL LOSSEN
HORIZONTALE LIFT
HOVATR (US)
HOVERCRAFT / I{AT ERHOVERC RAFT
HO\TERPALLET
HOVERTREIN
HUISENQUETE



7270
7 2 7 2
7 269
7 2 7  1
7270
7 2 7 2
322t$
3 0 r 3
2 t  4 6
3225
3 r 0 0
7 321
3309
3 3 r 0
33r  r
5 r 0 0
5t25
2 t  5 4
5 1 3 6
6 0 1  6
6 0 t 5
2 t  4 2
3046

7 ( ) t 6
7 223
22t 5
4055
408 7
4025
7309
7 309
7309
5 t 0 3
7 332
7 337
7 297
7 t29
7 296
3303
r 0 l 6
2036
3243

7  3 t3
7 3 t 4
7 3 r 5
7372
3229
2028

- v 6 6 -

HULPMIDDELEN VOOR INTIAATMANOEUVRES
HULPMIDDELEN VOOR NOODGEVALLEN
HULPMIDDELEN/NLETTRONISCHE HUtr,P}IIDDELEN
HUIP}IIDDELEN / CgLg TD ING SHULPMIDDELEI{
HU LPMIDDELEN / TUUAELHULPMIDDELEN
HULPVERLENING
HYBRIDE AAI.IDRIJV INGSVORM
HYBRIDE AUTOBUS
HYBRIDE MOTOR,
HYBRIDE MOTOR
HYBRIDE VOERTUIG
HYDRAUL I SCHE VERKEER.SDREI'{PEt
HYDRAZINE
HYDRAZINECEL
HYDRAZ INE-LUCHTCEt
HYDRODYNAMI SCHE DRAAGKRACHT
HYDRODYI.IAMI SCHE WEERSTAND
HYDROKINETISCHE REM
HYDROPIÄA}T
HYPERSOON ONDERZOEKINGSVLIEGTU IG
HYPERSOON VLIEGTUIG
HYPOTHETISCHE SNELHEID/RIJTUIG I'{ET HOGE
HY-RAIL

IN TIET VERKEER

HYPOTHETISCHE SNELHEID

I

IDEALE OMSTAI{DIGHEDEN
IDENTIFICATIE/AUTOMATISCHE IDENTIFICATIE VAN DE VOERTUIGEN
IDE NT IF ICAT IE SY STEEM/ VETAG- IDENT IF ICAT IE SY STEEI'I
IFTII"T LICHTER.
IGLOOCONTAINER
IJSBREKERTANKER
IJSDETECTOR
IJZELDETECTOR
IJZELVERKTIKKER
IMMERSIEDIEPTE
TMPULSDI:TECTOR & L]I"TRASONORE
IMPULSRADARDETECTCIR
INtsREUKEN, APPAR,AAT VOOR. HET AUTOMATISCH VASTLEGGEN VAN
INC IDEN'X
INC IDENTENDETECTOR
INDIRECTE CEL
INDIVIDUEEL OPENBAAR VERVOER, SYSTEEM VAN
INDUCTIE/ITUEAIRE INDUCTIEMOTOR MET STATOR, IN HET VOER.TUIG
INDUCTIEKRINGEN/VOEDING VAN DE ELEKTRISCHE VOERTUIGEN DOOR.

HOOGFREQUENTE INDUCTIEKRINGEN IN HET TTEGDEK
INDUCTIELUSDETECTOR
INDUCTIELUSDETECTOR MET FASEVERSCHUIVXNG
INDUCTIELUSDETECTOR MET RESONAT{TIEKRING
INDUCTIETUS-ZENDER
INDUCTIEMOTOR
INDUCTIEMOTOR, ASYNCHRONE TINEAXRE
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2040 INDUCTIEITOTOR, FERROMAGNETISCTTE
2A27 INDUCTIEMOTOR, LINEAIRE
7313 INDUCTIEVE DETECTOR
7313 INDUCTIEVE LUSDETECTOR
73 15 INDUCTIEVE LUSDETECTOR MET RESONA}ITIEKRING
2047 INDUCTIEVE REACTIERAIL
3033 INERTIAL ENERGY SYSTEM BUS
7381 INFORITATIE, LOKALE
7383 TNFORMATTE, REGTONALE
7380 INFORI,IATTE, VERKEERSINFORMATIE
738 1 trNT0RMATIE, }JEGGEBONDBN
7389 INFORMATIEPAITEEL IN HET VOERTUIG
7373 INFORMATIEZENDER I"AI.IGS DE TIEG
7327 INFRAROOD-DETECTOR
7328 INFRAROOD-DETECTOR, ACTTEVE
7329 TNFRAROOD-DETECTOR, PASSTEVE
7037 INGAAI.ID VERKEER
3286 INGEBOUüIDE OPIÄDER
7 27 O INIIAALHULPMIDDELEN
7146 TNHALEN, UTTZTCHTLBNGTE VOOR
2085 INHAMSTATION
4085 INKI.APBARE CONTAINER
7037 INKOMEND VERKEER
6039 INLAATSTUK, KONISCH
3097 INSPUITING/MOTOR MET ELEKTRONISCHE BENZINEINSPUITING
3206 INSpUrTrNc, MOTOR MET DIRECTE
7 394 INSTALLATIE/VERKEERSLICHTENINSTALI.ATIE
7 393 INSTATLATIE/VERKEERSREGELINGS INSTALI..ATIE
7 393 INSTALIÄTIE/vgnTGERSREGELINSTAILATIE
7 412 INSTATLATTE, MTSTSTGNALERTNGSTNSTALI"ATTE
7037 INSTROMEND VERKEER
6023 INSTRI,TMENT IÄI{DINGSSYSTEE}T
6069 INSTRU}IENWLIEGEN
4046 INTEGRAAL CONTAINERSCHIP
6055 INTEGRAAL VERSTIJFDE STRUCTUUR
2304 INTEGRATOR
706I INTENSITEIT NA CONVERGENTIE
706I INTENSITEIT NA SA}TENVOEGING
7060 INTENSITEIT VAN EEN GERICHTE VERKEERSSTROOM
705 9 INTENSTTgTt/AFI^TIKKELINGS INTENSITEIT
7 067 INTENSTTNTT/DERTICSTE-DRUKIG-UURINTENSITEIT
7069 INTENsrtnrt/cEMIDDELDE ETMAALINTENSITETT = G.E.r.
7068 INTENSITEIT/MAKIMUM JAARLIJKSE UURINTENSITEIT
7058 INTENSITE ITIoNTTIERPINTENSITEIT
7 063 TNTENSTTEIT/pTEKTNTENSTTETT
7 064 INTENS ITEIT/ SPITSUURINTENSITEIT
7 057 INTENSITEIT/VERKEERSINTENSITEIT
7074 INTENSITEIT-CAPACITEIT VERHOUDING
7 07 5 INTENS ITE IT-D ICHTHE ID SREIÄT IE
7202 INTENSITEITENIqRTOGRAI'T
329I INTENSITEITSNIVEAUS, IÄDER MET MEERDERE
2 I 38 INTERCITY-TREIN
7O3O INTERCITY-VERVOER
7O3O INTERLOTGAL VERVOER
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32OI INTERNE VERBRAI{DINGSMOTOR
7 I 35 INTERVAL
7254 INTERVAL
5O8O INVALSHOEK
3242 INVERTORSYSTEEM/VOEDING VAI{ DE ELEKTRISCHE VOERTUIGEN DOOR

EEN INVERTORSYSTEEM
7 154 INVOEGEN
3073 ISO-ELEKTRISCH VOERTUIG

J

7070 JAARTIJKS ETMAALGEMIDDELDE = J.E.G.
3088 JARRET-AUTO
602t JATO
7070 J.E.G. = JAARLIJKS ETUAALGEI'IIDDELDE
2235 JET RArL (US)

5020 JETS AAN DE BUITENKAI{T, LUCHTKUSSEN MET

K

7356 KABEL/CON(IALE KABEL MET DOORLOPENDE SPLEET

7357 KABEL/CON(IALE KABEL MET SCHUINE SPLEET
7355 KABEL, BTFTLATRE
107 2 TGBELSPOORIIEG, ONDERGRONDSE
2034 KAI.ß{OTOR, DUBBELE
7227 KANALISATIE
4034 KA}TGOEROESCHIP
2198 KA}IGOEROESTATION
I048 I(ANGOEROEVERVOER
6032 KAI.ITELROTOR, IIELTKOPTER MET
7 2O2 KARTOGRAI"I/ TNTENSTTETTENIGRTOGRAM
217 5 KAST/RIJTUIG MET BEIIEEGBARE KAST
317 9 KATALYSATOR/DUBBELBEDKATATYSATOR
3 I 80 KATALYSATOR/OXYDATIEKATALYSATOR
3 I 8 I KATALYSATOR/REDUCTIEIGTALYSATOR
3323 KATALYSATOR, NrET-EDELE
3 I 65 KATALYTISCHE NAVERBRANDING
3 I 78 KATALYTISCHE REAKTOR
3265 KATHODE/GENERATOR MET LUCHTI(ATHODE
3I I 7 KOLO}I/VEILIGHEIDSKOLO}!
3297 KONSTAI{TE SPAI{NrNG, LADTNG ONDER
7 173 KENTEKENONDERZOEK
7 173 KENTEKENREGISTRATIE
3 I 60 KETTINGBOTSING
5047 KIELEN /ZTIrcTELEN
4060 KrST/LAADKTST
6040 KIÄPVTIEGTUIG
607 I KLEP/ACHTERLIJSTKLEP
6070 KLEP/NEUSKLEP
6072 KLEP/STRAALKLEP
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6068 KLEP/VLEUCELKLEP
7303 KLIMATOLOGISCHE DETECTOR
50l 9 KLOKI(AMER, PRINCTPE VAI',I DE
4084 KOELCONTAINER
4007 KOETSCHTP
6049 KOERSBAKEN
6027 KOERSTOL
6024 KOERSVI"AK
4OI2 KOGELMETHAANTANKSCHIP
I 07 I KOKERS MET ONDERDRUK, VERVOER IN
I 070 KOKERS, VERVOER rN
2074 KOLOM
6039 KONISCH INLAATSTUK
4A32 KONVOOT/DUT,TKONVOOT
4058 KONVOOT/ZEEGAAI{D DUTJKONVOOT
3312 KOOLI'IATERSTOFCEL MET ZURE ELEKTROLYT
3 I55 KOP/OVER DE KOP SLAAI{
2 I 80 KOPPELING/CENTRALE BUFFERKOPPELING
217 9 KOPPELINC/HALFSTARRE AUTOI.{ATISCHE KOPPELING
2I8I KOPPELING/SCHROEFKOPPELING MET ZIJBUFFERS
2178 KOPPELING/STARRE AUTOMATISCTIE KOPPELING
2182 KOPPELING/WILLISON-KOPPELING
2177 KoPPELING, AUTOMATISCHE
3084 KOPPELING, ELEKTROMAGNETISCHE
217 6 KoPPELTNG, GELEDE
3I58 KOP-STMRTBOTSING
2196 KOPSTATION
6007 KORTE EN STILLE START EN LANDING, VLIEGTUIG MET
6006 KORTE START EN LAI.IDING, VLIEGTUIG MET
7I 90 KORTSTE-ROUTE-PROGRAI-IMA
33 14 KoUDE I^IATERSTOFCEL, DTRECTE
5l04 KRACHT/UI:KnACIIT
3I 15 KREUKELZONE
3246 KRTNGLOOP, GASTURBINE MET GESLOTEN
3247 KRTNGLooP, I'IARMELUCHTTURBTNE MET GESLoTEN
32 I 8 KRINGZUIGERMOTOR
5 I 33 KRITISCHE SNELHEID
7 I 12 KRITISCHE SNELHEID
7072 KRITISCHE VERKEERSDICHTHEID
7 07 7 KROMME / SIIUI,HE ID-BELASTINGSKROMME
2I9O KRUISING MET MOBIEL HARTSTUK
2 I89 KRUISING/DIAMANTKRUISING
7I I O KRUISSNELHEII)
4II2 KUNSTEILAND-TERMINAL
6034 KUNSTMATIGE HORIZON
7 07 8 KURVE/ SNELHEID-INTENSITEITSKURVE
2022 KUSSEN/MACNEETKUSSEN

L

4060 I"AADKIST
4068 LAADKIST }TET VERWARI.{INGSINSTALI.ATIE
4062 LAADKIST/AUTOIÄADKIST
4063 LAADKTST, OPEN
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4039 IÄADKISTENSCHIP
3293 LAAD-ONTI.A,ADCYCLUS
3288 LAADPARKEERMETER
3283 IÄADSTATION
4099 IÄADVLOER, PALLET ltET EEN
328i4 IÄDER
3290 IÄDER MET AFNEMENDE INTENSITEIT
3289 I.ADER MET CONTROLE OP DE GASONTI,JIKKELING
329I LADER MET MEERDERE INTENSITEITSNIVEAUS
3285 LADER/NETI*ADER
3287 LADER, STATIoNAIRE
3297 LADING ONDER KONSTAI.ITE SPAI{NING
3296 LADTNG, SNELLE
3306 IÄGE TEMPERATUUR-BRAI.IDSTOFCEL
3308 I"AGE TEMPERATUURCEL MET ZURE ELEKTROTYT
7 40 I LAI'{PENRASTER
IOO3 I"A,ND/SNELVERVOER OVER LAI'ID
5I I 8 I.AI..IDINGSSYSTEEM
6023 I.AI.IDINGSSYSTEEM/ INSTRI,I},TENT LAI.IDINGSSYSTEEI'{
50l 5 LAI{DLUCHTKUSSETMERTUIG
lo27 LAI{DVOERTUIG, GELEID
7 281 LAI{GE LUS
5I I3 IÄI'.IGSSTABILITEIT
4I 18 IÄ}IGZAAI'{LOPENDE DIESELMOTOR
4056 I.ASH-LICHTER
4036 I.ASH-SCHIP
7 132 LATERALE AFSTAND TUSSEN VOERTUIGEN
2187 L-BAAN, DUBBELE
7 259 LEESBAARHEIDSAFSTAI{D
2l  t6 LEccER, HOLLE
2116 LEccER, UITGEHOLDE
7354 LEKKENDE CON(-KABELS, TRANSMISSIE DOOR
7 16I LENGTE/FILE-LENGTE
7 I 40 LENGTE/CEMTPDELDE VOERTUIGLENGTE
5029 LENGTE/I.UCUTKUSSENLENGTE
7 16I LENGTE/qUEUE-LENGTE
5032 LENGTE-BREEDTE-VER.HOUDING
2305 LEUNING
2236 LEVACAR (US)
2O2O LICHTBOOGSTROOMATNEMER
4053 LICHTER
4057 LICHTER/CONTAINERLICHTER
4054 L ICHTER/E.B.C.S.  L ICHTER
4055 LICHTER/IFTIM LICHTER
4056 LICHTER/LASH-LICHTER
4034 LICHTERSCHIP
404O LICTITERSCHIP/CAIEUM^EN-LICHTERSCHIP
4034 LICHTERSDRAGEND VAARTUIG
7246 LICHTFASE
| 0l 8 LrFT, HoRIZCINTAI"E
4A43 LIFT-ON/IIM-OFF-SCHIP
5I 05 LIFT-TIEERSTAT'ID-VERHOUDING
7 169 LIJN/CORDONLIJN
7 166 LIJN/STREEFLIJN
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7 I66 LIJN/üIENSLIJN
3065 LIJNTN(I :
2029 LIM
2IO7 Lru-EVACUATED TUBE
2026 LINATIE-MOTOR
2033 LINEAIRE ELEKTROMOTOR MET TRAITSVERSALE FLUX
2027 LINEAIRE INDUCTIEMOTOR
2037 LINEAIRE INDUCTIEMOTOR MET ONTLIIKKELDE STATOR
2036 LINEAIRE INDUCTIEMOTOR MET STATOR IN HET VOERTUIG
2028 LTNEATRE INDUCTTEI.{OTOR, ASYNCHRONE
2026 LINEAIRE MOTOR
2039 LINEAIRE }IOTOR MET MASSIEF SECUNDAIR
2O4I LINEAIRE MOTOR MET STERK VERMOGEN
2O3I LINEAIRE MOTOR IIET VARIABELE RELUCTA}ITIE
2035 LINEATRE I"IOTOR, ENKELZIJDIGE
2032 LINEAIRE MoTOR, HOI'{OPOI"AIRE
2030 LINEAIRE MOTOR, SYNCHRONE
3249 LINEAIRE TURBINE
7 122 LINKSAFBUIGENDE VERKEERSSTROOM
7 122 LINKSAFBUIGERS
7250 LINKSAF-FASE
7 122 LINKSAFFERS
7122 LINKSAFSI"AAT'IDE VERKEERSSTROOI"T
7 122 LINKSAFSTROOM
2t 14 LIPPEN, ELASTISCHE
3269 LITHIUM-CHLOORACCTJMUIÄTOR
40 I I LNG-TA}.IKER
2145 LOCOMOTIEF MET THYRISTORBESTURING
2128 LOCOMOTIET/DIESELLOCOMOTIEF MET GASTURBINE
2I28 LOCO}TOTIET/TURBO-DIESELLOCOMOTIEF
7 034 LOIGAL VERKEER
7054 LOIGLE CAPACITEIT
738I LOKATE INFORMATIE
7233 LOTGLE REGELING
7 364 LOKATE VERKEERSREGEI.APPARATUUR
3273 LOODACCUMUI.ATOR
3 I 87 LOODFILTER
2309 LOOPROL
23OO LOPENDE BAI.ID VOOR VOETGANGERS
4IO7 LOSSEN VAI.I EEN CONTAINER
41 09 LossEN, HoRIZONTAAL
4l l0 LossEN, VERTII(AAI
2139 LRC-TREIN
2279 LST/ PSS/LST (BRD)
3264 LUCHTACCUMULATOR, ATMOSFERTSCHE
2329 LUCHTBA}ID-METRO
5022 LUCHTBELLEN, LUCHTKUSSEN MET GEBONDEN
3 I 83 LUCHT-BRANDSTOFVERHOUDING
3OI 4 LUCHTBUS
2O9O LUCHTDRUKVERSCHILLEN/AANDRIJVING DOOR LUCHTDRUKVERSCHILLEN
5024 LUCHTFII,MSYSTEEM
2137 LUCHTFILMTREIN
7 17 2 LUCHTFOTO ' S , ENQUETE DOOR I"IIDDEL VAt'l
5O5O LUCHTGORDIJN
31 70 LUCHTINJECTIE/RECIRCUI.ATIE VAN DE UITLAATGASSEN MET

LUCHTINJECTIE
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3175 LUCHTINJECTIE, REAKTOR MET
3265 LUCHTIUTHODE, GENERATOR MET
5OI 8 LUCHTKUSSEN
5022 LUCHTKUSSEN MET GEBONDEN LUCHTBELLEN
5O2O LUCHTKUSSEN MET JETS AAII DE BUITENKANT
5O2O LUCHTKUSSEN MET OMRINGENDE SPLEET
5O2O LUCHTKUSSEN MET PERIFERE LUCHTSTROOM
5O2I LUCHTKUSSEN MET SOEPELE ROKKEN
5026 LUcHTKUSSEN MET soEpELE RoKKEN, cEsEcI'{ENTEERD
5023 LUCHTKUSSEN MET STIJVE ROKKEN
2l 12 LUCHTKUSSEN, DRAGEND
2l l3 LUCHTKUSSEN, GELEIDEND
5026 LUCHTKUSSEN, GESEGMENTEERD
2259 LUCHTKUSSEN, NEGATTEF
I 038 LUCHTKUSSEN, STATISCH
5OI I LUCHTKUSSENBOOT
5028 LUCHTKUSSENBREEDTE
503 I LUCHTKUSSENDRUK
2il0 LUCHTKUSSENGLTJDER, GELETDE
5O3O LUCHTKUSSENHOOGTE
5029 LUCHTKUSSENLENGTE
I 036 LUCHTKUSSENONDERSTEUNING
5033 LUCTITKUSSENOPPERVIÄKTE
2I I I LUCHTKUSSENTREIN
50I I LUCHTKUSSENVAARTUIG
5OO I LUCHTKUSSEI{VOERTUIG
5007 LUcHTKUSSENVoERTUTc MET AERoDyNAr"trscHE DRAAcKRAcHT
5OO8 LUCHTKUSSENVOERTUIG MET AEROSTATISCHE DRAAGKRACHT
5OO5 LUCHTKUSSENVOERTUIG MET LUCHTSCHROEVEN
5OO4 LUCHTKUSSENVOERTUIG MET STIJVE SCHORTEN
5006 LUcHTKUSSENvoERTUTc I'IET titATERscHRoEvEN
5OO3 LUCHTKUSSEIWOERTUIG MET ZIJI{AI{DEN
5O I 5 LUCHTKUSSENVOERTUIG/UUPT,UCHTKUSSENVOERTUIG
501 2 LUCHTKUSSENVOERTUIG, AMFIBISCH
5009 LUCHTKUSSENVOERTUIG, GELEID
501 3 LUCHTKUSSENVOERTUIG, NIET-AMFIBISCH
5014 LUCHTKUSSENVOERTUIG' SEMI-AI'|FIBISCH
501 0 LUCHTKUSSETWOERTUIG, VRIJ
3 I 83 LUCHTOVERMAAT
5055 LUCHTSCHROEF
5056 LUCHTSCHROEF MBT VERSTELBARE SPOED
5059 LUCHTSCHROEVEN, CON(rAIE
5OO5 LUCHTSCHROEVEN, LUCHTKUSSENVOERTUIG MET
2048 LUCHTSPLEET
5020 LUCHTSTROOM, LUCHTKUSSEN MET PERIFERE
2I I I  LUCHTTREIN
2148 LUCHTVERING, DRAAISTEL MET
3I3I  LUCHTZAK
5048 LUCHTZAK
2264 LUCHTZUIGER
7 282 LUS/AAI,TWEZIGHEIDSLUS
727 9 LUS/ONTECTIELUS
7348 LUS/TERUGKOPPELINGSLUS
7280 LUS, IN HET WEGDEK AAI{GEBRACHTE
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7 280 LUS , rN IIET WEGDEK TNGEIEGDE
7 281 LUS, I"AlilGE
7313 LUSDETECTOR, TNDUCTTEVE
7323 LUSDETECTOR, MAGNETTSCHE

M

7193 MACROPROGRAI"IMA
7203 MACROREGELING
2237 },TAGNA-CAB-SYSTEM
3048 MAGNALINE
2238 MAGNARAIL
2OI I MAGNEET/DRAAGMAGNEET
2OO8 MAGNEET/ELEKTROMAGNEET
2OI2 MAGNEET/GELEIDEMAGNEET
2OI2 MAGNEETIGELEIDINGSMAGNEET
2OO5 MAGNEET/ONDERSTEUNING DOOR SUPRAGELEIDENDE MAGNEET
2OI 4 MAGNEET/ STABILISATIEMAGNEET
2OI 3 MAGNEET/TRACTIEMAGNEET
2OO7 MAGNEET, PERMANENTE
2OO9 MAGNEET, SUPRAGELEIDENDE
7322 MAGNEETDETECTOR
2IOI MAGNEETFLUXSYSTEEM

." 
2022 MAGNEETKUSSEN
I O4O MAGNEETKUSSENONDERSTEUNING

. 
2023 MAGNEETKUSSENTREIN
201 0 MAGNEETSPOET, SUPRAGELEIDENDE

' 
2023 MAGNEETZI'IEEFKUSSENTREIN
2OO2 MAGNETEN/ONDERSTEUNING DOOR PERMANENTE MAGNETEN
2OO I MAGNETISCH Z}IEEFPRINCIPE
7323 MAGNETISCHE LUSDETECTOR
I O4O MAGNETISCHE ONDERSTEUNING
2OOI MAGNETISCHE ONDERSTEUNING
2172 MAGNETISCHE OPHANGING
2157 MAGNETISCHE RAILREM
2056 MAGNETISCHE VERSTROOIING
2O2I MAGNETISCHE }IEERSTAND
2239 MAGNOCAR (BRD)
4029 MAMMOETTAI{KER
60 I 4 I'{AMT'{OETVLIEGTUIG
7I5I MANOEUVRE/}IEEFMANOEWRE
5038 MANTEL
3049 MARTIN-CAR-RAIL
| 007 MASSAVERVOERSYSTEEIT, GELEID OPENBAAR
2439 MASSTEF SECUNDATR, LTNEATRE MOTOR MET
7399 MATRIX SIGNAALGEVER
7399 MATRIXBORD
74OO MATRIXBORD VAN HBT GLASVEZELTYPE
7399 MATRIXINDICATOR
7068 M/IKIMUM JAARLIJKSE UURINTENSITEIT
7068 MN(IMUM JAARLIJKS UURVOLTJME
7IIO MAKIMU{ KRUISSNELHEID
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7IIO MAKIMUI"I TRA*IEKTSNELHEID
2240 r'rBB sT 2000 (BRD)
2237 Itc-sYSTElr
4I I6 MEDIUM-SPEED DIESELMOTOR
5043 MEEGEVENDE SCHORT
7368 MEERFASENREGEIÄAR
7368 MEERFASIGE REGELAUTOMAAT
7283 MEERLUSSENDETECTOR
4O2O MEERROMPENSCHIP
7 I 08 MEETPUNT-SNELHEID
7 309 I'{ELDER/CMOHEIDSMELDER
7 413 MELDER/CMPHEIDSI'IELDER
22t 6 MELDER/I'IARMLooPMELDER
7385 MIILDING/nIAARScHUnIINGSMELDING
4Ol4 MIiMBRAANTAI{K, I"IETIIAAI{TAI{KER MET
4014 MIil'lBRAAltTypE-TAt{K, METHAAIiTTANKER MET
7 17 4 I'{EMOMOTION FILMONDERZOEK
3266 METAAL-LUCHTACCUMUI.ATOR
73OO MgTgN/SNELHEIDSMETER
7307 MUTEN/ZICHTBAARHEIDSMETER
40 I I METIIAAI'ITANKER
40 13 METHAAbITANKER MET GEINTEGREERDE TANK
4OI4 METIIAA}'ITA\IKER MET MEMBRAAI{TAI{K
4OI4 METTIAANTANKER MET MF:MBRAAI.ITYPE-TAIIK
40 15 I'IETTIAAI.ITANKER MET ZELFDRAGENDE TAT.IK
33 I8 }IETHANOLCEL
33 I 9 METHANOLCEL MET ZURE ELEKTROLYT
3320 METHANOL-LUCHTCEL, DIRECTE
2329 unrno/LUcHTBAt{D-METRo
2322 METNO/}TINI]"IETRO
2324 usmo/PRE-METRO
2323 lrsRo/SNELMETRo
2325 METRO, BOVENGRONDSE
7 194 MICROPROGRAMMA
7 233 }IICROREGELING
3OO2 MINIBUS
2202 MTNTCoMPUTER ATOMTC, AUTOMATTSCHE VERKEERSLETDINC DOOR
4049 }IINIDUWBOOT
2322 MINII,IETRO
2060 ITINIIIAIL
224t MTNTRATL HABEGGER (SUTSSE)
7305 MISTDETECTOR
7 412 },IISTSIGNALERINGSINSTATI.ATIE
7305 MISTVERKLIKKER
21 90 MoBIEL HARTSTUK, r.RUrSINc MET
7197 T.IouSL/ASSIGNMENT-MoDEL
7 197 MOOEL/TOEBEDELINGSMODEL
7 t95 MclngL/vERKEERssrRooMl'toDEL
7196 UounUwEGvERKEERSSIMULATIEI"IoDEI
7049 MOGELIJKE CAPACITEIT
6005 }IOLENVLIEGTUIG
5096 MOMENT, REDRESSEREND
7I 08 MOMENTA}IE SNELHEID
7053 MOMENTELE CAPACITEIT
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7 167 MONDELTNGE ENQUETE
1050 MONOBAAIT
2059 MONOBAA}I
2242 MONOCAB (US)
I O5O MONORAIL
2059 MONORAIL
2066 I{ONORAIL MET ASYMI{ETRISCHE OPHANGING
2A65 MONORAIL MET PNEUMATISCHE OPHANGING
2A64 MONORAIL MET SLINGEROPHANGING
2068 MONORAIL MET ZADELOPLEGGING
206I },IONORAIL OP VERHOOGDE BAAI{
2063 MONORAIL/HANG-MONORAIL
2068 MONORAIL/OVERHANGENDE MONORAIL
2062 MONORATL, GEDRAGEN
2063 MONORAIL, oPGEHANGEN
2061 M0NORATL, VERHOOGDE
7 165 MoTIEFInTTUoTIBF
7 | 65 MoTrEFlvgnpLAATSrNcsr,{orrEF
3206 MOTOR MET DIR.EKTE INSPUITING
3209 MOTOR MET DRUKVULLING OP DE UITLAAT
3097 l,IoToR MET ELEKTRoNTscHE BENzrNErNspurrrNG
3 I 94 MOTOR MET EXTERNE VERBRANDING
3237 MOTOR MET VARIABELE RELUCTANTIE
2A28 UOTON/ASYNCHRONE LINEAIRE INDUCTIEMOTOR
3228 uoron/AsyNcHRooNMoroR
3230 r"roton/collEcToRMoroR
3230 uoron/coMMUTAToRMoroR
3216 UOIOn/DIESELI'{OTOR MET' VOORIGI'{ER
3221 MoroR/DRAArsrRooMr,roroR
4l 17 }|0T0R/DUAL-FUEL DIESELT,{OTOR
32t2 tuoron/DUAL-FUELl,toroR
2034 t'loron/DUBBELE KAI,TMOTOR
3I 96 MOTOR/DUBBEL TERKENDE STIRLINGMOTOR
2034 uoron/DUBBELZTJDTcE sAND!,rrcH-MoroR
3226 r'toron/ELEKTRoMoToR
2o3s uoronlENKELIGI"tMoroR
3236 MoroR/cELrJKSTRooMMoroR lrLT AFzoNDERLTJKE BEKRAcHTTGTNG
3235 IqoTon/GELIJKST'RooMMoToR MET sERIEBEKRAcHTIGING
3235 T'Ioron/GELIJKSTRooMsERIEMoToR
3234 uoIon/GELIJKSTRooI,I-TRACTIEMoToR
3 I 99 UOTON/HETELUCHTMOTOR
3229 lloron/ rNDucrrEt"roroR
3240 MoroR/ rN EEN !,trEL GEMoNTEERDE ELEKTRoMoToR
32OI MOTON/INTERNE VERBRANDINGSMOTOR
32I8 T'IoIon/KRINGZUIGERMoToR
4 I I8 UOTON/LANGZAAI"ILOPENDE DIESELMOTOR
2027 Iqoron/LINEAIRE INDUcTIEMoToR
4I 16 Tqoron/ ''MEDII.TM-SPEED '' DIESELMoToR
321 0 r'roron/Mut.TT-FUELMoToR
3207 MOTOR/ORGANISCHE VTOEISTOFMOTOR
6047 T'IOION/PULSERENDE STRAALMOTOR
3200 uoronlRANKrNE-cycLUs-MoroR
3237 rqoron/RELUcrAlüTrEMoroR
32 t 8 rqoron/RorATrnMoroR

'99)



3 2 r 8
3218
605 9
6053
3 r 9 5
32t3
6037
6060
3221
6054
3232
2042
6057
32t 4
3202
3 l  9 3
3203
3 2 r 0
32t 9
3208
32t 5
3233
3205
3239
32t7
3227
3226
2040
3238
2 t  4 6
3225
2026
3239
2 t  4 9
2 t  4 4
307 2
2t27
2332
2t26
2 l 3 t
3 t92
2 t  4 4
321 l ' : .
227  6
3050
7 352
7 352
7 353
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}TOTOR/ ROTERENDE ZU IGERMOTOR
}TOTOR/ SCHIJVENMOTOR
MOTOR/ SC HROEFTURB INEMOTOR
MOTOR/ SERVOI"TOTOR
MOTOR/ STIRLINGMOTOR
}TOTOR/ STOOMMOTOR
MOTOR/ STRAATMOTOR
MOTOR/ STRAALMOTOR
MOTOR/STRATIFIED CHARGE MOTOR
MOTOR / S TU!tS TRAALMOTOR
l,toToR / sYNc HRooNMoToR
MOTOR/TUBULAIRE MOTOR
MOTOR/ TUNNELSCHROEFMOTOR
MOTOR/VERBETERDE D IE SELI"IOTOR
MOTOR/VERBETERDE VERBRAT.ID INGSMOTOR
}TOTOR / VE R BRAT.ID ING S}IOTOR
I.{OTOR/VERtsRANDINGS}IOTOR MET SCHROEFAANDRIJVING
MOTOR/VLOE rBAAR GASMOTOR
MOT OR / I^IAI.I KE L -l'1O T OR
MOToR/I^TARRENMOTOR
MOTOR / I,üERVELKAMER-D IE SELMOTOR
},IOTOR / I^J I S S E L S TROOM-TRAC T IE}IOTOR
MOTOR/ZUIGERMOTOR MET HEEN- EN üIEERGAAI{DE ZUIGER
I'{OTOR/ZI{TENKMOTOR
ltoToR, DTESELELEKTRISCHE
MOTOR, DRTEFASTGE
t"loToR, ELEKTRISCHE
t'toToR, FERROMAGNETISCHE TNDUCTTE
MOTOR, HOMOPOLATRE
MOToR, HYBRTDE
I'IOTOR, HYBRIDE
I"IOTOR, LTNEATRE
MOTOR, OMKEERBARE
MOTORRAILREI'{
},TOTORRIJTUIG
}IOTORR IJTU IG /AC CUMILATOR-I,IOTORRI JTU IG
I"IOTORR IJTU IG / CESTURB INE -MOTORRIJTU IG
MOTORRIJTUIG, GELEED
MOTORRTJTUTG, TURBO-ELEKTRTSCH
I'{OTORSTEL
MOTORVOERTUTGEN, VOORTSTUI{TNGSSYSTEMEN VAN
}IOTORüIAGEN
MULT I-FUELI'{OTOR
MULTr-MODAL-CAPSULE (US)
MULTI-MODE CAPSULE
MULT IPLEXER / DATAMULT I PLEXER
MULT IPLEXER / GEGEVEN SMULT IPLEXER
MULTTPLEXER, TELEFONISCHE
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3122 NAAT/BEKLEDE STUURT.IIELNAAF
6058 NADERINGSSNELHEID
6022 NADERINGSSYSTEEM, VAlit DE GROND AF GELEID
327 4 NATRIUM-ZT^IAVEI"ACCI]MULATOR
4028 NATTE DUIKBOOT
4028 NATTE ONDERZEEER
3I68 NAVERBRAI.IDER
6045 NAVERBRAND}:R
3 I 65 NAVERBI{ANDING, KATALYTISCHE
3166 NAVERBRAI.TDING, THERMISCHE
50 I 6 NAVIPI.AII
2259 NEGATIEF LUCHTKUSSEN
2243 NET (  1  ,2 ,3 )  (US;
305 r NET-3
3285 NETI.ADER
7 137 NETTOTUSSENTIJD
7 207 NETTIERKBEHEERSING
2277 NETI4IORK cAB (US)
6070 NEUSKLEP
5OI3 NIET-AI'{FIBISCH LUCHTKUSSENVOERTUIG
3323 NIET-EDELE KATALYSATOR
4078 NIET-GESTAT.IDAARDISEERDE CONTAINER
3245 NIET-REGENERERENDE GASTURBINE
3 I48 NIET TE BESCTIADIGEN BRAI.IDSTOFTAI{K
3260 NIET-IIATERTGE ELEKTROLYT, ACCTTMULATOR MET
327 O NIKKEL-CADI,TIIJMACCTJMUI.ATOR
327 I NIKKEL-IJZERACCI,N,TULATOR
3272 NIKKEL-ZINKACCITMULATOR
7 084 NIVEAU/ETWTKCELINGSNIVEAU
207 | NIVEAU, BAAN A
7272 NOODGEVAILEN, HULPMTDDELEN VOOR
7386 NOODOPROEPSYSTEEI.I
7024 NORMAAL VERKEER
2006 NULFLUXONDERSTEUNING

o

4O3O OBO-CARRIER
4023 OCO-CARRIER
2085 OFF-LINESTATION
7053 OGENBLIKKELIJKE CAPACITEIT
2155 OLIEDRUKREM
4023 OLIE-KOOL-ERTS-CARRIER
2II7 OMGEKEERDE T/GELEIDINGSBAA}I IN DE VOR},I VAN EEN O}IGEKEERDE T
2II7 OMCEKEERDE T-BALK
4I 04 OMKEERBAAR PATLET
3277 OMKEERBAARHEID
3239 OMKEERBARE MOTOR
5054 oMKESRBARE SPOED, SCHROEF MET
2165 OMKEER- EN REI'{SCHAKEIÄAR
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2122 OI"IKERING VA}T DE SCHROEFSPOED
5067 OMKERING VAI'{ DE SCHROEFSPOED
7 243 Ol'lI,ooP
7 243 O}ILOOPTIJD
7245 OMLOOPTIJD
6073 OMNI-RAI{GE/VHF OMNI-RANGE
5020 0MRINGENDE SPLEET, LUCHTKUSSEN MET
3098 OMSCHAKEIÄAR/SI,rTTRoNIscITE RIJRIcHTINGSoMScHAKEIÄAR
507 5 OMSLOTEN N(IALE VENTII"ATOR
5057 OMSLOTEN PROPELLER
5A57 OMSLOTEN SCHROEF
701 5 0MSTANDTcHEDEN/vgnKEERsor'{sIA}TDTcHEDEN
3 I 82 OMZETTINGSGRAAD
3236 oNAFHANKELTJKE BEKRACHTTGTNG, GELTJKSTROOMMOTOR MET
IO22 ONBEMAND VOERTUIG
7O9O ONDERBROKEN VERI(EERSSTROOM
2263 ONDERDRUKKAI"IER
2258 ONDERDRUKOPHANGING
I 068 ONDERDRUKSYSTEEM
3OI8 ONDERGRONDSE AUTOBUS
I 07 2 ONDERGRONDSE FUNICUI"AIRE
IO7 2 ONDERGRONDSE I(ABELSPOORIIEG
2324 ONDERGRONDSE SNELTRAI'{
3OI 7 ONDERGRONDSE TROLLEYBUS
3294 ONDERHOUD VAN DE BATTERIJ
7 13 I ONDERLINGE AFSTAI.ID
4066 ONDERLOSSENDE CONTAINER
2OA2 ONDERSTEUNING DOOR PERMANENTE I'{AGNEET
2OO5 ONDERSTEUNING DOOR SUPRAGELEIDENDE MAGNEET
I 036 ONDERSTEUNING/LUCHTKUSSENONDERSTEUNING
I O4O ONDERSTEUNING/MAGNEETKUSSENONDERSTEUNING
2006 ONDERSTEUNING/NULFLUXONDERSTEUNING
| 041 0NDERSTEUNTNG, AERODYNAI,IISCHE
2oo4 ONDERSTEUNTNG' ELEKTRODYNA}IrSCHE
2003 oNDERSTEUNING, ELEKTROMAGNETISCHE
I 039 0NDERSTEUNING, GEMENGDE
l 040 ONDERSTEUNING, MAGNETISCHE
2001 ONDERSTEUNTNG, I"IAGNETrSCHB
5 I 02 ONDERSTEUNINGSDRUK
2I 19 ONDERSTEUNINGSRAIL
4028 ONDERZEEER, NATTE
4026 ONDERZEETANIGR
7 167 ONDERZOEK MET VRAAGGESPREKKEN
7 I7O ONDERZOEK MET VRAAGGESPREKKEN AAN HUIS
7 t7 | oNDERZoEK/BRTEFTGARToNDERZoEK
7 168 ONDERZOEKICORDON-ONDERZOEK
7 175 ONDERzoEK/HERKoMST-BESTEMMINGSoNDERzoEK
7 173 ONDERZoEK/KENTEKENoNDERZoEK
7 t7 4 oNDERzoEK/MEr'toMorroN FTLMoNDERzoEK
7 175 ONDERZOEK/OORSPRONG-BESTEMMINGSONDERZOEK
7 OO7 ONDERZOEK/VERKEERSONDERZOEK
6016 0NDERZOEKTNGSVLTEGTUTG, I{YPERSOON
7 128 ONGEVAL
7 4lO 0NGEVAL, I^IAARSCIIUI,üINGSSIGNAAL BrJ
7295 ONGEVALLENDETECTOR
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7089 ONONDERBROKEN VERKEERSSTROOM
7087 ONREGELMATIGE VERKEERSAFI^IIKKELING
7229 ONTLASTEN VAN HET VERKEER
7255 ONTRUIMINGSTIJD
7 O4I ONTSPANNINGSVERIGER
3089 ONTSTEKTNG, ELEKTRONTSCHE
7378 ONTVAi{GAPPARATUUR IN DE AUTO
7 058 ONTI^IERP INTENS ITE IT
2195 ONTT^IERPSNELHEID
5132 ONTTERPSNELHEID
7IO2 ONTI,üERPSNELHEID
701 9 ONTI,IIERPVERKEER
7I7 5 OORSPRONG-BESTEMI'IINGSONDERZOEK
7 177 OORSPRONG-BESTEMMINGSRELATIE
7A36 OORSPRONGSVERKEER
3 I 30 OPBLAASBARE AUTOGORDEL
3I3O OPBLAASBARE VEILIGHF:IDSGORDEL
31 35 OPBLAASBARE ZIJI,'IAI{DEN
I 02 I OPENBARE STADSAUTO
3064 OPENBARE STADSAUTO
3245 OPEN GASTURBINE
4063 OPEN TAADKIST
7095 OPERATIONEEL OPONTHOUD
7095 OPERATIONELE VERTRAGING
2A63 OPGEHANGEN MONORAIL
I O3O OPGEHANGEN SYSTEEM
2265 OPHANGING VAN DE IIIEGBALK
2066 OPHANGING/MONORAIL I'{ET ASWI"TETRISCHE OPHANGING
2065 OPHANGING/I'{ONORAIL MET PNEUMATISCHE OPTTANGING
2064 OPHANGING/I"IONORAIL MET SLINGEROPHANGING
2258 OPHANGING/ONDERDRUKOPHANGING
217 3 OPHANGING/PENDEI"AS-OPHANGING
2174 OPHANGING/RIJTUIG MET PENDELAS-OPHANGING
217 4 OPHANGING/RIJTUIG MET PENDULE-OPHANGING
2260 OPHANGING/VOERTUIG MET ZUIGLUCHTOPHANGING
217 | 0PHANGING, ACTIEVE
2172 OPHANGTNG, MAGNETTSCHE
2082 OPHANGINGSI{IELEN
3284 OPI,ADER/ACCU-OPLADER
3286 OPIÄDER, INGEBOUI4IDE
3083 OPIÄDING/ACTIERADIUS pER OptADrNc
7097 OPONTHOUD/CEMTNDELD OPONTHOUD PER VOERTUIG
7 096 OPONTHOUD , GEDI^IONGEN
7095 OPoNTHOUD, OPARATTONEEL
5033 OPPERVLAKTE/LUCTITKUSSENOPPERVLAKTE
7 1 57 OP STOPP ING/VERIGERSOPSTOPP ING
7I I2 OPTII ' IALE SNELHEID
73OI OPTISCHE SNELHEIDSVERKLIKKER
4093 OPZETFREEM VOOR PALLETS
6044 ORBIETVLIEGTUIG
2244 oRBrT (SUTSSE)
3262 ORGA}TISCTIE ELEKTROLYT OP OMGEVINGSTEMPERATUUR
3207 ORGANISC}IE VLOEISTOFI"IOTOR
4024 OSO-TANKER
7203 OVERALL-REGELING



3 r 5 5
2053
2 r 0 8
2068
3 t t 4
4096
3 r 8 0

7 r82
4092
4099
4096
409 |
4 1 0 5
4095
4098
4 r 0 l
4094
4097
4t02
4t04
4093
4080
4 r  l  t
4091
4041
3257
604 |
201 6
7 0 t 4
7 020
3067
3 r  r 3
3 r  r 3
400 r
7 289
7270
7 257
7 289
3t29
7 329
3t29
3 t  t 2
t07 4
3086
3085
2t7 3
2t7 4
7 040
2t7  4
t 0 r 9
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OVER DE KOP SIÄA}I
OVERCA}IGSSTROI'TEN
OVERGROUND
OVERIIANGENDE MONORAIL
OVERLEVINGSRUI!fTE
oVERSTEKENDE VLOER, PALLET MET
OXYDATIEKATALYSATOR

P

P.A.E. a PERSONENAUTO-EENHEID
PALLET
PALTET MET EEN IÄADVLOER
PALTET MET OVERSTEKENDE VLOER
PATLET/TOXPU.LET
PALLET/TTOVERPALLET
PATLET/POSTPALLET
PALLET/nOlpn LET
PALLET/SIIPEIPALLET
PALLET / fi'TgTwEGs -PALLE T
PALLET /V T ENWEGTRAN SPORTPALLE T
PAILET, EENMALIG
PATLET, OMKEERBAAR
PALLET, OPZETTREEM VOOR
PALLETCONTAINER
PATLETISERINC
PALTETKIST
PALLETSCHIP
PAT{TSERBATTERIJ
PARAC HU TE / REMPARAC HUT E
PARAMAGNETISCHE RAIL
PARAMETER / VERKEERSPARAMETER
PARTICULIER VERKEER
PAS
PAS SAG IERSCOMPART II.|EI|T, VERSTERKT
PASSAGIERSFRAME, ZEER STIJF
PASSAGIERSVRACHTSCHIP
PASSEERDETECTOR
PASSEERHULPSYSTEEM
PASSEERTIJD
PASSERINGSDETECTOR
PASSIEVE AUTOGORDEL
PASSIEVE INFRAROOD-DETECTOR
PASSIEVE VEILIGHEIDSGORDEL
PASSIEVE VEILIGHEID VAII AUTO'S
PASSIEVE VERVOERSEENHEID
PEDAAL/NEMPEDAAL
PEDAAL/nUpgDAAt
PENDEI..AS-OPHANGINC
PENDELAS-OPTIANGING, RIJTUIG MET
PE\IDELVERKEER
PENDULE-OPHANGING, RIJTUIG MET
PEOPLE MOVER
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2278 PERC 1 ,2  (US)
7 184 PERCENTAGE/VRACHTI^IAGENPERCEMAGE
5020 PERTFERE LUCHTSTROOM, LUCHTKUSSEN IIET
7245 PERIODE
3143 PERTSCOOP, ACHTERUTTKTJKPERTSCOOP OP HET DAK
7277 PERMANENT TELPUNT
2OO7 PERMANENTE MAGNEET
2A02 PERMANENTE MAGNEET, oNDERSTEUNING DOOR
IOIT PERSONAL RAPID TRANSIT
7182 PERSONENAUTO-EENHEID = P.A.E.
3052 PERTRA
7063 PIEKINTENSITEIT
7334 PIEZO-ELEKTRISCHE DETECTOR
2074 PIJLER
6066 PIJLVLEUGEL
2089 PIJPLEIDING/VERVOER VA}I GOEDEREN PER PIJPLEIDING
7034 PI.AATSELIJK VERKEER
7233 PIÄATSELIJKE REGELING
7364 PI.AATSELIJKE VERKEERSREGEI.APPARATUUR
7 I85 PI.A,N/VERKEERSCIRCULATIEPI.AN
7I85 PIAhI/VERKEERSPI.AN
7 I 85 PLA,N/VERKEERSSTRUCTUURPLAN
7 I58 PI,ATOON
7162 PLATOON, UTTEENVALLEN VAN EEN
7 162 PLATOONDISPERSIE
4 I 03 PLAT STAPELBORD
7033 PI"ATTEI.AI{DSVERKEER
73 18 PNETJMATISCHE DETECTOR
7319 PNEUMATISCHE DREI.{PEL, DETECTOR MET
4065 PNEII,IATISCHE LOSSING, CONTAINER MET
2065 PNEITMATISCHE OPHANGING, I,IONORAIL MET
7319 PNEUI'IATISCHE TELDREMPEL
7319 PNEI,TMATISCHE VERKEERSDREMPEL
2O9O PNEI,IMATISCHE VOORTSTUIIING
23t4 POMA 2000 (TRANCE)
5O7O POMP/SCIIROETPOMP
2049 POOLSTEEK
3 I 50 POP/TESTPOP
3 I 36 PORTIERSLOTEN, BEVETLIGDE
4095 POSTPALLET
7388 PRAATPAAL
7O5O PRAKTISCHE CAPACITEIT
7052 PRAKTISCHE CAPACITEIT BINNEN DE BEBOUI,IDE KOM
7O5I PRAKTISCHE CAPACITEIT BUITEN DE BEBOUT'IDE KOM
2324 PRE-METRO
2044 PRI},TAIR DEEL
3153 PRIMAIRE BOTSING
5OI9 PRINCIPE VAI.I DE KLOKKAI.TER
3 I 98 PRINCIPE/DISPLACER-PRINCIPE
7O2O PRIVE-VERKEER
I 079 PROEFBAAN
3I5I PROEF/SOTSTNGSPROEF
3 I 9I PROEFCYCLUS
5127 PROFIELüIEERSTAND
7OO8 PROGNOSE/VERKEERSPROGNOSE
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7 187 PROGNOSEPROGRAMMA
7 186 PRoGRA},IMA/ nnsruRINGsPRoGRAI'{I.TA
7 I 90 PROGRAMMA/TONTSTE-ROUTE-PROGRAI'IMA
7 193 PRoGRAI'IMA/uacnoPRoGRAI'{MA
7 194 pRocRAl'{r'{A/urcnopRocRAI'{MA

7 187 PRoGRAI,IMA/pnocuOsEPRoGRAI"IMA
7 186 PRoGRA},IMA/nncnIINGsPRoGRAI'{MA
7 I 86 PRoGRAMMA/ngcSLPRoGRAMMA
7189 PRoGRAMMA/srcmIIPRoGRA}IMA
7 I9I PROGRAI'{I"TAITONTEDELINGSPROGRAI"TMA
7192 PRoGRAMMA /vgTITGvERIGBRSPRoGRA}IMA
7 t87 pRocRAlrMA/vEmsERspRocNosEpRocRAI"tMA

7 I 88 PRoGRAI'IMA/wgcvuRKEER,ssruUIÄTIEPRoGRAMMA
7 2I 2 PROGRE S S IEF REGEL INGS SY STEEI"I
7 212 PROGRESSIEF VERKEER.SLICHTENSTELSEL
7212 PROGRESSIEVE VERKEERSREGELING
5057 PROPELLER, OMSLOTEN
I O I T  P R T
I OI 7 PRT-VERVOER
227 9 PSSlr ,Sr (BRD)
6047 PULSERENDE STRAALI'TOTOR
229A PUNT-TOT-PUNT VERVOER
7376 PUNTVORMIGE RADIOZENDER.
227 9 PI^JK-SCHNELLSTRASSE I-1IT LEITSCHIENENTN(IS

a

6007 QSTOL-VLrEGTUrG
6009 QTOL-VLTEGTUTG
1009 qUASI-CONTINU I^IERKEND VERVOERSYSTEEM
7 l6l QUBUE-LENGTE

R

4I2I napIn/ANTI-BOTSINGSRADAR
7339 NAOENIANTI-BOTSINGSRADAR
7336 RADARDETECTOR MET CONTINUE GOLVEN
7338 RADARTACHYMETER
7349 RADToFREqUENTTES MET cERTNGE VERZI.IAKKTNG, coLFcELETDER vooR
7354 RADIOTRANSMISSIE DOoR LEKKENDE coAx-iGBELS
7376 RADTOZENDER, PUNTVORMTGE
I 058 RAIL VOLLEDIG OMKLEMD DOOR RIJTUIG
2AI7 RAILICONTACTRAIL
2I I9 nITUoRAAGRAIL
2O8O RAIL/GELEIDERAIL
2I2O RAIL/GELEIDERAIL
2O8O RAIL/GELEIDINGSRAIL
2I2O RAIL/GELEIDINGSRAIL
I O59 RAIL/HET RIJTUIG VOR}M EEN GEHEEL MET DE RAIL
2I 16 RAIL/HoLLE GELEIDINGSRAIL
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2077 MIL/rcLLE RAIL DIE VA}I ONDEREN OPE!| IS
2047 RAIL/INDUCTIEVE REACTIERAIL
2I I9 RAIL/ONDERSTEUNINGSRAIL
IO54 RAIL/STABILISERINGSRAIL
2072 RAIL/STEUNRAIL
2079 RAIL/STEUNRAIL
2II9 RAIL/STEUNRAIL
2018 RArL/STROOMRATL
2OI5 RAIL, FERROMAGNETISCHE
2016 RAIL, PARAMAGNETISCHE
2t84 RrArL, VERENDE
3053 RAILBUS
2149 RAILREM/MOTORRAILREM
2 15 t RAILRE&T/WERVELSTR@MnAILREIi
2157 RAILREM, ELE(TROMACNETISCHE
2157 RATLREM, UAGNETTSCHE
2280 RArL-TA(r (US)
3066 RAIL-TNG
1002 RAILVERKEER, RECIONAAL
IO48 RAIL-I{EG VERVOER
605I RAKEI/REURAKST
602l RAKEIHULP, START MET
6013 RAKETIILIEGTUIG
2281 RAME DE PETITS VEHICULES PROCRAMMES
6056 RAlntET/1'ttRBO-RAl.[rET
7I8I RAMP ITISTERING
32OO RANKINE-CTCLUS-MOTOR
2321 RAPID TRANSIT SYSTEEM
2047 REACTIERAIL, INDUCTIEVE
TIOO REACTIETIJD
3175 REACTOR MET LUCTITINJECTIE
3176 REACTOR, HEIERoGENE
3177 REACTOR, HOI{OGENE
3178 REACIOR, KATALYTISCHE
3173 REACTOR, THBRMISCHE
7206 REAL-TIME BESTURING
7II9 RECHTDOORGAAND VERKEER
6067 RECHTE IIP, VLEUGEL MET
1I2I RECIITSAFBUIGENDE VERKEERSSTROOM
7I2I RECBTSAFFERS
7I2I RECHTSAFSIÄANDE VERKEERSSTROOM
7II9 RECTITUITRIJDEND VERKEER
7I I 9 RICIITUITVERIGER
5025 RECIRCULATIE
3169 RECIRCUIÄTIE VAI{ DE CARTERGÄ,SSEN
3169 RECIRCUI,AIIE VAN DE UITIÄATGASSEN
3I7O RECIRCUI.ATIE VAN DE UITI.AATCASSEN MET LUCHTINJECTIE
3I7I RECIRCUIÄTIE VAN DE UITIÄATGASSEN MEI SPECIALE I.{OTORINSTELLING
7O4I RECREATIEVERKEER
2162 RECUPERATIEREMMING
3322 REDOXCEL
5096 REDRESSEREND }OMENT
3I8I REDUCTIEKATALTSATOR
7366 REGEIÄAR/EENFASE-RECEI,AAR

ll00)



- 7 8 4 -

7 3 68 REGEIÄAR/ITSSRTASENREGEI.AAR
3I45 REGEIÄAR/NSMIGACHTREGEIÄAR
7 367 REGEIÄAR/TüTEETASENREGEIÄAR
7 365 REGEIÄAR/VSNIGERSLICHTENREGEIÄAR
7369 REGELAAR, VERKEERSAFHANKELTJKE
7 365 REGEIÄUTOMAAT
7368 REGELAUTOMAAT, IIEERFASTGE
7367 REGELAUTOMAAT, TWEEFASTGE
7213 REGELBARE PROGRESSIEVE VERKEERSREGELING
7360 REGELCENTRALE
7360 REGELCENTRUM
7 24O REGETING MET BETruLP VAN SNELIIEIDSAAI{DUIDINGEN
22OO REGELING/AUTOMATISCHE RIJ- EN RE!{REGEIING
3094 REGELING/ELEKTRONISCHE REMREGELING
3099 REGELIIIc/gLnKTRoNISCHE SNETHEIDSREGETING
7236 REGELING/GECOORDINEERDE VERKEERSREGELING
7236 REGELIIIC/CNTOPPELDE VERKEERSREGELING
7203 REGELING/MACROREGELING
7 233 REGELING/I.{ICROREGELING
72O3 REGELING/OVERALL-REGELING
7212 REGELING/PROGRESSIEVE VERKEERSREGETING
7213 REGELIUC/NNCELBARE PROGRESSIEVE VERKEERSREGELING
7208 REGELIT.ICISTARRE VERKEERSREGELING
7 2I I REGELIIIC/SYNCHRONE VERKEERSREGELING
72O4 REGELING/VERKEERSREGELING
7214 REGELIT.IC/VENKEERSREGELING VOLGENS I.TISSELSTELSEL
7 226 REGELIIIC/WTSSELSTROOKREGELING
7233 REGELTNG, LOKALE
7233 REGELTNG, PIÄATSELTJKE
7209 REGELTNG, VERKEERSAFHANKELTJKE
7360 REGELTNGSPOST, CENTRALE
7 I 86 REGELINGSPROGRAMMA
72OO REGELINGSSTRATEGIE
7213 REGELTNGSSYSTEEM, FLEXTBEL PROGRESSTEF
7212 REGELTNGSSYSTEEII, PROGRESSIET
73 60 REcELrNsrALI"arIS/HooFDREGELTNSTALI"aTTE
7358 REGELKRING
7086 REGELMATIGE VERKEERSAFT.JIKKELING
7186 REGELPROGRAI.,IMA
72OO REGELSTRATEGIE
3246 REGENERATOR, GASTURBTNE MET
3246 REGENERERENDE GASTURBINE
I OO: REGIONAAL RAILVERKEER
7383 REGIONALE INFORMATIE
7342 REGIONALE VERKEERST'TELDING VIA RADIO
7093 REISDUUR
7 I 05 REISSNELHEID
7 106 RETSSNELHEID, GEMTDDELDE
7093 REISTIJD
7092 RETSTTJD, GEMTDDELDE
7 17 7 REI.AT Tg /HNNTOMST-BESTEMMINGSREI.ATIE
7 A7 5 REIÄTIE / INTENSITEIT-DICHTHEIDSREI.ATIE
7 17 7 REI.ATIE/OORSPRONG-BESTEMMINGSRBIÄTIE
7 08 O REI.AT IE / SNELHE ID-D ICHTHE ID SREI.AT IE
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707 9 REI.ATIE/SNELHEID-TUSSEI'IAFSTANDSREIÄTIE
70 I O RELATIE/VERKEERSREIATIE
2O3I RELUCTAT.ITIE/LINEAIRE MOTOR MET VARIABELE RELUCTANTIE
3237 RELUCTATITIE, MOTOR MET VARTABELE
3237 RELUCTANTIEMOTOR
2156 REM/BLOKREM
2158 REI,I/ELEKTRISCHE WEERSTANDSREM
2157 REr'I/ELEKTROUAGNETISCHE RAILRET'!
2157 REM/MAGNETISCHE RAILREM
2149 RET{/MOTORRAILREM
2155 REM/OLIEDRUKRET.i
3 I 46 REM/SERVOREM
2l5l REM/I^TERVELSTROOMRATLREM
2150 REI.{, AERODYNAMISCHE
2152 REM, ELEKTROMAGNETISCHE
2153 REI'f, ELEKTROPNEIJMATISCHE
2154 REI'{, HYDROKINETISCHE
2 I 58 REM, RHEOSTATTSCHE
7 143 REMAFSTAND
2200 REI.{BEHEERSING, AUTOMATISCHE RIJ- EN
3146 REI'{BEKRACHTIGING
3144 REMCIRCUIT/GESCHEIDEN REI'{CIRCUIT VOOR EN ACHTER
3I45 REMKRACHTREGEIÄAR
2162 REMMING/RECUPERATIEREMMING
2160 REMI'IING/TEGENSTROOMREMMING
2l6t REMMING, DYNAI'{ISCHE
604 I REMPARACHUTE
3086 REI'{PEDML
605 I REMRAKET
2200 REI'|REGELING, AUTOMATTSCHE RIJ- EN
3094 REMREGELTNG, ELEKTRONTSCHE
2165 REI,ISCHAKELAAR, OMKEER- EN
3144 REMSYSTEEM/TüIEEKRINGREMSYSTEEM
3144 REI"ISYSTEEI.{, DUBBEL
7 I43 REMhIEG
7 I4I REMT'IEG/ gnsruuRDERs-REMI{EG

7142 REMüTEG/VOENTUIG-REMIIEG
IOI2 RENDEZ-VOUS MANOEWRE
I OI 2 RENDEZ-VOUS TECHNIEK
5 I 06 RESERVE AAN DRIJFVERMOGEN
7315 RESONANTIEKRING, INDUCTIELUSDETECTOR MET
7 3l5 RESONAI.ITIEKRING , TNDUCTIEVE LUSDETECTOR MET
2 I 58 RHEOSTATISCHE REM
7 125 RIcHTINcgN/coNFLIcTRIcHTINGEN
7 124 RICHTINGEN, CONFLICTVRIJE
7 418 RICHTINGSAANI{IJZER, VARIABELE
7299 RICHTINGSAFHANKELIJKE DETECTOR
7418 RICHTINGSBORD, VARIABEL
7 418 RICHTINGSBORD, VERANDERLIJK
5I I I  RICHTINGSSTABILITEIT
7023 RIJDEND VERKEER
2200 RrJ- EN RETIBEHEERSTNG, AUTOMATISCHE
22OO RIJ- EN REMREGELING, AUTOMATISCHE
4045 RIJ-OP-RIJ-AF SCHIP
4 I 09 RIJ-OP-RIJ-AF SYSTEEM



3085
7 4 t s
7 t25
3098
7 r 0 3
7 to4
7 t56
7 t 5 6
7 091
2t7 5
2 t  4 2
2t7 4
2t7 4
2 t  4 3
l 0 5 9
|  059
307 2
r 058
2332
2 r  9 l
2 t  4 4
7 t68
7 t65
2 t  4 0
5026
502 l
5023
2294
2294
3054
3 t  5 2
30s 6
4042
4098
7 398
2293
2294
5040
7 260
7 261
4045
3 2 r 8
3 2 r 8
2245
6048
2045
2046
7 2 7  |
to24
2281
7 022
7 027
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RIJPEDAAL
RIJRICHTING, AANI^IIJZING VOOR VERANDERING VAT{
RIJRICHTINGEN, COMLICTERENDE
RIJRICHT TNGSOI.ISC HAKEI"AAR, ELEKTRON I SCHE
RIJSNELHEID
RIJSNELHEID, GEMIDDELDE
RIJSTROOK, I.IISSELING VAN
RIJSTROOK}IISSELING
RIJTIJD
RIJTUIG MET BEI^IEEGBARE KAST
RIJTUIC I'{ET HOGE HYPOTHETISCHE SNELHEID
RIJTUIG }IET PENDEIÄS-OPHANGING
RIJTUIG MET PENDULE-OPHANGING
RIJTUIG VOOR SUPERSNELLE SPOORVERBINDINGEN
RIJTUIG VORMT EEN GEHEEL MET BAAI'I
RIJTUIG VORI'{T EEN GEHEET MET RAIL
R I J TU I G / AC CUMUI.,ATOR-I.IOTORR I JTU IG
RIJTUIG/DE BAAN I^TORDT VOLLEDIG OMKLEMD DOOR HET RIJIII IG
RIJTUIG/GELEED MOTORRIJTUIG
RIJTUIG/IN HET RIJTUIG INGEBOUTIDE I^JISSEL
RIJTU IGIMOTORRIJTUIG
RINGANALYSE
RITMOTIEF
ROBOTTREIN
ROKKEN, GESECMENTEERD LUCHTKUSSEN MET SOEPELE
ROKKEN, LUCHTKUSSEN MET SOEPELE
ROKKEN, LUCHTKUSSEN MET STIJVE
ROLLEND TROTTOIR
ROLLEND VOETPAD
ROLLER ROAD
ROLL-OVER TEST
ROLLT.JAY
ROLO-SCHIP
ROLPALLET
ROLSCHER}f
ROLTRAP
ROLTROTTOIR
RONDE SCHORT
ROODFASE
ROODTASE, ALGEHELE
RO-ROSCHIP
ROTATIEI,IOTOR
ROTERENDE ZUIGERI'TOTOR
ROTOCAR (US1
ROTOJET
ROTOR
ROTORPIÄAT
ROUTE-ADVIES
ROUTEKEUZE, SYSTEEM MET VRrJE
R .  P . V .  P  .
RUSTEND VERKEER
RUSTIG UUR
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2246 sArEcE (TRANCE)
7152 SA!{ENVOEGEN
706I SAI.IENVOEGING, IMENSITEIT t{A
3138 SAI,IDIdICE-CIÄS
2034 SANDI{ICII-MOTOR, DUEBELZIJDIGE
2212 SCHAKELING/I.IAAKSCHAKELING
7365 SCHAKELKAST
2029 SCHE!{A : LINEAIRE INDUCTIEMOTOR
2024 SCHEMA : LINEAIRE MOTOREN EN MAGNETISCIIE ONDERSTEUNING
2024 SCHEMA : SUPERSNELLE TREINEN
2247 SCHERER MONOBEAM
3218 SCHIJVENMOTOR
4O4O SCIIIP/CATAII{AMN-LICITTERSCHIP
4OIO SCEIP/CATAMARAN-SCHIP
4OI8 SCHIP/COMBINATIESCHIP
40I9 SCBIP/COMAINERAAI{VOERSCHIP
4039 SCHIP/COMAINERSCHIP
4OIO SCITIP/DUBBELROMPSCIIP
4OO2 SCHIP/ENKELROMPSCIIP
4046 SCHIP/INTEGRAAL CONTAINERSCHIP
4034 scnIP/KAltcoERoESCIln
4007 scllrP/KoElsctrn
4OI2 SCHIP/KOGEI.,I.TETIIAANTANKSCHIP
4039 SCHIP/LMDKISTENSCIIP
4036 SCHIP/IASH-SCHIP
4034 scltIP/LIcttTERscHIP
4043 SCuP/LIrT-oN-LIFT-OFF-SCHIP
4O2O SCHIP/MEERROMPENSCIIIP
4O4I SCHIP/PALLETSCIIP
4OOI SCHIP/PASSAGIERSVRACHTSCIIU
4045 scurP/RIJ-oP-RIJ-AF SCHIP
4042 scBrP/Rolo-scurP
4037 SCHIP/I'SEABEEII-SCHIP
4044 SCHIP/SE}IICONTAINERSCIIP
4010 SCHIP/TWEEROMPSCHIP
4OOI SCITIP/VRACITT- EN PASSAGIERSSCIIIP
4O2I SCIIIP/ZEESCHIP OP STELTEN VOLGENS "TRISEC" PRINCIPE
4Ol7 scItIP, GELEED
2248 SCHNELLBAIINSYSTEMMITDARUNTERTTÄ,UCEXOEULEITSCnIENENTAXIS (BRD)
3149 SCHOKABSORBERENDE 8T'MPER
3162 SCHONE AUTO
5038 scHoRT
5039 SCHORT MET VINGERS
5O4I SCHORT/BINMNSCIIORT
5042 SCHORT/BUITENSCHORT
5052 SCHoRT/STABILISATIESCTIORT
5043 scnoRT, BUIGZAME
5043 scIloRT, MEECEVENDE
5040 scHoRT, RONDE
5044 scHoRT, STIWE
5054 SCTIROEF MET OMKEERBARE SPOED
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5055 SCHROET/LUCHTSCHROEF
5056 SCHROET/LUcHTScHRoEF MET vERSTELBARE sPoED
5065 SCHROET/TREKSCHROEF
5062 scHRoEr/I.IATERScHR,oEF
5066 scHRoEF, GEVENTTLEERDE
5057 SCHROEF, Or'ISLOTEN
5069 scHRoEF, TREKKRACHT VAN DE
5060 scHRoEF, VASTE
5063 scHRoEF, VERSTELBARE
3203 SCHRoEFAAIIDRTJVING, VERBRANDINGSMOTOR MET
2I8I SCHROEFKOPPELING MET ZIJBUFFERS
5O7O SCHROEFPOMP
2t22 SCHRoEFSPOED, OMKERING VAN DE
5067 SCHROEFSPOED, OMKERTNG VAN DE
6059 SCHROEFTURBINEMOTOR
5059 scHRoEvgN/coN(IALE LUcHTscHRoEvEN
5058 scHRoEvEN, TEGEN ELIGAR rN DRAATENDE
4038 SCHUITENDRAGER HDI'I
4037 SEABEE-SCHIP
2039 SECUNDAIR/LINEAIRE MOTOR MET MASSIEF SECUNDAIR
2045 SECUNDAIR DEEL
3 I 54 SECUNDAIRE BOTSING
327 6 SECUNDAIRE ELEKTROCHEI'IISCHE GENERATOR
2194 SEINAFSTAND
7335 SEISMISCHE DETECTOR
7230 SELECTIEVE VERKEERSOMLEGGING
7292 SEMI-AANWEZIGHEIDSDETECTOR
50I4 SEMI-A},IFIBISCH LUCHTKUSSENVOERTUIG
4044 SEMICONTAINERSCHIP
7 404 SEMI- OF HALFVERKEERSAFHANKELIJK VERKEERSLICHT
3235 SERTEBEKRACHTTGTNG, GELTJKSTROOMMOTOR MET
7084 SERVICEPEIL
3279 SERVTCESTATTON, ßATTERTJ
6053 SERVOI'IOTOR
3146 SERVOREI-i
7 235 SIGNAALDIAGRAI,T
7399 STGNAALGEVER, MATRIX
7 189 SIGNAALPROGRAMMA
221 I S IGNALERING/CABINESIGI{ALERING
70 t I STMULATTE/I^TEcvERKEERSSTMULATTE
7 37 O SIMUI.AToR/VERKEERSSIMULAToR
70 I 3 SITUATIE/VNNKEERSSITUATIE
3034 ST(YBUS
2249 SKY-CAR TRANSTVATOR (US)
2249 sKy-KAR TRANSTVATOR SYSTEI! (US)
2250 SKYLTFT (US)
225t SKYRATL (US1
73 I8 SI.ANGDETECTOR
7 027 SI.AP UUR
2262 srEDE
4033 SLEEP
4052 SLEEP/zEEGAANDE coNTAINERSIEEP
4052 SLEEP/ZEESLEEP
2035 sLrM
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1060 SLTNGERBEI{EGrNG, VRIJE
2064 SLTNGEROPHANGTNG, ITONORATL MET
2050 sLrP
2164 SLIPBEVEILIGINGSINRICHTING
4024 SLURRY-TAI.IKER
7308 SNEEUIIDETECTOR
23OI SNEL TAPIS ROUI.ANT
3OOI SNELBUS
3022 SNETBUSVERKEER OP GERESERVEERDE BAAN
7 I OI SNELHEID
7239 SNETHEID IN DE GROENE GOLF
7239 SNELHEID VAN VOORTPI.AI.ITING VAI{ DE GROENE GOLF
7I I3 SNELHEID/ADVIESSNELHEID
5 I 30 SNELHEID/BLOKSNELHEID
7 I 09 SNELHEID/GEMIDDELDE MEETPUNT-SNELHEID
7I I5 SNELHEID/GROEPSNELHEID
TIIO SNELHEID/KRUISSNELHEID
7 I 08 SNELHEID/MEETPUNT-SNELHEID
6058 SNELHEID/NADERINGSSNELHEID
2I95 SNELHEID/ONTIIERPSNELHEID
5132 SNELHEID/oMITgRPSNELHEID
7IO2 SNELHETo/oUIIIERPSNBLHEID
7 I 05 SNELHETo/ngIssNELHEID
7 I 03 SNELHEID/RIJSNELHEID
2142 SNELHEID/RIJTUIG MET HOGE HYPOTHETISCHE SNELHEID
7 I 05 SNELHEID/TRAJEKTSNELHEID
t 003 SNEIIIETD/vERVoER ovER LAND MET HocE SNELHETD
7l 13 SNELHETD, M!{BEVOLEN
7 I 09 SNELHEID, GEUIDDELDE MOMENTANE
5 l 33 SNELHETD, KRTTTSCHE
7 | 12 SNELHETD, KRTTTSCHE
7 I 08 SNELHETD, MOMENTAT{E
7 ll2 SNELHETD, OPTTMALE
6061 SNELHETD, TRANSSONE
5l3l SNELHEID, VOORI^IAARTSE
7 lo7 SNELHEID, VRIJE
6062 SNELHEID, I.IARE
7O77 SNELHEID-BELASTINGSKROMME
7 O8O SNELHEID-DICHTHEIDSREI.ATIE
7076 SNELHEID-INTENSITEIT, BETREKKING
7O78 SNELHEID-IMENSITEITSKURVE
7 07 6 SNELHEID-IMENSITEITSREI.ATIE

7 07 9 SNETHEID-TUSSENAFSTAITDSREI.ATIE
7240 SNELHEIDSAAI'IDUIDINGEN, REGELING MBT BEHULP VAN
7417 SNELHEIDSAANDUIDINGEN, VARIABELE
7417 SNELHETDSAAI{IDUTDTNGEN, VERANDERLTJKE
73OO SNELHEIDSMETER
3099 SNELHETDSREGEIÄAR, ELEKTRONTSCHE
724t SNELHETDSREGELTNG, AUTOMATTSCHE
2205 SNELHEIDSREGELTNG, ELEKTRONTSCITE
7 391 SNELITETDSREGELTNG , ELEKTRONTSCHE
22IO SNELHEIDSSEINGEVING
73OO SNETHEIDSVERKLIKKER
7301 SNELHETDSVERKLTKKER, OPTTSCHE
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3296 SNELLE IÄDING
2323 SNEI.I'TETRO
2330 SNELTMU
2324 SNELTRAM, ONDERGRONDSE
IOO5 SNELVERVOER MET AUTOMAIISCHE GELEIDING
I 006 SMLVERVOER OP KORTE AFSTA}ID
IOO3 SNELVERVOER OVER I.AT{D
IOO3 SNELVERVOER TE I.A}ID
1005 SNELVERVOER, AUTOMATTSCII
3055 SNELI'EG/AUTOSNELI{EG MET AUTOMATISCHE VOERTUIGBEHTERSING
3055 SNELIIEC/AUTOSNELIIEG MET VOERTUIGGELEIDING
5O2I SOEPELE ROKKEN, LUCITTKUSSEN MET
7304 SOME/VOCIIT- EN TEMPERATUURSONDE
7333 SONISCHE DETECTOR
3IO9 SPECIAAL OMI,IORPEN VOERTUIC VOOR STADSVERIGER
3I7I SPECIALEMOTORINSTELLING/RECIRCUI.ATIEVANDEUITIÄATGASSEN

MET SPECIALE MOTORINSTELLING
2315 SPEEDWAY TRANSPORT SYSTEI.{
7063 SPITSBEI.ASTING
7028 SPITSUUR
7064 SPITSWR, VERKEERSDRUKTE OP HET
7064 SPITSUURBEI.ASTING
7065 SPITSWRSAKTOR
7064 SPITSUURINIENSITEIT
7029 SPITSWRVERKEER
7025 SPNSVERKEER
7153 SPLITSEN
5056 SPoED, LUCHTSCHROEF ltET VERSTELBARE
5054 SPOED, SCHROEF UET OMKEEREARE
2OIO SPOEL/SUPRAGELEIDEME I{AGNEETSPOEL
1026 SPOORGEBONDEN VERVOERSYSTEEM
2143 SPOORVERBINDINGEN/RIJTUIG VOOR SUPERSNELLE SPOORVERBINDINGEN
2133 SPOORüIEG/ADHESIESPOORIIEG
lO72 SPoORIIEG/ONDERGRONDSE KABELSPOORI'IEG
2 | 33 SPOORTJXG/WRIJVTNCSSPOORT{EG
3020 sPooRhrr:GBUs
7153 SPP.EIDEN
7153 SPREIDING
7419 SPREKEND VERKEERSTEKEN
3058 SSc
5O5I STABILISATIEGORDIJN
2OI4 STABILISATIEMAGNEET
5052 STABILISATIESCHORT
6052 STABTLISATOR, AUTOMATTSCHE
IO53 STABILISERING DOOR MIDDEL VAN CYROSCOPISCHE KRACHT
IO5I STABILISERING DOOR ZITAARTEPUNT ONDER RAIL
106I STABILISERING, ZIJDELINGSE
1062 STABILISERINGSINRICIITING, INDEBAAI{AANGEBRACHTE
IO54 STABILISERINGSRAIL
2084 STABILISERINGSWIELEN
5I 12 STABILITEIT/DI.'ARSSTABILITEIT
5I I3 STABILITEIT/I.ANGSSTABILITEII
5I I I STABILITEIT/RICIITINGSSTABILITEIT
IO2I STN)SAUTO, OPENBARE
3064 STADSAUTO, OPEN8ARE
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3075 STADSELEKTROI.TOBIEL
2321 STN)STREIN
7032 STN)SVERKEER
3IO9 STADSVERKEER/SPECüALONTWORPENVOERI'T'IGVq)R STADSVERXEER
3075 SIADSVOERI! IG, ELEKTRISCB
3I 09 STN)SWAGEN
74II STAGMTIEMEIJINGSSYSTEEM
4092 STAPELBORD
4094 STAPELBORD AA}I TWEE KA}ITEN OPNEEMBAAß
4097 STAPELBORD AAN VIER KAI{TEN OPNEEMEAAR
4IO3 STAPELBORD, PI.AT
4076 STAPELCONTAINER
4090 STAPELKIST, DOORZICHTIGE
4IOI STAPELPAI.LET
2316 STARGLIDE
3057 SIARRCAR
2178 STARRB AUTOMATISCTTE KOPPELING
7405 STARRE REGELING, VERKEERSLICIIT MET
7405 STARRE VERKEERSLICI{TENINSTALIATIE.T2O8 

STARRE VERKEERSRECELING
3254 STARTBATTERIJ
602I STAßT MET MKETHULP
3279 STATION/BATTERIJ SERVICESTATION
3280 STATION/BATTERIJ I{ISSELSTATION
2197 SIATION/DOORGA}IGSSTATION
2199 STATION/HAVENSTATION
2085 STATION/INIIAUSTATION
2198 STATION/KANGOEROESTATION
2196 STATION/KOPSTATION
3283 STATION/IÄADSTATION
2085 STATION/OFF-LINESTATION
3287 STATIOTIAIRE LADER
IO38 STATISCTT LUCHTI(USSEN
5093 STATISCE ZI{EVEN
2044 STATOR
2037 STATOR/LINEAIRE INDUCTIEMOTOR MET OM}'IKKELDE STATOR
2036 STATOR/LINEAIRE INDUCTIEIOTOR UET SIATOR IN HET VOERTUIG
7032 STEDELIJK VERXEER
l0l I STEDELIJK VERVOER, CONTINU
1064 STEEK/VOORTSTU},INGDOoREENARCHII.{EDESSCHRoEFMETVERANDERLIJKE

STEEK
2I3I STEL/MOTORSTEL
3253 STERKE ACCIJMUIÄTOR
2072 STEUNMIL
2079 STEUNRAIL
2II9 STEUNRAIL
5023 STIJVE ROKKEN, LUCETKUSSEN ltEt
5045 STIJI'E SCHORT
5004 STIJVE SCHoRTEN, LUCIITKUSSENVOERI.I Ic MET
6009 STILLE START EN IAIIDING, VLIEGTUIG MET
7022 SULSTAAND VERIGER
7027 sTruruR
3195 STIRLINGUOTOR
3196 STIRLINGI()TOR, DUBBELI.IERKENDE

( l0 l )
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3I4O STOET MET ZIJI.TAARTSE STEUN
6006 STOI-VLIEGTUIG
3 I 03 STOOMAUTO
3OI I STOOMBUS
3213 STOOMMOTOR
7145 STOPPEN, UTTZTCHTLENGTE VOOR
7 129 STORING
5068 STRAAT, TüIEEFASTGE
6072 STRAALKLEP
6037 STRAATMOTOR
6060 STRAATMOTOR
6047 STRAALDIOTOR, PULSERENDE
6036 STRAALOMKEERMECHANISME
7397 STRAAT, AANDUTDTNGSBORD IÄNGS DE
7397 STRAAT, AA\IKONDTGTNGSBORD LANGS DE
3058 STRADA GUIDATA
7 2OO STRATEGIE/REGETINGSSTRATEGIE
72OO STRATEGIE/REGELSTRATEGIE
7 201 STRATEGIE/VERKEERSLICHTENREGELINGSSTRATEGIE
3172 STRATIFICATIE VAI{ DE BRANDSTOF
322I STRATIFIED CHARGE MOTOR
7 166 STREEFLIJN
7157 STREI'TMING
2052 STROMEN/TOUCAULTSTROMEN
2053 STROMEN/OVERGANGSSTROMEN
2052 STROMEN/IIERVELSTROMEN
7 125 STROMEN, CONTTTCTERENDE
7202 STROMEI{DIAGRAM
7I80 STROMEMETLING
5035 STROMING/DI^IARSSTROMING
3024 STROOK, ErGEN
2O2O STROOMAFNEMER/LICHTBOOGSTROOMAFNEMER
2OI9 STROOMAFNEI'IING
2OI 8 STROOMRAIL
7 I80 STROO}ITELLING
323I STROOMT^JISSEIÄAR
6055 STRUKTTruR, TNTEGRAAL VERSTTJFDE
2315 STS
7178 STUDIE/VOON- EN NASTT]DIE
3I 20 STUUN/VERSTELBAAR VEILIGHEIDSSTITUR
6042 STUURAUTOI.{AAT
3I47 S]]TIURBEKRACHTIGING
3091 sruuRrNRrcHTrNG, ELEKTRONTSCHE
3l18 STUURKOLOII, ENERGTE-ABSoRBERENDE
3122 STUURI^ITELNAAF, BEKLEDE
6054 STI,'hISTRAALMOTOR
6017 SUBSOON VTIEGTUIG
I OO4 SUPERSNEL VERVOER
2t43 SUPERSNETLE SPOORVERBINDINGEN, RIJTUIG VOOR

6018 SUPERSOON VLIEGTUIG
2282 SUPRA-CAR
2OO9 SUPRAGELEIDEIIDE MAGNEET
2005 SUPRAGETEIDENDE MAGNEET, ONDERSTEUNING DOOR

2OI O SUPRAGELEIDENDE MAGNEETSPOEL
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3035 SYNCHROBUS
2O3O SYNCHRONE LINEAIRE MOTOR
72II SYNCHRONE VERKEERSREGELING
7242 SYNCHRONISATIE
3232 SYNCHROONMOTOR
1056 SYSTEEM MET EIIIDELOOS IÄNGE VERVOERSEENHEDEN
IOI4 SYSTEEM MET TUSSENHALTEN
IO57 SYSTEEM MET VERVOERSEENHEDEN VAN BEPERKTE LENGTE
IO24 SYSTEE}I MET VRIJE ROUTEKEVZE
229I SYSTEEI{ VAN CONTINU VERVOER
3189 SYSTEEI"T VAII GECONTROLEERDE VERBRANDING
1016 SYSTEEM VA}I INDIVIDUEEL OPENBAAR VERVOER
2292 SYSTEEM VOOR GEMEENSCHAPPELIJK VERVOER MET COMINUE TOEGANG
I 056 SYSTEEM ZONDER EIIIDE
3142 SYSTEEM/IcHTSRUITKIJKSYSTEEM
3OI9 SYSTEE}T/EUIOBUS-TREIN SYSTEEM
z2B8 sysrEEM/eutoue,uscn vERvoERsysrEEM
IO24 SYSTEEM/EUIOIIOOM VERVOERSYSTEEM
I O7O SYSTEEM/BUISVERvoERSYSTEEM
I 055 SYSTEEM/CABINEBAANSYSTEEM
I O2O SYSTEEM/cABINEcoNTAINERSYSTEEM
4o5o sYsrEEu/cuss-sYsrgEM
7345 SYSTEEI.{/cOnSSR-DECODEERSYSTEEM
229I SYSTEEM/COMTUU VERVOERSYSTEEM
7284 SYSTEEM/uSIgcTIESYsTEE}I IN HET VoERTUIG
7285 SYSTEEI,T/pgfficTIESYSTEEM oP DE STRAAT
IOIO SYSTEEM/DISCOMINU TIERKEND VERVOERSYSTEEI'{
3144 SYSTEE}I/ougggL REMSYSTEEM,
I 046 SYSTEEM/DUBBELSYSTEEM
3093 SYSTEEM/ETEKTRONISCH ANTIBLOKKERINGSSYSTEEM
405 t sysrEEt't/gunopgAl.t BARcE cARRTER-sysrEEM
7 4I I SYSTEE}T/TTLSSEvEILIGINGSSYSTEEM
7213 SYSTEEMITLEXTBEL PROGRESSIEF REGELINGSSYSTEEM
7350 SYSTEEL/TnSQUEMTEMULTTPLEXSYSTEEM
6022 SYSTEEI'T IG.C.A. -SYSTEEM
t o32 sYsrrEl'{/cronecsN sYsrEEM
1043 SYSTEEM/cnIrTDINGSSYSTEEM DooR KRAcHTSIIERKING
IO42 SYSTEEM/GELEIDINGSSYSTEEI'I DooR voRMGEvING
I OO7 SYSTEEM/CELFTP OPENBAAR MASSAVERVOERSYSTEEM
I 044 SYSTEEM/GELEIDESYSTEEM
6A23 SYSTEEM/INSTRI]MENT I.ANDINGSSYSTEEM
5lt8 sYsrEEI'{/ tprNcssYsrEEr{
5024 SYSTEEM/I,ucuIFILMsYsTEE}1
2IOI SYSTEw/MncNgETFLuxsYsTEEM
7 386 SYSTEEM/I.TooooPRoEPsYsTEEM
I 068 SYSTEEM/oIIoSRDRUKSYSTEEI'{
727 O SYSTEEM/PASSEERHULPSYSTEEI.{
7212 SYSTEEM/PNOCNESSIEF REGELINGSSYSTEEM
I OOg SYSTEEM/QUASI-CONTINU I.IERKEND VERVOERSYSTEEI"T
2321 SYSTEEM/I'RAPID TRANSIT'' SYSTEEM
4 t 09 sysrgEr'{/nrr-op-RrJ-AF-sysrEEu
1026 SYSTEEM/SPOOnGEBONDEN SYSTEEI,T
7 4I I SYSTEE}I/STIcmUEMELDINGSSYSTEEM
735 I sysrgEr{/rr.romllTrplExsysrEEM
4I44 SYSTEEM/TüTSSKRINGREI.TSYSTEEM
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6A22 SYSTEEI.!/vmT DE GRoIID AF GELEID uIDERINGSSYSTEEI'T
7 2I O SYSTEEM/vSRIGERSREGELINGSSYSTEEI'{
7 2IO SYSTEEM/VNNTNERSREGELSYSTEE}T
I 069 SYSTEEI'{/VENVOERSYSTEEM IN EEN HERMETISCH AFGESLOTEN RUI}fTE
1067 SYSTEEM/VENVOERSYSTEEI-! IN OPEN LUCHT
221 5 SYSTEEM/VETEC-IDENTIFICATIESYSTEEM
6043 sysrggM/volÄurouATrscu BtmDlÄbrDrNcssysrEEr'l
1026 SYSTEEM, cEtErD
1045 sYsTEElt, GEMENGD
I 030 SYSTEEM, OPGEHANGEN
5049 SYSTEEM, VEELROKKTG
lo24 sYsTEEt'{, vRrJ
| 028 SYSTEEM, I{IEL-RAIL
3043 SYSTWE DUouoDE o'EvRY

- T

7338 TAcHYI'IEISn/RADARTAcHYMETER
603 l TAI.IDEMROTOR, HELTKOPTER MET
4OI4 TANK/METIIAAIITANKER MET I.{EMBRAAITTAI.IK
4OI4 TANK/METIIAAMAI{KER MET MEMBRAANTYPE-TAI{K
3148 Tenx/nIET TE BEScHADIGEN BRAI{DSToFTANK
3 I 48 TANK/VEILIGHEIDSBRANDSTOFTA}IK
4013 TAI{K, METIIAANTA}IKER MET GEINTEGREERDE
4015 TAI{K, METTIMNTAT{KER MET ZELFDRAGENDE
4OI I TAI{KER VOOR VLOEIBAAR AARDGAS
4OO5 TANKER/SUTAANTAI{KER
4025 TANKER/r.ISBREKERTAI.IKER
40 I I TANKER/T,uG-TAI.IKER
4029 TANKER/UmmoETTANKER
40 I I TANKEN/UTTNE*NTAI{KER
4OI3 TANKER/M THAAT.ITAI{KER MET GEINTEGREERDE TAI{K
4OI4 TANKER/UNUNEUTAI{KER MET MEMBRAANTANK
4OI4 TAI{KER/u TnImITANKER MET MEMBRAANTYPE-TANK
40 I 5 TANKER/MEITIAANTAI{KER MET ZELFDRAGENDE TAI{K
4026 TA}rKER/oIrognzEETA}IKER
4024 TANKER/oso-IANKER
4024 TANKER/SIUNNY-TANKBR
4OI2 TAI{KSCHIP/KOGELMETTIAAI{TAI{I$CHIP
2299 TAPIS ROUIÄNT
2301 TAPIS ROULANT, SNEL
3065 TN(I/BUSTN(I
3065 TN(I/LIJNTN{I
3066 TN(I/RAIL-TN(I
3023 TAT(I-BUS
2l 17 T-BALK, OMGEKEERDE
7I7 4 TECHITIIEK/TILDITECHNIEK
216A TEGENSTROOMREMMING
7319 TETDREMPEL, PNEI'MATISCnE
2252 TELEAUTOMOTEUR
3036 TELEBUS
2317 TELECANAPE (SUTSSE)
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2283 TELEC,aR (us)
7387 IEIJFOON/AUTOIELEFOON
3023 TEI.EFOONBUS
7388 TELEFOONZUIL
7353 TELETONISCUE MULTIPLEXER
2253 TELERAIL (FRANCE)
2IO9 TELETRANS
7220 TELRVISTECAI.|ERATS, AFSTAT{DSCONTROLE DOOR MIDDEL VA}I
7275 TELIJR/VER"KEERSTELLER
7I8I TELLING OP DE TOEGA,I{GSI{EGEN
7I8O TELTINC/STROMEMELLING
7I8O TELLING/STROO}fTELLING
7II9 TELLING/VERKEERSTELLING
7276 TELPOST
7276 TELPUM
7277 TELPUNT, PERT,IANENT
7318 TELSIÄI{G
3305 TEMPERATUURCEL/GEMIDDELDE TEMPERANruRCEL
3304 TEI.{PEMTTruRCEL/IIOGE TEMPERAflruRCEL
1023 TEMPEMTITURCONTROLE, VERVOER ONDER
4II2 TERMIML/KIJNSTEII.A}ID-TERMIML
5OI7 TERRAPI.ANE
3IO8 TERREINEN, VOERTUIG VOOR ALLE
7348 TERUGI@PPELINGSLUS
3152 TESI, ROLL-OVER
3I5O TESTPOP
7048 THEORETISCHE CAPACITEIT
3166 TIIERI{ISCIIE }IAVERBRAIIDINC
3173 TIIERMISCIIE RXACTOR
4069 THERMOCOMAINER
3059 TIIROUGHI{AYS
2206 THIRISTORBESTURINC
2145 TIIIRISTORBESI]IRINC, LoCoI{OTIET MET
2208 THYRISToRS, HAKKER MET
7261 TIJD/ALLES.ROODTIJD

. 7138 TIJD/BRUTOTUSSEMIJD
7245 TIJD/CYCLUSTTJD
7257 TIJD/DOORSTROMINCSTIJI)
7257 TIJD/DOORTOCETTIJD
7136 TIJD/GEUIDDELDE I1ISSEMIJD
7262 IIJD/GROENTIJD
7137 TIJD/NETTOruSSEMIJD
7243 TIJD/OMLOOPTIJD
7245 TIJD/OMLOOPTIJD
7255 TIJD/O}TTRUIMINGSTIJD
7257 TIJI}/PASSEERTIJD
TIOO TIJD/REACTIETIJD
7O9I TIJD/RIJTIJD
7135 TIJD/VOLGTIJD
7I OO TIJD/I{MRNEI.{INGS-REACTIETIJD
7198 TIJD-AT'STAND DIAGRAM
7351 TIJDMULTIPLEXSYSTEEM
7136 TIJDSIMERVAL/GEUIDDEI,DTIJDSIMERVALII'SSENOPEENVOLGENDE

VOEßTT'IGEN
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7 199 TIJDSTROOK/DOORGAI{GSTIJDSTROOK
71 98 TIJD-IIEG DIAGRAI'I
3068 TIP
7OI7 TOEBEDELING VAN HET VERKEER
7 197 TOEBEDETINGSMODEL
7 I9I TOEBEDELINGSPROGRAMMA
7222 TOEGANGSWEGEN, CONTROLE VAl.l DE
7222 TOEGANGSITEGEN, DOSERTNG VAN DE
7 l 8l TOEGAI{GSWEGEN, TELLTNG OP DE
7 O42 TOERISTE}IVERKEER
3OO5 TOER$IAGEN/TURBINE-TOERI^IAGEN
7ot 3 ToESTAND/vsRrcERsroEsrAND
5IOI TOTALE DRAAGKRACHT
7232 TOTALE VERKEERSOMLEGGING
51 28 TOTALE üIEERSTAI{D
2o7a rnacn/vERnoocD TRAcE
3256 TRACTIEBATTERIJ
2OI3 TRACTIEMAGNEET
3234 TRAcTIEMoToR/cgLUKSTRooM-TRAcTIEMOTOR
3233 TRACTIEMOTOR/WTSSELSTROOM-TRACTIEMOTOR
2167 TRACTIEWIEL
208I TRACTIE!üIELEN
I 063 TRACTTET{TELEN, VOORTSTU}IrNG DOOR VASTE
7I 05 TRA.IECTSNELHEID
7 t 06 TR^LIECTSNELIIEID, GEI"IIDDELDE
7l l 0 TR.I'ECTSNELIIEID, ]tA)(I],tt M
2324 TRA},I/OI{DERGRONDSE SNETTRAM
2331 TRAMTIAGEN, GELEDE
23I 8 TRANSCAB
4088 TRANSCOMAINER
3060 TRANSDRIVE
2254 TRANSIT EXPRESS hrAY (US)
2285 TRA}ISIVATOR
2255 TRANSPORTATTON TECHNOLOGY DTSTRTBUTTON SYSTEII (US)
2302 TRANSPORTBAND MET VARIABELE SNELHEID
4O7O TRANSPORTCONTAINER VOOR VLOEISTOTFEN
306I TRANSPORTEUR
2256 TRAI{SRAPTD (BRD)
6019 TRANSSOON VLIEGTI.'IG
606I TRANSSONE SNELIIEID
2284 TRANSTECH (US)
2319 TRA}ISURBAN
2033 TRANSVERSALE FIUX, LTNEATRE ELEKTROI'IOTOR MET
2320 TRAVAI.ATOR
2129 TREIN MET GASTURBINEAA}IDRIJVING
2135 TN TN/APT-TREIN
2086 TNNTU/BUISTREIN
2136 TREIN/EXPERII'TENTELE APT-TREIN
2129 MFTN/GASTIJRBINETREIN
2092 TREIN/CVT-IREIN
2I I I TNUTN/HOVERTREIN
2I38 MNTN/INTERCITY-TREIN
2139 TNETN/LRC-TREIN
2137 IngIN/LUcHTFII.IrTREIN



-797 -

2I I I TREIN/LUCHTKUSSEMREIN
2I I I TREIN/LUCHITREIN
2023 TREIN/I'{AGNEETKUSSEMREIN
2023 TREIN/}IACNEETZIIEEFKUSSENTREIN
2I4O TREIN/ROBOTTREIN
2321 TREIN/STADSTRBIN
2132 TREIN/TREK-DUIITREIN
2125 TREIN/TURBINETREIN
2125 TREIN/IT'RBOTREIN
2134 TREIN, AEROMAGNETISCHE
2I4I TREIN, GELEDE
IO29 TREIN, ZIJEEFTREIN
2203 TREINBEHEERSING, AUTOMATISCHE
2204 TREINBEINVIOEDINC/AUTOMATISCIIE TREINBEITWLOEDING }IET COMINU-

BEINVLOEDING
2204 TREINBEINVLOEDING/CONTINUE AUTOUATISCIIE TREINBEI}IVIOEDING
1076 TREINBEIIMOEDING, AUTOITATISCIIE
2203 TREINBEINILOEDING, AUTOUATISCHE
3O2O TREINBUS
1076 TREINGELEIDINC, AUTOMATISCITE
2I3I TREINSTEL
2132 TREK-DWNREIN
5069 TREI(RACIIT VAN DE SCHROEF
5065 TREKSCHROEF
5086 TRIMCOMROLE
4021 TRISECTYPE, VAARl'ttIc VAN HET
3OI5 TROLLEYBUS
3016 TROLLEYBUS, GELEDE
3017 TROLLEYBUS, ONDERGRONDSE
2296 TROTIOIR/BEIIEGEI{D IROTTOIR MET DOORLOPBNDE BAND
2295 IROTIOIR/CELEED BEIIEGEND TROTIOIR
2294 TROTTOIR/ROLTROTTOIR
2294 TROITOTR, BEIüEGEND
2294 TROTToTR, ROLLET{D
2042 IT'BUI"A,IRE MOTOR
2043 TUBUIÄIRE }()TOR MET VERSNELLINGSVEI,D
7163 TUNNELEFFEKT
6057 1'I]NNELSCHROEF}OTOR
3248 T'IINNELSCHROEFTURBINE
3244 TURBINE/GASTURBINE
3246 TURBINE/CASTURBINE MET GESLOTEN KRINGLOOP
3246 TURBINE/GASI'I'RBINE UET REGENERATOR
3245 TURBINE/NIET.REGENERERENDE GASI'T'RBINE
3245 TURBINE/OPEN GASTURBINE
3246 TURBINE/REGENEPGRENDE GASTI'RBINE
3248 TURBINE/TIINNELSCHROEFI'I'RBINE
3247 TURBINE/WANMELUCHTN'RBINE MET GESLOTEN KRINCLOOP
3249 TURBINE, LINEAIRE
3OO5 TURBINE-TOERWAGEN
2125 TURBINETREIN
3I 04 TURBINEVMCHTI{AGEN
2128 1'I'RBO-DIESELIOCOMOTIEF
2126 1'T'RBO-ELEKTRISCII MOTORRIJTUIC
6059 TURBOPROP
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6056 TI'RBO-RAI.!.IET
2125 I'T'RBOTREIN
2I3O TT'RBOTREIN MET ZEER ITOGE SNELHEID
l0t4 fi'SSENHALIEN, SYSTEEM MET
7132 I'I'SSENRU$fTE
7133 N'SSENRUII,IIE/MNNEEMBARETUSSENRUI!{TETI'SSENT}IEEVOERI'T'IGEN
7138 TITSSEMTJD/BRUIOI'I SSEI{TrJD
7137 TUSSEMIJD/NETTOTI]SSEMIJD
7136 IT'SSEMIJD, GEMIDDEIDE
7367 TIIEEFASENRECEIJIAR
7367 TWEEFASIGE REGEIÄUTO}IAAI
5068 TUBEFASIGE STRAAL
3144 TWEEKRINGREMSYSTEE}I
4OIO TIIEEROMPSCHIP
4094 TWEEI'TGS-PALLET

-u -

7162 UITEET{VALLEN VA}I EEN PLATOON
7038 UITGM}TD VERKEER
2116 UITCETIOU)E LEGGER
3163 UIN.AATGASEMISSIE
3164 UIIIÄATGÄ,SREINIGER
3I7O UITIÄATGASSEN/RECIRCUI"ATIE VA}I DE UITI.AATGASSEN MET LUCHT-

INJECTIE
3I7I UITI.AATGASSEN/RECIRCUI.ATIE VAN DE UITIJIATG'ASSEN }IET SPECIALE

MOTORINSTELLING
3169 UITLAAIG4,SSEN, RECIRCUIÄTIE VAN DE
7155 UITRIJDEN
7038 UITSTROME}ID VERKEER
7144 UITZICIITLENCTE
7146 UITZICIITLENGTE VOOR INIIALEN
7145 UITZICIITLENGTE VOOR STOPPEN
7330 ULTRAGELÜID DETECTOR
3I9O ULTMSONE BRANDSTOTVERSTUIVER
7330 ULTRASONORE DETECTOR
7331 ULTRASONORE DETECTOR MET CONIINUE GOLVEN
7332 ULTRASONORE IMPT'LSDETECTOR
2286 UNTFLOW (US)
2257 URBA (FRANCE)
3062 URBI.IOBILE
7028 UUR/SPITSWR
7027 UUR/STILUUR
7027 lruR, RUSTTG
7027 UUR, SIÄP
7027 truR, VERKEERSSLAP
2l 18 u-voR!4, GELETDEEAAI{ rN
2il8 u-voRlt, GELEIDINGSBAAII rN
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v

5097 VAART IN DRIJVENDE TOESTAND
4O2I VAARTUIG VAN HET TRISECTYPE
4OO2 VAARTUIG/EENROMPSVAARTUIG
4034 vAARTUrc, LICHTERSDRAGEND
7I I O VAKSNELHEID/ TEGVAKSNELHEID
2287 vAL (FRANCE)
7 t+18 VARIABEL RICHTINGSBORD
7408 VARIABEL VERKEERSTEKEN
2O3I VARIABELE RELUCTANTIE
3237 VARIABELE RELUCTAI.ITTE, MOTOR MET
7 418 VARIABELE RICHTINGSAANI^IIJZER
7 t+17 VARIABELE SNELHEIDSAANDUIDINGEN
3307 VASTE ELEKTROLYT, HOGE TEMPERATUURCEL MET
5060 VASTE SCHROEF
5049 VEELROKKIG SYSTEEI'{
2209 VEILIG FALEND PRINCIPE
7 134 VEILIGE AFSTAND
2193 VEILIGE VOLGAFSTAND
3 I I I VEITIGHEID/ACTIEVE VBILIGHEID VAN AUTO ' S
3 I I 2 VEILIGHEID/PASSIEVE VEILIGHEID VAN AUTO I S
3ll0 VEILIGHEIDSAUT0, EXPERIMENTELE
3 I 48 VEILIGHEIDSBRANDSTOFTANK
3137 VEILIGHEIDSGIÄS
3125 VEILIGHEIDSGORDEL
3126 VEILIGHEIDSGORDEL MET DRIEPUNTSBEvEsTIGING
3 I 30 VBILIGHETDSGORDEL, OPBLÄASBARE
3129 VEILIGHEIDSGORDEL, PASSIEVE
3I I7 VEILIGHEIDSKOLOM
3 I 20 VEILIGHEIDSSTUUR, VERSTELBAAR
7 I92 VEILIGVERKEERSPROGRAI"IMA
507 4 vENTTLAToR MET TEcEN ELTGAR rN DRAATENDE scIIRoEvEN, AXTALE
507 6 VENTILATOR/CENTRIFUGAAL-VENTILATOR
5077 VENTIIÄTOR/HEFVENTILATOR
5073 VENTIIÄTOR, AXIALE
5075 VENTII"ATOR, OMSLOTEN AXIALE
7415 VERANDERING VAN RIJRICHTING, AANI^ltrJZINc VOOR
7418 VERANDERLIJK RICHTINGSBORD
7 4A8 VERANDERLIJK VERKEERSBORD
7417 VERANDERLIJKE SNELHEIDSAANDUIDINGEN
3214 VERBETERDE DIESELI{OTOR
3202 VER.BETERDE VERBRANDINGSMOTOR
7OI O VERBINDING/VERKEERSVERBINDING
3194 VERBRANDING, MOTOR MET EXTERNE
3 I B 9 VERBRANDING, SYSTEEI'{ VAN GECONTROLEERDE
3222 VERBRANDINGSKAMER/HOOFDVERBRANDINGSKA}TER
3I 93 VERBRANDINGSI'IOTOR
3203 VERBRANDTNGSI-IoroR r'{ET ScHRoEFAANDRTJvTNG
32Ol VERBRANDINGSMOTOR, INTERNE
3242 VERBRANDINGSMOTOR, VERBETERDE
3223 VERBRANDINGSVOORIGI'{ER
2184 VERENDE RAIL

:102)
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7 037
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7 024
7 229
7 020
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7 023
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7 032
7 022
7 0t7
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VERHOOGDE BAAN
VERHOOGDE BAAN, I,IONORATL 0P
VERHOOGDE I"IONORAIL
VERHOOGD TRACE
VERIIOUD ING / LENGTE - BREEDTE -VERHOUD ING
VERHOUDING, LIFT-I{TEERSTAND
VERHOUD ING , LUCHT-BRAND STOFVERHOUD ING
VERHOUD ING INTENS ITE IT-CAPAC ITE IT
VERKANTING
VERKEER
VERKEER / BEROEP SVERKEER
VERKEER/ BE STEM},I ING SVERIGER
VERKEER / HERKOM STVERKEER
VERKEER / ONT SPANN ING SVERKEER
V ERKE ER / ONTI.TERPV ERKE ER
VERKEER / OORS PRONG SVERKEER
VERKEER/ P ENDELVERKEER
V E RKEER / PI..ATT ELAND SVERKEER
VERKEER / PRrVE-VERKEER
VERKEER / RECHTU ITVERKEER
VERKEER/ RECREAT IEVERKEER
VERKEER/REG IONAAL RAILVERKEER
VERKEER/ SP IT SUURVERKEER
VERKEER/ SPITSVERKEER
VERKEER/ STAD SVERKEER
VERKEEN /TONNI STENVERKEER
VERKEER/VOORSTAD SVERKEER
VERKE ER / VRAC HTV ERKE ER
VERKEER /VR IJET IJD SVERKEER
V ERKE E R / I,IIE GV ERKE ER
V E RKE ER / I^J INKE LV ERKE ER
VERKE E R / I^IOON -IIERIW ERKE ER
VERKEER/ ZAKENVERKEER
VERKEER, AFBUIGEND
VERKEER, BINNENKOMEND
VERKEER, BINNENRIJDEND
VERKEER, DISCONTINU
VERKEER, DOORGAAND
VERKEER, INGAAND
VERKEER, INKOMEND
VERKEER, TNSTROMEND
VERKEER, LOIGAL
VERKEER, NORI,IAAL
VERKEER, ONTI"ASTEN VAN HET
VERKEER, PARTICULIER
VERKEER, PLAATSELIJK
VERKEER, RECHTDOORGAAND
VERKEER, RECHTUITRIJDEND
VERKEER, RIJDEND
VERKEER, RUSTEND
VERKEER, STEDELIJK
VERKEER, STILSTAAND
VERKEER, TOEBEDELING VAN HET
VERKEER, UITGAAND



7 038
7 0 0 r
7 0 t 2
7  0 t2
70 t2
7 A45
7 021
7 t 6 4
7 209
7 369
7 369
7 209
7 234
7 403
7 088
7 087
7086
7 085
7 0 t 2
7 085
7 085
7 361
7 007
7 288
7 205
7379
7 344
7 205
7 407
7 409
7 408
7408
7 r 8 5
7 t57
7 359
7273
7 2 7 4
707 1
7073
7072
7278
7 321
7 3 t 9
7 064
7 341
7 225
7 224
7 055
7380
7379
7 057
7 298
7 006
7 395
2202
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VERKEER, UITSTROI'{END
VERKEER, VERVOER EN
VERKEER, VLOEIENDE AFI{IKKELING VAN HET
VERKEER, VLOTHEID VAN HET
VERKEER, VLOTTE DOORSTROI'{rNG VAN HET'
VERKEER, ZAKELIJK
VERKEER, ZI4IAAR
VERKEERSAANTREKKING
VERKEERSAFHANKELIJKE BEHEERS ING
VERKEERSAFHANKELIJKE CONTROLLER
VERKEERSAFHANKEL IJKE REGELAAR
VERKEERSAFHANKEL IJKE REGEL ING
VERKEERSAF HANKEL IJKE V ERKE ER S L IC HTENBE STUR ING
VERKEERSAFHANKEL IJK VERKEERSL ICHT
VERKEERSAFI^IIKKEL ING, GEDI^IONGEN
VERKEERSAFIüIKKELING, ONREGELMAT IGE
VERKEERSAFI^IIKKEL ING, REGELMAT IGE
VERKEERSAFI.IIKKEL ING, VLOE IENDE
VERKEERSAFI^IIKKELING, VLOTTE
VERIGERSAFI^JIKKELING, VLOTTE
VERKEERSAFI^IIKKELING, VRIJE
VERKEERSANALYSATOR
VERKEERSANALYSE
VERKEERSANALY SEDETECTOR
VERKEERSBEHEERSING
VERIGERSBERICHT
VERKEERSBERICHT, HERKENNINGSSIGNAAL VAN EEN
VERKEERSBESTURING
VERKEERSBORD
VERKEERSBORD /AF STAM-BE STUURD VERKEERSBORD
VERKEERSBORD, VERANDERLIJK
VERKEERSBORD, VERI^IISSELBAAR
V ERKE ER SC IRCUI..AT IEPI"AN
VERKEERSCONGESTIE
VERKEERSCOI"IPUTER
VERIGERSDETECTOR
VERKEERSDETECTOR, FYSISCHE
VERKEERSDICHTHEID
VERKEERSDICHTHEID, GEMIDDELDE
VERKEERSDICHTHEID, hRITISCHE
VERKEERSDREMPEL
VERKEERSDREMPEL, HYDRAULISCHE
VERKEERSDREI'{PEL, PNELTMAT I SCHE
VERKEERSDRUKTE OP HET SPITSWR
VERKEERSGEBIED
VERKEERSGELEIDING VIA DE AUTORADIO
VERKEERSGELEIDING, AUTOMATISCHE
VERKEERSGET IJDENCAPAC ITE IT
VERKEERS INFORMAT IE
VERKEERSINFORMATIE VAN HET ''DOORZEG'' TYPE
VERKEERSINTENS ITEIT
VERKEERS INTEN S ITE IT SDETECTOR
VERKEERSKUNDE
VERKEERSLANTAARN
VERKEERSLE ID ING/AUTOMATI SCHE VERKEERSLEIDING DOOR

ATOMIC
MINICOMPUTER
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22Ol VERKEERSLEIDING, AUTOMATISCHE
7395 VERKEERSLICHT
7 4O5 VERKEERSTICHT MET STARRE REGELING
7403 VERKEERSLICHT, DOOR HET VERKEER BEDIEND
7403 VERKEERSLTCHT, DOOR VOERTUIGEN BEDIEND
7406 VERKEERSLICHT, DOOR VOETGANGERS BEDIEND
7 404 VERKEERSLICHT, GEDEELTELIJK DooR HET vERKEER BEDIEND
7 404 VERKEERSLICHT, SEI'{I- OF HALFVERKEERSAFHANKELIJK
7403 VERKEERSLICHT, VERKEERSAFHANKELIJK
7402 VERKEERSLTCHT, VOLLEDTG DOOR HET VERKEER BBDIEND
7402 VERKEERSLTCHT, VOLLEDTG VERKEERSAFHANKELTJK
7236 VERKEERSLTCHTEN, COORDTNATTE VAN
7 234 VERKEERSLICHTENBESTURING , vERKEERSAFHANKELIJKE
7394 VERKEERSLICHTENINSTALLATIE
7 405 VERKEERSLICHTENINSTALLATIE, STARRE
7 365 VERKEERSLICHTENREGEIÄAR
7 2A I VERKEERSLICHTENREGELINGSSTRATEGIE
7212 VERKEERSLICHTENSTELSEL, PROGRESSIEF
7379 VERKEERSMELDING
7342 VERKEERSMELDING/REGIONALE VERKEERSMELDING VIA RADIO
7228 VERKEERSOMLEGGING
7231 VERKEERSOMLEGGING, AANBEVOLEN
7230 VERKEERSOMLEGGTNG, SELECTIEVE
7 232 VERKEERSOI"ILEGGING , TOTALE
70I 5 VERKEERSOMSTANDIGHEDEN
7OO7 VERKEERSONDERZOEK
7 157 VERKEERSOPSTOPPING
7 OI4 VERKEERSPARAI'IETER
7278 VERKEERSPEDAAL
7 I 85 VERKEERSPLAN
7OO8 VERKEERSPROGNOSE
7 187 VERKEERSPROGNOSEPROGRAI'TI'IA
737 I VERKEERSRADIOZENDER
7363 VERKEERSREGELMIT, ELEKTRONISCHE
7364 VERKEERSREGELAPPARATUUR, LOKALE
7364 VERKEERSREGEIÄPPARATUUR., PI.AATSELIJKE
7204 VERKEERSREGELING
7214 VERKEERSREGELING VOLGIINS I^IISSELSTELSEL
7236 VERKBERSREGELING, GECOORDINEERDE
7236 VERKEERSREGELING, cEKOppELDE
7212 VERKEERSREGELING, PROGRESSIEVE
7213 VERKEERSREGELING, REGELBARE PROGRESSIEVE
7248 VERKEERSREGELING, STARRE
72l| VERKEERSREGELING, SYNCHRONE
7 393 VERKEERSREGELINGS INSTALLATIE
72IO VERKEERSREGELINGSSYSTEEM
7 393 VERKEERSREGELINSTALI"ATIE
7 2I O VERKEERSREGELSYSI'EEM
7OI O VERKEERSRELATIE
70 I I VERKEERSSIMULATTE/I^IEcVERKEERSSIMUI,ATIE
7 37 O VERKEERSS I]'TUI,ATOR
7OI 3 VERKEERSSITUATIE
7027 VERKEERSSLAP UUR
7 I I6 VERKEERSSTROOM
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7120 VERKEERSSTROOM, AFSIÄANDE
7089 VERKEERSSTR0OI'{, CONTTNUE
7090 VERKEERSSTROOM, DTSCONTTNUE
7 122 VERKEERSSTROOM, LINKSAFBUIGENDE
7122 VERKEERSSTROOM, LINKSAFSI"AANDE
7090 VERKEERSSTROOM, ONDERBROKEN
7089 VERIGERSSTROOM, ONONDERBROKEN
7 lzt VERKEERSSTROOM, RBCHTSAFTUTGENDE
7l2l VERKEERSSTROOM, RECHTSAFSIÄANDE
7085 VERKEERSSTROOI"I, VRIJE
7 I95 VERKEERSSTROOMI,IODEL
7 202 VERKEERSSTROI'IENDIAGRAI.{
7 I 85 VERKEERSSTRUCTUURPI"AN
7407 VERKEERSTBKEN
7 408 VERIGERSTEKEN
7419 VERKEERSTEKEN, SPREKEND
7275 VERKEERSTELLER
7 I7 9 VERKEERSTELLING
7O I 3 VERKEERSTOESTA}ID
7OO5 VERKEERSVEILIGHEID
7OI O VERKEERSVERBINDING
7457 VERKEERSVOLT'ME
7 298 VERKEERSVOLIMEDETECTOR
7OI 8 VERKEERSVRAAG
7343 vERKEERSZENDER, HERKENNTNcSSTcNAAL vAN EEN
7273 vERKLIKKER/AUTovERKLIKKER
7 292 vERKLIKKER/HALvE-AANI,,IEZ IGHEIDSVERKTIKKER
7309 VERKLIxKgn/IJzELvERKLIKKER
7305 VERKLIrrgn/MISTVERKLIKKER
73OO VERKLIKKER/OPTISCHE SNELHEIDSVERKLIKKER
7 3OO vERKLITxnn/ SNELHEIDSvERKLIKKER
7322 VERKLTKKER, ELEKTROMAGNETTSCHE
7392 VERKLIKKERPANEEL, VTSUEEL
7265 VERLENGGROEN
7265 VERLENGING VAN DE GROENTIJD
7265 VERLENGING VAN EEN RIJDENDE FASE
3162 VERONTREINIGINGSVRIJE I^IAGEN
7 I 65 VERPIÄATS INGSMOT IEF
2043 VERSNELLTNGSVELD, TUBULAIRE MOTOR MET
3 I 20 VERSTELBAAR VEILIGHEIDSSTUUR
3I4I VERSTELBARE HOOFDSTEUN
5063 VERSTELBARE SCHROEF
5056 VERSTELBARE SPOED, LUCHTSCHRoEF MET
60I I VERSTELBARE VLEUGELSTAND, VLIEGTUIG I'TET
3I 13 VERSTERKT PASSAGIERSCOI"IPARTII"TENT
2056 VERSTR0OIING, MAGNETISCHE
3 I 90 VERSTUIVER/ULTRASoNE BRANDSToFVERSTUIvER
4I IO VERTI IGAL LOSSEN
6008 VERTIKALE START EN I.ANDING, VLIEGTUIG I'IET
6008 VERTIKALE STARTER
7A94 VERTRAGING
7097 VERTRACTUC/CEMIDDELDE VERTRAGING PER vOERTUIG
7 096 VERTRAGING, GEDI^IONGEN
7095 VERTRAGING, 0PERATIONELE



- 8 0 4 -

7002 vERvoER
TOOI VERVOER EN VERKEER
IOTO VERVOER IN KOKERS
IOTI VERVOER IN KOKERS MET ONDEPORUK
IO23 VERVOER ONDER TEMPERATUURCONTROLE
IOO3 VERVOER OVER I.AND MET HOGE SNELHEID
2089 VERVOER VAN GOEDEREN PER PIJPLEIDING
IOO5 VERVOER/AUTOI'IATISCH SNELVERVOER
IOII VERVOER/CONTINU STEDELIJKVERVOER
7O3O VERVOER/INTERCITY-VERVOER
IO48 VERVOER/KANGOEROEVERVOER
IOIT VERVOER/PRT-VERVOER
2290 VERVOER/PUNT-TOT-PUNT VERVOER
1048 VERVOER/RAIL-I^/EG VDRVOER
2291 VERVOER/SYSTEEM VAN CONTINU VERVOER
1016 VERVOER/SYSTEEM VAN IN'DIVIDUEEL OPENBAAR VERVOER
t008 vERvoER, CONTINU
IOOI VERVOER, HECTOMETRISCH
7O3O VERVOER, INTERLOKAAL
IOO4 VERVOER, SUPERSNEL
IOI5 VERVOERKETEN
1025 VERVoERMIDDEL, AUTONOOM
lo74 VERVOERSEENHEID, PASSIEVE
1057 VERVOERSEENHEDEN VAN BEPERKTE LENGTE, SySTEEM MET
I056 VERVOERSEENHEDEN/SYSTEEMMETEINDELOOSLANGEVERVOERSEENHEDEN
1069 VERVOERSYSTEEM IN EEN HERMETISCH AFGESLOTEN RUI}fTE
1067 VERVOERSYSTEEM IN OPEN LUCIIT
I O7O VERVOERSYSTEEI'T/BUISVERVOERSYSTEEM
2288 VERVOERSYSTEEM, AUTOI..TATISCH
1024 VERVOERSYSTEEM, AUTONoOM
2291 VERVOERSYSTEEM, CONTINU
IOIO VERVOERSYSTEEM, DISCONTINU I^IERKEND
1009 VERVOERSySTEEM, QUASI-CONTTNU WERKEND
1026 VERVOERSySTEEM, SPOORGEBoNDEN
7408 VERIIISSELBAAR VERKEERSBORD
7066 VERZADIGINGSGRMD
7267 VERZANIGINGSGRAAD
3023 VERZOEK, AUTOBUS OP
2215 VETAG-IDENTIFICATIESYSTEEM
6073 VHF OMNI-RANCE
4097 VIERWEGTMNSPORTPALLEI
2287 VILLENEUVE DIAXE LILLE
5034 VINGER
5039 VTNGERS, SCHORT MET
7396 VISUEEL PANEEL IN IIET VOERTUIG
7392 VISUEEL VERKLIKKERPANEEL
6025 VLAK/DALINGSVLAK
6025 VLAK/GLIJPADVLAK
6024 VI,AK/KOERSVLAK
6067 VLEUGEL MET RECHTE TIP
6064 VLEUGEL/DELTAVLEUGEL
6065 VLEUGEL/GEKNIPTE DELTAVLEUGEL
6066 VLEUGEL/PIJLVLEUGEL
6068 VLEUGELKLEP



6040
6004
603 5
5098
60t2
6007
6006
6009
6 0 r  I
6008
6033
600 r
6063
6028
6 0 1  6
6040
6 0 1  4
6005
6044
6007
600 9
6 0 r 3
6006
6040
6004
6008
6 0 t 5
60 t  7
6 0 1  8
6 0 r  9
327 8
4 0 r  I
3009
3 008
3 2 r 0
7 0 t 2
7 085
3207
7 0 t 2
7 0 t 2
7 0 t 2
7085
7 304
3242
3243

3241
3 r 0 6
I  066
5002
2260
3 1 0 8
3075
307 4
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VLEUGEL SI.AGVL IEGTU IG
VLEUGELVLIEGTU IG
VLIEGBOOT
VLIEGGEI^IICHT
VLIEGTUIG MET GEKNIKTE NEUS
VLIEGTUIG MET KORTE EN STILLE START EN I.ANDING
VLIEGTUIG I'{ET KORTE START EN LANDING
VLIEGTUIG MET STILLE START EN I,ANDING
VLIEGTUIG MET VERSTELBARE VLEUGELSTAND
VLIEGTUIG MET VERTIIGLE START EN I.ANDING
VL IEGTU IG / COI'{B INAT IE -}IEF SCHROEFVL IEGTU IG
VL IEGTU IG /DRAA IVLEUGELVL IEGTU IG
VL IEGTU IG / EENDVL IEGTU IG
VL IEGTU IG / HEF SCHROEFVL IEGTU IG
VLIEGTUIG/HYPERSOON ONDERZOEKINGSVLIEGTUIG
VL IEGTU IG / KLAPVL IEGTU IG
VL IEGTU IG /MAMMOETVL I EGTU IG
Vt IEGTU IG /MOLEIWL IEGTU IG
VL IEGTU IG / ORB IETVL IEGTU IG
vL rEGTU rG / QSTOL-VL rEGTU rc
VL IEGTU IG / QTOL-VL IEGTU IG
VL IEGTU IG / RAIGTVL IEGTU IG
VL IEGTU IG / STOL-VL IEGTU IG
VL IEGTU IG /VLEUGELSLAGVL IEGTU IG
VL IEGTU IG /VLEUGELVL IEGTU IG
VL IEGTU IG /VTOL-VL IEGTU IG
VLIEGTUIG, HYPERSOON
VLTEGTUTG, SUBSoON
VLIEGTUIG, SUPERSOON
VLTEGTUIG, TRANSSOON
VLIEGI^IIEL
VLOEIBAAR AARDGAS, TANKER VOOR
VLOE I BAAR-AARDGA SAUTO BU S
VLOE IBAAR-GASAUTOBUS
VLOE IBAAR-GASMOTOR
VLOEIENDE AFI^JIKIGLING VAN HET VERKEER
VLOE IENDE VERKEERSAFI4IIKKELING
VL0EISTOFMOTOR, ORGANISCHE
VLOTHEID VAN HET VERKEER
VLOTTE DOORSTROMING VAN HET VERKEER
VLOTTE VERKEERSAFI^IIKKELING
VLOTTE VERKEERSAFI^JIKKEL ING
VOCHT- EN TEI'IPERATUURSONDE
VOEDING VAN DE ELEKTRISC}IE VOERTUIGEN DOOR
VOEDING VAN DE ELEKTRISCHE VOERTUIGEN DOOR

INDUCTIEKRINGEN IN HET WEGDEK

EEN INVERTORSYSTEEI"T
HOOGFREQUENTE

VoEDING, GEI"IENGDE
VOERTUIG BESTMNDE UIT AANEENGEKOPPELDE STELLEN
VOERTUIG DAT SCHRIJLINGS OP DE DRAAGBALK RUST
VOERTUIG MET GRONDEFFECT
VOERTUIG MET ZUIGLUCHTOPHANGING
VOERTUIG VOOR ALLE TERREINEN
VOERTUIG/ELEKTRISCH STADSVOERTUIG
VOERTUIG/ELEKTRISCH h'EGVOERTUIG
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3IOI VOERTUIG/GASVOERII'IG
7377 VoERTUIG, AUDITIEVE SIGNALERING IN HET
1034 voERTUIc, CONTACTLOOS GEDRAGEN
3069 voERllrrc, ELEKTRTSCB
3087 VOERTUIG, ELEKTRONISC1I
3102 voERTUrc, GASELEKTRTSCH
l03l VoERTuIG, HANCEND
3|00 voERl'uIG, HYBRIDE
7389 VOERTUIG, INFORMATIEPANEEL IN HET
3073 VOERTUIG, ISO-ELEKTRISCH
1022 VoERTUIG, ONBEMAND
7396 VOERTUIG, VISUEEL PAI.IEEL IN }IET
3055 VOERTUIGBEHEERSING/AUTOSNELI.IXGMETAUTO},IATISCHEVOERTUIG-

BEHEERSING
7287 VOERTUIGENCIÄSSIFICATIEDETECTOR
3055 VOERTUIGGELEIDING, AUTOSNEL}TEG MET
7223 VOERTUTGENTDEMIFICATTE, AUTOMATTSCHE
7286 VoERTUIGKARAKTERISTIEKEN, DETECTOR VOoR HET METEN VAN DE
7I4O VOERTUIGLENGTET GEUIDDELDE
7142 VOERTUIG-REMhEG
23OO VOETGANGERS, LOPENDE BAND VOOR
7320 VOETGANGERSDRUKKNOP
7249 VOETGANGERSFASE
2294 VOETPAD, BEüiEGEND
2294 VOETPAD, ROLLEND
6043 VOI.AUTO},IATISCH BLINDLANDINGSSYSTEEM
7I3O VOLGAFSTAND
2193 VOLGAFSTAND, VEILIGE
7217 VOLGAFSTANDBEHEERSING
7139 VoLGAFSTANDENVERDELTNG, ANALYSE VAN DE
7135 VOLGTIJD
7402 VOLLEDIG DOOR HET VERKEER BEDIEND VERKXERSLICHT
7402 VOLLEDIG VERKEERSAFHANKELIJK VERKEERSLICHT
2076 VOLLI' DRAAGBALK
7068 VOLUTE/MAXIMIJM JAARLIJKS UURVOLIJME
7057 VoLUME/VERKEERSVOLTME
3l16 vooR- EN ACHTERZIJDE, ENERGIE-ABSORBERENDE
7178 VOOR- EN NASTUDIE
3223 VOORKAI"IER/VERBRANDINGSVOORIGI'1ER
3216 VOORKAI.{ER, DIESEI"MOTOR MET
7251 vooRLooPFAsE
7O3I VOORSTADSVERKEER
7239 VOORTPLANTINGSSNELHEID VAI,I DE GROENE GOLF
1064 VOORTSTUWING DOOR EEN ARCHIMEDESSCHROEF MET VERANDERLIJKE STEEK
1063 VOORTSTUWING DOOR VASTE TRACTIEI'IIELEN
4I I 9 VOORTSTUIIING/WATERSTRAALVOORTSTUI^IING
2090 VooRTSTUI{INC, PNEUMATISCHE
3224 VOORTSTUüIINGSSYSTEEM, GEMENGD
3192 VOORTSTUI4IINCSSYSTEI"IEN VAN MOTORVOERTUICEN
5I3I VOORWAARTSE SNELHEID
7320 VOPIS DRUKKNOP
IO42 VORMGEVING, GELEIDINCSSYSTEEM DOOR
4085 VOUWCONTAINtsR
4059 vouwKrsT
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7OI 8 VRAAG/VERKEERSVRAAG
7 | 67 VRAAGGESPREKIGN, ONDERZOEK MET
4006 VRACHTBOOT-IJSBREKER
4OOI VRACHT- EN PASSAGIERSSCHIP
4OO9 VRACHTSCHIP VOOR GEI"TENGDE IÄDING
7O2I VRACHTVERKEER
3O8I VRACHTI{AGEN MET ACCTJMULATOR
308 I VRACHTI^IAGEN/ACCU-VRACHT1dAGEN
3l 05 VRACHTI^IAGEN/DUIZENDPOOTVRACHTI^IAGEN
3 080 VRACHTI^IAGEN/ELEKTR0-VRACHTI^IAGEN
3I O/+ VRACHTI^JAGEN/TURBINEVRACHTI{AGEN
7IB4 VRACHTI^IAGENPERCENTAGE
1024 vRrJE ROUTEKEUZE, SYSTEEM MET
I 060 VRIJE SLINGERBEI{EGING
7 IA7 VRIJE SNELHEID
7 O4I VRIJETIJDSVERKEER
7085 VRIJE VERKEERSAFI^JIKKELING
7OB5 VRIJE VER,KEERSSTROOM
5OIO VRIJ LUCHTKUSSE}WOERTUIG
IO24 VRIJ SYSTEEM
6008 VTOL-VLIEGTUIG
4I OB WLI,EN VAN EEN CONTAINER
5 I 37 V-VLEUGELBOOT

I{

2212 I.IAAKSCIIAKELING
T IOO I^JAARNEI'IINGSREACTIETIJD
74IO I^TAARSCHUI^JINGSSIGNML BIJ ONGEVAL
7 159 WACHTENDE FILE
7 098 I,üACHTTIJD, GEI"IIDDELDE
3078 T.IAGEN/ELEKTRISCHE BEDRIJFSI^JAGEN
2144 I{AGEN/I'IOTORI^IAGEN
3 I 09 I^IAGEN/ STADSI4IAGEN
3OO5 WAGEN/TURBINE-TOERI^IAGEN
2333 t^tAGEN, GELEDE
3162 I^IAGEN, VERONTREINIGINGSVRIJE
2214 WAGONIDENTIFICATIE, AUTOMATISCHE
3219 I^JANKEL-MOTOR
6062 I^IARE SNELHEID
3247 I4IARMELUCHTTURBINE l"lET GESLOTEN KRINGLOOP
2216 I^IARI'{LOOPI'IELDER
3258 I^IARMTEACCTJMUI.ATOR
3259 WARI'{TEAFVOERBUIS
3259 ITARMTEPIJP
32OB I^IARREMTOTOR
50 I I IJATERHOVERCRAFT
5062 I^IATERSCHROEF
5006 I^IATERSCHROEVEN, LUCHTKUSSENVoERTUIG MET
33I3 I^JATERSTOFCEL
33 l 4 I^iATERSTOFCEL, DIRECTE KOUDE
3315 r^JATERSTOF-ZUURSTOFCEL, DIRECTE

(103)
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I065 I^TATERSTRAAIÄANDRIJVING
507 2 I^]ATERSTRAAIÄANDRIJVING
4I I 9 I^JATERSTRAALVOORTSTUT^JING
7 I 5l I^TEEFBEI4IEGING
7150 I,TIEEFFAKTOR
7 I 5I I,IEEFMANOEUVRE
5123 I^IEERSTAND
5126 I^JEERSTAND/GOLFWEERSTAND
5I 05 I4IEERSTAND/LIFT-WEERSTAND VERHOUDING
5127 I,ITEERSTAND/PROF IELI\TEERSTAND
5I 0B I'TEERSTAND/ITnT.MNGSLTEERSTAND
5124 WEERSTAITD, AERODYNAMTSCHE
5125 I{EERSTAND , HYDRODYNAI"IrSCHE
2O2I TEERSTAND, I-IAGNETISCHE
51 28 I^IEERSTAND, TOTALE
5 084 I^IEERSTANDSCOEFF IC IENT
2158 I^IEERSTANDSREM, ELEKTRTSCHE
7OO9 WEGENNET
7381 I4IEGGEBONDEN INFORMATIE
7 37 5 I^JBGGEBONDEN ZENDER
I 078 hTEGSYSTEEI'!, AUTOI'{ATTSCH
7I I O I,TEGVAKSNELHEID
7OO3 !.IEGVERKEER
7 006 I^IEGVERKEERSKUNDE
70 I I I{EGVERKEERSSIMUI,ATIE
7 196 hIEGVERKEERSS IMULAT IEI"IoDEL
7 I 88 I\TEGVERKEERSS IMULATIEPROGRAI"IMA
307 4 I4IEGVOERTUIG, ELEKTRISCH
408I I^IEGI^IERPCONTAINER
5094 I^TENDBAARHEID
7 166 I^JENSLIJN
321 5 I{ERVELKAI'{ER-DIESELI"IOTOR
2452 WERVELSTROMEN
2I5I TERVELSTROO}'I RAILREM
4O3I I^IESTAMARAN
3063 TEST MIDI"ANDS DUAL SYSTEI'I
7 I49 I^iEVEN
2167 I^JIEL/DRIJFI^IIEL
2168 WIEL/GELEIDINGSI^IIEL
3240 I^IIEL/TU HET I^JIEL GEI"TONTEERDE ELEKTROT"IOTOR
2I67 I^TIEL/TRACTIEI.IIEL
2166 I^JrEL, EId,STTSCH
I O28 üIIEL-RAIL SYSTEEM
208 I ITIELENIEMIONIJVINGSI^JIELEN
2082 I^JIELEN/ONEACI^IIELEN
2083 WIELEN /CW-N IDEI^JIELEN
2083 I4trIELEN /CNIWDII'IGSWIELEN
2OB2 I^IIELEN/OPHENGINGSI^IIELEN
2084 I^IIELEN/ STENTLISERINGS!üIELEN
208I I.IIELEN/TNACTIEI^IIELEN
I 063 I^IIELEN/VOONTSTUI^JING DOOR VASTE TRACTIEI^TIELEN
2082 I^JTELEN, DRAGENDE
2182 I^IILLISON-KOPPELING
7 043 I^IINKELVERKEER
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2l9l I.ITSSEL, rN HET RTJTUTG TNGEBOUIIDE
7156 hI ISSELING VAN RIJSTROOK
7 I56 WISSELING/RIJSTROOKI{ISSELING
2192 WTSSELS, AUTOMATTSCHE
3280 I^trssELSTATrON, BATTERIJ
7 21 4 WTSSELSTELSEL, VERKEERSREGELTNG VOLGENS
7226 WISSELSTROOKREGELING
3233 WISSELSTROOM-TRACTIEMOTOR
7 046 I^]OON-I{ERKVERKEER
2133 IITRIJVINGSSPOORWEG
5I 08 I^IRIJVINGShEERSTAND

z

2068 ZADELOPLEGGING, I'IONORAIL I'IET
7045 ZAKELIJK VERKEER
7045 ZAKENVERKEER
4058 ZEEGAAND DUI^IKO}WOOI
4052 ZEEGAANDIi COMAINERSLEEP
5085 ZEEGANG, GEDRAG BrJ
2I3O ZEER HOGE SNELHEID/TURBOTREIN I'TET ZEER HOGE SNELHEID
3I13 ZEER STIJF PASSAGIERSFRAME
4O2I ZEESCHIP OP STELTEN VOLGENS ' 'TRISEC'' PRINCIPE
4052 ZEESLEEP
4015 ZELFDRAGENDE TANK, METITAANTANKER MET
7343 ZENDER/UTnXENNINGSSTGNAAL VAN EEN VERIGERSZENDER
7373 ZENDER/IMORMATIEZENDER I.A,NGS DE WEG
7 37 6 ZENDER/PUIITVORMIGE RADIOZBNDER
7372 ZENDER, INDUCTIELUS-ZENDER
737 | ZENDER, VERKEERSRADTOZENDER
7375 ZENDER, WEGGEBONDEN
737 4 ZENDER, ZONALE
7 144 ZICHTAFSTAND
7 347 ZICHTBAARHEIDSI'IETER
2l8l ZIJBUFFERS, SCHROEFKOPPELING I|ET
5O8B ZIJDELINGSE DRUK
2169 ZIJDELINGSE GELEIDING
I 06 I ZIJDELINGSE STABILISERING
5047 ZIJKIELEN
3 I 40 ZIJI^JAARTSE STEUN, STOEL MET
5046 ZIJWAND
503 7 ZIJI^JANDAFDICHTING
5003 ZIJI^IANDEN, LUCHTKUSSENVOERTUIG MET
3 I 35 ZIJI^IANDEN, OPBLAASBARE
3268 ZILVEROXYDE-ACCUMULATOR
3267 ZILVER-ZINTGCCUMULATOR
3275 ZINK-LUCHTBATTERIJ
3275 ZINK-LUCHTCEL
7 42A ZOEMER
7374 ZONALE ZENDER
3l l5 zoNE/xnsurcLzoNE
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3205 ZUIGERMOTOR MET HEEN- EN WEERGAANDE ZUIGER
3218 ZUIGERMOTOR/KRINGZUIGER.I.,IOTOR
3218 ZUIGERMOTOR, ROTERENDE
2260 ZUIGLUCHTOPHANGING
3312 zuRE ELEKTROLYT, KOOLI^IATERSTOFCEL MET
3308 ZURE ELEKTROLYT, LAGE TEMPERATUURCEL MET
331 9 zuRE ELEKTROLYT, LTETHANOLCEL MET
327 3 ZUUR-LOODACCTJMUI.ATOR
I 05 I Z!üAARTEPUNT ONDER RAIL, STABILISERING DOoR
7 O2l ZI^IA^A,R VERKEER
509 | ZI^IEEFHOOGTE
2004 ZI^IEEFPRTNCIPE, ELEKTRODYNAI,ITSCH
200 | ZI,\TEEFPRINC IPE , I'IAGNETISCH
1429 ZI'IEEFTREIN
3239 ZWENKI"IOTOR
5093 ZI{rEVEN, STATISCH
5092 ZI4IEVENDE TOESTAND, HOOGTE IN



DANSK INDEKS
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6029 ABC-HELIKOPTER
2303 ACCELERATTONS- /DECELERATToNSBAT{D
2303 ACCELERATOR/DECELERATOR
2267 AC-SYSTEM
2310 ACT-SYSTEM
2L33 ADHASIONSJERNBANE
LO42 ADHASIONSSTYRING, SYSTEM MED
7 39O ADVARSELSANORDNING/AFSTANDSADVARSELSANORDNING
7385 ADVARSELSMELDING
7 4L4 ADVARSELSTAVLE FOR HINDRING PA T0nnnmInu
7 4L3 ADVARSELSTAVLE FOB ISDANNELSE
7 4LL ADVARSELSTAvLE FoR TOuRIUUELSE
74L2 ADvARSELSTAvLE FoR tÄcn
7 4LO ADVARSELSTAVLE FOR ULYKKE
2310 AERIAL CAR TRANSPORTATION SYSTEM
2223 AERIAL TRANSIT SYSTEM
22L7 AERIAL TRANSIT SYSTEM
5L24 AERODYNAI.{ISK MODSTAND
5099 AERODYNAI,IISK OPDRIFT
5OO7 AERODYNAI*TISK OPDRIFT, LUFTPUDEFARTOJ MED
1041 AERODYNAMISK SVAVNING
22L8 AEROGLIDE KABINEN-SYSTEM
5OO8 AEROSTATISK OPDRIFT, LUFTPUDEFARTOJ MED
22L9 AEROTRANSI^IAY
73zs AFBRUDT srnÄtr, FoTocELLEDETEKToR MED
5081 AFDRIFTSVINKEL
2L84 AFFJEDRET SPOR
7L77 AFcAt{cspuNKT/nnurroN MELLEM AFcANcspuNKT oc ANKoMSTPUNKT
to36 ercAnuor TRAFTK
2183 AFKOBLTNG, AUToMATTSK
7347 AFKODER
3293 AFLADEPERIODE
7 229 AFLASTNING
7224 AFMARKNING/AUTOMATISK RUTEAFMßRKNING
7 393 AF},IARKNING/VEJAFMARKNING
5087 AFPROVNING VED FRI SvAVNING
5057 AFSIGRMET PROPEL
6067 RTSKAngN PIÄNTIP/BAREPLAN MED
7132 AFSTAIüD TIL SIDEHINDRING
7 L43 AFSTAI{D/nng},TSEAFSTAND
7 07 9 AFSTAND /UASTTGHED-AFSTANDSFORHOLD
2L94 AFSTAND/SIGNALAFSTAND
2L93 AFSTAND/SIKKERHEDSAFSTAND
7 L34 AFSTAND / SIIßERHEDSAFSTAND
7130 AFSTANo/vocuAFSTAND
739O AFSTANDSADVARSELSANORDNING
7L39 AFSTAI{DSFORDELING, ANALYSE AF
72L7 AFSTANDSKONTROL
72L8 AFSTANDSKONTRoL/MINIMUMSAFSTAT{DSKONTROT
7 2L9 ..- AFSTAI{DSKONTROL, AUTOMATISK
6020 4,rsrR@MNrNG r cRANSEIAGET, KoNTRoL MED
41OO AFTAGELIG SIDE, PALLE MED
7085 AFvTKLTNG/FRr TRAFTKAFvTKLTNG
7 t62 AFVTKLTNG/KpAFVTKL rNG
7 086 AFVIKLING/NoRMAL JRAFIKAFVIKLING
607I AGTERIGNTSFLAP -\---.-
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2267 AIRCAB-SYSTEI'{
2LO2 AIRMOBILE
3250 AKKT]MUIÄTOR
3264 AKKI]MUI.ATOR MED ATI{OSFARISK LUFT
3253 AKKTJMUI,ATOR MED HOJ YDELSE
3260 AKKI,D{UI,ATOR MED IKKE-VAIIDHOLDIG ELEKTROLYT
3265 AKKTJMUIÄTOR MED LUFTKATODE
327 3 AKKT'I'{ULATOR/BLYAKKI]MUI.ATOR
327 3 AKKUMULATOR/BLYSvOvISYREAKKT]I'{UI,AToR
3269 AKKUMULAToR/LrIHrInI-KLoRAKKUMULAToR
3266 AKKUMULAToR /ICIIaI-LUFTAKKUMULAToR
327 4 AKKI]MUTÄ,Ton/NATRIIM-SVoVI.AKKTJMUI.AToR
327 L AKKTN{UIJ,TOR/NIKKEL-JERNAKKTruULATOR
327 O AKKTIMUIaIon/NIKKEL.KADMIUMAKKUMUU,ToR
327 2 AKKUMUT,I,Ion/NIKKEL-zINKAKKIJMULAToR
327 8 AKKT]MUTETON/ SVINGHJULSAKKT]I'{ULATOR
3268 AKKUMUu,ron/ SOIvoxIDAKKTMULAToR
3267 AKKI]I'{UU,TON/ SOIV-ZINIQKKTJMUI,ATOR
3258 AKKIJMULATOR/VARMEAKKTMULATOR (ELEKTRISK)
3263 AKKIJMULATOR, ALKALISK
3252 AKKT]MULATORBATTERI
307 7 AKKTJ}ruLATORBUS
3279 AKKUMULATORLADESTATION
3081 AKKUMULATOR-LASTVOGN
3284 AKKUMULATOROPLADER
307 2 AKKTJI'{ULATOR-SKINNEBUS
3O7O AKKT'MUIJ,TORVOGN
5059 AKSE, SKRUER MED FALLES
5073 AKSIALVENTILATOR
5075 AKSTALVENTILATOR, SICERMET
7328 AKTIv TUTUnODDETEKToR
2L7L AKTIV OPHISI{GNING
7333 AKUSTISK DETEKTOR
2220 ALDEN CAPSULE TRANSIT SYSTEM
3263 ALIGTISK AKKT'MUI.ATOR
3025 ALMINDELIG r0ngg${E
222L ALI,TEG-BAHN
5013 AMFTBTEEGENSIGBER, LuFTpuDEFARrO.l UDEN
5ol2 AMFrBrELUFTPuoura,nr0.l
50 14 AI.{FIBIELUFTPUDEFARTOJ / sTuT-AMFIB IELUFTPUDEFANTOI
7L39 A}IALYSE AF AFSTAMSFORDELING
7L7 O AI{AIYSu /u;MMn INTERVIEI{A\IALYSE
7L7 4 AI{ALYsn /IUTIFIIMANALYSE
7L7 2 A}IALYSE /LUFTFOTOANAIYSE
7L7 L AUALYSE /I'{ERIGTANALYSE
7L7 3 ANALYSg /Nu}n{ERSKRI\TN INGSAI{ALYSE
7L68 A}iIALYSE /RINGANALYSE
7OO7 AITALYSE /TRATIIGNALYSE
7175 AI.IALYSE, O-D
7LL3 ANBEFALET HASTIGHED
6063 ANDE-FIY



6049
2040
4 1 1 3
703 5
7r7 7
739L
739 4
7378
2L46
2L62
2L64
4L2L
7338
7 363
7 366
7368
7 365
7367
736t
7 369
2L36
2L35
2268
LO64

50 33
3024
2066
2028
3228
2222
3264
2223
7L64
6005
604 3
2269
2L83
7 2L9
22L0
2L83
724L
7223
2L77
2L7 7
2L79
2L7 8
305s
7 224
2L92
2L92
6052
2202
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ANFLY\NINGSBTKE
ANKER/LINEARMOTOR MED FERROMAGNETISK ANKER
ANKERPLAD S
AI{KOMMENDE TRATIK
A}TKOMSTPUNKT, RELATION MELLEM AFGANGSPI'NKT OG
AN I.AG /n LrTTRON I S K HAS T IGHED SKONTROLANI.AG
Mwc/LYSS IGNALANI,ßG
I''TIT.PCIMODTAGERANI,EG I BILEN
ANL/IG, HYBRTDT
ANT IBLOKE RING SANORDN ING
ANIT IHJULSP INAI{ORDN ING
ANTIKOLLISIONSRADAR
ANTIKOLLIS IONSRADAR
APPARAT / gI"E TTRON I SK TRAF IKSTYREAPPARAT
APPARAT /TUTRSNI STYREAPPARAT
APPARAT /TITNTASET STYREAPPARAT
APPARAT /STyNNAPPARAT
APPARAT /IOTRSET STYREAPPARAT
APP ARAT / TRAT IKAI{AIY SEAP PARAT
APPARAT, TRAFIKSTYRET STYREAPPARAT
APT-Fons0csroc
APT-TOG
ARAMIS
ARcurMgorssrnuü MED vARTABEL sKRIJESTTcNTNG, FREMDRTFT vED

IUALP AF
l'nnlULUFTPUDEAREAT
AREAL, EGET
ASN'{METRISK OPIIANGNING, ENSKINNEBAI\TE MED
ASYNKRON LINEARMOTOR
ASYNIGON I'IOTOR
AT 2000
ATMOSFARI SK LUFT, AKKIJMUI,ATOR MED

ATS
ATT RAKT TOU /TURATTRAKT I ON
AUTOGYRO
AUTOI,AND INGS SYSTEM
AUTOI'{ATIC RAIL TN(I
AUTOMATISK AT'KOBLING
AUTOMAT I SK AF STAND SKONTROL
AUTOMATISK FARTKONTROL
AUTOMATISK FRAKOBLING
AUTOMAT I SK HAST IGHED SREGULERING
AUTOI'{ATISK IDENTIFICERING AF TONTTOJER
AUTO}{AT I SK JERNBANEKOBLING
AUTOMATISK KOBLING
AUTO{ATTSK KoBLTNG, HALVSTTV
AUTOMATTSK KoBLTNG, STrV
AUTOMATISK MOTORVEJ
AUTOMAT I SK RUTEAFI'TIERKN ING
AUTOMATISK SPORSKIFTER
AUTOMATISK SPORSKIFTNING
AUTOMATISK STABITISATOR
ATITOMATISK STYRING VED HJALP AF MINIDATAMAT ATOUIC
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3021 ATITOUATISK STyRING, BUSVOGNBAITE MED
1OO5 AUTOI'{ATISK STYRING, HURTIG TRAI{SPORT MED
22OL AUTOMATISK TOGDRIFT
2202 AUTOMATISK TOGDRIFT MED EDB
22OO AUTOMATISK TOGKONTROL
LO7 6 AUTOI'{ATISK TOGKONTROL
2288 AUTOMATISK TRANSPORTSYSTEM
22L4 AUTOfATISK VOGNIDENTIFICERING
22L4 AUTOMATISK VOGNKENDING
LO22 AUTOMOBIL UDEN FORER
1"021 AUTS{oBTLSYSTEM, OFFENTLTGT
6042 AUTOPILOT
3039 AUTOTAXISYSTEM

B

6071 BAGKANT, FLAP LANGS
2L56 BAKKEBREMSE
LO52 BAIANCEKI,AP/STANILISERING MED BAI.ANCEKLAP
2L85 BALLAST, SPORANLEG UDEN
207L BA\rE r TERRAN(NTVEAU)
3021 BAIIE/BUSVOGNBANE MED AUTOMATISK STYRING
2325 BAI{E /NYNEITT UDFORT SOM HOJBA\IE
232L BYlln /gv- OG FORSTADSBANE
2323 BANE/nrspnns-FoRSTADSBANE
2059 BAIIE /nusruNNEBAr{E
2066 BAI{E/nxsruNNEBA}üE MED ASy},rMETRrsK optl/ENcNTNG
2064 BANE/nUSTTNMBA\IE MED PENDULOPIIm{GNING
2065 BANE/TNSnNNEBAI{E MED pNEIn{ATrsK opr{^&NcNrNG
2068 BAI{E /nnSTTNNEBAITE RIDENDE PA BANEBJALKEN
2063 BAI{E /nusrrNNET IIENGEBAI{E
2o6L BANE/gNsruNNET n0.lseNE
1079 BANE/FORSoGSBANE
2328 BANE/uunrrc-ByBANE MED srABrLrsERrNcsANoRDNrNc MoNTERET

OVER VOGNENE
232L BAI{E / ''HURTIG-TRAI{ SITBAI'IE ''

1o3o BAI{E /ueucnBANE
2070 BATIE /ttO.lgANE
2258 BANE /I..uTTpIIDE}I,.ßNGEBAM MED UTIDERTRYK
2060 BANE /uInI-ENSKINNEBAITE
2322 BANE /urur-fl]NNELBANE
2322 BAI{E /uTnT-UNDERGRUND SBANE
3024 BANE/nnsnnvERET VOGNBANE
3022 BANE/RESER\TERET VoGNBANE TIL GENNEI,ICfTEI.IOB BUSTRAFIK
LO29 BANE / svnvtBANE
z3z9 BAI{E /ruurnlBAr{E pA cumrrHJut,
z3z9 BANE/UNDERGRUNDSBA!{E pA cIJMMTHJUL
LO7 2 BAI{E/UNonnJORDISK IGBELBANE
2062 BA!{E /uuonnSTOTTET ENSKINNEBANE
207 5 BA}TEBJALKE
2069 BANEBJALKE, SYSTEM MED EN ENKELT
LO27 BANEBUNDET rInrOI
5OO9 BANEBIINDET LUFTPUDnTMTO;
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2L99 BANEGARD/HEVHENRNECÄRD
3234 BANEl"noron/.levNSTROMsBAttEMoroR
32 3 3 BANEMOTOR/VEKSELSTROMSBANEMOTOR
7 L56 BAI{E SKIFT /VOCNBA}TE SKIFT
1OO3 BA}TETRANSPORT VED TTO.I HASTIGIIED
7048 BASISIGPAC ITET
325L BATTERI
3252 BATTERI /AKKTJMULATORBATTERI
327 3 BATTERI /BLYSYREBATTERI
3 301 BATTERT /SRAND STOFCELLEBATTERI
3257 BATTERT /pRIqSERBATTERI
3255 BATTERT/pUTTERBATTERI
326L BATTERT /sAT,TS},IELTEBATTERI
3252 BATTERT /suxIINDIIRBATTERI
3254 BATTERT/SINnTBATTERI
3256 BATTERI/TRAKTIONSBATTERI
3275 BATTERT/zTNT-TUFTBATTERI
327 6 BATTERT, SEKUNDART ELEKTROKEI,ITSK
3267 BATTERT, s0Lv-zrNK
3294 BATTERT, VEDLTGEHoLDELSE AF
3282 BATTERIUDSKIFTNING IFLG. KASSETTESYSTEM
3280 BATTERIUDSKIFTNINGSSTATION
3281 BATTERIUDSKIFTNINGSTEKNIK
2224 BAYER HI.LEVEL
3107 BEACH-BUGGY
4039 BEHOLDERSKIB
7L66 BEHOVSD IAGRAI{
7083 BELASTNING
7083 BEI.ASTNINGSGRAD
3097 BENzTNTNDSeR@JTNTNe, I.{oroR MED EIEKTR0NTSK
3096 BENZTNTmSpn0JTNTNG (SANr.,r[G) , ELEKTRONTSK
3L23 BESKYTTELSESSYSTEM, PASSIVT
7016 BETTNGELSER, TDEELLE
2LL6 BEToNBJALKE, IIUL
1059 BEVAGELIG ENHED O}TSLUTTET AF SPORET

. 3163 BIL MED UDBI..IESNINGSRENLIG },TOTOR
3109 sr l /nvBrt .
3103 g rl/oAt"lpB rL
3069 nr l /n l -Br l ,
3071 BIL/gL-ITL MED BRANDSTOFCELLE
3075 BIL /EL-BYBIL
3088 BIL/ELEKTRONISK SIYRET EL-BIL
3079 srL/gL-vAREBTL
3101 BrL /CASnr l
3LO2 BIL/GAS-EL-BIL
3LL2 BIL/GAS-ELDREVET BIL
31oo BrL/HYBRTDBTL
3110 BLL/STKKERHEDSBIL ESV
3069 BrL, ELEKTRTSK
3L62 BrL, FORURENINGSFRI
3101 BIL,  GASDREVET
3073 BrL,  ISOELEKTRISK
7 287 B ILKI,AS S IF IKAT IONSDETEKTOR
7387 BILTELEFON
1046 BIMODALT SYSTEM
2225 BI-SPAN TRANSIT L.L.  DAVIS
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207 5 BJALKE /gANESJIILKE
207 5 BJALKE /nennnJALKE
2IL6 BJALKE /ruI BETONBJALKE
2LL6 BJALKE /TTuI, SKINNEBJALKE
207 6 BJALKE /TessnFORMET SKINNEBJIILKE
2LL5 BJIILKE /T.ISSTFORMET SKINNEBJALKE
2077 BJALKE/TESSEFORMET SKINNEBJALKE T'BNN FORNEDEN
2078 BJALKE/IgongJALKE
2075 BJrILKE/SKmIEBJALKE
2L87 BJALKE/SPON NNSI]XlloE A3 TO L-FORMEDE BJALKER
zaTB BJALKE/sIvnrBJALKE
2LL7 BJALKE /T-TONWI SKINNEBJALKE
2118 BJALKE/u-ronUnr SKINNEBJALKE
2 118 BJALKE , TRUGFORMET
5056 BLI-D /pnOprl MED ST TLBARE BLADE
324L BI,ANDET ENERGIFORSN{ING
7158 BLOK
3093 BLOIGDESIKRING, ELEKTRONISK
327 3 BLYAKKUMUI,ATOR
3187 BLYFILTER
3273 BLYSVOVLSYREAKKUMULATOR
327 3 BLYSYREBATTERI
5077 BLr[sER ll';AptnBLASER
507 4 BI.IISER/MODSAT RoTERENDE SKRUEBI,ASER
5073 BI,IESER/SrnunBI,frSER
50 7 5 BI,ASER/ SXNNiUNT SKRUEBI,ASER
3 134 BODI-GARD
4091 BOKSPALLE
.iO9 O BOKSPALLE /GTTTNRBOKSPALLE
7016 BOLIG-ARBEJDSSTEDSTRAFIK
23LL BOULADON-INTEGRATOR
4L2O BOV, INDFALDENDE
5028 BREDDE /I.,UTIPUDEBREDDE
2L56 BREMSE /gAKIGBREMSE
2L5L BREMSE /NVTNVTISTNOMSBREMSE
2L55 BREMSE/uvonEuLISK TRYKLUFTBREMSE
2150 BRE}4SE /IUTTNREMSE
2L57 BREMSE /MICT'TSTSKINNEBREMSE
2158 BREMSE /ItOo STAIID SBREMSE
2.155 BREMSE / OITNTRYKSBREI{SE
3L46 BREMSE / SNnVOBREI-{SE
2L52 BREMSE, ELEKTROMAGNETISK
2L53 BREI'{SE, ELEKTROPNEUMAT ISK
2L54 BREMSE, HnRODYNAI{rSK
2L54 BREMSE, HnRoKTNETTSK
2L65 BREPTSEAFBRYDER
7 L43 BREMSEAFSTAI{D
2L65 BREMSEAPPARAT / OUSTYRINGS -BREMSEAPPARAT

3LI:6 BREMSEFORSTARKER
3094 BREI{SEKONTROL, ELEKTRONISK
3L45 BREMSEKRAFTFORDELER
7 L43 BREMSEI.,ANGDE
3086 BREMSEPEDAL
bO51 BREMSERAKET
6041 BREMSESKARM
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3L44 BREMSE SYSTEM/ToTngD S-BREMSE SYSTEM
2T60 BREMSNING VED OMBYTNING AF STNOUTASERNE
2L6O BREMSNING /MOD STAIID SBREMSNING
2L6L BREMSNING, DYNAMISK
2L62 BREMSNING, REGENERATIV
2L59 BREMSNING, SELVJUSTERENDE
7226 BRUG AF RE\TERSIBEL VOGNBANE
7 420 BRTMMER
7138 BRUTTOTIDSINTERVAL }MLLEM BILERNE
3207 BRANDSTOF, MOTOR MED FLYDEI{DE ORGANISK
33OO BRAMSTOFCELLE
33L2 BRAIIDSTOFCELLE MED KULBRINTE OG SYRE-ELEKTROLYT
3304 BRIINDSTOFCELLE TIL DRIFT VED TTO.IS TEMPERATURER
3307 BRANDSTOFCELLE TIL DRIFT VED HOJE TEMPERATURER OG MED

FAST ELEKTROLYT
3306 BRANDSTOFCELI,E TIL DRIFT VED I.AvE TEMPERATIJRER
3305 BRIINDSTOFCELLE TIL DRIFT VED MIDDELTEMPERATURER
33 15 BRA}ID STOFCELLE /N TNTTtg HNROGEN-OXYGEN-BRANDSTOFCELLE
33L4 BRANIISTOFCELLE/OTNNTtg KoLD HnRoGEN-BRANDSToFCELLE
3320 BRATIDSTOT.CEITn /oIREKTE METANoL-LUFT-BR^&}IDSTOFCELI..E
3316 BRIuNDSToFcELLE /H'-I '-BRANDST0FcELLE
3310 BR"ENDSTOFCELM /NfO NÄZ IU-BR^4ND STOFCELLE
331 1 BRAND STOFCELLE /UNNAZ IN-LUFT-BRAND STOFCELLE
33L7 BRAI{DSToFcEl,l,u /nyoRocEN-0xycEN- (LUFT) -BRIENDSToFcELLE

3316 BRAND STOFCELLE /unnoX-BRAI{D STOFcELLE
3308 BRANDSTOFCELLE/I,AV-TEMPERATUR BRANDSTOFCELLE MED SYRE-

ELEKTROLYT
3 319 BRAND STOFCET,I.,U /IIUTANOL-BR.cND STOFCELI..E MED SYRE-ELEKTRoLYT
3322 BRAND STOFcELLE /ngo Ox-BRAND SToFCELLE
3302 BRAIIDSToFCELLE, DTREKTE
3071 BRANDSTOFCELH, EL-BrL MED
3303 BRAMSTOFCELLE, IMIREKTE
3306 BRAND SToFCELLE , LAV-TEMPERATIIR
332L BR#\TDST0FCELLE, REGENERATTV
3301 BRAMSTOFCELLEBATTERI
3190 BRANDSTOFFORSTOVER
2181 BUFFER/SKnUEKoBLrNG MED STDEBUFFER
3107 BUGGY/gracH-BUGGY
4T2O BULBSTAVN
4o3o BULK/MAI t'l/ olrE-sKrB
4OC4 BULKCARRIER
4018 BULKCARRTER, KOMBTNERET
3018 BUS I TUNNEL
3023 BUS KALDET OVER TELEFONEN
3OO8 BUS MED FLYDENDE GAS SOM BRAITDSTOF
3OO9 BUS MED FLYDENDE NATURGAS SOM BRAI{DSTOF
3013 BUS MED HYBRID-ANIdG
3013 BUS MED KOMBINERET ANI,IEG
3O1.O BUS MED NATURGAS T]NDER TRYK SOM BRAITDSTOF
3O2o BUS PA JERNBANESPoR
3019 BUS-PA-ToG-SYSTEM
3O7 7 BUS /AKKI]MULATORBUS
3o7 z sus /RKKUMULAToR-sKTNNEBUS
3OO1 BUS/BKSPRESBUS

105)



307 6
3003
3006
3004
3016
3008
3002
303 8
3038
3023
3015
3005
3037
301 1
307 6
3007
3014
30L2
3022
302 1
4005
3026
2325
2328

3 109
307 5
3 109
232L
7 052
3248
6057
7 032
207 5
207 3
2082
2 L L 2
207 4
6066
6067
6064
606 5
5L2L
5L22
6004
5  1 3 9
6066
5 1 3 8
s 139
5 1 3 7
5 1 4 0
6001
207 9
2tL9
504 3
7  2 3 7
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BUS /n l -nus
BUS /FODEBUS
BUS /GASTURBINEBUS
BUS /GYROBUS
Bus/lnoonlr TRoLLEYBUS
BUS /l,pc-gus
BUS /MINIBUS
BUS / SKNNEBUS
Bus/srvnnr vEJ-sKrNNE Bus
BUS /TNraBUS
BUs / rnollEYBUS
BUS/runsoBus TrL LANGFART
BUS /VgJ- SKINNE-BUS
BUS, DAMPDREVET
BUS, ELEKTRISK
BUS, GASDREVET
BUS, KABELOPI{ANGT
BUS, LEDDELT
BUSTRATTT/RESERVERET VOGNBANE TIL HURTIG BUSTRAFIK

BUSVOGNBANE MED AUTOMATISK STYRING
BUTANTANKER
BUXI
BYBANE UDF0RT soM HO-lsRNg
BYBANE/UUNTTG-BYBANE MED STABILISERINGSANORDNING I-TONTERET

OVER VOGNENE
BYB IL
BYB tt lst-BYBTL
evr0nsrt,, KORETOJ TrL REN
BY- OG FORSTADSBANE
nYom.Annn, PRAKTTSK KAPAcTTET r
BYPASSARRANGEMENT, REAKTIONSMOTOR MED
BY-PASS },IOTOR
BYTRAFIK
BIIREBJALKE
BAREBJALKE MONTERET PA HUSFACADE
BIIREHJUL
BARENDE LUFTPUDE
BARENDE SOJLE
BIIREPLAN I P ILFORM
BAREPLAN MED RTSTANNTT PLANTIP
BAREPI,AN, DELTAFORMET
BAREPLANT'TD0BBELT-DELTA"
BAREPLAN, DYBGATNog MED
BrIREPLAN, DYBGAgNon UDEN
BAREPLAI{, FLY MED FAST
BAREPI,AN, HYDRoFoTLnAD MED DELVIS NEDStrNKEDE BAREPLANER

BAREPLAN, PILFORMET
BAREPIJ,USnAo
BAREPLANSSAD MED DELVIS NEDSANKEDE FOILER
BAREPLENSgAD MED V-FORMEDE FOILER
BAREPLANSnAo, HYBRID
BAREROTORFLY
BARESKINNE
BARESKINNE
e0;rl,rer sKORT
s0l,cr, GRON



- 8 2 1 -

5109 BOLGEMODSTAND
5L26 BOLGEMODSTA}.ID
513 8 BAD /snREpr.RwSrAO
5137 BÄD/BNNNPMISNAO MED V-FORMEDE FOILER
4OO9 gAD/TRACTSAD TIL FLERE FoRSKELLIGE FoRMER FoR FRAGT
402L sÄD/runrrCcÄeNon FRAGrnAo, MANcET<IIpSLET
5138 BÄn/HnROForLnAO
5139 BT'D/TTPROFOILgAD MED DELvIS NEDSANKEDE FOILER
5137 nÄo/urpnonOrlsÄD MED v-FoRMEDE FOTLER
4049 nÄn /mlm SKUBBESAo
4048 n/o / sxussssÄD
4O2L gÄD/TRISEC-BAD
4052 nÄoroc
2299 sANDrRAI.Isponr0n

C

2270 CABTRACK
2L39 CANADISK TORSOGSTOG
3027 CARS
23L2 CARVEYOR
227L CAT CABINENTN(I
2227 CATENERAIL
2LO3 CEGTS
33OO CELLE /NNMTO STOFCELLE
3313 CELLE /HNNOGENBRANDSTOFCELLE
3 318 CELLE /Unte,UoLCELLE
4027 CELLEINDDELT CONTAINERSKIB
7360 CENTRAL STYRINGSENHED
2180 CENTRALKOBLING
507 6 CENTRIfl]GALVENTII.ATOR
2208 CHOPPER MED THYRISTORSTYRING
40 5 O .CI,AS S- SYSTEM
4059 COLLICO-CONTAINER
3O4O CO},IMUCAR
3A27 COMPUTER AIDED ROUTINE SYSTEM
2273 COMPUTER CONTROLLED \TEHICI,E SYSTEM
5060 CONTAINER
4O7O CONTAINER FOR FLYDEI{DE PRODUKTER
4064 CONTAINER MED ADGANG GENNEI.{ SIDEN
407 3 CONTAINER MED HJUL
4065 CONTAINER MED PNEIJ}'IATISK TOMNING
4066 coNTAINER MED TOuNTnc EFTER GRAVITATIONSSYSTEMET
4061 CONTAINER TIL AT SA},ILE
4086 CONTAINER TIL LANDVARTS TRAIISPORT
4083 CoNTATNER TrL OVnnSorSK TRA\ISPORT
4059 CONTAIUNN/C OLLICO-CONTAINER
4081 CONTAINNN/NUGANGSCONTAINER
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4087 coNTATNER/FLYKoLECONTATNER
4O7L CONTAINER/cTTTnRCoNTAINER
407 8 coNTAruun/rKKE-srAI{DARDCoNTATNER
4084 CoNTAIunn/TOLEcONTAINER
4OL2 CONTAINER/I,UC-TAITKSKIB MED KUGLECONTAINER
407 5 CONTAINER/IJEGTERCONTAINER
4O8O CoNTAINgn/pRLLECoNTAINER
4o73 coNTAruen/RULLEcoNTATNER
4082 CoNTAIunn/SI,ADE-CoNTAINER
4062 C oNTA Iun n/ SPED rr0n-c oNTAINER
407 6 cONTAIunn/STABELCONTAINER
4079 CONTAINER / STamoARDcONTAINER
407 2 CONTAINER/srynrcoDS-coNTAINER
40 70 CONTAINER/T.IUTcONTAINER
4088 coNTArNsn/TRAI{scoNTArNER
4108 CoNTATNER, FYLDNTNG AF
407I CONTATNER, IKI(E NORMSVARENDE
4069 CoNTATNER, TSOLERET
407 4 CONTATNER, LUKKET
4068 C0NTATNER, 0PVARMELTG
4067 CONTAINER , PRE SENNING-DAKIGT
4085 CoNTAINER, SAMMENKLAPPELTG
4Lo7 coNTATNER, tOt'tntuc AF
406 3 CONTATNER, ,EßEN
4046 C0NTATNERTSERET SKIB, FULDT
4106 CONTAINERISERING
2272 CONTAINERISIERTE OBER- UND UNTERIRDISCHE PERSOMN- UND

FRACHTSSTönUERUNG
1O2O CONTAINERKABINESYSTEM
4LLq coNTArxrirn.t
4057 CONTAINERI.AGTER
4039 CONTAINERSKIB
4044 cONTAINERSKIS /ss},TTCONTAINERSKIB
4027 CONTATNERSKTB, CELLETNDDELT
4052 C0NTAINERSKIBE, KoNVOJ AF
41 15 CONTAINERTERMINAL
2103 CONTROLLED ENVIRONMENT GRAVITY TUBE SYSTEM
227 2  COUP
2273 cvs
7243 CYKLUS
3 19 1 CYKLU s /onrrr ScYKLU S
7 245 CYKLU SI.,ANGDE

D

3 103 DAI"IPB IL
3011. DAMPDREVET BUS
32L3 DAMPMOTOR
2207 DARLISTOR
3A28 DART
23L3 DART CAPSULE
2228 DASHAVEYOR
7 352 DATAI"IULTIpLEXER
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2303 DBcELERATIoNSBÄND /AccTIERATIoNs- DEcELERATIoNsgAND
2303 DEcEtEu,ron/Ac cELERAToR-DEcELERAToR
3116 DEFORMABELT FOR- OG AGTERPARTI
6064 DELTAFORMET BIIREPI,AN
7230 DELvrs orwc0nsul
7 404 DELVIS TRAFIKSTYRET SIGNAL
733L DETEKTOR DER REGISTRERER VED DOPPLER-EFFEKT
7310 DETEKTOR DER REGISTRERER VED ELEKTRISK KAPAcITETSANDRING
728L DETEKTOR MED I,ANG sI,O;Tu
73L7 DETEKTOR MED RXGISTRERING AF TRYKIENDRING
7297 DETEKTOR TIL AUTOMATISK REGISTRERING AF OVERTRADELSE
7286 DETEKTOR TIL uAT.Tnc AF TOnntOJERS KAMKTERISTIKA
7292 DETEKTOR TIL REGISTRERING AF DELVIS OPTAGETHED
729L DETEKTOR TIL REGISTRERING AF TOnTNog TRAFIK
7299 DETEKTOR TrL REGTSTRERING AF SrnoM r EN RETNTNG
7 293 DETEKTOR TIL R3GISTRERING AF VOGNAFSTAND
7328 DETEKTOR/ATTTV INFRARODDETEKTOR
7287 DETEKTon/gTLKI.ASS IFIIGTIoNSDETEKToR
733L DETEKToR/DoPPLER-DETEKToR
7324 DETEKTon/ToTocELLEDETEKToR
7325 DETEKTOR/FOTOCELLEDETEKToR MED AFBRI]DT smÄIn
7326 DETEKTOR/FOTOCELLEDETEKToR MED REFLEKTERET stnl,m
7 29 6 DETEKTON /NNIUNELSE S-DETEKTOR
73L3 DETEKTOR/TNDUKTTONS (SLoJFE)DETEKTOR
73L4 DETEKTon/ruouKTroNS (sLOJFE)DETEKToR MED FASEFoRSKnNTNG
7315 DETEKTOR/IMUKTIONS (sT.,O;TE)DETEKToR MED FREK\mNSANDRING
7327 DETEKToR/INTRARODDETEKToR
7309 DETEKTOR/rSLAcS-DETEKToR
7303 DETEKToR/KLIMADETEKTOR
7 3LL DETEKTOR/KOAKS IALKABELDETEKTOR
73L2 DETEKToR/KoNTAKTDETEKTOR
7294 DETEKTon/rO-DETEKToR
7 323 DETEKToR/t'IAcxETrsK sr,O"lruDETEKToR
7 290 DETEKTOR/oPTAGETHED SDETEKTOR
7289 DETEKTon/pnssAGE-DETEKToR
7329 DETEKToR/PASSIV INFRAROoogffiKTOR
7332 DETEKTon/pUTSEREI{DE ULTRALYDDETEKToR
7308 DETEKTOR/sur-DETEKToR
t28B DETEKToR/TRATTKANALvSEDETEKToR
7273 DETEKTOR/TRAFIK-DETEKTOR
7 305 DETEKTON/Tf.CE-DETEKTOR
7306 DETEKToR/TAcE-DETEKToR Ar DoBBELtsmft,ETypE
7 330 DETEKToR/UITRAInDETEKToR
7295 DETEKToR/ULYKKE-DETEKTOR
22L6 DETEKTOR/VARMLOBNTNCSDETEKTOR
7285 DETEKToR/vu.IogTEKToR
7 303 DETEKTon/vr.rRDETEKToR
7333 DETEKTOR, AKUSTTSK
7322 DETEKTOR, ELEKTROMAGNETISK
7283 DETEKToR, FTERSPOLET
7324 DETEKTOR, FOTOELEKTRTSK
732L DETEKTOR, IIYDRAULISK
7334 DETEKTOR, PIEZo-EIEKTRTSK
7335 DETEKToR, SEISI'{rSK
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7279 DETEKTORSLOJtrE
7279 DETEKTORSPOLE
7302 DETEKTORSYSTEM DER VIRKER UAFITNTGIGT AF VEJRFOR}IOLDENE
7284 DETEKTORSYSTEI.{ I KORETOJ
7L66 DIAGRAI.{/BEHOVSDIAGRAM
7253 DIAGRAM/FASEDIAGRAM
7199 DIAGRAI.{/GRONT BAND I VEJ/TID(S)D]AGMI.,I
7077 DIAGRAM/HASTIGHEDS-TRAFIX},I&{GDEDIAGRAI{
7235 DIAGRAIIT/SIGNALDIAGRAM
7198 DIAGRAM/VEJTIDSDIAGRAM
3029 DIAL-A-BUS
3O3O DIAL-A-RTDE
2L89 DIAüANTKRYDSNING
32T7 DTESELELEKTRISK MOTOR
2L26 DIESELELEKTRISK MOTORVOGN
2L28 DIESELLOKOMOTIV MED GASTUP'BINE
32L6 DIESELMOTOR MED FORKA}IMER
32L5 DI,ESELMOTOR MED HVIRVELI(AI4MER
4IL7 DIESEI.MOTOR MED VIESKE-GAS BRfiI'iIDSTOF
4118 DIESEI.I.'OTOR/LANGSOMTGAEME DIESEI.I,IOTOR
2127 DIESEI.üOTOR/}IOTORVOGNMEDKOMBINERETDIESELMOTOROGGASTURBIM
32L4 DIESELMOTOR, FORBEDRET
2L27 DIESELMOTOR, GASTURBIMLOKOMOTIV MED
7IO2 DIMENSIONERENDE HASTIGHED
7OI9 DIMENSIONEREIIDE TRAFIK
5L32 DIMENSIOMRINGSIIASTIGI{ED
7LO2 DIMENSIONERINGSHASTIGHED
2L95 DIMENSIONERINGSHASTIGIIED
7058 DIUENSIOMRINGSTRAFIX},IEIIGDE
3302 DIREKTE BRIENDSTOFCELLE
3315 DIREKTE IIYDROGEN-OXYGENBRE}IDSTOFCELLE
3206 DIP.EKTE IIIDSPROJTNING, MOTOR MED
33L4 DIREKTE KOLD IIYDROGENBRE}IDSTOFCELLE
3320 DIREKIE META}IOL-LUFT-BRIINDSTOFCELLE
1O1O DISKONTINUERLIG DRIFT, TRANSPORTSYSTEM MED
2229 DMC
32L2 DOBBELT-BRIS\IDSTOF MOIOR
6065 DOBBELT-DELTA BMEPLAN
7355 DOBBELTKA3EL
3186 DOBBELTKÄRBURATOR
6030 DOBBELT-ROTORSYSTEM, HEL]KOPTER MED
4011 DOBBELTSKROGET SKIB
7306 DOBBELTSTRAI,ETYPE, TÄGE-DETEKTOR AI'
3196 DOBBELTVIRKEIIDE STIRLING-MOTOR
7331 DOPPLER-DETEKTOR
7331 DOPPLER-EFFEKT' DETEKTqR DER RE6ISTRERER VED
3041 DOPJ-CONCEPT
2229 DOUBI,E=UAGNA-CAR-SYSTEM
5054 DREJEBLAD/SKRUE MED DREJEBLADE
5063 DREJELIE PROPEL(LER)
7L2O DREJEI{IDE TRAFIK
3218 DREJESTEMPEL-MOTOR
3227 DREJESTROI{SMOTOR
5079 DREJNTNGSVINKEL
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3L97 DREV/RHOMBEDREV
3OO 7 DRIFT/GASDRIFT
229L DRIFT/sysTnI'{ MED KONTINUERLIG DRIFT
1010 DRIFT/TN.INSPORTSYSTEM MED DISKONTINUERLIG DRIFT
1OO9 uNTTT/TRA\ISPoRTSYSTEI'{ MED NASTEN KONTINUERLIG DRIFT
3191 DRIFTSCYKLUS
7095 DRIFTSFORSINKELSE
2081 DRIVHJUL
2L67 DRIVHJUT
1063 DRIVHJUI-,/Tnu{DRIFT VED HJALP AF STATIoNARE DRIVITJUL
3L97 DRr\nIEIUNTSME, RHoMBISK
3150 DUKKE/FoRSOGSDUKKE
5 103 DYBDE/oyroyBDE
5L2O DYBGANG
5L2o oynciuNDE
5L22 oyrcAnNDE FOR n.&o MED opslÄgon FOILER
5L2L oygcAENDE T'oR rorLgAREN gÄo

5L2L nyncÄn}üDg MED BAREPI,AN
5L22 uyncAnNDE UDEN BAREPLAN
5103 DYKDYBDE
2L6L DYNAI'{ISK BREMSNING
226L DYNAVAC
4099 DAK/srOnrsPALLE
5LL7 DAK, SYSTEM I'{ED FLERE
22L2 NONUMIDSKNAP
707 0 D0curnnrx/AnSD0curRAFrK
7069 DOGMRAFIK. GENNEMSNITLIG

E

4054 EBCS-LÄGTER
4O5T EBCS-SYSTEI'{
2058 EFFEKT/NANNEFFEKTER
7L63 EFFEKT/TUNNSLEFFEKT
2055 EFFEKT. FRASTOOUTXGSKRItsFTERNES
2054 EFFEKT, TIITRAKI{TNGSKRAFTERNES
7O9L EFFEKTIV KORETID
6045 EFTERBRAIIDER
3168 EFTERBRANDER
3 188 EFTERBRENDER/uvInvELKoNTR0L-EFTERBR.&NDER
3165 ETTERBR.ßI{DING, KATALYTISK
3L66 EFTERBR.END ING, TERMISK
7265 EFTER-cnOur
7OL7 EFTERSPORGSEL/ TRAF IKEFTEnSpOncSEL
3024 EGET AREAL
3OO1 EKSPRESBUS
2323 EKSPRES-FORSTADSBANE
2323 EKSPRESI.{ETRO
3042 EI/,N-SIG-SYSTEM
227 4 ELAN TAXIBAHN
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2166 EI,ASTISK IIJUL
2LI4 ELASTISKE LIEBER
3069 EL-BIL
3071 EL-BTL MED BR.MIIDSTOFCELLE
3088 EL-BIL, ELEKTRONISK STYRET
3076 EL-BUS
3075 EL-BYBIL
3082 EL-DREVEN KNALLERT
3069 ELEKTRISK BIL
3076 ELEKTRISK BUS
3074 ELEKTRISK MOTORKORETOJ
3078 EI,EKTRISK NYiTEVOGN
3079 ELEKTRISK VARSVOGN
2OO4 EI,EKTRODYNAMISK SVIEVNING
3276 ELEKTROKEMISK BATTERI, SEKUNDIER,T
3O8O ELEKTROLASTVOGN
3260 ELEKTROLYT/AKKIJI-TUIATOR MED IKKE-VANDHOLDIG ELEKTROLYT
3312 ELEKTROLYT/BRJSNDSTOFCELLEMEDKULBRINTE OGSYP.E-ELEKTROLYT
3307 ELEKTROLYT/BR.M{DSTOFCELLE TIL DRIFT VED IIOJ TEMPERATI'R OG

MED FAST ELEKTROLYT
3308 ELEKTROLYTII"A,V-TEMPERATURBR.ENDSTOtrCELLEMEDSYRE-ELEKTROLYT
3319 ELEKTROLYTA{ETANOLBR.M{DSTOFCELLEMED SYRN-ELEKTROLYT
3262 ELEKTROLYT/ORGANISKELEKTROLYTVEDOMGIVEI\IDETEMPERATIIR
2OO8 ELEKTROMAGNET
2T52 ELEKTROMAGNETISK BREMSE
7322 ELEKTR.OMAGNETISK DETEKTOR
3084 ELEKTROMAGNETISK KOBLING
2OO3 ELEKTRO},IAGNETISK SVIEVNTNG
3226 ELEKTROMOTOR
3096 DLEKTRONISK BENZININDSPROJTNING (SANI.EG)
3097 ELEKTRoNTSK BENZTNTNDSPRoJTNTNG, M0T0R MED
3093 ELEKTRONISK BLOKADESIKRING
3094 ELEKTRONISK BREMSEKONTROL
7391 ELEKTRONISK HASTIGI{EDSKONTROLANI,IEG
3099 ELEKTRONISK HASTIGHEDSREGUI,ATOR
2205 ELEKTRONISK HASTIGHEDSREGULERING
3095 ELEKTRONTSK JAVNSTROMSREGULATOR
3O9O ELEKTRONISK KARBIJRATOR
3098 ELEKTRONISK KORERETNINGSO{SKIFTER
3087 ELEKTRONISK KORETOJ
3092 ELEKTRONISK STROMVENDING
3088 ELEKTRONISK STYRET EL-BIL
3091 ELEKTRONISK STYRTNG
7363 ELEKTRONISK TRAI'IKSTYDIAPPARAT
7269 ELEKTRONISK VEJTRAFIKUDSTYR
2153 ELEKTROPNEI'MATISK BREMSE
3069 EL-K@REr0J
3082 ELLERT
2026 EL-MoToR, LTNEAR
3079 EL-VAREBIL
3069 EL-VOGN
1056 EI'IDEI,OST TRANSPORTSYSTEM
3115 ENERGIABSORBERENDE FOI,DEZOM
3242 EMRGIFORSYNING AF EL-BIL MED ENSRETTERANI.EG
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3243 ENERGIFORSYNING AF EL-BIL MED EOJTREKVENT INDUKTIONSKREDSI/B
UNDER VEJBEI.IEGNINGEN

324L ENERGIFORSYNING, BLANDET
7366 ENFASET STYREAPPARAT
4081 ENGANGSCONTAINER
7L82 ENIIED/PERSONBILENHED
2069 ENKELT BANEBJILKE, SYSTEM MED EN
2L9O ENKELT SPORSKIFTE
4OO2 ENKELTSKROGET SKIB
2035 ENSIDIG(T VIRKEI{DE) LINEARMOTOR
2059 ENSKINNEBANE
2066 ENSKINNEBANE MED ASY!ßIETRISK OPHIENG}JING
2064 ENSKINNEBANE MED PENDULOPHISNGNING
2065 ENSKINNEBANE MED PNEUI.'ATISK OPITISNGNING
2062 ENSKINNEBANE PÄ IilgVET TRACE
2068 ENSKINNEBANE RIDEI,|IDE PI. BANEBJALIGN
2060 ENSKINNEBANE /MINI-ENSK]NNEBAM
2062 ENSKINNEBANE, IJNDERSIOTTET
2063 ENSKINNET IIßNGEBANE
206T ENSKINNET HOJBANE
3242 ENSRETTERANLIEG/ENERGIFORSYNING AF EL-BIL MED ENSRETTERANI"EG
7044 ERHVERVSTRAFIK
3110 ESV/SIKKERHEDSBIL ESV
4099 ETDIEKSPALLE
2LO4 EUROSPEED
2105 EVACUATED TUBE TRANSIT

F

7150 FAKToR/r'lurrEFAKToR
7L84 FAKTOR/LasIgILFAKToR
7066 FAKTOR/UnTUTNGSFAKTOR
7065 FAKToR/sprusrrMEFAKToR
605 7 FANJET-},IOTOR
22IO FARTKONTRoL, AUTOI4ATTSK
2260 FARTOJ MED VAKUIN{OPDRIFT
2260 FARTOJ OPIIANGT VED HJALP AF LUFTUNDERTRYK
1o3t FARTOJ/HnNcgBANEFARTO.I
2110 ranrO.l/ sponsuNDET LUFTPUoSTARTO.I
to27 rent0.l, BANEBUNDET
7 246 FASE
7249 FASE /TOOCNNGERFASE
7 248 FASE /NIET,PEFASE
7247 FASE/HOVNOFASE
7248 FASE /MgU,UMTASE
7 250 FAsE /rrsNsrRE SVTNGSFASE
7253 FASEDIAGRAM
2051 FASEFORSKTTDNING
7238 FASEFORSKYDNING
73L4 FASEFoRSKyDNTNG, TNDUKTToNS (sl0;rE)DETEKTOR I'{ED

7244 FASEINDDELING
7252 FASEOVERSPRING

106)
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3O3L FAST-A-I^IAY
6004 FAST BIER,3PI.AN, FLY MED
3307 FAST ELEKTROLYT., BRANDSTOFCELLE TIL DRIFT VED HOJ TEMPERÄTUR

OG MED
7405 FAST-FASE SIGNAL
7096 FAST FORSINKELSE
5060 FAST PROPELLER
5060 FAST SKRUE
6004 FAST VINGE/FLY MED FASTE VINGER
5022 FASTLASEDE LUFTBOBLER, LUFTPI'DE MED
2209 FEJL-SIKKER-PRINCIPPET
2O4O FERRO},,IAGNETISK ANKER, LINEARMOTOR MED

2015 FERROMAGNETISK SKINNE
5034 FINGER
5039 FINGER/SKORT MED FINGRE
4097 FIRE/4-VEJS LASTPALLE
2266 FJEDRENDE DELE
7266 FJENDTLIG GRONT
7409 FJERNSTYRET FMDSELSTAWE
2I4O FJERNSTYRET TOG
7220 FJERNSTYRING VED HJIELP AF T.V.-KAMERA
7397 FJERNSYN/GADEFJERNSYN
7396 FJERNSYN/KORETOJSFJERNSYN
LO75 FIÄDVoGN, PASSTV
607I FLAP LANGS BAGKANTEN
607I FLAP/AGTERKANTSFLAP
6070 FI.A,P/FORKANTSFLAP
7160 FLASKEHALS
4c82 FLAT
5043 FLEKSIBELT SKORT
5O2T FLEKSIBLE SKORTER, LUFTPUDE V.ED
7368 FLERFASET STYREAPPARAT
7350 FLERFREKVENSFORDELER
5026 FLERIGMMER-SYSTEM MED FLEKSIBLE SKORTER
4O2O FLERSKROGET SKIB
7283 FLERSPOLET DETEKTOR
32LO FLERSTOFMOTOR
7149 FLETNING
7152 FLETNING/INDFLETNING
7L54 FLETNING/SIMPEL INDFLETNING
7T53 FLETNING/IJDFLETNING
7I5O FLETTETAKTOR
722L FLETTEKONTROL
7151 FLETTEMANOVRE
6004 FLY MED FAST BIEREPI,AN
6004 FLY MED FASTE VINGER
6011 FLY MED INDSTILLELIG (VARIABEL) PILFORM PA VINGERNE

6010 FLY MED INTEGRERET VINGE
6OL2 FLY MED KIPBART I'IfiSEPARTI
6005 FLY MED PROPEL I VANDRET PLAN
6001 FLY MED ROTERENDE VINGER
6063 FLY/ANDE-FLY
6001 FLY/BAR,EROTORFLY
6016 FLY/HYPERSoNTSK FORSoGSFLY
6014 FLY/JIJMBOFLY
6006 FLY/KORTBANEFLY
6018 FLY/OVERLYDSFLY
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6007 FLY/QSTOL-FLY
6009 FLY/QroL-FLY
6013 FLY/RAKETFLY
6006 FLY/STOL-FLY
6007 FLY/STOJDM{PET KORTBANEFLY
6063 FLY/TANDEM-FLY
6017 FLY/IJNDERLYDSFLY
6008 FLY/VTOL-FLY
6015 FLY, HYPERSONISK
6009 FLY, SToJDn{PET
6017 FLY, SUBSoNISK
50L9 FLY, TRANSSONT.SK
3OO8 FLYDENDE GAS/BUS MED FLYDENDE GAS SOM BR.ET{DSTOT
3210 FLYDENDE GAS, MOTOR MED
3OO9 FLYDENDE NA$RGAS/BUS MED FLYDENDE NATURGAS SOM BRIII'iIDSTOF
3207 FLYDENDE ORCANISK BR,IIIiIDSTOF, MOTOR !{ED
2087 FLYDEME SIENKEI'IINNEL
4087 FLYKOLECONTAINER
6035 FLYVEBI\D
6010 FLYVENDE VINGE
4113 FLÄDNINGSOMR.qDE
23OO FODGISIGERE, TRANSPORTBAI{D FOR
7249 FODGIENGERFASE
7406 FODGISNGERSTYRET SIGNAL
7320 FODGtrI{GERTRYKKNAP
5137 FOIL/BEREPI,ANSBAD MED V-FORMEDE FOILER
5L22 FOIL/DYBGÄENDE FOR BÄD MED OPSLAEDE FOILER
5139 FOIL/}IYTROFOILBAD MED DELVIS MDSJANKEDE FOILER
5L2L FOILBAPJN BAD, DYBGAENDE FOR
3115 FOLDEZONE, ENERGIABSORBERENDE
32L4 FORBEDRET DIESELMOTOR
3202 FORBEDRET FORBRIIMINGSMOTOR
3L94 FORBRNiIDING, MOTOR MED YDRE
3223 FORBRI8IIDINGSFORKAI.IMER
3222 FORBRISNDINGSKA}.,IMER, EGENTLIGT
3193 FORBRryNDINGSMOTOR
3203 EORBR.ENDINGSMOTOR MED PROPELFREMDRIFT
3202 F0RBR.ENDTNGSI'{0TOR, FoRBEDRET
3201 FORBRIINDINGSMOTOR, INTERN

, 3T89 FORBRfiIIDINGSREGULERING, SYSTEM MED
7088 FORCERET TRAFIKATVIKLINE
7350 FORDELER/FLERFREKVENSFORDELER
7OI7 FOBDELING AF TRAFIKKEN
7139 FOPJELING/ANALYSE AF AFSTANDSFORDELING
7202 FORDELINGSKORT/FMDSELSFORDELINGSKORT
7079 FORHOLD /HASTIGI{ED-AFSTANDSFORIIOLD
7076 FORHOLD/HASTIGHED-TRÄFIKMISNGDEFORHOLD
7O8O FORHOLD /HASTIGIIED-TiETIIEDSFORIIOLD
5105 FORHOLD /OPDRIFTS-MODSTANDSFORHOLD
7015 FORHOLD/TRAFIKFORHOLD
7 O7,4 FORHOI,D /TXAFIK}TIE}IGDE-KAPACITETSFORIIOLD
7075 FORITOLD/TRAFIK}4MiIGDE-TßTEEDSFORHOLD
7OL6 FORHOLD, IDEELLE
7L77 FoRIIoLD, 0-D
3223 FORKAilMER/FORBR.dTIDINGSFORIGUMER
32L6 FORKAM}IER, DIESEI,MOTOR },IED
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321,6 FORKAMMERMOTOR
6070 FORKANTSFLAP
7256 FORKORSELSRET
3113 FORMSTABIL KABIMSEKTION
7L65 FORMAL/TIJRFORMAL
3116 FOR- 0G AGTERPARTI, DEFoRMABELT
7239 FOPJI.ANTNINGSITASTIGHED FOR GRON BOLGE
7094 FORSINKELSE
7095 FORSINKELSE/DRIFTSFORSINKELSE
7097 FORSINKELSE/GENNEMSNITLIG FORSINKELSE PR. KORETOJ
7098 FORSINKELSEA,TIDDELFORSINKELSE
7096 FORSTNKELSE, FAST
7 238 FORSIdDNING/FASEFORSI(YDNING
2323 FORSTADSBANE/EKSPRES-FORSTADSBANE
232L FoRSTADSBAIIE, BY- 0c
7031 FORSTADSTRAFIK
4L2O FORSTAVN, PUDEFORMET
7026 FORSTYRRET TRATIK
7O9O FORSTYRRET TRATIKSTRdM
3146 FORSTER,KER/BR3MSEFORSTIERKER
3190 FORSTOVER/OVERLYDS-BRißIIDSTOFFORSTOVER
3L52 FORSOG/''KOLBOTTE''-FORSOG
3151 FoRS0G/KOLLTSToNSFORSoG
LO79 FORSOGSBANE
3150 FORSOGSDUKKE
6016 FORSoGSFLY, HYPERSONISK
2L39 FoRSoGSToG, CANÄDr$K
2297 FORTI.OBENDE BIILTE PfT HÄRD BUI'IDPLADE, RULLEIiIDE FORTOV MED
2296 FORTI,OBEI.IDE BJtsLTE/RULLEME FORTOV MED FORTLOBEI{IDE BßLTE
23OL FORTOV/HURTIGT RULLEI{DE FORTOV
2295 FORTOV/LEDDELT RULLEI{IDE trORTOV
2296 FORTOV/RULLEI{DE FORTOV ITED FORTLOBEIIDE BIßLTE
2297 FORTOV/RULLENDE FORTOV MED FORTLOBEI{DE BIILTE PA H,IRD BT'NDPIÄDE
2294 FoRToV, RULLEIIDE
3198 FORTRMIGERSYSTEM
7382 FORI'DGAEI.IDE IMORI,IATION
3L62 FORURENINGSFRI BIL
7324 FOTOCELLEDETEKTOR
7325 FOTOCELLEDETEKTOR MED AFBRUDT STRALE
7326 FOTOCELLEDETIKTOR MED REFLEKTERET STRALE
7324 .FOIOELEKTRISK DEIEKTOR
2052 FOUCAULTSTROI,T
4009 FnAG1SKIS TIL FLERI FoRSKELLIGE FoRI{ER FOR FRAGT
2183 FRAKOBLIITG, AUTOMATISK
2055 FRASTODNINCSKRJtsFTERNES EFFEKT
7350 FREKVENSFORDELT UULTIPLEX
7315 FREKVENSENDRING, II{IDUKTIONS(SLOJT'E)DETEKTOR MED
T064 FREMDRIFT VED HJßLP AF ARCHIMEDESSKRUE, MED VARIABEL SKRUESTIGNINC
1064 FRBUDRIFT VED HJELP AF SPIRALDREV MED VARIEREI'IDE (GEVIND)STIGNING
1063 FREMDRIFT VED IIJIILP AI' STATION/ERE DRIVHWL
2096 FRE}ORIFT vED },TAGNETVIRKNING I ROR
2O9O FRBI{DRIFT VED TRYKLUFT
2097 FREMDRIFT VED TRYKVIRKNING I ROR
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3203 EREI'DRIFT/FORBRßI'IDINGST.TOTORMEDPROPELFREMDRIFT
507 2 FRE}4DRIFT/IIYDROJET-FREMDRIFT
3240 FREMDRIFT/NAV?REMDRIFT
507 2 FR$,IDRIFT /VANDJET-FRE}TDRIFT
1065 FREMDRIFT/VANDSTR.ILE-FREMDRIFT .
5072 FRE}ORIFT/VANDSTRfILE-FREMDRIFT
3224 FRE}'DRIFTSSYSTEM, KOMBINERET
3L92 FREMDRIFTSSYSTEMER FOR MOTORKORETOJER
5OO5 FREMDR]VNTNG/LUFTPUDEFARTOJ MED LUFTPROPELLER-FREMDRTVNING
2O2L FREMDRIVNING/UAGNETFREITDRTVNING
6036 FRSI|DRTVNTNGSANORDNTNG, pavERSIBEL
2013 FRE}TDRIVNINGS},IAGMT
5107 FREMDRIVNI,NGSMODSTAIiID
51,31 FP.EUIORINGSHASTIGIIED
7LO7 FRI HASTIGHED
7111 FRI OPERATIONSHASTIGHED
].060 FRI PENDULOPIIENGNING
5087 FRI SVIOVNING, AFPROVNING VED
7085 FRI TRAFIKAFVIKLING
7OI2 FRI VEJTRAFIKSTROM
5O9O FRIGANG
5108 FRIKTIONSMODSTAND
7O4L FRITIDSBETONET TRAFIK
3157 FRONTAL KOLLISION
5109 FRONII,IODSTAND
7304 FUGTIGHEDS- OG TEMPERATURMÄLER
6043 FUI,DAUTOMATISK I,ANDINGSSYSTEM
4046 FULDT COMAINERISERET SKI,B
7402 FULDT TRAFIKSTYRET SIGNAL
5098 FULDVJßGT
4108 FYLDNING AF CONTA]MR
5059 FIILLES AKSE, SKRUER MED
7OO3 FIIRDSEL
7202 FIIRDSELSFORDELINGSKORT
7OO5 FIER,DSELSSIKKERITED
7192 FIERDSELSSIKKERHEDSPROGRA},I
7202 FERDSELSSTROMKORT
7 4O7 F,ISRDSELSTAVLE
7409 FMDSELSTAVLE, FJERNSTYRET
74L9 FßRDSELSTAVLE, TALENDE
3OO3 FODEBUS
7178 FOR-EFTER-UNDERSOGELSE
725L FOR-GRONT
7L4L FORERENS STANDSEI.IENGDE
22IL F'ORERRIM/SIGNALVISNING I TOGETS FORERRI'M
22LI FORERRWSSIGNAL

G

7397 GADEFJERNSYN
3044 GAITS
5O5O GARDIN/IUTICARDIN
5020 cARDru/lurrPUDE MED PERTFERT (LUFT)cARDrN

5051 GARDIN/STABILISERINGSGARDIN
3101 GASBIL
3101 GASDREVET BIL
3OO7 GASDREVET BUS
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3102 GAS-EL-BIL
3102 GAS-EI,DREVET BIL
3184 GASGEMRATOR
3244 CASI'ITRBINE
3246 GASTURBINE MED LUKKET KREDSLOB
3245 GASTURBINE MED JI,BENT KREDSLOB
2L2I GASTURBINEA,IOTORVOGNMED KOMBI,NERET DIESEI,},IOTOR OG GASTURBINE
2L28 GASTURBINE, DIESELLOKOMOTIV MED
3006 GASTURBINEBUS
2L27 GASTURBINELOKCI,IOTIV }{ED DIESELMOTOR
2L25 GASTURsIMTOG
2129 GASTURBINETOG
2L3O GASTI'RBINETOG MED HOJ HASTIG}IED
6022 ccA
2230 GEATS
4OO9 GENERAL PURPOSE-SKIB
3184 GENERATOR/GASGENERATOR
7039 GENNEMGAET{DE TRAFIK
2197 GENNEMKORSELSSTATION
7069 GENNEMSNITLIG DOGNTRAFIK
7097 .GENNEMSNITLIG FORSINKELSE PR. KORETOJ
7092 GENNEMSNITLIG REJSETID
7L36 GENNEMSNITLIG TIDSINTERVAL
7098 GENNEMSNITLIG VENTETID
7T4O GENNEMSNITLIG VOGNI,IB{GDE
1064 GEVINDSTIGNING, FREMDRIFT vED TIJ,IILP AF SPIRALDREV MED VARIERENDE
4O9O GITTERBOKSPALLE
4O7L CITTERCONTAINER
3138 GI.AS/IÄMELGI"A,S
3L37 GLAS/SIKKERHEDSGLAS
3139 GLAS, H/ßRDET
3138 GLAS, LAMINERST
7148 GI.ATHED
6050 GLIDEBANESEIiIDER
5136 GLIDEBÄD
7L23 GLIDENDE VENSTREDREJ
2L2I GLIDESKO
2262 GLIDESKO
6050 GLIDEVEJSBÄIG
6025 GLIDEVEJSSIGNAL
5108 GNIDNINGSMODSTAND
2L98 GODSSTATION FOR IÄSTBIL PA TOG
2089 GODSTRAIISPORT I RORLEDNING
1023 GODSTRANSPORT VED ROI{TROLLEP.ET TEMPERAIIJR
708I. GRAD AF OVERBELASTNING
7083 GRAD/BELASTNINGSGRAD
7267 GRADA.{ETNTNGSGRAD
7082 GRAD/OPTAGETITEDSGRAD
7267 GRAD/IJDNYTTELSESGRAD
4066 GRÄVITATIONSSYSTEI'UCONTAINERMEDTOMNINGEFTERGMVITATIONSSYSTEMET
223L GRAVITY RAILROAD HENNING
2LO6 GRAVITY VACI]I'M TRANSIT
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6022 GROInID CONTROL APPROACH
7115 GRTTPPEHASTIGHED
5027 GRISI{SEFIADETLUFTPUDENS GR.EI{SEFLADER
5037 GRIßNSEFIÄDE /sroevnccENEs GRAI{SEFLADER
6020 GR^EI{SEI,AG/STROMNINGSKONTROL I GRIINSEI,AGET
6020 GRANSELAGSKONTROL
7237 GRON BOLGE
72L2 GRON BOLGE-SYSTEM
72L3 GRON BOLGE-SYSTEI,{ MED FLERE PROGRAI"IMER

72L4 GRON BOLGE-SYSTEM MED GRONT SAMTIDIG I H\IIERTAI{DET KRNS

7L99 GRONT BfND I VEJ-TID(S)DIAGRAM
7265 GRONT/FT$N-GRONT
725L GRoNT/ron-CRoNr
7 266 cRONT, FJEIIDTLTG
7262 GRONTID
7264 GRoNTTD, TrME
7 263 CNONI IDENS I,IINGDE
7 264 GRONT IME
2232 GUIDE-O-MATIC
3044 GUIDED AUTOMATED INDIVIDUAL TRA}.ISPORTATION SYSTEM

3032 GUIDED BUS
z32g cUMMTHJUL, TIJNNELBANE PA
2329 GIJMMIHJUL' U\IDERGRUIIDSBAI\IE pÄ

7318 GU},IMISLANGE
2LO6 GVT
2092 GVT-TOG
3OO4 GYROBUS
6033 GYROHORISONT
6005 GYROKOPTER
6005 GYROPLAN
1053 GYROSTABILISERING

- H r F

2L7g HALVSTIV AUTOMATISK KOBLING
6032 HALVSTTV ROTOR, HELTKOPTER MED
3 L6O HARMONTIGSAI"IMENSToD
7101 HASTIGHED
2205 HASTIGHED KONTROL TOGSTOP

1OO3 HASTIGITEDIB$IETRANSPORT VED ITOJ HASTIGI{ED

5L32 HASTIGIIED /OUTUT.TSIONERINGSHASTIGIIED
7LO2 HASTIGIIED /ONNgNSIONERINGSHASTIGIIED
2L95 HASTIGIIED /OTMENSIONERINGSHASTIGTIED
7z3g HASTTcHED/FoRpLAlrrNrNcsHAsrrcIIED FoR cR0N s0lcn

513I HASTIGIIED /TNMMONNqCSHASTIGTIED
71,11 HASTIGI{ED/TNT OPERATIONSHASTIGIIED

7LL5 HASTIGIIED /GRUPPEHASTIGIIED
5133 HASTIGIIED /HTMPHAST IGIIED

6058 HASTIGIIED / IIIDFLY\NIINGSIIASTIGI{ED

7103 HASTTcHED/r0nsliÄsrrcllED
7 LL4 HASTIG1IED /}{EO IAI{HASTIGIIED

7Lo4 HASTTGHED /uroonLKOREHASTrGtIED
7106 HASTIGHED /UTOONLREJSEHASTIGIIED
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71 10 HASTIGHED /opnnn,TIoNSHAST IGTIED
5134 HASTIGIIED /ovnnrOnrIsnSHASTIGHED
5130 HASTIGHED/NNISEHASTIGHED
7105 HAsrrclIED /nr.lsEHAsrrclIED
7L:09 HASTIGIIED / SITnIIDDELHASTIGHED
7109 HASTIGIIED /TToSMIDDELHASTIGHED
1OO4 HASTIGHED/Tn.EwsPoRT vED SARLIG TTO; HASTIGHED
7113 HASTIGHED, ANBEFALET
7L02 HASTIGI{ED, Dr}|ENSToMRENDE
7L07 HASTIGHED, FRI
7108 HASTrcrrED, MOMENTAN
7LL2 HASTIGTIED, OPTIMAL
6062 HASTIGHED, SAI{D
6061 HASTTGHED, TRANSSONTSK
7O79 HASTIGHED-AFSTANDSFORHOLD
739L HASTIGHEDSKONTROLA!{UIG, ELEKTRONTSK
22LO IIASTIGHEDSKONTROLSYSTEM
2205 HASTIGIIEDSKONTROLSYSTEM
73OO HASTIGHEDST'IAT,UI,PPARAT
7301 HAsrrcIIEDstuAmappARAT, oprrsK
73 38 HASTIGIIED SN{,Inn/ruoanHASTIG}IED suff,nn
3099 HASTTGHEDSREGULATOR, ELEKTRONTSK
724L HASTIGIIEDSREGULERING, AUTOMATISK
2205 HASTIGI{EDSREGULERING, ELEKTRONISK
74L7 HASTIGHEDSTAVLE, VARIABEL
7 07 7 HAST IGHED-TRAF IKMIENGDED IAGRAM
707 6 HASTIGHED-TRAT'IKMANIGDEFORHOLD
707 8 HAST IGHED-TRAF IKMAT{GDEKUR\IE
7O8O HASTIGIIED-TATHED SFORHOLD
4LL2 HA\TN UDEN FOR IffSTLINIEN
2L99 HAv}IEBANEG,IRD
2233 H-BAHN
4038 TOW/PN.OMTODERSKIB AF TYPEN TIDI^I
1OO1 HEKTOMETERTRANSPORT
6028 HELIKOPTER
6030 HELIKOPTER MED DOBBELT-ROTORSYSTEM
6032 ITELIKOPTER MED HALVSTIV ROTOR
6048 HELIKOPTER MED JETDREVEN ROTOR
603T I{ELIKOPTER MED TO ROTORSYSTEMER I TA}TDEM
726L TTELRoDT
2L89 IIELT KRNSNINGSSPORSKIFTE
4013 HELTANK, LNG-TAI{KSKTB MED
3L76 IIETEROGEN R3AKTOR
3045 HILINE
74L4 HTNDRTNc pA K@nnsANnN, ADvARSELSTAVLE FoR
7 L7 O HJEMMEINTERVIEI^IAI{ALYSE
7 248 HJIELPEFASE
6O2L HJIELPERAKET, START MED
zogz nwl/rsRnnJur
2081 uruUoRrvHJuL
2L67 HJt'L/DRTVHJTJL
2083 UruUMDEHJUL
2084 HJUL/STESTLISERINGSHJUI
2L68 UruUSTYREHJUL
2L66 HJUL. ELASTISK
22L0 nrr-anlmc
2205 HKT-AI{LIIG
3316 HZ-O Z-BR.ENDSTOFCELLE
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2233 HOCHLEISN'NGSSCHNELLBAIIN
3L27 HOFTESELE
3L77 ITOMOGEN REAKTOR
6033 II0RISONT, GYRoHORISoNT
6034 noRrsoNT, KuNsTrc
rO18 HORISONTALELEVÄTOR
2234 novArR
7247 HOVEDFASE
2116 HI.'L BEIONBJIILKE
2IL6 HIIL SKINNEBJiSLKE
5133 HI'MPHASTIGHED
3022 HI'RTIG BUSTRAFIK, RESERVERET VOGNBA}IE TIL
1006 IIIIRTIG IIERTRANSPORT
1OO5 HURTIG TRANSPORT MED AUTOMATISK STYRING
2L43 HI'RTIGBANETOG
2328 HURTIG-BYBANEMEDSTABILISERINGSANORDNINGMONTERETOVERVOGNENE
3296 HURTIGLADNING
2330 HÜRTIG-SPORVEJSLINIE
232I HURTIG_TRANSITBANE
23OL HI'RTIGT RULLENDE FORTOV
2073 IIUSFACADE, BISPüBJBLKE MONTERET PA
7022 IIVILENDE TRAFIK
3215 HVIRVELKAI.{MER, DIESELMOTOR MED
3188 HVIRVELKONTROL-EFTERBR.MIDER
2052 HVIRVELSTROM
2L5I HVIRVELSTROMSBP.EMSE
5140 IIYBRID BER,EPLANSBAD
3013 HYBRIDANI,IIG
31OO HYBRIDANI.EG, KORETOJ MED
31OO I{YBRIDBIL
2L46 I{YBRID-MOTOR
3225 HYBRID-MOTOR
2L46 ITYBRIDT A}II,EG
732L IIY'DRAULISK DETEKTOR
21OO ITT'DRAULISK OG PNEIJMATISK RORTRANSPORTOR
2L55 H'DRAULI,SK TRYKLUFTBREMSE
3309 }IY'DRAZIN
3310 H]DRAZIN-BRIINIDSTOFCELLE
3311 TTI'DRAZIN-LUTT BRJßIIDSTOFCELI.E
2L54 TIYDRODYNAMISK BRNTSE
5L25 }IYDRODYNAUISK I.{ODSTAND
5100 IIYDRODYNAI.{ISK OPDRITT
5138 IIYDROFOIIAÄD
5139 HYDROFOILBÄD MED DELVIS, NEDSI8NKEDE FOILER
5137 IIYDROFOILBAD MED V-FORMEDE FOILER
3313 ITYDROCENBRIEIIIDSTOFCELLE
3314 TIYDROGENBR,/ENDSTOFCELLE, DIREKTE KOLD
33].5 HTDROGEN-O:gGENBRS$DSTOFCELLE, DIREKTE
33L7 I{yDROGEN-0XYGEN-(LUTT) BRTENDSTOFCELLE
5136 TNDROGLIDER
5072 TIY-DROJET-FRE}IDRIET
2L54 HY'DROKINETISK BRn,tSE
5136 IIYDROPLA}TBAD
3316 HY'DROX-BRM.{DSTOI'CELLE
6015 HTPERSONISK FLY
6016 HYPERSONISK FORSOGSTLY

(107)
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3046 lrlf-RArl
2L75 IT/ELDNING/VOCNKASSE MED KURVESTYRET II/8LDNING
6026 HELDNINGSMALER
2265 HIII.DNINGSTJDRUSTNING
7L29 IIISIDELSE
7296 HM.IDELSES-DETEKTOR
1O3O HIßNGBBANE
2063 II,ISNGEBANE, ENSKI,NNET
1031 IIE}IGEBANEFARTOJ
3139 IIERDET GLAS
2062 IIßI/ET TBACE, ENSKINMBAL{E PA
1OO3 HOJ HASTIGHEDi BNiIETMNSPORT VED
2130 g0.r ulstregnD, GASI'IJRBTNETOG MED
3307 HOJ TEMPERATUR/BMI'IDsIoFcELLE TrL DRrrr vED HoJ TEMPERATUR

OG MED FAST ELEKTROLYT
3304 IIOJ TEMPERATT]R, BRENDSTOFCELLE TIL DRIFT VED
2L42 HOJ TEORXTISK HASTIGITED, KORETOJ MED
2O7O HOJBANB
2325 HOJBANE, BYBANE UDFORT SOM
5092 HOJDE I LUFTBAREN TILSTAND
5089 IIOJDE I SKRoGBAREN TILSTAND
5O3O HOJDE/LUFTPUDEHOJDE
5091 HOJDE/SVEVEHOJDE
5114 HOJDESTABILITET
3243 HOJFREKVENT INDUKTIONSKREDSI.OBIENERGIFORSYNING AT EL-BIL MED

HOJFREKVENT INDUKT IONSKREDSLOB UI{DER VEJBEI,IIGNINGEN
7L2L HOJRESVINGENDE TRATIKSTROM
2305 HINDLISTE, LOBENDE
2305 HÄI'IDLrsrE, RULLE\IDE

I

7016 IDEELLE BETINGELSER
7016 IDEELLE FORHOLD
7223 TDENTTFTCERTNG AF KoREToJER, AUTOI'{ATTSK
22L5 IDENTIFICERINGSSYSTEM/VETAG- IDENTIFICERINGS SYSTEM

4055 IFTIM-I,IEGTER
4087 rGLOO
7L24 IKKE-KOMLIKTSTROMME
407 8 IKKE-NOR}fSVARENDE CONTAINER
3025 IKKE-RESERVERET KOREBANE
1025 IKKE-SPORBTINDET KORETOJ
5O1O IKKE-SPORBT'IIDET LUFTPTIDEFARTOJ
LO24 IKKE-SPORBUNDET TRANSPORTSYSTEM
407 8 IKKE-STANDARDCONTAINER
LO25 IKKE-WAI{GSSTYRET KORETOJ
3260 rKKE-VA!{DHOIDIG ELEKTROLYT, AKKUMULATOR I'{ED

6023 ILS-LAIID INGS SYSTEI'{
5L29 II'{PULSMODSTA}ID
3286 INDBYGGET LADEAGGRXGAT
7244 INDDELING/TASEINDDELING
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4120 INDFAI.;DEI,{IDE BOV
5O8O INDFALDSVINKEL
7L52 INDFI,ETNING
7L54 INDFLETNING, SIMPEL
7061 INDFLETNING, TRAF]K}ITNGDE ETTER
6022 INDFLYVNING, RADARSTYRET
6058 INDFLYVN]NGSHASTIGHED
7037 INDGAENDE TRAFIK
3303 INDIREKTE BR.CIIDSTOFCELLE
7O2O INDIVIDUEL TRAFIK

, 1016 II{IDIVIDI'ELT OFFENTLIGT TRANSPORTSYSTEM
7043 INDI@BSTRAFIK
5041 INDRE SKORT
7160 INDSNA\TRING/VEJINDSMVRING
3097 INDSPROJTNING/MOTOR MED EI,EKTRONISK BENZINII{DSPROJTNING
3206 INDSPROJTNING, MOTOR MED DIREKTE
3096 INDSPROJINING(SANI.ßG)/ELEKTRONISK BENZINIIIDSPROJTNINC(SAI{IfiG)
3141 IMSTILLELIG NAKKEBESKYTTER
6011 INDSTILLELIG PILFORM PÄ VINGERNE, FLY MED
3120 IIiIDSTILLELIG SIKKERHEDSRATSTAMME
7037 INDSTRALEIIDE TRAtr'IK

" 2053 INDSVINGNINGSSTROM
3243 IMIJKTIONSKREDSLOB/ENERGIFORSYNINGAF EL-BILMED ITOJI'REKVENT

I,NDUKTIONSKRNDSIOB I'NDER VEJBEI,ßCNINGEN
3229 INDI'KTIONSUOTOR
2029 INDUKTIONSMOTOR, LINEAR
2027 INDUKTIONSMOTOR, LINEAR ELEKTR]SK
7313 TNDUKTIONS(SLOJFE)DETEKTOR
7314 I}IDUKTIONS(SLOJTE)DETEKTORMEDFASEFORSIryDNING
73L5 IMUKTIONS(SLOJTE)DEIEKTOR MED FREKVENSIEI\IDRING
2047 INDUKTIV REAKTIONSSKINM
3033 INERTIAL EMRGY SYSTEM BUS
7381 INFORIi.IATION/LOKALINFORUATION
7383 INT'ORI,IATION/OMRADEIMORMATTON
7380 INFORMATION/TRAIIKINFORMATION
7382 INFORMATION, FORUDGTETIDE
7340 INFORMATIONSSYSIEM/TRAFIKINFORMATIONSSYSTEM
7327 IMRARODDEIEKTOR
7328 INTRARODDETEKTOR, AKTIV
7329 INFRARODDETEKTOR, PASSIV
6023 INSTRI,MENT I,AI'IDINGSSYSTEM
6069 INSTRIJI4ENTFLYVNING
6055 INTEGRAL AFSTIVNING, STRUKTIJR MED
2304 INTECRATOR
60T0 INTEGRERET VINGE, FLY MED
2L38 INTER-CITY TOG
3201 INTERN FORBR/ryNDNINGSUOTOR
7034 INTERN TRAFIK
7254 INTERVAL
7138 INTERVAL/BRUTTOTIDSINTERVAL MELLEU BILERM
7L36 INTERVAL/GENNEMSNITLIG TIDSINIERVAI
7L37 I,NTERVAL/NETTOTIDSINTERVAL MELLEM BILERNE
7L35 INTERVAL/TIDSINTIRVAL MELITU BILERNE
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7 T7O INTERVIEI^IANALYSE /TT.ISM}{EINTERVIET^IAI.IALYSE
7L67 INTERVIEI^TUNDERSOGELSE
4006 ISBRYDERLASTSKIB
4025 ISBRNER-TANKSKIB
74L3 ISDANNELSE, ADVARSELSTAVLE FOR
7 3A9 I SI-AGS-DEIEKTOR
3073 ISOELEKTRISK BIL
4069 ISOLERET CONTAINER

J

3088 JARRET-MODEL
6O2L JATO
2L33 JERNBANI I ADMSIONSJERNBANE
2L77 JERNBANEKoBLTNG, AUTOI{ATTSK
1OO2 JERNBANE-NARTRAFIK
3O2O JERNBAI\IE SPOR , BUS PÄ
1048 JERNBANE-VEJTRAFIK
6O2L JET-ASSISTED-TAKE-OFF
6048 JETDREVEN ROTOR, HELTKOPTER MED
2235 JET RAIL
6014 JTMBOFLY
3234 JAVNSTROMSBANEMOTOR
3236 JAVNSTROMSMOTOR I-fED SEPARATMAGNETISERING
3095 JAVNSTRoMSREGULATOR, ELEKTRoNISK
3235 JAVNSTROMSSERIEMOTOR MED SERIEMAGNETISERING

K

7 355 IGBEL/OOBBNLTKABEL
7356 IGBEL/TOATSIALKABEL MED KONTINUERT ISNGDELEDER
7357 I?,BEL/xoRTSIALKABEL MED SI<nA LEDER
LO72 KABELBANE, IJNDERJORDISK
3OL4 KABELOPI{ANGT BUS

3 1 1 3 KAB INE / s TTTS RHED SIGB INE
2298 IGBINER rnnur0nr PT TRANSPOnTnAMo
3113 KABTNESEKTToN, FoRMSTABIL
1055 KABINESYSTEM, SKINNEBIJNDET
2298 KABINETRAI{sponrOn
4LL4 KAJ /CONTRINERIGJ
2263 KAI-{I'{ER MED UNDERTRYK
2308 IGI"IZONE
7227 KANALISERING
70sz KArACTTET r nyounÄonn, eRAKTTSK
7051 r<.lpAcrrET r LAltDoMnAoun, pRAKTTSK

7048 KAPAcITET/gNSISIGPAcITET
707 4 KAPACITET/TRAFIKMENGDE-KAPACITBI]SFORHOLD
7054 IGPACTTET, LoKAL
7049 KAPACTTET, MULrG
7O5O IGPAC ITET , PRAKTISK
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7048 TGPACITET, TEoRETTSK
7047 KAPACTTET, VEJS
7053 KAPACITET, OJEBLIKKELIG
7056 KAPACITETSRESERVE
73LO KAPACITETSfiNIDRING, DETEKTOR, DER REGISTRERER \TED ELEKTRISK
7286 KARAKTERTSTTKA, DETEKTOR TrL MATTNG AF KoREToJERS
3186 KARBURAToR/DOBBELTKARBURAToR
3185 IGRBURATOR/ SPALTEIGRBURATOR
3090 KARBURATOR, ETEKTRONTSK
2IL5 KASSEFORMET SKINNEBJIILKE
207 6 KASSEFORMET SKINMBJATKE
2077 KASSEFORMET SKINNEBJALKE AgnN FoRNEDEN
3282 KASSETTESYSTEM/gRImRIUDSKIFTNING IFLG. KASSETTESYSTET'{
3323 KATATYSATOR DER IKKE gnsTSR AF IEDELMETALLER
3180 KATALYSATOR/oX IDERINGSKATALYSATOR
3 18 1 KATATYSATOR/REDUKTIONSKATALYSATOR
3165 KATALYTISK EFTERBRAMING
317 8 KATALvTTSK vrRKEbtDE R0ccAsc['{DAt[NER
4O1O KATAMARAN
4031 KATAMARANSKIB
4O4O KATAD|ARANTYPE, L/IGTERMODERSKIB A]'
3265 KATODE/ATTUIruI.ATOR MED LUFTIGTODE
5078 KAVITATION
5064 KAVITATIONSSKRI'E
6039 KEGLE, LUFTINDTAG MED
7 Lt 5 KrLDE /uft,-xrlDE-unonns0cElsE
7036 KILDETRAFIK
6oL2 KIPBART/FLY MED KIPBART NASEPARTI
607 2 KI,AP /STNAIUKLAP
6068 KLAP/VTNCEKLAP
7303 KLIMADETEKTOR
3082 KNALLERT, EL-DREVEN
3119 KNEKBAR RATSTAMME
7356 KOAKSIALKABEL MED KONTINUERT I.ENGDELEDER
7357 KOAKSIALKABEL MED SrcNI, LEDER
7 3LL KOAKSIALIGBELDETEKTOR
5059 KoAKSTALPRoPEL(LER)
2L77 KOBLING/AUTOMATISK JERNBANEKOBLING
2180 KOBLINC/CNNTRALKOBLING
2179 KOBLING/TTAT,VSTIV AUTOMATISK KOBLING
2L7 6 KOBLING/LEDKOBLING
2181 KOBLINGISKRUEKOBLING MED SIDEBIIFFER
2L78 KOBLING/STIV AUTOMATISK KOBLING
2L82 KOBLING/WTIIISON-KOBLING
3084 KOBLING, ELEKTROI'{AGNETISK
7345 KODE-AFKODESYSTEM
7346 KODER
5 08 4 KOEFF IC IENT /IIOOSIAIID SKOEFF IC IENT
5 083 KOEFF IC IENT /OPPNTFT SKOEFFIC IENT
5 05 3 KOEFF IC IENT /PNOPNLTRAKSKOEFF IC IENT
505 3 KOEFF IC IENT / STNUTFREMDRIFT SKOEFF IC IENT
3155 rOl,sorrn
3L52 rOlsorrr-ronsoc
33L4 KOLD HnROGENBRANDSToFCELLE, DTREKTE
3065 KOLLEKTIV- OG/EILER LINIETNG
1007 KoLLEKTM TRANSPoRTSYSTEM, TVANGSSTYP.ET
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3156 KOLLISION/SIDEKOLLISION
3L57 KOLLISION, FRONTAL
3153 KOLLISTON, PRrI.,IIIR
3154 KoLLISIoN, SEKUI{D/IR
3151 KOLLISIONSFORSOG
7158 KOLONNE
3013 KOI.,IBINERET ANI./EG, BUS MED
4018 KO.,IBIMRET BULK-CARRIER
2L27 KoMBIMRET DIESELMOToR 0c GASTIJRBTNE, UoToRVOGN MED
3224 KOMBTNEPiET FREMDRIFTSSYSTEM
TO39 KOMBINERET MAGNET-LUFTPUDESV/EVNING
2L34 KOMBIMRET MAGNET-LUFTPUDETOG
4018 KOI..IBIIGMT MASSEGODSSKIB
1045 KO,TBINERET SYSTEM
2093 KOüBINERXT TYNGDEKRAFT-TRYKLUFTSYSTEM
7OO1 KOMMI'NIKATION, TRANSPORT OG
323L KOMMUTATOR
3230 KO}|MUTATORI..!0TOR
7L25 KONFLIKTEREI,IDE STRO}.IME
7L26 KOMLIKTPUNKT
7L27 KONFLIKTSITUATION
7L24 KONFLIKTSTROIO{E/IKIG-KONFLIKTSTROI&{E
3297 KONSTA}ITSPM{DINGSLADNING
73L2 KONTAKTDETEKTOR
2OT7 KONTAKTSKINM
229L KONTINUERLIG DRIFT, SYSTEM MED
2292 KONTINUERLIG IIIDSTIGNINGSMI'LIGHED, OFFENTLIGTTRANSPORIMIDDELMED
1011 KONTINUERLIG NIIRTRANSPORT
1OO8 KONTINUERLIG TRANSPORT
7356 KoNTINUERT LiENGDELEDER, KoÄKSIALKABEL l.{ED
6020 KONTROL MED AFSTRdMNING I GRIENSELAGET
2205 KoNTROL TocSTop, IIASTTGIIED
72L7 KONTROL/AFSTAI'IDSKONTROL
72L9 KOMROL/AUTO},IATISK AI'STANDSKONTROL
22LO KONTROL/AUTOMATISK FARTKONTROL
2203 KONTROL/AUTOMATISK TOGKONTROL
22OO KONTROL/AUTOMATISK TOGKONIROL
3094 KOMROL/ELEKTRONISK BREMSEKONTROL
722T KONTROL/FLETTEKOMROL
72L5 KO}ITROL/KORRIDOR-KONTROL
72L8 KONTROLA{INIMIMSAFSTANDSKONTROL
7207 KONTROL/CI4RbESIGNALKONTROL
7222 KONTROL/RAI.{PEKONTROL
5086 KONTROL/TRIMKONTROL
739L KONTRoIÄNI.EclsLsrcnoNrsr HASTIGI{EDSKONTROLANI.EG
22LO KoNTRoLSYSTEM/gASTIGHEDSKoMROLSYSTEM
2205 KONTROLSYSTEM/HASTIGISDSKONTROLSYSTEM
4052 KONVOJ AF' CONTAINERSKIBE
7236 KOORDINERING
72L5 KORRIDOR-KONTROL
7202 KORT/FIERDSELSFORDELINGSKORT
7202 KORT/FARDSELS.STROMKORT
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6006 KORTBANEFLY
6007 KoRTBAT{EFLY, srO.rnaMPET
5 104 KRArT /IOTTnKRAFT
5088 KRAFT/srnnrnRrr
3246 KREDSLOB, cAsruRBrNE MED LUKKET
3245 KREDSLOB, GASTURBINE MED l\gg l
7358 KREDSIOT, TRAFIKREGULERINGSSYSTEM MED LUKKET
3247 KREDSLOB, VARMLUFTSTURBINE MED LUKKET
7147 KRITISK S IGTEIANGDE
7072 KRITISK TRAFIKTATHED
2L9O KRYDSNING MED I,{OBIL DIAMANT
2L89 KRYD SN ING /DIAIYf.I\NTKRYD SNING
5095 KRAI{GENDE MOMENT
2265 KRANGNINGSUDSTYR
4OL2 KUGLECONTAINER/LNG-TANKSKIB MED KUGLECONTAINER
33L2 KULBRIUTE/BRANOSTOFCELLE MED KULBRINTE OG SYRE-ELEKTROLYT
6034 KUNSTIG HORISONT
6027 KURSGYRO
6027 KURSLTUTNUALER
5111 KURSSTABILITET
707 8 KURVE /UASTTGHED-TRAFIKMIINGDEKURVE
2L75 KURVESTYRET HALDNING, VOGNKASSE MED
2L75 KURVESTYRET VOGNKASSE
2265 KURVESTYRING
22L3 KYBERNETISK A HANNOVER
4LL2 KYSTLINIE/HEVU UDEN FOR KYSTLINIEN
4034 IG\IGURUSKIB /IaCTnRKINGURU SKIB
2L98 ICINGURU STAT ION
7159 r0
7L62 KOAFVIKLING
7 4LL ronmUELSE, ADVARSELSTAVLE FOR
7294 K0-OSTEKT0R
5047 x0l/Sroux0r,
4084 TOLECONTAINER
4087 XOTBCONTAINEN/ TIYTOLEC ONTAINER
4OO7 TOLESKIB
7 L6L rOr'.nucun
3025 ronnneur, ALMTNDELTG
3025 KONNBANN, IKKE RESERVERET
7103 KOREHAST IGIIED
7 LO 4 TONNUAST IGI{EO /UTNUTITONTHAST IGHED
7023 KORENDE TRAFIK
729L ronnNOn TRAFTK, DETEKToR TrL REGTSTRERTNG AF
3098 ronrnurNrNGSoMsKrFTER, ELEKTRONTSK
7O9L Xonnrm, EFFEKTTV
31OO KORETOJ I'{ED HYBRIDANI.EG
2L42 KORETOJ MED UO.T TEORETISK HASTIGHED
1066 KORETOJ RIDENDE P;l BAMBJALKEN
3109 r0nnrO.l rrl, REN nvr0nssl.,
307 4 ronrro.r/BmrrRrsK MOTORKoREToJ
3069 K0REr0;/nL-K0nsr0t
1073 r0nrrd.l/sul,vBtERENDE. srrFT
3087 KORETOJ' ELEKTRONISK
1025 Xongrol, rKKE-SPoRBUNDET
LO25 XONNTO; ' IKKE-TVANGSSTYRET
LO27 ronsto;, SPoRBUNDET
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310 8 fOnnr0"l , TERRIINC.3c Nog
7L42 KORETOJS STA}TD SEI,IDNGDE
7396 TONSTOJSFJERNSYN

L

3293 LADE-AFLADEPERIODE
3288 LADEAGGREGAT VED PARKERINGSPLADSER
3286 LADEAGGREGAT, INDBYGGET
3287 LADEAGGREGAT, STATIONART
3283 LADESTATION
327 9 LADE STAT ION /AKKIn{ULATORLADE STAT rON
3285 LADESYSTEM/NETI/.DESysrEM
3296 LADNING/HURTIGLADNING
3297 LADNING/KONSTANTSPAND INGSLADNING
3L72 LADNING, LAGDELING AF
322L LADNTNG, MOToR MED LAGDELT
3L72 LAGDELING AF LADNING
3138 LAMELGLAS
3138 LAI'{INERET GLAS
7033 LANDEVEJSTRAFIK
6024 LA}IDINGSLEonsrilIr
5118 LANDINGSSYSTEM
6043 LANDINGSSYSTEM, AUTOLANDINGSSYSTEM
6043 LAIüDTNGSSYSTEM, FULDAUTOT'{ATTSK
6023 LAIüDINGSSYSTEM, INSTRIMENT
5015 L}NDJORD/LUTTPIIDEFRnIO.T TIL TRANSPORT pI I,ANDJORDEN
5 01 7 LAI{DJORDS-LUFTPUDEr.anId.I
7051 TJ.TTNO}{R.ANNR, PRAKTISK KAPACITET I
5113 LANGSKIBSSTABILITET
4118 LANGSOMTcASI{og DIESELMOToR
4056 LASH-I,AGTER
4036 LASH-SKIB
3104 LASTBIL MED TURBOMOTOR
7L84 LASTBILFAKTOR
7 L84 LASTB II^EKVIVALENSTAL
4A97 LASTPALLE, 4-VEJS
4094 LASTPALLE, 2-VEJS
4OO8 LASTSKIB MED VARIABEL TEMPERATUR

4006 LASTSKTn/ TsgRYDERLASTSKTB
4001 LASTSKTB, PASSAGER- oG
308 1 I,ASTVOGN/AKKUI'{ULATOR-IJ,STVOGN
3O8O LASTVOGN/NINKTROI.ASTVOGN
31-06 LASTVOGN, LEDDELT
3105 LASTVoGN, MANGEHJULET
3306 I,AV-TEMPERATUR BRA}ilDSTOFCELLE
3308 LAV-TEMPERATUR BRANDSTOFCELLE MED SYRE-ELEKTROLYT
1071 LAVTRYKSROR, TRANSPORT I
1068 LAVTRYKSYSTEM
5 0 3 2  t l s
3OL2 LEDDELT BUS
3].06 LEDDELT LASTVOGN
2332 LEDDELT MOTORVOGN
2295 LEDDELT RULLENDE FORTOV
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4OL7 LEDDELT SKIB
233L LEDDELT SPORVOGII
2I4L LEDDELT TOG
3016 LEDDELT TROLLEYBUS
2333 LEDDELT VOGN
2078 LEDEBJALKE
2083 LEDEHJUL
7357 LEDER, KoAKSTALKABEL l,tED SKRÄ
1058 LEDESKINNE OMSLUTTET AT DEN BEVAGELIGE ENI{ED
2L76 LEDKOBLING
2236 LEVACAR
5024 LEVAPADPRINCIP
2L87 L-FORMEDE BJALKER, SPOR BESTJ1ENDE A3 TO
4043 LIFT-ON/LIFT-OFF SKIB
41]-O LIFT-ON/LIFT-OFF SYSTEI{
7LL9 LIGEUDKORENDE
4049 LILLE SKUBBEBÄD
2029 LIM
2LO9 Lru-EVACUATED TT]BE
2027 LIMAR ELEKTRISK INDUKTIONSMOTOR
2026 LINEAR EL-MOTOR
2026 LINEARMOTOR
2O4O LINEARMOTOR MED FERROMAGNETISK AI{KER
2O4L LINEARMOTOR MED HOJ EFFEKT
2039 LINEARMOTOR I'{ED I.{ASSIV ROTOR
2039 LINEARMOTOR MED I'{ASSIV SEKTJNDARVIKLING
2036 LINEARMOTOR MED MOBIL STATOR
2038 LINEARMOTOR MED STATOR FORA}TKRET I SPORET
2033 LINEARMOTOR MED TVARKOI.{POSANT I FELTET
2028 LTNEARMoTOR, ASYNKRoN
2035 LTNEARMOToR, ENSrDrc(T VTRKENDE)
2030 LTNEARMoToR, SYNKRoN
2034 LTNEARMOToR, TOSrDrc(T VIRKENDE)
2032 LTNEARMOTOR, UNTPoLA"R
2024 LINEARMOTORER OG MAGNETISK SVA\NING
2029 LINEAR INDUKTIONSMOTOR
2037 LTNEAR (TNDUKTToNS)MoTOR MED LDFoLDET STAToR
2026 LINEARMOTOR
3249 LINEARTURBINE
7L66 LINIE /OT{STELINIE
3065 LTNTETNU/KOLT.,EKTIV- OC/sLLnn LTNTETAXA
3269 LITHII'}4-KLORAKKUMULATOR
4011 LNG-TANKSKIB
4013 LNG-TANKSKIB MED HELTANK
4OL2 LNG-TANKSKIB MED KUGLECONTAINER
4OL4 LNG-TAI\TKSKIB MED MEMBRAI{-TANK
4015 LNG-TANKSKIB MED SELVBARENDE TATIK
7054 LOKAL IüPACITET
7034 LOKATBETONET TMFIK
7381 LOKALINFORMATION
7233 LOKATREGUIERING
7L94 LOKALSIGNATPROGRAI'{
7 034 LOIGLTRAS IK

(r08)
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2L45 LOKOMOTI,V MED THYRISTOR-STYRING
2L28 LOKOMOTIV/DIESELLOKO,TOTIV MED GASI'I'RBINE
2L27 LOKO},IOTIV/GASTURBINELOKS{OTIV MED DIESELMOTOR
4109 LOSSEREDSKAB/KOREME I,ItsSSE-L0SSEREDSKAB
4110 LOSSEP.EDSKAB/LOFTEI.IDE I,IBSSE-LOSSEREDSKAB
3OO8 LPG-BUS
2139 r,RC-TOG
2279 LST/PSS/LST
3264 LUFT,AKKIJMULATOR MED ATMOSFIERISK
2L48 LUTTAFFJEDRET BOGI,E
2T48 LI'FTAFFJEDRET I]NDERSTEL
5022 LI]FTBOBLER, LUFTPI'DE MED FASTLASEDE
2150 LUT'TBREMSE
6003 LUFTBP.EMSE
5og2 LUFTBS.RB{ TTLSTAND, uo.ron r
7L7 4 LUT'TFILI,IANALYSE
5024 LUFTFILMSYSTEM
2L37 LUFTFIL}fTOG
7L72 LUFTFOTOA\IALYSE
2048 LI]FTGAB
5O5O LIIFTGARDIN
5O2O LUFTC"ARDIN/LUFTPUDEMEDPERIFNRI(LUFT)GARDIN
2095 LUT'THVI,RVELPROPEL(LER)
3170 LUFTINDBI,IISNING/RECIRIq'LATION AI' UDBLßSNINGSGAS MED LUFTINDBI^ESNING
3T75 LUTTII{IDBI.IISNING, RXAKTOR MED
6039 LUFTINDTAG UED KEGLE
3265 LI'FTKATODE, AKKIJMULATOR MED
5055 LUFTPROPEL(LER)
5OO5 LUTTPROPELLER_FREMDRIVNINC, LI'FTPI'DEFARTOJ MED
3131 LUFTPUDE
5018 LUFTPUDE
5022 LUTTPUDE MED FASTLASEDE LUFTBOBLER
5021 LUFTPIJDE MED FLEKSIBLE SKORTER
5O2O LUFTPUDE MED PERIFERI(LUFT)GARDIN
5O2O LUFTPIIDE MED PERIFERISKORT
5023 LUFTPIIDE MED STIVE sronmR
2259 LUFTPUDE MED UI{DERIRYK
2LL2 LUTTPI'DE/LOFTE-LUFTPUDE
3133 LUFTPUDE/RADARI'DLOST OPPUSTNING AF LUFTPI'DE
2113 LUFTPUDE/STYRELUTTPI'DE
2LL2 LIJFTPI'DE, BJEREI{DE
2259 LUFTPÜDE, MGATIV
1038 LIJFTPUDE, STATISK
2LI3 LI'FTPUDE, STYRENDE
5033 LUtr'TPI'DEAREAL
5028 LUFTPUDEBREDDE
51T6 LUFTPUDEBAREN
5OO1 LUTTPUDEFARTOJ
5OO7 LUFTPIJDEFARTO.T UTN AERODYNA},IISK OPDRIFT
5OO8 LUTTPUDEFARTOI MSD AEROSTATISK OPDRTFT
5003 LUFTPIJDEFART0J MED FASTE SIDEVIIccE
5OO5 LUTTPUDEFARTO.I UTO LUFTPROPELLER-FREMDRIVNING
5OO4 LUT'TPIJDEFARTO: UEO STIVE SKORTER
5006 LUFTPUDEFARTO.T UEO VAI{DPROPELTER
5015 LUTTPUDEFARTOI TTT, LANDVIERTS TRANSPORT
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5013 LI,IFTPUDEFARTOJ UDEN AI,{FIBIEEGENSKABER
5012 LTTFTPUDEFARTO;/TTIBIELUFTPUDETanTO.I
5 014 LUFTPUDEFART OJ ISEMI-AI,{F IB IELUFTPUDETa TO.I
5oo9 LUFTpuDrrARt@;, BANEBUNDET
5010 LUFTpuonrRRt0.l,  rKKE-spoRBuNDET
5 o t 7 LUFTpunr reRt0.l , LAI{D J0RD s
5oo9 LUFTpuourRRt0;, SpoRBUNDET
50 t 1 LUFTpuonrRnt0_1, s0cÄe uon
5O9O LUFTPUDEGAB
2258 LUFTPUDEHANGEBA}TE MED UNDERTRYK
5o3o LTTFTPUDBI0;ou
5029 LUFTPTIDEI..&NGDE
5027 LUFTPUDENS GRANSEFLADER
4105 TUFTPUDEPALLE
2259 LUFTPUDEPRINCIP, OMVENDT
1036 LUFTPUDESVAVNING
2111 LUFTPUDETOG
2L34 LUFTPUONTOE/KOT"IBINERET MAGNET-LUFTPUDETOG
2110 LUFTPUDEToG, SKTNNEBUNDET
5031 LUFTPUDETRYK
5048 LUFTSAK
5035 LUFTUDSTROMNING
2260 LUFTUNDERTRYK, fen'f@; OPH.6NGT VED HJIILP AF

407 4 LUKKET CONTAINER
3246 LUKKET KruOSl,og, GASTURBTNE MED

7358 LUKKET KREDSLOg, TRAFIKREGULERINGSSYSTEM MED

3247 LUKKET KREDSLOB, VARMLUFTSTURBINE MED

7 4L6 LUKNING AF TTITONSEL, SIGNAL TON

3296 LYNOPLADNING
2O2O LYSBUESTROMAFTAGER
74OO LYSLEDEROPTIK, MATRIXTAVLE MED
7 399 LYSPUNKTTAVLE
7zIL LYSREGULERING' SYNKRONISERET

7 395 LYSSIGNAL
7 394 LYSS IGNALANI,AG
2LI4 L.qBER, ELASTTSKE
4057 LAGTER/COUTaTNERIAGTER
4054 LAGTERi ggc s-I-EGTER

4055 LAGTER/ rFTrM-I^EGTER
t+O56 LAGTER/HSH-LAGTER
4053 I-acrER, sKrBsgARnN

4058 LAGTER, sOcleNDE
407 5 I..EGTERCONTAINER
4O5O I,AGTERCONTAINERE, SKIBSSYSTEM MED

4034 I.EGTERKANGIJRUSKIB
4034 I,AGTERMODERSKIB
4O4O I,AGTERMODERSKIB AF IC\TAI'{/\RANTYPEN
4037 I,AGTERMODERSKIB AF TYPEN SEABEE

4O3Z I,AGTERTOG
5032 I.ANGDE-BREDDE FORHOLD

7 L43 I4NGDE/gNN,I.SEI,ANGDE
7 245 I,ANGDE /CYruUSI,ENGDE
7L4L IfrNGDE /r0nsRENs STANDSEL,ßNGDE

7 L4O I.,ANGDE /CTNNSI'{SNITLIG VOGNI.,ANGDE

7 L47 I"EI{GDE /TNTTTST SIGTEI,ENGDE

7L6L I.,IINGDE /TOMUGDE
7 L42 I,IINGDE /TONNIO.TrTS STAND SEI,ENGDE
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5029 IANGDE /IurIpUDEI..ANGDE
7 L46 L,aNGDE / ovgnHArrNc s s rcTEr.aNGDE
7245 I..ANGDE /pnnrooEI,ANGDE
7 L44 IANGDE /sTcruI,ANGDE
7 L45 I,ANGDE / stop S IGTEI.ANGDE
7 263 r,aNGDE, Gn0UTTDENS
7356 I.ANGDELEDER, KOAKSIALIGBEL MED KONTINUERT
5113 I -ENGDESTABILITET
7 259 I,ASEVIDDE
4109 L,l[ssE-L0ssERxDSKAB, K0Rrmln
4tt0 LASSE-LoSSEREDSKAB, L,optnNDE
2305 L0BENDE nÄrrtolrsrn
507 7 LOFTEBI,ASER
507 6 LOFTEBI.,ASER MED CENTRIFUGALSTROU
5104 Lor'rgrRAFT
2LI2 LOFTE-LUFTPUDE
201 1 LOFTEMAGNET
5 102 LOFTETRYK
507 7 L,or'rnvENTrLAToR

M

2237 MAGNA-CAB-SYSTEM
3048 },IAGNALINE
2238 MAGNARAIL
2oo8 I,TAcNET/rmrIRoMAGNET
2oL3 MAGNET/rngmRr\n{TNGSMAGNET
2011 MAGNET lt0ymMAGNET
2OL4 MAGNET / STa TLISERINGSMAGNET
2OL2 MAGNET/sIvnnMAGNET
2OO2 },IAGT{ET/svnTruTnc vED HJALP AF PERMAMNTE MAGNETER
2OO5 I'{AGNET/SVEVUTNC VED HJALP AF SUPERLEDENDE MAGNETER
2007 MAGNET, PERr{ANENT
2OO9 I.{AGNET, SUPERLEDENDE
2009 MAGNET, SUPRALEDENDE
2025 MAGNETFELTER, MOTOR MED VANDREI\TDE
2101 MAGNETFELTER, SYSTEM MED VA}IDRENDE
2O2L MAGNETFREMDRIVNING
1O4O },IAGNETISK OPI{ANGNING
2L7 2 MAGNETISK OPHANGNING
7323 MAGNETISK sI,O;r'TDETEKTOR
1O4O MAGNETISK SVAVNING
2OO 1 MAGNET I SK SVA\N{ ING
2024 IvI,AGNETISK SVA\[{ING, LINEARI'{OTORER 0c
2056 MAGNETTSME, TAB AF
2L34 MAGNET-LUFTPUDETOG, K0MBINERET
2022 MAGNETPUDE
2423 MAGNETP1IDETOG
2L57 MAGNETSKINNEBREMSE
2096 MAGNETVIRKNING I ROR, FREMDRIFT VED
2239 MAGNOCAR
7068 MAKSTT{ALTTT"IETRAFTK (FoR ET AR)
4016 MALM-OLIE-SKIB
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4024 I-,IALMSKIB ''SLURRY''

4029 I'{A}O{UTTANKSKIB
3105 MANGEHJULET LASTVOGN

7L5L t{ANoVnn /rmrrEI'{AN0\rRE
5094 I'{ANOVREDYGTIGHED
7364 UANoVRESKAB
3049 MARTIN-CAR-RAIL
4OO4 MASSEGODSSKIB
40 18 I'{AS SEGoD S SKrB , KOMB TNERET
2039 MASSTV RoTOR, LTNEARMoTOR MED
2039 I'{ASSIV SEKUNDARVIKLING, LINEARMOTOR MED
7L76 MATRIX /O.N MATRIX
7 399 },IATRIXTAVLE
7 4OO MATRIXTAVLE MET LYSLEDEROPTIK
2240 MBB ST 2000
2237 MC-SYSTEM
7LL4 MED IAI{}IAST IGHED
7 3 8 5 ME LD rUC /AOVAR SE L SMELD rN G
7 37 9 MELD ruc /Vn JI'{ELD rNc
2L38 MELLEMBYS-TOG
7248 MELLEMFASE
1014 I'{ELLEMSToP , TRANSPoRTSYSTEM MED
4014 MEMBRAI{-TANK, LNG-TANKSKTB MED
3266 METAL-LIIFTAKKTJMUI.ATOR
3319 METANOLBRAMSTOFCELLE MED SYRE-ELEKTROLYT
33 18 METANOLCELLE
3320 I'{ETAI{0L-LUFT-BRANDST0FCELLE, DTREKTE
2323 Mgrno/EKSPRE sl,IETRo
2322 WTRO/MrNr-METRO
709 8 MIDDELF ORS INKELSE
7 L09 MTDDELHASTTcHED /surntrDDELHAsrrcHED
7 LO4 MIDDELTOnnT.STIGHED
7 LO6 MIDDELREJSEHASTIGIIED
3305 MIDDELTEMPERATURER, BRANDSTOFCELLE TIL DRIFT VED
7073 MIDDELTATHED
3OO2 MINIBUS
2202 MINIDATAI'{AT ATOMIC, AUTOI'{ATISK STffi.ING VED HJALP AF
2060 MINI-ENSKINNEBAM
2322 MINI-METRO
72L8. MINIMUMSAFSTANDSKONTROL
224L MINIRAIL HABEGGER
2322 MINI-I'I]NNELBANE
2322 MINI-UNDERGRUNDSBANE
2L9O MOBIL DIAI'{ANT, KRYDSNING MED
2036 M0BrL STATOR, LTNEARMoToR MED
7 L95 r'{oDEL /TRAr TKAFVTKLTNGSMoDEL
7 L96 T'IOOnI/ TRAF IKS IMULATIONSI'{ODEL
7L97 MODEL/Vg;VELGSMODEL
4034 MODERSKIB /MCTURMODERSKIB
4037 I'{ODERSKIB /T.NCTNRMODERSKIB AF TYPEN SEABEE
4038 MODERSKIB/PRA},IMODERSKIB AF TYPEN IIDI,{
507 4 I'{ODSAT-ROTERENDE AKSIALVENTILATOR
5058 MODSAT-ROTERENDE PROPELLER
5058 MODSAT-ROTERE}IDE SKRUE
5A7 4 MODSAT-ROTERXNDE SKRIIEBI,IISER
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5L23 MODSTAND
5109 MODSTAND IBAIENMODSTA}ID
5L26 MoDSTAND /S0TqMODSTAND
5107 MODSTAI\TD /TNNMRIVNINGSMODSTA\ID
5108 MODSTAND/FnTKTTONSMODSTAND
5109 MoDSTAlto /r'noum{oDSTAND
5108 MoDSTAND/cnTuUINGSMoDSTAND
5L29 MoDSTAND / rupul,sMoDSTA\ID
5L27 MoDSTAND/pnorIIMoDSTAND
5128 MoDSTAND /roru,uoD srAND
5L24 MODSTA\ID, AERODYNAI,ITSK
5L25 MODSTAND, HYDRODYNAMISK
2L58 MODSTANDSBREMSE
2L6O MODSTANDSBREMSNING
5 105 MoD STANDSFoRHoLn /oponrFTs /ruroo STANDSFoRHoLD
5084 MODSTANDSKOEFFICIENT
7 37 8 MODTAGERANIJEG I BILEN
5095 MOMENT, KRANGENDE
5096 MOMENT, RETTENDE
7108 MOMENTAN HASTIGHED
2242 MONOCAB
2059 MONORAIL
3206 MOTOR MED DIREKTE INDSPROJTNING
3097 MOTOR I'{ED ELEKTRONISK BENZINII\TDSPNO.ITNING
3210 MOTOR MED FLYDENDE GAS
3207 MOTOR MED FLYDENDE ORGANISK BRANDSTOF
322L MOTOR MED LAGNELT LADNING
32L8 I'IOTOR MED ROTATIONSSTEMPEL
3209 MOTOR MED TURBOLADER
2025 MOTOR MED VANDRNNDE MAGNETFELTER
3L94 MOTOR MED YDRE FORBRAM)ING
3L62 tqoron/Brt, MED UDBLASNTNcSRENLTc l,IoroR
32L3 rqoron/DAMPMoToR
32L6 UOTOn/DIESELMOTOR MED FoRKAI.,IMER
32L5 T.IOTON/D IE SELMOTOR I"IED HVIRVELKAI"IMER
4LL7 I'IOTON/DIESELMOTOR MED VASKE-GAS BRANDSTOF
3L96 MOToR/DoBBELWTRKENDE STTRLTNG-MoTOR
3218 IIoIon/DREJESTEMPEL-MOToR
3227 uoron/DREJE srR0MSMoroR
3226 I.{0T0R/nlnrtR0M0T0R
6057 ltoron/FANJET-MoroR
32LO Uoron/FLERSTOFMOTOR
32L4 uOTon/FoRBEDRET DIESELMOToR
3202 UOIOn/FORBEDRET FORBRAI{D INGSMOTOR
3193 UOTON/FORBRAND INGSMOTOR
3203 UOTON/FOPßRA}ID INGSMOTOR MED PROPELFREI'IDRIFT
32L6 MOTOR/FORIGI'IMERMOTOR
2L46 uoron/HYBRTD-r'{oroR
3225 MoroR/HyenrD-MoroR
3229 I'{OTOR/ INDUKT IONSMOTOR
32OL T'IOTON/INTERN FORBR^ENDINGSMOTOR
6037 MoToR/rnruoroR
3234 UOTON/JA\ßISTNOMSgRNEMOTOR i
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3235 MoTOR/JIE\TNSTRoMSSERTEMoT0R MED SERIEMAGNETISERING
3230 MOTOR/KOMMUTATORMOTOR
4118 I'{0T0R/LANGS0MTG.,1ENDE DTESELMOTOR
2027 MOTOR/LINEAR ELEKTRISK INDUKTIONSMOTOR
2026 MOToR/LTNEAR EL-MoTOR
2O2O MOToR/LTNgA,RMOTOR
2026 uoron/LrNEARMoroR
3240 MOTOR/NAVMOTOR
2042 rqoron/PoLYSoLENoTDMoToR
6059 ruoron/pRopEt,TuRBrNEMoToR
6047 MoToR/PULSEREME RAI,IMOTOR
6054 I'IOTOR/RAI,IJETI{OTOR
6037 MoroR/ruerrroNsr'{oroR
3248 T{OTON/REAKTIONSMOTOR MED BYPASSARRANGEMEM
6057 MoToR/REAKTToNSMoToR MED or'tl,0s
3237 IIOTON/RELUKTANSMOTOR
3195 MOTOR/STIRLING-MOTOR
605 9 ltoron/TuRB rNE-pRopELLERMoToR
6060 uoton/TURBoJEn'{oToR
6059 uoron/TURBoPRoPMoToR
3 238 tqoron/uN rPor.ARMoroR
3199 MOToRIvARnUFTSMoToR
3233 uoron/vEKsElsrn0usBANEt"roroR
3220 },I.OTOR/I,üANKEL-MOTOR MED TO SAT ARBEJDSELEMENTER
3 2oB uoron/t{ARRENMoToR
3228 M0T0R, ASYNKRoN
6057 MoroR, BY-PASS
32L7 l'{0T0R, D TESELELEKTRISK
32L2 M0T0R, DoBBELT-BRAMSToF
3239 MOTOR, OI'{STYRBAR
3239 MorOR, REVERSERENDE
2L46 M0T0R, SAMMENSAT
3232 M0T0R, SYNKRoN
6057 I"IOToR, TURBOFAII
307 t+ uoronronnto;, ELEKTRTSK

2L3L MOTORTOG
2L32 MOTORTOG MED STYREVOGN
3055 M0ToRVEJ' AUTOI"IATISK
2L44 M0T0RV0G1{
2L27 MOTORVOGN MED KOMBINERET DIESETMOTOR OG GASTIJRBINE

2L26 I'IoTORVOGN, DTESEL-ELEKTRTSK
2332 MOToRVOGN, LEDDELT
2L26 },[oTORV0GN, TURBOELEKTRTSK
7049 MULIG KAPACITET
227 6 MULTI-MODAL-CAPSULE
LO47 MULTIMODALT SYSTEI"I
3O5O MULTI-MODE CAPSULE
7350 MULTTPLEX, FREK\IENSFoRDELT

7351 MULTTPLEX, TTDSFoRDELT

7 352 MULT IPLE)GN/ORTRMULTIPLEXER
7 353 },IULT IPLE)GR/TELEFONMULTIPLEXER

7025 MYLDRETIDSTRAT'IK
7063 MYLDRETIDSTRAFIKI'{ET{GDE

705 8 },IANGDE /O TUNUS IONERINGSTRAF IKMAI{GDE

7063 I'{ANGDE /UYI-,ONETIDSTRAFIKT,IANGDE
7059 MANGDE /SgNVTCETRAFIKT,IANGDE
7064 MIENGDE/SPTOSTIMETRAFIKMIINGDE
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7057 MANGDE /TnRTIKI.,IANGDE
7O6L MAIIGDE /TnaTIK},IANGDE EFTER INDFLETNING
7067 MANGDE /rnerrKMAI{GDE FoR 30 I U0mSrn Tr},IE
7062 I.,IßNGDE /fnnf IKI,,IANGDE F@R UDFLETNING
7 L7 L I'{ARIGTAI{ALYSE
7 066 },IATNINGSFAKTOR
7 267 IvIATNINGSGRAD
6005 noLLepLAN
7 L7 5 UAI,-TTLDE-UNNNNSOCELSE
7 3 00 ufinappARAT /Hasr rclrED suArnappARAT
7 30 1 I'IALERPPARAT / OPT ISK HASTIGHED ${AT.,EAPPARAT
7304 Ufu,En/FUGTTGTTEDS- 0G TEMPERATUnUAIER
7 307 M.srLER/ S IGTBARI{ED ST-IAI,NN
7035 t'l/u,rnerx

- N -

3141 NAKKEBESKYTTER, ]NDSTTLLELIG
327 4 NATRIIM-SVOVLAKKI'}-IULATOR
3O1O NATIJRGAS UNDER TRYK/BUS MED NATIJRGAS UMER TRYK SOM BRJI\IDSTOF
3122 NAV/POLSTp.ET RATNAV
3240 NAVFREMDRIFT
5016 NAVIPIÄN
3240 NAVMOTOR
7280 NEDLAGT I VEJBANEN, SLdJFE
7118 NEDSTROMS
5139 NEDSIENKEDE FOII,ER, HYDROFOILB-\D MED DELVTS
2259 NEGATIV LUFTPUDE
7OO9 NET
2243 NET I
2243 NET 2
2253 NEr 3
3051 NET-3
3285 NETLADESYSTEM
7L37 NETTOTIDSINTERVAL !{ELLEM BILERNE
7OO9 NETVIIRK
2277 NET'I^IORK CAB
327L NIKKEL.JERNAKKI'I"IULATOR
3270 NIKKEL-KADMII]I'{AKKIJMULATOR
3272 NIKKEL-ZTNKAKKIJMULATOR
7084 NIVEAU/SERVICENIVEAU
7024 NORMAL TRAIIK
7086 NORMAL TRAFIKAIVIKLING
2006 NULFELT, SVIIVETEKNIK VED
2006 NUL-FLIX SVI8VNING
7L73 NI'MMERSKRIVNINGSANALYSE
3078 NYTTEVOGN, ELEKTRISK
1OO2 MRTRAT,IK/JERNBAI{E-MRTRAFIK
1013 NIERTRANSPORT MED STAFETSYSTEM
1006 I{/ERTRANSPORT, HURTTG
1011 NIERTRANSPORT, KONTINUERLIG
60].2 NJESEPARTI, FLY MED KIPBART
7272 NODIIJELP
5135 NdDLAT'IDTNG pA vAloer
7388 NoDTELEFoN
7386 NODTELEFONSYSTEM



- 8 5 1  -

- o -

7L75 O-D ANALYSE
7L77 O-D FORHOLD
7176 O-D MATRIX
LO2L OFFENTLIGT AUTOMOBILSYSTEM
2292 OFFENTLIGTTRANSPORII,,IIDDELMEDKONTINUERLIG INDSTIGNINGSMULIGHED
4023 CLIE-KUL-MAIM-SKIB
2L55 OLIETRYKSBREMSE
2160 OI'BYTNING AF STROMFASER, BREMSNING VED
7228 OMKORSEL
7230 stKoRsEL, DELVTS
723L OMKORSEL, TILRIDET
7232 OMI(ORSEL, TOTAL
7243 oMLoB
6057 olff.oB, RIAKSTOUSMoToR MED
7246 0I'1L0BST1D
7099 OMREGNINGSFAKTOR TIL BESTEMMELSE AI'DEN SUBJEKTIVE VENTETID
7183 OMREGNINGSFAKTOR TIL PERSONBIIENITEDER
734L otR{os/TRArIKom.ADE
7383 OI'ß.,IDEINFORMATION
7342 oMRIDERADIo
7203 CI,IRÄDEREGUIERING
7207 OMRIDESIGNALKONTROL
7L93 OIß,SDESIGNALPROGRSI,T
309 8 OMSKTFTER/ELEKTRONISK KORERETNINGSOI,,ISKIFTER
5054 OMSTYRsAR PROPEL
3239 OMSTYRBAR MOTOR
5067 OMSTYRING AF PROPEL
2L22 OMSTYRING AF SKRUE (TIL BAK)
2L65 OMSTYRINGS-BREMSEAPPARAT
2259 q.NTENDT LUFTPI,DEPRINCIP
2IL7 O'IVENDT T-PROFIL-SPOR
5116 OPDRI,FT/LUTTPI'DEOPDRIFT
5101 OPDRIFT/TOEALOPDRIFT
5099 OPDRIFT, AERoDYNAI,IISK
5100 oPDRIFT, Im)RoDYNAI,IISK
5OO7 OPDRIFT, LUFTPUDEFARTOJ }GD AERODYNAMISK
5OO8 OPDRIFT, LIIFTPI'DEFARTOJ MED AEROSTATISK
5083 OPDRIFTSKOEFFICIENT
5105 OPDRIFTS/MODSTANDSFORHOLD
5106 OPDRIFTSRESERVE
7110 OPERATIONSIIASTIGHED
7111 OPERATIONSHASTIGIIED, FRI
2066 OPHANGNING/ENSKINNEBANE MED ASY!4METRISK OPIIENGNING
2064 OPITENGNING/ENSKINMBAM MED PE\IDULOPI{ENGNING
2065 OPIIIENGNING/ENSKINNEBANE MED PNEI'MATISK OPIT,IENGNING
1060 OPII/ENGNING/FRI PENDULOPI{IINGNING
2L73 OPIiM{GNING/PENDULOPHigNGNING
21-74 oPHENGNING/VOGN MED PENDULOPHENGNING
2L7L OPHMIGNING, AKTIV
1O4O OPHIENGNINC, MAGNETISK
2L72 OPIIIENGNING, MÄGMTISK
3284 OPI,ADER/AKKUMI'LATOROPLADER

(r0e)
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3299 OPLADNING MED STROMSPANDINGSBEGRIINSNING
3296 OPIÄDNING /LYNOPI,ADNING
3083 OPLADNING/NNTTNVIDDE MELLEM OPLADNINGER
3130 OPPUSTELIG SIKKERHEDSSELE
3135 OPPUSTELIGT SIDEPANEL
7LL7 OPSTROMS
7292 OPTAGETHED, DETEKTOR TIL REGISTRERING AF DELVIS

7 290 OPTAGETIIED SDETEKTOR
7082 oPTAGETHED ( SGRAD)
7 282 oPTAGETHEDssl,O.lru
7LL2 OPTII.{AL HASTIGHED
7301 OPTISK HASTIGHEDSUAINEPPARAT
4068 OPVARMELIG CONTAINER
2244 ORBIT
3207 ORGA\IISK BRANDSTOF, M0T0R MED FLYDEI{DE
3262 ORGAI{ISK ELEKTROLI'T VED OMGIVENDE TEMPERAI]TJR

6040 ORNITOPTER
7081 oVERBELASTNTNG, GRAD AF

5134 OVERFORELSESHASTIGIIED
2108 ovn(ffiouND
7L46 O\IERHALINGSSIGTEI.IENGDE
7268 OVERHOLDELSESPROCENT
2188 oVnnUoJDE
3 190 ovERLyD s-BRAND sroFFonst0vrn
6018 OVERLNSFLY
7 252 OVERSPRING/TRSNOVERSPRING
7 297 OVERTRADELSE , DETEKTOR TIL AUTCh{ATISK REGISTRERING AF

31-80 OXIDERINGSKATALYSATOR

P

4092 PALLE
41OO PALLE MED AFTAGELIG SIDE
4091 PALLE/gOTSPALLE
4099 pALLE/ETDAKSPALLE

4O9O PALLE/GITTERBOKSPALLE
5105 PALLE/IUTTPUDEPALLE
4098 PALLE/RULLEPALLE
/+ 1O1 PALLE / SIABIEPALLE
4095 PALLE / STOT,PEPALLE
41o3 PALLE ITNTNNKSPALLE
4094 PALLE/2-VEJS I,ASTPALLE
4097 PALLE/4-VEJS LASTPALLE
4LO4 PALLE/VSNOEPALLE
4096 PALLE/VTUCEPALLE
4O8O PALLECONTAINER
4093 PALLERAI"IME
4111 PALLETISERING
4O4L PALLETSKIB
4 111 PALNING
7396 PANEL I TONnTO;, VISUELT
7 399 PAI{EL r r0nnrOl , vrsuELT
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3257 PANSER8ATTERI
2OL6 PARAMAGNETISK SKINNE
7 OL4 PARAMETER/TRAFIKPARAI'{E TER
3288 PARKELMETER
3288 PARKERINGSPI,ADS, LADEAGGREGAT VED
3067 PAS
7289 PASSAGE-DETEKTOR
4OO 1 PASSAGER- OG IÄSTSKIB
7 257 PAS SAGE TID
1075 PASSIV FLADVOGN
7 329 PASSIV rur.ru,nODDETEKTOR
3L29 PASSIV SIKKERHEDSSELE
TO7 4 PASSIV TRANSPORTENHED
3L23 PASSIVT BESKYTTELSESSYSTEM
1021 PAS-SYSTEM
3064 PAS-VOGN
7L82 PE
3086 PEDAL/gREI'{SEPEDAL
2L7 3 PENDULOP}I/ENGNING
2064 PENDULOPHANGNING, ENSKINMBANE I'{ED
1060 PENDULoPHANGNTNG, FRr
7O4O PENDULTRAFIK
1019 PEOPLE MOVER
227 8 PERC 1
2278 PERC 2
5O2O PERIFERILI]FTGARDIN, LUFTPUDE MED
5O2O PERIFENTSTONT, LUFTPUDE MED
7243 PERIODE
3293 PERToDE /AFTaDNTNGSPERToDE
7 245 PERIODEI.IINGDE
2OO7 PER}4ANENT MAGNET
7 27 7 PERI{ANENT TALLE STATION
2OO2 PERMANENTE MAGNETER, SVAVNING VED HJALP AF
7 L82 PERSONB ILENI{ED
7183 PERSONBILENHEDER, OMREGNINGSFAKTOR TIL
2088 PERSONRORPOST
3052 PERTM
7334 PIEZO-ELEKTRISK DETEKTOR
1048 PIGGY-BACK-TRANSPORT
6011 prLFoRM p,t vTNGERNE, FLy I.{ED TNDSTTLLELTc (VARTABEL)

6066 PTLFORM, BAREPLAN r
6066 PILFORMET BAREPLAN
2089 PIPELINETRANSPORT
7186 PLAN/RSCULERTNGSPLAN FoR TRAFTK
7185 PLAN /VE.]mAFTKPLAN
6067 pLANTrp, BARErLAN MED ersrÄnnu
5019 PLENIM-CI{AMBER PRINCIP
2065 PNEUMATISK OP}IANGNING, ENSKINNEBANE MED
4065 PNEI]I.{ATISK IOITTTTTUC, CONTAINER MED
2049 POLDELING
3L22 POLSTRET RATNAV
2042 POLYSOLENOIDMOTOR
23L4 POI,IA 2000
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70 50 PRAKTI SK IGPAC ITET
7 052 PRAKTISK IGPAC ITET I BYOMNTiONN
7051 PMKTISK IüPAcITET I LA}IDo}tn[ogn

" 4038 PRAMMODERSKIB AF TYPEN HDI^I
4067 PRESENNING-DAKKET CONTAINER
3153 PRII '{AR KOLLISION
31 11 PRII.,IIIR S IKKERHED
2044 PRIMIIRVIKLING
5025 PRINC IP /REC IRKULATIONSPRINCIP
5019 PRINC IP , PLENIIM-CHAI',IBER
5L27 PROFILMODSTAND
7008 PROGNoSE/TRAFTKPRoGNOSE
7LB7 PROGNOSEPROGRAM
7 L9 4 PROGRAM/LOKAIS IGNALPRoGRAI'{
7 L93 PROGRAI'{/OMRTOE S IGNALPROGRAM
7 L87 PROGRAI'{/PNOCUOSEPROGRAI{
7189 PROGRAI'{/ S TCNAIPROGRA},I
7188 PROGRA},I/ TNAT IKS IMULATIONSPROGRAM
7 L92 PROGRAI'{/VN.IS IKKERIIED SPROGRAI'{
7 L9O PROGRAI"I/VEJVALGSPROGRAI"I
5056 PROPEL MED STILBARE BLADE
5059 PRoPEL/ToaTSIALPROPEL
2095 PRoPEL/IUTTUvIRVELPROPEL
5055 PRoPEL/LUFTpROPEL(lEn;
5006 PROPEL/I.,UTTpUDEFARTOJ ].{ED VANDPROPELLER
5067 PRoPEL/oltSryRrNG AF PROPEL
5064 PRoPEL/SUPERKAVITEREIIDE pROpEL

5063 PRoPEL/svrucPRoPEL
5057 PRoPEL, AFSKIERMET
5063 PROPEL, DREJELIG
5060 PROPEL, FAST
5054 PRoPEL, oMSTYRBAR
5054 PROPEL, REVERSIBEL
5066 PRoPEL, VENTTLERET
5061 PRoPEL, fsuN
3203 PRoPELFREMDRTFT, FoRBREMINGSMoToR MED
5069 PROPELTR^&K
5 05 3 PROPELTRIDKSKOEFF IC IENT
605 9 PROPELTURB INEI'{OTOR
1017 PRT-SYSTEM
LO7 9 pn0vg STR^EKNING
zz79  PSS / l s r
3064 PUBLIC AUTOMOBILE SERVICE
3067 PUBLIC AUTOMOBILE SERVICE
1021 PUBLIC AUTOMOBILE SERVICE, PAS-SYSTEI'{
2022 PUDE/MecNSTPUDE
2LL3 PUDE/srour'0nrucsPuDE
4L2O PUDEFORMET FORSTAVN
2181 PUFFER/STnUTKoBLING MED SITEPUFFER
3255 PUFFERBATTERI
6047 PULSERENDE RA},IMOTOR
7 332 PULSERE}IDE ULTRALYDDETEKTOR
5o7o PUMPE/sKnusPr,MPE
7Lz6 punrr/KoNFLTKTPUNKT

2290 PUNKT-TIL-PUNKT TRANSPORT
2279 PI,IK-SCHNELLSTRASSE MIT LEITSCHIENENTN(IS
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a

6007 QSTOL-FLY
6009 QTOL-FLY

R

7338 RADAR/ANTIKOLLISIONSRADAR
4L2L RADAR/amIKoLLISIoNSRADAR
7338 RADARHAST IGHEO ST'IAT,EN
6022 RADARSTYRET INDFLYVNING
3133 RADARI]DLOST oPPUSTNING AF LUFTPUDE
7 342 RAD IOIOMRP\DERADIO
6073 RADToFYR, VOR-RADToFYR
7 225 RADIO-RUTEVEJLEDNING
7354 RADIOSIGNAL MED SPLITKABEL, TRAI{SMISSION AF
305 3 RAILBUS
2280 RAIL-TAXI
6051 RAKET/nngMsERAKET
6O2L P"AKET/START MED HJALPERAKET
6013 RAKETFLY
228L RAME DE PETITS VEHICULES PROGRA},IMES
6056 RAMJET/IUnno-RAMJET
6054 M}trIETMOTOR
4093 RAI{ME /PALLERA},IME
6047 RAI',IMOTOR, PULSERENDE
7 222 RAI.{PEKONTROL
7181 RAMPETALLING
2058 RANDEFFEKT
3LzL RAT, sI<AIFoRMET
3L22 RATNAV, POLSTRET
3120 RATSTAMME /TIUOSTILLELIG SIKKER}IEDSRATSTA}IME
3LL7 RATSTAI',IMT /s IKKERHED SRATSTAMME
3119 RATSTAI,IME , KNAKBAR
3118 RATSTAI"IME, TELESKoPTSK
6037 RXAKTIONSMOTOR
3248 REAKTIONSMOTOR MED BYPASSARRANGEMENT
6057 FTAKTIONSMOTOR MED OM,Og
2047 REAKTToNSSKTNNE, TNDUKTTV
71OO REAKTIONSTID
3I7 5 REAKTOR MED LUFTINDBI,ESNING
3L73 REAKTOR/TERMOREAKTOR
3L76 REAKToR, HETERoGEN
3177 REAKTOR, HOMoGEN
2L96 REBROUSSEMENTSSTATION
3L69 RECIRSUIÄTrON AF ITDBLASNTNGSGAS
3L7O RECIRKULATION AF UDBI,ASNINGSGAS i:{ED LUFTINDBI.ASNING
5025 RECIRKULATIONSPRINCIP
3322 REDOX-BRANDSTOFCELLE
3 ]-81 REDUKTIONSKATALYSATOR
7326 REFLEKTERET Srn-ltt U, FOToCELLEDETEKToR MED
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2L62 REGENERATIV BREMSNING
3321 REGENERATTV (SRANDSTOF)CELLE
2208 REGENERATIV THYRISTORKOBLING
7 359 REGNEI"IASKINE / TMT IKRE GNEMA SKINE
3099 REGULATON/ELEKTRONISK HASTIG}IEDSREGULATOR
72L6 REGULERING AF TRAFIK}4ANGDEN p.4' UoToRvEJEN
724L REGULERTNG/eutouaTrsK HASTTcHEDSREGULERTNG
2205 REGULERING/nIrTTRoNISK HASTIGHEDSREGULERING
7 233 REGULERING/T,oxaIREGULERING
7 203 REGULEnTUc/ oUnAInREGULERING
7236 REGULERING/SNUONONET SIGNALREGULERING
7 zLL REGULERING/SWXNONISERET LYSREGULERING
3189 REGULERING/SYSTEM MED FORBRANDINGSREGULERING
7222 REGULERING /TTTnARSELSREGULERING
2206 REGULERING /THvnT STORREGULERING
7 204 RE qtLERrNc /rur TKREcULERTNG
7234 REGULERTNG/InaruKSTyRET STcNALREGULERTNG
7L86 REGULERINGSPLAN FOR TRAFIK
7 zLO REGULERINGS SYSTEM/TnAT.IKREGULERINGS SYSTEM
5 130 REJSEHASTIGHED
7105 REJSEHASTIGHED
7106 REJSEHASTIGHED/MToDELREJSEHASTIGHED
7093 REJSETID
7092 REJSETID, GENNEMSNITLIG
7L77 RELATION MELLEM AFGANGSPUNKT OG ANKOMSTPUNKT
3237 RELUKTAI{SMOTOR
1012 RENDEZVOUS-TETNIK
3024 RESERVERET VOGNBANE
3022 RESER\IERET VOGNBANE TIL IiURTIG BUSTRAFIK
7060 RETNINGSBESTEMT TRAFIKI'{ENGDE
51 11 RETNINGSSTABILITET
7180 RETNINGSTALLING
5096 RETTENDE MOMENT
3239 REVERSERENDE },TOTOR
6036 REVNNSERINGSANORDNING
6036 REVERSIBEL FREMDRI\N{INGSANORDNING
5054 REVERSIBEL PROPEL
7 226 REVERSIBEL VOGNBAI\TE, BRUG AF
3277 REVERSIBILITET
3L97 RHOMBEDREV
3L97 RHOI,{BISK DRIW{EIGNISME
7 L69 RING
7L68 RINGANALYSE
5040 nrucsronr
5036 RINGSTRATS^\SNINc
7 L68 RINGTALLING
2L4O ROBOT-TOG
3054 ROLLER ROAD
4042 ROLL-ON/LIFT-OFF SKIB
4045 ROLL-oN/ROLL-OFF SKIB
4LO9 ROLL-oN/ROLL-OFF SYSTEI'{
4045 RO-RO-SKIB
32L8 RoTATIoNSSTEMPEL, M0T0R MED
5071 ROTERENDE VAI{DJET
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6001 RoTERENDE VINGER, FLY MED
2245 RoTOCAR
2045 R0T0R

, 2039 ROTOR/LINEARMOTOR MED MASSIV ROTOR
6032 ROTOR, HELTKoPTER MED HALVSTTV
60/+8 R0TOR' HELIKOPTER MED JETDREVEN

2046 ROTORPLADE
6031 R0TORSYSTEI'{ER r TA}IDEM, HELTKOPTER MED TO

2 2 8 L  R . P . V . P .
3056 RROLLI^IAY
2L29 RTG-TOG
2309 RULLE
4073 RULLECONTAINER
2294 RULLENDE FORTOV
2296 RULLENDE FORTOV MED FORTLOBENDE BIßLTE

ZzgT RULLENDE FoRToV MED F6RTL@BEI1DE BALTE PÄ H.qRD BLINDPLADE

230L RULLENDE FoRTOV, HURTTGT

2295 RULLEI{DE FORTOV, LEDDELT
2305 RULLENDE HTNDLISTE
2293 RULLENDE TRAPPE

4098 RULLEPALLE

6044 RIMGLIDER
727L RUTEVEJLEDNING
7 225 RUTEVEJLEDNING/RAD IO-RUTEVEJLEDNING

3083 R.EKKEVIDDE MELLEM OPLADNINGERNE

726L RoDT/uulnoor
7260 RODTID
3T78 ROGGASOMDANNER, KATALYTISK VIRKENDE
3L64 ROGGASRENSEANI,AG
7255 ROMNINGSTID
2096 ROR/FREMDRIFT \IED MAGNETVIRKNING I ROR
2097 ROR/FRXMDRIFT VED TRYKVIRKNING I R R
2A86 RoRBAT{ETOG
209L nonr,noNrNc /rnyruuFTSRoRLEDNrNG
2089 R0RLEDNTNG, (GODS) TRANSPORT r
1O7O RORLEDNING, TRANSPORT GENNEM
2089 RORLEDNINGSTRANSPORT
1O7O RORLEDNINGSTRANSPORT
2088 RORPOST/PERSONRORPOST
2092 RORTOG, TRYKLUFTDREVET
10 70 RORTMNSPORT
2100 R0RTRANSPORToR, HYDRAULTSK 0c PNEUMATTSK

S

2246 SAFEGE
4035 SAIL-ONISATI-OFF SKIB
326L SALTSMELTEBATTERI
4085 SAI,IIVTENKIÄPPELIG CONTAINER
2L46 SAMMENSAT }IOTOR

3159 sAt'lI,ßNSToO BAGFRA
3 f 60 SAI',IMENST0D /UNUONIIGSAI'{MENST0D
7 236 SAI'{ORDNET SIGNALREGULERING
6062 SAND HASTIGHED
2247 SCIIERER MONOBEAM
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2248 SCHNELLBAIINSYSTEM I.{IT DARTTNTER TT;'TT'TCENDEN LEITSCHIENEN-TAXIS
4037 SEABEE, L/IGTERI.{0DERSKTB AF TypEN
7335 SEISI'{ISK DETEKTOR
4022 SEKTIONSSKIB
327 6 SEKUNDAR ELEKTROKEII'IISK BATTERI
3T54 SEKUNDAR KOLLISION
3LL2 SEKUI{DAR SIKKERHED
3252 SEKUNDABSATTERI
2045 SEKI'}IDARVIIOING
2039 SEKUNDARVIKLING, LINEARMOTOR MED MASSIV
3127 SELE /HOT'TE SELE
3L25 SELE/STTxnRHEDSSELE
3L26 SELE/3-PUNKTSELE
3064 SELVBETJENINGSTNG
to73 SELvBARENDE, srrFT r0nsr0J
4015 SELVBIIREI{DE TANK, LNG-TANKSKIB I'{ED
2L59 SELVJUSTERXNDE BREMSNING
50 14 SEMI-AI'{FIBIELUFTPUDEFARTOJ
4044 SEMICONTAINERSKIB
3235 SERTEMAGNETTSERTNG, JAVNSTnoUSSERTET,ToTOR MED
7084 SERVICENIVEAU
7059 SERVICETRAFIKMANGDE
7059 SERVICEVOLIMEN
3L46 SERVOBREI'{SE
6053 SERVOENHED
3L47 SERVOSTYRING
2LL3 STonTORINGSPUDE
7L32 SIDEHINDRING, AFSTA}ID TIL
3156 SIDEKOLLISION
5088 SIDEKRAFT
5047 srosrol..
3 13 5 S TDEPAIIEL , OPPU STELTGT
2181 SIDEPUFFER, SKRUEKOBLING MED
1061 SIDESTABILISERING
2L69 SIDESTYRING
5088 SIDETRYK
5046 SIDEVAG
5003 STDEVAG/lurrpuDEFARrO.l MED FASTE STDEVAGGE
5037 SIDEVAG/SIDEVAGGENES GR^ENSEFLADER
5003 SIDEI^IALL HOVERCRAFT
74L6 SIGNAL FOR LUKNING AF TILKORSEL
22LL SIGNAL/F0RIRRIJI'{SSIGNAL
7 395 S IGNAL / I,VS S IGNAL
74I5 SIGNAL/VOGNBANESIGNAL
7 444 SIGNAL, DELVIS TRAFIKSTYRET
7405 STGNAL, FAST-FASE
7 406 STGNAL, FoDGANGERSTYRET
7402 SIGNAL, FULDT TRAFIKSTYRET
7 403 STGNAL, TRASTKSTnET
2L94 SIGNALAT'STA\ID
7394 SIGNALANI,AGII,vSSIGNALAI{I,IEG
7235 SIGNALDIAGRAM
7 207 SIGNALKONTRoL/oMRADE S IGNALKONTROL
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718 9 S IGNALPROGRAI'{
7 L9 4 SIGNALPROGRAM/I,OTET.,S IGNALPROGRAI'{
7L93 S IGNALPROGRAM/OM.iUE S IGNALPROGRAM
7 203 S IGNALREGULERING /OUNNOE SIGNALREGULERING
7236 SIGNALREGULERING, SAMORDNET
7234 SIGNALREGULERING, TRAFIKSTYRET
22LL SIGNALvISNING I ToGETS FORERRT]M
7 307 S IGTBARHED SU;IINN
7L 44 S IGTEI,ßNGDE
7L46 SIGTEI.IENGDE /ovUnnaIINGSSIGTEI,ANGDE
7 L45 S IGTET^ENGDE / stop S IGTEI,ANGDE
7L47 SIGTEI,ANGDE, KRITISK
7OO5 SIKKERHED /vT.ITT,TIKSIKIGRHED
3111 STKKERHED , PRTMAR
3LL2 SIKKERHED, SEKUNDAR
2L93 S IKKERHED SAF STAI\TD
7L34 SIKKERHEDSAFSTAND
3110 SIKKERHEDSBIL ESV
3137 SIKKERHEDSGLAS
3113 SIKKERHEDSKABINE
3136 SIKKERHEDSLUKNING
3LL7 S IKKERHED SRAT STA},IME
3120 SIKKERHEDSRATSTAI.,IME, INDSTILLELIG
3LZ5 SIKKERHEDSSELE
3L28 SIKKERHEDSSELE DER SPANDES MED EN HÄI{D
3130 SIKKERHEDSSELE, OPPUSTELIG
3L29 SIKKERHEDSSELE, PASSIV
3L26 STKKERHEDSSELE, 3-PUNKTS
3148 SIKKERHEDSTANK
7L54 SIMPEL INDFLETNING
70 11 S IMULAT ION/TRAF IKS IMUI,ATION
7 L96 S TMUI"AT ToNSMoDEL/TRAF TKSTMUIJ,T TONSMODEL
7 18 8 s TMULAT roNSpRocRAM/rnarrKS TMULATToNSpROGRAI{
7 370 S IMUIJ.TOR/ TRAF IKS IMULATOR
7011 SIMULEnTUc/TRAFIKSIMULERING
7013 SITUATION/TRAFIKSITUATIoN
2024 SI(EI'{A : LINEARM0TORER 0G MAGNETISK SVAVNING
2029 SKEI.,IA : LINEAR INDUKTIONSMOTOR
2024 SKEI'{A : SUPERHURTIGE TOGSYSTEMER
7392 STGMA, TAVLE MED
4039 SKIB /SNHOI,DERSKIB
403O SKIB/BULT-MALM-OLIE-SKIB
4027 SKIB lCnrru,INDDELT C6NTATNERSKTB
I+O39 SKIB /  CONTAINERSKIB
4OO9 SKIB/GENERAL PURPOSE-SKIB
4025 SKIB / TSBNYDER-TANKSKIB
4006 SKIB/TOUNINERET LASTSKIB OG ISBRYDER
40 18 sKrB /xomrNERrT l,rAS sEGoD S SKrB
4052 SKIB/KONVOJ AF CONTAINERSKIBE
4OO7 SKIB lxArnSKIB
403 6 SKIB /T,ESN- SKIB
4OO8 SKIB/USTSKIB MED vARIABEL TEI.{PERATI]R
4011 SKIB /I.uc-TINKSKIB
4013 sKrB /I,Nc-TANKSKTB MED ITELTANK
4OL2 SKIB/I,uc-TANKSKIB MED KUGLEcoNTAINER

(l to)



40L4
40 15
4034
4034
4040
4037
4 016
4024
4029
4004
4002
4o23
40 41
400 I
4038
404s
4022
4044
4024
4003
4026
4028
4026
4002
4020
4046
40L7
4043
4042
4045
4035
4053
4050
2LL9
207 9
2047
20L7
2047
105 4
20 18
2L20
2080
20L5
20L6
2018
2L84
20 18
207 5
2077
z L T 6
2LL5
207 6
2 L L 7
2 1 1 8
2L57
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SKIB /I,NC-TANKSKIB MED I'{EI'{BRANTANK
SKIB /I-.UC-IANKSKIB MED SELVBARE}IDE TAI{K
S KI B / T.nCTn RIcI}I GURU S KIB
SKIB /MCTnRMODERSKIB
SKIB /MCTnRMODERSKIB AF K ATAI',IAMNTYPEN
SKIB/L,NCTSRMODERSKIB AF TYPEN SEABEE
sKrB /MALM-OLrE- SKrB
SKIB /URT,ItsI,AMSKIB
SKIB /UAWUTTANKSKIB
SKIB /ItIssrcoD S SKIB
sKrB /l,tonoc oQUE- sKrB
s KrB / ol rn- KUL-I,IALM- S Kr B
sKrB /pAl,lrrsKrB
SKIB/PNSSAGER- OG LASTSKIB
SKIB /PNNM'TODERSKIB AF TYPEN I{DI,I
SKIB /nO-no- SKIB
sKrB / ssrrroNs sKrB
SKIB / snulc OMAINERSKIB
SKIB/TMITSKIB TIL TRAI{SPORT AF OPSLEMMET },IALM
SKIB / TORLAST SKIB
SKIB /u-gAD STA}IKSKIB
SKIB /UNDERVAND S SKIB
SKIB /unoTnvAND S TA}{KS KIB
SKIB, ENKELTSKROGET
SKIB, FLERSKROGET
SKIB, FULDT CONTAINERISERET
SKIB, LEDDELT
sKIB, LrFT-ON/l r r r -OFF
SKIB, R0LL-0N/LrFT-OFF
sKrB, R0LL-0N/R0LL-OFF
sKrB, sArL-oN/serl-0FF
SKIBSgARUN I,AGTER
SKIBSSYSTEM MED I,AGTERCONTAINERE
SKINNE /NENg SKINNE
SKTNNE /nnnnsKrNNE
SKINNE / TMoUTTTv REAKTIONSSKINNE
SKINNE /ToMITTSKINNE
SKINNE / TATT IONS SKINNE
SKINNE / STN,nTLISERINGS SKINNE
SKINNE / STnOUSKINNE
SKINNE / StvngSKINNE
SKINNE / sTyne SKINNE
SKINNE, FERROMAGI{ETISK
SKINNE, PARA},IAGNETISK
sKrNNE, srn0Mr0nsNDu
SKINNE, STOJDA'{PET
SKINNE, TREDIE
SKINNEBJALKE
SKINNEBJALKE/ruSSEFORMET SKINNEBJALKE TltrEN FORNEDEN
SKINNEBJALKE, }IUL
SKINNEBJALKE, KASSEFORMET
SKINNEBJALKE, KASSEFORMET
SKINNEB JIELKE, J-FORMET
SKINNEBJALKE, U-FORMET
S K INNE BREM SE /ItICNu T SK INNE B REII{ SE



105 5
2 1 1 0
3038
307 2
10 28
3066
4002
5 r 1 5
5089
5055
5054
5064
2122
5062
50 60
506 3
506  1
507  3
5 0 7 5
50s3
2 1 8 1
5070
5059
7 3s7
4048
4047
3034
2249
2249
2250
225L
7 L25
5 0 7 5
507 5
5038
s039
s044
502L
5020
5023
s040
5052
5049
5043
5043
50 41
5045
5042

-  861 -

SKINNEBUIIDET I(AB INE SYSTEI'{
SKINNEBUNDET LUFTPUDETOG
SKINNEBUS
SKINNEBU S /ATKN'fl.]LATOR- SKINNEBU S
SKINNE-HJUL SYSTEM
SKINM-TAXA
SKROG/ENKELT-SKROG SKIB
SKROGBANTU
SKRoGBAnnn TILSTAND. HO.Iun I
SKRUE
SKRUE MED DREJEBIJ,DE
SKRUE / ruV TTAT ION S SKRUE
SKRITE /OMSTYRING AF SKRUE (TIL BAK)
SKRUE /vAUoSKRUE
SKRUE, FAST
SKRUE, SVINGBAR
sKRuE, fsnN
SKRUEBI..I[SER
SKRUEBI,ASER, SI(ARMET
S KRUEFREMD RIF T SKOEFF IC IENT
SKRUEKOBLING MED SIDEPUFFER
SKRUEPIMPE
SKRUER MED FALLES AKSE
sTnA LEDER, KOAKSIALKABEL MED
SKUBBEnAo
SKUBBEgfoSTART
SIüBUS
SKY-CAR TRANSIVATOR
SKY-KAR TRANSIVATOR SYSTEM
SKYLIFT
SKYRAIL
SIGRENDE TRAFTxSTNOMM
SIGRMET AKS IALVENTII,ATOR
SI(ARMET SKRUEBI,IISER
sr0nr
STONT MED FINGRE
sK0nr MED vAnrlgfl FoRM
srOnr/IUTtPUDE I"IED FLEKSIBLE SKORTER
sr0nt/lumpuDg MED PERrFEnrsr0nt
sr0nr/lurrprJDE MED srrvE srOnren
srOnr /nrxcsrOnr
sr0nr / s rAB rL r sERrNc s srOnr
sr0nr/svsrnM r'tED FLERE srOntsn
sr0nr, e0trlrcr
STONT, FLEKSIBELT
srOnr, rNDRE
SKORT, STIFT
sr0nr, DRE
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5026 SKORTER, FLERKA},IMER-SYSTEI,4 MED FLEKSIBLE
5004 SKoRTER, LUFTPUDEFARTo: UBO SrrVp
3L2L SK^ILFORI'{ET RAT
2035 SLIM
2O5O SLIP
4033 SI4BEB,IDSToG
2262 SLmE
4082 SI,M)E-CONTAINER
7280 SLOJFE NEDLAGT I VEJBANEN
7279 SLOJFE/DETEKTORSLOJTE
7282 SLOJFE/OPTAGETHEDSSLOJFE
7348 SLOJFE/TILBAGEFdRINGSSL{'JFE
7 348 SLOJFE/T ILBACEKOBLINCSSLOJFE
728L SLOJFE, DETEKToR MED LANG
7323 SLOJTEDETEKTOR, MAGNETISK
7308 SNE.DETEKTOR
7LO9 SNITMIDDELHASTIGHED
3185 SPALTEKARBURATOR
4062 SPEDITOR-CONTAINER
3085 SPEEDER
23T5 SPEEDIdAY TRANSPORT SYSTEM
7028 SPIDSTIME
7065 SPIDSTIMEFAKTOR
7029 SPIDSTIMETP"AFIK
7064 SPIDSTIMETRAFIKMIEI\IGDE
7094 SPILDTID
2307 SPINDEL/STRAI.tr,IESPIIIDEL
1064 SPIß,ALDREV MED VARIEREI{IDE (GEVIIID)STIGNING, FRE},IDR]FT \/ED HJÄLP AF
7354 SPLITKABEL, TRANSMISSION AT RADIOSIGNAL MED
7279 SPoLE/DETEKTORSPOLE
2O1O SPOLE, SUPERL.EDE\IDE
2010 SPoLE, SUPRALEDEITDE
2L87 SPOR BESTAEI'IDE A} TO L-FORMEDE BJIILKER
1058 SPOR O,TSLUTTET AF DEN BEVIEGELIGE ENI]ED
1.059 SPOR/BEVEGELIG ENI{ED OMSLUTTET ÄF SPOR
2LL7 SPOR/OMVENDT T-PRoFIL-SPOR
2L84 SPOR, AI'FJEDRET
T062 SPOR, STABILISERING INDBYGGET I
2L85 SPORAr.II"4G UDEN BALLAST
2186 SPORANI.EG UDEN SVELLER
LO27 SPORBI'NDET KORETOJ
2110 SPORBUNDET LUFTPUDEFARTOJ
5OO9 SPORBUNDET LUI'TPUDEFARTOJ
LO26 SPORBIJMET TRANSPORTSYSTEM
5O1O SPORBIJIIDET/IKKE-SPORBUNDET LUT'TPIIDEFARTOJ
2L89 SPORSKIFTE/I{ELT KRYDSNINGSSPORSKIFTE
2l9O SPORSKIFTE, ENKELT
2L92 SPORSKTFTER, AUTOMATISK
2I9L SPORSKIFTNING I}IDBYGGET I TOG
2L92 SPORSKTFTNTNG, ÄUToMATTSK
2324 SPORVEJSLINIE I TI]NNEL
2330 SPORVEJSLINIE /EURTIG-SPORVEJSLINIE
233L SPORVOGN, LEDDELT
2307 SPIENDETROMLE
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3058  SSG
4076 STABELCONTAINER {
7086 STABIL TRAF IIGFVIKLING
6052 STABTLTSAToR, AUT0MATTSK
1062 STAB ILI SERING II{DBYGGET I SPORET
1052 STABILISERING MED BALANCEKLAP
1051 STABILISERING MED LAVT BELIGGEIIDE TYNGDEPUNKT
105 3 STABILI SERING /GYROSTAB IL I SERING
106 1 STABILISERING/STUnSTABILISERING
2328 STABILISERINGSANORDNING/UUNTTC BYBANE MED STABILISERINGS-

ANORDNING MONTERET OVER VOGNENE
5051 STABILISERINGSGARDIN
2084 STABILISERINGSHJUL
2OL4 STABILISERINGSMAGNET
1054 STABILISERINGSSKINNE
5052 srABrlrsERrucssr0nr
5 1 14 STABILITET /H0rln STAB ILITET
5 111 STABILITET/TUnSSTABILITET
5113 STABILITET /I,RTICSKIBSSTABILITET
5 113 STABILITET /T,NUCOE STABILITET
5 1 1 1 STABILITET /NTTNTNG S STAB ILITET
5LL2 STABILITET /WÄNSKIBS- STA3 ILITET

sLLz srABrLrrET/rvnnsrABrlrrET
5114 STABILITET, VERTIKAL
4101 STABLEPALLE
1013 STAFETSYSTEM, NARTRANSPoRT MED

4079 STANDARDCOMAINER
7L4L srAxD SELaNGDE , rOngRENs
7L4z sIAI{DsELIINGDE, r@nrtOJETS
23L6 STARGLIDE
3057 STARRCAR
6A2L START MED HJALPERAKET

3254 STARTBATTERI
327 9 STAT ION /AKKI.N,IUI,ATORLADE STAT ION

3280 STATIONIBATTERIUD SKIFTNINGS STATION

2L97 STATTOU/GEMNUTORSELSSTATION
2Lg8 STATIOU/CONSSTATION FOR LASTBIL PTl TOG

2L98 STATION/XSNCURUSTATION
3283 STATION/LADESTATION
2L96 STATION /NNSNOUS SE},IENTS STATION

2L96 STAT ION / TOGIIDGA\IG S STAT ION

1063 STATIONßRE DRIVHJT]L, FREMDRIFT VED HJALP AF

3287 STATIONART IÄDEAGGRXGAT
].038 STATISK LUFTPUDE
5093 STATISK SVAV
2A44 STATOR
2036 STATOR/LTNgARMOTOR MED MOBIL STATOR

2038 STATOR/ITNNRNUOTOR MED STATOR FORANKRET I SPORET

ZO37 STATOR, LINEAR (INDUKTIONS)}'10T0R MED IIDFOLDET

3zLB srEMPEt,/ona"lE STEMPEL-MoToR
3218 STEI'{PEI,/UOTOR MED ROTATIONSSTEMPEL

5045_ srrFT sr0nr
LO64 STIGNING/FREMDRIFT VED HJALP AF SPIRALDREV MED VARIEREME

(GEVIND) STIGNING



505 6
7027
3 1 9 5
3196
z L 7  8
5 0 2 3
s004
6006
4095
7 L45
3058
2307
3107
6055
7090
2052
70L2
2052
7 L T L
7 L24
2053
71  18
7 LL7
7L25
7LL6
7089
7 L22
20L9
2020
2L60
20 18
7 L25
60 20
22A6
2018
3299
323L
3092
5068
607 2
23L5
s094
L044
7 365
7 366
7 368
7 367
7 369
207 8
2L68
2LL3
20L2
2LL3
2L20
2080
30 38
2L32
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STILBARE BLADE, PROPEL MED
STILLE TIME
STIRLING-MOTOR
STIRLING-MOTOR, DOBBELTVIRKENDE
STIV AUTOMATISK KOBLING
STIVE SKORTER, LUFTPUDE MED
srrvE sKORTER, LuFTpuDnrlnr0.l MED
STOL-FLY
STOLPEPALLE
ST OP S IGTEI,EI{GDE
STRADA GI'IDATA
STRA},IME SP INDEL
STRANDVOGN
STRUKTUR MED INTEGRAL AFSTIVNING
sInOU/FORSTYRRET TRAF TTSTNOU

srRoM /FOUCAULT STRoM
srn0u/FRr vEJTRArmsrnOu
s rR0I,I / Hv rRvE l, s t nOM
stn0u/uO.rnr svTNGENDE TRAF rrsrnOu
sln0u / IKKE -KONFL I KS TROMME
SMOU/ INDSVINGN ING S STNOM
srnou/NED SrnoMS
STNOU/OPSTROMS
SrRoM/jSIQERENDE TRAFTKSmom{E
srnOu/TRAFmsm0u
SMOU/UFORSTYRRET TRAF IKSTROM

STNOU/TüENSTRE SVINGENDE TRAFIKSTNOM

STROMAFTAGELSE
stnOuar racen / LY s BUE stn0uAF TAGER

Srn@UrASE /3R3MSNING VED OMBYTNING AF STn@UTASERNE

smOur0nnmon SKTNNE
stn0mm, KoNFLTKTERENDE
STROMNINGSKONTROL I GR^ENSELAGET

ST RO MRE GU LE R IN G / T IIYR I S T OR S MOUNT GII LER ING

STNOUSKINNE
SMOMSPAND ING SBEGRM{ SN ING

STNOWENDER
STROMVENDING, ELEKTRONISK
srnÄl,n, ToFASET
STNAIUKI.AP
STS
STYRBARIIED
STYREANORDNING
STYREAPPARAT
STYREAPPARAT, ENFASET

STYREAPPARAT, FLERFASET

STYREAPPARAT, TOFASET
STN.EAPPARAT, TRAF IKSTYRET
STYREBJALKE
STYREHJUL
STYRELUFTPIJDE
STYREMAGNET
STYRENDE LUFTPITDE
STYRESKINNE
STN.ESKINNE
STYRET VEJ-SKINNE BUS

STYREVoGN, MOT0RToG I'{ED



- 8 6 5 -

7205 STYRING AF TRAFIKKEN
2202 STYRING/AUTOMATISK STYRING VED HJALP AT I'{INIDATAMAT ATOMIC

3021 STYRING/BUSVOGNBAM MED AUTOMATISK STYRING
2208 STN.ING/CHOPPER MED THYRISTORSTYRING
3L47 STYRTNG/SERVOSTYRTNG
2L69 STYRING/SIDESTYRING
1043 STYRING/SYSTEM MED ADIIESIONSSTYRING
LO42 STYRTNG/SySTEM MED FORMBETINGET TVAI{GSSTYRTNG
7 208 STYRIN G IT ID S STYRING
7209 STYRING/TRAFIKSTYRING
309 1 STYRTNG, ELEKTRONTSK
7360 STYRINGSENHED, CENTRAL
407 2 STYRTGODS-CONTAINER
3115 STOORBSORBERENDE ZONE
3149 sr0oumlPER
6009 STOJDIM,IPET FLY
600 7 srO.lnmtpnr KoRTBANEFLY
2L84 STOJDAMPET SKINNE
7099 SUBJEKTIV VENTETID/oMREGNINGSFAKTOR TIL BESTEI'{MELSE AF DEN

SUBJEKTIVE VENTETID
6OL7 SUBSONISK FLY
2264 SUGEA].IORDNING
2263 SUGEKASSE
7 420 SUMMER
1OO4 SUPERHURTIG TRANSPORT
2024 SUPERHURTTGE TOGSYSTEMER (SKEMA)
2L43 SUPERHURTIGT TOG
5064 SUPERKAVITERENDE PROPELLER
2OO9 SUPERLEDENDE },IAGNET
2OO5 SUPERLEDENDE MAGNETER, SVAVNING VED HJALP AF

2O1O SUPERLEDENDE SPOLE
4029 SUPERTAI{KER
t+O29 SUPERTANKSKIB
2282 SUPRA-CAR
2OO9 SI.IPRALEDENDE MAGNET
2O1O SUPRALEDENDE SPOLE
2L86 S\TELLER, SPORAITLEG UDEN
5063 SVINGBAR SKRUE
7L2O SVINGENDE TRASIK
7L2L SVINGENDE/UO;NNSVINGENDE TRAFIKSTROM
7L22 SVINGENDE /VgNSTRESVINGENDE TRAFIKSTNOU
3278 SVINGHJUL
3278 SVINGHJULSAKKT]MUIÄTOR
5063 SVTNGPROPEL(LER)
6011 SVINGVINGER
5093 SVAV, STATTSK
LO29 SVAVEBANE
1034 SVAVEFARTOJ UDEN KONTAKT
5091 SVSVSHoJDE
2006 SVIEVETEKNIK VED NULFELT
5093 SVAVNING PTl STEDET
2OO2 SVAVNING VED HJALP AT PERMANENTE MAGNETER
2OO5 SVAVNING VED HJALP AT SUPERLEDENDE MAGNETER
2258 SVAVNING \TED HJIELP AT UNDERTRYK
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2258 SVIIVNING VED HJIELP AF VAKT'IJ},IOPDRIFT
1039 SVAI/NING/KOMBIMRXT MAGNET-LUFTPUDESVIEVNING
1036 SVAVNING/LUFTPUDESVIEVNING
1035 SVISVNINC/VASKEPUDESVIEVNING
1041 svt[vNlNc, AERODYNATTISK
5087 SVAVNING. AFPROVNING VED FRI
2OO4 svl[vNING, ELEKTRODYNAUISK
2OO3 SVIEVNTNG, ELEKTROMAGNETISK
1040 svt[vNrNc, l.,tAGNETrsK
2006 svlL\rNrNG, NIIL-FLUX
3035 SYNCHROBUS
2O3O SYNKRON LINE]ERMOTOR
3232 SYNKRON MOTOR
72LL SYNKRONISERET LYSREGI'LERING
7242 SYNKRONISERING
3312 SYRE-ELEKTROLYT, BRIENDSTOFCELLE MED KULBRINTE OG
3308 SYRE-ELEKTROLYT, LAV-TEMPERATUR BRANDSTOFCELLE }.fdD
1068 SYSTEM HVOR LUFTEN ER I'DPIN4PET
1043 SYSTEM MED ADHASIONSSTYRING
2069 SYSTEM MED EN ENKELT BANEBJIILKE
5117 SYSTEM MED FLERE D,I[K
5049 SYSTB.{ MED FLERE SKORTER
3189 SYSTE}T MED FORBRJSNDINGSREGIJLERING
LO42 SYSTEM MED FORMBETINGET TVANGSSTYRING
229L SYSTEM MED KONTINI]ERLIG DRIFT
4109 SYSTEMMED KORENDE'I.IBSSE-LOSSEP.EDSKAB
4110 SYSTEM MED LOFTEIIDE I.IESSE-LOSSEREDSKAB
1057 SYSTEM MED TRANSPORTENHSDER AT ENDELIG I,IENGDE
2101 SYSTEM MED VANDRENDE MAGNETFELTER
2288 SYSTEM/AUTO},IATISK TRANSPORTSYSTEM
3019 SYSTEU/BUS-Pfr-TOG-SYSTEM
4O5O SYSTEM/CLASS-SYSTEM
1O2O SYSTEM/CONTAIMRKABINESYSTEI"I
4051 SYSTEM/EBCS.SYSTE}.,I,
1056 SYSTEM/ENDELOST TRANSPORTSYSTEM
5026 SYSTEM/FLERKA}.IMER-SYSTEM
3198 SYSIEM/FORTRANGERSYSTEI.{
72L2 SYSTEM/GRON BOLGE-SYSTEM
72L3 SYSTEM/GRON BOLGE-SYSTEU MED FLEP.E PROGRA},IMER
72L4 SYSTEM/GRON BOIGE-SYSTEM MED GRONT SAMIIDI,G I I{VERTANDET KRYDS
22IO SYSTEM/HASTIGIIEDSKONTROLSYSTEM
2205 SYSTEM/HASTIGHEDSKONTROLSYSTEM
LO24 SYSTE},I/IKKE-SPORBUNDET TRANSPORTSYSTM{
1016 SYSTEM/IMIVIDUBLT OFFENTLIGT TRANSPORTSYSTEM
LO47 SYSTEM/KOMBINERET SYSTE}{
2093 SYSTEU/KOMBINERET TYNGDEKRAFT-TRYKLUT'TSYSTEM
5118 SYSTEU/LANDINGSSYSTS{
1068 SYSTEM/LAVTRYKSYSTEM
5024 SYSTEM/LUTTFTLMSYSTEM
1013 SYSTB,{/NIIRTRAI.ISPORT MED STAFETSYSTEU
7386 SYSTN.{/NODTELEFONSYSTE}.{
1021 SYSTEM/OFFENTLIGT AUTOI.{OBTLSYSTEM
3L23 SYSTEM/PASSIW BESKYTTELSESSYSTEM
1021 SYSTEM/PAS-SYSTE},I
1017 SYSTEM/PRT-SYSTEM
1055 SYSTEM/SKINNEBUNDET KABINESYSTEM
LO26 SYSTEM/SPORBIJNDET TRANSPORTSYSTEX'{
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3L44 SYSTEM/TOTNND S-BREMSE SYSTEM
7 340 SYSTEM/TnAT IKINFORI{ATIONS SYSTEM
7 zLO SYSTEM/TTTIKRIGULERINGSSYSTEM
7358 SYSTEM/TnaTIKREGULERINGSSYSTEM MED LUKKET KREDSLOg
1069 SYSTEM/Tn.AUSPORTSYSTEM I LUFTTOMT RUM
1007 SYSTEM/TVANGSSTYRET KoLLEKTTVT TRANSPoRTSYSTEM
22L5 SYSTEM/vgTA,c- IDENTIFIcERINGS SYSTEM
1067 SYSTEM/AgNNT TRANSPORTSYSTEI.{
1046 SYSTEM, BTMODALT
L045 SYSTEM, KOtr{BTNERET
4110 SYSTEM, LrFT-0N/ l r r t -0FF
L047 SYSTEM, MULTTMoDALT
4109 SYSTEM, RoLL-oN/noll-oFF
1028 SYSTEM, SKTNNE-HJUL
3043 SYSTEME DUOMODE.DIEVRY
3319 SYRE-ELEKTRoLYT, METAN0LBRAI{DSToFCELLE MED
5048 sm/luFTsaK
2087 SßNKETUNNEL, FLnE\rDE
5085 SODYGTIGHED
5119 SODYGTIGHED, VIND- OG
5011 SoCArnoB LUFTPUnsrRnrot
4058 SOGAEI.IDE I,AGTER
2O7 4 SOJLE, BARENDE
3268 SOLVOXIDAKKTJMULATOR
3267 SALV-ZINKAKKIJMULATOR
3267 SALV-ZINKBATTERI

T

2056 TAB AF MAGNETISI'{E
7 4L9 TALENDE FARDSELSTAVLE
6031 TANDEI.{, HELIKOPTER MED TO ROTORSYSTEMER I
6063 TANDEM-FLY
4oL4 tmtr/lNG-TANKSKTB MED MEI'IBRAN-TANK
3 14 8 tMIr/ S IKKERI{ED S TANK
40 L5 TANK, LNG-TAI{KSKTB MED SETVBIDRENDE
4O7O TANKCONTAINER
4005 TANKER/BUTANTANKER
4029 TANKER/SUPNNTANKER
4024 TAI{KSKIB TIL TRANSPORT AF OPSTEMMET MALM
4025 TAI{KSKIS / TSSRYDER-TAIIKSKIB
401.1 TAI{KSKrg /LNC-TAITKSKIB
4013 TANKSKTS/LNC-TANKSKIB MED TIELTAI{K
4OI2 TANKSKIB/LNG-TANKSKIB MED KUGLECONTAINER
401.4 TANKSKTg/I,I{C-TA}IKSKIB MED MEMBRA\I-TAI{K
4029 TA}IKSKIB /},IAMMUTTA}IKSKIB
4026 TANKSKTN /U-BAOSTIWKSKIB
4026 TAITKSKTS /UNDERVAM STANKSKIB
7392 TAVLE MED SKEI.{A
7408 TAVLE MED VARIABEL INFORMATION
74L4 TAVLE/AuvanSELSTAVLE FoR HINDRING PA TONNBENEN
74L3 TAVLE/AOVENSELSTAVLE FOR ISDANNELSE
7 4LL TAVLE /AOVANSELSTAVLE FOR TOOAMIELSE

74L2 TAVLE/ADVARSELSTAVLE FOR TACE

( l l l )
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74LO TAVLE/AOVARSELSTAVLE FOR ULYKKE
7 4O9 TAVLE /F.TENNSTYRET FARDSELSTAVLE
7 4O7 TAVLE/FARDSELSTAVLE
7 399 TAVLE /T,YSPUNKTTAVLE
7399 TAVLE/UATNTXTAVLE
74L9 TAVLE/reLnNOs FARDSELSTAVLE
74L7 TAVLE/VeRIRBEL HASTTGHEDSTAVLE
74L8 TAVLE/VARIABEL VEJVISNINGSTAVLE
3065 TAXA/rOr.,mKTrV- 0G/ELLER LTNTETA)A
3064 TIxI/SELVBETJENINGSTNG
3066 TruU/SKINNE-TNG
3023 TN(ABUS
2252 TELEAUTOMOTEUR
3036 TELEBUS
23L7 TELECANAPE
2283 TELECAR
7387 TELEFoN/srLrsLEFoN
7388 TELEFON/NODTELEFON
3023 TELEFoN, BUS KALDET OVER
7353 TELEFONMULTIPLEXER
2253 TELERAIL
3118 TELESKOPISK RATSTA},IME
2LO9 TELETRAIIS
3304 TEMpERAIUn/SRANDSToFcELLE TrL DRrFT vED HOJE TEMPERATURER
7 304 TEI4PERATURI"L'rLER, FUGTIGHED S- OG
70 48 TEORETISK IGPAC ITET
4115 TERMINAL/CONTAINERIERI'{INAL
3166 TERMISK EFTERBRAIIDING
3L73 TERMOREAKTOR
5017 TERRAPLAI{
3 ro8 TERRfiNcÄuuon r0nsr0.r
207L TERRAN (NTVEAU) , BANE r
ILLT l-ronunr sKTNNEBJIILKE
2L3O TGV-TOG
3059 THROUGHT{AYS
2208 THYRTSTORKOBLTNG, REGENERATTV
2206 THYRISTORREGULERING
2206 THYRISTORSTROUnTCULERING
2208 THYRTSTORSTYRTNG, CHoPPER MED
2L45 TI{YRrSToRSTYRrNG, LoKOMOTTV MED
7o9L TrD/sFFrKTrv rOnnrrn
7092 tlo /CUNMI.{SNITLIG REJSETID
7262 rro /cn0utro
7 24s r ro / oI,ILOBST rD
7 257 T ID /PAS SAGETID
71OO TID /nTITTIONSTID
7093 TID/REJSETID
TzGo rro/n0DTrD
7 255 TID /nOUUTNGSTID
7094 rro /SPILDTID
735L TIDSFORDELT MULTIPLEX
7L35 TIDSINTERVAL MELLEM BILERNE
71.38 TIDSINTERVAL/BRUTTOTIDSINTERVAL METLEM BILERNE
7L37 TIDSINTERVAI,/IT TTOTIDSINTERVAL MELLEM BILERNE
7L36 TIDSINTERVAL, GENNEMSNITLIG
7 LOg T ID SMIDDELIIASTIGHED
7208 TIDSSTYRING
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7348 TILBAGEFORINGSSLOJFE
7348 TILBAGEKOBLINGSSLOJFE
74L6 TTLKoRSEL, STGNAL FOR LUKNTNG A3
7222 TILKORSELSRXGULERING
7 23L TILR,IDET OMKORSEL
2054 TILTRAKNI}IGSKRAFTERNE S EFFEKT

7 264 TIME GRONTID
7 264 Tn{E /cn0Nrrur
7O2B Trug/SPIDSTIME
7027 TrME /roucaNcsTrl'{E
70'27 TrME, STTLLE
3068 TIP
5068 ToFASET srn-Äm
7367 TOFASET STYREAPPARAT
2L33 TOG MED TR.AKIGAFT I ALLE VOGNE
2L36 TOG/IPT-TORSOGSTOG
2135 Toc/lpr-roc
2L39 IOc/CA}TAD ISK FORSOGSTOG
2L25 TOG/CASruRBINETOG
2L29 IOC/CRSTURBINETOG
2o9z roc/cvr-roc
2L43 TOG/NUNTTGBANETOG
2138 IOC/INTER-CITY TOG
zL34 Toc/xoltBrNERET I"IAcNET-LUFTPUDEToG
2L39 TOG /mC-rOC
2L37 TOG/LUFTFILMTOG
21 11 TOG/LUFTPUDETOG
2023 TOG/MAGNETPUDETOG
2L38 TOG /MEI,LNMBYS-TOG
zL3L roc/uoroRToc
2L4O TOG/ROBOT-TOG
2L29 TOG/RTG-TOG
2086 TOC/R0RBANEToG
2110 TOG/ STTUITEBUNDET LUFTPUDETOG
2130 roc/rcv-Toc
zogz Ioc/TnyKLUFTDREVET n0nroe
zL25 Toc/runnoroc
zL4O TOC/TEUKENDE TOG
2L4O ToG, FJERNSTYRET
2L4L TOG, LEDDELT
2L9L TOG, SPORSSKIFTNING INDBYGGET I

2L43 TOG, SUPERHURTTGT
2L32 T0G, TRAK-SKUB
2202 TOGDR.IFT/AUTO},IATISK TOGDRIFT MED EDB
220L TOGDRIFT, AUTOI,IATTSK

2203 TOGKONTROL' AUTOI*'IATISK
1076 TOGKONTROL, AUTOI"IATTSK
2205 TOGSTOP /HASUGHED KONTROL TOGSTOP

2024 TOGSYSTEMER, SUPERHURTTGE ( SKEMA)
2L96 TOGUDGANGSSTATION
3L44 TOKREDS-BREMSESYSTEI"I
7027 TOMGANGSTIME
2034 TOSIDIGT VIRIGNDE LINEARMOTOR

7233 TOTAL LYSSIGNALKONTROL
7 z3z rorAl ot"uc0nssl
5128 TOTALMODSTAND
5101 TOTALOPDRIFT
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4094 To-\rEJS (LAST)PALLE
2LL7 T-PROFTL-SPOR, OMVENDT
2062 TRACE /nNSTNNEBANE pÄ HAVET rucf
7OO4 TRAF IK
7046 TRAF TT/noIIG-ARBEJD S STED STRAFIK
7o3z TRAFTK/svrRaFrr
7044 TRAFm/SnHvERVSTRAFTK
7OL7 TRAFTT/TonoELING AF TRAFIKKEN
7031 TRAFIK/FoRSTADSTRAFIK
7069 TRAFIK/cnUNEMSNITLIG oOoITnAFIK
7043 TRAFIK/TUoTOBSTRAFIK
1OO 2 TRAF TT/JSnNBANE-NARTRAF IK
1048 TRAFIK/JERNBANE-VEJTRAFIK
7036 TRAFTT/TTIDETRAFIK
7033 TRAFIK/UmnVEJSTRAFIK
7034 TRAF Ir/IoT.LTRAF IK
7068 TRAFIK/unrsrua,LT IMETRAFIK
7025 TRAF TT/UVI-,DRETID STRAFIK
7035 TRAF x/uAr,TRAFrK
7o4o TRAFm/pnnDULTRAFTK
3022 TRAFTT/NTSERVERET VoGNBA}TE TIL GENNEMcJTUon BUSTRAFIK
7029 TRAF IK/ SP ID ST IMETRAF IK
7205 TRAFTK/sIyRrNG AF TRAFTKKEN
7 042 TRAF IK/UDFLUGT STRAFIK
7o7 o TRAF x/Anso0curRlr m
7036 TRAF rK, Rrcleunn
7035 TRAFIK, AI{KoMMENDE
7019 TRAFIK, DIMENSIONERENDE
7L20 TRAF rK, DREJEbIDE
7026 TRAFTK, FORSTYRRET
7O4L TRAFIK, FRITIDSBETONET
lo39 TRAFTK, cENNnMcAsNDr
7022 TRAFrK, HVTLENDE
7037 TRAF rK, rNnc,EsNDE
7020 TRAFTK, TNDTVTDUEL
7037 TRAFTK, rNDsrnÄrnupn
7034 TRAFTK, TNTERN
7023 TRAFTK, KORENDE
7034 TRAFTK, LoKALBETOMT
7024 TRAF rK, NoRI'{AL
7L2O TRAFIK, SVINGENDE
702L TRAFTK, TUNG
7o3B TRAFTK, uocÄgNDn
7038 TRAF rK, uo srni;,n\tDE
7088 TRASIKAFVTKLTNG, FoRCERET
7085 TRAFTKAFVTKLING, FRt
7086 TRAF IKAFVIKLING, NORI,IAL
7086 TRAFTKAFVTKLTNG, STABIL
7087 TRASTTGSVTKLTNG, USTABTL
7L95 TRAFIIGFVIKLINGSMODEL
7OO7 TRAF IIGNALYSE
736L TRAFIIGNALYSEAPPARAT
7 288 TRAF IIGNALYSEDETEKTOR
7273 TRAFIK-DETEKTOR
7OL7 TRAFIKEFTERSPOncSnI
7015 TRAFIKFORHOLD
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t

7380 TRAFIKINFORMATION
734O TRAFIKINFORMATIONSSYSTEM
7057 TRAFIKMNNGDE
7O6L TRAFIKMANGDE EFTER INDFLETNING
7067 TRAFIKMANGDE FOR 3OI HOJESTE TIME
7062 TRAFIKMANGDE FOR UDFLETNING
7058 TRAF IKI'{ItsNGDE /D IMENSIONERINGSTRAFIKI.{IINGDE
7 077 TRAF IKMANGDE /HASTIGHED S-TRAF IKMIENGDED IAGRAM
707 6 TRAF IKMANGDE /HASTIGI{ED S-TRAF IK},IANGDEFORHOLD
7063 TRAFIK},IANGDE /MYLDRETIDSTRAFIK!,IMIGDE
72L6 TRAFIKMA\IGDE/REGULERING AF TRAFIKMNNGDEN PA MOTORVEJEN
7059 TRAFIKI',IANGDE ISERVICETRAFIKI'{ANGDE
7 06 4 TRAF IKMANGDE / SP ID ST IMETRAF IKi{AI$GDE
ZQ6O TRAFIKMIENGDE, RETNINGSBE STEI'{T
707 4 TRAFIKMANGDE.KAPACITETSFORHOLD
7 07 8 TRAF IKMÄ'IIIGDEKURVE /HASTIGHED-TRAF IKMENGDEKURVE
7 07 5 TRAF IKMfiNIGDE-TATHED SFORHOLD
7 34L rRAFrxow.AoB
7 OL4 TRAFIKPARAI"IETER
7OO8 TRAFIKPROGNOSE
7L57 TRAFIKPROP
7359 TRASIKREGNEUASKINE
7204 TRAFIKREGULERING
72LO TRAF IKREGT'LERINGS SYSTEM
7358 TRAFIKREGULERINGSSYSTEM MED LUKKET KREDSI,OB
7011 TRAFIKS IMULATION
7 L96 TRAF IKS IMUI,ATIONSMODEL
7 18 8 TRAF IKS IMUI.AT I ON SPROGRAI'{
7 37 O TRAF IKS IMUI,ATOR
701 1 TRAF IKS IMULERING
7013 TRAFIKSITUATION
7LL6 TRAFxsrnOu
7 }Lz TRAFxsrnou/rnr vEJTRArxsrnou
7o9o TRAFmsrn0u, FoB_sryRRET
TLIL TRAFrKsrnOu, HflJRESvTNGENDE
7oB9 TRAFTKSTROM, UFoRSTvRRET
7 Lzz TRAFrKstnOu, vENSTR.E svTNGENDE
7 Lz5 TRAFrKstn0mtn , sKIIRENDE
7363 TRAFIKSTYREAPPARAT, ELEKTRONISK
7 403 TRAFIKSTYRET SIGNAL
7404 TRAFTKSTYRET SIGNAL, DELVIS
7402 TRAFTKSTYRET SrcNAL, FULDT
7234 TRAFIKSTYRET SIGNALREGULERING
7369 TRAFIKSTYRXT STYREAPPARAT
7209 TRAFIKSTYRING
7006 TRAFIKTEKNIK
7275 TRAFIKTALLEAPPARAT
7298 TRASIKTALLEAPPARAT
7L79 TRAFIKTALLING
7O7L TRAFIKTATHED
7072 TRAFTKTATHED, rnrrtsr
3256 TRAKTIONSBATTERI
23L8 TRANSCAB
4088 TRANSCONTAINER
3060 TRANSDRIVE
3089 TRAI{SISTORSTYRET TIE$IDINGSAI.ILAG
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232L TRANSITBANE /''HURTIG-TRA}TSITBANE''
2254 TRANSIT EXPRESS I^IAY
2285 TRA}IS IVATOR
7354 TRA}ISMISSION AF RADIOSIGNAL MED SPLITIGBEL
1070 TRANSpoRT GENNET'{ n0nlnpNrNc
1071 TRANSPORT I LAVTRYKSROR
7O3O TRANSPORT MELLEM BYER
7OO1 TRANSPORT OG KOMMUNIIGTION
1OO4 TRANSPORT VED SARLIG HOJ HASTIG}IED
1OO1 TRANSPORT/nnTTOUUTERTRANSPoRT
1006 TRANSPoRT/uunrrC NARTRANSPORT
1011 TRANSPORT/TONTTNUERLIG NARTRANSPORT
1048 TRANSpoRT/"prGGy-BAcK" TRANSpoRT
2089 TRAI{SPORT /P TPEL.INETRANSPORT
2290 TRANSPORT/PunTT-TIL-PUNKT TRANSPORT
1 O 7 O TRANSPORT /nO TnDNINGSTRANSPORT
2089 TRANSPORT /nOT,UDNINGSTRANSPORT
1070 TRANSPORT/RORTRANSPORT
1008 TRANSPoRT, KoNTINUERLTG
1004 TRANSPORT, SUPERHURTTG
7OO2 TRANSPORTARBEJDE
2255 TRANSPORTATION TECHNOLOGY DISTRIBIJTION SYSTEM
2299 TMNSPONTBf'ND
23OO TRAI{SPonrgfu{D FOR FoDGANGERE
2302 TRANSPOnTSÄND I'{ED VARIABEL HASTIGHED
zzgy TRANSpoRts,lm/ranrNER rnnurOnt pA rRANSPoRrn,'nro
L07 4 TRANSPoRTENHED, PASSTV
1057 TRANSPORTENIIEDER AF E}IDELIG IANGDE, SYSTEM MED
3061 TRAI{SPORTEUR
1015 TRANSPonrrOLcs
2292 TRANSPoRIyIDDEL/oTTnUTLIGT TRANSPORTMIDDEL MED KONTINUERLIG

IND S T IGN ING SI.{UL IGHED
1069 TRAI{SPORTSYSTEM I LTIFTTAT RIM
1O1O TRANSPORTSYSTEM MED DISKONTINUERLIG DRIFT
1014 TRANSPORTSYSTEM MED MELLE}{STOP
1OO9 TRANSPORTSYSTEM MED NASTEN KONTINUERLIG DRIFT
2288 TRAI{SPoRTSYSTEM, AUTOMATTSK
1056 TRANSPORTSYSTEM, ENDEIOST
LO24 TRANSPoRTSYSTEM, rKKE-SPoRBIINDET
1016 TRANSPORTSYSTEM, IMIVIDUELT OFFENTLIGT
LO26 TRANSPORTSYSTEM, SPORBUNDET
1OO7 TRAI{SPORTSYSTEM, TVANGSSTYRET KOLLEKTIVT
Lo67 TRANSPoRTSYSTEM, ÄnuNt
22gg TRANSpOnr0n/8."tüDTRANSpOnr0n
2298 TRANSPONTON/KAB INETRANSPONTON
2087 TRANSPONTON/UNDERVAND STRANSPONTON
2256 TRANSRAPID
6019 TRANSSONISK FLY
6061 TRANSSONISKE HASTIGHEDER
2284 TRANSTECH
23L9 TRANSURBAN
2293 TRAPPE, RULLENDE
2320 TRAVOLATOR
2O1B TREDIE SKINNE
7067 TRED IvTE HO.ru srg T IME /mar IKI',IANGDE FoR 30 I HO;g Stg TIME
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3L26 TRE-PUNKTS SIKKERHEDSSELE
3L26 TRE-PUNKTSELE
5086 TRIMKONTROL
402L TRISEC-BfID

3015 TROLLEYBUS
3OT7 TROLLEYBUS I TUNNEL
3016 TROLLEYBUS, LEDDELT
2307 TROMLE / SPÄUNETROI'{LE
2LL8 TRUGFORMET BJALKE
5031 TRYK/LUFTPIIDETRYK
5 102 TRYK/LorrnrnYr
5088 TRYK/SIDETRYK
7320 TRYKKNAP /FODC'ANGER,TRYKKNAP
2090 TRYKLUFT, FREMDRTFT VED
2L55 TRYKLUFTBREMSE, HNRAULISK
2092 TRYKLUFTDREVET RORTOG
2O9L TRYKLUFTSRORLEDNING
2097 TRYKVTRKITTNG r RoR, FREMDRTFT VED

73L7 TRYICUI{DRING, DETEKTOR MED REGISTRERING AF

5069 TRAK/PROPELTRAK
5065 TRAKSKRUE
2L32 TRAK-SKUB TOG
7O2I TUNG TRAFIK
3018 TT]NNEL/BUS I TUNNEL
2324 TUNNEL/SPONVEJSLINIE I TUNNEL

3017 TUNNEL/TNOIIEYBUS I TUNNEL
2087 TT]NNEL /UNOgNVA}ID STUNNEL
2329 TUNNELBAI{E Pi GI]}{MIHJUL
2322 I]T]NNELBANE A{INT-T'IJNNELBAI{E
7L63 TUNNELEFFEKT
7L64 TURATTRAKTION
3244 TURBTNS /CASruRBINE
3246 TURBINT/CISTURBINE MED LUKKET KNSOSLON

3249 TIJRBTUT /ITNEARTURBINE
3247 TURBTUN/VMUIUFTSTURBINE MED LUKKET KREDSI,OB

6059 TURBINE-PROPELLERI'{OTOR
3OO5 TURBOBUS TIL I,ANGFART
2L26 TURsOELEKTRISK
6057 TURBOFA}IMOTOR
6060 TURBOJETMOTOR
3209 TURBoLADER, MoroR MED

3104 TURSOI"TOTOR' I,ASTBIL MED

6059 TURBOPROPMOTOR
6056 TURBO-RAM^IET
2L25 TURBOTOG
7L65 TURFORMf\L
7L76 TURMATRIx I'{ED AI{TAL RTCANNOE OG ANKOMMENDE II]RE

7220 T . V. -I(AMERA, FJERNSTYRING VED HJIELP AF

1OO7 TVANGSSTYRET KOLLEKTIVT TRANSPORTSYSTEM

107 8 TVANGSSTYRING, VEJSYSTEI'{ MED
2033 TVIIRKOMPOSANT/LINEARr'{OTOR MED TVßKOMPoSA\IT r FELTET

5LL2 TVIERSKIBS-STABILITET
5LL2 TVARSTABILITET
2093 TyNcDEKRAFT-TRYKIUFTSYSTEM, Ko{BrNERxr
1051 TYNGDEPUNKT / SIABTLISERING MED LAVT BELIGGEI{DE TYNGDEPUNKT

7 27 5 TALLEAPPARAT /TUTTKTISLLEAPPARAT
7 ?98 TALLEAPPARAT/TNAT IKTIELLEAPPARAT
7276 TALLESTATION
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7277 TALLESTATION, PERMANENT
7276 TALLESTED
7181 TALLING/RAMPETALLING
7 1 80 TIELL ING / nn TN ING S TALL ING
7L68 TALLING/RINGTALLING
7L7 9 TALLING /TRAFIKTALLING
3089 TENDTNGSAI{LiIG, TRAIiISISTORSTYRET
2L4O TIT}IKENDE TOG

4103 TATDAKSPALLE
7O8O TATHED /MSTTGI{ED-TATHED SFORHOI.,D
707 2 TATHED /T TTTST TRAFIKTATHED
7 ot 3 TATTTED /urppnLTATHED
7 07 5 TIITHED / TnaT IKMANGDE-TATHED SFoRHoLD
7 07 L TATHED /TRAF IKTATIIED
4LO7 TOMITUC AF CONTAINER
4066 TOI'{NING EFTER GRAVITATIONSSYSTEMET
4065 ToMNrNc, CoNTAINER MED PNEUI'{ATTSK
4OO3 TORLASTSKIB
74L2 rACn, ADVARSELSTAVLE FOR
t3os rAcn-UETEKToR
7306 Tz:rCE-OETEKTOR AF DOBBELTSTn;"L,ETYPE

-u -

4026 U-B.TDSTA}IKSKIB
3I69 I]DBLIESNINGSGAS/RECIRKUI,ATION AF
3170 I'DBI.ESNINGSGAS/RECIRKULATION AF UDBLßSNINGSGAS MED LUFTINDBI,IESNING
3163 UDBI^ESNINGSGAS/UDSTdDNINC AF
3162 IJDBI,IESNINGSRENLIC MOTOR, BIL MED
7L53 UDFLETNING
7062 I'DFLETNING, TRAI'UG,IA{GDE FOR
7042 IIDFLUGTSTRAFIK
2037 I]DFOLDET STATOR, LINEIER (INDI'KTIONS)MOfOR MED
7038 UDGAENDE TRAFIK
7267 I'DNYTTELSESGRAD
5035 UDSTROMNING/LUFTI]DSTROMNING
7038 UDSTRALENDE TRAUK
3163 UDSTüDNING A}. I,DBL/ESNINGSGAS
2LI8 U-FORMET SKINNEBJIILKE
7089 UFORSTYRRET TMT'IKSTROU
7330 ULTRAIYDDETEKTOR
7332 ULTRAI.YDDETEKTOR, PULSEREI{IDE
7L28 ULYKKE
74LO ULYKKE, ADVARSELSIAVLE FOR
7295 ULYKKE-DETEKTOR
2329 UIDERGRI'NDSBAM PA GUß{IIUUL
2322 üIDERCßIJ}IDSBANEIMINI-I'MERGRINDSBANE
LO72 IJNDEP"JORDISK IABELBANE
60T7 T'NDERLYDSFLY
2L47 I]NDERSTEL MED EN MOTOR
2L48 I'}IDERSTEL, LUFTAF'FJEDRST
71-75 nNDERs0cELsE/uAr,-ffion-uoERs@ELsE
LO32 IINDERSTOTTET BAIIE
2062 UNDERSTOTTET ENSKINNEBÄ}IE
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7L67 UNDERS0CBL,SE /INTEnVIEI^TUNDERSOGELSE
2259 UNDERTnyT/IUFTPUDE I,{ED UNDERTRYK
2258 UNDERTRYK/LUTTPUDEIIßNGEBANE MED UNDERTRYK
2258 UNDERTnvT/SvA\n{ING VED HJIELP A3 UNDERTRYK
2263 IJNDERTRYK, KAMI'{ER MED
4028 T]NDERVANDSSKIB
4026 U}IDERVANDSTAI{KSKIB
2087 I]NDERvAITD STRANISponTOn
2087 UNDERVANDSTUNNEL
2286 UNIFLOI^I
2032 UNIPOLAR LINEARMOTOR
3238 UNIPOLARMOTOR
2257 URBA
3062 URBMOBILE
7087 USTABIL TRAFIKAFVIKLING

- v -

2260 VAKUIMoPDRIFT, FARTOJ I,IED
2258 VAKITWoPDRIFT, SVItrVNrNG VED HJ.ELP AI'
2287 vAL
4028 VAI{DFYLDT UIIDERVANDSSKIB
5071 VAIiIDJET, ROTERE}IDE
5072 VANDJET-FREI{DRIFT
5006 VANDPROPELLER, LI'FTPIJDEFARTOJ MED
2025 VANDRENDE ITAGMTFELTER, MOToR MED
2LOL VAMRBNDE MAGNETFELTER, SYSTEM }.{ED
5062 VANDSKRUE
1065 VANDSTRAI.E-FRWDRIFT
5072 VANDSTP"TLE-FREMDRIFT
3079 VAPJBIL/EL-VAREBIL
3079 VAREVoGN, ELEKTRTSK
5044 VARTABEL FoRM, SKoRT IGD
7408 VARIABEL INFORUATION, TAVLE MED
6011 VARIABEL PILFoRM PÄ VINGBFNE, FLY MED
4008 VARTABEL TEMPERATUR, LASTSKTB MED
74L7 VARIABEL HASTIGI{EDSTAWE
74L8 VARIABEL VEJVISNINGSTAVLE
1064 VARIERENDE (GEVII{D)STIGNING, FREI.,IDRITT VED IIJIELP AF SPIRALDREV

MED
3258 VARMEAI(I]MUI.ATOR (ELEKTRISK)
6038 VARMEGRM'ISE
6038 vARMEI.{ttR
3259 VARMEROR
3199 VARMLUFTSMOTOR
3247 VARMLUFTSTURBINE I{ED LUKKET IGEDSLOB
22L6 VÄRMLdBNINGSDETEKTOR
3294 VEDLIGEHOLDELSE AI' EATTERI
7393 VEJAFMM.KNING
7285 VEJDETEKTOR
7L6O VEJINDSNEIIRING
7225 VEJEDüING/RADIo-RUTEVEJLEDNING
727L VEJLEDNnIG/RUTE\IEJLED}IING

(l 12)
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7379 VEJMELDING
7303 VEJRDETEKTOR
3037 VEJ-SKINNE-BUS
1078 VEJSYSTEM MED WA}IGSSTYRING
7L98 VEJTIDSDIAGM}T
7L99 VEJTIDSPIAGRAI,I, GRONT BIND I
7185 VEJTRAI'IKPLAI{
7OI2 VEJTRAFIKSTROM, FRI
7006 VEJTRAFIKTEKNIK
7269 VEJTRAtr'IKUDSTYR, ELEKTRONISK
7L97 VEJVALGSMODEL
7190 VEJVALGSPROGRAI4
74L8 VEJVISNINGSTAVLE, VARIABEL
3233 VEKSELSTRO,TSBANEMOTOR
3277 I/ENDBARHED
4LO4 VENDEPALLE
7L23 VENSTRXDREJ, GLIDEIiIDE
7L22 VENSTR3SVINGENDE TRAFIKSTROM
7250 VENSTRESVINGSFASE
7098 VENTETID, GENMI,ISNITLIG
7099 VENTETID, OMREGNINGSFAKTOR TIL BESIEMMELSE AF DEN SUBJEKTM
5073 VENTILATOR/AKSIALVENTILATOR
5076 VENTILATOR/CENTRIFUGALVENTILATOR
5ö71 vENruÄ,roR/LoFrEvEMrLAroR
5074 VENTILATORA{ODSAT RqTERENDE AKSIALVEMILATOR
5075 VENTILATOR/SIQ8RMET AKSIALVENTILATOR
5066 VENTII,ERET PROPEL(IER)
5I.I.4 VERTII(AL STABILITET
6026 VERTIKALGYRO
22L5 VETAG-IDENTIFICERINGSSYSTEI.{
22L5 VETAG-VOGNIDENTIFIKATION
5137 V-FORMEDE FOILER, BEREPLANSB.ID MED
2287 VILLENEWE D.IA$ tI,LtE
5119 VI}ID- OG SODYGTIGHED
6004 VINGE/FLY MED FASTE VINGER
6011 VINGE/FIY MED INSTILLELIG (VARIABEL) PILFORM PTi VINGERM
6001 VTNGE/FLY MED ROTEREIiIDE VINGER
6011 VINGE/SVINGVINGER
6010 VINGE, FLY MED INTEGRERET
6010 VINGE, FLYVENDE
6068 .VINGEKIÄP
4096 VINGEPALLE
5081 VINKEL/A}DRIFTSVINKEL
5079 VINIGL/DREJNINGSVINKEL
5O8O VI,NKEL/II{DFALDSVINKEL
7396 vrsuElr PÄIIEL I KdRETOJ
7389 VISUELT PANEL I KORETOJ
2L47 VOGN UED EN MOTOR
2L74 VOGN MED PEIIDULOPHM.IGNING
3O7O VOGN/AKKUMUI,ATORVOGN
3078 VOGN/ELEKTRISK NYTTEVOGN
3079 VOGN/ELEKTRISK VAREVOGN
3069 VOGN/EL-VoG{
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2332 vOGN/LEDDELT MOTORVOGN
2L44 VocN /lroronvocN
3064 VOGN/PAS-VOGN
3107 vocN/ smmunvocN
2333 VOGN, LEDDELT
7 ]-30 VOGNAFSTAND
7293 V0G1[AFSTAT{D, DETEKToR TIL REGISTRERING AF
3022 VOGNBAIIT/NNSERVERET VOGNBANE TIL ITURTIG BUSTPAT.IK
7226 VoGNBANE, BRUG AF REVERSTBEL
3024 VOGNBA\IE, RESERVERET
7 4L5 VOGNBANESIGNAL
7L56 VOGNBANESKIFT
22L4 VOGNIDENTIFICERING, AUTOMATISK
22L5 VOGI{IDENTIF IIGT ION /VNTRC-VOGNIDENTIFIKATION
2L7 5 VOGNKAS SE MED KUR\TE STYRET HIEI.DNING
2L75 VOGNIGSSE, KURVESTYRET
22L4 VoGNKENDTNG, AUToMATTSK
7 L40 VoGI{LANGDE , GENNEMSNTTLTG
7059 VoLI'MEN /SERVICEV0LUI.{EN
6073 VOR-RADIOFYR
6008 VTOL-FLY
5046 vnc ls rDEvac
5098 vlncT/rür,nvncr
4LL7 VASKE-GAS BRANDSTOF ' DIESETI'IOTOR MED
1.035 VASKEPUDESVIfiNING

I^l

3220 I^IANKEL-I,{OTOR MED TO SAT ARBEJDSETEMENTER

3208 I^IARRENMOTOR
4031 I{ESTAMARA\I
3063 I,IEST MIDLANDS DUAL SYSTEI'{
2L82 I,{ILLISON-KOBLING

Y

3194 nRE FORBRItsNDrNG, MoTOR MED
5042 SRE SKORT

z

327 5 ZINK-LUFTBATTERI
3115 ZONE /ENSNCIABSORBEREIIDE FOTDEZONE
31L5 ZONE , SToDABSORBEREIIDE
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7183 EKVIVALENSTAT PE
7L84 aKVMIENSTAIAASTBIL/ßKTüMIENSTA!

a

7053 O.IEBLTKKELIG IGPACITET
7 L66 ONST<ELINIE

A

4063 ,lgrN coNTAINER
5061 AsnN PRoPEL(LER)
5061 ABEN SKRUE
3245 Arnm KREDSIoB, GASTIIRBTNE MED
LO67 ANENT TRANSPORTSYSTEM
5036 Anuruc/nrNcsTRÄLnÄsNrNc
5o9o AsNrNc/uosm0mtrucsÄrNrNc
7070 Aor
707 O AnSoOcNTRAFIK
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